Utilizare sau functionare
Sectiune 1 Robot de manipulare a probei

RSH - robot de manipulare a probei (c4000/i1000sR/ci4100)

RSH (robot de manipulare a probelor) este un sistem de transport utilizat pentru incarcarea
calibratorilor, a controalelor, a probelor pacientului si a reactivilor. Designul RSH permite
accesul aleatoriu si continuu pentru incarcarea/descarcarea probelor si reactivilor. Doua tipuri
de sectiuni pozitioneaza probele pentru prelucrarea de rutina sau prioritara. Transportoarele de
probe pot fi incarcate in orice sectiune RSH. Transportoarele de reactivi pot fi incarcate numai
ntr-o sectiune i1000sR.

Figurd 1.183: Componentele robotului de manipulare a probei (c4000/i1000sr/ci4100)
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Legenda:

1. Capac centru procesare: Ofera acces la componentele RSH.

2. Zonadeincdrcare/descércare: Pozitioneaza transportoarele probei si a reactivului (/1000sRr) pentru
incarcare si descarcare.

3. Cititorul de coduri de bare:

— Pentru transportoarele de proba - citeste etichetele cu coduri de bare ale probei si
transportorului probei

— Pentru transportoarele de reactivi (i1000sR) - citeste eticheta cu cod de bare 2D a flaconului de
reactivi

4. Rotator flacoane (i1000sRr): Orienteaza pozitia roz pe transportorul de reactivi, astfel incat sa poata fi
citita eticheta codului de bare a reactivului.

5. Deplasare transportor:
— Pentru transportoarele de probe - transferd transportoarele din sectiuni in zona de aspiratie si
Tnapoi.
— Pentru transportoarele de reactivi (i1000sR) - transfera transportoarele din sectiuni catre
caruselul de reactivi si Tnapoi
6. Pozitionator transportor: Pozitioneaza transportoarele de proba pentru aspirarea probei.
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