Lok era

Anexa nr. 22
la Documentatia standard aprobata prin

Ordinul Ministrului Finantelor nr. 115 din 15.09.2021

Specificatii tehnice

[Acest tabel va fi completat de citre ofertant in coloanele 2, 3, 4, 6, 7, iar de cdtre autoritatea contractantd —n coloanele 1, 5,]

Numarul procedurii de achizitie Conform SIA RSAP - ocds-b3wdp1-MD-1751454729619

Obiectul achizitiei: Echipament de laborator pentru necesitdtile Proiectului ,, Imbundtatirea Educatiei in Inginerie Mecanicd in Moldova pentru industria 4.0/
NEEDEDU4.0 / Enhancing Mechanical Engineering Education in Moldova for Industry 4.0/ NEEDEDU4.0 (Programul Erasmus+KA2)”

Denumirea

Specificarea tehnica deplina

Standarde

Denumirea delului Tara de Produca- C e oo < . Specificarea tehnica deplina d
bunurilor modefuiul origine torul solicitata de catre au}ontatea propusi de citre ofertant ©
bunului contractanti referinti
1 2 3 4 5 6 7
Bunuri
LOT 1 — Laborator didactic ,,Robotica aplicata”
Platforma Collaborative | China Dobot Obiectul achititiei Platformd educationali pentru
educationala Robot Achizitionarea  unei  platforme | roboti colaborativi DT-BE-R17,
pentru roboti Universal educationale modulare care | Dobot.
colaborativi Training integreazd un  brat  robotizat
Platform colaborativ  universal, sistem de | Obiectul achititiei
control, sistem de viziune artificiald, | Achizitionarea unei platforme
conveior motorizat, unitate | educationale modulare care
pneumatica si interfete de operare. | integreazd un  brat  robotizat
Sistemul  trebuie sa  permita | colaborativ universal, sistem de
simularea proceselor de automatizare | control, sistem de viziune artificiala,
si dezvoltarea de competente aplicate | conveior motorizat, unitate

in programarea si operarea robotilor
colaborativi.
Destinatia
Activitdti didactice si de cercetare
aplicativa in domeniul roboticii
colaborative, automatizarilor

pneumatica si interfete de operare.
Sistemul trebuie sd permita simularea
proceselor de automatizare  si
dezvoltarea de competente aplicate in
programarea si operarea robotilor
colaborativi.
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industriale si sistemelor de viziune.
Domeniul de utilizare

invé‘gémént profesional-tehnic,
invatamant  superior  ingineresc,
formare continud si perfectionare
pentru Industria 4.0.

Specificatii tehnice generale
Pachetul trebuie sa includa:

1. Brat robotic colaborativ
programabil, cu min. 4 grade de
libertate;

2. Conveior motorizat, cu senzori de
detectie a obiectelor;

3. Kit de viziune computerizata,
pentru detectie de obiecte si
procesare de imagini;

4. Set de placi interschimbabile
pentru aplicatii robotice;

5. Sursa de vacuum pentru

actionarea ventuzei bratului

robotic;
Trusa de scule si accesorii,
7. Software de control si
programare, compatibil cu
multiple limbaje de programare.

o

1. Brat robotic colaborativ (cerinte
tehnice minime)

e Caracteristici generale

Tip echipament: Brat robotizat
colaborativ de tip desktop, cu min. 4

Destinatia

Activitdti didactice si de cercetare
aplicativa in domeniul roboticii
colaborative, automatizarilor
industriale si sistemelor de viziune.
Domeniul de utilizare

invé‘gémént profesional-tehnic,
invatamant  superior  ingineresc,
formare continud si perfectionare
pentru Industria 4.0.

Specificatii tehnice generale
Pachetul trebuie sa includa:

8. Brat robotic colaborativ
programabil, cu min. 4 grade de
libertate;

9. Conveior motorizat, cu senzori de
detectie a obiectelor;

10. Kit de viziune computerizata,
pentru detectie de obiecte si
procesare de imagini;

11. Set de placi interschimbabile
pentru aplicatii robotice;

12. Sursa de vacuum pentru
actionarea ventuzei bratului
robotic;

13. Trusa de scule si accesorii,

14. Software de control si
programare, compatibil cu
multiple limbaje de programare.

1. Brat robotic colaborativ (cerinte

Tel. 022 28 88 22 str. Mitropolit Gurie Grosu 9, Chisinau MD-2028
Fax 022 92 02 33 e-mail: office@lokmera.md, www.lokmera.md

? Y Pagina 2 din 12


mailto:office@lokmera.md
http://www.lokmera.md/

Lok era

axe, destinat instruirii in robotica,
automatizari, programare si
dezvoltare de aplicatii mecatronice.
Aplicatii  educationale posibile:
imprimare 3D, gravare cu laser,
desen/caligrafie, prindere si
manipulare, programare grafica si
scriptica, dezvoltare secundara.

e Parametri functionali minimi

- Numar de axe: min. 4 axe (cu
articulatii motorizate);

- Sarcina utila maxima: > 500 g;

- Raza de operare: > 300 mm;

- Repetabilitate: £0,2 mm sau mai
buni;

- Viteza maxima (pentru sarcina de
250 g): > 300°/s pentru fiecare axa;

- Metoda de montare: pe masa
(desktop mounting);

- Dimensiuni la baza: max. 160 x
160 mm;

- Greutate totala: < 8 kg;

- Material carcasa: Aluminiu si
plastic ABS sau echivalent;

- Temperatura de operare: -10°C
pana la +60°C;

- Interfatd de comunicatie: USB
si/sau Wi-Fi si/sau Bluetooth;

- Alimentare: 12V-24V DC, max.
80W, cu adaptor 100-240V AC,
50/60 Hz;

o Interfete si extensibilitate

tehnice minime)

e Caracteristici generale

Tip echipament: Brat robotizat
colaborativ de tip desktop, cu min. 4
axe, destinat instruirii in robotica,
automatizari, programare si
dezvoltare de aplicatii mecatronice.
Aplicatii educationale posibile:
imprimare 3D, gravare cu laser,
desen/caligrafie, prindere si
manipulare, programare grafica si
scriptica, dezvoltare secundara.

e Parametri functionali minimi

- Numar de axe: min. 4 axe (cu
articulatii motorizate);

- Sarcina utila maxima: > 500 g;

- Raza de operare: > 300 mm;

- Repetabilitate: 0,2 mm sau mai
buna;

- Viteza maxima (pentru sarcina de
250 g): > 300°/s pentru fiecare axa;

- Metoda de montare: pe masa
(desktop mounting);

- Dimensiuni la baza: max. 160 x
160 mm;

- Greutate totala: < 8 kg;

- Material carcasa: Aluminiu si
plastic ABS sau echivalent;

- Temperatura de operare: -10°C
pana la +60°C;

- Interfata de comunicatie: USB
si/sau Wi-Fi si/sau Bluetooth;
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- Porturi de extensie: min. 10 1/0

configurabile (PWM/analog);

- lesiri de putere: min. 4 x 12V

controlabile;

- Compatibilitate software: Suport

pentru programare prin interfete

grafice (Blockly), script

(Python/C++), SDK;

- Compatibil cu aplicatii software

educationale (ex: DobotLab,

RepetierHost, GRBL Controller);

e Efectoare finale (End-effectors)
incluse

Modul imprimare 3D:

- Material acceptat: PLA

- Rezolutie de imprimare: < 0.1 mm

- Volum minim: 150 x 150 x 150

mm

Modul laser gravare:

- Tip laser: albastru, 405 nm

- Putere: > 500 mW

- Declansare: TTL (PWM Driver)

Port pix / stilou:

- Diametru acceptat: min. 10 mm

Ventuza cu vacuum:

- Diametru: min. 20 mm

- Presiune vacuum: cel putin -35 kPa

Gripper pneumatic:

- Deschidere: min. 25 mm

- Forta de prindere: min. 8§ N

e Alte cerinte

- Compatibilitate cu accesorii

- Alimentare: 12V-24V DC, max.

80W, cu adaptor 100-240V AC,

50/60 Hz;

o Interfete si extensibilitate

- Porturi de extensie: min. 10 1/0

configurabile (PWM/analog);

- lesiri de putere: min. 4 x 12V

controlabile;

- Compatibilitate software: Suport

pentru programare prin interfete

grafice (Blockly), script

(Python/C++), SDK;

- Compatibil cu aplicatii software

educationale (ex: DobotLab,

RepetierHost, GRBL Controller);

e Efectoare finale (End-effectors)
incluse

Modul imprimare 3D:

- Material acceptat: PLA

- Rezolutie de imprimare: < 0.1 mm

- Volum minim: 150 x 150 x 150

mm

Modul laser gravare:

- Tip laser: albastru, 405 nm

- Putere: > 500 mW

- Declangare: TTL (PWM Driver)

Port pix / stilou:

- Diametru acceptat: min. 10 mm

Ventuza cu vacuum:

- Diametru: min. 20 mm

- Presiune vacuum: cel putin -35 kPa

Gripper pneumatic:
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externe de tip banda transportoare,

linie de ghidaj, module de viziune,

module mobile etc.;

- Manual de utilizare si ghiduri de

exercitii didactice 1n format digital,
in engleza sau romana.

2. Conveior motorizat (cerinte
tehnice minime)

e Caracteristici generale

Tip echipament: Sistem de transport
de tip conveier cu banda, destinat
simuldrii  liniilor de productie

automatizate n contexte
educationale si de  cercetare
aplicativa.

Functionalitati si aplicatii:
Simularea fluxului de productie in
aplicatii precum alimentare

automata, transport si descdrcare a
pieselor, identificare si sortare cu
unitate de  viziune artificiala,
interactiune cu brate robotice.
Compatibilitate cu scenarii de
testare pentru viteza, pozitionare si
sincronizare.

e Parametri functionali minimi

- Dimensiuni utile ale benzii: min.
500 x 80 mm;

- Structura de sustinere: cadru rigid
din aluminiu sau otel vopsit, cu

- Deschidere: min. 25 mm

- Forta de prindere: min. § N

e Alte cerinte

- Compatibilitate cu accesorii
externe de tip banda transportoare,
linie de ghidaj, module de viziune,
module mobile etc.;

- Manual de utilizare si ghiduri de
exercitii didactice in format digital, in
engleza sau romana.

2. Conveior motorizat (cerinte
tehnice minime)

o Caracteristici generale

Tip echipament: Sistem de transport
de tip conveier cu banda, destinat
simuldrii ~ liniilor de  productie
automatizate in contexte educationale
si de cercetare aplicativa.
Functionalitati si aplicatii:
Simularea fluxului de productie in
aplicatii precum alimentare automata,
transport si descdrcare a pieselor,
identificare si sortare cu unitate de
viziune artificiald, interactiune cu
brate robotice.

Compatibilitate cu scenarii de
testare pentru viteza, pozitionare si
sincronizare.

e Parametri functionali minimi

- Dimensiuni utile ale benzii: min.

picioare antiderapante; 500 x 80 mm;
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- Mod de actionare: actionare
electrica cu motor DC sau pas cu
pas;

- Sistem de control: control digital
integrat sau conectabil la robot/PLC;

- Senzor de detectie: min. 1 senzor
optoelectronic pentru identificarea
obiectelor pe banda;

- Encoder: liniar pentru masurarea
pozitiei sau vitezei benzii;

- Alimentare: 12V-24V DC, max.
2A:;

- Viteza ajustabila: min. 2 trepte sau
control continuu;

- Interfatd de conectare: porturi I/O
standard pentru integrare cu roboti
educationali sau PLC;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1.

3. Kit de viziune computerizata
(cerinte tehnice minime)

o Caracteristici generale

Tip echipament: Sistem educational
de viziune computerizatd, integrabil
intr-o platforma de instruire robotica
cu aplicatii In pozitionare vizuald,
sortare, inspectie si asamblare.
Functionalitati si aplicatii:
Realizarea de proiecte didactice care
implicd sortare de obiecte dupa

- Structura de sustinere: cadru rigid
din aluminiu sau otel vopsit, cu
picioare antiderapante;

- Mod de actionare: actionare
electrica cu motor DC sau pas cu pas;

- Sistem de control: control digital
integrat sau conectabil la robot/PLC;

- Senzor de detectie: min. 1 senzor
optoelectronic pentru identificarea
obiectelor pe banda;

- Encoder: liniar pentru masurarea
pozitiei sau vitezei benzii,

- Alimentare: 12V-24V DC, max.
2A:;

- Viteza ajustabild: min. 2 trepte sau
control continuu;

- Interfata de conectare: porturi I/O
standard pentru integrare cu roboti
educationali sau PLC;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1.

3. Kit de viziune computerizata
(cerinte tehnice minime)

o Caracteristici generale

Tip echipament: Sistem educational
de viziune computerizatd, integrabil
intr-o platforma de instruire robotica
cu aplicatii in pozitionare vizuala,
sortare, inspectie si asamblare.
Functionalitati si aplicatii:
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culoare/formd,  identificarea  si
urmdrirea pozitiei unui obiect In
miscare, controlul robotului pe baza
feedback-ului vizual, inspectia de
componente simulate (ex. placi cu
defecte, piese lipsa).

Utilizare ~ in  combinatie cu

Conveiorul motorizat si Bratul
robotic colaborativ pentru sarcini
de manipulare automatizata.

e Parametri functionali minimi

- Rezolutia camerei: min. 280x1024
px, senzor CMOS;

- Lentila: tip prime, fixa,
compatibild cu dimensiunea
senzorului;

- Sursa de iluminare: LED cu lumina
rece (albd), intensitate ajustabila;

- Fixare: suport reglabil pe inaltime
si unghi, montare stabila;

- Conectivitate: USB 3.0 sau GigE
pentru viteza mare de transmisie
date;

- Compatibilitate software:
platforme educationale sau SDK-uri
pentru dezvoltare in Python, C++,
etc.;

- Numar de operatori de procesare
imagini: > 1000 functii (filtrare,
masurare, detectie contururi,
inspectie etc.);

- Aplicatii posibile: pozitionare

Realizarea de proiecte didactice care
implica sortare de obiecte dupa
culoare/forma, identificarea si
urmdrirea pozitiei unui obiect in
miscare, controlul robotului pe baza
feedback-ului vizual, inspectia de
componente simulate (ex. placi cu
defecte, piese lipsd).

Utilizare in combinatie cu

Conveiorul motorizat si Bratul
robotic colaborativ pentru sarcini de
manipulare automatizata.

e Parametri functionali minimi

- Rezolutia camerei: min. 280x1024
px, senzor CMQOS;

- Lentila: tip prime, fixa, compatibila
cu dimensiunea senzorului;

- Sursa de iluminare: LED cu lumina
rece (albd), intensitate ajustabila;

- Fixare: suport reglabil pe indltime
si unghi, montare stabila;

- Conectivitate: USB 3.0 sau GigE
pentru viteza mare de transmisie
date;

- Compatibilitate software: platforme
educationale sau SDK-uri pentru
dezvoltare in Python, C++, etc.;

- Numar de operatori de procesare
imagini: > 1000 functii (filtrare,
masurare, detectie contururi,
inspectie etc.);

- Aplicatii posibile: pozitionare
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vizuald, inspectie calitate,
recunoastere de obiecte, masuratori
dimensionale, urmarire traiectorii;
- Sistem de declansare (trigger):
Hardware/software (TTL, PWM);

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1.

4. Set de placi interschimbabile
pentru aplicatii robotice
e Descriere generala
Setul de placi interschimbabile este
destinat  utilizarii cu platforme
educationale de instruire in robotica,
avand scopul de a simula si sustine
activitati precum pozitionare,
inspectie,  recunoastere,  sortare,
manipulare si asamblare asistata de
robot si sistem de viziune.

e Parametri functionali minimi

- Numar de placi incluse: min. 4
placi functionale diferite pentru
functionalitati educationale (ex.
Pozitionare verticala; Masurare si
control dimensional; Recunoastere
de obiecte; Ghidare robotica pentru
asamblare);

- Material: plastic ABS sau aliaj de
aluminiu, cu marcaje si repere
functionale vizibile;

- Montare: Rapida, prin sistem de

vizuald, inspectie calitate,
recunoastere de obiecte, masuratori
dimensionale, urmarire traiectorii;
- Sistem de declansare (trigger):
Hardware/software (TTL, PWM);

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris 1n pozitia 1.

4. Set de placi interschimbabile
pentru aplicatii robotice

e Descriere generala
Setul de placi interschimbabile este
destinat  utilizarii cu platforme
educationale de instruire in robotica,
avand scopul de a simula si sustine
activitati precum pozitionare,
inspectie,  recunoastere,  sortare,
manipulare si asamblare asistatd de
robot si sistem de viziune.

e Parametri functionali minimi

- Numar de placi incluse: min. 4
placi functionale diferite pentru
functionalitati educationale (ex.
Pozitionare verticala; Masurare si
control dimensional; Recunoastere de
obiecte; Ghidare robotica pentru
asamblare);

- Material: plastic ABS sau aliaj de
aluminiu, cu marcaje si repere
functionale vizibile;

- Montare: Rapida, prin sistem de
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fixare pe baza standardizata;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1 si kit-ul de
viziune computerizata din pozitia 3;
- Cutie de depozitare inclusa.

5. Sursa de vacuum

e Descriere generala

Sursa de vacuum este destinata
alimentdrii cu presiune negativd a
efectoarelor cu ventuza utilizate in
aplicatii ~ robotice  educationale.
Aceasta trebuie sd permitd executia
unor sarcini  precum  prinderea
delicatd, transportul si plasarea
obiectelor pe o platforma didactica.
Utilizare  in  combinatie cu
Conveiorul cu banda si Kit-ul de
viziune computerizata.

e Parametri functionali minimi

- Tip: conectare directa la bratul
robotic;

- Presiune de operare: -70 kPa pana
la-110 kPa;

- Alimentare: 12V-24V DC,
conectare prin port 1/0 robot;

- Control: activare prin semnal
digital sau PWM,;

- Racorduri: min. 1 furtun de
vacuum cu conectori standard

fixare pe baza standardizata;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1 si kit-ul de
viziune computerizatd din pozitia 3;
- Cutie de depozitare inclusa.

5. Sursa de vacuum

e Descriere generala

Sursa de vacuum este destinata
alimentarii cu presiune negativd a
efectoarelor cu ventuza utilizate in
aplicatii  robotice  educationale.
Aceasta trebuie sa permitd executia
unor sarcini  precum  prinderea
delicatd, transportul si plasarea
obiectelor pe o platforma didactica.
Utilizare in combinatie cu Conveiorul
cu bandd si Kit-ul de viziune
computerizata.

e Parametri functionali minimi

- Tip: conectare directa la bratul
robotic;

- Presiune de operare: -70 kPa pana
la-110 kPa;

- Alimentare: 12V-24V DC,
conectare prin port 1/0 robot;

- Control: activare prin semnal
digital sau PWM;

- Racorduri: min. 1 furtun de
vacuum cu conectori standard

(inclus); (inclus);
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- Zgomot in functionare: < 60 dB (in
regim educational);

- Sistem de prindere: Suport pentru
ventuze cu diametru min. 20 mm:;

- Mod de fixare: Fixare magnetica
sau mecanica (suruburi) pe platforma
educationala;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1.

6. Trusa de scule si accesorii
e Descriere generala
Trusa de scule este destinata
depozitarii si organizarii accesoriilor
necesare operarii platformei
educationale cu robot colaborativ.
Aceasta include efectiv elemente de
prindere, instrumente de calibrare,
scule de montaj si componente
functionale auxiliare.

e Cerinte tehnice minime

- Tip: cutie portabila cu
compartimente interioare si sistem de
amortizare intern (spuma sau
cauciuc);

- Material carcasa: plastic ABS dur
sau metal usor, cu maner si inchidere
sigurd;

- Dimensiuni minime: 300x200x100
mm;

- Sistem de organizare intern:

- Zgomot in functionare: < 60 dB (in
regim educational);

- Sistem de prindere: Suport pentru
ventuze cu diametru min. 20 mm;

- Mod de fixare: Fixare magnetica
sau mecanica (suruburi) pe platforma
educationala;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1.

6. Trusa de scule si accesorii

e Descriere generala

Trusa de scule este destinatd
depozitarii si organizarii accesoriilor
necesare operarii platformei
educationale cu robot colaborativ.
Aceasta include efectiv elemente de
prindere, instrumente de calibrare,
scule de montaj si componente
functionale auxiliare.

e Cerinte tehnice minime

- Tip: cutie portabila cu
compartimente interioare si sistem de
amortizare intern (spuma sau
cauciuc);

- Material carcasa: plastic ABS dur
sau metal usor, cu méner si inchidere
sigurd;

- Dimensiuni minime: 300x200x100
mm;

- Sistem de organizare intern:
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compartimente modulare, burete
decupat sau insertii de amortizare;

- Continut minim:

o set de calibrare pozitie robot;

o adaptoare pentru robotul
colaborativ;

o piese de lucru pentru exercitii
(min. 5 forme diferite);

o uburi de conectare (min. 2)

o unelte de baza (ex.
surubelnita, cheie
hexagonala).

e Functionalititi educationale

- Asigurarea montarii si intretinerii
componentelor platformei
educationale;

- Sprijin pentru exercitii de
asamblare, calibrare, mentenanta si
schimb rapid de componente;

- Utilizare in contexte de formare
practica 1n roboticd, mecatronica,
automatizari.

7. Software de control si
programare

- Platforma dedicata pentru controlul
si programarea bratelor robotice;

- Suport pentru programare vizuald
(Blockly, Scratch) si avansata
(Python, C++);

- Compatibil cu Windows, Linux si
macQOS.

compartimente modulare, burete
decupat sau insertii de amortizare;

- Continut minim:

o set de calibrare pozitie robot;

o adaptoare pentru robotul
colaborativ;

o piese de lucru pentru exercitii
(min. 5 forme diferite);

o uburi de conectare (min. 2)

o unelte de baza (ex.
surubelnita, cheie
hexagonala).

e Functionalitati educationale

- Asigurarea montdrii si intretinerii
componentelor platformei
educationale;

- Sprijin pentru exercitii de
asamblare, calibrare, mentenanta si
schimb rapid de componente;

- Utilizare in contexte de formare
practica in robotica, mecatronica,
automatizari.

7. Software de control si
programare

- Platforma dedicata pentru controlul
si programarea bratelor robotice;

- Suport pentru programare vizuald
(Blockly, Scratch) si  avansata
(Python, C++);

- Compatibil cu Windows, Linux si
macQOS.
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Lok era

Conditii de livrare si garantie

- Garantie: min.2 ani de Ila
producator sau furnizor, cu efect din
momentul livrarii. La livrare,
bunurile vor fi insotite obligatoriu
de certificatul/certificatele  de
garantie;

- Platforma educationala trebuie sa
fie livrat cu toate accesoriile necesare
pentru utilizare imediata;

- Toate componentele platformei
educationale sa fie compatibile intre
ele si sa fie furnizate ca un pachet
unitar, de la acelasi producitor;

- Documentatie tehnica completa;

- Manuale de utilizare si ghiduri
educationale.

Conditii de livrare si garantie

- Garantie: 1 an de |la
producator/furnizor, cu efect din
momentul livrarii. La livrare,
bunurile vor fi insotite de
certificatul/certificatele de
garantie;

- Platforma educationald trebuie sa
fie livrat cu toate accesoriile necesare
pentru utilizare imediata;

- Toate componentele platformei
educationale sa fie compatibile intre
ele si sa fie furnizate ca un pachet
unitar, de la acelasi producitor;

- Documentatie tehnica completa;

- Manuale de utilizare si ghiduri
educationale.

Ofertantul Lokmera SRL _Adresa: str. Mitropolit Gurie Grosu 9, Chisiniu, MD-2028.Repubhgaboldova

Semnat Numele, prenumele: Nicolai Iasibas In calitate de: Direct@geson: MoldSign Signature
— vy

Digitally signed by Iasibag Nicolai
Date: 2025.07.18 17:40:39 EEST

ation: Moldova

Fax 022 92 02 33 e-mail: office@lokmera.md, www.lokmera.md TN Pagina 12 din 12

Tel. 022 28 88 22 str. Mitropolit Gurie Grosu 9, Chisinau MD-2028 @



mailto:office@lokmera.md
http://www.lokmera.md/

		2025-07-18T17:40:39+0300
	Moldova
	MoldSign Signature




