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Echipamente si Solutii pentru
Distributie si Transport

Gaze Naturale

8. Dotari minime robinet:

- Proiectare anti-ejectare ax | - Proiectare anti-ejectare ax
antrenare (Blow out proof stem) { antrenare (Blow out proof stem)
conform EN 736-3:2008 conform EN 736-3:2008

- Proiectare anti-statici conform | - Proiectare anti-staticdA conform
EN 736-3:2008, EN 1983 EN 736-3:2008, EN 1983

- Proiectare fire safe conform EN | - Proiectare fire safe conform EN
ISO-10497 ISO-10497

- Etansare ax antrenare schimbabila | - Etansare ax antrenare schimbabila
sub presiune sub presiune

- Racord auxiliar de golire conform | - Racord auxiliar de golire conform
EN 1983 (la robinetele DN>150) EN 1983 (la robinetele DN>150)

- Sistem de injectie pastd de |- Sistem de injectie pastda de
etansare la obturator si ax de | etansare la obturator si ax de
actionare complet echipat (la| actionare complet echipat (la
robinetele DN>150) robinetele DN>150)

> | Actionare: e il

- Conform EN 12490 - Conforﬁi\ﬁiﬁ\md%mm fe) I

i MOLDUVA EUKUI"EANA 4 (zﬁ}\b
4.2. | Caracteristici tehnice:

- Tip actionare: Servomotor | - Tip actionare: Servomotor auma:
electricc cu panou local de | -electric,c cu panou local de
comanda si semnalizare integrate | comanda si semnalizare integrate
pe actionarea electrica pe actionarea electrica

- Tensiune de alimentare:0.4kV - Tensiune de alimentare:0.4kV

- Reductor - Reductor

- Montaj pe robinet tip: Sfert de turd | - Montaj pe robinet tip: Sfert de tura

- Functionare: Inchis-Deschis - Functionare: Inchis-Deschis

- Sistem unitati de masura: Metric | - Sistem unitati de masura: Metric

- Montaj: Suprateran, orizontal - Montaj: Suprateran, orizontal

- Tip de protectie la explozie | - Tip de protectie la explozie
conform ATEX100a: II3G EExde { conform ATEX100a: 113G EEx de
1IC T4 IIC T4

- Grad de protectie mecanicda a |- Grad de protectie mecanicd a
actionarii: IP67 actionarii: IP67

- Functionare la  variatii ale | - Functionare la variatii ale
tensiunii de alimentare: “+ - 10%” | tensiunii de alimentare: “+ - 10%”

- Functionare la variatii ale variatii | - Functionare la variatii ale variatii
ale frecventei: “+ - 5%” ale frecventei: “+ - 5%”

- Dispozitiv corectarea automata a | - Dispozitiv corectarea automata a
fazei: (daca este cazul) fazei: (daca este cazul)

- Timp de inchidere/deschidere: 4 | - Timp de inchidere/deschidere: 4
secunde / inch secunde / inch

- Comanda: 24Vc.c. furnizatd din | - Comanda: 24Vc.c. furnizatd din
actionare (odul de almentare 24V | actionare (odul de almentare 24V
c.c.) c.c.)
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Echipamente si Solutii pentru
Distributie si Transport

Gaze Naturale

- Echipat cu modul I/O analogice si
digitale
- Intréri digitale pentru comenzile
INCHIS, DESCHIS
- Manevrare de siguranta (rezerva):
Posibilitate de actionare manuala
- Actionare manuala: Cu conectare
prin intermediul unui mecanism
care sa asigure decuplare
automata a motorului electric
- Presetupe pentru cablu armat:
@7...11lmm-2buc; ®13...17mm—
2buc; ®17...22mm-1buc
- Tip serviciu motor: S2-15min
(pentru robinete on/off, pentru
functionare de scurtd duratd)
- Clasa de izolatie motor: F
- Sistem de incalzire actionare
electrica: Implicita, fara cabluri
separate de alimentare a incalzirii
(alimentarea  sistemului  de
incdlzire se va face din cablurile
de alimentare cu energie electrica
de forta ale actionarii)
Protectii motor:
e protectia motorului in cazul
blocarii robinetului
e protectia motorului la lipsa
unuia sau a mai multor faze de
alimentare cu energie electrica
(daca este cazul)
e protectia termicad a motorului
e protectie anticondens
- Setdri (limite de capat de cursad,
cuplu): Non-intruzive
- Indicarea localda a functionarii
servomotorului
- Protectie la coroziune: Vopsire in
camp electrostatic
- Culoare: RAL 7044
- Selector pentru alegere comanda
manuala si electrica locala sau la

distanta

- Indicator mecanic al pozitiei
obturatorului

- Blocare acces local (selector)
pentru a asigura mentinerea

setarilor configurate
- Afisaj local digital

- Echipat cu modul I/O analogice si
digitale
- Intrari digitale pentru comenzile
INCHIS, DESCHIS
- Manevrare de siguranta (rezerva):
Posibilitate de actionare manuala
- Actionare manuala: Cu conectare
prin intermediul unui mecanism
care sa  asigure decuplare
automata a motorului electric
- Presetupe pentru cablu armat:
@7...11lmm-2buc; ®13...17mm—
2buc; ®17...22mm-1buc
- Tip serviciu motor: S2-15min
(pentru robinete on/off, pentru
functionare de scurta duratd)
- Clasa de izolatie motor: F
- Sistem de fincalzire actionare
electrica: Implicita, fara cabluri
separate de alimentare a incalzirii
(alimentarea  sistemului de
incalzire se va face din cablurile
de alimentare cu energie electrica
de forta ale actionarii)
Protectii motor:
e protectia motorului in cazul
blocarii robinetului
e protectia motorului la lipsa
unuia sau a mai multor faze de
alimentare cu energie electrica
(daca este cazul)
e protectia termica a motorului
e protectie anticondens
- Setdri (limite de capat de cursd,
cuplu): Non-intruzive
- Indicarea locala a functionarii
servomotorului
- Protectie la coroziune: Vopsire in
camp electrostatic
- Culoare: RAL 7044
- Selector pentru alegere comanda
manuala si electrica localad sau la
distanta
- Indicator mecanic al
obturatorului
- Blocare acces local (selector)
pentru a asigura mentinerea
setarilor configurate
- Afisaj local digital

pozitiei
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- Actionarea sa permita
pozitionarea panoului de comanda
din 90 in 90 grade pentru a asigura
accesibilitatea

- Mentinerea valorilor setate 1in

lipsa alimentarii electrice,
memorie nevolatila

- Operare la distanta
(inchidere/deschidere,  indicare

pozitie, alarme, etc.)

- Protocolul de comunicatie de tip
industrial, deschis, cu posibilitate
de upgrade.

- Produsul se va livra cu harta
protocolului  de  comunicare
inregistratd/instalata de catre
producatorul actionarii

- Se va pune la dispozitie harta
protocolului de comunicare in
format tiparit si electronic

- Meniu panou de comanda
implementat  pe actionarea
electrici: In limba englezi si
romana

- Date ce vor fi memorate 1in
actionare: minim 1000 de
evenimente / parametri (logguri)

- Capacitate de autodiagnosticare si
alarmare

- Posibilitate de
inchidere/deschidere procentuala

- Interfata locala de operare trebuie
sd permita:

e controlul actionarii

e configurarea actionarii

e vizualizarea parametrilor
actionarii

e vizualizare alarme

- Semnalizare prin leduri de culori
distincte: Aparitie eroare,
atingerea capatului de cursa

- Actionarea sa permita
pozitionarea panoului de comanda
din 90 in 90 grade pentru a asigura
accesibilitatea

- Mentinerea valorilor setate in

lipsa alimentarii electrice,
memorie nevolatila

- Operare la distanta
(inchidere/deschidere,  indicare

pozitie, alarme, etc.)

Protocolul de comunicatie de tip
industrial, deschis, cu posibilitate
de upgrade.

- Produsul se va livra cu harta
protocolului de  comunicare
inregistratd/instalatd de  cétre
producatorul actionarii

- Se va pune la dispozitie harta
protocolului de comunicare in
format tiparit si electronic

- Meniu panou de comanda
implementat ~ pe actionarea
electrici: In limba englezi si
romand

- Date ce vor fi memorate 1in
actionare: minim 1000 de
evenimente / parametri (logguri)
Capacitate de autodiagnosticare si
alarmare

Posibilitate de
inchidere/deschidere procentuala
Interfata locald de operare trebuie
sd permita:

e controlul actionarii

e configurarea actionarii

e vizualizarea parametrilor

actionarii

e vizualizare alarme

- Semnalizare prin leduri de culori
distincte: Aparitie eroare,
atingerea capatului de cursa

4.2.

Norme si aprobari solicitate pentru actionare — documente doveditoare anexate la oferta

tehnica, marcaj corespunzator la predarea produsului:

- Conformitate cu directiva ATEX
2014/34/UE (protectie
antiexploziva): II 3G EEx de IIC
T4

- Conformitate cu directiva ATEX
2014/34/UE (protectie
antiexploziva): II 3G EEx de IIC
T4
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Gaze Naturale

Echipamente si Solutii pentru
Distributie si Transport

- Protectie mecanica (EN 60529):
P67

- Siguranta in functionare conform
72/23/EEC completata cu
93/68/EEC conform EN 60204-1
sau echivalent

- Compatibilitate electromagnetica
conf. 89/336/EEC completata cu
92/31/EEC sau echivalent

- Test nivel de vibratii pentru
actionare conf. EN 60068 sau
echivalent

- Teste de zgomot al actionarii
conform EN 21680 (grad A) sau
echivalent.

- Teste FAT (Factory Acceptance
Test)

- Protectie mecanica (EN 60529):
1P67

- Siguranta in functionare conform
72/23/EEC completata cu
93/68/EEC conform EN 60204-1
sau echivalent

- Compatibilitate electromagnetica
conf. 89/336/EEC completata cu
92/31/EEC sau echivalent

- Test nivel de vibratii pentru
actionare conf. EN 60068 sau
echivalent

- Teste de zgomot al actionarii
conform EN 21680 (grad A) sau
echivalent.

- Teste FAT (Factory Acceptance
Test)

10.

Teste si certificari puse la dispozitia beneficiarului:

- Pentru robinet: Conditii generale
conform API6D (ISO 14313)

- Pentru robinet: Incercari
suplimentare conform API6D
(ISO 14313):

e incercarea de etanseitate cu
gaze la presiune joasa (H3)

e incercarea de etanseitate cu
gaze la presiune inaltd (H4)

e incercare antistatica (HS)

e incercarea momentului maxim
de actionare (H6). Presiunea

corespunzatoare clasei de
presiune a robinetelor din
tabelull

e incercarea cavitatii la

suprapresiune — DIB-1 (H10)
— functie de tipul robinetului

e Iincercarea DIB (H12) -
functie de tipul robinetului.

- Analiza imbindrilor sudate cu
radiatii penetrante 100%.

- Test de capat de cursa (0% inchis,
100% deschis) cu actionarea
montata

- Se vor avea In vedere cerintele
prevazute la punctul 4.2

- Teste FAT (Factory Acceptance
Test)

- Pentru robinet: Conditii generale
conform API6D (ISO 14313)

- Pentru robinet: Incercari
suplimentare conform API6D
(ISO 14313):

e incercarea de etanseitate cu
gaze la presiune joasa (H3)

e incercarea de etanseitate cu
gaze la presiune inalta (H4)

e incercare antistatica (HS)

e incercarea momentului maxim
de actionare (H6). Presiunea

corespunzatoare clasei de
presiune a robinetelor din
tabelull

e incercarea cavitatii la

suprapresiune — DIB-1 (H10)
— functie de tipul robinetului

e incercarea DIB (H12) -
functie de tipul robinetului.

- Analiza imbindrilor sudate cu
radiatii penetrante 100%.

- Test de capat de cursa (0% inchis,
100% deschis) cu actionarea
montata

- Se vor avea In vedere cerintele
prevazute la punctul 4.2

- Teste FAT (Factory Acceptance
Test)
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Echipamente si Solutii pentru
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Gaze Naturale

W

11. Mod de ofertare:

Documentatia care va fi prezentata la ofertare:

- Pentru producatorul robinetului: | - Pentru producatorul robinetului:
Certificatul de conformitate cu| Certificatul de conformitate cu
ISO 14313 (API 6D) ISO 14313 (API 6D)

- Pentru tipul de robinet din ofertd: | - Pentru tipul de robinet din oferta:
Certificat si raport de incercare la | Certificat si raport de incercare la
foc (“fire safe”) conform EN ISO | foc (“fire safe”’) conform EN ISO
10497 (AP1 607, API 6FA) 10497 (AP1 607, API 6FA)

- Pentru tipul de robinet din ofertd: | - Pentru tipul de robinet din oferta:
Certificat si raport de incercare | Certificat si raport de Incercare
conform EN ISO 15848-1 conform EN ISO 15848-1

- Pentru tipul de robinet din oferta: | - Pentru tipul de robinet din oferta:
Rapoarte de comportare in | Rapoarte de comportare in
exploatare de la beneficiar in | exploatare de la beneficiar in
calitate de utilizator final strict | calitate de utilizator final strict
pentru tipul de produsul ofertat, cu | pentru tipul de produsul ofertat, cu
diametrul similar diametrul similar

- Pentru tipul de actionare din |- Pentru tipul de actionare din
ofertd: Certificare 2014/34/UE oferta: Certificare 2014/34/UE

- Pentru tipul de actionare din |- Pentru tipul de actionare din
oferta: Certificare protectie | oferta: Certificare protectie
mecanica mecanica

- Pentru tipul de robinet/actionare | - Pentru tipul de robinet/actionare
din  oferta:  Certificat de| din  ofertd:  Certificat de
conformitate CE conformitate CE

- Caracteristicile =~ tehnice  ale | - Caracteristicile =~ tehnice  ale
produselor  oferite =~ vor  fi| produselor oferite vor fi
identificate si evidentiate, 1in | identificate si evidentiate, 1in
cataloage sau specificatii tehnice | cataloage sau specificatii tehnice
de producdtor, strict pentru| de producdtor, strict pentru
produsul ofertat, aceste vor fi| produsul ofertat, aceste vor fi
parte integrantd din oferta tehnica. | parte integranta din oferta tehnica.
Cataloage si specificatii tehnice | Cataloage si specificatii tehnice
vor fi asumate de cétre ofertantul | vor fi asumate de cétre ofertantul
echipamentului echipamentului

12. Documentatie care va insoti produsul:

- Pentru robinet: Conditii generale | - Pentru robinet: Conditii generale

conform API6D (ISO 14313) conform API6D (ISO 14313)
7.1. | Cartea tehnica a produsului:

- Fisa Tehnica (robinet/actionare):
e coeficient de debit Kv (Cv)
e forta sau momentul maxim de
actionare pentru robinetul in
stare noua

- Fisa Tehnica (robinet/actionare):
e coeficient de debit Kv (Cv)
e forta sau momentul maxim de
actionare pentru robinetul in
stare noua

IS0 9001:2015
ISC 14001:2015

ISC 45001:2018
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e forta sau momentul maxim
admisibil la tija robinetului

¢ momentul maxim admisibil de
intrare la reductor (unde este

e forta sau momentul maxim
admisibil la tija robinetului

¢ momentul maxim admisibil de
intrare la reductor (unde este

cazul) cazul)
- Instructiuni de montaj in instalatie | - Instructiuni de montaj in instalatie
(robinet/actionare) (robinet/actionare)

- Instructiuni de punere in functiune
si exploatare (robinet/actionare)

- Instructiuni de scoatere din
functiune (robinet/actionare)

- Instructiuni/manuale de operare si
intretinere (robinet/actionare):
e operare, verificare etanseitdti
e ungere, drenare, gresare

- Instructiuni de punere in functiune
si exploatare (robinet/actionare)

- Instructiuni de scoatere din
functiune (robinet/actionare)

- Instructiuni/manuale de operare si
intretinere (robinet/actionare):
e operare, verificare etanseitati
e ungere, drenare, gresare

e cauze defecte, remedieri,; e cauze defecte, remedieri,
verificari verificari
e lista piese de schimb de mare | e lista piese de schimb de mare

uzurd

- Lista de componente si desene de
ansamblu/subansamblu (sectiuni,
detalii) (robinet/actionare)

- Schemele de interconectare a
actionarii  (functie de tipul
robinetului)

- Certificat de conformitate cu ISO
14313 (robinet)

- Certificat de management al
calitatii existent (robinet)

- Certificat si raport de incercare la
foc (“fire safe”) pentru tipul de
robinet livrat

- Documente de trasabilitate pentru
componente

- Document de inspectie tip 3.1
conform EN 10204 pentru
materiale  componente  (corp
robinet, obturator robinet, ax
antrenare robinet, flange, organe
de ansamblare)

- Document de inspectie emise de
producdtor si certificate de un
organism abilitat, independent de
producator, pentru incercarile:

e ctanseitate cu gaze la presiune

uzurd

- Lista de componente si desene de
ansamblu/subansamblu (sectiuni,
detalii) (robinet/actionare)

- Schemele de interconectare a
actionarii  (functie de tipul
robinetului)

- Certificat de conformitate cu ISO
14313 (robinet)

- Certificat de management al
calitatii existent (robinet)

- Certificat si raport de incercare la
foc (“fire safe”) pentru tipul de
robinet livrat

- Documente de trasabilitate pentru
componente

- Document de inspectie tip 3.1
conform EN 10204 pentru
materiale  componente  (corp
robinet, obturator robinet, ax
antrenare robinet, flange, organe
de ansamblare)

- Document de inspectie emise de
producator si certificate de un
organism abilitat, independent de
producator, pentru incercarile:

e ctanseitate cu gaze la presiune

joasa (H3); joasa (H3);
e ctanseitate cu gaze la presiune | e etangseitate cu gaze la presiune
inalta (H4); inalta (H4);

e Incercare antistatica (H5);

e Incercare antistatica (H5S);
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e momentului  maxim  de
actionare (H6). Presiunea
corespunzatoare clasei de
presiune a robinetelor din
tabel 1

e incercarea cavitatii la
suprapresiune — DIB-1 (H10)—
functie de tipul robinetului

e 1Incercarea DIB(H12) — functie
de tipul robinetului

- Certificare acoperire sferd

- Certificare acoperire scaune de
etansare

- Certificare/Teste
anticorozive (robinet)

- Declaratie de conformitate CE

- Buletine de analiza suduri

protectii

momentului  maxim  de
actionare  (H6). Presiunea
corespunzatoare clasei de
presiune a robinetelor din
tabel 1

e incercarea cavitatii la

suprapresiune — DIB-1 (H10)—
functie de tipul robinetului
e 1incercarea DIB(H12) — functie
de tipul robinetului
- Certificare acoperire sferd
- Certificare acoperire scaune de
etansare
- Certificare/Teste
anticorozive (robinet)
- Declaratie de conformitate CE
- Buletine de analiza suduri

protectii

13. Marcare si identificare:
- Conform ISO 14313 - Conform ISO 14313
- Marcaje corespunzatoare | - Marcaje corespunzatoare
punctului 4.2. "Norme si aprobdri | punctului 4.2. "Norme si aprobari
solicitate pentru actionare” solicitate pentru actionare”
14.

Conditii de livrare:

- Furnizorul robinetului va
dimensiona si va livra inclusiv
actionarea

- Robinetul se va livra complet
echipat, cu actionarea montata

- Furnizorul va asigura integritatea
produselor livrate, pand la locatia
de livrare

- Componentele electronice vor fi
protejate obligatoriu cu ambalaj
etans (pungi / folie de polietilend)
impreuna cu suficient material
desicant (ex. silicagel) pentru a
evita aparitia condensului

- Toate materialele de ambalare a
produselor, precum i toate
materialele necesare protectiei
coletelor (paleti de lemn, folii de
protectie, etc.) vor ramane 1In
proprietatea entitatatii
contractante

- Produsele (utilaj si ambalaj) se vor
receptiona la locatia de livrare, ele
vort fi inspectate si/sau testate

- Se va dimensiona si se va livra
inclusiv actionarea

- Robinetul se va livra complet
echipat, cu actionarea montata

-Se va asigura integritatea
produselor livrate, pana la locatia
de livrare

- Componentele electronice vor fi
protejate cu ambalaj etans (pungi /
folie de polietilend) impreuna cu
suficient material desicant (ex.
silicagel) pentru a evita aparitia
condensului

- Toate materialele de ambalare a
produselor, precum si toate
materialele necesare protectiei
coletelor (paleti de lemn, folii de
protectie, etc.) vor rdmane in
proprietatea entitatatii
contractante

- Produsele (utilaj siambalaj) se vor
receptiona la locatia de livrare, ele
vort f1 inspectate si/sau testate
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insotite de
manipulare,

- Produsele vor fi
instructiuni  de
transport si depozitare

- Produsele vor fi
instructiuni ~ de
transport si depozitare

insotite de
manipulare,

15.

Conditii de garantie si postgarantie:

- Produciatorul va garanta calitatea
si buna functionare a produsului
timp de 12 luni de la punerea in
functiune

- Garantam calitatea si  buna
functionare a produsului timp de
12 luni de la punerea in functiune
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IBAN: RO10BRDE240SV37748282400 B.R.D lasi
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Trunnion

MG1000

— Constructie din 2 sau 3 piese
Design — Corp cu suruburi sau sudura
- Tn conformitate cu API 6D si ASME B16.34

- Dela 2" la 20" cu orificiu complet si redus

- Clase ANSI/ASME de la 150 la 1500
Evaluare
— Clase europene de la PN6 la PN250

- RF in conformitate cu EN 1092-1
Sfarsituri - RF sau RTJ in conformitate cu ASME B16.5
- BW sau PE in conformitate cu ASME B16.25

- Otel carbon
- Otel inoxidabil
— Duplex
Materiale - Superduplex
- Incoloy
Toate materialele sunt din bare sau piese forjate

6 . — SOFT SEATED: rptfe, peek, devion
_ Introduceti
— METAL ASEZAT
- Manual (cutie de viteze cu levier)
Operator - Tulpina goala
- Actionat (pneumatic sau electric)

— Supapa sferica cu intrare laterala
- Siguranta la foc proiectata in conformitate cu APl 607, ISO 10497 si APl 6FA
- Proiectarea emisiilor fugitive in conformitate cu ISO 15840-1 si APl 6D
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- Dispozitiv antistatic

Caracteristici principale - Tijd antievaziune

- Eliberare de sine

- Testare in conformitate cu API1 6D QSL 1

- Fata in fata in conformitate cu standardul Zellinger si APl 6D
- 1SO 5211 gaurire pentru lucrari de varf

- Dispozitiv de blocare

- Extensia tijei

- Injectarea scaunului si a tijei

- Efect de piston dublu

Caracteristici - Tnvelita

suplimentare - Cerinta Nace

- Aliaj rezistent la coroziune, suprapunere de sudura in material Inconel 625/825 sau otel inoxidabil
- Placare cu nichel electrolux

- Diametre speciale ale alezajului







VERSIUNEA CUTIEI DE VITEZE

ITEM | DESCRIERE
1 CORP

TNCHIDERE

BALL

STEM

SEAT

PLATA GLAND

N o u|bdw N

DISPOZITIV DE FIXARE A
RULMENTULUI

PLACA ADAPTATOR

00

RULMENT AXIAL AL TUEI
10 RULMENT AXIAL CU BILE
1 RULMENT RADIAL CU BILE
12 RULMENT RADIAL AL TIJEI
13 CHEIE STEM

14 CLEMA DE RIDICARE

15 SUSTINERE LEGE

16 ETANSARE CORP

17 SIGILIUL SCAUNULUI

18 STEM SEAL

19 ETANSARE PLACA GLAND
20 BODY STUD

21 PIULITA DE CORP

22 CAPSCREW

23 MUFA DE SCURGERE

24 GARNITURA DE CORP

25 GARNITURA SCAUNULUI
26 GARNITURA STEM

8 27 | GARNITURA PLACII DE PRESARE
28 | ARCUL SCAUNULUI

x

5 29 | VENTIL SUPAPA DE AERISIRE

oo

£ 30 |PIN

[J]

N

31 CUTIE DE VITEZE
32 CUTIE DE VITEZE STUD
33 PIULITA CUTIEI DE VITEZE
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Trunnion

Bloc dublu si sangerare
Bile

gemene

MG2500

— Constructie din 3 piese

— Corp cu suruburi sau sudura

- Designul trunnionului

- Tn conformitate cu API 6D si ASME B16.34

- De la 2" la 20" cu orificiu complet si redus

- Clase ANSI/ASME de la 150 la 1500
Evaluare - Clase europene de la PN6 la PN250
- De la 800 PSI la 6000 PSI

- RF in conformitate cu EN 1092-1

- RF sau RTJ in conformitate cu ASME B16.5
Sfarsituri - BW sau PE in conformitate cu ASME B16.25

- SW in conformitate cu ASME B16.11

- NPT sau GAZ in conformitate cu ASME B1.20.1

- Otel carbon

- Otel inoxidabil
- Duplex
Materiale - Superduplex

- Incoloy

Toate materialele sunt din bare sau piese forjate

i - SOFT SEATED: rptfe, peek, delrin, devlon
Introduceti

- METAL ASEZAT

- Manual (cutie de viteze cu levier)
Operator - Tulpina goala

— Actionat (pneumatic sau electric)

- Supapa sferica cu intrare laterala

- Siguranta la foc proiectata in conformitate cu APl 607, ISO 10497 si APl 6FA
- Proiectarea emisiilor fugitive in conformitate cu ISO 15840-1 si APl 6D

- Dispozitiv antistatic

Caracteristici principale

- Tija antievaziune

- Testare in conformitate cu API 6D QSL 1

- Fata in fata in conformitate cu standardul Zellinger
- ISO 5211 gdurire pentru lucrari de varf

— Dispozitiv de blocare

- Extensia tijei

- Injectarea scaunului si a tijei

— Efect de piston dublu

Caracteristici - Cerinta Nace

suplimentare - Tnvelita

- Aliaj rezistent la coroziune, suprapunere de sudura in material Inconel 625/825 sau otel inoxidabil
— Placare cu nichel electrolux

— Diametre speciale ale alezajului







VERSIUNEA CUTIEI DE VITEZE

ITEM DESCRIERE ITEM DESCRIERE ITEM DESCRIERE
1 CORP 12 RULMENT RADIAL AL TIEI 23 MUFA DE SCURGERE
2 TNCHIDERE 13 CHEIE STEM 24 GARNITURA DE CORP
3 BALL 14 CLEMA DE RIDICARE 25 GARNITURA SCAUNULUI
4 STEM 15 SUSTINERE LEGE 26 GARNITURA STEM
5 SEAT 16 ETANSARE CORP 27 GARNITURA PLACII DE PRESARE
6 PLATA GLAND 17 SIGILIUL SCAUNULUI 28 ARCUL SCAUNULUI
7 DISPOZITIV DE FIXARE A 18 STEM SEAL 29 VENTIL SUPAPA DE AERISIRE
RULMENTULUI 19 ETANSARE PLACA GLAND 30 PIN
8 PLACA ADAPTATOR
20 BODY STUD 31 CUTIE DE VITEZE
RULMENT AXIAL AL TIEI "
21 PIULITA DE CORP 32 CUTIE DE VITEZE STUD
10 RULMENT AXIAL CU BILE
22 CAPSCREW 33 PIULITA CUTIEI DE VITEZE

u RULMENT RADIAL CU BILE

zellinger.it J
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- 2 or 3 pieces construction
Design - Bolted or welding body
- According to API 6D and ASME B16.34

- From 2" to 20" full and reduced bore
Ratin - ANSI/ASME classes from 150 to 1500
9 - European classes from PN6 to PN250
- RF in according to EN 1092-1
Ends - RF or RTJ in according to ASME B16.5
- BW or PE in according to ASME B16.25

- Carbon steel
- Stainless steel
- Duplex
Materials - Superdup|ex
- Incoloy
All materials are from bars or forgings

6 - SOFT SEATED: rptfe, peek, devion
= - METAL SEATED
©
2 - Manual (lever o gearbox)
9 Operator - Bare stem
- Actuated (pneumatic or electric)

- Side entry ball valve

- Fire Safe designed according to API 607, ISO 10497 and API 6FA
- Fugitive Emission design in according to ISO 15840-1 and API 6D
- Antistatic device

- Anti blowout stem

- Self relieving

- Test in according to API 6D QSL 1

- Face to face according to Zellinger Standard and APl 6D

- 1SO 5211 top work drilling

Additional Features [NelelCIETe

- Nace requirement

- Corrosion-resistant alloy, weld overlay in material Inconel 625/825 or stainless steel
- Electroless Nickel plating

- Special bore diameters

- Locking Device

- Stem extension

- Seat and stem injection
- Double piston effect




00O0LOW uoluuniy




GEAR BOX VERSION

ITEM | DESCRIPTION
1 BODY
CLOSURE
BALL
STEM
SEAT
GLAND PLATE
BEARING RETAINER
ADAPTER PLATE
STEM AXIAL BEARING
10 BALL AXIAL BEARING
I BALL RADIAL BEARING
12 STEM RADIAL BEARING
13 STEM KEY
14 LIFTING LUG
15 SUPPORT LEG
16 BODY SEAL
17 SEAT SEAL
18 STEM SEAL
19 GLAND PLATE SEAL
20 BODY STUD
21 BODY NUT
22 CAPSCREW
23 DRAIN PLUG
24 BODY GASKET
25 SEAT GASKET
26 STEM GASKET
27 GLAND PLATE GASKET

© |00 N O o |hd W N

8
28 | SEAT SPRING
1; 29 | VENT BLEEDER VALVE
8 30 |PIN
© 31 | GEAR BOX

32 GEAR BOX STUD
33 GEAR BOX NUT
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Trunnion

Double block and bleed -
Twin Balls E
MG2500 . /2

- 3 pieces construction
- - Bolted or welding bod
Design . cing Y
- Trunnion design
- According to API 6D and ASME B16.34

- From 2" to 20" full and reduced bore

- ANSI/ASME classes from 150 to 1500
Rating - European classes from PNG to PN250
- From 800 PSI| to 6000 PSI
- RF in according to EN 1092-1
- RF or RTJ in according to ASME BI6.5
Ends - BW or PE in according to ASME B16.25
- SW in according to ASME BI6.11
- NPT or GAS in according to ASME B1.20.1
- Carbon steel
- Stainless steel
. - Duplex
Materials - Superduplex
- Incoloy
All materials are from bars or forgings

Insert - SOFT SEATED: rptfe, peek, delrin, devion
- METAL SEATED
- Manual (lever o gearbox)

Operator - Bare stem
- Actuated (pneumatic or electric)

- Side entry ball valve
- Fire Safe designed according to API 607, ISO 10497 and API 6FA
- Fugitive Emission design in according to ISO 15840-1 and API 6D
Main Feat - Antistatic device
ain reatures - Anti blowout stem
- Test in according to API 6D QSL 1
- Face to face according to Zellinger Standard
- 1SO 5211 top work drilling

- Locking Device

- Stem extension

- Seat and stem injection

- Double piston effect

iYolo[iile]alo|Na=Tol (V[T - NOCe requirement

- Jacketed

- Corrosion-resistant alloy, weld overlay in material Inconel 625/825 or stainless steel
- Electroless Nickel plating

- Special bore diameters
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GEAR BOX VERSION

ITEM
1

© |00 N O o |hd W N

= o

DESCRIPTION
BODY

CLOSURE

BALL

STEM

SEAT

GLAND PLATE
BEARING RETAINER
ADAPTER PLATE
STEM AXIAL BEARING
BALL AXIAL BEARING
BALL RADIAL BEARING

DESCRIPTION
STEM RADIAL BEARING
STEM KEY

LIFTING LUG
SUPPORT LEG
BODY SEAL

SEAT SEAL

STEM SEAL

GLAND PLATE SEAL
BODY STUD

BODY NUT
CAPSCREW

ITEM

23
24
25
26
27
28
28
30
31

32
33

DESCRIPTION
DRAIN PLUG

BODY GASKET

SEAT GASKET

STEM GASKET
GLAND PLATE GASKET
SEAT SPRING

VENT BLEEDER VALVE
PIN

GEAR BOX

GEAR BOX STUD
GEAR BOX NUT
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10/222 12. 12 E A4 ® TUV, TUEV and TUV are registered trademarks. Utilisation and application requires prior approval.

Certificate
o0

No.: 968/V 1238.01/24

Product tested Ball Valves Certificate Zellinger S.r.l.
holder Via per Gallarate, 50/A
21010 Besnate (VA)
Italy
Type designation Trunnion Ball Valves
MG1000

Floating Ball Valves
MG20, MG22, MG24, MG30, MG40, MG45, MG50, MG60, MG70, MG500-900,
MG1500, MG2000 (DBB)

Codes and standards IEC 61508 Parts 1-2 and 4-7:2010

Intended application Safety Functions:
- Close on Demand
- Close on Demand up to Rate A acc. EN 12266-1
- Open on Demand

The valves are suitable for use in a safety instrumented system up to SIL 2 (low
demand mode). Under consideration of the minimum required hardware fault
tolerance HFT = 1 the valves may be used in a redundant architecture up to SIL 3.

The double-block-and-bleed-valves of type MG2000 are suitable for closing
functions in a safety instrumented system up to SIL 3 (low demand mode) due to
their internal redundancy (HFT = 1).

Specific requirements The instructions of the associated Installation, Operating and Safety Manual shall
be considered.

Summary of test results see back side of this certificate.

Valid until 2029-11-06

The issue of this certificate is based upon an evaluation in accordance with the Certification Program CERT FSP1 V3.0:2020 in its
actual version, whose results are documented in Report No. 968/V 1238.01/24 dated 2024-11-04. This certificate is valid only for
products, which are identical with the product tested. Issued by the certification body accredited by DAKkS according to

DIN EN ISO/IEC 17065. The accreditation is only valid for the scope listed in the annex to the accreditation certificate

D-ZE-11052-02-00. ==
f ;
f o fl | I
Funkticnal arhe W A =
fIR LRI Nl w5 121y \T 1 L S 1
Kt')ln, 2024-11-06 AM Grauen Stein, 51105 Kain \J
Certification Body Safety & Security for Automation & Grid Dipl.-Ing. (FH) Wolf Rickwart

www.fs-products.com - . P
www.tuv.com (( Dﬁkhﬁm TUVRheinland™
DIE 110520501 Precisely Right.

TUV Rheinland Industrie Service GmbH, Am Grauen Stein, 51105 KdIn / Germany

Tel.: +49 221 806-1790, Fax: +49 221 806-1539, E-Mail: industrie-service@de.tuv.com


http://www.tcpdf.org

Bescheinigung liber die Hinterlegung der Dokumentation
Acknowledgement of receipt

Hinterlegungsnummer 557/Ex-Ab 4021/24
Deposit number
Gegenstand: Gerét/ Typ Technische Dokumentation / Technical documentation

Subject: Equipment/ type
Valvole a sfera, a spillo e di ritegno
Ball, needle and check valves

(Technical File number: ATEX.01 Rev.1 dated 02/09/2024)

Anschrift ZELLINGER Srl

Address Via per Gallarate, 50/A
21010 Besnate (VA)
Italy

Die Unterlagen sind bei uns am 10/09/2024 eingegangen und werden unter
0. g. Hinterlegungs-Nr. ordnungsgemaf gelagert bis 10/08/2034.

We received the documents on 10/09/2024 and stored.them properly

until 10/08/2034 under deposit number above.

Die TUV Rheinland Industrie Service GmbH ist mit der Kenn-Nr. 0035
benannte Stelle fir den Geltungsbereich der Richtlinie 2014/34/EU.
TUV Rheinland Industrie Service GmbH has notified body number 0035
with the identification of the scope of Directive 2014/34/EU.

TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Anerkannte ATEX-Zertifizierstelle / ATEX-Notified Body Nr. 0035

Am Grauen Stein - 51105 KéIn - Germany
(bearbeitende Stelle / executing unit: Alfredstr. 81, 45130 Essen)

i.A./ in order Michael Behrens 10/09/2024

A TUVRheinland®

www.tuv.com Precisely Right.

TUV, TUEY and TUV are registered trademarks. Utilisation and application requires prior approval

10/201 10.17EAL @



ACCREDIA \

PENTE ITALIANCI [ ACTREDITAMLATO

Bureau Veritas ltalia SpA is a \ o Notified Body under the number 1370

VERITAS
CERTIFICATE OF QUALITY SYSTEM APPROVAL
N° CE-1370-PED-H-MGV 001-22-ITA-rev-A
Bureau Veritas Italia SpA, acting within the scope of its notification (netified body number 1370), attests that the quality system
| operated by the manufacturer for design, manufacture, final product inspection and testing of the pressure equipment/assembly |

identified hereunder has been examined against the provisions of annex Ill, module H, of the Pressure Equipment Directive n® |
2014/88/EU, and found lo satisfy the provisions of the directive which apply to it. [

' Manufacturer (Name): ZELLINGER SRL
Address: Via per Gallarate, 50 A
21010, Besnate, ltaly

Trading Name - Mark:

Equipment/Assembly description: PRESSURE ACCESSORY

Identification of equipment/assemblies concerned (or list an the VALVES SEE 2ND PAGE
back or attached where necessary):

| | This certificate will expire on (dd/mmiyyyy): 14/04/2025

The approval is conditional upon the surveillance audits, visits, tests and verifications to be carried out by the iocal Bureau Veritas
entity that entered into a coniract with the manufacturer, pursuant to the provisions of such contract.
This certificate shall be desmed to be void and the manufacturer shall alone bear any conssguences pursuant to its usa, where the manufacturer fails to comply with his

undertakings as per the agreement in respect of (a) implementation of the approved quality system and (b) inspection and tests on the final product, and generally where the
manufacturer fails in particular to comply with any of his obligations under directive nr 2014/68/EU of 15 may 2014 as transposed in the applicable law{s}),

Date of initial (or renewal) audit (dd/mm/yyyy): 156/04/2022
Auditar: CLAUDIO GIOVANNI
CAVALIERE s
~ s
Made at On Approved and Recorded in Signed by Signature autharised by i ‘”\9‘ 70
{dd/mmiyyyy) . A
CLALDIO GIOVANNI P %
MILAN 01/09/2024 Italy =y
CAVALIERE fr 5

| |Registration Code: 2024/002580/CE-1370-PED

\EN \rige o
7 _—
The present document is subject o the lerms of General Conditions of Service attached to the agreemeni signed by the A A
The present document shall not be reproduced, except by the manufaciurer in compliance with the provisions of the conlract enlered info betw ]gg’tmﬁ,ﬁa Verilas

entity and lhe manufacturer,

- — S

€ Bureau Veritas ltalia SpA File n®: 22.8F.3969560.138 Chr : M16128/22/CClcc

Viale Monza 347, 20126 Milano Page 1ol 2 www bureauveritas. it

PED - H - Rev. 06/2016 H




ACCREDIA "'

LEMTEITALIAS ACTREDI TARE*TO

M5 MNT00049

Bureau Veritas ltalia SpAis a Notified Body under the number 1370

N° CE-1370-PED-H-MGV 001-22-ITA-rev-A

! This revision supersedes certificate

CE-1370-FED-H-MGYV 001-22-TA

|| Reason of revision: From September 1st, Magival Valves will have a new name: Zellinger Srl |

| “Important Note: the madifications introduced by the present revision have been assessed according to directive 2014/88/EU; the parts of the equipment/assembly

which are not modified are still in conformity with directive 97/23%/EC" |

List of the concerned equipment/assemblies

BALL VALVES frem 1.1/2" to 16" PS= from 6.6 Bar to 455 Bar — Fuid 1,2
| Type: Trunnion, Barstock Monobloc, Three way, Wafer, Three way Wafer, Split Body, Needle, Check valve

© Bureau Varitas ltalia SpA
Viale Monza 347, 20126 Milano

File n°: 22.5F.3969560.138 Chr : M16128/22/CClcc

Page 2 of 2 wwaw.bureauveritas, it

PED - H - Rev. 0&/2016 H
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CERTIFICATO

Nr. 50 100 15673 Rev.003

SI ATTESTA CHE / THIS IS TO CERTIFY THAT

IL SISTEMA DIGESTIONE PER LA QUALITA DI
THE QUALITY MANAGEMENT SYSTEM OF

ZELLINGER S.r.l.

SEDE LEGALE E OPERATIVA:
REGISTERED OFFICE AND OPERATIONAL SITE:

VIA PER GALLARATE 50/A
IT - 21010 BESNATE (VA)

SEDI OPERATIVE: VEDI ALLEGATO 1 / OPERATIONAL SITES: SEE ANNEX 1

E CONFORME Al REQUISITI DELLA NORMA
HAS BEEN FOUND TO COMPLY WITH THE REQUIREMENTS OF

UNI EN ISO 9001:2015

QUESTO CERTIFICATO E VALIDO PER IL SEGUENTE CAMPO DI APPLICAZIONE
THIS CERTIFICATE IS VALID FOR THE FOLLOWING SCOPE OF APPLICATION
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Progettazione e fabbricazione di valvola a sfera, spillo e ritegho
(IAF 17, 18)

Design and manufacture of ball,needle valve and check valves
(IAF 17, 18)

Per 'Organismo di Certificazione Validita / Validity
For the Certification Body ..........................................................................................
ACC RE D |A l TUV ltalia S.r.l. Dal / From: 2024-09-27
L'ENTE ITALIANO DI ACCREDITAMENTO y - AI / TO 2026'05'08
SGQ N° 049A
I\E/I:rrllzzl’:o d(lelf;:é\ccordi di Mutuo Riconoscimento [ Data emISSIOne /
Signatory of EA AFand ILAC el ] V2. cupr0. - Ll S T Issuing Date
Recognition Agreements Francesco Scarlata

Direttore Divisione Business Assurance 2024-09-27
Business Assurance Division Manager

PRIMA CERTIFICAZIONE/ FIRST CERTIFICATION: 2014-05-06

“LA VALIDITA DEL PRESENTE CERTIFICATO E SUBORDINATA A SORVEGLIANZA PERIODICA A 12 MESI E AL RIESAME COMPLETO DEL SISTEMA DI
GESTIONE AZIENDALE CON PERIODICITA TRIENNALE”
“THE VALIDITY OF THE PRESENT CERTIFICATE DEPENDS ON THE ANNUAL SURVEILLANCE EVERY 12 MONTHS AND ON THE COMPLETE REVIEW OF
COMPANY'S MANAGEMENT SYSTEM AFTER THREE-YEARS”

ZERTIFIKAT € CERTIFICATE @

TUV ltalia ® Gruppo TUV SUD e Viale Fulvio Testi, 280/6 ® 20126 Milano ® Italia ® www.tuvsud.com/it TUV®
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LL} ALLEGATO 1 AL CERTIFICATO NR 50 100 15673 Rev.003
O ANNEX 1 TO CERTIFICATE NO 50 100 15673 Rev.003
pagina 1di 1/ page 1 of 1
’ IL CERTIFICATO NR 50 100 15673 Rev.003 COPRE ANCHE LE SEGUENTI SEDI OPERATIVE:
THE CERTIFICATE N 50 100 15673 Rev.003 COVERS ALSO THE FOLLOWING OFFICES:
-
-
< ZELLINGER S.r.l.
.
— VIA Il GIUGNO SNC
IE IT-21011 CASORATE SEMPIONE (VA)
m n " " ] [
O Fabbricazione di valvola a sfera, spillo e ritegno. (IAF 17, 18)
’ Manufacture of ball, needle valve and check valves (IAF 17, 18)
=
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<L Per 'Organismo di Certificazione Validita / Validity
) For th.? Certification Boay~ % § TR e K B TS
E TUV ltalia S.r.l. Dal / From: 2024-09-27
= ACCREDIA '\
E L'ENTE ITALIANO DI ACCREDITAMENTO - AI / TO: 2026'05'08
LLl] SGQ N° 049A
U I\E/Ijn:zil’:o:lef:gccordi di Mutuo Riconoscimento [ .' Data em|SS|One /
Signetory of EA, AF and ILAGMual . 2. o . §a _____________________________________________________________________________ Issuing Date

’ Recognition Agreements Francesco Scarlata

Direttore Divisione Business Assurance 2024-09-27

Business Assurance Division Manager
E PRIMA CERTIFICAZIONE/ FIRST CERTIFICATION: 2014-05-06
! “LA VALIDITA DEL PRESENTE CERTIFICATO E SUBORDINATA A SORVEGLIANZA PERIO‘DICA A 12 MESI E AL RIESAME COMPLETO DEL SISTEMA DI
— GESTIONE AZIENDALE CON PERIODICITA TRIENNALE”
L. “THE VALIDITY OF THE PRESENT CERTIFICATE DEPENDS ON THE ANNUAL SURVEILLANCE EVERY 12 MONTHS AND ON THE COMPLETE REVIEW OF
A— COMPANY'S MANAGEMENT SYSTEM AFTER THREE-YEARS”
=
o -
i) . R ®
N TUV ltalia ® Gruppo TUV SUD e Viale Fulvio Testi, 280/6 ® 20126 Milano e Italia ® www.tuvsud.com/it TV
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American
Petroleum
Institute

2018-151 | Digital

Certificate of Authority to use the Official APl Monogram
License Number: 6D-1068 ORIGINAL

The American Petroleum Institute hereby grants to

ZELLINGER SRL
Via 2 Giugno 72
Casorate Sempione, Varese
Italy

the right to use the Official APl Monogram® on manufactured products under the conditions in the official
publications of the American Petroleum Institute entitled APl Spec Q1 and API-6D
and in accordance with the provisions of the License Agreement.

In all cases where the Official APl Monogram is applied, the APl Monogram shall be used in conjunction with this
certificate number: 6D-1068

The American Petroleum Institute reserves the right to revoke this authorization to use the Official APl Monogram
for any reason satisfactory to the Board of Directors of the American Petroleum Institute.

The scope of this license includes the following: Ball Valves

QMS Exclusions: No Exclusions Identified as Applicable
Effective Date: SEPTEMBER 11, 2024 g
Expiration Date: JULY 19, 2025 wd«d ' &L&Ll,v

To verify the authenticity of this license, go to www.api.org/compositelist. Senior Vice President of Global Industry Services
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GENERAL ASSEMBLY DRAWING
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DETAIL A

ANTISTATIC |
DEVICE

STANDARD
NAMEPLATE
MODEL

¥ ZELLINGER

Via 2 Giugno, 72
Casorate Sempione (VA)
ITALY - Tel. +39 0331 274109

DN
CLASS
BODY HEAT
BALL HEAT
STEM HEAT
SEAT HEAT
INSERT
bar AT °C
bar AT °C

FACE TO FACE mm

SIN®

YEAR

c€1370
@II 2GExhIIC T6..T2 Gb

DETAIL B

wcbﬁ\\ L=

*F***‘\‘ +,,,4,

<JQU%J%

GENERAL NOTES:

-TRUNNION BALL VALVE

-SIDE ENTRY DESIGN
-ANTIBLOW-OUT STEM
-ANTISTATIC DEVICE
-BI-DIRECTIONAL VALVE

-SELF RELIEVING SEAT RINGS
-DOUBLE BLOCK & BLEED DESIGN

DESIGN NOTE:

BILL OF MATERIALS
ITEM PARTS NAME MATERIAL NOTE —
1 |BODY ASTM A105 / A350 LF2
2 | CLOSURE ASTM A105 / A350 LF2
3 |BALL ASTM A105/A350 LF2 | *2
4 |STEM AISI 4140 2
5 |SEAT ASTM A105/A350 LF2 | *2 I
5 |INSERT DEVLON I
6 | GLAND PLATE ASTM A105 / A350 LF2
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Read operation instructions first.
Observe safety instructions.
These operation instructions are part of the product.
Retain operation instructions during product life.
Pass on instructions to any subsequent user or owner of the product.

Purpose of the document:

This document contains information for installation, commissioning, operation and maintenance staff. It is intended

to support device installation and commissioning.

Reference documents:

Manual (Operation and setting ) of actuator controls ACExC 01.2 Modbus
Manual (Fieldbus device integration) of actuator controls ACExC 01.2 Modbus
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(refer to <Addresses>).
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Safety instructions

1. Safety instructions

1.1. Basic information on safety

Standards/directives Our products are designed and manufactured in compliance with recognised
standards and directives. This is certified in a Declaration of Incorporation and an

EU Declaration of Conformity.

The end user or the contractor must ensure that all legal requirements, directives,
guidelines, national regulations and recommendations with respect to assembly,
electrical connection, commissioning and operation are met at the place of installation.

They include among others:

Standards and directives such as IEC 60079 “Explosive atmospheres".
- Part 14: Electrical installations design, selection and erection.

- Part 17: Electrical installations inspection and maintenance.

Applicable configuration guidelines for fieldbus applications.

Safety instructions/warn- All personnel working with this device must be familiar with the safety and warning
ings instructions in this manual and observe the instructions given. Safety instructions
and warning signs on the device must be observed to avoid personal injury or property

damage.

Qualification of staff Assembly, electrical connection, commissioning, operation, and maintenance must
be carried out by suitably qualified personnel authorised by the end user or contractor

of the plant only.

Prior to working on this product, the staff must have thoroughly read and understood
these instructions and, furthermore, know and observe officially recognised rules

regarding occupational health and safety.

Work performed in potentially explosive atmospheres is subject to special regulations
which have to be observed. The end user or contractor of the plant are responsible
for respect and control of these regulations, standards, and laws.

Commissioning Prior to commissioning, it is important to check that all settings meet the requirements
of the application. Incorrect settings might present a danger to the application, e.g.
cause damage to the valve or the installation. The manufacturer will not be held
liable for any consequential damage. Such risk lies entirely with the user.

Operation  Prerequisites for safe and smooth operation:

Correct transport, proper storage, mounting and installation, as well as careful

commissioning.

Only operate the device if it is in perfect condition while observing these instruc-

tions.

Immediately report any faults and damage and allow for corrective measures.
Observe recognised rules for occupational health and safety.

Observe national regulations.

During operation, the housing warms up and surface temperatures > 60 °C may
occur. To prevent possible burns, we recommend checking the surface temper-
ature using an appropriate thermometer and wearing protective gloves, if re-

quired, prior to working on the device.

Protective measures The end user or the contractor are responsible for implementing required protective
measures on site, such as enclosures, barriers, or personal protective equipment

for the staff.

Maintenance To ensure safe device operation, the maintenance instructions included in this manual

must be observed.

Any device modification requires prior written consent of the manufacturer.
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1.2. Range of application

AUMA multi-turn actuators are designed for the operation of industrial valves, e.g.
globe valves, gate valves, butterfly valves, and ball valves.

The devices described below are approved for use in the potentially explosive
atmospheres of zones 1, 2, 21, and 22.

If temperatures >40 °C are to be expected at the valve mounting flange or the valve
stem (e.g. due to hot media), please consult AUMA. Temperatures > 40 °C are not
considered with regards to the non-electrical explosion protection.

Other applications require explicit (written) confirmation by the manufacturer.

The following applications are not permitted, e.g.:

Industrial trucks according to EN ISO 3691
Lifting appliances according to EN 14502
Passenger lifts according to DIN 15306 and 15309
Service lifts according to EN 81-1/A1
Escalators
Continuous duty
Buried service
Continuous submersion (observe enclosure protection)
Potentially explosive areas of zones 0 and 20
Potentially explosive areas of group | (mining)
Radiation exposed areas in nuclear power plants

No liability can be assumed for inappropriate or unintended use.

Observance of these operation instructions is considered as part of the device's
designated use.

Information These operation instructions are only valid for the "clockwise closing" standard
version, i.e. driven shaft turns clockwise to close the valve.
1.3. Warnings and notes

/\ DANGER

[/A\ cauTiON

The following warnings draw special attention to safety-relevant procedures in these
operation instructions, each marked by the appropriate signal word (DANGER,
WARNING, CAUTION, NOTICE).

Indicates an imminently hazardous situation with a high level of risk. Failure
to observe this warning could result in death or serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation with a medium level of risk. Failure
to observe this warning could result in death or serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation with a low level of risk. Failure to
observe this warning could result in minor or moderate injury. May also be
used with property damage.

Potentially hazardous situation. Failure to observe this warning could result
in property damage. Is not used for personal injury.
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Arrangement and typographic structure of the warnings

& DANGER Type of hazard and respective source!

Potential consequence(s) in case of non-observance (option)

- Measures to avoid the danger
- Further measure(s)

Safety alert symbol & warns of a potential personal injury hazard.
The signal word (here: DANGER) indicates the level of hazard.

1.4. References and symbols
The following references and symbols are used in these instructions:

Information The term Information preceding the text indicates important notes and information.

T Symbol for CLOSED (valve closed)
= Symbol for OPEN (valve open)
v Important information before the next step. This symbol indicates what is required
for the next step or what has to be prepared or observed.
M Viathe menu to parameter

Describes the path within the menu to the parameter. By using the push buttons of
the local controls you may quickly find the desired parameter in the display.

<> Reference to other sections

Terms in brackets shown above refer to other sections of the document which provide
further information on this topic. These terms are either listed in the index, a heading
or in the table of contents and may easily be located.
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Identification ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
2. Identification
2.1. Name plate

Figure 1: Arrangement of name plates

[11  Actuator name plate

[2]  Actuator controls name plate

[3] Motor name plate

[4]  Additional plate, e.g. KKS plate (Power Plant Classification System)
[5] Explosion protection approval plate

Actuator name plate

Figure 2: Actuator name plate (example)

& AUMA Riester GmbH & Co. KG ¢
2! D-79379 Miliheim, Germany
S SAEx 07.2-F07/-a3b 1
Order No: 12345678
No: 0516MD12345
n: 32 1/min

T close: 10-30 Nm
T open: 10-30 Nm
Lubr: F15 |P68
Temp: -30°C/+40°C

dUMmd (= manufacturer logo); C€ (= CE mark)
[11  Name of manufacturer
[2]  Address of manufacturer
[8] Type designation
[4]  Order number
[5] Actuator serial number
[6] Speed
[71  Torque range in direction CLOSE
[8] Torque range in direction OPEN
[9]  Type of lubricant
[10] Permissible ambient temperature
[11] Can be assigned as an option upon customer request
[12] Enclosure protection
[13] Data Matrix code
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Identification

Actuator controls name plate

Figure 3: Actuator controls name plate

ACExC 01.2

Order no. 12345678
No. 0514MA123
TPA:00R200-011-000

dlirne
L ]

TPC:ACD00-1A1-ADDD
3 ~ 400V P: A1
-20/+40°C IPE8
Control: Modbus RTU

dUMmd (= manufacturer logo)
[11  Type designation
[2]  Order number
[3] Serial number
[4]  Actuator terminal plan
[5]  Actuator controls terminal plan
[6] Mains voltage
[71  AUMA power class for switchgear
[8] Permissible ambient temperature
[9] Enclosure protection
[10] Control
[11] DataMatrix-Code

Motor name plate

Figure 4: Motor name plate (example)

@
ADX0063-2-0,2

L3S Art.no.: 12345678

.~ No: 0516MM12345
Y3~400V 50Hz

= Pu: 0,20kW  cos 0: 0.6

In: 0,8A

b S2 - 15 min .
- IP 68 2800 1/min
Therm.protect.: PTC

Insulation class: F

dUImd (= manufacturer logo); C€ (= CE mark)
[1] Motor type
[2]  Motor article number
[3]  Serial number
[4]  Current type, mains voltage
[5] Rated power
[6] Rated current
[71  Type of duty
[8] Enclosure protection
[91  Motor protection (temperature protection)
[10] Insulation class
[11] Speed
[12] Power factor cos phi
[13] Mains frequency
[14] Data Matrix code
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Approval plate in explosion-proof version

Figure 5: Approval plates in explosion-proof version (examples)
ATEX IECEXx

& CE 0158
DEKRA 11ATEX0008 X IECEx DEK 12.0022X
Il 2G Ex db eb [IC T4 Gb ™ ExdbebllCT4Gb
E @ ! 2D Extb IIiC T130°C Db IP6x @ Ex tb I1IC T130°C Db IP6x &

nN2GeliCT4
M20 + M25 + M32 M20 + M25 + M32

[1] Ex symbol, CE mark, number of test authority
[2]  Ex certificate (number)
Classification:
[8] Electrical gas explosion protection
[4]  Electrical dust explosion protection
[5] Non-electrical explosion protection
[6] Threads for line bushings at electrical connection
[71  Not used

Description referring to name plate indications

Type designation Figure 6: Type designation (example)

SAEx 07.2- F10 /-a3b1

1. 2. 3.
1. Type and size of actuator
2. Flange size
3. Exmarking

Type and size
These instructions apply to the following devices types and sizes:

Type SAEx: Multi-turn actuators for open-close duty
Sizes: 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

Type SAREXx = Multi-turn actuators for modulating duty
Sizes: 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

Type ACExC = AUMATIC actuator controls
Sizes: 01.2

10
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ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Identification
Ex marking
Table 1:
Marking for explosion protection (example of /-a3b1)
- a 3 b 1
—  Not used

a Motor type
a = ADX or VDX: 3-phase AC motor
b = AEX, ACX, VEX, VCX: 1-phase AC motor

3  Protection type of electrical connection
3 = Terminal compartment Ex e increased safety
4 = Terminal compartment Ex d flameproof enclosure

b Protection type of position transmitter
a = Without intrinsically safe electric circuit
b = Electric circuit Ex i Intrinsic safety (RWG 5020.2EXx)

1 Protection type of fieldbus
1 = Without Ex fieldbus connection
2 = Ex nL non-incendive fieldbus connection
3= Ex ic intrinsically safe fieldbus connection

Order number  The product can be identified using this number and the technical data as well as
order-related data pertaining to the device can be requested.

Please always state this number for any product inquiries.

On the Internet at http://www.auma.com > Service & Support >myAUMA, we offer
a service allowing authorised users to download order-related documents such as
wiring diagrams and technical data (both in German and English), inspection certificate
and the operation instructions when entering the order number.

Actuator serial number Table 2:
Description of serial number (with example 0516MD12345)
05 16 MD12345
05 Positions 1+2: Assembly in week = week 05
16 Positions 3+4: Year of manufacture = 2016

MD12345 Internal number for unambiguous product identification

Actuator terminal plan Position 9 following TPA: Position transmitter version
I, Q = MWG (magnetic limit and torque transmitter)

AUMA power class for The switchgear used in the actuator controls (reversing contactors/thyristors) are
switchgear classified according to AUMA power classes (e.g. A1, B1, ....). The power class
defines the max. permissible rated power (of the motor) the switchgear has been
designed for. The rated power (nominal power) of the actuator motor is indicated in
kW on the motor name plate. For the assignment of the AUMA power classes to the
nominal power of the motor types, refer to the separate electrical data sheets.

For switchgear without assignment to any power classes, the actuator controls name
plate does not indicate the power class but the max. rated power in kW.

Control e 3:
Control examples (indications on actuator controls name plate)
Input signal Description
Modbus RTU Control vie Modbus RTU interface

Data Matrix code When registered as authorised user, you may use our AUMA Assistant App to scan
the Data Matrix code and directly access the order-related product documents without
having to enter order number or serial number.

11
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ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Figure 7: Link to AUMA Assistant App:

2.2. Short description

Multi-turn actuator

Actuator controls

Local controls/
AUMA CDT

Intrusive - Non-Intrusive

12

Definition in compliance with EN 15714-2/EN ISO 5210:

A multi-turn actuator is an actuator which transmits torque to a valve for at least one
full revolution. It is capable of withstanding thrust.

AUMA multi-turn actuators SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREx 16.2 are
driven by an electric motor and are capable of withstanding thrust in combination
with output drive type A. For manual operation, a handwheel is provided. Switching
off in end positions may be either by limit or torque seating. Actuator controls are
required to operate or process the actuator signals.

ACEXC 01.2 actuator controls are used to operate AUMA actuators and are supplied
ready for use. The actuator controls may be mounted directly to the actuator or
separately on a wall bracket.

The functions of the ACExC 01.2 actuator controls include standard valve control in
OPEN-CLOSE duty, positioning, process control, logging of operating data, diagnostic
functions right through control via various interfaces (e.g. Fieldbus, Ethernet and
HART).

Operation, setting, and display can be performed directly at the actuator controls or
alternatively from REMOTE via a fieldbus interface.

When set to local control, it is possible to

operate the actuator via the local controls (push buttons and display) and perform
settings (contents of these instructions).

read in or out data or modify and save settings via AUMA CDT software (ac-
cessory), using a computer (laptop or PC). The connection between computer
and actuator controls is wireless via Bluetooth interface (not included in these
instructions).

Intrusive version (control unit: electromechanical):
Limit and torque setting is performed via switches in the actuator.

Non-Intrusive version (control unit: electronic):

Limit and torque setting is performed via the controls, without removal of actu-
ator or actuator controls covers. For this purpose, the actuator is equipped with
an MWG (magnetic limit and torque transmitter), also capable to supply analogue
torque feedback signals/torque indication and analogue position feedback sig-
nals/position indication at the actuator controls output.



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Transport, storage and packaging
3. Transport, storage and packaging
3.1. Transport

For transport to place of installation, use sturdy packaging.

/\ DANGER Hovering load!

Risk of death or serious injury.

—

—

Do NOT stand below hovering load.

Attach ropes or hooks for the purpose of lifting by hoist only to housing and NOT
to handwheel.

Actuators mounted on valves: Attach ropes or hooks for the purpose of lifting
by hoist to valve and NOT to actuator.

Actuators mounted to gearboxes: Attach ropes or hooks for the purpose of lifting
by hoist only to the gearbox using eyebolts and NOT to the actuator.

Actuators mounted to controls: Attach ropes or hooks for the purpose of lifting
by hoist only to the actuator and NOT to the controls.

Respect total weight of combination (actuator, actuator controls, gearbox, valve)
Secure load against falling down, sliding or tilting.
Perform lift trial at low height to eliminate any potential danger e.g. by tilting.

Figure 8: Example: Lifting the actuator

Table 4:
Weights of multi-turn actuators SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2
with 3-phase AC motors

Type designation Motor type1) Weight2)
Actuator approx. [kg]
SAEx 07.2/ VDX... 22
SAREx 07.2 ADX... 23
SAEx 07.6/ VDX... 22
SAREx 07.6 ADX... 24
SAEx 10.2/ VDX... 26
SAREx 10.2 ADX... o8
SAEx 14.2/ VDX... 48
SAREx 14.2 ADX... 50

13



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
Transport, storage and packaging ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Weights of multi-turn actuators SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2
with 3-phase AC motors

Type designation Motor type?) Weight?)
Actuator approx. [kg]
SAEXx 14.6/ VDX... 50
SAREXx 14.6 ADX... 56
SAEx 16.2/ VDX... 72
SAREXx 16.2 ADX... 88

1)  Refer to motor name plate

2) Indicated weight includes AUMA NORM multi-turn actuator with 3-phase AC motor, electrical con-
nection in standard version, output drive type B1 and handwheel. For other output drive types, heed
additional weights.

Table 5:
Weights of multi-turn actuators SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2
With 1-phase AC motors

Type designation Motor type?) Weight?)
Actuator approx. [kg]
SAEXx 07.2/ VEX... 28
SAREXx 07.2 AEX... 31
SAEXx 07.6/ VEX... 28
ACX... 40
SAEx 10.2/ VEX...48-4... 32
SAREx 10.2 VEX...48-2... 35
ACX...56-4... 44
ACX...56-2... 47
SAEx 14.2/ VEX... 63
SAREXx 14.2 VCX... 65
ACX... 67
SAEXx 14.6/ VEX... 67
SAREXx 14.6 VCX... 70

1)  Refer to motor name plate

2) Indicated weight includes AUMA NORM multi-turn actuator with 1-phase AC motor, electrical con-
nection in standard version, output drive type B1 and handwheel. For other output drive types, heed
additional weights.

Table 6:

Weights for output drive type A 07.2 — A 16.2

Type designation Flange size [ka]
A 07.2 FO7 1.1
A10.2 F10 2.8
A14.2 F14 6.8
A16.2 F16 11.7
Table 7:

Weights for output drive type AF 07.2 — AF 16.2

Type designation Flange size [ka]
AF 07.2 F10 5.2
AF 07.6 F10 5.2
AF 10.2 F10 5.5
AF 14.2 F14 13.7

AF 16.2 F16 23

14



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Transport, storage and packaging
3.2. Storage
NOTICE Danger of corrosion due to inappropriate storage!

- Store in a well-ventilated, dry room.

- Protect against floor dampness by storage on a shelf or on a wooden pallet.
- Cover to protect against dust and dirt.

- Apply suitable corrosion protection agent to uncoated surfaces.

NOTICE Damage on display caused by temperatures below permissible level!
- AC actuator controls MUST NOT be stored below —30 °C.

Long-term storage For long-term storage (more than 6 months), observe the following points:

1.  Prior to storage:
Protect uncoated surfaces, in particular the output drive parts and mounting
surface, with long-term corrosion protection agent.

2. At an interval of approx. 6 months:
Check for corrosion. If first signs of corrosion show, apply new corrosion protec-
tion.

3.3. Packaging

Our products are protected by special packaging for transport when leaving the
factory. The packaging consists of environmentally friendly materials which can easily
be separated and recycled. We use the following packaging materials: wood,
cardboard, paper, and PE foil. For the disposal of the packaging material, we
recommend recycling and collection centres.

15



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

Assembly ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
4. Assembly
4.1. Mounting position

The product described in this document can be operated in any mounting position.

Restriction: When using oil instead of grease within the actuator gear housing, the
hollow shaft mounting position must be perpendicular, with the flange pointing
downward. The type of lubricant used is indicated on the actuator name plate (short
designation F...= grease; O...= oil).

4.2. Handwheel fitting

Information For transport reason, handwheels with a diameter of 400 mm and larger are supplied
separately within the scope of delivery.

Figure 9: Handwheel

‘ [2]

| ;»‘*“'“Gé‘ (1]

(3]

-~

[4]

[11  Spacer

[2]  Input shaft

[3] Handwheel
[4] Retaining ring

1. If required, fit spacer [1] on input shaft [2].
2. Slip handwheel [3] onto input shaft.
3.  Secure handwheel [3] using the retaining ring [4] supplied.

Information The retaining ring [4] (together with these operation instructions) is stored in a
weatherproof bag, which is attached to the device prior to delivery.

4.3. Multi-turn actuator: mount to valve/gearbox
Danger of corrosion due to damage to paint finish and condensation!

- Touch up damage to paint finish after work on the device.

- After mounting, connect the device immediately to electrical mains to ensure
that heater minimises condensation.

4.3.1. Output drive type A

Application . Output drive for rising, non-rotating valve stem
Capable of withstanding thrust

16



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Assembly

Design  Output mounting flange [1] with axial bearing stem nut [2] form one unit. Torque is
transmitted to valve stem [3] via stem nut [2].

Figure 10: Design of output drive type A

[2] "
= |

(3] %l ]

[11  Output mounting flange
[2]  Stem nut with dog coupling
[3] Valve stem
Information To adapt the actuators to available output drive types A with flanges F10 and F14

(year of manufacture: 2009 and earlier), an adapter is required. The adapter can be
ordered from AUMA.

4.3.1.1. Stem nut: finish machining
O This working step is only required if stem nut is supplied unbored or with pilot
bore.

Figure 11: Output drive type A
il =]l

[2.1]
[2.2]
[2.1]

[11  Stem nut

[2]  Axial needle roller bearing

[2.1] Axial bearing washer

[2.2] Axial needle roller and cage assembly
[8] Spigot ring

1. Remove spigot ring [3] from output drive.
2. Remove stem nut [1] together with axial needle roller bearings [2].

17



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

Assembly

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

9.

Remove axial bearing washers [2.1] and axial needle roller and cage assemblies
[2.2] from stem nut [1].

Drill and bore stem nut [1] and cut thread.
Information: When fixing in the chuck, make sure stem nut runs true!

Clean the machined stem nut [1].

Apply sufficient Lithium soap EP multi-purpose grease to axial needle roller and
cage assemblies [2.2] and axial bearing washers [2.1], ensuring that all hollow
spaces are filled with grease.

Place greased axial needle roller and cage assemblies [2.2] and axial bearing
washers [2.1] onto stem nut [1].

Re-insert stem nut [1] with bearings [2] into output drive.
Information: Ensure that dogs or splines are placed correctly in the keyway of
the hollow shaft.

Screw in spigot ring [3] until it is firm against the shoulder.

4.3.1.2. Multi-turn actuator

18

(with output drive type A): mount to valve

Figure 12: Assembly of output drive type A

Valve stem

Output drive type A
Screws to actuator
Valve flange

Screws to output drive

If the output drive type A is already mounted to the multi-turn actuator: Loosen
screws [3] and remove output drive type A [2].

Check if the flange of output drive type A matches the valve flange [4].
Apply a small quantity of grease to the valve stem [1].

Place output drive type A on valve stem and turn until it is flush on the valve
flange.

Turn output drive type A until alignment of the fixing holes.
Screw in fastening screws [5], however do not completely tighten.

Fit multi-turn actuator on the valve stem so that the stem nut dogs engage into
the output drive sleeve.

The flanges are flush with each other if properly engaged.
Adjust multi-turn actuator until alignment of the fixing holes.
Fasten multi-turn actuator with screws [3].



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Assembly
10. Fasten screws [3] crosswise with a torque according to table.
Table 8:
Tightening torques for screws
Threads Tightening torque [Nm]
Strength class A2-80/A4-80
M6 10
M8 24
M10 48
M12 82
M16 200
M20 392
11. Turn multi-turn actuator with handwheel in direction OPEN until valve flange
and output drive A are firmly placed together.
12. Tighten fastening screws [5] between valve and output drive type A crosswise
applying a torque according to table.
4.3.2. Output drive types B and E
Application For rotating, non-rising valve stem
Not capable of withstanding thrust
Design  Connection between hollow shaft and valve or gearbox via output drive sleeve fixed

to the hollow shaft of the multi-turn actuator via retaining ring.

When exchanging the output drive sleeve, later retrofitting to a different output drive
type is possible

Output drive types B and E: Output drive sleeve with bore according to DIN
3210

Output drive types B1 — B4: Output drive sleeve with bore according to EN ISO
5210

19



Assembly

SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Information

Figure 13: Output drive type B

(1]

2]

[1]  Flange multi-turn actuator (e.g. FO7)
[2] Hollow shaft
[8]  Output drive sleeve (illustration examples)
[3] B/B1/B2 and [3]* B3/B4/E, respectively with bore and keyway
[4] Gearbox/valve shaft with parallel key

Spigot at valve flanges should be loose fit.

4.3.2.1. Multi-turn actuator with output drive types B: mount to valve/gearbox

20

Figure 14: Mounting output drive types B

[3]—'[3 BN 0

[11  Multi-turn actuator
[2]  Valve/gearbox
[8] Valve/gearbox shaft

1. Check if mounting flanges fit together.

2. Check if output drive of multi-turn actuator [1] matches the output drive of
valve/gearbox or valve/gearbox valve shaft [2/3].

3. Apply a small quantity of grease to the valve or gearbox shaft [3].
4.  Fit multi-turn actuator [1].

Information: Ensure that the spigot fits uniformly in the recess and that the
mounting faces are in complete contact.



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Assembly

5.  Fasten multi-turn actuator with screws according to table.

Information: We recommend applying liquid thread sealing material to the
screws to avoid contact corrosion.

6. Fasten screws crosswise to a torque according to table.

Table 9:
Tightening torques for screws
Threads Tightening torque [Nm]
Strength class A2-80/A4—80
M6 10
M8 24
M10 48
M12 82
M16 200
M20 392
4.4. Accessories for assembly

4.4.1. Stem protection tube for rising valve stem

Figure 15: Assembly of the stem protection tube

[11—- ] — 1)

[11  Protective cap for stem protection tube (fitted)
[1T*  Option: Protective cap made of steel (screwed)
[2]  Stem protection tube

[3] V-seal

1.  Seal all threads with hemp, Teflon tape, or thread sealing material.
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

NOTICE

2. Screw stem protection tube [2] into thread and tighten it firmly.

Information: For stem protection tubes made of two or more segments, all
parts have to be thoroughly screwed together.

Figure 16: Protection tube made of segments with threaded sleeves (>900 mm)

[2] 2] (2]

(3] [4]
[2]  Segment of stem protection tube
[8] V-seal
[4] Threaded sleeve

3. Push down the sealing ring [3] onto the housing.

Information: For mounting segments, push down seals of segments down to
the sleeve (connecting piece).

4. Check whether protective cap [1] for stem protection tube is available, in perfect

condition and tightly placed on or screwed to the tube.

Risk of bending or oscillation of protection tubes exceeding a length of 2 m!
Risk of damage at stem and/or protection tube.
- Secure protection tubes exceeding 2 m by an appropriate support.

4.5.
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Mounting positions of local controls

Figure 17: Mounting positions

The mounting position of the local controls is implemented according to the order.
If, after mounting the actuator to the valve or the gearbox on site, the local controls
are in an unfavourable position, the mounting position can be changed at a later

date. Four mounting positions shifted by respectively 90° are possible (by maximum

180° into one direction).



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Assembly

4.5.1. Mounting positions: modify

Flameproof enclosure, danger of explosion!

Risk of death or serious injury.
— Before opening, ensure that there is no explosive gas and no voltage.
- Handle cover and housing parts with care.
- Joint surfaces must not be damaged or soiled in any way.
- Do not jam cover during fitting.

m Electrostatic discharge ESD!

Risk of damage to electronic components.
- Earth both operators and devices.

1. Loosen screws and remove the local controls.
2. Check whether O-ring is in good condition, correctly insert O-ring.
3. Turn local controls into new position and re-place.

m Cable damage due to twisting or pinching!

Risk of functional failures.

- Turn local controls by a maximum of 180°.
- Carefully assemble local controls to avoid pinching the cables.

4. Fasten screws evenly crosswise.
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Electrical connection ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

5. Electrical connection

5.1. Basic information

Wiring diagram/terminal
plan

Permissible networks
(supply networks)

Current type, mains
voltage, mains fre-
guency

External supply of the
electronics

Protection and sizing on
site
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Danger due to incorrect electrical connection
Failure to observe this warning can result in death, serious injury, or property damage.

- The electrical connection must be carried out exclusively by suitably qualified
personnel.
- Prior to connection, observe basic information contained in this chapter.

- After connection but prior to applying the voltage, observe the <Commissioning>
and <Test run> chapters.

The pertaining wiring diagram/terminal plan (in German or English) is attached to
the device in a weather-proof bag, together with these operation instructions. It can
also be requested from AUMA (state order number, refer to name plate) or
downloaded directly from the Internet (http://www.auma.com).

Actuator controls (actuators) are suitable for use in TN and TT networks with directly
earthed star point for mains voltage up to maximum 690 V AC. Use in IT networks
for nominal voltages up to maximum 600 V AC are permissible. For IT network, a
suitable, approved insulation monitor measuring the pulse code is required.

Type of current, mains voltage and mains frequency must match the data on the
actuator controls and motor name plates. Also refer to chapter <ldentification>/<Name
plate>.

Figure 18: Motor name plate (example)

Y 3~ 400V 50 Hz

11 21 [3]
[11  Type of current
[2] Mains voltage
[8] Mains frequency (for 3-phase and 1-phase AC motors)

For external electronics supply with 24 V DC and simultaneous use of DC motors
(24 VvV DC, 48V DC, 60V DC, 110V DC, 220 V DC), the 24 V DC controls’ voltage
supply should be ensured via the XK25/26 terminals, separately from the power
supply (U1, V1). In case of common supply using a single cable (links from U1, V1
with XK25/26, for 24 V DC only !!!), short-term excess or falling below the permissible
voltage limits can be the consequence during switching (24 V DC +10 %/—10 %).
Any possibly incoming operation commands are not executed outside the admissible
limit values. The actuator controls briefly signal a fault condition.

For short-circuit protection and for disconnecting the actuator from the mains, fuses
and disconnect switches have to be provided by the customer.

The current values for sizing the protection can be derived from the current
consumption of the motor (refer to motor name plate) plus the current consumption
of actuator controls.

We recommend adapting the switchgear sizing to the max. current (l,,,,) and selecting
and setting the overcurrent protection device in compliance with the indications in
the electrical data sheet.
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ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Electrical connection

Table 10:

Current consumption of actuator controls

Mains voltage Max. current consumption

Permissible variation of the mains voltage +10 % -30 %

100 to 120V AC 750 mA 1,000 mA

208 t0 240V AC 400 mA 750 mA

380 to 500 V AC 250 mA 400 mA

515t0 690 V AC 200 mA 400 mA

Table 11:

Maximum permissible protection

Switchgear Rated power max. protection
(switchgear with power class)?)

Reversing contactor A1 up to 1.5 kW 16 A (gL/gG)
Reversing contactor A2 up to 7.5 kW 32 A (gL/gG)
Reversing contactor A3 up to 15 kW 63 A (gL/gG)

Thyristor B1 up to 1.5 kW 16 A (g/R) It<1,500A%s
Thyristor B2 up to 3 kW 32 A (g/R) I?t<1,500A%s
Thyristor B3 up to 5.5 kW 63 A (g/R) I?t<5,000A%s

1)  The AUMA power class (A1, B1, ...) is indicated on the actuator controls name plate

Consider the motor starting current (1,) (refer to electrical data sheet) when selecting
the circuit breaker. We recommend tripping characteristics D or K for circuit breakers
in accordance with IEC 60947-2. For controls with thyristors, we recommend safety
fuses instead of circuit breakers.

We recommend refraining from using residual current devices (RCD). However, if
an RCD is used within the mains, the residual current device must be of type B.

For actuator controls equipped with a heating system and external electronics power
supply, the fuses for the heating system have to be provided by the customer (refer
to wiring diagram F4 ext.)

Table 12:

Fuse for heating system

Designation in wiring diagram = F4 ext.

External power supply 115V AC 230V AC
Fuse 2AT 1AT

If actuator controls are mounted separately from actuator (actuator controls on wall
bracket): Consider length and cross section of connecting cable when defining the
protection required.

Potential of customer All input signals (control inputs) must be supplied with the same potential.
CoNnections  Ajj output signals (status signals) must be supplied with the same potential.
Safety standards Safety measures and safety equipment must comply with the respectively valid

national on site specifications. All externally connected devices shall comply with
the relevant safety standards for the place of installation.

We recommend using connecting cables and connecting terminals according
to rated current (ly) (refer to motor name plate or electrical data sheet).

. For device insulation, appropriate (voltage-proof) cables must be used. Specify
cables for the highest occurring rated voltage.
. Use connecting cables with a minimum temperature range of +80 °C.

. For connecting cables exposed to UV radiation (outdoor installation), use UV
resistant cables.
. For the connection of position transmitters, screened cables must be used.

Connecting cables
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Cable installation in ac-

26

cordance with EMC

Fieldbus cable

Signal and fieldbus cables are susceptible to interference. Motor cables are
interference sources.

Lay cables being susceptible to interference or sources of interference at the
highest possible distance from each other.

The interference immunity of signal and fieldbus cables increases if the cables
are laid close to the earth potential.

If possible, avoid laying long cables and make sure that they are installed in
areas being subject to low interference.

Avoid parallel paths with little cable distance of cables being either susceptible
to interference or interference sources.

Table 13:

Cable recommendation
Only cables complying with the recommendations of EIA 485 specifications should be used for Modbus

wiring.

Impedance 135 to 165 Ohm, at a measurement frequency between 3 and 20 MHz
Cable capacity < 30 pF per metre

Wire diameter > 0.64 mm

Cross section > 0.34 mm?, corresponds to AWG 22

Loop resistance < 110 Ohm per km

Screening CU shielding braid or shielding braid and shielding foil

Prior to installation, please note:

Connect maximum 32 devices to one segment.

If more devices are to be connected:

- Connect several segments using repeaters.

Install fieldbus cables at a distance of minimum 20 cm to other cables.

If possible, fieldbus cables should be laid in a separate, conductive, and earthed
cable tray.

Ensure absence of equipotential earth bonding differences between the indi-
vidual devices at fieldbus (perform an equipotential earth bonding).

Table 14: Transmission rate/cable length for line topology

Baud rate (kbit/s) Max. cable length (segment length)  Possible cable length with repeater
without repeater (total network cable length)
9.6 -115.2 1,200 m Approx. 10 km

Table 15: Transmission rate/cable length for loop topology

Baud rate (kbit/s) Max. cable length between actuators Max. possible cable length of redund-
(without repeater) ant loop
9.6 -115.2 1,200 m Approx. 290 km
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5.2. KP/KPH electrical connection

Figure 19: KP and KPH electrical connection

| KPH

[11  Screw-type terminals
[2]  Plug-in frame (flameproof)

Short description KP/KPH plug-in electrical connection with screw-type terminals for power and control
contacts.

KP version (standard) with three cable entries. KPH version (enlarged) with additional
cable entries. Cable entries via the cover.

The terminal compartment (with screw-type terminals) is designed in protection type
Ex e (increased safety). Plug-in connection is made via the frame. Removing the
cover is sufficient for connecting the cables. The flameproof frame remains connected
to the device. The flameproof interior of the connected device remains sealed.

Technical data Table 16:

KP/KPH electrical connection

Power contacts Control contacts
No. of contacts max. 3 + protective earth conduct- 38 pins/sockets + protective earth con-
or (PE) ductor (PE)
Designations U1, Vi1, Wi, @ (PE) 1 to 24, 31 to 40, 47 to 50, PE
Connection voltage max. 525V 250V
Rated current max. 25A 10A
Type of customer connection Screw connection Screw connection

2 2

Connection diameter max. 6 mm 1.5 mm
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ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

5.2.1.

28

Terminal compartment: open

/\ DANGER

Figure 20: Open terminal compartment

[1]
(2]
3]
[4]
[5]
[6]

Cover (figure shows KP version)
Screws for cover

O-ring

Blanking plugs

Cable gland (example)
Flameproof frame

Hazardous voltage!

Risk of electric shock.

—

Disconnect device from the mains before opening.

Loosen screws [2] and remove cover [1].

Information: The terminal compartment is designed in protection type Ex e
(increased safety). The flameproof interior of the connected device remains
closed when removing the cover [1].

Insert cable glands suitable for connecting cables.

Information: When selecting cable glands observe type of protection (with Ex e
approval) and enclosure protection IP (refer to name plate).

The enclosure protection IP... stated on the name plate is only ensured if
suitable cable glands are used.

Figure 21: Name plate, example with enclosure protection IP68

Information: For shielded cables: Use EMC cable glands.

Seal unused cable entries with approved plugs suitable for the required protec-
tion type.
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5.2.2. Cable connection

Table 17:

Terminal cross sections and terminal tightening torques

Designation Terminal cross sections Tightening torques
Power contacts (U1, V1, W1) With small clamp washers: 0.9-1.1 Nm

2 .
Protective earth connection & (PE) 1-5 —4.0 mm* (flexible or solid)

With large clamp washers:
2.5—6 mm? (flexible or solid)

Control contacts 0.75 - 1.5 mm? (flexible or solid) 0.5-0.7 Nm
(1 to 24, 31 to 40, 47 to 50, PE)

1. Remove cable sheathing in a length of 120 — 140 mm.
2. Insert the wires into the cable glands.

3. Fasten cable glands with the specified torque to ensure required enclosure
protection.

Information: For shielded cables: Link the cable shield end via the cable gland
to the housing (earthing).
4.  Strip wires.
- Controls max. 8 mm, motor 12 mm
5.  For flexible cables: Use wire end sleeves according to DIN 46228.
6. Connect cables according to order-related wiring diagram.
Information: Two wires for each connection permitted.

- When using motor cables with wire cross section of 1.5 mm?2: Use small
clamp washers for connection to terminals U1, V1, W1 and PE (the small
clamp washers are in the cover of electrical connection upon delivery).

In case of a fault: Hazardous voltage while protective earth conductor is NOT
connected!

Risk of electric shock.

- Connect all protective earth conductors.

- Connect PE connection to external protective earth conductor of connecting
cables.

- Start running the device only after having connected the protective earth con-
ductor.

7.  Firmly tighten protective earth to PE connection.
Figure 22: PE connection

MO0
nnRpBRb@ |

(1110 (6 |0 (uh 0D RN

[11  PE connection, control cable
[2] PE connection, motor cable
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5.2.3.

30

Fieldbus cables: connect

Figure 23: Terminal assignment for line topology (1-channel or 2-channel for AUMA
redundancy | or Il)

 ounl
Riilice

n+1
0O [XK]
31 32
fiHI
n+1
[XK] = [XK] = [XK]H
35 36 35 36 35 36 i 3? 138 )
olo][o]
B|Hl BIH' 2B /
f f t

n+1 n+1 n=1
Channel 1: Further fieldbus devices will follow (standard)
Channel 2: Further fieldbus devices will follow (AUMA redundancy | or Il only)
Last fieldbus device
—1  Fieldbus cable from previous device (input)
n+1 Fieldbus cable to next device (output)
[XK] Terminal assignment according to wiring diagram (customer connection):
Channel 1: Terminals 31, 32 and 33, 34
Channel 2: Terminals 35, 36 and 37, 38 (AUMA redundancy | or Il)

S5 B =3 0O

Figure 24: Terminal assignment for loop topology (2-channel)

n—1 i in+1

n—1 n+1
[XK] [XK] [XK]
31|32 35 36 -e31 32| 135 36| :31|32 35|36
1BIH kIlzzt\ 1BP HlZA 1B|H k‘le
n+1 n+1 n+1
o Channel 1

® Channel 2

n—1 Fieldbus cable from previous device (input via channel 1)

n+1 Fieldbus cable to next device (input via channel 2)

[XK] Terminal assignment according to wiring diagram (customer connection)



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACExXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Electrical connection

Information

For loop topology, automatic termination is performed as soon as the AUMATIC
is connected to the power supply.

In case of a power outage of the AUMATIC, the two RS-485 loop segments will
be automatically connected so that the actuators following these segments re-
main available.

When using a SIMA master station, a redundant loop topology may be estab-
lished.

Connect fieldbus cables:

1.
2.

Connect fieldbus cables.

If the actuator is the final device in the fieldbus segment (line topology only):

2.1 Connect termination resistor for channel 1 through linking the terminals
31 - 33 and 32 - 34 (standard)

2.2 For AUMA redundancy | or II: Connect termination resistor for channel 2
through linking the terminals 35 - 37 and 36 - 38.

5.2.4.  Terminal compartment: close

Figure 25: Close terminal compartment

.
L

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
6]

Cover (figure shows KP version)
Screws for cover

O-ring

Blanking plugs

Cable gland

Flameproof frame

Clean sealing faces of cover [1] and frame [6].
Check whether O-ring [3] is in good condition, replace if damaged.

Apply a thin film of non-acidic grease (e.g. petroleum jelly) to the O-ring and
insert it correctly.

Fit cover [1] and fasten screws [2] evenly crosswise.

Fasten cable glands and blanking plugs applying the specified torque to ensure
the required enclosure protection.
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5.3.

32

KES electrical connection

Short description

Technical data

Figure 26: KES electrical connection

[11  Terminal blocks
[21  Connection frame

KES plug-in electrical connection with terminal blocks for power and control contacts.

Cable entry via the connection frame. Cover in KES-e version for terminal
compartment in type of protection Ex e (increased safety). Cover in KES-Ex d version
for terminal compartment in type of protection Ex d (flameproof enclosure).

Plug-in connection is made via the connection frame. For cable connection, simply
remove the cover. The connection frame remains within the device. The flameproof
interior of the connected devices remains sealed.

Table 18:
KES electrical connection
Power contacts Control contacts
No. of contacts max. 3 + protective earth connection at 50
frame
Designation uvw@ (PE) 1to 50
Connection voltage max. 750V 250V
Rated current max. 25A 10A
Type of customer connection Screw connection Cage clamp,
PE = Ring lug/U-bracket screw-type connection as an op-
tion

2

Connection diameter max. 6 mm2/10 mm 2.5 mm? flexible, 4 mm? solid
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5.3.1.  Terminal compartment: open

Figure 27: Open terminal compartment

(1]
(2]
(3]
(4]
(8]
(6]

Cover (illustration shows type of protection Ex e)
Screws for cover

O-ring

Blanking plugs

Cable gland (example)

Connection frame

/\ DANGER Hazardous voltage!

Risk of electric shock.

—

Disconnect device from the mains before opening.

Loosen screws [2] and remove cover [1].

Information: Terminal compartment is designed either in type of protection Ex
e (increased safety) or in type of protection Ex d (flameproof enclosure) (refer
to Ex marking on name plate). The flameproof interior of the connected device
remains closed when removing the cover [1].

Insert cable glands suitable for connecting cables.

Information: When selecting cable glands observe type of protection (with Ex e
or Ex d approval) and enclosure protection IP (refer to name plate).

The type of protection stated on the name plate IP is only ensured if suitable
cable glands are used.

Figure 28: Name plate, example with enclosure protection IP68

Information: For shielded cables: Use EMC cable glands.

Seal unused cable entries with approved plugs suitable for the required protec-
tion type.

33



Electrical connection

SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

5.3.2.
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Cable connection

Table 19:

Terminal cross sections and terminal tightening torques

Designation Terminal cross sections Tightening torques
Power contacts (U, V, W) max. 10 mma2 (flexible or solid) 1.5-1.8Nm

PE connection max. 10 mma2 (flexible or solid) 3.0-4.0Nm
Control contacts (1 to 50) max. 2.5 mm? flexible, or 0.6 — 0.8 Nm

5.

max. 4 mm? solid

Remove cable sheathing and insert the wires into the cable glands.

Fasten cable glands with the specified torque to ensure required enclosure
protection.

Information: For shielded cables: Link the cable shield end via the cable gland
to the housing (earthing).

Strip wires.

For flexible cables: Use end sleeves according to DIN 46228.

Connect cables according to order-related wiring diagram.

In case of a fault: Hazardous voltage while protective earth conductor is NOT
connected!

Risk of electric shock.

Connect all protective earth conductors.

Connect PE connection to external protective earth conductor of connecting
cables.

Start running the device only after having connected the protective earth con-
ductor.

6.

Firmly tighten protective earth to PE connection (symbol: @).
Figure 29: Protective earth (PE)

[11  U-bracket for PE connection
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5.3.3.

Fieldbus cables: connect

Figure 30: Terminal assignment for line topology (1-channel or 2-channel for AUMA
redundancy | or Il)

n-1 n+1
o Channel 1: Further fieldbus devices will follow (standard)
= Channel 2: Further fieldbus devices will follow (AUMA redundancy | or Il only)
u Last fieldbus device
n—-1 Fieldbus cable from previous device (input)
n+1 Fieldbus cable to next device (output)
[XK] Terminal assignment according to wiring diagram (customer connection):
Channel 1: Terminals 31, 32 and 33, 34
Channel 2: Terminals 35, 36 and 37, 38 (AUMA redundancy | or Il)

n+1

Figure 31: Terminal assignment for loop topology (2-channel)

ol i =i |-:'J’L|f_: b lj 5
XK][T[T[D[D [XK] 3
§ n ;.(M m\(m QBVQA © /i 2;'(
fn_1 n+1 n+1 n+1 ‘
o Channel 1

= Channel 2

n—1 Fieldbus cable from previous device (input via channel 1)

n+1 Fieldbus cable to next device (input via channel 2)

[XK] Terminal assignment according to wiring diagram (customer connection)
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Information

For loop topology, automatic termination is performed as soon as the AUMATIC
is connected to the power supply.

In case of a power outage of the AUMATIC, the two RS-485 loop segments will
be automatically connected so that the actuators following these segments re-
main available.

When using a SIMA master station, a redundant loop topology may be estab-
lished.

Connect fieldbus cables:

1.
2.

Connect fieldbus cables.

If the actuator is the final device in the fieldbus segment (line topology only):

2.1 Connect termination resistor for channel 1 through linking the terminals
31 - 33 and 32 - 34 (standard)

2.2 For AUMA redundancy | or II: Connect termination resistor for channel 2
through linking the terminals 35 - 37 and 36 - 38.

5.3.4.

36

Terminal compartment: close

Figure 32: Close terminal compartment

[1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]

4.

Bl [ [2

(51  [4] [6]

Cover (illustration shows type of protection Ex e)
Screws for cover

O-ring

Blanking plugs

Cable gland (example)

Connection frame

Clean sealing faces of cover [1] and connection frame [6].

For Ex plug/socket connector designed as KES flameproof: Preserve joint sur-
faces with an acid-free corrosion protection agent.

Check whether O-ring [3] is in good condition, replace if damaged.
Apply a thin film of non-acidic grease to the O-ring and insert it correctly.

Flameproof enclosure, danger of explosion!

Risk of death or serious injury.

—

Handle cover and housing parts with care.

- Joint surfaces must not be damaged or soiled in any way.

—

Do not jam cover during fitting.

5.

Fit cover [1] and fasten screws [2] evenly crosswise.
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5.4.

KT/KM electrical connection

Short description

Technical data

Figure 33: KT/KM electrical connection

KT'EX d S -

[11  Terminal carrier with screw-type/push-in terminals
[2]  Connection frame
Figure shows KT version

KT plug-in electrical connection with screw-type terminals for power connection and
push-in terminals for control contacts.

KM version with additional support terminals (terminal blocks) via terminal carrier.

Both versions (KT and KM) are available with terminal compartment in protection
type Ex e (increased safety) as well as in protection type Ex d (flameproof enclosure)
(refer to Ex marking on name plate).

Plug-in connection is made via the connection frame. For cable connection, simply
remove the cover. The connection frame with the cable entries remains within the
device. The flameproof interior of the connected devices remains sealed.

Table 20:
KT/KM electrical connection
Power contacts Control contacts
No. of contacts max. 6 + PE conductors) 50
Designations U1, V1, W1, U2, v2, w2, & 1 to 36, 37 to 50
Support terminals max. 3 12
Connection voltage max. 1,000V 250V
Rated current max. 25A 5 A up to 30 contacts

1 A up to 20 contacts

Type of customer connection Screw connection Push-in-terminals
PE = Ring lug/U-bracket

2 2

Connection diameter max. 10 mm 2.5 mm

1)  Four protective earth connections within frame

37



Electrical connection

SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

5.4.1.
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Terminal compartment: open

/\ DANGER

Figure 34: Open terminal compartment

(5]

[1]
(2]
3]
[4]
[5]
[6]

~—|2]

(4] [6]

Cover (illustration shows KT version in type of protection Ex e)
Screws for cover

O-ring

Blanking plug

Cable gland (example)

KT-Ex e connection frame

Hazardous voltage!

Risk of electric shock.

—

Disconnect device from the mains before opening.

Loosen screws [2] and remove cover [1].

Information: Terminal compartment is designed either in type of protection Ex
e (increased safety) or in type of protection Ex d (flameproof enclosure) (refer
to Ex marking on name plate). The flameproof interior of the connected device
remains closed when removing the cover [1].

Insert cable glands suitable for connecting cables.

Information: When selecting cable glands observe type of protection (with Ex e
or Ex d approval) and enclosure protection IP (refer to name plate).

The enclosure protection stated on the name plate IP is only ensured, if suitable
cable glands are used. Thread types and thread sizes are specified on the
approval plate in explosion-proof version. Refer to chapter <ldentification/name
plate>.

Figure 35: Name plate, example with enclosure protection IP68

Information: For shielded cables: Use EMC cable glands.

Seal unused cable entries with approved plugs suitable for the required protec-
tion type.
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5.4.2. Cable connection

Table 21:
Terminal cross sections and tightening torques
Designation Terminal cross sections Connection type
Power contacts Flexible or solid: Screw-type terminals
(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 0.25 — 10.0 mm? (for one wire per terminal)  Tightening torque =
PE connection & Flexible: , 1:2=145 M

2 x 0.25 — 4 mm~ (for two wires per terminal)
Control contacts Flexible or solid: Push-in-terminals
(1 to 36, 37 to 50) 0.25 — 2.5 mm? (for one wire per terminal)

2x0.25 - 0.75 mm> (for two wires per termin-

al)
Protective earth connection 2 x M6 for cables with M6 ring lug or with U-  Ring lug/U-bracket
within frame (customer connec- bracket for up to two wires with Tightening torque =3 — 4
tion) 1.5 mm? - 10 mm Nm

1.  Remove cable sheathing in a length of 250 — 300 mm.
2. Insert the wires into the cable glands.

3. Fasten cable glands with the specified torque to ensure required enclosure
protection.

Information: For shielded cables: Link the cable shield end via the cable gland
to the housing (earthing).
4.  Strip wires:
4.1 Remove wire sheathing of control cables (1...50) in a length of approx. 10
mm
4.2 Remove wire sheathing of motor cables (U, V, W) in a length of approx.
12 mm

5.  For flexible cables: Use wire end sleeves according to DIN 46228. For push-in
terminal, connection is also possible without wire end sleeves.

Information: For two flexible wires per terminal, a joint wire end sleeve must
be used.

6. Connect cables according to order-related wiring diagram.
Figure 36: Connect cables to terminal carrier

[11  Fitting control cables into push-in terminals
[2]  Tightening power terminals

Information For service purposes, each push-in terminal for control cables is equipped with a
test contact located above the numbering.

39



Electrical connection

SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

40

In case of a fault: Hazardous voltage while protective earth conductor is NOT
connected!

Risk of electric shock.

- Connect all protective earth conductors.

- Connect PE connection to external protective earth conductor of connecting
cables.

- Start running the device only after having connected the protective earth con-
ductor.

7. Firmly tighten protective earth to PE connection (M6 &).
Figure 37: Protective earth connections within connection frame

M4

M4

D%
M6  Customer protective earth connection for M6 ring lug or with U-bracket

for up to two wires.

M4  Internal protective earth connections via M4 ring lug (to cover and terminal
carrier) connected in the factory

Protective earth connection to terminal carrier (power terminals); connec-
ted in the factory.

®
e
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5.4.3. Fieldbus cables: connect

Figure 38: Terminal assignment for line topology (1-channel or 2-channel for AUMA
redundancy | or Il)

n—ﬁﬁ) n+1 . n—tﬁ

L
| =]
b

O [XK] O [XK] m [XK]
131 32 31i32-= 31 32 | 33 34
alHlm mHl a"Jlml |
‘I‘ 1
n+1 n+1
[XK] = XK] = xXkm
35 36 35 36 35136 An37 138 |1
B|Hl BlHl 2B /
f

n+1 n+1 n=1
Channel 1: Further fieldbus devices will follow (standard)
Channel 2: Further fieldbus devices will follow (AUMA redundancy | or Il only)
last fieldbus device
—1  Fieldbus cable from previous device (input)
n+1 Fieldbus cable to next device (output)
[XK] Terminal assignment according to wiring diagram (customer connection):
Channel 1: Terminals 31, 32 and 33, 34
Channel 2: Terminals 35, 36 and 37, 38 (AUMA redundancy | or Il)

S5 B 3 O

Figure 39: Terminal assignment for loop topology (2-channel)

L "“a

n-1 n+1 n—1 n+1 n—1 n+1
[XK] [XK] [XK]
31 m 32 35 36 'i 3‘1 32| 135 36 I 31| 32 35 |36
1BIr kI'zﬁx 1BP HlQA 1B|H k'le
n+1 n+1 n+1
o Channel 1

= Channel 2

n—1 Fieldbus cable from previous device (input via channel 1)

n+1 Fieldbus cable to next device (input via channel 2)

[XK] Terminal assignment according to wiring diagram (customer connection)
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Information

For loop topology, automatic termination is performed as soon as the AUMATIC
is connected to the power supply.

In case of a power outage of the AUMATIC, the two RS-485 loop segments will
be automatically connected so that the actuators following these segments re-
main available.

When using a SIMA master station, a redundant loop topology may be estab-
lished.

Connect fieldbus cables:

1.
2.

Connect fieldbus cables.

If the actuator is the final device in the fieldbus segment (line topology only):

2.1 Connect termination resistor for channel 1 through linking the terminals
31 - 33 and 32 - 34 (standard)

2.2 For AUMA redundancy | or II: Connect termination resistor for channel 2
through linking the terminals 35 - 37 and 36 - 38.

5.4.4.  Terminal compartment: close

Figure 40: Close terminal compartment

[1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]
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[51 [ [6]

Cover (illustration shows KT version in type of protection Ex e)
Screws for cover

O-ring

Blanking plug

Cable gland

KT-Ex e connection frame

Clean sealing faces of cover [1] and connection frame [6].

For design in flameproof enclosure (Ex d): Preserve joint surfaces with an acid-
free corrosion protection agent.

Check whether O-ring [3] is in good condition, replace if damaged.

Apply a thin film of non-acidic grease (e.g. petroleum jelly) to the O-ring and
insert it correctly.
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5. Fit cover [1] and fasten screws [2] evenly crosswise.
For design in flameproof enclosure (Ex d):

_ Flameproof enclosure, danger of explosion!

Risk of death or serious injury.

- Handle cover and housing parts with care.

- Joint surfaces must not be damaged or soiled in any way.
- Do not jam cover during fitting.

6. Fasten cable glands and blanking plugs applying the specified torque to ensure
the required enclosure protection.
5.5. External earth connection

Figure 41: Earth connection for multi-turn actuator

Application External earth connection (U-bracket) for connection to equipotential compensation.
Table 22:
Terminal cross sections and earth connection tightening torques
Conductor type Terminal cross sections Tightening torques
Solid wire and stranded 2.5 mm?to 6 mm?2 3-4Nm
Fine stranded 1.5 mm?2 to 4 mm? 3-4Nm

For fine stranded (flexible) wires, connection is made via cable lugs/ring terminals. When connecting
two individual wires with a U-bracket, cross sections have to be identical.
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5.6. Accessories for electrical connection

5.6.1. Actuator controls on wall bracket

Design  Figure 43: Design principle with wall bracket

[1]
(2]
3]
[4]
[5]

Wall bracket

Connecting cables

Electrical connection of wall bracket (XM)

Electrical connection of actuator controls (XA)

Electrical connection of actuator controls (XK) - customer plug

Application The wall bracket allows separate mounting of actuator controls and actuator.

Observe prior to connec-
tion

44

If the actuator cannot be accessed safely.
If the actuator is subjected to high temperatures.
In case of heavy vibration of the valve.

Permissible length of connecting cables: max. 100 m.

We recommend using an AUMA “LSW” cable set .

If the AUMA cable set is not used:

- Use suitable flexible and screened connecting cables.

- Use separate CAN bus cable of 120 Ohm character impedance for MWG
(e.g. UNITRONIC BUS-FD P CAN UL/CSA - 2 x 2 x 0.5 mm?, manufacturer:
Lapp).

- Data cable connection: XM2-XA2 = CAN L, XM3-XA3 = CAN H.

- Voltage supply MWG: XM6-XA6 = GND, XM7-XA7 = + 24 V DC (refer to
wiring diagram).

When using connecting cables, e.g. of the heater, requiring direct wiring from

the actuator to the XK customer connector (XA-XM-XK, refer to wiring diagram),

these connecting cables must be subject to an insulation test in compliance
with EN 50178. Connecting cables for MWG do not belong to this group. They
may not be subjected to an insulation test.
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5.6.2. Parking frame

Figure 44: Parking frame, example with Ex plug/socket connector and cover

po i

Application Parking frame for safe storage of a disconnected plug or cover.

For protection against touching the bare contacts and against environmental
influences.

Explosion hazard!

Risk of death or serious injury.

- Prior to opening the device (removing the plug) ensure that the device is free
of gas and voltage!

- Do NOT switch on voltage in potentially explosive atmospheres.
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Operation ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
6. Operation
6.1. Manual operation

For purposes of setting and commissioning, in case of motor or power failure, the
actuator may be operated manually. Manual operation is engaged by an internal
change-over mechanism.

6.1.1.

Engage manual operation

Information

Damage at the motor coupling due to faulty operation!
- Engage manual operation only during motor standstill.

1. Press push button.
Figure 45: Engage manual operation

\“\ | — \‘\

2.  Turn handwheel in desired direction.
- To close the valve, turn handwheel clockwise:
O Drive shaft (valve) turns clockwise in direction CLOSE.

To protect the valve, an overload protection is available as option for manual opera-
tion. If the torque applied at the handwheel exceeds a certain value (refer to order-
related technical data sheet), the shear pins will rupture and thus protect the valve
from damage. The handwheel can no longer transmit the torque (= handwheel is
spinning). Motor operation is still possible.

In case of shear pin rupture due to overload, we recommend replacing the safety
hub.

Figure 46: Handwheel without/with overload protection

LR

[11  Handwheel without overload protection (standard)
[2] Handwheel with overload protection/safety hub (option)

6.1.2.

46

Manual operation: disengage

Manual operation is automatically disengaged when motor is started again. The
handwheel does not rotate during motor operation.
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6.2. Motor operation

Perform all commissioning settings and the test run prior to motor operation.

m Valve damage due to incorrect basic setting!

— Prior to electrical operation of the actuator, the basic settings i.e. type of seating,
torque and limit switching have to be completed.

6.2.1. Local actuator operation

Local actuator operation is performed using the local controls push buttons of actuator
controls.

Figure 47: Local controls

W& 4] RESET
(5]

[11  Push button for operation command in direction OPEN
[2]  Push button STOP

[3]  Push button for operation command in direction CLOSE
[4]  Push button RESET

[5] Selector switch

|& CAUTION | H_ot surfacgs, e.g. possibly caused by high ambient temperatures or strong
direct sunlight!

Danger of burns
- Check surface temperature and wear protective gloves, if required.

— Set selector switch [5] to position Local control (LOCAL).
0

@

O The actuator can now be operated using the push buttons [1 — 3]:
: Run actuator in direction OPEN: Press push button - [1].

- Stop actuator: Press push button STOP [2].

) Run actuator in direction CLOSE: Press push button I[3].

Information OPEN and CLOSE operation commands can be given either in push-to-run or in
self-retaining operation mode. In self-retaining mode, the actuator runs to the defined
end position after pressing the button, unless another command has been received
beforehand. For further information, please refer to Manual (Operation and setting).

a7
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6.2.2.  Actuator operation from remote

|& CAUTION | Risk of immediate actuator operation when switching on!

Risk of personal injuries or damage to the valve

- If the actuator starts unexpectedly: Immediately turn selector switch to position
0 (OFF).
- Check input signals and functions.

- Set selector switch to position Remote control (REMOTE).
0

0O Now, the actuator can be remote-controlled via fieldbus.

Information For actuators equipped with a positioner, it is possible to change over between OPEN
- CLOSE control (Remote OPEN-CLOSE) and setpoint control (Remote SET-
POINT). For further information, please refer to the Manual (Operation and setting).

6.3. Menu navigation via push buttons (for settings and indications)

Menu navigation for display and setting is made via the push buttons [1 — 4] of the
local controls.

Set the selector switch [5] to position 0 (OFF) when navigating through the menu.

O

The bottom row of the display [6] serves as navigation support and explains which
push buttons [1 — 4] are used for menu navigation.

Figure 48:
- — O

® =
(11

| 3] [[4

[1-4] Push buttons or navigation support
[5] Selector switch
[6] Display
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Backlight

Table 23: Important push button functions for menu navigation

Push buttons Navigation sup- |Functions
port on display
[1]14A Up 4 Change screen/selection
Change values
Enter figures from 0 to 9
2y Down v Change screen/selection
Change values
Enter figures from 0 to 9
[3] ¢ Ok Confirm selection
Save Save
Edit Enter <Edit> menu
Details Display more details
[4]1C Setup Enter Main menu
Esc Cancel process
Return to previous display

The display is illuminated in white during normal operation. It is illuminated in

red in case of a fault.

The screen illumination is brighter when operating a push button. If no push
button is operated for 60 seconds, the display will become dim again.

6.3.1.

Menu layout and navigation

Groups

Group selection

The indications on the display are divided into 3 groups:

Figure 49: Groups

(1]
duma’
L E—

—>

(2] +—> 3]

[1]  Startup menu
[2]  Status menu
[3] Main menu

Status menu and main menu are marked with an ID.

Figure 50: Marking with ID

ID ID
sS0p0 §— C MODOS  d—
S ID starts with S = status menu
M ID starts with M= main menu

It is possible to select between status menu S and main menu M:

For this, set selector switch to 0 (OFF), hold down push button C for approx. 2
seconds until a screen containing the ID M... appears.

Figure 51: Select menu groups

S

| SO0 ey MOD09
== @c =
S0¢ QL MO

@c

You return to the status menu if:
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Direct display via ID

the push buttons on the local controls have not been operated within 10 minutes

or by briefly pressing C

When entering the ID within the main menu, screens can be displayed directly (without

clicking through).

Figure 52: Direct display (example)

M0009

1x Go to

! Display...

Goto |Downv|Ok  |Esc

@ A Go to menu
M0000

<+—
@C Up a [Downv|Ok  |Esc

Display indicates in the bottom row: Go to

1. Press push button A Go to.
Display indicates: Go to menu M0000

2. Use push buttons A¥Y Up & Down ¥ to select figures 0 to 9.
3.  Press push button ! Ok to confirm first digit.
4. Repeat steps 2 and 3 for all further digits.
5.  To cancel the process: Press C Esc.
6.4. User level, password
User level  The user level defines which menu items or parameters can be displayed or modified
by the active user.
There are 6 different user levels. The user level is indicated in the top row:
Figure 53: User level display (example)
h User level
4
Password A password must be entered to allow parameter modification. The display indicates:

Password 0***
A specific password is assigned to each user level and permits different actions.
Table 24:
User levels and authorisations
Designation (user level) Authorisation/password
Observer (1) Verify settings

No password required
Operator (2) Change settings

Default factory password: 0000
Maintenance (3) Reserved for future extensions
Specialist (4) Change device configuration

e.g. type of seating, assignment of output contacts

Default factory password: 0000
Service (5) Service staff

Change configuration settings
AUMA (6) AUMA administrator

6.4.1. Password entry

50

1.  Select desired menu and hold down push button +! for approx. 3 seconds.
O Display indicates the set user level, e.g Observer (1)
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Select higher user level via A Up 4 and confirm with «! Ok.

Display indicates: Password 0***

Use push buttons A¥Y Up 4 Down ¥ to select figures 0 to 9.

Confirm first digit of password via push button « Ok.

Repeat steps 1 and 2 for all further digits.

Having confirmed the last digit with ¢ Ok, access to all parameters within one
user level is possible if the password entry is correct.

6.4.2. Password change

MD

Select main menu

Change passwords

Only the passwords of same or lower access level may be changed.

Example: If the user is signed in as Specialist (4), he/she can change passwords as
for password levels (1) through (4).

Device configuration M0053
Service functions M0222

Change passwords M0229

Menu item Service functions M0222 is only visible, if user level Specialist (4) or higher
is selected.

1.

w O

0O NO oo oo M

Set selector switch to position 0 (OFF).
0

Press push button C Setup and hold it down for approx. 3 seconds.
Display goes to main menu and indicates: > Display...
Select parameter Change passwords either:

- click via the menu M P> to parameter, or

- via direct display: press A and enter ID M0229

Display indicates: » Change passwords
The user level is indicated in the top row (1 — 6), e.g.:

v

4

For user level 1 (view only), passwords cannot be changed. To change pass-
words, you must change to a higher user level. For this, enter a password via
a parameter.

For a user level between 2 and 6: Press push button « Ok.

The display indicates the highest user level, e.g.: For user 4

Select user level via push buttons A¥ Up 4 Down ¥ and confirm with < Ok.
Display indicates: » Change passwords Password 0***

Enter current password (— enter password).

Display indicates: » Change passwords Password (new) 0***

Enter new password (— enter password).

Display indicates: » Change passwords For user 4 (example)

Select next user level via push buttons A¥ Up 4 Down ¥ or cancel the process
via Esc.

6.5. Language in the display

The AUMATIC actuator controls display is multilingual.
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6.5.1. Language change

52

MD

Select main menu

Change language

Language selection

Display... M0009
Language M0049

1.

oo O 0O d

N O

Set selector switch to position 0 (OFF).
0

~ 0,-

Press push button C Setup and hold it down for approx. 3 seconds.
Display goes to main menu and indicates: » Display...

Press « Ok.

Display indicates: » Language

Press « Ok.

Display indicates the selected language, e.g.: » Deutsch
The bottom row of the display indicates:

- Save - continue with step 10
- Edit — continue with step 6
Press # Edit.

Display indicates: » Observer (1)
Select user level via A ¥ Up 4 Down ¥ resulting in the following significations:

- black triangle: » = current setting
- white triangle: > = selection (not saved yet)
Press + Ok.

Display indicates: Password 0***

Enter password (- enter password).

Display indicates: » Language and Save (bottom row)

Select new language via AY Up 4 Down ¥ resulting in the following significations:
- black triangle: » = current setting
- white triangle: > = selection (not saved yet)

Confirm selection via ¢ Save.

The display changes to the new language. The new language selection is saved.
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7. Indications
7.1. Indications during commissioning

LED test When switching on the power supply, all LEDs on the local controls illuminate for
approx. 1 second. This optical feedback indicates that the voltage supply is connected
to the controls and all LEDs are operable.

Figure 54: LED test

Language selection During the self-test, the language selection can be activated so that the selected
language is immediately indicated in the display. For this, set selector switch to
position 0 (OFF).

Activate language selection:

1. Display indicates in the bottom row: Language selection menu? 'Reset'

2. Press push button RESET and hold it down until the following text is displayed
in the bottom line: Language menu loading, please wait.

Figure 55: Self-test

auma’ .., auma

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ _b Language menu loading, please wait
The language selection menu follows the startup menu.

Startup menu  The current firmware version is displayed during the startup procedure:
Figure 56: Startup menu with firmware version: 04.00.00—xxxx

dumada’
[ I

04.00.00-xxxx

If the language selection feature has been activated during the self-test, the menu
for selecting the display language will now be indicated. For further information on
language setting, please refer to chapter <Language in the display>.

Figure 57: Language selection

Language:
» English
Francais
Up 4 [Downv|Save |[Esc

If no entry is made over a longer period of time (approx. 1 minute), the display
automatically returns to the first status indication.

7.2. Indications in the display
Status bar The status bar (first row in the display) indicates the operation mode [1], the presence
of an error [2] and the ID number [3] of the current display indication.
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Navigation support

Figure 58: Information in the status bar (top)
[1] (2] (3]
Off A\ s G—

[11  Operation mode

[2]  Error symbol (only for faults and warnings)

[8] ID number: S = Status page

If further details or information are available with reference to the display, the following

indications Details or More appear in the navigation support (bottom display row).
Then, further information can be displayed via the « push button.

Figure 59: Navigation support (bottom)
(1]

Up a |Downrv|Details | <+
[2
Up & |Downv|More | 4+

[11  shows list with detailed indications
[2] shows further available information

The navigation support (bottom row) is faded out after approx. 3 seconds. Press any
push button (selector switch in position 0 (OFF)) to fade in the navigation support.

7.2.1. Feedback indications from actuator and valve

54

Display indications depend on the actuator version.

Valve position (S0001)

S0001 on the display indicates the valve position in % of the travel.
The bar graph display appears after approx. 3 seconds.
When issuing an operation command, an arrow indicates the direction

(OPEN/CLOSE).

Figure 60: Valve position and direction of operation
S0001 s S0001
Position - Position -

50.0 % 50.0 %
4 —_
=
Up & |Downrv| | Setup

Reaching the preset end positions is additionally indicated via - (CLOSED) and =
(OPEN) symbols.

Figure 61: End position CLOSED/OPEN reached

S0001 S0001
Position Position _
N 00% 100.0% =
=1 7| | | = T -

0% Actuator is in end position CLOSED
100% Actuator is in end position OPEN

Torque (S0002)

S0002 on the display indicates the torque applied at the actuator output.
The bar graph display appears after approx. 3 seconds.
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Figure 62: Torque

S0002 3s S0002
Torque —P Torque
30 Nm 30 Nm
4+— —
Up a [Downv| ft-Ib |Setup @ Xl ! =

Selectunit  The push button +! allows to select the unit displayed (percent %, Newton metre Nm
or "foot-pound" ft-Ib

Figure 63: Units of torque

@ | S0002
——Pp Torque
.-! S0002 o
—)Q Torque 50 %
50002 22 ft-lb lownv| [ Nm || Setup
Torque
30 Nm [Down~|[ % | |Setup

< O

Display in percent 100 % indication equals the max. torque indicated on the name plate of the actuator.
Example: SA 07.6 with 20 — 60 Nm.

100 % corresponds to 60 Nm of nominal torque.
50 % corresponds to 30 Nm of nominal torque.

Up a [Downv| [ fi-Ib || Setup

Operation commands (S0003)
The display S0003 indicates:

active operation commands, like e.g.: Operation in direction CLOSE or in direc-
tion OPEN

the actual value E2 as bar graph indication and as value between 0 and 100
%.

for setpoint control (positioner): setpoint E1

for stepping mode or for intermediate positions with operation profile: pivot
points and operation behaviour of pivot points

The navigation support (bottom row) is faded out after approx. 3 seconds and the
axis/axes for pivot point display are shown.

OPEN - CLOSE control Active operation commands (OPEN, CLOSE, ...) are shown above the bar graph
display. The figure below shows the operation command in direction CLOSE.

Figure 64: Display for OPEN - CLOSE control

S0003 s S0003
Active op. command — Active op. command
L OPEN - " CLOSE -
E2 BN ]499% <@ E2 BN ] 49.9%
Up & [Downv| [Setup - !
E2  Actual position value

Setpoint control If the positioner is enabled and activated, the bar graph indication for E1 (position
setpoint) is displayed.

The direction of the operation command is displayed by an arrow above the bar
graph indication. The figure below shows the operation command in direction CLOSE.
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Figure 65: Indication for setpoint control (positioner)

50003 S0003
Active op. command —p  Active op. command
m o= - o e - =
El NN ] 50.0% El I ] 50.0%
E2 N ] 49.9% 4— E2 NN ] 149.9%

Up a [Downv| |Setup

E1 Position setpoint
E2  Actual position value

Pivot point axis The pivot points and their operation behaviour (operation profile) are shown on the
pivot point axis by means of symbols.

The symbols are only displayed if at least one of the following functions is activated:
Operation profile M0294

Timer CLOSE M0156

Timer OPEN M0206

Figure 66: Examples: on the left pivot points (intermediate positions); on the right
stepping mode

E2 NN ] 499% E2 N ] 49.9%
- —t —

Table 25: Symbols along the pivot point axis

Symbol Pivot point (intermediate position) Stepping mode
with operation profile
I Pivot point without reaction End of stepping mode
4 Stop during operation in direction Start of stepping mode in direction
CLOSE CLOSE
> Stop during operation in direction Start of stepping mode in direction
OPEN OPEN
<> Stop during operation in directions -
OPEN and CLOSE
< Pause for operation in direction CLOSE |-
g Pause for operation in direction OPEN |—
< Pause for operation in directions OPEN |—
and CLOSE

7.2.2. Status indications according to AUMA classification

These indications are available if the parameter Diagnostic classific. M0539 is set
to AUMA.

Warnings (S0005)
If a warning has occurred, the display shows S0005:

the number of warnings occurred
a blinking question mark after approx. 3 seconds
Figure 67: Warnings

A S0005 4 A S0005
. S -
Warnings: 2 -~ Warnings: 2
-~ Sl I/ >
E S
Up a [Down v|Details |Setup @ iy

For further information, please also refer to <Corrective action>.
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Not ready REMOTE (S0006)
The S0006 display shows indications of the Not ready REMOTE group.
If such an indication has occurred, the display shows S0006:

the number of indications occurred
a blinking crossbar after approx. 3 seconds
Figure 68: Not ready REMOTE indications

A S0006 4 A S0006
S
Not ready REMOTE: 2 —> Not ready REMOTE: 2

AL
\ #
- -
O /

~
A

Up a |Downv |Details| Setup
For further information, please also refer to <Corrective action>.

Fault (S0007)
If a fault has occurred, the display shows S0007:

the number of faults occurred
a blinking exclamation mark after approx. 3 seconds
Figure 69: Fault

A S0007 4 A $0007
Fault: 2 —P Fault: 2
" ALY v
— [1F
Up a |Down v|Details | Setup @ i

For further information, please also refer to <Corrective action>.

7.2.3. Status indications according to NAMUR recommendation

These indications are available, if the parameter Diagnostic classific. M0539 is set
to NAMUR.

Out of Specification (S0008)

The S0008 indication shows out of specification indications according to NAMUR
recommendation NE 107.

If such an indication has occurred, the display shows S0008:

the number of indications occurred

a blinking triangle with question mark after approx. 3 seconds
Figure 70: Out of specification

A S0008 3s JAN S0008
Out of specification: 4 —— Out of specification: 4

~ .
o X
Up a [Downrv |Details| @ S
For further information, please also refer to <Corrective action>.

Function check (S0009)

The S0009 indication shows function check indications according to NAMUR
recommendation NE 107.

If an indication has occurred via the function check, the display shows S0009:

the number of indications occurred
a blinking triangle with a spanner after approx. 3 seconds
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Figure 71: Function check

A S0009 3s A S0009
Function check: 2 - Function check: 2

LY
. i

Up a [Downr [Details| @ ‘. N

e

For further information, please also refer to <Corrective action>.

Maintenance required (S0010)

The S0010 indication shows maintenance indications according to NAMUR
recommendation NE 107.

If such an indication has occurred, the display shows S0010:

the number of indications occurred
a blinking square with an oilcan after approx. 3 seconds
Figure 72: Maintenance required

AN S0010 A S0010
Maintenance required: 2 ——J Maintenance required: 2

. 4
«— ,‘_
Up & [Down v|Details| @ 5 N

For further information, please also refer to <Corrective action>.

Failure (S0011)

The S0011 indication shows the causes of the failure indication according to NAMUR
recommendation NE 107.

If such an indication has occurred, the display shows S0011:

the number of indications occurred
a blinking circle with a cross after approx. 3 seconds
Figure 73: Failure

A 80011 o A S0011
Failure: 2 - Failure: 2
~ A J d Fd
<— = =
Up & |Downr|Details| @ Tl

For further information, please also refer to <Corrective action>.
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7.3.

Indication lights of local controls

MD

Figure 74: Arrangement and signification of indication lights

[1] B 2]

I T ® To = 1 2 3

[1]  Marking with symbols (standard)
[2] Marking with figures 1 — 6 (option)

1 & End position CLOSED reached (blinking: operation in direction CLOSE)

2Tc Torque fault CLOSE
3@ Motor protection tripped

4To Torque fault OPEN

5 = End position OPEN reached (blinking: operation in direction OPEN)

6 Bluetooth connection

Modify indication light assignment (indications)

Different indications can be assigned to LEDs 1 — 5.

Device configuration M0053
Local controls M0159

Indication light 1 (left) M0093
Indication light 2 M0094
Indication light 3 M0095
Indication light 4 M0096
Indicat. light 5 (right) M0097
Signal interm. pos. M0167

Defaut values (Europe):

Indication light 1 (left) = End p. CLOSED, blink
Indication light 2 = Torque fault CLOSE
Indication light 3 = Thermal fault

Indication light 4 = Torque fault OPEN

Indicat. light 5 (right) = End p. OPEN, blink
Signal interm. pos. = OPEN/CLOSED = Off

Further setting values:
Refer to Manual (Operation and setting).
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7.4. Optional indications

7.4.1.  Mechanical position indication (self-adjusting)

Figure 75: Mechanical position indicator

[2]

[11  End position OPEN reached
[21 End position CLOSED reached

Characteristics . Independent of power supply

Used as running indication: Indicator disc (with arrow =) rotates during actu-
ator operation and continuously indicates the valve position

(For “clockwise closing version”, the arrow rotates in clockwise direction for
operation in direction CLOSE)

Indicates that end positions (OPEN/CLOSED) have been reached

Arrow £=32 points to symbol = (OPEN) or L_ (CLOSED)

Self-adjusting upon commissioning
(The cover does not have to be opened)

7.4.2.  Mechanical position indication via indicator mark

Figure 76: Mechanical position indicator

(1] (2]

-
A A

[11  End position OPEN reached
[2] End position CLOSED reached
[3] Indicator mark at cover

Characteristics . Independent of power supply

Used as running indication: Indicator disc rotates during actuator operation and
continuously indicates the valve position

(For “clockwise closing version”, the symbols =/ rotate in counterclockwise
direction for operation in direction CLOSE)

Indicates that end positions (OPEN/CLOSED) have been reached
(Symbols = (OPEN)/ X (CLOSED) point to the indicator mark A at cover)
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8. Signals (output signals)
8.1. Status signals via output contacts (digital outputs)

Conditions Output contacts are only available if a parallel interface is provided in addition to the
fieldbus interface.

Characteristics Output contacts are used to send status signals (e.g. reaching the end positions,
selector switch position, faults...) as binary signals to the control room.

Status signals only have two states: active or inactive. Active means that the
conditions for the signal are fulfilled.

8.1.1.  Assignment of outputs

The output contacts (outputs DOUT 1 — 6) can be assigned to various signals.
Required user level: Specialist (4) or higher.

M D  Device configuration M0053
I/O interface M0139
Digital outputs M0110
Signal DOUT 1 M0109

Default values:

Signal DOUT 1 = Fault

Signal DOUT 2 = End position CLOSED
Signal DOUT 3 = End position OPEN
Signal DOUT 4 = Selector sw. REMOTE
Signal DOUT 5 = Torque fault CLOSE
Signal DOUT 6 = Torque fault OPEN

8.1.2. Coding the outputs

The output signals Coding DOUT 1 — Coding DOUT 6 can be set either to high active
or low active.

High active = output contact closed = signal active

Low active = output contact open = signal active
Signal active means that the conditions for the signal are fulfilled.

Required user level: Specialist (4) or higher.

M D Device configuration M0053
I/O interface M0139
Digital outputs M0110
Coding DOUT 1 M0102

Default values:

Coding DOUT 1= Low active
Coding DOUT 2-Coding DOUT 6 = High active

8.2. Analogue signals (analogue outputs)
Requirements  Analogue signals are only available if additional input signals are provided.
Valve position Signal: E2 = 0/4 — 20 mA (galvanically isolated)
Designation in the wiring diagram: AOUT1 (position)
Torque feedback Signal: E6 = 0/4 — 20 mA (galvanically isolated)
Designation in the wiring diagram: AOUT2 (torque)
For further information on this topic, please refer to Manual (Operation and setting).
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9. Commissioning (basic settings)

1.  Set selector switch to position 0 (OFF).
0
\0/
Information: The selector switch is not a mains switch. When positioned to 0

(OFF), the actuator cannot be operated. The controls' power supply is
maintained.

2. Switch on the power supply.
Information: Observe heat-up time for ambient temperatures below —30 °C.

3. Perform basic settings.

9.1. Type of seating: set

Valve damage due to incorrect setting!

- The type of seating must suit the valve.
- Only change the setting with the consent of the valve manufacturer.

MDD  Customer settings M0041
Type of seating M0012
End position CLOSED MO0086
End position OPEN MO0087

Default value: Limit
Setting values:
Limit Seating in end positions via limit switching.
Torque Seating in end positions via torque switching.

Select main menu 1.  Set selector switch to position 0 (OFF).
0

~ 0,-
2. Press push button C Setup and hold it down for approx. 3 seconds.
Display goes to main menu and indicates: > Display...
Select parameter 3. Select parameter either:
- click via the menu M P> to parameter, or
- via direct display: Press A and enter ID M0086 or MO087

O Display indicates: End position CLOSED
Use A ¥ Up 4 Down ¥ to select:
- » End position CLOSED
- » End position OPEN
The black triangle » indicates the current selection.
Press « Ok.
Display indicates the current setting: Limit or Torque

&

CLOSE or OPEN

O O o 0O

The bottom row of the display indicates either:
Edit — continue with step 6

Save - continue with step 10

Press + Edit.

Display indicates: » Specialist (4)

o
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User login 7. Use A ¥ Up 4 Down ¥ to select user:
Information: Required user level: Specialist (4) or higher
O The symbols have the following meaning:
black triangle: » = current setting
white triangle: > = selection (not saved yet)
Press « OKk.
Display indicates: Password 0***
Enter password (— enter password).
The screen indicates the pre-set type of seating (>Limit or »Torque) by means
of a black triangle ».
Change settings 10. Use A ¥ Up 4 Down ¥ to select new setting.
O The symbols have the following meaning:
- black triangle: » = current setting
- white triangle: > = selection (not saved yet)
11. Confirm selection via ! Save.
O The setting for the type of seating is complete.
12. Back to step 4 (CLOSED or OPEN): Press ¢ Esc .

O o Qg ®

9.2. Torque switching: set

Once the set torque is reached, the torque switches will be tripped (overload protection
of the valve).

Information The torque switches may also trip during manual operation.

Valve damage due to excessive tripping torque limit setting!

- The tripping torque must suit the valve.
- Only change the setting with the consent of the valve manufacturer.

MDD  Customer settings M0041
Torque switching M0013
Trip torque CLOSE MO0088
Trip torque OPEN MO0089

Default value: According to order data
Setting range: Torque range according to actuator name plate

Select main menu 1.  Set selector switch to position 0 (OFF).
0

\0’
2. Press push button C Setup and hold it down for approx. 3 seconds.
Display goes to main menu and indicates: » Display...

w O

Select parameter Select parameter either:

- click via the menu M P> to parameter, or

- via direct display: press A and enter ID M0O088.
O Display indicates: Trip torque CLOSE
Use A ¥ Up 4 Down ¥ to select:

- » Trip torque CLOSE

- » Trip torque OPEN

O The black triangle » indicates the current selection.

E

CLOSE or OPEN
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O o g o o

User login 7.

O 0o ©o g o !

—_ -

Change value

12.

O

13.

- O

Press # Ok.

Display shows the set value.

The bottom row indicates: Edit Esc

Press + Edit.

Display indicates:

Specialist (4) - continue with step 7

in bottom row Up 4 Down ¥ Esc — continue with step 11
Use A ¥ Up 4 Down ¥ to select user:

Information: Required user level: Specialist (4) or higher.
The symbols have the following meanings:

black triangle: » = current setting

white triangle: > = selection (not saved yet)

Press + Ok.

Display indicates: Password 0***

Enter password (- enter password).

Display shows the set value.

The bottom row indicates: Edit Esc

Press # Edit.

Enter new value for tripping torque via A' ¥ Up 4 Down V.
Information: The adjustable torque range is shown in round brackets.
Save new value via + Save.

The tripping torque is set.

Back to step 4 (CLOSED or OPEN): Press +! Esc.

Information The following fault signals are issued if the torque setting performed has been reached
in mid-travel :

In the display of the local controls: Status indication S0007 Fault =
Torque fault OPEN or Torque fault CLOSE

The fault has to be acknowledged before the operation can be resumed. The
acknowledgement is made:

1.

2.

either by an operation command in the opposite direction.
- For Torque fault OPEN: Operation command in direction CLOSE

- For Torque fault CLOSE: Operation command in direction OPEN

or, in case the torque applied is lower than the preset tripping torque:
- in selector switch position Local control (LOCAL) via push button RESET.

- in selector switch position Remote control (REMOTE):
- via the fieldbus, command reset., if the fieldbus is the active command
source.

- via a digital input (1/O interface) with RESET command if a digital input
is configured for signal RESET and the 1/O interface is the active
command source.

9.3. Limit switching: set

Valve damage at valve/gearbox due to incorrect setting!

- When setting with motor operation: Stop actuator prior reaching end of travel

(press STOP push button).

- Allow for overrun when selecting limit seating.

MDD  Customer settings M0041
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ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Commissioning (basic settings)

Select main menu

Select parameter

CLOSED or OPEN

User login

Set end position
CLOSED CMDO0009

Limit switching M0010
Set end pos.CLOSED? MO0084
Set end pos. OPEN? MO0085

Set selector switch to position 0 (OFF).
0

o

Press push button C and hold it down for approx. 3 seconds.

Display goes to main menu and indicates: » Display...
Select parameter either:

- click via the menu M P> to parameter, or

- via direct display: press A and enter ID M0084.
Display indicates: Set end pos.CLOSED?
Use A ¥ Up 4 Down v to select:

- » Set end pos.CLOSED? M0084

- » Set end pos. OPEN? M0085
The black triangle » indicates the current selection.
Press « Ok.
The display indicates either:
Set end pos.CLOSED? CMDO0009 — continue with step 9
Set end pos. OPEN? CMDO0010 — continue with step 12
Specialist (4) - continue with step 6
Use A ¥ Up 4 Down ¥ to select user:
Information: Required user level: Specialist (4) or higher
The symbols have the following meaning:
black triangle: » = current setting
white triangle: > = selection (not saved yet)
Press +! OK to confirm to selected user.
Display indicates: Password 0***
Enter password (- enter password).
The display indicates either:
Set end pos.CLOSED? CMD0009 - continue with step 9
Set end pos. OPEN? CMD0010 - continue with step 12
Set again end position CLOSED:

9.1 For large strokes: Set selector switch in position Local control

direction of the end position.

Information: Stop actuator before reaching end of travel (press STOP

push button to avoid damage.

9.2 Engage manual operation.
9.3 Turn handwheel until valve is closed.

9.4 Turn handwheel by approximately half a turn (overrun) in the opposite

direction of end position.
9.5 Set selector switch to position 0 (OFF).
O Display indicates: Set end pos.CLOSED? Yes No

(LOCAL)
and operate actuator in motor operation via push button 1 (CLOSE) in
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ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

10. Press # Yes to accept new end position setting.
O Display indicates: End pos. CLOSED set!
O The left LED is illuminated (standard version) and thus indicates that the end

11.

Set end position OPEN 12.

position CLOSED setting is complete.

§59

Make selection:

- Edit —~ back to step 9: Set end position CLOSED "once again"

- Esc — back to step 4; either set end position OPEN or exit the menu.
Re-set end position OPEN:

CMD0010 12.1 For large strokes: Set selector switch in position Local control (LOCAL)
and operate actuator in motor operation via push button = (OPEN) in
direction of the end position.

Information: Stop actuator before reaching end of travel (press STOP
push button to avoid damage.
12.2 Engage manual operation.
12.3 Turn handwheel until valve is open.
12.4 Turn handwheel by approximately half a turn (overrun) in the opposite
direction of end position.
12.5 Set selector switch to position 0 (OFF).
O Display indicates: Set end pos. OPEN? Yes No
13. Press ¢ Yes to accept new end position setting.
O Display indicates: End pos. OPEN set!
O Theright LED is illuminated (standard version) and thus indicates that the end
position OPEN setting is complete.
4
A Tc ®To =
14. Make selection:
- Edit - back to step 12: Set end position OPEN "once again”
- Esc - back to step 4; either set end position CLOSED or exit the menu.
Information If an end position cannot be set: Check the type of control unit in actuator.

9.4.
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Fieldbus address (slave address), baud rate, parity and monitoring time: set

MDD  Customer settings M0041
Modbus M0341
MD1 slave address M0247
MD2 slave address M0409
Baud rate M0343
Parity/stop bit M0782
Monitoring time MO0781

Default values:

MD1 slave address =
MD2 slave address =
Baud rate = Auto
Parity/stop bit = Even, 1 stop bit
Monitoring time = 15 seconds

247
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Commissioning (basic settings)

Information Parameter MD2 slave address is only available if AUMA redundancy | (option) is
available.

For further settings and information e.g. on redundancy, refer to Manual (Device
integration).

9.5. Test run

Only perform test run only once all settings previously described have been
performed.

The direction of rotation can be checked at the position indicator if available. (Chapter
<Direction of rotation at mechanical position indicator: check>)

The direction of rotation must be checked at the hollow shaft/stem if no mechanical
position indicator is available. (Chapter <Direction of rotation at hollow shaft/stem:
check>)

9.5.1. Direction of rotation at mechanical position indicator: check

Valve damage due to incorrect direction of rotation!
' - If the direction of rotation is wrong, switch off immediately (press STOP).

- Eliminate cause, i.e. correct phase sequence for cable set wall bracket.
- Repeat test run.

Information Switch off before reaching the end position.

1. Move actuator manually to intermediate position or to sufficient distance from
end position.
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2. Switch on actuator in direction CLOSE and observe the direction of rotation on
the mechanical position indication:

- For self-adjusting mechanical position indication:
O The direction of rotation is correct if the actuator operates in direction
CLOSE and arrow %= turns clockwise in direction CLOSE (symbol I).

Figure 77: Direction of rotation #=2 (for “clockwise closing” version”)

- For mechanical position indication via indicator ma rk: (not self-adjust-
ing)

O The direction of rotation is correct if the actuator operation in direction
CLOSE and the symbols (E/I) turn counterclockwise :

Figure 78: Direction of rotation =/{_ (for “clockwise closing version”)

y =EUUUE! | Q

9.5.2. Direction of rotation at hollow shaft/stem: check

NOTICE Valve damage due to incorrect direction of rotation!
- If the direction of rotation is wrong, switch off immediately (press STOP).

- Eliminate cause, i.e. correct phase sequence for cable set wall bracket.
- Repeat test run.

Information Switch off before reaching the end position.

1. Move actuator manually to intermediate position or to sufficient distance from
end position.

2. Unscrew threaded plug [1] and seal [2] or protective cap for stem protection
tube [4].
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ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Commissioning (basic settings)

Switch on actuator in direction CLOSE and observe direction of rotation at hollow
shaft [3] or stem [5]:

The direction of rotation is correct if the actuator moves in direction CLOSE
and the hollow shaft in clockwise direction, or the stem moves downward.

Figure 79: Hollow shaft/stem movement (for “clockwise closing”)

(1]
(2]
(3]
[4]
(5]
(6]

Threaded plug

Seal

Hollow shaft

Protective cap for stem protection tube
Stem

Stem protection tube

Correctly fit/screw on threaded plug [1] and seal [2] or protective cap for stem
protection tube [4], fasten thread.

9.5.3.

Limit switching: check

1.

Set selector switch to position Local control (LOCAL).

\°’
Operate actuator using push buttons OPEN, STOP, CLOSE.
The limit switching is set correctly if (default indication):

the yellow indication light/LED1 is illuminated in end position CLOSED
the green indication light/LED5 is illuminated in end position OPEN
the indication lights go out after travelling into opposite direction.

The limit switching is set incorrectly if:

the actuator comes to a standstill before reaching the end position
one of the red indication lights/LEDs is illuminated (torque fault)
the status indication S0007 in the display signals a fault.

If the end position setting is incorrect: Reset limit switching.
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10. Commissioning (settings/options in the actuator)

For actuators without mechanical position indicator (cover without indicator glass),
no settings are required within the actuator when commissioning.

When equipped with the self-adjusting mechanical position indicator [A], the position
indicator automatically adjusts upon the initial operation (e.g. from CLOSED to
OPEN). This self-adjustment is generally performed when setting the limit switches
(approaching the end positions). Manual setting and consequently opening the switch
compartment is not necessary when commissioning.

In case the mechanical position indicator integrated within the actuator is NOT
self-adjusting [B], the switch compartment must be opened for mechanical position
indication adjustment when commissioning.

Figure 80: Mechanical position indicators

(B] | y

(Al

[A] Mechanical position indicator (self-adjusting)
[B] Mechanical position indicator via indicator mark (not self-adjusting)

10.1. Switch compartment: open/close

Figure 81: Open/close switch compartment

(2] —a”

[A]  Mechanical position indication (self-adjusting)
[B] Mechanical position indication via indicator mark

_ Flameproof enclosure, danger of explosion!

Risk of death or serious injury.
- Before opening, ensure that there is no explosive gas and no voltage.
- Handle cover and housing parts with care.
- Joint surfaces must not be damaged or soiled in any way.
- Do not jam cover during fitting.
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Commissioning (settings/options in the actuator)
Open 1. Loosen screws [2] and remove cover [1] from the switch compartment.
Close 2. Clean sealing faces of housing and cover.
3. Preserve joint surfaces with an acid-free corrosion protection agent.
4. Check whether O-ring [3] is in good condition, replace if damaged.
5.  Apply a thin film of non-acidic grease (e.g. petroleum jelly) to the O-ring and
insert it correctly.
6. Place cover [1] on switch compartment.
7. Fasten screws [2] evenly crosswise.
10.2. Mechanical position indicator (self-adjusting)

Figure 82: Mechanical position indicator (self-adjusting)

The self-adjusting mechanical position indicator shows the valve position by means

of an arrow #=2. When correctly set, the arrow points to symbol - (OPEN) or X
(CLOSED) in the end positions.

Information The position indications is housed in the actuator switch compartment. Opening the
switch compartment for manual setting is only necessary if the gear stage setting
must be modified of if the factory settings of predefined end position CLOSED (or
OPEN) must be adapted when commissioning.

10.2.1. Mechanical position indicator: set

1.
2.

Move valve to end position CLOSED.

Push both lower discs with the symbols = (OPEN) and _L_ (CLOSED) towards
each other. The disc with the arrow is thereby == is driven:

Figure 83: Setting position in CLOSED
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Commissioning (settings/options in the actuator)

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Move actuator to end position OPEN.

The arrow &= rotates in direction OPEN driving the indicator disc with symbol
- (OPEN) until the actuator stops in position OPEN.

Figure 84: Operation in direction OPEN (left) and position OPEN (right)

Check settings:
The setting of the mechanical position indicator is correct, if the angle between
the symbols = (OPEN) and L (CLOSED) ranges between approx. 120° and

280°.

O If all three discs are turned at the same time, the indicator can be shifted in

steps of 15°. Individual shifts of 5° are possible.

0 If the indicator is rotated too far (more than 280°) or if the angle is too small
(below 120°), adapt the gear stage setting to the actuator turns/stroke. Refer

to <Gear stage of the reduction gearing: test/set>.

10.2.2.
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Gear stage of the reduction gearing: test/set

The test/setting is only required if the mechanical position indicator cannot be correctly

set.

1. Referto table and check if turns/stroke correspond to the setting of the reduction

gearing (stages 1-9).

Table 26:

Turns of actuator per valve stroke and suitable reduction gearing setting

for 1 — 500 turns/stroke
[exceeding — to]

for 10 — 5,000 turns/stroke
[exceeding — to]

Reduction gearing
Stage

1.0-1.9 10-19 1
1.9-37 19-37 2
3.7-7.9 37-79 3
7.9-15.0 79 - 150 4
15.0-31.5 150 - 315 5
31.5-60.0 315 - 600 6
60.0 — 126 600 — 1,260 7
126 — 240 1,250 — 2,500 8
240 - 500 2,500 - 5,000 9



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Commissioning (settings/options in the actuator)

2. To modify settings, lift the lever at the reduction gearing and engage at the se-
lected stage.

Figure 85: Set reduction gearing

10.3. Mechanical position indication via indicator mark (not self-adjusting)

Figure 86: Mechanical position indication via indicator mark

The mechanical position indicator shows the valve position via two indicator discs

with symbols = (OPEN) and _L_ (CLOSED). When correctly set, the symbols
OPEN/CLOSED point to the indicator mark A at the cover in the end positions.

Setting elements The position indications is housed in the actuator switch compartment. The switch
compartment must be opened to perform any settings. Refer to <Switch compartment:
open/close>.

10.3.1. Mechanical position indicator: set

1. Move valve to end position CLOSED.

2. Turn lower indicator disc until symbol I_ (CLOSED) is in alignment with the A
mark on the cover.

3

R " w3

3. Move actuator to end position OPEN.
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4.

Hold lower indicator disc in position and turn upper disc with symbol = (OPEN)
until it is in alignment with the A mark on the cover.

A

v

Al

Move valve to end position CLOSED again.
Check settings:

If the symbol X (CLOSED) is no longer in alignment with A mark on the cover:
6.1 Repeat setting procedure.

6.2 Test/set gear stage of the reduction gearing.

10.3.2. Gear stage of the reduction gearing: test/set

This test/setting is only required if the turns/stroke of the actuator were changed at
a later date. The control unit may possibly have to be exchanged:

Information The adjustable stroke range is indicated on the order data sheet (e.g. “1 — 500
turns/stroke”).

1.
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Pull off indicator disc using a spanner as lever if required.
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Commissioning (settings/options in the actuator)

N o ok

Refer to table and check if turns/stroke of the actuator correspond to the setting
of the reduction gearing (stages 1-9).

If the setting is not correct : continue with step 3.

If the setting is correct: continue with step 6.

MS5.2 control unit (1 to 500 turns per stroke)

[Turns/stroke above — to

Gear stage

1.0-1.9

1.9-3.9

39-78

7.8-15.6

15.6-31.5

31.5-62.5

62.5-125

125 -250

250 - 500

OIO|N|O|O || W|IN|—=

MS50.2 control unit (10 to 5,000 turns per stroke)

[Turns/stroke above — to

Gear stage

10.0-19.5

19.5-39.0

39.0-78.0

78 — 156

156 — 315

315 -625

625 - 1,250

1,250 - 2,500

2,500 - 5,000

OO |N[O|O| W=

Loosen screw [1].

Set crown wheel [2] to desired stage according to table.

Tighten screw [1].
Place indicator disc on shaft.
Set mechanical position indicator.

Figure 87: Control unit with reduction gearing

[1]  Screw
[2] Crown wheel
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11. Corrective action

11.1. Faults during commissioning

Table 27:

Faults during operation/commissioning
Fault Description/cause Remedy

Mechanical position indicator cannot Reduction gearing is not suitable for turns/stroke ~ Set gear stage of the reduction gearing.
be set. of the actuator.

In spite of correct setting of limit The overrun was not considered when setting the . Determine overrun: Overrun = travel covered

switching, actuator operated into the limit switching. from switching off until complete standstill.

valve end position. The overrun is generated by the inertia of both the .  Set limit switching again considering the over-
actuator and the valve and the delay time of the run. (Turn handwheel back by the amount of
actuator controls. the overrun)

Measuring range 0/4 — 20 mA or Reduction gearing is not suitable for turns/stroke Set gear stage of the reduction gearing.

maximum value 20 mA at position  of the actuator.
transmitter cannot be set or supplies
an incorrect value.

Handwheel rotates on the shaft Actuator in version with overload protection for Dismount handwheel. Replace overload protection
without transmitting torque. manual operation: Shear pin rupture due to excess- and remount handwheel.
ive torque at handwheel.

11.2. Fault indications and warning indications

Faults interrupt or prevent the electrical actuator operation. In the event of a fault,
the display backlight is red.

Warnings have no influence on the electrical actuator operation. They only serve
for information purposes. The display remains white.

Collective signals include further indications. They can be displayed via the
Details push button. The display remains white.

Table 28:
Faults and warnings via status indications in the display
Indication on display Description/cause Remedy
S0001 Instead of the valve position, a status text is dis-  For a description of the status texts, refer to Manual
played. (Operation and setting).
S0005 Collective signal 02: For indicated value > 0: Press push button 4+ De-
Warnings Indicates the number of active warnings. tails.
For details, refer to <Warnings and Out of specific-
ation> table.
S0006 Collective signal 04: For indicated value > 0: Press push button 4 De-
Not ready REMOTE Indicates the number of active signals. tails.

For details, refer to <Not ready REMOTE and
Function check> table.

S0007 Collective signal 03: For indicated value > 0: Press push button 4 Details
Fault Indicates the number of active faults. to display a list of detailed indications.

The actuator cannot be operated. For details, refer to <Faults and Failure> table.
S0008 Collective signal 07: For indicated value > 0: Press push button 44 De-
Out of specification Indication according to NAMUR recommendation tails.

NE 107 For details, refer to <Warnings and Out of specific-

Actuator is operated outside the normal operation ation> table.

conditions.
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Corrective action

Faults and warnings via status indications in the display

Indication on display

S0009
Function check

S0010
Maintenance required

S0011
Failure

Table 29:

Warnings and Out of specification

Indication on display

Config. warning

Internal warning

24 V DC external

Wrn op.mode run time

Wrn op.mode starts

Failure behav. active

Wrn input AIN 1
Wrn input AIN 2

Wrn setpoint position

Op. time warning

Wrn controls temp.
Time not set

RTC voltage
PVST fault

Description/cause

Collective signal 08:
Indication according to NAMUR recommendation
NE 107

The actuator is being worked on; output signals are
temporarily invalid.
Collective signal 09:

Indication according to NAMUR recommendation
NE 107

Recommendation to perform maintenance.

Collective signal 10:
Indication according to NAMUR recommendation
NE 107

Actuator function failure, output signals are invalid

Description/cause

Collective signal 06:

Possible cause:

Configuration setting is incorrect.

The device can still be operated with restrictions.

Collective signal 15:

Device warnings
The device can still be operated with restrictions.

The external 24 V DC voltage supply of the controls
has exceeded the power supply limits.

Warning on time max. running time/h exceeded

Warning on time max. number of motor starts
(starts) exceeded

The failure behaviour is active since all required
setpoints and actual values are incorrect.

Warning: Loss of signal analogue input 1
Warning: Loss of signal analogue input 2

Warning: Loss of signal setpoint position
Possible causes:

For an adjusted setpoint range of e.g. 4 — 20 mA,
the input signal is 0 (signal loss).

For a setpoint range of 0 — 20 mA , monitoring is
not possible.

The set time (parameter Perm.op. time, manual
MO0570) has been exceeded. The preset operating
time is exceeded for a complete travel from end
position OPEN to end position CLOSED.

Temperature within controls housing too high.
Real time clock has not yet been set.
Voltage of the RTC button cell is too low.

Partial Valve Stroke Test (PVST) could not be suc-
cessfully completed.

Remedy

For indicated value > 0: Press push button 4 De-
tails.

For details, refer to <Not ready REMOTE and
Function check> table.

For indicated value > 0: Press push button 4 Details
to display a list of detailed indications.

For indicated value > 0: Press push button 4 Details
to display a list of detailed indications.
For details, refer to <Faults and Failure> table.

Remedy

Press push button 4 Details to display a list of indi-
vidual indications.

For a description of the individual signals, refer to
Manual (Operation and setting).

Press push button 4 Details to display a list of indi-
vidual indications.

For a description of the individual signals, refer to
Manual (Operation and setting).

Check 24 V DC voltage supply.

Check modulating behaviour of actuator.
Check parameter Perm. run time M0356, re-set
if required.

Check modulating behaviour of actuator.

Check parameter Permissible starts M0357, re-
set if required.

Verify signals:

. Setpoint E1
Actual value E2
Actual process value E4
Check connection to master.

Check wiring.
Check wiring.

Check setpoint signal.

The warning indications are automatically cleared
once a new operation command is executed.
. Check valve.

Check parameter Perm.op. time, manual
MO0570.

Measure/reduce ambient temperature.
Set time.

Replace button cell.

Check actuator (PVST settings).
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Warnings and Out of specification

Indication on display
PVST abort

Wrn no reaction

Wrn FOc")

Wrn FO cable budget”

Wrn FOC connection?)
Torque wrn OPEN

Torque wrn CLOSE

SIL fault?)
PVST required

Maintenance required
FQM fail safe fault3)

Description/cause

Partial Valve Stroke Test (PVST) was aborted or
could not be started.

No actuator reaction to operation commands within «

the set reaction time.

Optical receiving signal (channel 1) incorrect (no or
insufficient Rx receive level) or RS-485 format error
(incorrect bit(s))

Warning: FO cable system reserve reached (critical
or permissible Rx receive level)

Warning FO cable connection is not available.

Limit value for torque warning in direction OPEN
exceeded.

Limit value for torque warning in direction CLOSE
exceeded.

SIL sub-assembly fault has occurred.

Execution of PVST (Partial Valve Stroke Tests) is
required.

Maintenance is required.
FQM fault

1)  For actuator controls with FOC connection
2)  For actuators controls in SIL version

3)  For actuators with fail safe unit

Table 30:
Faults and Failure

Indication on display

Configuration error

Config. error REMOTE

Internal error

Torque fault CLOSE

Torque fault OPEN
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Description/cause

Collective signal 11:
Configuration error has occurred.

Collective signal 22:
Configuration error has occurred.

Collective signal 14:

Internal error has occurred.

Torque fault in direction CLOSE

Torque fault in direction OPEN

Remedy
Perform RESET or restart PVST.

Check movement at actuator.
Check parameter Reaction time M0634.

Check/repair FO cables.

Check/repair FO cables.

Fit FO cable connection.

Check parameter Wrn torque OPEN M0768, re-set
if required.

Check parameter Wrn torque CLOSE M0769, re-
set if required.

Refer to separate Manual Functional Safety.

Checking and fault remedy are required. Refer to
FQM operation instructions.

Remedy

Press push button 4 Details to display a list of indi-
vidual indications.

For a description of the individual signals, refer to
Manual (Operation and setting).

Press push button 4 Details to display a list of indi-
vidual indications.

For a description of the individual signals, refer to
Manual (Operation and setting).

AUMA service
Press push button 4 Details to display a list of indi-
vidual indications.
For a description of the individual signals, refer to
Manual (Operation and setting).
Perform one of the following measures:

Issue operation command in direction OPEN.

Set selector switch to position Local control
(LOCAL) and reset fault indication via push
button RESET.

Execute reset command via fieldbus.

Perform one of the following measures:
Issue operation command in direction CLOSE.

. Set selector switch to position Local control
(LOCAL) and reset fault indication via push
button RESET.

. Execute reset command via fieldbus.



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Corrective action

Faults and Failure
Indication on display

Phase fault

Incorrect phase seq

Mains quality

Thermal fault

Fault no reaction

Poti Out of Range

LPV not ready

Wrn input AIN 1
Wrn input AIN 2

Incorrect rotary direct.

Syn. link deviation

Syn. link NotReady

Syn. link wire break SA

Description/cause

When connecting to a 3-ph AC system and with
internal 24 V DC supply of the electronics:
Phase 2 is missing.

When connecting to a 3-ph or 1-ph AC system
and with external 24 V DC supply of the elec-
tronics: One of the phases L1, L2 or L3 is
missing.

The phase conductors L1, L2 and L3 are connected
in the wrong sequence.
Only applicable if connected to a 3-ph AC system.

Due to insufficient mains quality, the controls cannot «

detect the phase sequence (sequence of phase
conductors L1, L2 and L3) within the pre-set time
frame provided for monitoring.

Motor protection tripped

No actuator reaction to operation commands within
the set reaction time.

Potentiometer is outside the permissible range.

LPV: Lift Plug Valve function

The master actuator signals a fault
Loss of signal analogue input 1
Loss of signal analogue input 2

Contrary to the configured direction of rotation and
the active operation command, the motor turns into
the wrong direction.

Synchronous link function: Actual position values
of master actuator and slave actuator are not syn-
chronous (excessive deviation).

Synchronous link function: Slave actuator is not
ready.

Synchronous link function: Signal loss of actual po-
sition value from master actuator or slave actuator.

Remedy

Test/connect phases.

Correct the sequence of the phase conductors L1,
L2 and L3 by exchanging two phases.

Check mains voltage.

For 3-phase/1-phase AC current, the permiss-
ible variation of the mains voltage is +10 %
(option £30 %). The permissible variation of the
mains voltage is 5 %

Check parameter Tripping time M0172, extend
time frame if required.

Cool down, wait.

If the fault indication display persists after cool-

ing down:

- Set selector switch to position Local con-
trol (LOCAL) and reset fault indication via
push button RESET.

- Execute reset command via fieldbus.
Check fuses.

Check movement at actuator.

Check device configuration:

Parameter Low limit Uspan M0832 must be less
than parameter Volt.level diff. potent. M0833.

Check wiring.
Check wiring.

Check operation command control.

For 3-phase AC current mains, activate phase
monitoring (parameter Adapt rotary dir. M0171).
Check device configuration setting (parameter
Closing rotation M0176).

To delete the fault indication: Disconnect actuator
controls from the mains and perform reboot.

Check Deviation MA/SA [%] parameter.

Check Deviation MA/SA [%] parameter.

Check wiring.
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Faults and Failure
Indication on display
DMF fault OPEN")

DMF fault CLOSE")

FQM collective fault?)

Description/cause

The torque in direction OPEN, measured at the
output drive shaft using the torque measurement
flange, is too high.

The torque in direction CLOSE, measured at the
output drive shaft using the torque measurement
flange, is too high.

Collective signal 25:

1)  For actuators equipped with torque measurement flange (DMF)
2)  For actuators equipped with fail safe unit

Table 31:

Not ready REMOTE and Function check (collective signal 04)

Indication on display

Wrong oper. cmd

Sel. sw. not REMOTE

Service active
Disabled

EMCY stop active

EMCY behav. active

1/O interface

Handwheel active
FailState fieldbus

Local STOP

Interlock
Interlock by-pass
PVST active

SIL function active)

Description/cause

Collective signal 13:

Possible causes:
Several operation commands (e.g. OPEN and
CLOSE simultaneously, or OPEN and SET-
POINT operation simultaneously)
A setpoint is present and the positioner is not
active

Selector switch is not in position REMOTE.

Operation via service interface (Bluetooth) and
AUMA CDT service software.

Actuator is in operation mode Disabled.

The EMERGENCY stop switch has been operated. -

The motor control power supply (contactors or
thyristors) is disconnected.

Operation mode EMERGENCY is active (EMER-
GENCY signal was sent).

0V are applied at the EMERGENCY input.

The actuator is controlled via the I/O interface (par-
allel).

Manual operation is activated.

Fieldbus connection available, however no process
data transmission by the master.

A local STOP is active.
Push button STOP of local controls is operated.

An interlock is active.
By-pass function is interlocked.
Partial Valve Stroke Test (PVST) is active.

SIL function is active

1)  For actuators controls in SIL version
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Remedy

Check DMF trip torque OP parameter.
Check DMF fault level parameter.

Check DMF trip torque CL parameter.
Check DMF fault level parameter.

Press push button 4 Details to display a list of indi-
vidual indications.

For a description of the individual signals, refer to
Manual (Operation and setting).

Remedy

. Check operation commands (reset/clear all op-
eration commands and send one operation
command only).

Set parameter Positioner to Function active.
Check setpoint.

Press push button 4 Details to display a list of indi-
vidual indications.

For a description of the individual signals, refer to
Manual (Operation and setting).

Set selector switch to position REMOTE.

Exit service software.

Check setting and status of function <Local controls
enable>.

Enable EMERGENCY stop switch.
Reset EMERGENCY stop state by means of
Reset command.

Detect cause for EMERGENCY signal.
. Verify failure source.
. Apply +24 V DC at EMERGENCY input.

Check I/O interface.

Start motor operation.

Verify master configuration

Release push button STOP.

Check interlock signal.
Check states of main and by-pass valve.

Wait until PVST function is complete.
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Corrective action

11.3. Fuses

11.3.1. Fuses within the actuator controls

Fuses used
FUF2 " faple 32:
Primary fuses F1/F2 (for power supply unit)
G fuse F1/F2 AUMA art. no.
Size 6.3 x 32 mm
Reversing contactors 1AT;500V K002.277
Power supply < 500 V
Reversing contactors 2AFF; 690V K002.665
Power supply > 500 V
Thyristor units for motor power up to 1.5 kW 1AT,;500V K002.277
Thyristor units for motor power up to 3.0 kW
Thyristor units for motor power up to 5.5 kW
F3 Internal 24 V DC supply
Table 33:
Secondary fuses F3 (internal 24 V DC supply)
G fuse according to IEC 60127-2/I11 F3 AUMA art. no.
Size 5x20 mm
Voltage output (power supply unit) = 24 V 2.0AT;250V K006.106
Voltage output (power supply unit) = 115V 20AT;250V K006.106
F4 Table 34:
Secondary fuses F4 (internal AC supply) 1)
G-fuse according to IEC 60127-2/11I F4 AUMA art. no.
Size 5 x 20 mm
Voltage output (power supply unit) = 24 V 1.25AT; 250V K001.184
Voltage output (power supply unit) = 115V = =
1)  Fuse for: Switch compartment heater, reversing contactor control, PTC tripping device (at 24 V AC
only), at 115V AC also control inputs OPEN, STOP, CLOSE
F5 Automatic reset fuse as short-circuit protection for external 24 V DC supply for
customer (see wiring diagram)
Replace fuses F1/F2
Information Only valid for version with electrical connection of KES type.

/\ DANGER

Hazardous voltage!
Risk of electric shock.

- Disconnect device from the mains before opening.
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Information

Loosen screws [1] and remove plug/socket connector [2].
Figure 88:

Pull fuse holder [3] out of pin carrier, open fuse cover and replace old fuses by
new ones.

Fuses F3/F4 (F1/F2): test /replace

For versions with electrical connection type KP/KPH, the fuses (F1/F2) are located
on the PSU board.

1.

Loosen screws [1] and remove cover [2] on the rear of the actuator controls.
Figure 89:

r—[1]

(F1, F2)

The power supply unit has measurement points (solder pins) allowing to perform
a resistance (continuity) measurement:

Table 35:

Verifying Measuring points
F1 MTP1 — MTP2
F2 MTP3 — MTP4
F3 MTP5 — MTP6
F4 MTP7 — MTP8

To replace defective fuses: Carefully loosen power supply unit [3] and pull out.
(The fuses are on the equipped part of the power supply board).
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Cable damage due to pinching!

Risk of functional failures.
- Carefully assemble power supply unit to avoid pinching the cables.

11.3.2. Motor protection (thermal monitoring)

In order to protect against overheating and impermissibly high surface temperatures
at the actuator, PTC thermistors or thermoswitches are embedded in the motor
winding. Motor protection trips as soon as the max. permissible winding temperature
has been reached.

The actuator is switched off and the following signals are given:

LED 3 (motor protection trippped) on the local controls is illuminated.

Status indication S0007 displays a fault.
The fault Details is displayed when selecting Thermal fault.

The motor has to cool down before operation can be resumed.

Depending on the parameter setting (motor protection behaviour), the fault signal is
either automatically reset or the fault signal has to be acknowledged.

The acknowledgement is made:

in selector switch position Local control (LOCAL) via push button RESET.

In selector switch position Remote control (REMOTE) with Reset command
via fieldbus.

Proof-test motor protection

Test correct functioning of the motor protection as described hereafter. Perform the
functional test at the latest within the framework of maintenance (refer to chapter
<Servicing and maintenance>).

The test is performed by simulating the motor protection signal via actuator controls
local controls:

Required user level: Specialist (4) or higher.

MDD Diagnostic M0022
TMS proof test M1950

Test procedure: 1.  Set selector switch to position 0 (OFF).

2. Return to the main menu and select the simulation value: Thermal test in
parameter TMS proof test M1950.

3. Activate motor protection simulation: Press Ok push button.
The safety function is correct if no fault signal is displayed.

4. Reset simulation: Press Ok push button or exit the simulation menu and reset
the selector switch to its initial position.
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12. Servicing and maintenance
| /N CAUTION | Damage caused by inappropriate maintenance!
- Servicing and maintenance must be carried out exclusively by suitably qualified
personnel having been authorised by the end user or the contractor of the plant.
Therefore, we recommend contacting our service.
- Only perform servicing and maintenance tasks when the device is switched off.
Service & S AUMA AUMA offers extensive service such as servicing and maintenance as well as
ervice & Support  ;stomer product training. For the relevant contact addresses, please refer to
<Addresses> in this document or to the Internet (www.auma.com)
12.1. Preventive measures for servicing and safe operation
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The following actions are required to ensure safe device operation:

6 months after commissioning and then once a year

Carry out visual inspection:

Check threaded plugs, cable entries, cable glands, blanking plugs, etc. for
correct tightness and sealing.

Consider torques according to manufacturer's details.

Check fastening screws between actuator and gearbox/valve for tightness. If
required, fasten screws while applying the tightening torques as indicated in
chapter <Assembly>.

When rarely operated: Perform test run.

For devices with output drive type A: Press in Lithium soap EP multi-purpose
grease on mineral oil base at the grease nipple with a grease gun.
Figure 90: Output drive type A

(2]

[11  Output drive type A
[2] Grease nipple

Lubrication of the valve stem must be done separately.
Exception: For output drive type A in version with stem lubrication (option), the
stem is lubricated together with the output drive.

Table 36:

Grease quantities for bearing of output drive type A

Output drive type A 07.2 A10.2 A14.2 A 16.2
Quantity [g] ") 15 3 5 10

1)  For grease with density r = 0.9 kg/dm3

For enclosure protection IP68

After submersion:

Check actuator.

In case of ingress of water, locate leaks and repair. Dry device correctly and
check for proper function.
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12.2. Disconnection from the mains

If the device must be dismantled, e.qg. for service purposes, it can be isolated from
the mains without having to remove the wiring at the electrical connection.

12.2.1. Disconnection from the mains with KP/KPH and KES electrical connection

Removing the plug:

Fitting the plug/socket
connector:

Flameproof enclosure, danger of explosion!

Risk of death or serious injury.

—

—

Before opening, ensure that there is no explosive gas and no voltage.
Handle cover and housing parts with care.

- Joint surfaces must not be damaged or soiled in any way.

-

Do not jam cover during fitting.

Figure 91: KP/KPH and KES electrical connection

Cover

Screws for housing
O-ring

Plug-in frame (KP/KPH)
Connection frame (KES)

Loosen the screws [2].
Remove electrical connection.
Cover [1] and plug-in type frame [4] or connection frame [5] remain together.

Seal open plug/socket connection, e.g. using AUMA protection cover and
parking frame.

Clean sealing faces of plug/socket connector and housing.
Preserve joint surfaces with an acid-free corrosion protection agent.
Check whether O-ring [3] is in good condition, replace if damaged.

Apply a thin film of non-acidic grease (e.g. petroleum jelly) to the O-ring and
insert it correctly.

Replace electrical connection and fasten screws evenly crosswise.
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12.2.2.
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Removing the plug:

Fitting the plug/socket
connector:

Disconnection from the mains with KT/KM electrical connection

Figure 92: KT/KM electrical connection

(3]

[1]
(2]
3]
[4]
[5]
[6]

Cover

Screws for cover

O-ring

Screws (with gaskets) within connection frame
Connection frame

Grub screws within connection frame

Flameproof enclosure, danger of explosion!

Risk of death or serious injury.

l

Before opening, ensure that there is no explosive gas and no voltage.
Handle cover and housing parts with care.

Joint surfaces must not be damaged or soiled in any way.

Do not jam cover during fitting.

w =

© © N Ok

11.

12.

Loosen the screws [2].
Remove cover [1].

For versions with terminal compartment in type of protection Ex d (flameproof
enclosure): Remove grub screws [6] inside the connection frame.

Loosen screws [4] inside the connection frame.

Remove electrical connection.

Clean sealing faces of plug/socket connector, cover and housing.
Preserve joint surfaces with an acid-free corrosion protection agent.
Check whether O-rings [3] are in good condition, replace if damaged.

Apply a thin film of non-acidic grease (e.g. petroleum jelly) to the O-rings and
insert them correctly.

Fit electrical connection (connection frame) and fasten screws [4] (with gaskets)
evenly crosswise.

For versions with terminal compartment in type of protection Ex d (flameproof
enclosure): Fasten grub screws [6].

Fit cover [1] and fasten screws [2] evenly crosswise.
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12.3.

Maintenance intervals

Maintenance

In compliance with EN 60079-17, Ex certified products either require repeated testing

at an interval of 3 years or continuous monitoring by trained personnel.

Lubrication

Notes regarding the

maintenance

In the factory, the gear housing is filled with grease.

Grease change is performed during maintenance
- Generally after 4 to 6 years for modulating duty.

- Generally after 6 to 8 years if operated frequently (open-close duty).
- Generally after 10 to 12 years if operated infrequently (open-close duty).

We recommend replacing the seals when changing the grease.
Additional lubrication of the gear housing is not required during operation.

Perform visual inspection of actuator. Ensure that no outside damage or changes
are visible.

Electrical connection cables must be placed properly and in perfect condition.
Thoroughly touch up any possible damage to painting to prevent corrosion.
Original paint in small quantities can be supplied by AUMA .

Cable entries, cable glands, plugs etc. have to be checked for correct tightness
and sealing. Consider torques according to manufacturer's details. If required,
replace the components. Only use components which have an own EC type
examination certificate.

Check whether Ex connections are fastened correctly.

Take care of possible discolouration of the terminals and wires. This would in-
dicate an increased temperature.

For Ex housings, pay special attention to a possible collection of water. This
may originate from “breathing” due to severe temperature variations (e. g.
change of night and day), from damaged seals etc. Remove any water immedi-
ately.

Check the flame path gaps of flameproof enclosures for dirt and corrosion.
Since the dimensions of all flameproof joints are strictly defined and inspected,
no mechanical work (such as grinding) shall be performed on them. The joint
surfaces have to be cleaned chemically (e. g. with Esso-Varsol).

Prior to fitting, preserve joint surfaces with an acid-free corrosion protection
agent (e. g. Esso Rust-BAN 397).

Ensure that all housing covers are handled carefully and that the seals are
checked.

All cable and motor protection components have to be checked.

If defects impairing the safety are detected during maintenance, repair measures
have to be initiated without delay.

Any kind of surface coating for the joint surfaces is not permitted.

When replacing parts, sealing elements, etc. only original spare parts shall be
used.

12.4.

Disposal and recycling

Our devices have a long lifetime. However, they have to be replaced at one point in
time. The devices have a modular design and may, therefore, easily be separated
and sorted according to materials used, i.e.:

various metals
plastics
greases and oils

The following generally applies:

Greases and oils are hazardous to water and must not be released into the
environment.

Arrange for controlled waste disposal of the disassembled material or for sep-
arate recycling according to materials.
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Observe the national regulations for waste disposal.
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13. Technical data

Information The following tables include standard and optional features. For detailed information
on the customer-specific version, refer to the order-related data sheet. The technical
data sheet can be downloaded from the Internet in both German and English at ht-
tp://www.auma.com (please state the order number).

13.1. Technical data Multi-turn actuators

Features and functions

Explosion protection Refer to name plate
Certificates and standards Certificates are attached to the device. All standards applied and their respective issues are indicated
on these certificates.
Specific conditions of use The specific conditions of use are listed on the certificates supplied.
Type of duty Standard: Short-time duty S2 - 15 min, classes A and B according to EN 15714-2
((jl\L/thL;I;i-turn actuators for open-close gption: Short-time duty S2 - 30 min, classes A and B according to EN 15714-2
For nominal voltage and +40 °C ambient temperature and at run torque load.
Type of duty Standard: Intermittent duty S4 - 25 %, class C according to EN 15714-2
%g};i'tum actuators for modulating gpion: Intermittent duty S4 - 50 %, class C according to EN 15714-2
For nominal voltage and +40 °C ambient temperature and at modulating torque load.
Motors Standard: 3-phase AC asynchronous motor, type IM B9 according to IEC 60034-7, IC410 cooling
procedure according to IEC 60034-6
Option: 1-phase AC motor with permanent split capacitor (PSC),
type IM B9 according to IEC 60034-7, 1C410 cooling procedure according to IEC 60034-
6

1-phase AC motor with integral starting capacitor and solid state switch (CSIR),
type IM B9 according to IEC 60034-7, 1C410 cooling procedure according to IEC 60034-
6
Mains voltage, mains frequency Refer to motor name plate
Permissible variation of mains voltage: +10 %
Permissible variation of mains frequency: +5 % (for 3-phase and 1-phase AC current)

Overvoltage category Category Ill according to IEC 60364-4-443
Insulation class Standard: F, tropicalized
Option: H, tropicalized (with 3-phase AC motor)
Motor protection Standard: PTC thermistors (according to DIN 44082)
Option: Thermoswitches (NC) in the actuator and thermal overload relay in actuator controls
Self-locking Self-locking: Output speeds up to 90 rpm (50 Hz), 108 rpm (60 Hz)

NOT self-locking: Output speeds from 125 rpm (50 Hz), 150 rpm (60 Hz)

Multi-turn actuators are self-locking if the valve position cannot be changed from standstill while torque
acts upon the output drive.

Motor heater (option) Voltages: 110 -120V AC, 220 — 240 V AC or 380 — 480 V AC (3-phase AC motors)
Power depending on the size 12.5 -25W
Manual operation Manual drive for setting and emergency operation, handwheel does not rotate during electrical operation.

Option: Handwheel lockable
Handwheel stem extension
Power tool for emergency operation with square 30 mm or 50 mm

Indication for manual operation (op- Indication whether manual operation is active/not active via single switch (1 change-over contact)
tion)

Valve attachment Standard: B1 according to EN ISO 5210

Option: A, B2, B3, B4, C, D according to EN ISO 5210
A, B, D, E according to DIN 3210
C according to DIN 3338

Special valve attachments: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, IB1, IB3
A prepared for permanent lubrication of stem
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Electronic control unit (option, only in combination with AC actuator controls)

Non-Intrusive setting

Position feedback signal
Torque feedback signal

Mechanical position indicator (op-
tion)

Running indication

Heater in switch compartment

Service conditions
Use
Mounting position

Installation altitude

Ambient temperature
Humidity

Enclosure protection according to
EN 60529

Pollution degree according to IEC
60664-1

Vibration resistance according to
IEC 60068-2-6

Corrosion protection

Coating

Colour

Lifetime

Noise level

Further information

EU Directives
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Magnetic limit and torque transmitter (MWG)
Turns per stroke: 1 to 500 (standard) or 10 to 5,000 (option)

Via actuator controls
Via actuator controls

Continuous self-adjusting indication with symbols OPEN and CLOSED

Blinking signal via actuator controls
Resistance type heater with 5W, 24 V AC

Indoor and outdoor use permissible
Any position

<2 000 m above sea level

> 2,000 m above sea level on request

Refer to actuator name plate
Up to 100 % relative humidity across the entire permissible temperature range

1P68
Terminal compartment additionally sealed against interior (double sealed)

According to AUMA definition, enclosure protection IP68 meets the following requirements:
Depth of water: maximum 8 m head of water

- Duration of continuous immersion in water: Max. 96 hours

. Up to 10 operations during continuous immersion

. Modulating duty is not possible during continuous immersion.

For exact version, refer to actuator controls name plate.

Pollution degree 4 (when closed), pollution degree 2 (internal)

2 g, from 10 to 200 Hz (AUMA NORM actuator), 1g, 10 to 200 Hz (for actuators with AMExXC or ACExC
integral controls)

Resistant to vibration during start-up or for failures of the plant. However, a fatigue strength may not be
derived from this. Valid with KP or KT plug/socket connector, not valid in combination with gearboxes.

KX-G: Suitable for use in freshwater (Im1), seawater (Im2) and on seafloor (Im3), aluminium-free version
(outer parts)

Two-layer powder coating with additional wet painting
Standard: AUMA silver-grey (similar to RAL 7037)
Option: Available colours on request

AUMA multi-turn actuators meet or exceed the lifetime requirements of EN 15714-2. Detailed information
can be provided on request.

<72dB (A)

ATEX Directive: (2014/34/EU)

Electromagnetic Compatibility (EMC): (2014/30/EU)
Low Voltage Directive: (2014/35/EU)

Machinery Directive: (2006/42/EC)
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13.2. Technical data Actuator controls

Features and functions
Explosion protection

Power supply

External supply of the electronics
(option)

Current consumption

Overvoltage category
Rated power

Switchgear

Control and feedback signals

Fieldbus interface with additional
input signals (option)

Refer to name plate

Refer to name plates at actuator controls and motor
Permissible variation of mains voltage: +10 %
Permissible variation of mains voltage: +30 % (option)
Permissible variation of mains frequency: £5 %

24V DC: +20 %/—15 %,
Current consumption: Basic version approx. 250 mA, with options up to 500 mA

External power supply must have reinforced insulation against mains voltage in accordance with IEC
61010-1 and may only be supplied by a circuit limited to 150 VA in accordance with IEC 61010-1.

Current consumption of controls depending on mains voltage:
For permissible variation of mains voltage of +10 %:
- 100to 120 V AC = max. 740 mA
208 to 240 V AC = max. 400 mA
380 to 500 V AC = max. 250 mA
51510 690 V AC = max. 200 mA
For permissible variation of mains voltage of +30 %:
100 to 120 V AC = max. 1,200 mA
208 to 240 V AC = max. 750 mA
380 to 500 V AC = max. 400 mA
. 51510690 V AC = max. 400 mA

Category Il according to IEC 60364-4-443
The actuator controls are designed for the nominal motor power, refer to motor name plate

Standard: Reversing contactors (mechanically and electrically interlocked) for AUMA power classes
A1/A2

Options: Reversing contactors (mechanically and electrically interlocked) for AUMA power class
A3

Thyristor unit for mains voltage up to 500 V AC (recommended for modulating actuators)
for AUMA power classes B1, B2 and B3

The reversing contactors are designed for a lifetime of 2 million starts. For applications requiring a high
number of starts, we recommend the use of thyristor units.
For the assignment of AUMA power classes, please refer to electrical data on actuator.

Via Modbus RTU interface

2 free analogue inputs (0/4 — 20 mA), 4 free digital inputs

- Signal transmission is made via fieldbus interface

Inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY, /O interface, MODE (via opto-isolator thereof OPEN,
STOP, CLOSE, MODE with one common and EMERGENCY, I/O interface respectively without
common)

- OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY control inputs
- |/O interface: Selection of control type (fieldbus interface or additional input signals)

- MODE: Selection between open-close duty (OPEN, STOP, CLOSE) or modulating duty (0/4 —
20 mA position setpoint)

- Additionally 1 analogue input (0/4 — 20 mA) for position setpoint
Inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY, I/O interface, MODE (via opto-isolator thereof OPEN,

STOP, CLOSE, MODE with one common and EMERGENCY, I/O interface respectively without

common)

- OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY control inputs

- /O interface: Selection of control type (fieldbus interface or additional input signals)

- MODE: Selection between open-close duty (OPEN, STOP, CLOSE) or modulating duty (0/4 —
20 mA position setpoint)

- Additionally 1 analogue input (0/4 — 20 mA) for setpoint position and 1 analogue input (0/4 — 20
mA) for actual process value

Control voltage/current consumption Standard: 24V DC, current consumption: approx. 10 mA per input

for control inputs

Options: 48 V DC, current consumption: approx. 7 mA per input
60 V DC, current consumption: approx. 9 mA per input
115V DC, current consumption: approx. 15 mA per input
100 — 120 V AC, current consumption : approx. 15 mA per input

All input signals must be supplied with the same potential.
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Features and functions
Status signals Via Modbus RTU interface

Fieldbus interface with additional  Additional, binary output signals (only available in combination with additional input signals (option)
output signals (option) . 6 programmable output contacts:

- 5 potential-free NO contacts with one common, max. 250 V AC, 1 A (resistive load)

Standard assignment: End position CLOSED, end position OPEN, selector switch REMOTE,
torque fault CLOSE, torque fault OPEN

- 1 potential-free change-over contact, max. 250 V AC, 5 A (resistive load)

Standard assignment: Collective fault signal (torque fault, phase failure, motor protection tripped)

6 programmable output contacts:

- 5 potential-free change-over contacts with one common, max. 250 V AC, 1 A (resistive load)

- 1 potential-free change-over contact, max. 250 V AC, 5 A (resistive load)

6 programmable output contacts:

- 6 potential-free change-over contacts without one common, max. 250 V AC, 5 A (resistive load)

6 programmable output contacts:

- 4 mains failure proof potential-free NO contacts with one common, max. 250V AC, 1 A (resistive
load), 1 potential-free NO contact, max. 250 V AC, 1 A (resistive load), 1 potential-free change-
over contact, max. 250 V AC, 5 A (resistive load)

6 programmable output contacts:

- 4 mains failure proof potential-free NO contacts, max. 250V AC, 5 A (resistive load), 2 potential-
free change-over contacts, max. 250 V AC, 5 A (resistive load),

All binary output signals must be supplied with the same potential.
Analogue output signal for position feedback
- Galvanically isolated position feedback 0/4 — 20 mA (load max. 500 Q)

Voltage output Standard: Auxiliary voltage 24 V DC: max. 100 mA for supply of control inputs, galvanically isolated
from internal voltage supply.

Option: Auxiliary voltage 115 V AC: max. 30 mA for supply of control inputs, galvanically isolated
from internal voltage supply

(Not possible in combination with PTC tripping device)

Redundancy (option) Redundant line topology with universal redundancy behaviour according to AUMA redundancy | or Il
Redundant loop topology in combination with SIMA Master Station
. Max. number of actuators equipped with controls per redundant loop: 247 units.

- Max. possible cable length between the actuators equipped with controls without external repeater:
1,200 m

. Max. possible total length per redundant loop: approx. 290 km
Automatic commissioning of the redundant loop by means of the SIMA Master Station

Local controls Standard: . Selector switch LOCAL - OFF - REMOTE (lockable in all three positions)
. Push buttons OPEN, STOP, CLOSE, RESET
- Local STOP

The actuator can be stopped via push button STOP of local controls if the selector
switch is in position REMOTE. (Not activated when leaving the factory.)
- 6 indication lights:
- End position and running indication CLOSED (yellow), torque fault CLOSE (red),
motor protection tripped (red), torque fault OPEN (red), end position and running
indication OPEN (green), Bluetooth (blue)

. Graphic LC display: illuminated

Options: . Special colours for the indication lights:
- End position CLOSED (green), torque fault CLOSE (blue), torque fault OPEN
(yellow), motor protection tripped (violet), end position OPEN (red)

Bluetooth Bluetooth class Il chip, version 2.1: With a range up to 10 m in industrial environments, supports the
Communication interface SPP Bluetooth profile (Serial Port Profile).
Required accessories:
AUMA CDT (Commissioning and Diagnostic Tool for Windows-based PC)
AUMA Assistant App (Commissioning and Diagnostic Tool for Android devices)
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Technical data

Features and functions

Application functions Standard: . Selectable type of seating, limit or torque seating for end position OPEN and end po-
sition CLOSED
Torque by-pass: Adjustable duration (with adjustable peak torque during start-up time)
Start and end of stepping mode as well as ON and OFF times can be set individually
for directions OPEN and CLOSE, 1 to 1,800 seconds
Any 8 intermediate positions between 0 and 100 %, reaction and signal behaviour
programmable
Running indication blinking: can be set
Positioner:
- Position setpoint via fieldbus interface
- Automatic adaptation of dead band (adaptive behaviour selectable)

- Change-over between OPEN-CLOSE control and setpoint control via fieldbus in-
terface

Option: . PID process controller: with adaptive positioner, via 0/4 — 20 mA analogue inputs and
Modbus for process setpoint and actual process value
Multiport valve: Up to 16 positions, signals (pulse or edge)
Automatic deblocking: Up to 5 operation trials, travel time in opposite direction can be
set

Safety functions Standard: . EMERGENCY operation (programmable behaviour)
- Via additional input (option, low active) or via fieldbus interface
- Reaction can be selected: STOP, run to end position CLOSED, run to end position
OPEN, run to intermediate position

- Torque monitoring can be by-passed during EMERGENCY operation.

- Thermal protection can be by-passed during EMERGENCY operation (only in
combination with thermoswitch within actuator, not with PTC thermistor).

Options: - Release of local controls viafieldbus interface: Thus, actuator operation can be enabled
or disabled via push buttons on local controls.
Local STOP
- The actuator can be stopped via push button STOP of local controls if the selector

switch is in position REMOTE. (Not activated when leaving the factory.)

Interlock for main/by-pass valve: Enabling the operation commands OPEN or CLOSE
via fieldbus interface
PVST (Partial Valve Stroke Test): programmable to check the function of both actuator
and actuator controls: Direction, stroke, operation time, reversing time

Monitoring functions - Valve overload protection: adjustable, results in switching off and generates fault signal

Motor temperature monitoring (thermal monitoring): results in switching off and generates fault indic-
ation

Monitoring the heater within actuator: generates warning signal
- Monitoring of permissible on-time and number of starts: adjustable, generates warning signal
«  Operation time monitoring: adjustable, generates warning signal
. Phase failure monitoring: results in switching off and generates fault signal

Automatic correction of rotation direction upon wrong phase sequence (3-ph AC current)

Diagnostic functions - Electronic device ID with order and product data

Operating data logging: A resettable counter and a lifetime counter each for:

- Motor running time, number of starts, torque switch trippings in end position CLOSED, limit
switch trippings in end position CLOSED, torque switch trippings in end position OPEN, limit
switch trippings in end position OPEN, torque faults CLOSE, torque faults OPEN, motor protection
trippings

Time-stamped event report with history for setting, operation and faults

Status signals according to NAMUR recommendation NE 107: "Failure", "Function check", "Out of

specification", "Maintenance required"

Torque characteristics (for version with MWG in actuator):

- 3torque characteristics (torque-travel characteristic) for opening and closing directions can be
saved separately.

- Torque characteristics stored can be shown on the display.

Motor protection evaluation Standard: PTC tripping device in combination with PTC thermistors within actuator motor

Option: Thermal overload relay in controls combined with thermoswitches within actuator
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Technical data

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Features and functions

Electrical connection Standard: AUMA Ex plug/socket connector with screw-type terminals (KP), max. 38 control terminals
/ max. supply voltage 525 V AC

Options: - AUMA Ex plug/socket connector with terminal blocks (KES), increased safety Ex e
- AUMA Ex plug/socket connector with terminal blocks (KES), flameproof enclosure Ex

- AUMA Ex plug/socket connector (KT); screw-type motor terminals; push-in type control

terminals

Threads for cable entries Standard: Metric threads

Options: Pg-threads, NPT-threads, G-threads

Wiring diagram Refer to name plate

Further options for version with MWG in actuator
Setting of limit and torque switching via local controls

Torque feedback signal Via fieldbus interface

Galvanically isolated analogue output 0/4 — 20 mA (load max. 500 Q). Option, only possible in combin-

ation with output contacts.

Wiring diagram Refer to name plate

Settings/programming the Modbus RTU interface

Setting the Modbus RTU interface Baud rate, parity and Modbus address are set via the display of actuator controls

General data of the Modbus RTU interface

Communication protocol Modbus RTU according to IEC 61158 and IEC 61784

Network topology - Line (fieldbus) structure. When using repeaters, tree structures can also be implemented.
Coupling and uncoupling of devices during operation without affecting other devices is possible.

Transmission medium Twisted, screened copper cable according to IEC 61158

Fieldbus interface EIA-485 (RS-485)

Transmission rate/cable length Redundant line topology:

Baud rate (kbit/s)

9.6 —-115.2
Redundant ring topology:

Baud rate (kbit/s)

Max. cable length (segment Possible cable length with repeat-
length) without repeater er (total network cable length)
1,200 m approx. 10 km

Max. cable length between actuat- Max. possible cable length of re-

ors (without repeater) dundant loop
9.6-115.2 1,200 m approx. 290 km
Device types Modbus slave, e.g. devices with digital and/or analogue inputs/outputs such as actuators, sensors
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General data of the Modbus RTU interface
Number of devices 32 devices in each segment without repeater, with repeaters expandable to 247
Fieldbus access Polling between master and slaves (query response)

Supported Modbus functions (ser- 01 Read Coil Status
vices) 02 Read Input Status

03 Read Holding Registers

04 Read Input Registers

05 Force Single Coil

15 (OFHex) Force Multiple Coils

06 Preset Single Register

16 (10Hex) Preset Multiple Registers

17 (11Hex) Report Slave ID

08 Diagnostics:

. 00 00 Loopback
00 10 (0OAHex) Clear Counters and Diagnostic Register
00 11 (OBHex) Return Bus Message Count
00 12 (0CHex) Return Bus Communication Error Count
00 13 (ODHex) Return Bus Exception Error Count
00 14 (OEHex) Return Slave Message Count
00 15 (OFHex) Return Slave No Response Count

. 00 16 (10Hex) Return Slave NAK Count

. 00 17 (11Hex) Return Slave Busy Count

« 00 18 (12Hex) Return Character Overrun Count

Commands and signals of the Modbus RTU interface

Process representation output OPEN, STOP, CLOSE, position setpoint, RESET, EMERGENCY operation command, enable LOCAL,
(command signals) Interlock OPEN/CLOSE
Process representation input (feed- «  End positions OPEN, CLOSED
back signals) . Actual position value
Actual torque value, requires MWG in actuator
Selector switch in position LOCAL/REMOTE
Running indication (directional)
Torque switches OPEN, CLOSED
Limit switches OPEN, CLOSED
Manual operation by handwheel or via local controls
SIL function active (must not be used in SIS)

Process representation input (fault « Motor protection tripped
signals) . Torque switch tripped in mid-travel
«  One phase missing
Failure of analogue customer inputs

Behaviour on loss of communication The behaviour of the actuator is programmable:
Stop in current position
Travel to end position OPEN or CLOSED
Travel to any intermediate position
Execute last received operation command

Service conditions

Use Indoor and outdoor use permissible
Mounting position Any position
Installation altitude <2 000 m above sea level

> 2,000 m above sea level, on request

Ambient temperature Refer to name plate of actuator controls

Humidity Up to 100 % relative humidity across the entire permissible temperature range
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Technical data

SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Service conditions

Enclosure protection according to
EN 60529

Pollution degree according to IEC
60664-1

Vibration resistance according to
IEC 60068-2-6

Corrosion protection

Coating

Colour

Accessories
Wall bracket

Programming software

Further information
Weight

Directives

96

1P68
Terminal compartment additionally sealed against interior of actuator controls (double sealed)

According to AUMA definition, enclosure protection IP68 meets the following requirements:
Depth of water: Maximum 8 m head of water
Duration of continuous immersion in water: Maximum 96 hours
Up to 10 operations during continuous immersion
Modulating duty is not possible during continuous immersion.
For exact version, refer to actuator controls name plate.

Pollution degree 4 (when closed), pollution degree 2 (internal)

1 g, from 10 Hz to 200 Hz

Resistant to vibration during start-up or for failures of the plant. However, a fatigue strength may not be
derived from this. (Not valid in combination with gearboxes)

Standard: KS Suitable for use in areas with high salinity, almost permanent
condensation, and high pollution.

Option: KX Suitable for use in areas with extremely high salinity, perman-
ent condensation, and high pollution.

Double layer powder coating
Two-component iron-mica combination

Standard: AUMA silver-grey (similar to RAL 7037)

Option: Available colours on request

For actuator controls mounted separately from the actuator, including plug/socket connector.
Connecting cable on request.

Recommended for high ambient temperatures, difficult access, or in case of heavy vibration during
service.

Cable length between actuator and actuator controls is max. 100 m (Not suitable for version with poten-
tiometer in the actuator). Instead of the potentiometer, the actuator has to be equipped with an electronic
position transmitter. (MWG requires a separate data cable.)

AUMA CDT (Commissioning and Diagnostic Tool for Windows-based PC)
AUMA Assistant App (Commissioning and Diagnostic Tool for Android devices)

Approx. 12 kg (including Ex-plug/socket connector with screw-type terminals)

ATEX Directive: (2014/34/EU)

Electromagnetic Compatibility (EMC): (2014/30/EU)
Low Voltage Directive: (2014/35/EU)

Machinery Directive: (2006/42/EC)



Spare parts

Multi-turn actuators SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREXx 07.2 — SAREX 16.2 KT/KM

Spare parts

SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

Spare parts

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Please state device type and our order number (see name plate) when ordering spare parts. Only original AUMA spare parts should be used.
Failure to use original spare parts voids the warranty and exempts AUMA from any liability. Representation of spare parts may slightly vary
from actual delivery.

Ref. no.
002.0
003.0
005.0
005.1

005.3
006.0
009.0
017.0

018.0

019.0

022.0
023.0
024.0
025.0
058.0
070.0

079.0

155.0
500.0
502.0
505.0
506.0
511.0
514.0
514.1
514.2
516.0
516.1
535.1
539.0
542.0
549.0
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Designation

Bearing flange
Hollow shaft
Drive shaft
Motor coupling

Manual drive coupling
Worm wheel

Manual gearing
Torque lever

Gear segment
Crown wheel

Drive pinion Il for torque switching
Output drive wheel for limit switching
Drive wheel for limit switching
Locking plate

Cable for protective earth

Motor (only for V... motors incl. ref. no.
079.0)

Type
Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly

Sub-assembly
Sub-assembly

Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly

Planetary gearing for motor drive (only for Sub-assembly

V... motors)

Reduction gearing

Cover

Pin carrier without pins

Pin for controls

Pin for motor

Threaded plug

Output drive type A (without stem nut)
Axial needle roller bearing

Radial seal for output drive type A
Output drive type D

Output drive shaft D

Snap ring

Screw plug

Handwheel with ball handle

Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly

Sub-assembly
Sub-assembly

Sub-assembly
Sub-assembly

QOutput drive type B (C/E) with output drive Sub-assembly

sleeve

Ref. no.
549.1
551.1
553.0
554.0

556.0
556.1
557.0
558.0

559.0-1

559.0-2

560.0-1
560.0-2
560.1
560.2
566.0
566.1

566.2

566.3
567.1
568.1
568.2
568.3
568.4
575.1
583.0
583.1
584.0
614.0
627.0
628.0
S1

S2

Designation
Output drive sleeve

Type

Parallel key
Mechanical position indicator

Socket carrier for motor plug/socket con-
nector with cable harness

Potentiometer as position transmitter

Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly

Sub-assembly
Potentiometer without slip clutch Sub-assembly
Heater Sub-assembly

Blinker transmitter including pins at wires Sub-assembly
(without impulse disc and insulation plate)

Electromechanical control unit with
switches, including torque switching heads

Electronic control unit with magnetic limit
and torque transmitter (MWG)

Switch stack for direction OPEN
Switch stack for direction CLOSE
Switch for limit/torque

Switch case

Sub-assembly
Sub-assembly

Sub-assembly
Sub-assembly
Sub-assembly

RWG position transmitter
Potentiometer for RWG without slip clutch

Sub-assembly
Sub-assembly

Position transmitter board for RWG Sub-assembly

Cable set for RWG
Slip clutch for potentiometer
Stem protection tube (without cap)

Set
Sub-assembly

Protective cap for stem protection tube
V-seal

Threaded sleeve

Stem nut A (without thread)

Motor coupling on motor shaft

Pin for motor coupling

Sub-assembly

Retaining spring for motor coupling
EWG position transmitter
Blanking cover

Sub-assembly
Sub-assembly

Ex plug/socket connector (KT, KM)
Set
Set

Seal kit, small
Seal kit, large



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Spare parts

14.2. Actuator controls ACExC 01.2 KP/KPH

500.0
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
Spare parts ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Please state device type and our order number (see name plate) when ordering spare parts. Only original AUMA spare parts should be used.
Failure to use original spare parts voids the warranty and exempts AUMA from any liability. Representation of spare parts may slightly vary
from actual delivery.

Ref. no. Designation Type
002.0 Local controls Sub-assembly
002.3 Local controls board Sub-assembly
002.4 Face plate for display
006.0 Power supply unit Sub-assembly
008.1 I/0 board
008.1 Fieldbus board
009.0 Logic board Sub-assembly
011.1 Relay board Sub-assembly
012.0 Option board
500.0 Cover Sub-assembly
501.0 Ex plug/socket connector with screw-type terminals (KP, KPH) Sub-assembly
501.1 Screw for control terminal
501.2 Washer for control terminal
501.3 Screw for power terminal
501.4 Washer for power terminal
502.0 Pin carrier (without pins)
505.0 Pin for controls Sub-assembly
506.0 Pin for motor Sub-assembly
507.0 Cover for electrical connection Sub-assembly
508.0 Switchgear Sub-assembly
509.1 Padlock Sub-assembly
510.0 Fuse kit Set
532.0 Cable conduit (actuator connection) Sub-assembly
535.1 Retaining ring
S Seal kit Set
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ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Spare parts

14.3. Actuator controls AUMATIC ACEXC 01.2 KES

101



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
Spare parts ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Please state device type and our order number (see name plate) when ordering spare parts. Only original AUMA spare parts should be used.
Failure to use original spare parts voids the warranty and exempts AUMA from any liability. Representation of spare parts may slightly vary
from actual delivery.

Ref. no. Designation Type
002.0 Local controls Sub-assembly
002.3 Local controls board Sub-assembly
002.4 Face plate for display
006.0 Power supply unit Sub-assembly
008.1 I/O board
008.1 Fieldbus board Sub-assembly
009.0 Logic board Sub-assembly
011.1 Relay board Sub-assembly
012.0 Option board
500.0 Cover Sub-assembly
502.0 Pin carrier (without pins)
505.0 Pin for controls
506.0 Pin for motor Sub-assembly
508.0 Switchgear Sub-assembly
509.1 Padlock
510.0 Fuse kit Sub-assembly
528.0 Terminal frame (without terminals) Sub-assembly
529.0 End clamp
532.0 Cable conduit (actuator connection) Sub-assembly
533.0 Terminals for motor/controls
535.1 Retaining ring
573.0 Ex plug/socket connector with terminal blocks (KES) Sub-assembly
607.0 Cover
S Seal kit Set
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ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Spare parts

14.4. Actuator controls ACEXC 01.2 KT/KM

500.0
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
Spare parts ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Please state device type and our order number (see name plate) when ordering spare parts. Only original AUMA spare parts should be used.
Failure to use original spare parts voids the warranty and exempts AUMA from any liability. Representation of spare parts may slightly vary
from actual delivery.

Ref. no. Designation Type
002.0 Local controls Sub-assembly
002.3 Local controls board Sub-assembly
002.4 Face plate for display
006.0 Power supply unit Sub-assembly
008.1 I/O board
008.1 Fieldbus board
009.0 Logic board Sub-assembly
011.1 Relay board Sub-assembly
012.0 Option board
500.0 Cover Sub-assembly
502.0 Pin carrier without pins
505.0 Pin for controls Sub-assembly
506.0 Pin for motor Sub-assembly
508.0 Switchgear Sub-assembly
509.1 Padlock Sub-assembly
510.0 Fuse kit Kit
532.0 Line bushing (actuator connection)
535.1 Retaining ring
628.0 Ex plug/socket connector (KT, KM)
S Seal kit Set
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Control unit: electronic (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Certificates

15. Certificates

Information Certificates are valid as from the indicated date of issue. Subject to changes without
notice. The latest versions are attached to the device upon delivery and also available
for download at http://www.auma.com.

15.1. Declaration of Incorporation and EU Declaration of Conformity

®
AUMA Riester GmbH & Co. KG  Tel +48 7631 808.0 a u m a
Aumasir. Fax +48 7831 8091250

79378 Milliheim, Sarmany info@suma com Solutions for @ world in mation
WaW BLIma com

EU Declaration of Conformity / Declaration of Incorporation in compliance with
Machinery Directive

for electric actuators of the following types:

SAEx 07.2, SAEx 07.6, SAEx 10.2, SAEx 14.2, SAEx 14.6, SAEx 16.2,

SAREx 07.2, SAREx 07.6, SAREx 10.2, SAREx 14.2, SAREx 14.6, SAREx 16.2
SQEx 05.2, SQEx 07.2, SQEx 10.2, SQEx 12.2, SQEx 14.2

SQREx 05.2, SQREx 07.2, SQREx 10.2, SQREx 12.2, SQREx 14.2

in versions:
AUMA NORM AUMA SEMIPACT SEMExC 01.1, SEMExC 02.1
AUMA MATIC AMExC 01.1 AUMATIC ACExC 01.2

AUMA Riester GmbH & Co. KG as manufacturer declare herewith, that the above mentioned actuators meet the basic
requirernents of the following Directives:

2014/34/EU (ATEX Directive) 2006/42/EC (Machinery Directive)
2014/30/EU (EMC Directive)

The following harmonised standards in terms of the specified directives have been applied:
Directive 2014/34/EU

EN 60079-0:2012 / A11:2013 EN 60079-11:2012 EN 1127-1:2011
EN B0078-1:2014 EN 13463-1:2009
EN 60079-7:2007 EN 13463-5:2011
EC type test certificate: DEKRA 11ATEX0008 X
DEKRA 13ATEX0016 X

DEKRA Certification B.V., 6825 MJ Amhem, Netherlands
EU identification number 0344

The standards stipulated in the EC type test certificate were partially replaced by new issues. AUMA Riester GmbH
declare the compliance with the requirements of the new issues of standards, since the modified requiraments of the new
issues of standards are irrelevant for the products stipulated above.

Notification relating to quality assurance within production:
DEKRA 12ATEXQ1217
DEKRA Certification B.V., 6825 MJ Armhem, Netherlands
EU identification number 0344

Directive 2014/30/EU

EN 61000-8-4:2007 / A1:2011 EN 61000-8-2:2005 / AC:2005
Directive 2006/42/EC

EN ISO 12100:2010 EN IS0 5210:1996

EN 60204-1:2006 / A1:2000 / AC:2010 EN I1SO 5211:2001

AUMA actuators are designed for the operation of industrial valves. Putting into service is prohibited until the final
machinery has been declared in conformity with the provisions of Directive 2006/42/EC.

The following basic requirements in compliance with Annex | of the Directive are respected:
Appendix |, articles 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,1.2.1,1.26,1.31, 1.3.7,1.51,16.3,1.71,1.7.3,1.74

The manufacturer shall be obligated to electronically submit the documents for the partly completed machinery to
nalional authorities on request. The relevant lechnical documentation pertaining o the machinery described in Annex VI,
part B has been prepared.

Authorised person for documentation: Peter Malus, Aumastrasse 1, 79378 Muellheim, Germany

Furthermore, the essential health and safety requirements in compliance with Directive 2014/35/EU (Low Voltage
Directive) are fulfilled by applying the following harmonised standards, as far as applicable for the products:

EN 60034-1:2010/ AC:2010
EN 50178:1997 Mu Ilhnlrn 2016-09-01

Dr. Lm;:gmg Director

This declaration does not contain any guarantees. The safely instructions in product clqumentauon supplied with the devices must be
obsensed. Non-concerted modification of the devices voids this declaration Y006.321/003en/1.16
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

Index ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
E
Index Earth connection 43
Electrical connection 24
A . . EMC 26
Accessories (electrical con- a4 Enclosure protection 8,9,9,90,96
nection) Error - indication on display 53
Accessories for assembly 21 EU Declaration of Conformity 105
Actual value - indication on 55 Ex certificate 10
display _ Explosion protection 10
g\l(;t:ator controls terminal 9 Explosion protection marking 11
Actuator operation at the local 47 E
controls Failure - indication on display 58
Actuator operation from re- 48 Fault 76
mote Fault - indication on display 57
Actuator terminal plan 9, 11 Fieldbus address 66
Ambient temperature 8,9, 90, 95 Fieldbus cable 26
Analogue signals 61 Fieldbus cables 30, 35, 41
Applications 6 Flange size 10
Approval plate 10 Frequency range 24
Assembly 16 Function check - indication on 57
Assistant App 11 display
AUMA Assistant App 11 Fuses 81
B H
Baud rate 66 Handwheel 16
Heating system 25
C Hollow shaft 68
Cables 25 Humidity 90
Cable set 44
Certificates 105 |
Coating 96 Identification 8
Colour 96 Indication lights 59
Commissioning 5 Indications 53
Commissioning (indications 53 Indications on display 53
on display) Indicator disc 60, 71, 73
Connecting cable 44 Indicator mark 60
Connecting cables 25 Input current 11
Control 9, 11 Input signal 11
Control inputs Potential 25 Input signals Potential 25
Control voltage 11 Inspection certificate 11
Corrective action 76 Installation altitude 95
Corrosion protection 15, 90, 96 Insulation class 9
Cross section (fieldbus cable) 26 Intermediate position indica- 59
Current consumption 24 tion via LEDs
Current type 24 Intrusive 12
D L
Data Matrix code 11 Language in the display 51
Declaration of Incorporation 105 LEDs (indication lights) 59
Device type 10 Lifetime 90
Digital outputs 61 Line topology 30, 35, 41
Direct display via ID 50 Local actuator operation 47
Direction of rotation 67, 68 Local control 47
Directives 5 Local controls 47
Display (indications) 53 Local setting 48
Disposal 87 Loop topology 30, 35, 41
Lubrication 87

106



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2 Control unit: electronic (MWG)

ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Index
M Q
Main menu 49 Qualification of staff 5
Mains frequency 99
Mains voltage 9,924 R o
Maintenance 5, 84, 87 Range of application 6
Maintenance required - indic- 58 Rated current 9
ation on display Rated power 9
Manual operation 46 Recycling . 87
Marking for explosion protec- 11 Reduction gearing . 74
tion Remote actuator operation 48
Mechanical position indicator 60, 60, 71, 73 Residual current device 25
Mechanical position indicator 71 (RCD_) o
(self-adjusting) Running indication 60, 60
Menu navigation 48 S
Monitoring time 66 Safety instructions 5
Motor heater_ 89 Safety instructions/warnings 5
Motor operatlpn 47 Safety measures 25
Motor protection 9, 89 Safety standards o5
Motor type 9 Self-retaining 47
Mounting position 9 Serial number 8,9, 11
N Service 84
Name plate 8 Servicing 84
Non-Intrusive 12 Setpoint - indication on dis- 55
Not ready REMOTE - indica- 57 play '
tion on display Short-circuit protection 24
Signals 61
(0] Signals (analogue) 61
Operation 5, 46 Size 10
Operation commands - indic- 55 Slave address 66
ations on display Spare parts 97
Order number 8,9 11 Speed 8,9
Out of specification - indica- 57 Standards 5
tion on display Status menu 49
Output contacts 61 Status signals 61
Output drive type A 16 Status signals Potential 25
Output drive types B 19 Stem 68
Output signals 61 Stem nut 17
Output signals Potential 25 Stem protection tube 21
Storage 15
P . Supply networks 24
Pac_kagmg 15 Support 84
Parity 66
Parking frame 45 T
Password 50 Technical data 89
Password change 51 Temperature protection 9
Password entry 50 Terminal plan 24
Pollution degree 96 Test certificate 10
Positioner - indication on dis- 55 Test run 67
play Torque - indication on display 54
Position indicator 60, 60, 71, 73 Torque range 8
Position transmitter 11 Torque switching 63
Power class 9 Transport 13
Power class for switchgear 11 Type (device type) 10
Power factor 9 Type designation 8,9
Power supply of electronics 24 Type of current 9
Production, year 11 Type of duty 9, 89
Protection on site 24 Type of lubricant 8
Protective measures 5 Type of networks 24
Push-to-run operation 47
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U

User level 50
\Y

Valve attachment 89
Valve position - indication on 54
display

Valve stem 21
Vibration resistance 96
Voltage range 24
W

Wall bracket 44
Warnings - indication on dis- 56
play

Wire diameter (fieldbus cable) 26
Wiring diagram 11,24

Y
Year of production

108

11



AUMA worldwide

Europe
AUMA Riester GmbH & Co. KG

Location Muellheim
DE 79373 Muellheim
Tel +49 7631 809 - 0
info@auma.com
www.auma.com

Location Ostfildern-Nellingen
DE 73747 Ostfildern

Tel +49 711 34803 - 0
riester@auma.com

Service-Center Bayern
DE 85386 Eching

Tel +49 81 65 9017- 0
Service.SCB@auma.com

Service-Center KoIn

DE 50858 Koln

Tel +49 2234 2037 - 900
Service @sck.auma.com

Service Center Magdeburg
DE 39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0
Service@scm.auma.com

AUMA-Armaturenantriebe Ges.m.b.H.
AT 2512 Tribuswinkel

Tel +43 2252 82540

office@auma.at

www.auma.at

AUMA BENELUX B.V.B. A.
BE 8800 Roeselare

Tel +32 51 24 24 80

office @auma.be
www.auma.nl

ProStream Group Ltd.
BG 1632 Sofia

Tel +359 2 9179-337
valtchev @ prostream.bg
www.prostream.bg

00O “Dunkan-Privod”
BY 220004 Minsk

Tel +375 29 6945574
belarus@auma.ru
www.zatvor.by

AUMA (Schweiz) AG
CH 8965 Berikon

Tel +41 566 400945
RettichP.ch@auma.com

AUMA Servopohony spol. s.r.o.

CZ 250 01 Brandys n.L.-St.Boleslav
Tel +420 326 396 993
auma-s@auma.cz

www.auma.cz

IBEROPLAN S.A.

ES 28027 Madrid

Tel +34 91 3717130
iberoplan @iberoplan.com

AUMA Finland Oy
FI 02230 Espoo
Tel +358 9 5840 22
auma @auma.fi
www.auma.fi

AUMA France S.A.R.L.
FR 95157 Taverny Cedex
Tel +33 1 39327272
info@auma.fr
www.auma.fr

AUMA ACTUATORS Ltd.

GB Clevedon, North Somerset BS21 6 TH
Tel +44 1275 871141

mail@auma.co.uk

www.auma.co.uk

D. G. Bellos & Co. O.E.

GR 13673 Acharnai, Athens
Tel +30 210 2409485
info@dgbellos.gr

APIS CENTAR d. 0. 0.
HR 10437 Bestovje

Tel +385 1 6531 485
auma @ apis-centar.com
www.apis-centar.com

Fabo Kereskedelmi és Szolgéltaté Kit.
HU 8800 Nagykanizsa

Tel +36 93/324-666

auma@fabo.hu

www.fabo.hu

Falkinn HF

IS 108 Reykjavik

Tel +00354 540 7000
os@falkinn.is
www.falkinn.is

AUMA ITALIANA S.r.l. a socio unico
IT 20023 Cerro Maggiore (Ml)

Tel +39 0331 51351

info@auma.it

www.auma.it

AUMA BENELUX B.V.
LU Leiden (NL)
Tel +31 71 581 40 40
office @auma.nl

NB Engineering Services
MT ZBR 08 Zabbar

Tel + 356 2169 2647
nikibel @ onvol.net

AUMA BENELUX B.V.
NL 2314 XT Leiden
Tel +31 71 581 40 40
office@auma.nl
www.auma.nl

SIGUM A. S.

NO 1338 Sandvika
Tel +47 67572600
post@sifag.no

AUMA Polska Sp. z o.0.
PL 41-219 Sosnowiec
Tel +48 32 783 52 00
biuro@auma.com.pl
www.auma.com.pl

AUMA-LUSA Representative Office, Lda.
PT 2730-033 Barcarena

Tel +351 211 307 100
geral@aumalusa.pt

SAUTECH

RO 011783 Bucuresti
Tel +40 372 303982
office @ sautech.ro

OO0 PRIWODY AUMA

RU 141402 Khimki, Moscow region
Tel +7 495 221 64 28
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru

000 PRIWODY AUMA
RU 125362 Moscow
Tel +7 495 787 78 21
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru

AUMA Scandinavia AB

SE 20039 Malmo

Tel +46 40 311550
info.scandinavia@auma.com
www.auma.se

ELSO-b, s.r.o.

SK 94901 Nitra

Tel +421 905/336-926
office @elsob.sk
www.elsob.sk

Auma Endustri Kontrol Sistemleri Limited
Sirketi

TR 06810 Ankara

Tel +90 312 217 32 88
info@auma.com.tr

AUMA Technology Automations Ltd
UA 02099 Kiev

Tel +38 044 586-53-03
auma-tech@aumatech.com.ua

Africa

Solution Technique Contréle Commande
DZ Bir Mourad Rais, Algiers

Tel +213 21 56 42 09/18
stcco@wissal.dz

A.T.E.C.

EG Cairo

Tel +20 2 23599680 - 23590861
contactus @atec-eg.com

SAMIREG

MA 203000 Casablanca
Tel +212 5 22 40 09 65
samireg@menara.ma

MANZ INCORPORATED LTD.
NG Port Harcourt

Tel +234-84-462741

mail @ manzincorporated.com
www.manzincorporated.com

AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA 1560 Springs

Tel +27 11 3632880
aumasa@mweb.co.za

109



AUMA worldwide

America

AUMA Argentina Rep.Office

AR Buenos Aires

Tel +54 11 4737 9026

contacto @aumaargentina.com.ar

AUMA Automacéo do Brazil Itda.
BR Sao Paulo

Tel +55 11 4612-3477
contato@auma-br.com

TROY-ONTOR Inc.

CA L4N 8X1 Barrie, Ontario
Tel +1 705 721-8246
troy-ontor @troy-ontor.ca

AUMA Chile Representative Office
CL 7870163 Santiago

Tel +56 2 2821 4108
claudio.bizama@auma.com

B & C Biosciences Ltda.
CO Bogota D.C.

Tel +57 1 349 0475
proyectos @bycenlinea.com
www.bycenlinea.com

AUMA Regién Andina & Centroamérica
EC Quito

Tel +593 2 245 4614
auma@auma-ac.com

www.auma.com

Corsusa International S.A.C.
PE Miraflores - Lima

Tel +511444-1200 / 0044 / 2321
corsusa@corsusa.com
Www.corsusa.com

Control Technologies Limited
TT Marabella, Trinidad, W.1.
Tel + 1 868 658 1744/5011
www.ctltech.com

AUMA ACTUATORS INC.
US PA 15317 Canonsburg
Tel +1 724-743-2862
mailbox @auma-usa.com
www.auma-usa.com

Suplibarca

VE Maracaibo, Estado, Zulia
Tel +58 261 7 555 667
suplibarca @intercable.net.ve

Asia

AUMA Actuators UAE Support Office
AE 287 Abu Dhabi

Tel +971 26338688
Nagaraj.Shetty @ auma.com

AUMA Actuators Middle East
BH 152 68 Salmabad

Tel +97 3 17896585

salesme @auma.com

Mikuni (B) Sdn. Bhd.

BN KA1189 Kuala Belait

Tel + 673 3331269 / 3331272
mikuni@brunet.bn

110

AUMA Actuators (China) Co., Ltd.
CN 215499 Taicang

Tel +86 512 3302 6900

mailbox @auma-china.com
www.auma-china.com

PERFECT CONTROLS Ltd.
HK Tsuen Wan, Kowloon

Tel +852 2493 7726

joeip @ perfectcontrols.com.hk

PT. Carakamas Inti Alam
ID 11460 Jakarta

Tel +62 215607952-55
auma-jkt@indo.net.id

AUMA INDIA PRIVATE LIMITED.
IN 560 058 Bangalore

Tel +91 80 2839 4656
info@auma.co.in
www.auma.co.in

ITG - Iranians Torque Generator
IR 13998-34411 Teheran
+982144545654

info @itg-co.ir

Trans-Jordan Electro Mechanical Supplies
JO 11133 Amman

Tel +962 - 6 - 5332020

Info @transjordan.net

AUMA JAPAN Co., Ltd.

JP 211-0016 Kawasaki-shi, Kanagawa
Tel +81-(0)44-863-8371
mailbox@auma.co.jp

www.auma.co.jp

DW Controls Co., Ltd.

KR 153-702 Gasan-dong, GeumChun-Gu,,
Seoul

Tel +82 2 2624 3400

import@ actuatorbank.com
www.actuatorbank.com

Al-Arfaj Engineering Co WLL
KW 22004 Salmiyah

Tel +965-24817448
info@arfajengg.com
www.arfajengg.com

TOO “Armaturny Center”
KZ 060005 Atyrau

Tel +7 7122 454 602
armacentre @bk.ru

Network Engineering

LB 4501 7401 JBEIL, Beirut

Tel +961 9 944080
nabil.ibrahim @ networkenglb.com
www.networkenglb.com

AUMA Malaysia Office

MY 70300 Seremban, Negeri Sembilan
Tel +606 633 1988
sales@auma.com.my

Mustafa Sultan Science & Industry Co LLC
OM Ruwi

Tel +968 24 636036
r-negi@mustafasultan.com

FLOWTORK TECHNOLOGIES
CORPORATION

PH 1550 Mandaluyong City
Tel +63 2 532 4058

flowtork @pldtdsl.net

M & C Group of Companies

PK 54000 Cavalry Ground, Lahore Cantt
Tel +92 42 3665 0542, +92 42 3668 0118
sales@mcss.com.pk

www.mcss.com.pk

Petrogulf W.L.L

QA Doha

Tel +974 44350151
pgulf@qatar.net.qa

AUMA Saudi Arabia Support Office
SA 31952 Al Khobar

Tel + 966 5 5359 6025
Vinod.Fernandes @auma.com

AUMA ACTUATORS (Singapore) Pte Ltd.
SG 569551 Singapore

Tel +65 6 4818750

sales@auma.com.sg

www.auma.com.sg

NETWORK ENGINEERING
SY Homs

+963 31 231 571
eyad3@scs-net.org

Sunny Valves and Intertrade Corp. Ltd.
TH 10120 Yannawa, Bangkok

Tel +66 2 2400656
mainbox @ sunnyvalves.co.th
www.sunnyvalves.co.th

Top Advance Enterprises Ltd.

TW Jhonghe City, Taipei Hsien (235)
Tel +886 2 2225 1718
support@auma-taiwan.com.tw
www.auma-taiwan.com.tw

AUMA Vietnam Hanoi RO
VN Hanoi

+84 4 37822115
chiennguyen @auma.com.vn

Australia

BARRON GJM Pty. Ltd.
AU NSW 1570 Artarmon
Tel +61 2 8437 4300
info@barron.com.au
www.barron.com.au



duimngd

Solutions for a world in motion

AUMA Riester GmbH & Co. KG

P.O. Box 1362

DE 79373 Muellheim

Tel +49 7631 809 - 0

Fax +49 7631 809 - 1250
info@auma.com
www.auma.com

Y005.378/003/en/1.18

For detailed information on AUMA products, refer to the Internet: www.auma.com




duimd

Solutions for a world in motion

Actionari multitura

SAEx 07.2 — SAEx 16.2
SAREx 07.2 — SAREXx 16.2
Unitate de comanda: electronica (TMP)

cu sistem de comanda de actionare electrica
ACEXC 01.2 Non-Intrusive

Comanda
Paralel
Profibus DP
Profinet

- Modbus RTU
Modbus TCP/IP

Foundation Fieldbus
HART

Manual de utilizare Montare, operare, punere in functiune



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TM

P)

Cuprins ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Cititi cu atentie manualul!
Trebuie respectate instructiunile de siguranta.
Acest manual este parte integranta a produsului.
Manualul trebuie pastrat pe toata durata de functionare a produsului.
Predati manualul mai departe tuturor utilizatorilor sau proprietarilor urmatori ai produsului.

Scopul documentului:

Acest document contine informatii pentru personalul de instalare, punere in functiune, deservire si intretinere.

Ajuta la instalarea si punerea in functiune a aparatului.

Documente de referinta:

Manual (Functionare si setare) comanda actionarii electrice ACExC 01.2 Modbus
Manual (Integrare periferice fieldbus) comanda actionarii electrice ACExC 01.2 Modbus
Documentele de referinta se pot obtine de pe Internet: www.auma.com sau direct la AUMA (vezi <Adrese>).
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Instructiuni de siguranta
1. Instructiuni de siguranta
1.1. Instructiuni de baza referitoare la siguranta

Norme/Directive

Instructiuni de
siguranta/Avertizari

Calificarea personalului

Punerea in functiune

Functionarea

Masuri de protectie

Mentenanta

Produsele noastre sunt concepute si produse in conformitate cu norme si directive
recunoscute. Acest fapt se atesta printr-o declaratie de incorporare si printr-o
declaratie de conformitate UE.

Referitor la montaj, conexiunea electrica, punerea in functiune si functionarea la
locul instalarii, utilizatorul instalatiei si producatorul acesteia trebuie sa se asigure
ca toate cerintele juridice, directivele, reglementarile nationale si recomandarile sunt
respectate.

Aici intra, printre altele:

. Norme si Directive, de ex. IEC 60079 “Domenii cu pericol de explozie":
- Cap. 14: Proiectarea, selectia si realizarea instalatiilor electrice

- Cap. 17: Verificarea si intretinerea instalatiilor electrice.

. Directive corespunzatoare pentru utilizarea Fieldbus-ului.

Persoanele care lucreaza la acest aparat trebuie sa fie familiarizate cu instructiunile
de siguranta si cu avertizarile din acest manual si sa respecte instructiunile date.
Trebuie respectate instructiunile de siguranta si panourile de avertizare de pe produs,
pentru evitarea accidentarii persoanelor si a daunelor materiale.

Montajul, racordurile electrice, punerea in functiune, deservirea si intretinerea pot fi
efectuate doar de catre personal de specialitate calificat, autorizat de utilizatorul sau
de producétorul instalatiei.

Tnainte de deservirea acestui produs, personalul trebuie sé fi citit si inteles acest
manual, sa cunoasca si sa respecte reglementarile recunoscute referitoare la protectia
muncii.

Operarea in zone cu risc de explozie se afla sub incidenta unor prevederi deosebite
care trebuie respectate. Pentru respectarea si supravegherea acestor prevederi,
norme si legi este raspunzator utilizatorul sau constructorul instalatiei.

Inainte de punerea in functiune este important ca toate reglajele sa fie verificate
referitor la concordanta cu cerintele aplicatiei. In cazul unui reglaj gresit pot aparea
pericole in functie de utilizare, ca de ex. deteriorarea vanei sau instalatiei.
Producatorul nu raspunde pentru eventualele daune rezultate din aceasta. Riscul
este suportat exclusiv de utilizator.

Conditii pentru o functionare perfecta si sigura:
. Transport corespunzator, depozitare, amplasare, montaj conform cerintelor si
o atenta punere n functiune.

. Produsul poate fi exploatat numai in stare perfecta de functionare, respectand
instructiunile din acest manual.

. Defectiunile si deteriorarile trebuie anuntate si remediate urgent.
. Trebuie respectate reglementarile recunoscute de protectia muncii.
. Trebuie respectate reglementarile nationale.

. In timpul functionarii carcasa se incalzeste, temperatura putand ajunge la >
60 °C. Ca protectie impotriva unor posibile arsuri, recomandam masurarea
temperaturii suprafetei cu un aparat de masura adecvat inainte de inceperea
deservirii si daca este nevoie, purtarea manusilor de protectie.

Pentru masurile de protectie necesare la fata locului, ca de ex. acoperiri, blocarea
accesului sau echipamente individuale de protectie, este raspunzator utilizatorul,
respectiv constructorul instalatiei.

Pentru asigurarea functionarii echipamentului in conditii de siguranta, trebuie
respectate instructiunile de intretinere din acest manual.

Modificarile la aparat sunt permise doar cu acordul in scris al producatorului.
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Instructiuni de siguranta

ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

1.2. Domeniu de utilizare

Actionarile electrice multiturd AUMA sunt destinate actionarii armaturilor industriale,
ca de ex. ventile, robineti de inchidere, clapete, robineti cu cep.

Aparatele descrise aici sunt prevazute a se folosi in domenii cu pericol de explozie
din zonele 1, 2, 21 si 22.

Daca se preconizeaza temperaturi >40°C la flansa armaturii respectiv la fusul armaturii
(de ex. datoritda mediului fierbinte), trebuie anuntata fabrica. La aprecierea
temperaturilor servomotoarelor in raport cu protectia neelectrica impotriva exploziilor,
nu au fost luate in consideratie temperaturile > 40°C.

Alte tipuri de utilizari sunt permise doar cu acordul explicit (scris) din partea
producatorului.

Nu este permisa utilizarea de ex. pentru:

Utilaje de transport uzinal conform EN ISO 3691
Aparate de ridicat conform EN 14502
Ascensoare pentru persoane conform DIN 15306 si 15309
Ascensoare de materiale conform EN 81-1/A1
Scari rulante
Functionare continua
Montaj subteran
Functionare continua sub apa (atentie la tipul de protectie)
Domenii cu pericol de explozie ale zonelor 0 si 20
Domenii cu pericol de explozie din grupa | (minerit)
. Zone cu radiatii in dispozitivele nucleare
in cazul utilizarii necorespunzéatoare sau neconforme cu destinatia produsului, nu
este preluata nicio garantie.

Din sfera de utilizare conform destinatiei face parte si respectarea acestui manual.

Informatie = Manualul este valabil pentru executia standard ,inchidere prin rotire spre dreapta”,
aceasta inseamna ca arborele antrenat se roteste in directia acelor de ceasornic
pentru inchiderea armaturii.

1.3. Mesaje de avertizare

/A\ PERICOL

[/A\ ATENTIE

Pentru evidentierea evenimentelor cu relevanta pentru siguranta, in acest manual
sunt valabile urmatoarele mesaje de avertizare care sunt marcate cu un cuvant cheie
corespunzator (PERICOL, AVERTIZARE, ATENTIE, INDICATIE).

Situatie de pericol imediat cu risc crescut. Nerespectarea avertizarii poate avea
ca efect decesul sau afectiuni grave ale sanatatii.

Posibila situatie periculoasa cu risc mediu. Nerespectarea avertizarii poate
avea ca efect decesul sau afectiuni grave ale sanatatii.

Posibila situatie periculoasa cu risc scazut. Nerespectarea avertizarii poate
avea ca efect vatamari corporale usoare sau medii. Poate fi folosita si in
legatura cu daune materiale.

Posibila situatie periculoasa. Nerespectarea avertizarii poate avea ca efect
daune materiale. Nu se foloseste pentru daune personale.
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Structura si constructia tipografica a mesajelor de avertizare

& PERICOL Tipul pericolului si sursa acestuia!

Urmari posibile in caz de nerespectare (optional)

- Masura pentru evitarea pericolului
- Alta(e) masura (masuri)

Semnalul de siguranta & avertizeaza cu privire la pericolului de accidentare.

Cuvantul cheie (aici PERICOL) indica gradul de periculozitate.

1.4. Indicatii si simboluri
In acest manual sunt utilizate urmétoarele indicatii si simboluri:

Informatie Notiunea Informatie inainte de text oferd completari si informatii importante.

T Simbol pentru INCHIS (vana inchisa)
= Simbol pentru DESCHIS (vana deschisa)
< Cunostinte importante inaintea pasului urmator. Acest simbol indica cerintele sau
pregatirile care trebuie efectuate ori respectate pentru etapa urmatoare.
M  Prin meniu la parametri

Descrie traseul in meniu pana la parametru. Prin intermediul butonului panoului de
comanda integrat parametrul cautat poate fi gasit rapid pe display.

<> Face trimitere la alte locuri din text.

Notiunile care sunt puse Tn paranteze cu acest simbol fac trimitere si la alte locuri
din text pe aceasta tema. Aceste notiuni se gasesc in index, Tn subtitluri sau in
cuprins, putand fi astfel gasite rapid.
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Identificare ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
2. Identificare
21. Placuta indicatoare

Imagine 1: Dispunerea placutelor indicatoare

(1]
[2]
(3]
[4]
[3]

Placuta indicatoare a servomotorului

Placuta indicatoare a comenzii servomotorului

Placuta indicatoare a motorului

Placuta suplimentara, de ex. placuta KKS.

Placuta de verificare pentru varianta cu protectie contra exploziei

Placuta indicatoare a servomotorului

Imagine 2: Placuta indicatoare servomotor (exemplu)

(1]
(2]
[3]
[4]
[3]
(6]
[7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]

& AUMA Riester GmbH & Co. KG ¢
2! D-79379 Miliheim, Germany
S SAEx 07.2-F07/-a3b 1
Order No: 12345678
No: 0516MD12345
n: 32 1/min

T close: 10-30 Nm
T open: 10-30 Nm
Lubr: F15 |P68
Temp: -30°C/+40°C

dUImMd(= logo producator); C€ (= marcaj CE)
Numele producatorului

Adresa producatorului

Denumirea tipului

Numar de comanda

Numar de serie servomotor

Turatie

Domeniul momentului de rotatie in directia INCHIS
Domeniul momentului de rotatie in directia DESCHIS
Tip lubrifiant

Temperatura admisa a mediului ambiant

Poate fi stabilit in functie de dorinta clientului

Tip de protectie

Cod DataMatrix
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Placuta indicatoare a comenzii servomotorului

Imagine 3: Placuta indicatoare a comenzii servomotorului

ACExC 01.2

Order no. 12345678

No. 0514MA 12345
= TPA:00R200-011-000

TPC:ACD00-1A1-ADDD
3 ~ 400V P: A1
-20/+40°C IPE8
Control: Modbus RTU

duIma4d (= sigla producator)
[11  Denumirea tipului
[2] Numar de comanda
[3] Numar de serie
[4] Plan de conexiuni servomotor
[5] Schema electrica comanda actionare electrica
[6] Tensiune de retea
[71 Clasa de putere aparate de comutare AUMA
[8] Temperatura admisa a mediului ambiant
[9]  Tip de protectie
[10] Comanda
[11] Cod DataMatrix

Placuta indicatoare a motorului

Imagine 4: Placuta indicatoare motor (exemplu)

@
ADX0063-2-0,2

L2 Art.no.: 12345678

.~ No: 0516MM12345
Y3~400V 50Hz
Pn: 0,20kW  cos 0: 0.6

E In: 0.8A

= S2 - 15 min .

ﬁ IP 68 2800 1/min

1 Therm.protect.: PTC
Insulation class: F

dUImMd(= logo producator); C€ (= marcaj CE)
[11  Tipul de motor
[2]  Numar articol motor
[31 Numar de serie
[4]  Tipul curentului, tensiunea de retea
[5] Putere nominala
[6]  Curent nominal
[71 Regim de functionare
[8] Tip de protectie
[9] Protectie motor (protectie termica)
[10] Clasa materialelor izolante
[11] Turatie
[12] Factor de putere cos phi
[13] Frecventa retelei
[14] Cod DataMatrix
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Identificare

ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Denumirea tipului

10

Placuta de verificare pentru varianta cu protectie contra exploziei

Imagine 5: Placute de verificare pentru varianta cu protectie la explozie (exemple)

ATEX IECEx
& CE 0158

DEKRA 11ATEX0008 X
Il2G Exdbeb lIC T4 Gb
112D Ex tb HlIC T130°C Db IP6x ¢

IECEx DEK 12.0022X

Ex dbeb |IC T4 Gb
@ ExtbllIC T130°C Db IP6x ®
nN2GeliCT4

M20 + M25 + M32 M20 + M25 + M32

[1] Simbol-Ex, Marca CE , Cod numeric al organismului de verificare
[2]  Certificare Ex (numar)
Clasificare:
[8] Protectie electrica impotriva exploziei - gaze
[4] Protectie electrica impotriva exploziei - pulbere
[5] Protectie neelectrica impotriva exploziei
[6]  Filet pentru intrarile de cabluri la racordul electric
[71  Neatribuit

Descrieri ale mentiunilor de pe placuta indicatoare

Imagine 6: Denumirea tipului (exemplu)

SAEx 07.2- F10 /-a3b1

1. 2. 3.
1. Tip si marime servomotor
2. Marimea flansei
3. Denumire Ex

Tip si dimensiune
Acest manual este valabil pentru urmatoarele tipuri de dispozitive:

Tip SAEx = Dispozitive de actionare rotative pentru regim de comanda
Dimensiuni: 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

Tip SAREXx = Dispozitive de actionare rotative pentru regim de reglare
Dimensiuni: 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

Tip ACExC = Comanda servomotorului AUMATIC
Dimensiune: 01.2

Marcare Ex

Tabel 1:

Marcare pentru protectia impotriva exploziei (cu exemplu /-a3b1)
- a 3 b 1
- neutilizat

a tipul de motor
a = ADX sau VDX: Motor trifazic
b = AEX, ACX, VEX, VCX: Motor alternativ

3 clasa de protectie impotriva aprinderii pentru racordul electric
3 = Compartimentul de conectare Ex e siguranta sporita
4 = Compartimentul de conectare Ex d capsulare rezistenta la presiune

b  clasa de protectie impotriva aprinderii pentru traductorul de pozitie
a = fara circuit cu siguranta intrinseca
b = circuit Ex i siguranta intrinseca (RWG 5020.2EXx)
1 Clasa de protectie impotriva aprinderii pentru Feldbus
1 = Conexiune standard Feldbus
2 = Ex nL conexiune ignifugata Feldbus
3 = Ex ic conexiune Fieldbus cu grad ridicat de siguranta
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Numar de comanda

Numarul de serie al
actionarii electrice

Plan de conexiuni
servomotor

Clasa de putere aparate
de comutare AUMA

Comanda

Cod DataMatrix

Pe baza acestui numar produsul poate fi identificat si se pot determina datele tehnice
si referitoare la comanda ale aparatului.

In caz de intrebéri suplimentare referitoare la produs va rugdm s& mentionati
intotdeauna acest numar.

Pe internet, la adresa http://www.auma.com > Service & Support >myAUMA, va
oferim un serviciu prin intermediul caruia un utilizator autorizat, dupa introducerea
numarului de comanda, poate descarca documente referitoare la aceasta, cum ar
fi scheme electrice si date tehnice (in germana si engleza), certificatul de verificare
pentru receptie, manualul de utilizare si alte informatii referitoare la comanda.

Tabel 2:

Descrierea numarului de serie (de exemplu 0516MD12345)

05 16 MD12345

05 Pozitia 1+2: Saptaméana de montaj = saptamana calendaristica 05
16 Pozitia 3+4: Anul fabricatiei = 2016

MD12345 Numar intern pentru identificarea unica a produsului

9. Pozitie conform TPA: Varianta de executie a traductorului de pozitie
I, Q = MWG (traductor magnetic de pozitie si moment)

Aparatele de comutare echipate pe servomotor (protectie de suprarotire/tiristori) sunt
clasificate in clase de putere AUMA (de exemplu, A1, B1, ...). Clasa de putere indica
limita maxima de masurare (a motorului) la care poate fi supus aparatul de comutare.
Puterea de masurare (putere utila) a sermotorului este indicata pe placuta tehnica
a motorului in kW. Tipul de clasificare in clase de putere AUMA poate fi extras din
manualele tehnice electrice separate.

Tn cazul comutatoarelor fara clasa de putere indicats, pe placuta tehnica a
controllerului servomotorului nu este indicata clasa de putere, ci puterea de masurare
maxima exprimata in kW.

Tabel 3:

Exemple de comenzi (indicatii pe placuta tehnica a comenzii servomotorului)
Semnale de intrare Descriere

Modbus RTU Comanda prin interfata Modbus RTU

Cu ajutorul aplicatiei noastre AUMA Support puteti scana codul DataMatrix si astfel,
in calitate de utilizator autorizat, primiti acces direct la documentele produsului,
corespunzatoare comenzii, fara a fi necesara introducerea numarului de comanda
sau a numarului de serie.

Imagine 7: Link catre aplicatia AUMA Assistant:

I -
Pentru alte servicii si suport, Software/Apps/... vezi www.auma.com.

2.2. Descriere sumara

Dispozitiv rotativ

Definitie conform EN 15714-2/EN ISO 5210:

Un dispozitiv rotativ este un servomotor care transmite pe armatura un moment de
rotatie de cel putin o rotatie completa. Acesta poate prelua forte de forfecare.

Actionarile electrice multitura AUMA SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREX
16.2 sunt actionate prin electromotor electric si pot prelua forte de forfecare, in
combinatie cu forma de racord A. Pentru actionarea manuala exista o roatad de méana.
Deconectarea in pozitiile finale se poate realiza dependent de deplasare sau de
momentul de rotatie. Pentru comanda, respectiv prelucrarea semnalelor de actionare
este neaparat necesar un panou de comanda pentru servomotor.

1
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Identificare

ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Comanda actionare
electrica

Panou de comanda
integrat/
AUMA CDT

Intrusive - Non-Intrusive

12

Panoul de comanda integrat ACExC 01.2 serveste controlului actionarilor electrice
AUMA si se livreaza pregatit pentru functionare. Panoul de comanda poate fi montat
direct pe actionarea electrica sau decalat, pe un suport de perete. Panoul de comanda
al actionarii electrice va fi montat decalat, pe un suport de perete.

Functiile panoului de comanda ACExC 01.2 includ comanda traditionala a vanei in
regim DESCHIS — INCHIS prin regulatoare de pozitie, regulatoare de procese,
inregistrarea datelor operationale, functii de diagnoza, pana la comanda prin
intermediul diferitelor interfete (de ex. Fieldbus, ethernet si HART).

Operarea, setarile si afisarile se pot efectua fie direct la fata locului, la panoul de
comanda a actionarii electrice, fie de la DISTANTA prin intermediul unei interfete
Fieldbus.

La nivel local exista posibilitatea

de deservire a servomotorului prin intermediul pozitiei locale de comanda
(butoane si display) pentru efectuarea setarilor (continutul acestui manual de
utilizare).

de a introduce, resp. de a selectiona datele, de a modifica si salva setarile prin
intermediul software-ului AUMA CDT (accesoriu), cu ajutorul unui calculator
(laptop sau PC). Conexiunea dintre calculator si comanda actionarii electrice
se face fara cablu prin interfata Bluetooth (nu face parte din acest manual de
utilizare).

Executie Intrusive (Unitate de comanda: electromecanica):
Setarea cursei si a momentului de rotatie se efectueaza cu ajutorul
comutatoarelor de la actionarea electrica.

Executie Non-Intrusive (Unitate de comanda: electronica):

Setarea cursei si a momentului de rotatie se efectueaza de la comanda actionarii
electrice, In acest sens carcasa actionarii electrice, respectiv a comenzii, nu
trebuie deschisa. In acest scop, in actionarea electricd este montat un MWG
(traductor magnetic de pozitie simoment), care pune la dispozitie si o confirmare
analogica privind momentul de rotatie/ afisaj al momentului de rotatie si o
confirmare analogica a pozitiei/afisaj al pozitiei catre o iesire a comenzii actionarii
electrice.
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Transport, depozitare, ambalare
3. Transport, depozitare, ambalare
3.1. Transport

Transportul la locul de amplasare se efectueaza in ambalaje solide.

& PERICOL Sarcina suspendata!

Pericol de moarte sau de accidentare.

—

—

—

Este INTERZISA stationarea sub sarcina suspendata.
Dispozitivul de ridicare se fixeaza de carcasa si NU la roata de mana.

Actionarile electrice care sunt instalate la o vana: dispozitivul de ridicare se
fixeaza la vana si NU la actionarea electrica.

Actionarile electrice care sunt asamblate cu o transmisie: dispozitivul de ridicare
se fixeaza cu suruburi cu cap inelar la transmisie si NU la actionarea electrica.

Servomotoare care sunt asamblate cu comanda: Dispozitivul de ridicare se
fixeaza la servomotor si NU la comanda.

Tineti cont de greutatea totald a grupului (servomotor, unitate de comanda a
servomotorului, transmisie, armatura).

Asigurati Tncarcatura impotriva caderii, alunecarii sau rasturnarii.

Efectuati un test de ridicare la Tnaltime mica si indepartati pericolele previzibile,
de ex. prin rasturnare.

Imagine 8: Exemplu: Ridicarea servomotorului

Tabel 4:
Greutati Actionari multitura SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2
cu motoare de curent trifazic

Denumirea tipului Tipul de motor™) Greutate?)
Servomotor cca. [kg]
SAEx 07.2/ VDX... 22
SAEx 07.6/ VDX... 22
SAEx 10.2/ VDX... 26
SAEx 14.2/ VDX... 48

13
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Greutati Actionari multitura SAEx 07.2 — SAEx 16.2 /| SAREx 07.2 — SAREXx 16.2
cu motoare de curent trifazic

Denumirea tipului Tipul de motor™) Greutate?)
Servomotor cca. [kg]
SAEXx 14.6/ VDX... 50
SAEXx 16.2/ VDX... 72

1)  Veziplacuta cu tipul de motor

2)  Greutatea data contine servomotorul multitura AUMA NORM, cu motorul cu curent trifazic, racordul
electric in varianta de executie standard, forma de cuplare B1 si roata de mana. La alte forme de
cuplare, tineti cont de greutétile suplimentare.

Tabel 5:
Greutati Actionari multitura SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREx 16.2
cu motoare de curent alternativ

Denumirea tipului Tipul de motor™) Greutate?)
Servomotor cca. [kg]
SAEx 07.2/ VEX... 28
SAEx 07.6/ VEX... 28
ACX... 40
SAEx 10.2/ VEX...48-4... 32
SAREx 10.2 VEX...48-2... 35
ACX... 56-4... 44
ACX... 56-2... 47
SAEx 14.2/ VEX... 63
ACX... 67
SAEx 14.6/ VEX... 67

1)  Veziplacuta cu tipul de motor

2)  Greutatea data contine servomotorul multiturda AUMA NORM, cu motorul cu curent alternativ, racordul
electric in varianta de executie standard, forma de cuplare B1 si roata de mana. La alte forme de
cuplare, tineti cont de greutétile suplimentare.

Tabel 6:

Greutati Forma de cuplare A 07.2 — A 16.2

Denumirea tipului Marimea flansei [kal
A07.2 FO7 1,1
A10.2 F10 2,8
A14.2 F14 6,8
A16.2 F16 11,7
Tabel 7:

Greutati Forma de cuplare AF 07.2 — AF 16.2

Denumirea tipului Marimea flansei [kal
AF 07.2 F10 52
AF 07.6 F10 52
AF 10.2 F10 515
AF 14.2 F14 13,7
AF 16.2 F16 23

14
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3.2 Depozitare

m Pericol de aparitie a coroziunii in cazul depozitarii incorecte!

- A se depozita in spatii uscate, bine ventilate.

- A se proteja de umiditatea podelei prin depozitarea pe raft sau pe un palet din
lemn.

- Acoperiti pentru a proteja de praf sau de murdarie.
- A se aplica un agent anticoroziune pe suprafetele neprotejate.

m Deteriorari ale display-lui din cauza temperaturilor prea scazute!
- Comanda servomotorului AC NU se depoziteaza la o temperatura sub —30 °C.

Depozitare pe termen  In cazul in care produsul se depoziteaza pe o perioadd mai lunga (peste 6 luni),
lung respectati urmatoarele puncte:

1. Tnainte de depozitare:
Protejarea suprafetelor neizolate, in special a componentelor de antrenare si
a suprafetei de montaj prin substante anticorozive cu actiune de lunga durata.

2. Laintervale de circa 6 luni:
Controlati formarea coroziunii. Daca exista inceputuri de coroziune, aplicati din
nou protectia impotriva coroziunii.

3.3. Ambalare

Produsele noastre sunt protejate pentru transport din fabrica prin intermediul unor
ambalaje speciale. Acestea constau din materiale reciclabile, usor separabile si
recuperabile. Materialele utilizate la ambalare sunt lemnul, cartonul, hartia si folia
de PE. Pentru eliminarea ambalajelor recomandam sa apelati la firme de reciclare.

15
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Montaj ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
4, Montaj
4.1. Pozitie de montaj

Produsul descris aici se poate opera in orice pozitie de montare.

Restrictie: Tn cazul utiliz&rii uleiului in locul vaselinei in compartimentul motor al
servomotorului, pentru arborele tubular este prevazuta o pozitie de montaj verticala,
cu flansa in jos. Tipul de lubrifiant utilizat este indicat pe placuta indicatoare a
servomotorului (denumire succinta V...= vaselina; U...= ulei).

4.2, Montarea rotii de mana
Informatie  Pentru transport se vor livra vrac roti de mana incepand cu un diametru de 400 mm.

Imagine 9: Roata de mana

-
J 2]
(1]

E
Y -y
- Yoy

(3]

[4]

[11  Garnitura de distanta
[2] Arbore de intrare

[3] Roata de mana

[4] Inel de siguranta

1. Daca este nevoie introduceti garnitura de distantare [1] in arborele de intrare
(2.

2. Introduceti roata de méana [3] in arborele de intrare.

3. Asigurati roata de méana [3] cu inelul de siguranta alaturat [4].

Informatie Inelul de siguranta [4] se afla (impreuna cu aceste instructiuni) intr-o geanta rezistenta
la intemperii, care la livrare este fixata de aparat.

4.3. Montarea servomotorului pe armatura/cuplaj

m Pericol de coroziune cauzata de deteriorarea vopselei si de formarea
condensului!

- Dupa terminarea lucrarilor la dispozitiv, se vor remedia eventualele deteriorari
ale vopselei.

- Imediat dupa montaj realizati racordul electric al aparatului, pentru ca dispozitivul
de incalzire sa reduca formarea condensului.

4.3.1. Forma de cuplare A

Utilizare - Forma de cuplare pentru tija ascendenta, fixa.
Adecvata pentru preluarea fortelor de forfecare

16
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Montaj Flansa de cuplare [1] cu o bucsa filetata [2] axial dispusa formeaza o unitate.
Momentul de rotatie se va transmite prin bucsa filetata [2] la tubul de protectie al
fusului [3].

Imagine 10: Montaj forma de cuplare A
H A

o T°7) B
[ﬂﬁ

L

[3]$14 = 1

[11  Flansa de cuplare
[2] Bucsa filetata cu cuplaj cu gheara
[8] Tub de protectie al fusului
Informatie Pentru adaptarea servomotoarelor la formele de cuplare A deja existente cu flansele

de grosime F10 si F14 an de fabricatie 2009 si mai vechi, este necesar un adaptor.
Acesta poate fi comandat la AUMA.

4.3.1.1. Finisarea bucsei filetate

O Aceasta operatiune este necesara doar in cazul bucsei filetate negaurite sau
pregaurite

Imagine 11: Forma de cuplare A

[2.1]
[2.2]
[2.1]

[2.1]
[2.2]
[2.1]

[11  Bucsa filetata

[21 Lagar cu ace axial
[2.1] Discul axial al lagarului
[2.2] Cadrul axial al acului
[3] Inel de centrare

1. Desfaceti inelul de centrare [3] din forma de cuplare.

17
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ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

9.

Scoateti bucsa filetata [1] impreuna cu cadrul axial al acului [2].

Scoateti discurile axiale ale lagarului [2.1] si cadrele axiale ale acului [2.2] de
pe bucsa filetata [1].

Gauriti bucsa filetata [1], asezati-o si taiati filetul.

Informatie: La prindere, atentie la mersul circular si plan!

Curatati bucsa filetata [1].

Lubrifiati suficient cadrele axiale ale acului [2.2] si discurile axiale ale lagarului

[2.1] cu grasime universala EP sapun din litiu, astfel incat toate spatiile goale
sa fie pline de unsoare.

Introduceti cadrele axiale ale acului [2.2] si discurile axiale ale lagarului [2.1]
lubrifiate pe bucsa filetata [1].

Reintroduceti bucsa filetata [1] cu cadrele axiale ale acului [2] in forma de
cuplare.

Informatie: Atentie ca ghearele respectiv dintarea sa intre corect in canelura
arborelui tubular.

Tn$uruba§i inelul de centrare [3] si rotiti-l pana la blocare.

4.3.1.2. Montarea actionarii electrice multitura (cu forma de cuplare A) pe vana
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Imagine 12: Montaj forma de cuplare A

O

®

Tija vanei

Forma de cuplare A

Suruburi pentru actionarea electrica
Flansa vanei

Suruburile formei de cuplare

Daca forma de cuplare A este deja montata la actionarea electrica multitura:
Desfaceti suruburile [3] si indepéartati forma de cuplare A [2].

Verificati daca flansa formei de cuplare A se potriveste cu flansa vanei [4].
Tija vanei [1] se greseaza usor.

Asezati forma de cuplare A pe tija vanei si infiletati pana cand se aseaza pe
flansa vanei.

Rotiti forma de cuplare A pana cand gaurile de fixare sunt aliniate.
Rotiti in interior suruburile de fixare [5], dar nu le strédngeti inca.

Asezati actionarea electrica multitura pe tija vanei astfel incéat bolturile de
antrenare ale bucsei filetate sa intre in mansonul de antrenare.

In cazul intr&rii corecte, flansele sunt asezate coplanar una peste cealalta.

Ajustati actionarea electrica multitura astfel incat orificiile de fixare sa fie aliniate.
Fixati actionarea electrica multituré cu ajutorul suruburilor [3].
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10. Strangeti suruburile [3], in cruce, cu momentul de strangere conform tabelului.

Tabel 8:

Moment de strangere pentru suruburi

Filet Moment de strangere [Nm]
Clasa de duritate A2-80/A4—80

M6 10

M8 24

M10 48

M12 82

M16 200

M20 392

11. Rotiti actionarea electrica multitura in regim de functionare manual in directia
DESCHIS pana céand flansa vanei si forma de cuplare A stau strans una peste
cealalta.

12. Strangeti suruburile de fixare [5] dintre vana si forma de cuplare A in cruce cu
momentul de rotatie conform tabelului.

4.3.2. Forme de cuplare B si E

Utilizare

Montaj

Pentru flanse pivotante
Neadecvate pentru forte de forfecare

Racordul intre arborele tubular si armatura, resp. transmisie prin intermediul

mansonului de antrenare, care este fixat cu un inel de siguranta in arborele tubular
al servomotorului multitura.

Prin Tnlocuirea mansonului de antrenare, este posibila o modificare constructiva
ulterioara pentru o alta forma de cuplare.

Forme de cuplare B si E: Manson de antrenare cu orificiu conform DIN 3210

Forme de cuplare B1 - B4: Manson de antrenare cu orificiu conform EN ISO
5210

19
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Imagine 13: Forma de cuplare B

;.lﬂf; 0

@m.

[1]  Flansa servomotor multitura (de ex. FO7)
[2]  Arbore tubular
[8] Manson de antrenare (imagini exemplificative)
[3] B/B1/B2 si [3]* B3/B4/E, fiecare cu orificiu si canelura
[4] Arbore de transmisie/de armatura cu arc de reglare

(1]

2]

Informatie Executati centrarea flansei vanei pentru adaptarea jocului.

4.3.2.1.

20

Montarea servomotorului cu forma de cuplare B la armatura/transmisie

Imagine 14: Montajul formei de cuplare B

[3]—|l'i BN 0

[11  Dispozitiv rotativ
[2] Armatura/transmisie
[3] Arbore de armatura/arbore de transmisie

1. Verificati daca se potriveste flansa armaturii.

2. Verificati daca forma de cuplare a servomotorului [1] corespunde cu forma de
cuplare a armaturii/transmisiei, resp. a arborelui de armatura/arborelui de
transmisie [2/3].

3.  Gresati usor arborele de armatura, resp. de transmisie [3].
4. Montati servomotorul multitura [1].
Informatie: Aveti grija la centrarea si asezarea completa a flansei.
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5.  Fixati servomotorul multituré cu suruburi, conform tabelului.

Informatie: Pentru a preveni coroziunea de contact va recomandam sa aplicati
material de etansare pe suruburi.

6.  Strangeti suruburile in cruce cu momentul de rotatie conform tabelului.

Tabel 9:
Moment de strangere pentru suruburi

Filet Moment de strangere [Nm]
Clasa de duritate A2-80/A4—-80
M6 10
M8 24
M10 48
M12 82
M16 200
M20 392
4.4. Accesorii de montaj
4.41. Tub de protectie fus pentru fusul de armatura ascendenta

Imagine 15: Montajul tubului de protectie al tijei

o—

(8]

-
: &1

B P

[11  Capac de protectie pentru tubul de protectie al fusului (introdus)
[1]* Optiune: Capac de protectie din otel (insurubat)

[2]  Tub de protectie a fusului

[8]1 Inel de etansare (etanseizare V)

1. Toate filetele se etanseaza cu canepa, banda de teflon sau substante de
etansare pentru filete.
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INDICATIE

Tubul de protectie al fusului [2] se Tnsurubeaza in filet si se strange.

Informatie: Tn cazul tuburilor de protectie a fusurilor care constau din doua sau
mai multe piese, asamblati prin insurubare ferma toate piesele.

Imagine 16: Tub de protectie din piese cu mufe filetate (>900 mm)

[2] 2] (2]

(3] [4]
[2]  Piesa tub de protectie a fusului
[3] Inel de etansare (etanseizare V)
[4]  Mufa filetata

Impingeti in jos inelul de etansare [3], pana la asezarea pe carcasa.

Informatie: La montarea pieselor, impingeti in jos inelele de etansare a pieselor,
pana la mufe (piese de imbinare).

Verificati daca exista capacul de protectie [1] pentru tubul de protectie al fusului,
daca acesta este nedeteriorat si daca este introdus, resp. insurubat ferm pe
teava.

Tuburile de protectie cu o lungime de peste 2 m se pot indoi sau pot incepe
sa vibreze!

Sunt posibile deterioréri la fus si/sau la tubul de protectie.
— Sustineti tuburile de protectie cu o lungime de peste 2 m printr-o constructie

sigura.

4.5.
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Pozitii de montaj a pozitiei locale de comanda

Imagine 17: Pozitii de montaj

Pozita de montaj a pozitiei locale de comanda se executa conform comenzii. Daca
dupa atasarea la armatura, respectiv la servomotor, la fata locului, comanda locala
este pozitionata nefavorabil, se poate modifica ulterior. In acest scop sunt posibile
patru pozitii rotite cu 90° (maxim cu 180° intr-o directie).
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4.51. Modificarea pozitiilor de montaj

Capsulare rezistenta la presiune, pericol de explozie!

Urmairile decesul sau vatamari corporale grave.

- Tnainte de deschidere asigurati-va de lipsa gazelor si a alimentarii cu tensiune.
- Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

- Suprafetele fantelor nu au voie sé fie murdare sau deteriorate.

- Nu tesiti muchiile capacului la instalare.

m Descarcare electrostatica ESD!

Pericol de defectare a componentelor electronice.
- Echipati persoanele cu mijloace de protectie ESD si impamantati dispozitivele.

1.  Desfaceti suruburile si demontati panoul de comanda integrat.

2. \Verificati dacéa garnitura inelara este in ordine, introduceti corect garnitura
inelara.

3. Rotiti panoul de comanda integrat in pozitia noua si fixati-I.

m Deteriorarea cablurilor prin rasucire sau prin prindere!

Sunt posibile deranjamente de functionare.

- Rotiti panoul de comanda integrat maximum 180°.
- Asamblati cu grija panoul de comanda integrat, pentru a evita rasucirea cablurilor.

4. Strangeti uniform suruburile in cruce.
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5. Racordul electric

5.1. Indicatii de baza

Schema
electrica/Schema de
conexiuni

Forme admise de retea
(retele de alimentare)

Tipul curentului,
tensiunea de retea,
frecventa de retea

Alimentarea externa a
sistemelor electronice

Protectie si
dimensionare la fata
locului

24

Pericol in cazul racordului electric deficitar

Nerespectarea acestor indicatii poate avea ca urmare decesul, accidentari grave
sau pagube materiale.
- Conectarea electrica se realizeaza doar de personal de specialitate calificat.
- Tnaintea racordarii, trebuie respectate indicatiile de baza din prezentul capitol.

- Dupa racordare, inainte de pornirea alimentarii cu tensiune, tineti cont de
capitolele <Punerea in functiune> si <Functionarea de proba>.

Schema electrica/schema de conexiuni aferenta (in limba germana si in limba
engleza) este livrata impreuna cu prezentul manual intr-o geanta rezistenta la
intemperii, care este fixatad de aparat. Poate fi solicitata si prin indicarea numarului
de comanda (vezi placuta indicatoare) sau poate fi descarcata direct de pe internet
(http://www.auma.com).

Comenzile actionarilor electrice (actionari electrice) sunt adecvate pentru utilizarea
in retele TN si TT cu punct neutru impamantat direct pentru tensiuni nominale de
pana la maximum 690 V AC. Utilizarea in reteaua IT este permisa pentru tensiuni
nominale de maxim 600 V AC. In reteaua IT este necesar un releu de monitorizare
a izolatiei, adecvat si autorizat, de exemplu cu metoda de masurare cu impulsuri
codificate.

Tipul curentului, tensiunea si frecventa de retea trebuie sa corespunda cu datele de
pe placuta indicatoare a comenzii servomotorului motorului si a motorului. Vezi si
capitolul <ldentificare>/<Placuta indicatoare>.

Imagine 18: Exemplu placuta indicatoare motor

Y 3~ 400V 50 Hz

01 @1 3
[11  Tipul curentului
[2]  Tensiune de retea
[8] Frecventa retelei (la motoare trifazice si alternative)

La alimentarea externa a sistemului electronic cu 24 V CC si utilizarea concomitenta
de motoare de curent continuu (24 V CC, 48 V CC, 60V CC, 110V CC, 220 V CC),
alimentarea cu curent a panoului de comanda de 24 V CC prin bornele XK25/26
trebuie efectuata separat de alimentarea cu energie (U1, V1). La alimentarea comuna
printr-un cablu (punti de U1, V1 cu XK25/26, numaila 24 V CC!I!') in timpul proceselor
de comutare se poate ajunge pentru scurt timp la depasirea limitelor/scaderea sub
limitele admise ale tensiunii (24 V CC +10 %/-10 %). Eventuale comenzi de reglare
prezente nu se pot executa in afara limitelor admise. Comanda raporteaza pentru
scurt timp eroare.

Pentru protectie impotriva scurtcircuitarii si pentru deconectarea actionarii electrice,
sunt necesare la locul amplasamentului sigurante si intrerupatoare de sarcina.

Valorile curentului electric pentru dimensionarea protectiei rezultad din consumul de
curent al motorului (vezi placuta indicatoare), plus consumul de curent al comenzii.
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Racordul electric

Potentialul racordurilor
realizate de catre client

Standarde de siguranta

Recomandam dimensionarea aparatelor de comutare dupa curent Max. (I,;,5x) Si
selectarea si setarea declansatoarelor de curent conform datelor din fisa tehnica

electrica.

Tabel 10:

Consum de curent comanda actionare electrica

Tensiune de retea

consum de curent max.

oscilatie admisa a tensiunii de retea +10 % -30 %
100 pana la 120 V CA 750 mA 1200 mA
208 pand la 240 V CA 400 mA 750 mA
380 pana la 500 V CA 250 mA 400 mA
515 pana la 690 V CA 200 mA 400 mA

Tabel 11:
Protectie maxima admisa
Element de putere

(dispozitive de comutare cu clasa de
putere)1)

Calcul de putere

protectie maxima

Contactor reversibil A1 pana la 1,5 kW 16 A (gL/gG)
Contactor reversibil A2 panala 7,5 kW 32 A (gL/gG)
Contactor reversibil A3 pana la 15 kW 63 A (gL/gG)
Tiristor B1 pana la 1,5 kW 16 A (g/R) I2t<1 500A%s
Tiristor B2 pand la 3 kW 32 A (9/R) I?t<1 500A%s
Tiristor B3 pana la 5,5 kW 63 A (9/R) I?t<5 000A?s

1) Clasa de putere AUMA (A1, B1, ...) este indicata pe placuta de identificare a comenzii actionarii
electrice

La utilizarea disjunctoarelor de protectie, trebuie sa se respecte curentul de pornire
(15) @ motorului (vezi fisa tehnica electrica). Recomandam pentru disjunctoarele de
protectie caracteristica de declansare D sau K, conform IEC 60947-2. Pentru protectia
sistemelor de comanda cu tiristoare, recomandam sa se foloseasca sigurante fuzibile
in loc de disjunctoare de protectie.

Va recomandam sa renuntati la folosirea intrerupatoarelor de protectie contra
curentilor de dispersie (FI). Daca totusi este utilizat un FI pe reteaua electrica, este
permis numai un Fl de tip B.

La variantele de executie cu sistem de incélzire in comanda actionarii electrice si
cu alimentare externa a sistemelor electronice, sistemul de incalzire trebuie sa se
protejeze de catre client (vezi schema electrica F4 ext.)

Tabel 12:
Protectia sistemului de incalzire
Denumire in schema electrica = F4 ext.

alimentarea externa cu tensiune 115V CA 230V CA
Protectie 2AT 1AT

Daca comanda actionarii electrice este montata separat de actionarea electrica
(comanda actionarii electrice pe suportul de perete): Tineti seama de lungimea si
sectiunea cablului de conexiune la dimensionarea protectiei.

Toate semnalele de intrare (intrari de comanda) trebuie alimentate cu acelasi potential.
Toate semnalele de iesire (mesaje de stare) trebuie alimentate cu acelasi potential.
Masurile si dispozitivele de protectie trebuie sa corespunda prevederilor nationale

in vigoare pentru locul de amplasare. Toate aparatele racordate extern trebuie sa
corespunda standardelor de siguranta aplicabile la locul de amplasare.
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Cabluri de conectare

Pozarea cablurilor in
functie de CEM

Cablu magistrala de
camp

Recomandam dimensionarea cablurilor de conectare si a bornelor de racord
dupé curentul nominal (ly) (vezi placuta indicatoare a motorului sau fisa tehnica

electrica).

Pentru a asigura izolatia aparatului folositi cabluri adecvate (cu rigiditate
dielectrica ridicata). Cablurile trebuie pozate cel putin pentru cea mai inalta
tensiune de masurare.

Utilizati cabluri de racord cu un domeniu minim de temperatura de +80°C.

In cazul cablurilor de racordare expuse la razele UV (de ex. in aer liber), utilizati
cabluri rezistente la UV.

Pentru conectarea traductoarelor de pozitie utilizati cabluri ecranate.

Cablurile de semnal si cele fieldbus sunt sensibile la perturbatii. Cablurile motorului
produc perturbatii.

Cablurile sensibile si cele producatoare de perturbatii se pozeaza la distanta
cat mai mare unele fata de altele.

Rezistenta la perturbatii a cablurilor de semnal si a celor fieldbus creste atunci
cand cablurile sunt pozate aproape de potentialul de masa.

Evitati cablurile lungi si tineti cont ca pozarea sa se faca in zone cat mai putin
perturbate.

Evitati tronsoanele paralele de cabluri cu distanta mica fata de cablurile
producatoare de perturbatii si sensibile la acestea.

Tabel 13:
Recomandare cablu
Pentru cablarea Modbus se vor folosi numai cabluri care corespund recomandarilor Directivelor EIA

485.

Impedanta caracteristica 135 péna la 165 Ohm, la o frecventd masurata de la 3 pana la 20
MHz

Capacitatea cablului < 30 pF pe metru

Diametrul conductorului de cablu > 0,64 mm

Sectiunea conductorului de cablu > 0,34 mm?, corespunde AWG 22

Rezistenta buclei <110 Ohm pe km

Ecranare Impletiturd de ecranare din cupru sau impletiturd de ecranare si folie

de ecranare

inainte de pozare va rugam sa tineti seama de:

Conectati cel mult 32 de echipamente la un segment.

Daca doriti s conectati mai multe echipamente:

- conectati mai multe segmente prin repetor.

Cablul magistralei de camp se pozeaza la cel putin 20 cm distanta fata de alte
cabluri.

Daca este posibil, pozati cablul magistralei de cdmp intr-o conducta de cabluri
separata, conductoare si legata la pamant.

Trebuie sa urmariti sa nu apara diferente de potential intre aparatele individuale
de la magistrala de cAmp (se efectueaza echilibrarea potentialelor).

Tabel 14: Rata de transfer/lungimea cablului la topologie tip linie
Rata de transfer (kBit/s) Lungimea max. a cablului (lungime  Lungime posibila a cablului cu repetor

segment) fara repetor (lungimea cablurilor intregii retele)

9,6 - 115,2 1200 m cca. 10 km

Tabel 15: Rata de transfer/lungimea cablului la topologie tip inel
Rata de transfer (kBit/s) Lungimea max. a cablului intre Lungimea max. posibila a cablului

sistemele de actionare (fara repetor) inelului redundant

9,6 - 115,2 1200 m cca. 290 km
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5.2. Racord electric KP/KPH

Descriere sumara

Date tehnice

Imagine 19: Racord electric KP si KPH

. —,
@ ‘e ‘
J Y
L l)l) | KPH
Exe 'L' "‘[J
S 2

& | KP
5
[11  Cleme cu surub

[21  Cadru fixat prin Tmpingere (rezistent la presiune)

Racord electric fixat prin impingere KP/KPH cu cleme cu surub pentru contactele de
forta si de comanda.

Varianta de executie KP (standard) cu trei intrari de cablu. Varianta de executie KPH
(inaltata) cu intrari de cablu suplimentare. Intrari de cablu prin capac.

Compartimentul de conectare (cu cleme cu surub) este executat pentru tipul de
protectie impotriva aprinderii Ex e (siguranta ridicata). Imbinarea prin contact cu fise
se realizeaza prin cadru. Pentru racordarea cablurilor se scoate numai capacul.
Cadrul rezistent la presiune ramane montat la aparat. Spatiul interior rezistent la
presiune al aparatului racordat ramane astfel inchis.

Tabel 16:

Racord electric KP/KPH
Contacte de forta Contacte de comanda

Numar contacte max. 3 + conductoare de protectie 38 stifturi/bucse + conductoare de
(PE) protectie (PE)

Denumiri Ul vi.wi. & (PE) 1 pana la 24, 31 pana la 40, 47 pana la

B 50, PE

Tensiune max. de conectare 525V 250V

Curent nominal max. 25A 10A

Tip de conectare catre client Racord cu suruburi Racord cu suruburi

Sectiune racord max. 6 mm? 1,5 mm?
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5.2.1.

28

Deschiderea compartimentului de conectare

/A\ PERICOL

Imagine 20: Deschiderea compartimentului de conectare

(1]
(2]
(3]
(4]
[3]
[6]

Capac (imaginea prezinta varianta de executie KP)
Suruburi capac

Garnitura inelara

Dop de inchidere

Surub de imbinare a cablurilor (exemplu)

Cadru rezistent la presiune

Tensiune periculoasal

Este posibila electrocutarea.

— Tnainte de deschidere, trebuie oprit curentul electric.

Desfaceti suruburile [2] si scoateti capacul [1].

Informatie: Compartimentul de conectare este executat pentru tipul de protectie
impotriva aprinderii Ex e (siguranta ridicata). Spatiul interior rezistent la presiune
al aparatului conectat ramane inchis la luarea capacului [1].

Folositi conectori de cablu adecvati pentru cablurile de conectare.

Informatie: La selectarea suruburilor de imbinare pentru cabluri, respectati
tipul de protectie contra aprinderii (cu acreditare Ex e) si tipul de protectie IP
(vezi placuta indicatoare).

Tipul de protectie IP... specificat pe placuta indicatoare este asigurat numai in
cazul utilizarii suruburilor de imbinare adecvate, corespunzatoare pentru cabluri.
Imagine 21: Placuta indicatoare, exemplu cu tipul de protectie IP68

Informatie: in cazul cablurilor ecranate: Utilizati suruburi pentru cabluri CEM.

Intrarile de cabluri care nu sunt utilizate, trebuie prevazute cu capace de protectie
autorizate si adecvate respectivei clase de protectie impotriva aprinderii.
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5.2.2. Conectarea cablurilor

Tabel 17:

Sectiunile racordului si cuplurile de strangere cleme

Denumire Sectiunile racordului Cupluri de strangere
Contacte de forta (U1, V1, W1) cu discuri mici de strangere 0,9-1,1Nm

Racord conductor de protectie O

1,5 4,0 mm? (flexibile sau fixe)

(PE) cu discuri mari de strangere
2,5 — 6 mm? (flexibile sau fixe)
Contacte de comanda 0,75 — 1,5 mm? (flexibile sau fixe) 0,5-0,7 Nm
(1 panala 24, 31 panala 40, 47 pana
la 50, PE)
1. Indepartati izolatia cablurilor pe o lungime de 120 — 140 mm.
2. Introduceti cablurile in suruburile de imbinare pentru cabluri.
3.  Strangeti suruburile de Tmbinare a cablurilor cu momentul de rotatie indicat,
pentru a fi asigurat tipul de protectie corespunzator.
Informatie: In cazul cablurilor ecranate: Legati capatul ecranului de cablu de
carcasa prin surubul de imbinare a cablurilor (impamantare).
4. Indepartati izolatia conductorilor de cablu.
- Comanda max. 8 mm, motor max. 12 mm
5. In cazul cablurilor flexibile: folositi mansoane conform DIN 46228.
6. Conectati cablurile conform schemei electrice.

Informatie: Sunt admise doua fire la o borna.

- In cazul utilizarii unor cabluri de motor cu o sectiune de 1,5 mm?: pentru
racordarea la bornele U1, V1, W1 si PE (conductorul de protectie), utilizati
discurile mici de strangere (la livrare, acestea se afla in capacul racordului
electric).

in caz de eroare: tensiune periculoasa in cazul in care conductorul de protectie
NU este conectat!

Este posibila electrocutarea.

- Conectati toti conductorii de protectie.

-

Borna conductorilor de protectie se leaga cu conductorul de protectie extern al

cablului de alimentare.

- Aparatul se pune in functiune doar cu conductorul de protectie cuplat.

7.

Insurubati bine conductorul de protectie in racordul pentru conductor de
protectie.

Imagine 22: Racord conductor de protectie

200
N3 dIdd

(1110 (6 |0 (uh 0 R R
sh BN % %
o [2]

[1] Racord conductor de protectie (PE) cablu de comanda
[2] Racord conductor de protectie (PE) cablu de alimentare motor
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5.2.3.

30

Racordarea liniilor Bus

Imagine 23: Alocarea bornelor la topologia in linie (cu 1 canal sau 2 canale la
Redundanta AUMA [ resp. II)

L d
Riilice

0 [XK]
31 | 32

Hi

[XK] @
135 36

.BH

XK
35 ) 36 |" 37138

fHI el

n+1 n+1 n=1

Canal 1: urmeaza si alti beneficiari ai Bus-ului (standard)

Canal 2: urmeaza si alti beneficiari ai Bus-ului (numai la Redundanta AUMA
I resp. )

Ultimul beneficiar al Bus-ului

Conexiune Feldbus de la aparatul precedent (intrare)

Conexiune Feldbus catre urmatorul aparat (iesire)

Denumirile bornelor conform schemei electrice (conexiunea pentru client):
Canal 1: bornele 31, 32 si 33, 34

Canal 2: bornele 35, 36 si 37, 38 (numai la Redundanta AUMA | resp. II)

Imagine 24: Alocarea bornelor la topologie in inel (cu 2 canale)

]

-1 n—1
XK] [XK] XK]
31.32 35 36 -53__1 32| 135136 31732 35|36
1BI|” kI'zzt\ 1BP H|2A 1B|(' leA
n+1 n+1
Canal 1
Canal 2

=
n—1
n+1
[XK]

Conexiune Feldbus de la aparatul precedent (intrare prin canalul 1)
Conexiune Feldbus catre urmatorul aparat (iesire prin canalul 2)
Denumirile bornelor conform schemei electrice (conexiunea pentru client)
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Informatie

Tn cazul topologiei in inel are loc o terminare automata, indati ce AUMATIC
este alimentat cu tensiune.

Tn cazul intreruperii alimentarii cu tensiune a unui AUMATIC, cele doua
segmente ale inelului RS-485 sunt legate automat unul de altul, asa incat
actionarile electrice din spate sa raméana in continuare disponibile.

Cu ajutorul unei SIMA Master Station se poate realiza o topologie redundanta
ininel.

Conectarea cablului Bus-ului:

1.
2.

Conectati cablul Bus-ului.

Daca actionarea electrica este ultimul beneficiar al Bus-ului in segmentul de

Bus (numai la tipologia in linie):

2.1 Conectati rezistenta finala pentru canalul 1 prin suntarea bornelor 31 - 33
si 32 - 34 (standard)

2.2 LaRedundanta AUMA I resp. Il: Conectati rezistenta finala pentru canalul
2 prin suntarea bornelor 35 - 37 si 36 - 38.

5.2.4. Inchiderea compartimentului de conectare

Imagine 25: Inchiderea compartimentului de conectare

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]

-_—

Capac (imaginea prezinta varianta de executie KP)
Suruburi capac

Garnitura inelara

Dop de inchidere

Surub de imbinare a cablurilor

Cadru rezistent la presiune

Curatati suprafetele de etansare de la capac [1] si cadru.

Verificati daca garnitura inelara [3] este in ordine, in caz de deterioare se
inlocuieste cu una noua.

Ungeti usor garnitura inelara cu unsoare fara acid (de ex. vaselina) si instalati-
o corect.

Asezati capacul [1] si stréangeti suruburile [2] uniform in cruce.
Strangeti suruburile de imbinare a cablurilor si dopurile de Tnchidere cu momentul
de rotatie indicat, pentru a fi asigurat tipul de protectie corespunzator.
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5.3.

32

Racord electric KES

Descriere sumara

Date tehnice

Imagine 26: Racord electric KES

[11  Bornein serie
[2] Cadru de conectare

Racord electric fixat prin impingere KES cu borne Tn serie pentru contactele de forta
si de comanda.

Introducere cablu prin cadrul de conectare. Capacul in varianta de executie KES-e
pentru compartimentul de conectare avand tipul de protectie contra aprinderii Ex e
(siguranta ridicata). Capacul n varianta de executie KES-Ex d pentru compartimentul
de conectare avand tipul de protectie contra aprinderii Ex d (capsulare rezistenta la
presiune).

Imbinarea prin contact cu fise se realizeaza prin cadrul de conectare. Pentru
racordarea cablurilor se scoate numai capacul, cadrul de conectare ramanand montat
la aparat. Spatiul interior rezistent la presiune al aparatului racordat raméane astfel
inchis.

Tabel 18:

Racord electric KES
Contacte de forta Contacte de comanda

Numar contacte max. 3 + conductoare de protectie la 50
cadru

Denumiri U, V., W, @ (PE) 1 pana la 50

Tensiune max. de conectare 750 V 250V

Curent nominal max. 25A 10 A

Tip de conectare catre client Racord cu suruburi Colivia resortului de intindere,
PE = clapeta inelara/etrier de optional racord cu suruburi
fixare

Sectiune racord max. 6 mm%10 mm? 2,5 mm? flexibil, 4 mm? masiv
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5.3.1. Deschiderea compartimentului de conectare

/\ PERICOL

Imagine 27: Deschiderea compartimentului de conectare

[1]

[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

Capac (imaginea prezinta executia pentru tipul de protectie contra aprinderii
Exe)

Suruburi capac

Garnitura inelara

Dop de inchidere

Surub de imbinare a cablurilor (exemplu)
Cadru de conectare

Tensiune periculoasa!

Este posibila electrocutarea.

- Tnainte de deschidere, trebuie oprit curentul electric.

Desfaceti suruburile [2] si scoateti capacul [1].

Informatie: Compartimentul de conectare este executat pentru tipul de protectie
impotriva aprinderii Ex e (siguranta ridicatd) sau Ex d (incapsulare rezistenta
la presiune) (vezi marcajul Ex de pe placuta indicatoare). Spatiul interior rezistent
la presiune al aparatului conectat ramane inchis la luarea capacului [1].

Folositi conectori de cablu adecvati pentru cablurile de conectare.

Informatie: La selectarea suruburilor de imbinare pentru cabluri, respectati
tipul de protectie contra aprinderii (cu acreditare Ex e, resp. Ex d) si tipul de
protectie IP (vezi placuta indicatoare).

Tipul de protectie specificat pe placuta indicatoare IP este asigurat numai in
cazul utilizarii suruburilor de imbinare cabluri corespunzatoare.

Imagine 28: Placuta indicatoare, exemplu cu tipul de protectie IP68

Informatie: In cazul cablurilor ecranate: Utilizati suruburi pentru cabluri CEM.

Intrarile de cabluri care nu sunt utilizate, trebuie prevazute cu dopuri de inchidere
autorizate si adecvate respectivei clase de protectie impotriva aprinderii.
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5.3.2. Conectarea cablurilor

Tabel 19:

Sectiunile racordului si cuplurile de strangere cleme

Denumire Sectiunile racordului Cupluri de strangere
Contacte de forta max. 10 mm? (flexibile sau fixe) 1,5-1,8 Nm
Conexiune conductor de max. 10 mm? (flexibile sau fixe) 3,0-4,0 Nm
protectie (PE)

Contacte de comanda (1 pana max. 2,5 mm?2 (flexibil) sau 0,6 — 0,8 Nm

la 50) max. 4 mm? (rigid)

1. Indepartati izolatia cablurilor si introduceti-le in intrarile de cabluri.

2. Strangeti suruburile de imbinare a cablurilor cu momentul de rotatie indicat,
pentru a fi asigurat tipul de protectie corespunzator.

Informatie: Tn cazul cablurilor ecranate: Legati capatul ecranului de cablu de
carcasa prin surubul de imbinare a cablurilor (impamantare).

3. Indepartati izolatia conductorilor de cablu.

4. Tn cazul cablurilor flexibile: Folositi mansoane conform DIN 46228.

5. Conectati cablurile conform schemei electrice.

in caz de eroare: tensiune periculoasa in cazul in care conductorul de protectie
NU este conectat!

Este posibila electrocutarea.

- Conectati toti conductorii de protectie.

- Borna conductorilor de protectie se leaga cu conductorul de protectie extern al
cablului de alimentare.

- Aparatul se pune in functiune doar cu conductorul de protectie cuplat.

6. Tnsurubati bine conductorul de protectie in racord (simbolul: &).
Imagine 29: Racord conductor de protectie (PE)

[1] Etrier de fixare pentru racordul conductorului de protectie
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5.3.3. Racordarea liniilor Bus

Imagine 30: Alocarea bornelor la topologia n linie (cu 1 canal sau 2 canale la
Redundanta AUMA [ resp. II)

n=1 n+1 n-1 n+1 n-=1
Canal 1: urmeaza si alti beneficiari ai Bus-ului (standard)

Canal 2: urmeaza si alti beneficiari ai Bus-ului (numai la Redundanta AUMA
I resp. Il)

u Ultimul beneficiar al Bus-ului

n—-1 Conexiune Fieldbus de la aparatul precedent (intrare)

n+1 Conexiune Fieldbus catre urmatorul aparat (iesire)

[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (conexiunea pentru client):
Canal 1: bornele 31, 32 si 33, 34
Canal 2: bornele 35, 36 si 37, 38 (numai la Redundanta AUMA | resp. Il)

Imagine 31: Alocarea bornelor la topologie in inel (cu 2 canale)

dloleld }_ :iliﬁ_.l :f. d |-;'J"'L|f_.‘- blaldld ololololélelald
||
XK ‘:’l [0 [XK] Q [XK] ;:r’
® ®
1B\{1A %{2'4\ 1B 1A og 2A 1B 1A -5\
n+1 n+1
Canal 1
Canal 2

n—-1 Conexiune Fieldbus de la aparatul precedent (intrare prin canalul 1)
n+1 Conexiune Fieldbus catre urmatorul aparat (iesire prin canalul 2)
[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (conexiunea pentru client)
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Informatie

n cazul topologiei in inel are loc o terminare automata, indatd ce AUMATIC
este alimentat cu tensiune.

In cazul intreruperii alimentarii cu tensiune a unui AUMATIC, cele doua
segmente ale inelului RS-485 sunt legate automat unul de altul, asa incat
actionarile electrice din spate sa raméana in continuare disponibile.

Cu ajutorul unei SIMA Master Station se poate realiza o topologie redundanta
ininel.

Conectarea cablului Bus-ului:

1.
2.

Conectati cablul Bus-ului.

Daca actionarea electrica este ultimul beneficiar al Bus-ului in segmentul de

camp (numai la tipologia in linie):

2.1 Conectati rezistenta finala pentru canalul 1 prin suntarea bornelor 31 - 33
si 32 - 34 (standard)

2.2 LaRedundanta AUMA Iresp. ll: Conectati rezistenta finala pentru canalul
2 prin suntarea bornelor 35 - 37 si 36 - 38.

5.3.4.

36

inchiderea compartimentului de conectare

Imagine 32: inchiderea compartimentului de conectare

(1]

[2]
[3]
(4]
(5]
(6]

Bl [ [

(5]  [4] [6]

Capac (imaginea prezinta executia pentru tipul de protectie impotriva aprinderii
Ex e)

Suruburi capac

Garnitura inelara

Dop de inchidere

Surub de imbinare a cablurilor (exemplu)

Cadru de conectare

Curatati suprafetele de etansare de la capacul [1] si cadrul de conectare [6].

La racordul tip stecher KES-rezistent la presiune: Conservati suprafetele fantelor
cu substanta de protectie anticoroziva fara continut de acizi.

Verificati daca garnitura inelara [3] este in ordine, in caz de deterioare se
inlocuieste cu una noua.

Ungeti usor inelara cu lubrifiant fard acid si instalati-o corect.
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_ Capsulare rezistenta la presiune, pericol de explozie!

Urmairile pot fi decesul sau vatadmari corporale grave.

- Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

- Suprafetele fantelor nu au voie sa fie murdare sau deteriorate.
- Nu tesiti muchiile capacului la instalare.

5. Asezati capacul [1] si strangeti uniform suruburile [2], Tn cruce.

5.4. Racord electric KT/KM

Descriere sumara

Imagine 33: Racord electric KT/KM

KT' EX d - "‘-ic.:;;‘—‘-.‘

[11  Bloc de borne cu cleme cu surub/push-in
[21 Cadru de conectare
Imaginea prezinta varianta de executie KT

Racord electric KT fixat prin Tmpingere cu cleme cu surub pentru racordul de putere
si cleme push-in pentru contactele de comanda.

Executie KM cu cleme suplimentare pentru puncte de suport (cleme in linie) pe blocul
de borne.

Ambele executii (KT si KM) sunt disponibile atat cu compartiment de conectare cu
clasa de protectie impotriva aprinderii Ex e (siguranta sporita), cat si cu clasa de
protectie impotriva aprinderii Ex d (capsulare rezistenta la presiune) (vezi marcajul
Ex de pe placuta indicatoare).

Imbinarea prin contact cu fise se realizeaza prin cadrul de conectare. Pentru
racordarea cablurilor se scoate numai capacul, cadrul de conectare cu intrarile de
cabluri ramanand montat la aparat. Spatiul interior rezistent la presiune al aparatului
racordat ramane astfel inchis.
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Date tehnice

Tabel 20:
Racord electric KT/KM

Contacte de forta Contacte de comanda
Numar contacte max. 6 + conductoare de protectie” 50
Denumiri U1, V1, W1, U2, V2, W2, @ 1 pana la 36, 37 pana la 50
Cleme puncte de suport max. 3 12
Tensiune max. de conectare 1000 V 250V
Curent nominal max. 25A 5 A pana la 30 de contacte

1 A pana la 20 de contacte

Tip de conectare catre client Racord cu suruburi cleme push-in

PE = clapeta inelara/etrier de

fixare
Sectiune racord max. 10 mm? 2,5 mm?

1)

patru racorduri conductoare de protectie in cadru

5.4.1.

38

Deschiderea compartimentului de conectare

/\ PERICOL

Imagine 34: Deschiderea compartimentului de conectare

(3]
(1]

(2]
(3]
[4]
[3]
6]

Bl [

~—I[2]

(4] [6]

Capac (imaginea prezinta executia KT pentru tipul de protectie impotriva
aprinderii Ex e)

Suruburi capac

Garnitura inelara

Dop de inchidere

Surub de imbinare a cablurilor (exemplu)
Cadru de conectare KT-Ex e

Tensiune periculoasal!

Este posibila electrocutarea.

- Tnainte de deschidere, trebuie oprit curentul electric.

Desfaceti suruburile [2] si scoateti capacul [1].
Informatie: Compartimentul de conectare este executat pentru tipul de protectie

impotriva aprinderii Ex e (siguranta ridicata) sau Ex d (incapsulare rezistenta

la presiune) (vezi marcajul Ex de pe placuta indicatoare). Spatiul interior rezistent
la presiune al aparatului conectat ramane inchis la luarea capacului [1].
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Folositi conectori de cablu adecvati pentru cablurile de conectare.

Informatie: La selectarea suruburilor de imbinare pentru cabluri, respectati
tipul de protectie contra aprinderii (cu acreditare Ex e, resp. Ex d) si tipul de
protectie IP (vezi placuta indicatoare).

Tipul de protectie specificat pe placuta indicatoare IP este asigurat numai in
cazul utilizarii suruburilor de imbinare cabluri corespunzatoare. Datele despre
tipul si dimensiunea filetului sunt inscrise pe placuta de verificare pentru varianta
cu protectie impotriva exploziei. Vezi capitolul <ldentificare/Placuta indicatoare>.
Imagine 35: Placuta indicatoare, exemplu cu tipul de protectie IP68

Informatie: In cazul cablurilor ecranate: Utilizati suruburi pentru cabluri CEM.

Intrarile de cabluri care nu sunt utilizate, trebuie prevazute cu dopuri de inchidere
autorizate si adecvate respectivei clase de protectie impotriva aprinderii.

5.4.2.

Conectarea cablurilor

Tabel 21:

Sectiunile racordului si cuplurile de strangere

Denumire Sectiunile racordului Tip conectare
Contacte de forta flexibil sau fix: Cleme cu surub

(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 0,25 — 10,0 mm? (in cazul unui conductor de Cuplu de strangere =
Racord conductor de protectie cablu pe clema) 1,2-1,5Nm

(PE)@ flexibil:

2x0,25 -4 mm? (in cazul a doi conductor de
cablu pe clema)

Contacte de comanda flexibil sau fix: cleme push-in
(1 péna la 36, 37 panala 50) 0,25-2,5 mm? (in cazul unui conductor de

cablu pe clema)
2x0,25-0,75 mm? (Tn cazul a doi conductori
de cablu pe clema)

Racorduri conductoare de 2 x M6 pentru cabluri cu papuc cu inel M6 sau papuc cu inel/etrier de
protectie in cadru (furnizate de cu etrier de fixare pentru pana la doua fixare
client) conductoare de cablu cu 1,5 mm? — 10 mm? Cuplu de strangere =

3—-4Nm

Indepartati izolatia cablurilor pe o lungime de 250 — 300 mm.
Introduceti cablurile Tn suruburile de imbinare pentru cabluri.

Strangeti suruburile de imbinare a cablurilor cu momentul de rotatie indicat,
pentru a fi asigurat tipul de protectie corespunzator.

Informatie: In cazul cablurilor ecranate: Legati capatul ecranului de cablu de
carcasa prin surubul de imbinare a cablurilor (impamantare).

Dezizolati conductoarele de cablu:

4.1 cablurile de comanda (1...50) pe o lungime de cca. 10 mm

4.2 cablurile de motor (U, V, W) pe o lungime de cca. 12 mm

Tn cazul cablurilor flexibile: Folositi mansoane conform DIN 46228. in cazul
clemelor push-in, este posibild conectarea si fara mansoane.

Informatie: La doi conductori de cablu per clema, trebuie utilizat un manson
comun.
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6. Conectati cablurile conform schemei electrice.
Imagine 36: Conectati cablurile la blocul de borne

[11  Prinderea cablurilor de comanda folosind tehnica push-in
[2] TInsurubarea de borne de putere

Informatie  Fiecare clema push-in pentru cabluri de comanda deasupra numarului un contact
pentru scopuri de service.

_ in caz de eroare: tensiune periculoasa in cazul in care conductorul de protectie
NU este conectat!

Este posibila electrocutarea.
- Conectati toti conductorii de protectie.

- Borna conductorilor de protectie se leaga cu conductorul de protectie extern al
cablului de alimentare.

- Aparatul se pune in functiune doar cu conductorul de protectie cuplat.

7. Insurubati strans conductorul de protectie in racordul conductorului de protectie
(M6 ®).

Imagine 37: Racorduri conductoare de protectie in cadrul de conectare

M4

M4

®*

M6  Racorduri conductor de protectie furnizate de client pentru papucul cu
inel M6 sau cu etrier de fixare pentru pana la doua conductoare de cablu

M4  Racorduri conductor de protectie interne, din fabrica, prin papuc cu inel
M4 (catre capac si bloc de borne)

Racord conductor de protectie la blocul de borne (cleme de putere); deja
conectat din fabrica

@
e
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Racordul electric

5.4.3. Conectarea cablurilor Bus-ului

Imagine 38: Alocarea bornelor la topologia tip linie (cu 1 sau 2 canale la redundanta

AUMA [ sau ll)

fﬂ' ¢
n=11 n—1
n=1 n—1
O [XK] O [XK]
31| 32 31 | 32
alHIm mHI
n+1 n+1
[XK] = [XK] = XKIm
1351361 |35 36 35136 1737 138
BIHI BIH' 2BF]EE! |
1
n+1 n+1 n-1

Canalul 1: urmeaza alti participantJ la bus (standard)
Canalul 2: urmeaza alti participanti la bus (numai la redundanta AUMA | sau

Il

u ultimul beneficiar al Bus-ului
n—-1 Conexiune cablul magistralei de cAmp de la aparatul anterior (intrare)
n+1 Conexiune cablul magistralei de camp céatre urmatorul aparat (iesire)
[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (racord client):

Canal 1: Bornele 31, 32 si 33, 34

Canal 2: Bornele 35, 36 si 37, 38 (humai la redundanta AUMA | sau II)
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Informatie

Imagine 39: Alocarea bornelor la topologia tip inel (cu 2 canale):

| ne L e

AHE tOHE tCHEL

n-1 n+1 n—1 n+1 n—1 n+1
[XK] [XK] [XK]

31 5323536 131 32 3536 31p32pp 35 36

1B |HA zak" 2A 18 VA Q.hl 2A 1B|HA 2%' 2A
| | I | I |
n—1 n+1 n—1

n+1

[XK]

n+1 n—1 n+1
Canal 1
Canal 2
Conexiune cablul magistralei de cdmp de la aparatul anterior (intrare pe Canal
1)
Conexiune cablul magistralei de cdmp catre urmatorul aparat (iesire pe Canal
2)
Denumirile bornelor conform schemei electrice (racord client)

in cazul topologiei tip inel se realizeaza o terminare automat&, de indata ce
AUMATIC este alimentat din nou cu tensiune.

La intreruperea alimentarii cu tensiune a unui AUMATIC, cele doua segmente
de inel RS-485 sunt interconectate automat, astfel incat actionarile ramase in
spate sa ramana in continuare disponibile.

Cu ajutorul unei SIMA Master Station se poate construi o topologie tip inel
redundant.

Conectarea cablurilor Bus-ului:

1.
2.

Conectati cablul Bus-ului.

Daca actionarea ultimului participant la bus se afla in segmentul bus-ului (numai

la topologia tip linie):

2.1 Conectati rezistenta finala pentru canalul 1 prin suntarea bornelor 31 - 33
si 32 - 34 (standard(

2.2 Laredundanta AUMA | sau ll: Conectati rezistenta finala pentru canalul
2 prin suntarea bornelor 35 — 37 si 36 — 38.
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5.4.4. Inchiderea compartimentului de conectare

Imagine 40: Inchiderea compartimentului de conectare

[1]

[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

51 [41 [6]

Capac (imaginea prezinta executia KT pentru tipul de protectie impotriva
aprinderii Ex e)

Suruburi capac

Garnitura inelara

Dop de inchidere

Surub de imbinare a cablurilor

Cadru de conectare KT-Ex e

Curatati suprafetele de etansare de la capacul [1] si cadrul de conectare [6].

La executia cu incapsulare rezistenta la presiune (Ex d): Conservati suprafetele
fantelor cu substanta de protectie anticoroziva fara continut de acizi.

Verificati ca garnitura inelara [3] sa fie in regula, iar daca nu este, inlocuiti-o cu
o garnitura noua.

Ungeti garnitura inelara cu unsoare fara acid (de ex. vaselina) si instalati-o
corect.

Asezati capacul [1] si strAngeti uniform suruburile [2], Tn cruce.
La executia cu incapsulare rezistenta la presiune (Ex d):

Capsulare rezistenta la presiune, pericol de explozie!

Urmairile pot fi decesul sau vatamari corporale grave.

—

—

—

Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.
Suprafetele fantelor nu au voie sa fie murdare sau deteriorate.
Nu tesiti muchiile capacului la instalare.

Strangeti suruburile de imbinare a cablurilor si dopurile de Tnchidere cu momentul
de rotatie indicat, pentru a fi asigurat tipul de protectie corespunzator.
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5.5. impamantare exterioara

Utilizare

Imagine 41: impamantare servomotor multiturd

Impamantarea exterioara (cu clema) pentru racordarea la potentiometru.

Tabel 22:

Sectiunile racordului si cuplurile de strangere ale impamantarii

Tip de cablu Sectiunile racordului Cupluri de strangere
unul si mai multe fire 2,5 mm? pana la 6 mm? 3-4Nm

cu fire subtiri 1,5 mm? pana la 4 mm? 3—-4Nm

in cazul conductorilor de cablu cu fire subtiri (flexibili), racord cu sabot de cablu/sabot de cablu inelar.

La racordarea a doi conductori de cablu individuali sub etrierul de fixare, acestia trebuie sa aiba aceeasi
sectiune.



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TMP)
ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Racordul electric

5.6. Accesorii pentru racordul electric

5.6.1. Comanda servomotorului pe suport de perete

Montaj Imagine 43: Montaj cu suport de perete.

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]

Suport de perete

Conductori de conectare

Racord electric al suportului de perete (XM)

Racord electric comanda (XA) a servomotorului

Racord electric comanda (XK) a servomotorului — fisa clientului

Utilizare Comanda servomotorului se poate monta separat de servomotor, pe un suport de
perete.

A se respecta inaintea
conectarii

n cazul in care servomotorul este montat neaccesibil.
Tn cazul unor temperaturi inalte la servomotor.
La vibratii puternice ale vanei.

Lungime admisa pentru cablurile de conectare: max. 100 m.
Va recomandam sa utilizati un set de cabluri AUMA "LSW".

Daca nu folositi setul de cabluri AUMA:
- Utilizati cabluri de conexiune adecvate, flexibile si ecranate.

- Pentru MWG separat, utilizati cabluri de date CAN adecvate cu o
impedanta caracteristica de 120 Ohm (de ex. UNITRONIC BUS-FD P
CAN UL/CSA - 2 x 2 0,5 mm?, marca Lapp).

- Conectarea cablului de date: XM2-XA2 = CAN L, XM3-XA3 = CAN H.
- Alimentare cu tensiune MWG: XM6-XA6 = GND, XM7-XA7 =+ 24V CC
(vezi schema electrica).

Daca exista cabluri de conexiune de ex. de la incalzire, legate direct de la
servomotor la fisa clientului XK, (XA-XM-XK, vezi schema electrica), aceste
cabluri de conexiune trebuie verificate cu privire la izolatie conform EN 50178.
Exceptie fac cablurile de conexiune ale traductorului de pozitie TMP. Acestea
nu pot fi supuse unei verificari a izolatiei.
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5.6.2. Cadru de sustinere

Imagine 44: Cadru de sustinere, exemplu cu racord tip stecher Ex si capac

oS

Utilizare

Cadru de sustinere pentru pastrarea sigurad a unui stecher sau capac scos.

Pentru protectie impotriva atingerii directe a contactelor si influentelor de mediu.

Pericol de explozie!

Urmairile pot fi decesul sau vatamari corporale grave.

— Inainte de deschiderea aparatului (tragerea stecherului), asigurati-va ca aparatul
este decuplat de la reteaua de gaz si electrica.

— NU puneti sub tensiune intr-o atmosfera explozibila.
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6. Deservire
6.1. Regim de functionare manual

Pentru reglare si punere in functiune, Th caz de defectiune a motorului sau cadere
a retelei, servomotorul poate fi actionat si in regim de functionare manual. Regimul
de functionare manual poate fi cuplat printr-un sistem mecanic de comutare montat.

6.1.1.  Activarea regimului de functionare manual

m Defectiuni la cuplajul motorului cauzate de deservire gresita!

- Regimul de functionare manual poate fi activat doar cu motorul oprit.

1. Apasati butonul.
Imagine 45: Activarea regimului de functionare manual

2. Rotiti roata de ména in directia dorita.

- Pentru inchiderea armaturii, rotiti roata de mana in sensul acelor de
ceasornic:

O Arborele de actionare (armatura) se roteste in sensul acelor de ceasornic
in directia INCHIS.

Informatie  Pentru protejarea armaturii exista optional o protectie la suprasarcina pentru regimul
' de functionare manual. Daca momentul de rotatie de la roata de mana depaseste o

anumita valoare (vezi fisa de date tehnice aferenta comenzii), se rup stifturile de
S|guranta cu forfecare, protejand astfel arméatura de deteriorare. Roata de mana nu
mai poate transmite niciun moment de rotatie (= roata de mana se rasuceste). in
continuare este posibila o comanda in regim de functionare cu motor.
Tn cazul ruperii stifturilor de siguranta cu forfecare dupa suprasarcina, va recomandam
inlocuirea butucului de siguranta.

Imagine 46: Roata de méana cu/fara protectie la suprasarcina

1 9

[11 Roata de méana fara protectie la suprasarcina (standard)
[2] Roata de méana cu protectie la suprasarcina/butuc de siguranta (optiune)
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6.1.2.  Dezactivarea regimului de functionare manual

Regimul de functionare manual este dezactivat automat odata cu pornirea motorului.
La functionarea cu ajutorul motorului, roata de mana nu se invarte.

6.2. Functionarea cu motor

Tnainte de functionarea cu motor efectuati toate setarile de punere in functiune si
efectuati o cursa de proba.

m Defectiuni la armétura cauzate de reglarile de baza eronate!

- Tnainte de operarea sub curent a servomotorului, se seteaza reglarile de baza
ale modului de decuplare, comutatorului momentului de rotatie si a limitatorului.

6.2.1. Deservirea locala a servomotorului.

Deservirea locala a servomotorului se face prin butoanele de apasare ale pozitiei
locale de comanda a comenzii actionarii electrice.

Imagine 47: Panoul de comanda integrat

Trli3 \ n =
——[2] STOP
L o T
L [4] RESET
(5]

[1]  Buton de apasare pentru comanda de deplasare in directia DESCHIS
[2] Buton de apasare STOP.

[3] Buton de apasare pentru comanda de deplasare in directia INCHIS
[4] Buton de apasare RESET

[5] Comutator selectiv

|& ATENTIE | Suprafete posibil fierbinti de ex. prin temperaturi ridicate ale mediului
inconjurator sau razele soarelui.

Pericol de ardere
- Verificati temperatura de suprafata si daca este cazul, purtati manusi de protectie.

- Plasati comutatorul [5] in pozitia Deservire locala (LOCAL).
0

\°/
O  Servomotorul poate fi deservit cu butoanele [1 — 3]:

- Deplasati actionarea electrica in directia DESCHIS: apéasati butonul [1] =
- Opriti actionarea electrica: apasati butonul [2] STOP.
- Deplasati actionarea electrica in directia INCHIS: ap&sati butonul [3] N
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Informatie

Comenzile de pozitionare DESCHIS si INCHIS pot fi actionate in regim cadentat sau
cu autoblocare. La autoblocare servomotorul se deplaseaza dupa apasarea tastei
pana in pozitia finala corespunzatoare, daca nu primeste in prealabil o altd comanda.
Pentru informatii vezi Manualul (functionare si setare).

6.2.2. Deservirea servomotorului de la distanta

|/\ ATENTIE |

Informatie

La pornire, sistemul de actionare poate demara imediat!
Pericol de vatamari corporale sau avarieri ale armaturii.

- Daca mecanismul de actionare demareaza neasteptat: aduceti imediat
comutatorul selectiv in pozitia 0 (OPRIT).

- Verificati semnalele de intrare si functiile.

- Aduceti selectorul in pozitia Telecomanda (DISTANTA).
0

&

O Actionarea electrica poate fi comandata de la distanta prin Fieldbus.

La servomotoare cu regulator de pozitie este posibild comutarea intre comanda
DESCHIS - INCHIS (la distantd DESCHIS - INCHIS) si comanda pe baza de valori
nominale (la distanta NOMINAL) Pentru informatii vezi Manualul (functionare si
setare).

6.3. Deservirea meniului prin butoane (pentru setari si afisaje)

Deservirea meniului pentru setari si afisaje se efectueaza prin butoanele [1- 4] ale
pozitiei locale de comanda.

Pentru deservirea meniului comutatorul selectiv [5] trebuie sa se afle din nou pe
pozitia 0 (INCHIS).

0

Randul cel mai de jos de pe display [6] serveste ca asistent de navigatie si arata ce
buton [1- 4] se poate folosi la deservirea meniului.

Imagine 48:

(6]

(@ | @ @
11 A —

21 v Q
(3]

4] C
(5]

[1-4] Buton, respectiv asistent de navigatie
[51 Comutator selectiv
[6] Display
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Lumina de fond

Tabel 23: Functii importante ale butonului pentru deservirea meniului.

Buton apasare |Asistent de Functii
navigatie pe
display
[1]1 A Desa Schimbati pagina/selectia
Modificarea valorilor
Introducerea unei cifre de la 0 la 9
2 fncv Schimbati pagina/selectia
Modificarea valorilor
Introducerea unei cifre de la 0 la 9
3814 Ok Confirmati selectia
Asigur Memorati
Modif Treceti in meniul modificare
Detalii Aréatati mai multe detalii
[41C Setup Treceti in meniul principal
Esc Tntrerupet,i procesul
Tnapoi la afisajul anterior

in regim de functionare normal lumina este alba. in cazul unei erori, este rosie.
Cand se actioneaza un buton, lumina display-ului devine mai deschisa la culoare.
Daca 60 de secunde nu se actioneaza niciun buton, lumina display-ului devine
inchisa la culoare.

6.3.1.

50

Grupe

Schimbarea grupei

Structura instalatiei si navigatia

Afisajele pe display sunt impartite in 3 grupe.

Imagine 49: Grupe

(1]
duma
L E—

(1]

(2]
(3]

—> (2] [3]

Meniu de pornire
Meniu de stare
Meniu principal

Meniul de stare si meniul principal sunt marcate cu un ID.

Imagine 50: Marcarea cu ID

ID 1D
S D0 ‘_ | M { } ‘-—
S ID incepe cu S = Meniu statut

M ID incepe cu M= Meniu principal
Se poate comuta Tntre meniul de stare S si meniul principal M astfel:

Pentru aceasta, in pozitia 0 (INCHIS) a comutatorului selectiv, tineti apasat butonul
C circa 2 secunde pana cand apare o pagina cu ID M....

Imagine 51: Schimbarea grupei de meniuri

2s
SOND | ey MOt
= @c ==
SOPOT €—=— MO
@c

Intoarcerea in meniul de stare are loc daca:
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Apelare directa via ID

timp de 10 minute nu este actionat niciun buton de la pozitia locala de comanda
sau printr-o apasare scurta pe C

n meniul principal se pot apela pagini si direct prin introducerea ID-ului (fara clic
intermediar).

Imagine 52: Chemare directa (Exemplu)

Moo0g __1X Mergila
P Display... @ A Chhl:nozr;:
«—

Mergilalinc v|Ok  [Esc @ C Desa [lnc v[Ok |Esc

Afisajul arata pe randul cel mai de jos: Mergila

1. Apasati butonul AMergila.

Afisajul indica: ChMeniu M000O

Cu ajutorul butonului A¥ Des4 incv selectati cifre de la 0 panala 9.
Cu ajutorul butonului ¢ Ok confirmati prima pozitie.

Repetati pasii 2 si 3 pentru toate celelalte pozitii.

5.  Pentru a intrerupe procesul: Apasati C Esc.

hownN

6.4. Nivel utilizator, Parola
Nivel utilizator  Nivelul de utilizator determina ce optiuni de meniu, respectiv parametri ii sunt afisati
utilizatorului sau pot fi modificati de acesta.
Exista 6 utilizatori diferiti. Nivelul de utilizator este afisat pe randul cel mai de sus:
Imagine 53: Afisaj nivel utilizator (exemplu)
h Nivel utilizator
4 \M022
Parola Pentru a modifica un parametru, trebuie introdusa o parola. Pe display apare afisajul:

Parola 0***
Fiecare utilizator are parola sa si este autorizat sa execute anumite actiuni.
Tabel 24:
Utilizatori si autorizari
Utilizator (nivel) Autorizare/Parola
Obse(1) Verificati setarile

Nu este nevoie de parola
Operator (2) Modificati setarile

Parola din fabrica: 0000
Revizie (3) Prevazute pentru extinderi ulterioare
Spec(4) Modificati configuratia perifericelor

de ex. modul de decuplare, alocarea releelor de mesaje

Parola din fabrica: 0000
Service (5) Personal de service

Modificati setarile configuratiilor.
AUMA (6) Administrator AUMA

6.4.1. Introducerea parolei

1. Selectati meniul dorit si apasati butonul +! timp de cca. 3 secunde.
O Este afisat nivelul de utilizator setat, de ex. Obse(1)
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OoswoN

Cu A DesA selectati nivelul superior de utilizator si confirmati cu +! Ok.
Afisajul arata: Parold 0***

Cu ajutorul butonului A¥ Des4 inc¥ selectati cifre de la 0 pana la 9.

Apaséand butonul €} Ok confirmati prima pozitie a parolei.

Repetati pasii 1 si 2 pentru toate celelalte pozitii.

Dupa ce ati confirmat si ultima pozitie apdsand + Ok, in cazul in care ati introdus
corect parola, se acorda apoi accesul la toti parametrii din cadrul nivelului de
utilizator respectiv.

6.4.2. Modificarea parolelor

Se pot modifica numai parolele care au acelasi nivel de utilizator sau unul inferior.

Exemplu: Daca utilizatorul este logat drept Spec(4), atunci poate modifica parolele
nivelurilor de utilizator de la (1) pana la (4).

MP  Conf. Perif. M0053

Funct. Service M0222
Mod. Par. M0229

Optiunea de meniu Funct. Service M0222 este vizibila doar daca este setat nivelul
de utilizator Spec(4) sau unul superior.

Selectarea meniului 1.

principal

Modificarea parolelor 3.

a O

© O NO o O

Aduceti selectorul in pozitia 0 (OPRIT).
]

~ 0,
Tineti apasat butonul C Setup timp de cca. 3 secunde.
Afisajul se schimba in meniul principal si indica: » Display...
Selectati parametrul Mod. Par., fie:
- in meniul M D dati clic pe Parametri, fie
- prin accesarea directa: apasati A si introduceti 1D-ul M0229

Afisajul arata: » Mod. Par.
in randul cel mai de sus este afisat nivelul de utilizator (1 — 6), de ex.:

v

4

La nivelul de utilizator 1 (doar afisaj) nu se poate modifica nicio parola. Pentru
a putea modifica parolele trebuie sa se treaca la un nivel de utilizator superior.
Pentru aceasta trebuie data o parola in legatura cu un parametru.

La un nivel de utilizator de la 2 - 6: apasati butonul « OKk.
Afisajul arata cel mai inalt nivel de utilizator, de ex.: PentBen 4

Cu ajutorul butonului AY Des incv selectati nivelul de utilizator si apoi confirmati
apasand + Ok.

Afisajul arata: » Mod. Par. Parold 0***

Introduceti parola actuala (- Introducerea parolei).
Afisajul arata: » Mod. Par. Parola (noua) 0***
Introduceti noua parola (- Introducerea parolei).
Afisajul arata: » Mod. Par. PentBen 4 (Exemplu)

Cu ajutorul butonului A¥ Des4 Incv selectati urmatorul nivel de utilizator sau
intrerupeti operatiunea apasand Esc.

6.5. Limba pe display

Display-ul sistemului de comanda al actionarii electrice este multilingv.
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6.5.1. Modificarea limbii

MD

Selectarea meniului
principal

Modificarea limbii

Selectarea limbii

Display... M0009
Limba M0049

IS B < o

O © O e«

—_—
©

Aduceti selectorul in pozitia 0 (OPRIT).
0

~ 0,
Tineti apasat butonul C Setup timp de cca. 3 secunde.
Afisajul se schimba in meniul principal si indica: » Display...
+ OK apasati.
Afisajul arata: » Limba
+ OK apasati.
Afisajul arata limba aleasa, de ex.: » Deutsch
Ultimul rand de jos al afisajului indica:
- Asigur - continuati cu pasul 10
- Madif — continuati cu pasul 6
«+ Modif apasati.
Afisajul arata: » Obse(1)

Cu ajutorul AY Des4 incv selectati nivelul de utilizator, avand in vedere
urmatoarele semnificatii:

- triunghi negru: » = setari actuale
- triunghi alb: > = selectie (inca nememorata)
« Ok apasati.

Afisajul arata: Parola 0***
Introduceti parola (— Introducerea parolei).
Afisajul arata: » Limba si Asigur (ultimul rand de jos)
Cu ajutorul AY Des4 inc¥ selectati noua limba, avand in vedere urmatoarele
semnificatii:
- triunghi negru: » = setari actuale
- triunghi alb: > = selectie (inca nememorata)
Apéasand # Asigur confirmati selectia.

Afisajul se modifica in noua limba. Noua limba este memorata.
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7. Afisaje
71. Afisaje la punerea in functiune

Test LED Dupa conectarea la reteaua electrica toate LED-urile panoului de comanda integrat
trebuie sa lumineze cca 1 secunda. Confirmarea optica arata starea comenzii care
este alimentata cu tensiune si ca toate LED-urile sunt in stare de functionare.

Imagine 54: Test LED

Alegerea limbii In timpul testului automat puteti activa alegerea limbii, prin aceasta direct dupa
procesul de pornire afisajul pe display apare in limba dorita. Comutatorul selectiv
trebuie sa fie plasat pe pozitia 0 (INCHIS).

Activati alegerea limbii:
1. Afisajul arata pe ultimul rand de jos: Language selection menu? 'Reset'

2.  Apasati butonul RESET mentineti apasat pana cand pe ultimul rand de jos se
afiseaza: Language menu loading, please wait.

Imagine 55: Test automat

auma’ .., auma

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ _’ Language menu loading, please wait
Meniul pentru alegerea limbii apare dupa meniul de pornire.
Meniu de pornire  In timpul procesului de pornire pe display este afisata versiunea actuala de Firmware.

Imagine 56: Meniu de pornire cu versiunea de Firmware: 04.00.00—xxxx

duma
[ I

04.00.00-x0xx

Daca in timpul testului automat alegerea limbii a fost activata, se afiseaza meniul
pentru setarea limbii pe display. Mai multe informatii cu privire la setarea limbii gasiti
in capitolul <Limba pe display>.

Imagine 57: Alegerea limbii

Limba:
» Romana
H AGE
Desa [inc v |Asigur |[Esc

Daca pentru o perioada de timp mai indelungata (cca. 1 minut) nu se introduc date,
display-ul se intoarce automat la afisajul de referinta al starii.

7.2. Afisaje pe display
Rand de stare Randul de stare (ultimul rand de sus pe display) indica regimul de functionare [1],
prezenta unei defectiuni [2] si numarul ID [3] al afisajului prezent.
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Afisaje

Asistenta navigatie

Imagine 58: Informatii din randul de stare (sus).
(1] (2] 3]

inchis A [ S —

[11  Regim de functionare

[2]  Simbol defectiune (numai la erori si avertizari)

[31 Numar ID: S = Pagina stare

in cazul in care sunt disponibile si alte detalii respectiv mai multe informatii, in

asistentul de navigatie apar pe ultimul rand de jos al display-ului afisajele Detalii
respectiv Ulteri. Se pot afisa si alte informatii cu ajutorul butonului de apasare .

Imagine 59: Asistent de navigatie (jos)

[1]

Desa [inc v|Detalii | <+
2
Desa |inc  v|Detalii | <

[11  arata lista cu mesaje detaliate
[2] arata si alte informatii.
Asistentul de navigatie (ultimul rand de jos) se stinge dupa cca. 3 secunde. Pentru

a reactiva asistentul de navigatie (in pozitia de comutare selectiva 0 (INCHIS)) se
apasa orice buton.

7.21.

Mesaje de raspuns de la actionarea electrica si vana

Afisajele pe display depind de dotarea actionarii electrice.

Pozitia vanei (S0001)

Afisajul 80001 indica pozitia vanei in % din cursa de reglare.

Dupa cca. 3 secunde apare bara de aplicatii.

La o comanda de pornire sageata indica directia cursei (DESCHIS/INCHIS).
Imagine 60: Afisajul pozitiei vanei si directia cursei.

S0001 4 S0001
Pozitie ~———P Pozitie -
50.0 % 50.0 %
- l BN -
Desa [inc v] [ Setup @ =

Atingerea pozitiei finale setate este indicata suplimentar cu simbolurile X (INCHIS)
si = (DESCHIS).

Imagine 61: Pozitie finala INCHIS/DESCHIS atinsa.

S0001 S0001

Mﬁe Pozitie —
0.0 % 100.0% =

= | | = I

0% Actionarea electrica este in pozitia finala INCHIS
100% Servomotorul este in pozitia finalda DESCHIS.

Moment de rotatie (S0002)

Afisajul S0002 indica momentul de rotatie adiacent arborelui.
Dupa cca. 3 secunde apare bara de aplicatii.
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Modificati unitatea

Afisaj in procente

Comanda DESCHIS -
iNCHIS

Comanda pe baza valorii

56

nominale

Imagine 62: Moment de rotatie

S0002 3s S0002
MomRot gy MomRot
30 Nm 30 Nm
0 [ Je=c
Desa [inc v| Lbs/it. | Setup

Cu ajutorul butonului ¢ unitatea setata (procent) %, Newtonmetru Nm sau in
"foot-pound" ft-Ib poate fi modificata.

Imagine 63: Unitati moment de rotatie

o+ S0002
—J) MomRot
- 50002 &
g} MomRot 50 %
S0002 :
MomRot 22 ft-lb Incv | { Nm || Setup
30 Nm [ilnc +]| % | [Setup

or

O afisare de 100 % corespunde momentului de rotatie maxim care este inscris pe
placuta de fabricatie a actionarii electrice.

Exemplu: SA 07.6 cu 20 — 60 Nm.

100 % reprezinta 60 Nm din momentul nominal.
50 % reprezinta 30 Nm din momentul nominal.

Desa [Inc v| (ft-Ib || Setup <

Comenzi de pornire (S0003)
Afisajul S0003 arata:

comenzi de pornire active, de ex.: deplasare in directia INCHIS, sau deplasare
in directia DESCHIS
valoarea efectivd E2 apare ca bara de aplicatii si o valoare intre 0 si 100%.

la comanda pe baza valorii nominale (regulator de pozitie): valoarea nominala
E1

la regim de sincronizare sau pozitii intermediare cu profilul deplasarii: puncte
de sprijin si comportamentul la deplasare al punctelor de sprijin

Dupa cca. 3 secunde asistentul de navigatie (ultimul rand de jos) se stinge si axa
(axele) pentru afisajul punctelor de sprijin devin(e) vizibila(e).

Comenzile de pornire active (DESCHIS, INCHIS,...) sunt afisate deasupra barei de
aplicatii. Afisajul aratd comanda de pornire Tn directia INCHIS.

Imagine 64: Afisaj la comanda DESCHIS - INCHIS

S0008 4
ComStAc —fp ComStAc

- DESCHIS  — - INCHIS -

S0003

E2 NN ]499% <@ E2 DN ] 49.9%
Desa [inc v| |Setup g h

E2 Pozitie-Valoare efectiva
Daca regulatorul de pozitie este deblocat si activat, bara de aplicatii pentru E1
(valoarea nominala a pozitiei) devine vizibila.

Directia comenzii de pornire se afiseaza deasupra barei de aplicatii printr-o sageata.
Afisajul arata comanda de pornire in directia INCHIS.
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Axa punctului de sprijin

Imagine 65: Afisaj la comanda pe baza valorii nominale de comanda (regulator de
pozitie)

S0003 5 S0003
ComStAc P ComStAc
e e = e - =
El D] 50.0% E1 BN ] 50.0%

E2 D] 499% <@ E2 DN ] 49.9%
Desa [inc v| [Setup " k

E1  Pozitie-Valoare nominala
E2 Pozitie-Valoare efectiva

Pe axa punctului de sprijin se afiseaza punctele de sprijin si comportamentul acestora
(profil de deplasare) prin simboluri.

Simbolurile se afiseaza numai daca cel putin una din functiunile urmatoare este
activata:

Prof. funct. M0294
Funct. Sincr. INCHIS M0156
Funct. Sincr. DESCHIS M0206

Imagine 66: Exemple: stdnga puncte de sprijin (pozitii intermediare); dreapta regim
de sincronizare

E2 NN ) 49.9% E2 NN ] 49.9%
- —— — —

Tabel 25: Simboluri pe axa punctului de sprijin

Simbol Punct de sprijin (pozitie Regim de sincronizare
intermediara) cu profilul deplasarii:
| Punct de sprijin fara reactie Sfarsit sincronizare
< Oprire la deplasare in directia INCHIS |Inceput sincronizare in directia INCHIS
> Oprire la deplasare in directia nceput sincronizare in directia
DESCHIS DESCHIS
<* Oprire la deplasare in directia -
DESCHIS si INCHIS
< Pauza la deplasare in directia INCHIS |-
> Pauza la deplasare in directia -
DESCHIS
< Pauza la deplasare in directia -
DESCHIS si INCHIS

7.2.2. Afigaj stare conform categoriei AUMA

Aceste afisaje sunt disponibile daca parametrul Categ. Diag. M0539 este reglat la
valoarea AUMA.

Avertizari (S0005)
Daca a aparut o avertizare, afisajul S0005:

arata numarul avertizarilor aparute.
afiseaza dupa cca. 3 secunde un semnal de intrebare intermitent.
Imagine 67: Avertizari

A S0005 4 A S0005
- el S - -
Avertizari: 2 —p  Avertizari: 2
. L 7
E -
Desa [inc v|Detalii [Setup @ T

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.
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DISTANTA indisponibila (S0006)
Afisajul S0006 aratad mesajele grupei DISTANTA indisponibild
Daca a aparut un astfel de mesaj, afisajul S0006:

arata numarul mesajelor aparute.
emite dupa cca. 3 secunde pe diagonala o bara de aplicatii intermitenta.
Imagine 68: Mesaje DISTANTA indisponibil

A S0006 4 JAN S0006
— S =
DISTANTA indisponi.:2 = DISTANTA indisponi.: 2

AL
~ s
~ -
O ’

Desa [inc v |Detalii | Setup T

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.

Eroare (S0007)

Daca a aparut o eroare, afisajul S0007:

arata numarul erorilor aparute.
emite dupa cca. 3 secunde un semnal de atentionare intermitent.
Imagine 69: Eroare

A S0007 4 A $0007
Eroare: 2 gy Eroare: 2
-~ sl >
Desa [Inc v|Detalii |Setup @ i

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.

7.2.3. Afigaj stare conform recomandarii NAMUR

Aceste afisaje sunt disponibile daca parametrul Categ. Diag. M0539 este reglat |a
valoarea NAMUR.

in afara specificatiei (S0008)

Afisajul S0008 arata mesaje din afara specificatiei conform recomandarii NAMUR
NE 107

Daca a aparut un astfel de mesaj, afisajul SO0008:

arata numarul mesajelor aparute.
afiseaza dupa cca. 3 secunde un triunghi intermitent cu semn de intrebare.
Imagine 70: in afara specificatiei

A\ S0008 4 A $0008
rE . . S . 3 -
Afar Specificatiei 4 ——P Afar Specificatiei 4
b } % Fd
Desa [inc v|Detalii | @ Sy

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.

Control functionare (S0009)

Afisajul S0009 aratd mesaje ale controlului functionarii conform recomandarii NAMUR
NE 107.

Daca deasupra controlului functionarii a aparut un mesaj, afisajul S0009:

arata numarul mesajelor aparute.
afiseaza dupa cca. 3 secunde un triunghi intermitent cu o cheie de scule.
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Imagine 71: Control functionare

A S0009 AN S0009

Control functionare 2 =3 Control functionare 2
vy
<

< v ;;; &
Desa [inc v |Detalii | @ AV AT

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.

Necesitate de revizie (S0010)
Afisajul S0010 arata mesaje de revizie conform recomandarii NAMUR NE 107.
Daca a aparut un astfel de mesaj, afisajul S0010:

arata numarul mesajelor aparute.
afiseaza dupa cca. 3 secunde un dreptunghi intermitent cu un bidonas de ulei.
Imagine 72: Necesitate de revizie

A S0010 AN S0010
Necesitate de revizie 2 ——P Necesitate de revizie 2

b % &
- &
Desa [inc  v|Detalii | @ i S

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.

Defectiune (S0011)

Afisajul S0011 arata cauzele mesajului de avarie conform recomandarii NAMUR NE
107.

Daca a aparut un astfel de mesaj, afisajul S0011:

arata numarul mesajelor aparute.
emite dupa cca. 3 secunde un cerc intermitent cu o cruce.
Imagine 73: Defectiune

A S0011 4 A $0011
- S ®
Defectiune 2 — Defectiune 2
. 3L Fd
+— 7 =
Desa |inc v|Detalii | @ ST

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.
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7.3.

60

Indicatoare luminoase ale unitatii de comanda locale

MD

Imagine 74: Dispunerea si semnificatia indicatoarelor luminoase

1 2

[1] 0 [2] - 6
T & ® & = 1 2 3 4 5

[11  Inscriptionare cu simboluri (Standard)
[2] Inscriptionare cu cifrele 1 - 6 (optiune)

11 Pozitia finala INCHIS atinsa, (lumineaza intermitent: Deplasare in directia
INCHIS)

2Tc Eroare de moment de rotatie INCHIS.
3@ Protectie motor declansata

4 To Eroare de moment de rotatie DESCHIS

5 = Pozitia finala DESCHIS atinsa, (lumineaza intermitent: Deplasare in directia
DESCHIS)

6 Comunicatie Bluetooth

Modificare indicatoare luminoase (afisaje)

LED-urile1 — 5 pot fi atribuite la mesaje diferite.

Conf. Perif. M0053

Poz. Loc. Com. M0159
Lum. Semn. 1 (Stg.) M0093
Lum. Semn. 2 M0094
Lum. Semn. 3 M0095
Lum. Semn. 4 M0096
Lum. Semn. 5 (Dr.) M0097
Mesaj Poz. Cen. M0167

Valori standard (Europa):

Lum. Semn. 1 (Stg.) = Poz. Fin. INCHIS, Interm.
Lum. Semn. 2 = Er. Mom. Rot. INC.

Lum. Semn. 3= Er. Tem.

Lum. Semn. 4 = Er. Mom. Rot. DES.

Lum. Semn. 5 (Dr.) = Poz. Fin. DESCHIS, Interm.
Mesaj Poz. Cen. = PFini/D=D

Alte valori de setat:
Vezi manual (functionare si setare).
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7.4. Afigaje optionale

7.41. Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)

Imagine 75: Indicare mecanica a pozitiei

[2

[11  Pozitia finala DESCHIS atinsa
[2] Pozitia finala INCHIS atinsa

Caracteristici - este independent de alimentarea electrica

serveste ca indicator de parcurs: Cadranul indicator (cu sdgeata ==2) se roteste
atunci cand actionarea este in functiune, indicand astfel continuu pozitia
armaturilor

(In cazul variantei de executie ,inchidere cu rotire spre dreapta”, sdgeata se
roteste in sensul acelor de ceasornic la o cursa in directia INCHIS)

indica atingerea pozitiilor finale (DESCHIS/INCHIS)
Sageata == arata spre simbolul = (DESCHIS) sau L (INCHIS)

cu autoreglare la punerea in functiune
(capacul nu trebuie deschis)

7.4.2. Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator (fara autoreglare)

Imagine 76: Indicare mecanica a pozitiei

(1] (2]
A A

[11  Pozitia finala DESCHIS atinsa
[2] Pozitia finala INCHIS atinsa
[3] Marcajul indicator pe capac

Caracteristici - este independent de alimentarea electrica

serveste ca indicator de parcurs: Cadranul indicator se roteste atunci cand
servomotorul este in functiune, indicand astfel continuu pozitia armaturilor
(In cazul variantei de executie ,inchidere cu rotire spre dreapta”, simbolurile

=/ serotesc in sens invers acelor de ceasornic la o cursa in directia INCHIS)
indica atingerea pozitiilor finale (DESCHIS/INCHIS)

(Simbolurile - (DESCHIS)/ X (INCHIS) indica astfel spre marcajul indicator A
de pe capac)
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8. Mesaje (semnale de iesire)
8.1. Mesaje de stare prin relee de mesaje (iesiri digitale)
Premise Releele de mesaje sunt posibile numai daca la interfata Fieldbus se adauga
suplimentar o interfata paralela.

Caracteristici  Prin releele de mesaje pot fi transmise mesaje de stare (de ex. atingerea pozitiei
finale, pozitia comutatorului selectiv, avarii...) sub forma de semnale binare la centrala
de comanda.

Mesajele de stare au doar doua variante: activ si inactiv. Activ inseamna ca se
intrunesc conditiile pentru mesaj.
8.1.1.  Atribuirea iesirilor
Mesajele de stare (iesirile DOUT 1- 6) pot fi inzestrate cu semnale diferite.
Nivel de acces necesar: Spec(4) sau mai Tnalt.
MDD Conf. Perif. M0053
Inter. /O M0139
les. Dig. M0110
Semn. DOUT 1 M0109
Valori standard:
Semn. DOUT 1 = Eroare
Semn. DOUT 2 = Poz. Fin. INC.
Semn. DOUT 3 = Poz. Fin. DES.
Semn. DOUT 4 = Com. Sel. LA DIST.
Semn. DOUT 5 = Er. Mom. Rot. INC.
Semn. DOUT 6 = Er. Mom. Rot. DES.
8.1.2. Codarea iesirilor
Semnalele de iesire Cod. DOUT 1-Cod. DOUT 6 pot fi conectate ca High Aktiv sau
Low Aktiv.
High Activ = Contact de mesaj inchis = Semnal activ
Low Activ = Contact de mesaj deschis = Semnal activ
Semnal activ inseamna ca se intrunesc conditiile pentru mesaj.
Nivelul de utilizator necesar: Spec(4) sau mai inalt.
MDD  Conf. Perif. M0053
Inter. /O M0139
les. Dig. M0110
Cod. DOUT 1 M0102
Valori standard:
Cod. DOUT 1 = Low Aktiv
Cod. DOUT 2—-Cod. DOUT 6 = High Aktiv
8.2. Mesaje analogice (iesiri analogice)

Premise

Pozitia vanei

Raspuns al momentului
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de rotatie

Raspunsuri analogice sunt disponibile numai daca exista semnale de intrare
suplimentare.

Semnal: E2 = 0/4 — 20 mA (potential separat)

Denumire Th schema electrica: AOUT1 (pozitie)

Semnal: E6 = 0/4 — 20 mA (potential separat)

Denumire Th schema electrica: AOUT2 (moment de rotatie)

Pentru informatii despre acest subiect vezi ,Manual” (functionare si setare).
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Punerea in functiune (Setarile de baza)

9. Punerea in functiune (Setarile de baza)

1.

Aduceti comutatorul selectiv in pozitia 0 (OPRIT).
0
\.0}
Informatie: Comutatorul selectiv nu este comutator de retea. in pozitia 0

(OPRIT) se impiedica comanda servomotorului. Comanda este in continuare
alimentata cu curent.

2. Conectati alimentarea cu curent.
Informatie: La temperaturi de sub -30 °C, respectati timpul de preincalzire.
3. Executati reglarile de baza
9.1. Setare tip de decuplare

m Reglarea gresita a vanei duce la deteriorarea acesteia!

MD

Cursa
Moment Rotatie

Alegeti meniul principal

Selectati parametrul

INCHIS sau DESCHIS

—

—

Modul de decuplare trebuie adaptat la vana.
Modificarea reglajului poate fi realizatd doar cu acordul producatorului vanei.

Setari M0041

Mod Decug. MO0012
Poz. Fin. INCHIS MO0086
Poz. Fin. DESCHIS M0087

Valoare standard: Cursa

Valori de reglare:

Decuplarea in pozitiile finale prin setarea pe capat de cursa.

Decuplarea in pozitiile finale prin setarea pe moment de rotatie.

1.

e

O 0o o>

o

Aduceti comutatorul selectiv in pozitia 0 (OPRIT).
0

~ 0/
Tineti apasat butonul C Setup timp de cca. 3 secunde.
Afisajul se schimba in meniul principal si indica: » Display...
Alegeti parametrul, ori:
- in meniul M D> dati clic pe parametru sau
- prin chemare directa: A apasati si introduceti ID M0086 respectiv M0087
Afigajul arats: Poz. Fin. INCHIS
Faceti alegerea cu A ¥ Des4 incv:
- » Poz. Fin. INCHIS
- » Poz. Fin. DESCHIS
Triunghiul negru » indica selectia actuala.
Apasati +10k.
Afisajul indica setarea actuala: Cursa sau Moment Rotatie
Randul cel mai de jos al afisajului indica fie:
Maodif - continuati cu pasul 6
Asigur — continuati cu pasul 10
apasati €Modif.
Afisajul arata: » Spec(4)
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Logarea utilizatorului

Modificarea setarii

7. Cu ajutorul A ¥ Desa incv selectati utilizatorul:
Informatie: Nivelul de utilizator necesar: Spec(4) sau mai nalt
O  Simbolurile au urmatoarea semnificatie:
- triunghi negru: » = setari actuale
- triunghi alb: > = selectie (inca nememorata)
apasati +10Kk.
Afisajul arata: Parold 0***
Introduceti parola (- Introducerea parolei).

O © g «

Afisajul indica printr-un triunghi negru > tipul de deconectare selectat (»Cursa
sau »Moment Rotatie).

10. Cu ajutorul A¥DesAlncy, selectati o noué setare.
O  Simbolurile au urmatoarea semnificatie:

- triunghi negru: » = setari actuale

- triunghi alb: > = selectie (inca nememorata)

11. Cu # Asigur salvati selectarea facuta.

O Tipul de decuplare este setat.
12. Tnapoi la pasul 4 (INCHIS sau DESCHIS): Apasati « Esc.

9.2, Setarea pe moment de rotatie

Informatie

MD

Selectarea meniului
principal

Selectarea parametrilor
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La atingerea cuplului de deconectare setat aici, comanda actionarii electrice este
actionata (protectie la suprasarcina a vanei)

Comutatorul momentului de rotatie se poate declansa si in regim de functionare
manual.

Pericol de deteriorare a vanei in cazul reglarii unui moment de decuplare prea
ridicat!

- Momentul de decuplare trebuie adaptat la vana.
- Modificarea setarii se poate face doar cu acordul producatorului vanei.

Setari M0041
Com. Mom. Rot. M0013
Mom. Decup. INCHIS M0088
Mom. Decup. DESCHIS MO0089

Valoare standard: conform conditiilor comenzii
Zona de setare: Intervalul momentului de rotatie conform placutei indicatoare a
actionarii electrice

1. Aduceti comutatorul selectiv in pozitia 0 (OPRIT).
0

\0’
2. Tineti apasat butonul C Setup timp de cca. 3 secunde.
Afisajul se schimba in meniul principal si indica: » Display...
3.  Alegeti parametrul, ori:
- in meniul M D> dati clic pe parametru sau

- prin accesarea directa: apasati A si introduceti ID-ul MO088
O  Afisajul aratd: Mom. Decup. INCHIS
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INCHIS sau DESCHIS 4. Faceti alegerea cu A ¥ Desa incv:

Logarea utilizatorului

Modificarea valorii

Informatie

- » Mom. Decup. INCHIS

- » Mom. Decup. DESCHIS
Triunghiul negru » indica selectia actuala.
apasati «/Ok.
Afisajul arata valoarea setata.
Randul cel mai de jos arata: Modif Esc
apasati «¢Modif.
Afisajul arata:

O o O o o0

- Spec(4) — continuati cu pasul 7
- in randul cel mai de josDesA Inc¥ Esc — mai departe cu pasul 11
7. Cu ajutorul A ¥ Des4 incv selectati utilizatorul:

Informatie: nivelul de utilizator necesar: Spec(4) sau mai inalt

0O Simbolurile au urmatoarea semnificatie:

- triunghi negru: » = setari actuale

- triunghi alb: > = selectie (inca nememorata)
apasati «/Ok.
Afisajul arata: Parola 0***

8
0
9. Introduceti parola (- Introducerea parolei).
O Afisajul aratd valoarea setata.

u

Réandul cel mai de jos arata: Modif Esc
0. apasati «Modif.
1. Cu A ¥ DesA inc¥ introduceti valoarea noud a momentului de decuplare.
Infor?agie: intervalul reglabil al momentului de rotatie este afisat in paranteze
rotunde

12. Cu # Asigur memorati noua valoare.
O Momentul de decuplare este setat.
13. Inapoi la pasul 4 (INCHIS sau DESCHIS): ap&sati + Esc.

Se emit urméatoarele mesaje de eroare daca momentul de rotatie setat aici este atins
inainte de pozitia finala:

Pe display-ul panoului de comanda integrat: Afisaj statut SO007Eroare =

Er. Mom. Rot. DES. sau Er. Mom. Rot. INC.

Tnainte de continuarea cursei trebuie s& confirmati eroarea. Confirmarea poate avea
loc:

1. printr-o comanda de deplasare in directia opusa. .
- La Er. Mom. Rot. DES.: comanda de deplasare in directia INCHIS.

- La Er. Mom. Rot. INC.: comandé& de deplasare in directia DESCHIS.

2. sau, dacd momentul de rotatie prezent este mai mic decat momentul de
decuplare setat:
- in pozitia comutatorului selectiv Deservire locala (LOCAL), de la butonul
RESET.
- in pozitia comutatorului selectiv comanda la distanta (DISTAN'!'A):
- prin intermediul fieldbus, comanda Reset, daca fieldbus este sursa
de comanda activa.

- printr-o intrare digitala (1/O Interface) cu comanda Reset, daca este
configurata o intrare digitala pentru semnalul RESET, iar I/ Interface
este sursa de comanda activa.
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9.3. Reglarea limitatorului de cursa

MD

Alegeti meniul principal

Selectati parametrul

iNCHIS sau DESCHIS

Logarea utilizatorului

66

Deteriorari la armatura/transmisie din cauza setarii gresite!

—

La setarea in regim de functionare cu motor: Cursa este intrerupta la timp,
inainte de opritorul final (apasati butonul STOP).

Daca deconectarea este dependenta de deplasare, luati in considerare si
defazajul in urma.

Setari M0041
Lim. Poz. M0010

—_

Fix. Lim. Fin. INCHIS? M0084
Fix. Lim. Fin. DESCHIS? MO0085

Aduceti comutatorul selectiv in pozitia 0 (OPRIT).
0

~ Of
Tineti apasat butonul C timp de cca. 3 secunde.
Afisajul se schimba in meniul principal si indica: » Display...
Alegeti parametrul, ori:
- in meniul M D> dati clic pe parametru sau
- prin chemare directa: Aapéasati si introduceti ID-ul MO084
Afisajul arata: Fix. Lim. Fin. INCHIS?
Faceti alegerea cu A ¥ Des4 incv:
- » Fix. Lim. Fin. INCHIS? M0084
- » Fix. Lim. Fin. DESCHIS? M0085
Triunghiul negru » indica selectia actuala.
apasati «/Ok.
Afisajul indica fie:
FPFilN? CMD0009 — mai departe cu pasul 9
FPFIDE? CMDO0010 -~ mai departe cu pasul 12
Spec(4) - continuati cu pasul 6
Cu ajutorul A ¥ Des4 incv selectati utilizatorul:
Informatie: Nivelul de utilizator necesar: Spec(4) sau mai nalt
Simbolurile au urmatoarea semnificatie:
triunghi negru: » = setari actuale
triunghi alb: > = selectie (inca nememorata)
«+! Ok apasati pentru a confirma utilizatorul selectat.
Afisajul arata: Parold 0***
Introduceti parola (- Introducerea parolei).
Afisajul indica fie:
FPFiiN? CMD0009 — mai departe cu pasul 9
FPFIDE? CMDO0010 —~ mai departe cu pasul 12
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Setarea pozitiei finale
INCHIS CMD0009

Setarea pozitiei finale
DESCHIS CMD0010

9.

1.

Fixati 0 noua pozitie finald INCHIS:
9.1 La cursa mare: Aduceti comutatorul selectiv in pozitia Deservire locala
(LOCAL) si in regimul motorizat deplasati actionarea electrica in directia

pozitiei finale cu ajutorul butonului X (INCHIS).
Informatie: Pentru a evita avarierea, intrerupeti cursa din timp, inainte
de opritorul final (apasati butonul STOP).

9.2 Activati regimul de functionare manual.

9.3 Rotiti roata de mana pana cand vana este inchisa.

9.4 Invartiti inapoi roata de mana cu cca. Y rotatie din pozitia finald (mers
fnapoi).

9.5 Aduceti comutatorul selectiv in pozitia 0 (OPRIT).

O  Afisajul indica: FPFiiN? Da Nu

Apasati +4Da pentru a prelua o noua pozitie finala.

Afisajul arata: Poz. Fin. INCHIS!

LED-ul din stdnga lumineazé (executie standard) si astfel anunta ca pozitia

finala INCHIS a fost setata.

PN

T TO®T =

Selectati:
- Modif ~ napoi la pasul 9: fixarea ,noud” a pozitiei finale INCHIS
- Esc - Thapoi la pasul 4 si setarea pozitiei finale DESCHIS sau parasirea
meniului

Fixati o noua pozitie finala DESCHIS:
12.1 La cursa mare: Aduceti comutatorul selectiv in pozitia Deservire locala
(LOCAL) si in regimul motorizat deplasati actionarea electrica in directia

pozitiei finale cu ajutorul butonului - (DESCHIS).
Informatie: Pentru a evita avarierea, intrerupeti cursa din timp, inainte
de opritorul final (apasati butonul STOP).

12.2 Activati regimul de functionare manual.

12.3 Rotiti roata de ména pana cand vana este deschisa.

12.4 Invartiti inapoi roata de mana cu cca. ¥ rotatie din pozitia finala (mers
fnapoi).

12.5 Aduceti comutatorul selectiv in pozitia 0 (OPRIT).

0O  Afisajul indica: FPFIDE? Da Nu

Apasati +4Da pentru a prelua o noua pozitie finala.

Afisajul arata: Poz. Fin. DESCHIS!

LED-ul din dreapta lumineazéa (executie standard) si astfel anunta ca pozitia

finald DESCHIS a fost setata.

%

T T ®To =
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Informatie

14. Selectati:
- Madif — inapoi la pasul 12: Reglarea ,din nou” a pozitiei finale DESCHIS
- Esc — inapoi la pasul 4 si setarea pozitiei finale INCHIS sau parasirea
meniului

Daca o pozitie finala nu poate fi setata: Verificati tipul unitatii de comanda in
servomotor.

9.4.

Setarea adresei magistralei de camp (adresa slave), ratei de transfer, a paritatii si a timpului de

monitorizare
M D

Informatie

Setari M0041
Modbus M0341
MD1 Slave Adresse M0247
MD2 Slave Adresse M0409
Baudrate M0343
Paritate/Bit de stop M0782
Timp de control M0781

Valori standard:

MD1 Slave Adresse = 247

MD2 Slave Adresse = 247

Baudrate = Auto

Paritate/Bit de stop = Par, 1 Bit de stop
Timp de control = 15 secunde

Parametrul MD2 Slave Adresse este disponibil numai la Redundanta AUMA |
(optional).

Pentru mai multe setari si informatii, de ex. privind redundanta, vezi Manualul
(Integrarea perifericelor).

9.5.

Mers de proba

Efectuati o cursa de proba numai dupa ce au fost efectuate toate setarile descrise
mai sus.

in cazul in care exista un indicator mecanic de pozitie, directia de rotatie poate fi
verificata pe indicatorul de pozitie. (capitolul <Verificarea directiei de rotatie la
indicatorul mecanic de pozitie>)

in cazul in care nu existad un indicator mecanic de pozitie, directia de rotatie trebuie
verificata la arborele tubular/fus. (capitolul <Verificarea directiei de rotatie la arborele
tubular/fus>)

9.5.1.
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Verificarea directiei de rotatie la indicatorul mecanic de pozitie

Informatie

Defectiuni la vana cauzate de directia gresita de rotatie!
~ In cazul directiei gresite de rotatie, deconectati imediat aparatul (apasati STOP).

- Se elimina cauza, de ex. la cablajul suportului de perete se corecteaza
succesiunea fazelor.

- Repetati mersul de proba.

Deconectati inainte de atingerea pozitiei finale.

1. Tn regim de functionare manual deplasati servomotorul in pozitia centrala,
respectiv la distanta suficienta de pozitia finala.
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2. Conectati servomotorul in directia de mers INCHIS si urmériti directia de rotatie
pe indicatorul mecanic de pozitie:

- In cazul indicatorului de pozitie mecanic cu autoreglare:

O Directia de rotatie este corecta, in cazul in care servomotorul se
deplaseaza pozitia INCHIS , iar sageata se roteste = in sensul acelor
de ceasornic in directia INCHIS (simbol V).

Imagine 77: Sens de rotatie == (la varianta de executie ,inchidere prin
rotire la dreapta”)

- In cazul indicatorului mecanic de pozitie prin marcajul indicator: (fara
autoreglare)

O Directia de rotatie este corecta, in cazul in care servomotorul se
deplaseazé in pozitia INCHIS , iar simbolurile (=/X) se rotesc in sens
invers acelor de ceasornic:

Imagine 78: Sens de rotatie =/t (la varianta de executie ,inchidere prin
rotire la dreapta”)

9.5.2. Verificarea directiei de rotatie la arborele tubular/fus

INDICATIE DefeAc;iuni la vana cauzate de directia gresita de rotatie!
- In cazul directiei gresite de rotatie, deconectati imediat aparatul (apasati STOP).

- Se elimina cauza, de ex. la cablajul suportului de perete se corecteaza
succesiunea fazelor.

- Repetati mersul de proba.

Informatie Deconectati Thainte de atingerea pozitiei finale.

1. Inregim de functionare manual deplasati servomotorul in pozitia centrala,
respectiv la distanta suficienta de pozitia finala.

2. Desurubati dopul filetat [1] si garnitura [2] respectiv capacul de protectie pentru
tubul de protectie a fusului [4].
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3.  Conectati servomotorul in directia de mers INCHIS si urmariti directia de rotatie
pe arborele tubular [3], respectiv pe fus [5]:

O Directia de rotatie este corecta, in cazul in care servomotorul se deplaseaza
pozitia INCHIS , iar arborele tubular se roteste in sensul acelor de ceasornic,
respectiv fusul se deplaseaza in jos.

Imagine 79: Miscarea arborelui tubular/fusului ("inchidere prin rotire la dreapta”)
[11  Dop filetat
[2] Garnitura
[3] Arbore tubular
[4] Capac de protectie pentru tubul de protectie al tijei pivotante
[6]  Pivot
[6]  Tub de protectie a fusului
4. Asezati/insurubati corect dopul filetat [1] si garnitura [2] respectiv capacul de

protectie pentru tubul de protectie al fusului [4], strangeti bine filetul.

9.5.3.  Verificarea limitatorului de pozitie

1.
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Plasati comutatorul selectiv pe pozitia deservire locala (LOCAL).

0
Q
Operati actionarea electrica folosind butoanele de apasare DESCHIS - STOP
- INCHIS.
Limitatorul de pozitie este setat corect, daca (Semnalizare standard):
lumina de semnalizare galbena/LED1 lumineaza in pozitia finala INCHIS
lumina de semnalizare verde/LEDS5 lumineaza in pozitia finala DESCHIS
luminile de semnalizare se sting dupa deplasarea in directia opusa.
Limitatorul de pozitie este setat gresit, daca:

actionarea electrica se opreste Thainte de atingerea pozitiei finale

una dintre luminile rosii de semnalizare/LED lumineazéa (eroare moment de
rotatie)

afisajul de stare S0007 de pe ecran comunica o eroare.

Daca pozitiile finale sunt gresit setate: setati limitatorul de pozitie din nou.
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10. Punerea in functiune (Setari/optiuni in actionarea electrica)

Tn cazul actionarilor electrice in variants de executie fira indicator de pozitie mecanic
(capac fara vizor), la punerea in functiune, in actionarea electrica nu trebuie efectuate
reglaje.

La varianta cu indicator de pozitie mecanic cu autoreglare [A], la prima cursa acesta
se regleaza automat (de exemplu de pe INCHIS pe DESCHIS). Aceasta autoreglare
are loc de regula deja Tn momentul reglajului limitatorului de cursa (atingerea pozitiilor
finale). Reglajul manual si astfel deschiderea compartimentului mecanismului de
comutare sunt necesare la punerea in functiune.

Tn cazul in care un indicator de pozitie mecanic FARA autoreglare [B] este montat
in actionarea electrica, compartimentul mecanismului de comutare trebuie deschis
la punerea n functiune, iar indicatorul de pozitie trebuie reglat.

Imagine 80: Indicatoare mecanice de pozitie

(Al

[A] Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)
[B] Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator (fara autoreglare)

10.1. inchiderea/deschiderea compartimentului mecanismului de comutare
Imagine 81: inchiderea/deschiderea compartimentului mecanismului de comutare

(Al Bl

[2]—s™

[A] Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)
[B] Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator

7
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Capsulare rezistenta la presiune, pericol de explozie!

Urmarile decesul sau vatdmari corporale grave.

- Tnainte de deschidere asigurati-va de lipsa gazelor si a alimentarii cu tensiune.
- Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

- Suprafetele fantelor nu au voie sa fie murdare sau deteriorate.

- Nu tesiti muchiile capacului la instalare.

—_

Deschidere

Desfaceti suruburile [2] si scoateti capacul [1] de la compartimentul mecanismului
de comutare.

inchidere 2. Curatati suprafetele de etansare ale capacului si carcasei.

3. Conservati suprafetele fantelor cu substanta de protectie anticoroziva fara
continut de acizi.

4. Verificati ca garnitura O [3] sa fie in reguld, iar dacéa nu este, inlocuiti-o cu o
garnitura noua.

5. Ungeti inelul O cu unsoare fara acid (de ex. vaselina) si instalati-I corect.
6. Asezati capacul [1] pe compartimentul mecanismului de comutare.
7. Strangeti suruburile [2] uniform in cruce.

10.2. Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)

Imagine 82: Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)

Indicatorul de pozitie mecanic cu autoreglare indica pozitia armaturilor prin intermediul
unei sageti Z=2. La o reglare corecta, sageata indica in pozitia finala spre simbolul
= (DESCHIS) respectiv X (INCHIS).

Informatie Indicatorul de pozitie se gaseste ih compartimentul mecanismului de comutare a
’ actionarii electrice. O deschidere a compartimentului mecanismului de comutare in
vederea reglajului manual este necesara numai daca treapta transmisiei trebuie
modificatd sau daca la punerea in functiune pozitia finala setata din fabrica INCHIS
(sau DESCHIS) se modifica.

10.2.1. Setarea indicatorului mecanic de pozitie

1. Deplasati vana in pozitia finala INCHIS.
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2. Tmpingeti impreuna cele doua discuri inferioare cu simbolurile = (DESCHIS)
Si L (INCHIS). Discul cu s3geata &= este si el luat:
Imagine 83: Pozitia de reglare in pozitia INCHIS

3. Deplasati servomotorul in pozitia finala DESCHIS.
0 Sageata === se roteste in directia DESCHIS si ia cu sine cadranul indicator cu

simbolul = (DESCHIS), pana cand actionarea electrica se opreste in pozitia
DESCHIS.

Imagine 84: Deplasare Tn DESCHIS (stanga) si pozitia DESCHIS (dreapta)

4. Verificati setarea:
Indicatorul mecanic de pozitie este reglat corect, daca unghiul dintre simbolurile
= (DESCHIS) si L (INCHIS) este intre cca 120 ° si 280 °.

O  Atunci cand toate cele trei cadrane sunt rotite impreuna, afisajul se poate regla
in pasi de 15 °. Individual este posibil un increment de 5 °.

0 Incazul in care afisajul se da peste cap (peste 280 °) sau unghiul este prea
mic (sub 120 °), treapta reglata a transmisiei trebuie adaptata la U/cursa a
actionarii electrice. Vezi <Verificarea/setarea treptei transmisiei cuplajului
reductor>.

10.2.2. Verificareal/setarea treptei transmisiei cuplajului reductor.

Aceasta verificare/setare este necesara numai daca indicatorul de pozitie mecanic
nu poate fi reglat corect.
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1. Verificati pe baza tabelului, daca rotatiile/cursa corespund cu setarea cuplajului
reductor (treptele 1 —9).

Tabel 26:

Rotatiile actionarii electrice pe cursa a armaturii si reglajul corespunzator al cuplajului reductor
la1-500 U/cursa la 10 — 5000 U/cursa Cuplaj reductor
[peste — pana la] [peste — pana la] treapta
1,0-19 10-19 1

1,9-3,7 19-37 2

37-79 37-79 3

7,9-15,0 79 -150 4

15,0-31,5 150 — 315 5

31,5-60,0 315-600 6

60,0 — 126 600 — 1 260 7

126 — 240 1260 — 2 400 8

240 - 500 2400 -5 000 9

2. Pentru modificarea reglajului, ridicati maneta la cuplajul reductor si blocati pe
treapta selectata.

Imagine 85: Reglati cuplajului reductor

10.3.

74

Elemente de reglare

Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator (fara autoreglare)

Imagine 86: Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator

Indicatorul de pozitie mecanic indica pozitia armaturilor prin intermediul a doua

cadrane indicator prin simbolurile - (DESCHIS) si X (INCHIS). In cazul reglajului
corect, simbolurile DESCHIS/INCHIS din pozitia finala indica spre marcajul indicator
A de pe capac.

Indicatorul de pozitie se gaseste in compartimentul mecanismului de comutare a
actionarii electrice. Pentru reglare trebuie deschis compartimentul mecanismului de
comutare. Vezi <Deschiderea/inchiderea compartimentului mecanismului de
comutare>.
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10.3.1. Setarea indicatorului mecanic de pozitie

1.
2.

Comutati in pozitia finala INCHIS.

Rotiti cadranul indicator inferior, pana cand simbolul X (INCHIS) se suprapune
cu marcajul indicator A de pe capac.

k.

AW A

Deplasati servomotorul in pozitia finala DESCHIS.
Tineti bine cadranul indicator inferior si rotiti cadranul superior cu simbolul
=(DESCHIS), pana cand acesta corespunde cu marcajul indicatorA de pe

capac.
A\
-
v
L "y w3
Comutati inca o data in pozitia finala INCHIS.
Verificati setarea:

in cazul in care simbolul L (INCHIS) nu mai corespunde cu marcajul indicator
A de pe capac:
6.1 Repetati setarea.

6.2 Verificati/setati treapta cuplajului reductor.

10.3.2. Verificareal/setarea treptei cuplajului reductor

Aceasta verificare/setare este necesara numai daca ulterior au fost modificate
rotatiile/cursa servomotorului. Eventual unitatea de comanda trebuie schimbata:

Informatie Intervalul reglabil al cursei este inscris n fisa tehnica aferentd comenzii (de ex. "1
— 500 U/cursa").

1.

Scoateti cadranul indicator. Pentru aceasta utilizati drept parghie o cheie fixa.
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2. Pe baza tabelului verificati daca rotatiile/cursa servomotorului corespund cu
setarea cuplajului reductor (treptele 1 —9).
In cazul Tn care reglajul nu se potriveste: continuati cu 3.
In cazul in care reglajul se potriveste: continuati cu 6.
Unitate de comanda MS5.2 (1 pana la 500 de rotatii pe cursa)
Rot./cursa peste — pana la Teapta cuplaj
1,0-1,9 1
1,9-3,9 2
39-78 3
7,8-15,6 4
15,6 - 31,5 5
31,56-62,5 6
62,5125 7
125 - 250 8
250 - 500 9
Unitate de comanda MS50.2 (10 pana la 5 000 de rotatii pe cursa)
Rot./cursa peste — pana la Teapta cuplaj
10,0-19,5 1
19,5-239,0 2
39,0-78,0 3
78 — 156 4
156 — 315 5
315-625 6
625 —1 250 7
1250 -2 500 8
2 500 -5 000 9
3. Desfaceti surubul [1].
4. Corespunzator tabelului setati roata de coroana [2] la treapta dorita.
5.  Strangeti bine surubul [1].
6. Fixati cadranul indicator pe arbore.
7.  Setati indicatorul mecanic de pozitie.

Imagine 87: Unitate de comanda cu cuplaj in U

(1]
(2]

Surub
Roata de coroana
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11. Eliminarea mentenanta

11.1. Erori la punerea in functiune

Tabel 27:

Erori la operare/punerea in functiune

Eroare

Indicatorul mecanic de pozitie nu
poate fi setat.

In ciuda faptului c& limitatorul de

Descriere/Cauza Remediere

Angrenajul de reductie nu se potriveste cu Setati treapta angrenajului de reductie.
rotatiile/cursa servomotorului.

La setarea limitatorului de cursa nu a fost luata in .  Calcularea miscarii datorate inertiei: Miscarea

cursa este activat, servomotorul se  calcul miscarea datorata inertiei. datorata inertiei = traseu parcurs de la
deplaseaza in opritorul final al vanei. Miscarea datorats inertiei rezultd din cauza masei deconectare pana la oprire.
de rotatie a servomotorului, a vanei si a temporizarii -+  Reglati din nou limitatorul de cursa, luand in
deconectarii panoului de comanda al considerare miscarea datorata inertiei (rotiti
servomotorului. roata de méana inapoi cu valoarea miscarii

Domeniul de masurare 0/4 — 20 mA
resp. valoarea maxima 20 mA la
traductorul de pozitie nu se poate
regla, resp. furnizeaza o valoare
gresita.

datorate inertiei).

Angrenajul de reductie nu se potriveste cu Setati treapta angrenajului de reductie.
rotatiile/cursa servomotorului.

Roata de mana se roteste pe arbore, Servomotor in varianta de executie cu protectie la Demontati roata de mana. Tnlocuiti protectia la

fara sa se transmita un moment de
rotatie.

suprasarcina pentru regimul de functionare manual. suprasarcina si montati la loc roata de mana.
Stifturi de siguranta cu forfecare rupte din cauza

unui moment de rotatie prea ridicat la roata de

mana.

11.2. Mesaje de eroare si avertizari

Erorile intrerup, respectiv impiedica functionarea electrica a actionarii electrice. La
o eroare afisajul display-ului lumineaza in rosu.

Avertizarile nu influenteaza functionarea electrica a actionarii electrice. Au exclusiv
caracter informativ. Display-ul raméane alb.

Comunicarile circulare contin alte mesaje. Acestea pot fi afisate apasand butonul
+Detalii. Display-ul raméne alb.

Tabel 28:

Erori si avertizari privind afisajele de stare pe display

Afisaj pe display
S0001

S0005
Avertizari

S0006
DISTANTA indispon.

S0007
Eroare

S0008
In afara Specificatie

Descriere/Cauza Remediere

Afisajul indica, in loc de pozitia armaturilor, un text Pentru descrierea textelor de stare a se vedea

de stare. Manualul (Functionare si setare).

Comunicare circulara 02: La valoarea afisata > 0: Apasati butonul +Detalii.

Arata numarul avertizarilor prezente. Pentru detalii a se vedea tabelul <Avertizari si in
afara specificatiilor>.

Comunicare circulara 04: La valoarea afisaté > 0: Ap&sati butonul +IDetalii.

Arata numarul mesajelor prezente. Pentru detalii a se vedea tabelul <Control la
DISTANTA si controlul functionérii indisponibil>.

Comunicare circulara 03: La valoarea afisaté > 0: Ap&sati butonul +IDetalii,

Arata numarul erorilor prezente. pentru a vizualiza lista mesajelor detaliate.

Actionarea electrica nu poate fi deplasata. Pentru detalii a se vedea tabelul <Erori si
defectiuni>.

Comunicare circulara 07: La valoarea afisaté > 0: Ap&sati butonul +IDetalii.

Mesaj conform recomandarii NAMUR NE 107 Pentru detalii a se vedea tabelul <Avertizari si In

Actionarea electrica functioneaza in afara afara specificatiilor>.

parametrilor normali de functionare.
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Erori si avertizari privind afisajele de stare pe display

Afisaj pe display
S0009
Control functionare

S0010
Necesitate revizie

S0011
Defectiune

Tabel 29:

Descriere/Cauza

Comunicare circulara 08:

Mesaj conform recomandarii NAMUR NE 107

Se lucreaza la actionarea electrica, semnalele de
iesire nu sunt valabile temporar.

Comunicare circulara 09:

Mesaj conform recomandarii NAMUR NE 107
Recomandare pentru revizie.

Comunicare circulara 10:
Mesaj conform recomandarii NAMUR NE 107

Defectiune la actionarea electrica, semnalele de
iesire nu sunt valabile.

Avertizari si in afara specificatiilor

Afisaj pe display
Avert. config.

Avertiz. interna

Extern 24 V CC

Avertiz.reg.fct. timp fct.

Avertiz.reg.fct. porniri

Cond. Siguranta Act.

Avert. Intr. AIN 1

Avert. Intr. AIN 2

Avert. Poz. Nom.

Avert.Timp Act.

Avert. Temp. Comd.

Ora nesetata
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Descriere/Cauza

Comunicare circulara 06:

Cauza posibila:

Configuratia setata nu este corecta.

Dispozitivul poate fi operat in continuare cu unele
limitari.

Comunicare circulara 15:

Avertizari privind perifericele

Dispozitivul poate fi operat in continuare cu unele
limitari.

Tensiunea externa de alimentare 24 V CC a
comenzii actionarii electrice depaseste limitele
tensiunii de alimentare.

Avertisment durata de conectare (ED) timpul max.
de functionare/h a fost depasit.

Avertisment durata de conectare (ED), nr. max. de
demarari ale motorului (operatiuni de comutare) a
fost depasit.

Mecanismele de siguranta sunt activate deoarece
valorile necesare nominale sau efective sunt gresite.

Avertizare: Caderea semnalului de la intrarea
analogica 1

Avertizare: Caderea semnalului de la intrarea
analogica 2

Avertizare: Caderea semnalului pozitie nominala
Cauze posibile:

n cazul unui interval setat al valorilor nominale, de
exemplu 4 — 20 mA semnalul de intrare = 0 (cadere
semnal).

La un interval al valorilor nominale 0 — 20 mA, nu
este posibila monitorizarea.

Timpul setat (parametrul T. R. Adm. Man. M0570)
a fost depasit. Se depaseste timpul setat de reglare
la efectuarea cursei complete de la pozitia finala
DESCHIS in pozitia finala INCHIS.

Temperatura din carcasa panoului de comanda este
prea ridicata.

Ceasul pentru timpul real (RTC) nu a fost inca setat.

Remediere

La valoarea afisaté > 0: Ap&sati butonul +IDetalii.
Pentru detalii a se vedea tabelul <Control la
DISTANTA si controlul functionarii indisponibil>.

La valoarea afisaté > 0: Apasati butonul +Detalii,
pentru a vizualiza lista mesajelor detaliate.

La valoarea afisata > 0: Apasati butonul +IDetalii,
pentru a vizualiza lista mesajelor detaliate.
Pentru detalii a se vedea tabelul <Erori si
defectiuni>.

Remediere

Apésati butonul +IDetalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Apasati butonul +Detalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Verificati alimentarea cu tensiune 24 V DC.

- Verificati comportamentul de reglare al actionarii
electrice.

- Verificati parametrul Timp de functionare admis
MO0356, eventual setati din nou.

- Verificati comportamentul de reglare al actionarii
electrice.

- Verificati parametrul Porniri admise M0357,
eventual setati din nou.

Verificati semnalele:

- Valoare nominala E1

. Valoare efectiva E2

. Valoare efectiva proces E4

- Verificati conexiunea la Master.

Verificati cablarea.
Verificati cablarea.

Verificati semnal valoare nominala.

Mesajele de avertizare sunt sterse automat, daca
se executa o noua comanda de deplasare.

- Verificati vana.

- Verificati parametrul T. R. Adm. Man. M0570.

Masurati/reduceti temperatura ambianta.

Setati ora.
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Avertizari si In afara specificatiilor

Afisaj pe display
Tensiune RTC
Eroare PVST

PVST Oprit

Avert. Fara Reactie

Avert. cablu FO")

Avert. Buget cablu Fol

Avert. LWL Contact)
Avert.Mom.Rot. DESCHIS

Avert.Mom.Rot. INC.

Eroare SIL?)
PVST Necesar

Revizie Necesara

Eroare sig.intrins.FQM3)

Descriere/Cauza
Tensiunea bateriei rotunde RTC este prea mica.

Testul Partial Valve Stroke (PVST) nu s-a putut
realiza cu succes.

Testul Partial Valve Stroke (PVST) a fost intrerupt,
respectiv nu a putut fi pornit.

Actionarea electrica nu reactioneaza la comenzile
de deplasare Tn cadrul perioadei de reactie setate.

Semnalul optic de primire este defectuos (lipsa prag
receptie Rx sau prag insuficient) ori eroare de format
RS-485.

Avertizare: Rezerva sistem fibra optica a fost atinsa
(prag de receptie Rx critic dar inca admis).

Avertisment conexiune fibra optica inexistenta.

Valoarea limita pentru avertismentul cuplului de
rotatie DESCHIS este depasita.

Valoarea limita pentru avertismentul cuplului de
rotatie INCHIS este depasita.

Exista o eroare la subansamblul SIL.

Este necesara executarea PVST (Partial Valve
Stroke Test).

Este necesara o operatiune de intretinere.

FQM in eroare

1)  Pentru comenzi de actionari electrice cu conexiune LWL
2)  Pentru comenzi de actionarii electrice in varianta de executie SIL
3)  Pentru servomotoare cu unitate Fail-Safe integrata

Tabel 30:
Erori si defectiuni

Afisaj pe display
Eroare Conf.

Eroare Conf. DISTANTA

Eroare Int.

Er. Mom. Rot. INC.

Er. Mom. Rot. DES.

Descriere/Cauza

Comunicare circulara 11:
Exista o eroare de configurare de la distanta

Comunicare circulara 22:
Eroare de configurare existenta

Comunicare circulara 14:

Exista o eroare interna

Eroare cuplu de rotatie in directia INCHIS

Eroare cuplu de rotatie in directia DESCHIS

Remediere
Tnlocuiti bateriile rotunde.

Verificati actionarea electrica (reglaje PVST).
Realizati un RESET sau porniti din nou PVST.

- Verificati miscarile la actionarea electrica.
- Verificati parametrul Timp Reac. M0634.

Verificati/reparati fibrele optice.

Verificati/reparati fibrele optice.

Montati conexiunea fibra optica.

Verificati parametrul Mom.Av.DESCHIS M0768,
eventual setati din nou.

Verificati parametrul Mom.Av.INCHIS M0769,
eventual setati din nou.

Vezi manual separat ,Siguranta in functionare”.

Sunt necesare verificarea si depanarea. Vezi
manualul de utilizare FQM.

Remediere

Apésati butonul +IDetalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Apasati butonul +IDetalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Service AUMA

Apasati butonul +Detalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Executati una dintre urmatoarele masuri:

Dati comanda de deplasare in directia
DESCHIS.

Aduceti comutatorul selectiv in pozitia Deservire
locala (LOCAL) si resetati mesajul de eroare
apasand butonul RESET.

Executati comanda Reset prin Fieldbus.

Executati una dintre urmatoarele masuri:
Dati comandé de deplasare in directia INCHIS.
Aduceti comutatorul selectiv in pozitia Deservire
locala (LOCAL) si resetati mesajul de eroare
apasand butonul RESET.
Executati comanda Reset prin Fieldbus.
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Erori si defectiuni
Afisaj pe display
Er. Faz.

Er. Succ. Faze

Calit. Retea

Er. Term.

Er.FaraRas.

Poti Out of Range

LPV nepregatit

Avert. Intr. AIN 1
Avert. Intr. AIN 2

Sens de Rotatie Gresit

Abatere ELSH

ELSH nu este pregatit

Rupere conductor ELSH NA

80

Descriere/Cauza

- La conectarea la retea trifazica si alimentare
interna a electronicii cu 24 V CC: Faza 2 este
cazuta.

- Laconectarea la o retea trifazica sau alternativa
si alimentare externa a electronicii cu 24 V CC:
Una din fazele L1, L2 sau L3 este cazuta.

Succesiunea conexiunilor cablurilor exterioare L1,
L2 si L3 este gresita.
Numai la conectare la o retea trifazica.

Comanda actionarii electrice nu poate recunoaste
succesiunea fazelor (succesiunea conexiunilor
cablurilor exterioare L1, L2 si L3) in intervalul de
timp setat pentru control, din cauza calitatii proaste
a retelei.

S-a activat protectia motorului.

Actionarea electrica nu reactioneaza la comenzile
de deplasare in cadrul perioadei de reactie setate.

Semnalul potentiometrului se afla in afara
domeniului permis.

LPV: Functia Lift Plug Valve

Mecanismul principal de antrenare raporteaza o
defectiune

Caderea semnalului de la intrarea analoga 1.
Caderea semnalului de la intrarea analoga 2.

Motorul se roteste in sens contrar sensului de rotatie
configurat si comenzii de deplasare active, in
directia gresita.

Functia Arbore electric: Valorile reale de setare ale
mecanismului principal si ale celui secundar de
antrenare nu sunt sincrone (abatere prea mare).

Functia Arbore electric: Mecanismul secundar de
antrenare nu este pregatit.

Functia Arbore electric: Cadere semnal valoare
efectiva de pozitie la mecanismului principal si
secundar de antrenare.

Remediere

Verificati/racordati faza.

Corectati succesiunea conexiunilor cablurilor
exterioare L1, L2 si L3 prin inversarea a doua faze.

- Verificati tensiunea retelei.
La curentul trifazat/alternativ, variatia permisa
a tensiunii de retea este de +10 % (optional £30
%). Variatia permisa a frecventei de retea este
5%

- Verificati parametrul Timp declansare M0172,
eventual prelungiti perioada de timp.

- R&cire, asteptati
- Daca mesajul de eroare apare si dupa racire:
- Aduceti comutatorul selectiv in pozitia
Deservire locala (LOCAL) si resetati
mesajul de eroare apasand butonul RESET

- Executati comanda Reset prin Fieldbus.
- Verificati sigurantele

Verificati migcarile la actionarea electrica.

Verificarea configuratiei aparatelor:

Parametrul Low-Limit Uspan M0832 trebuie sa fie
mai mic decat parametrul: Tensiune Cursa Pot.
MO0833.

Verificati cablarea.
Verificati cablarea.

Verificati comandarea comenzilor de deplasare.
n cazul retelei trifazice, conectati monitorizarea
fazelor (parametrul Adap. Sens Rot. M0171).

Verificati setarea configuratiei aparatelor (parametrul
Sens Rot. Con. M0176).

Pentru a sterge mesajul de eroare: Scoateti de la
retea comanda actionarii electrice si efectuati un
restart.

Verificati parametrul Abatere MA/SA [%].

Verificati parametrul Abatere MA/SA [%].

Verificati cablarea.
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Erori si defectiuni

Afisaj pe display

Eroare DMF DESCHIS")

Eroare DMF INCHIS™)

Eroare colectiva FQM?2)

Descriere/Cauza

Momentul de rotatie masurat prin flansa de
masurare a cuplului motor de la arborele de
antrenare pe directia de deplasare DESCHIS este
prea ridicat.

Momentul de rotatie méasurat prin flansa de
masurare a cuplului motor de la arborele de
antrenare pe directia de deplasare INCHIS este
prea ridicat.

Comunicare circulara 25:

1)  Pentru actionarile electrice cu flansa de masurare a momentului de rotatie
2)  Pentru actionarile electrice cu unitate Fail-Safe integrata

Tabel 31:

Indisponibil DISTANTA si control functional (comunicare circulara 04)

Afisaj pe display
Er. Com. Por.

Com.Sel.nu in DISTANTA

Service Act.
Blocat

Opr. URG. Act.

Comp. URG. Act.

Interfata 1/0

Roata Mana Activa
FailState Fieldbus

STOP Local

Interlock

Interlock Derivatie
PVST Activ

Functie SIL Activa")

Descriere/Cauza

Comunicare circulara 13:

Cauze posibile:

- mai multe comenzi de deplasare (de ex.
simultan DESCHIS si INCHIS sau simultan
DESCHIS si cursa NOMINALA)

. este atinsa o valoare nominala, iar regulatorul
de pozitie nu este activ

Comutatorul de selectare nu se afla in pozitia
DISTANTA.

Functionare prin interfata Service (Bluetooth) si
software de service AUMA CDT.

Actionarea electrica se afla in regimul de functionare
Blocat.

Comutatorul Oprire de URGENTA a fost actionat.

Curentul de alimentare pentru comanda (contactori .

sau tiristori) este intrerupt.

Regimul de functionare URGENTA este activ (s-a
transmis semnalul URGENTA).
La intrarea URGENTA sunt 0 V.

Actionarea electrica este comandata prin intermediul
interfetei 1/0 (paralel).

Regimul manual este activat.

Conexiunea cu magistrala de camp a fost realizata,
insa Master-ul nu transmite datele utile.

O OPRIRE locala este activa.

Butonul STOP de la panoul de comanda integrat
este actionat.

O Interblocare este activa.
Functia derivatie este blocata.
Testul Partial Valve Stroke (PVST) este activ.

Functia SIL este activa.

1)  Pentru comenzi de actionarii electrice Tn varianta de executie SIL

Remediere

Verificati parametrul Moment de deconectare DMF
DESCHIS.

Verificati parametrul Nivel eroare DMF.

Verificati parametrul Moment deconectare DMF
INCHIS.

Verificati parametrul Nivel eroare DMF.

Apasati butonul #Detalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Remediere

Verificati comenzile de deplasare
(resetarealstergerea tuturor comenzilor de
deplasare si trimiterea a unei singure comenzi
de deplasare).

Setati parametrii Reg. Poz. pe Func.Act..
- Verificati valoarea nominala.

Apésati butonul +Detalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Plasati comutatorul selectiv in pozitia DISTANTA.
Tnchideti software-ul de service.

Verificati setarea si starea functiei <Deblocarea
panoului de comanda integrat>.

Deblocati comutatorul de Oprire de Urgenta.

Resetati starea de Oprire de Urgenta prin
comanda Reset.

Stabiliti cauza pentru semnalul URGENTA.
Verificati sursa de declansare.
Aplicati la intrarea URGENTA +24 V CC.

Verificati intrarea pentru interfata /0.

Porniti functionarea motorului.

Verificati configuratia Master-ului.

Eliberati butonul STOP.

Verificati semnalul Interblocare.
Verificati starile vanei principale si derivatie.

Asteptati pana la finalizarea functiei PVST.
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11.3.

Sigurante

11.3.1.

82

F1/F2

F3

F4

F5

Informatie

/A PERICOL

Sigurante in panoul de comanda integrat

Sigurante utilizate

Tabel 32:

Sigurante primare F1/F2 (pentru elementul de retea)

Siguranta G F1/F2 Nr. art. AUMA
Dimensiune 6,3 x 32 mm

2 AFF; 690 V 1AT; 500V K002.277
Alimentare cu tensiune < 500 V

2 AFF; 690 V 2 AFF; 690 V K002.665
K002.665

Tiristori pentru puterea motorului pana la 1,5 kW 1AT; 500V K002.277
Tiristori pentru puterea motorului pana la 3,0 kW

Tiristori pentru puterea motorului pana la 5,5 kW

F3

Tabel 33:

Siguranta secundara F3 (alimentare interna 24 V CC)

Siguranta G conform IEC 60127-2/111 F3 Nr. art. AUMA
Dimensiune 5x 20 mm

Tensiune de iesire (element de retea) = 24 V 2,0AT,; 250V K006.106
Tensiune de iesire (element de retea) = 115V 20AT;250V K006.106
Tabel 34:

Siguranti secundara F4 (alimentare interna CA)")

Siguranta G conform IEC 60127-2/111 F4 Nr. art. AUMA
Dimensiune 5x 20 mm

Tensiune de iesire (element de retea) = 24 V 1,25AT; 250 V K001.184

Tensiune de iesire (element de retea) = 115 V — —

1) Siguranta pentru: Incalzirea compartimentului mecanismului de comutare, comanda contactorului
reversilgil, termistor declansator (numaila 24 V CA), la 115 V CA si intrarile de comanda DESCHIS,
STOP, INCHIS

Scoateti suportul de sigurante [3] din stift, deschideti capacul de siguranta si inlocuiti
sigurantele vechi cu unele noi.

inlocuirea sigurantelor F1/F2

Este valabil doar pentru modelul de fabricatie cu racord electric de tipul KES.

Tensiune periculoasal
Este posibila electrocutarea.
- Tnainte de deschidere, trebuie oprit curentul electric.
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1.  Desfaceti suruburile [1] si deschideti capacul [2] de pe latura din spate a panoului
de comanda integrat.
Imagine 88:

2. Scoateti suportul de sigurante [3] din stift, deschideti capacul de siguranta si
nlocuiti sigurantele vechi cu unele noi.

Verificarea / inlocuirea sigurantelor F3/ F4 (F1/ F2)

Informatie In cazul variantelor de executie cu racord electric de tipul TYP KP/KPH, si sigurantele
(F1/F2) se afla pe placa de alimentare.

1. Se verifica
Imagine 89:

A (1]

Puncte de masurare

Tabel 35:

Se verifica Puncte de masurare
MTP1 — MTP2 MTP1 — MTP2

F2 MTP3 — MTP4

F3 MTP5 — MTP6

F4 MTP7 — MTP8

2. Pentru a schimba sigurantele defecte: Desfaceti elementul de retea [3] si
scoateti-l cu atentie. (Sigurantele se afla pe latura populata a placii de
alimentare).
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Deteriorarea cablurilor prin strangulare!
Sunt posibile deranjamente in functionare.
- Montati elementul de retea cu atentie, astfel incat sa nu prindeti vreun cablu.

11.3.2.

84

MD

Derularea verificarii:

Protectie motor (monitorizare termica)

Pentru protectia contra supraincalzirii si contra unor temperaturi nepermis de ridicate
la suprafata servomotorului, in bobinajul motorului sunt integrati termistori sau
termocontacte. Sistemul de protectie al motorului se activeaza odata cu atingerea
temperaturii maxime permise a bobinajului.

Servomotorul se opreste si apar urmatoarele mesaje de erori:
LED 3 (protectia motorului declansat&) de pe panoul de comanda integrat se
aprinde.

Afisajul de stare S0007 indica o eroare.
La Detalii este afisata eroarea Er. Term..

Tnainte de continuarea cursei motorul trebuie s se réceasca.
Apoi urmeaza, in functie de setarea parametrilor (comportamentul de protectie a

motorului), ori resetarea automata a mesajului de eroare, ori mesajul de eroare
trebuie confirmat.

Confirmarea poate avea loc:

in pozitia comutatorului selectiv Deservire locala (LOCAL), de la butonul
RESET.

in pozitia comanda la distanta (DISTANTA) a comutatorului selectiv cu
comanda Reset prin magistrala de camp.

Test proof protectie motor

Functionarea protectiei motorului poate fi verificata dupa cum a fost descris aici. O
verificare trebuie sa aiba loc cel mai tarziu la efectuarea intretinerii (vezi capitolul
<Intretinere si revizie>).

Verificarea are loc printr-o simulare a semnalului protectiei motorului prin intermediul
unui panou de comanda integrat al comenzii actionarii electrice:
Nivel de acces necesar: Spec(4) sau mai nalt

Diagnoza M0022
TMS Proof Test M1950

Aduceti comutatorul selectiv in pozitia 0 (OPRIT).

2. Treceti In meniul principal, iar la parametrul TMS Proof Test M1950 selectati
valoarea de simulare: Test Termic alegeti

3. Activarea simularii protectiei motorului: Apasati butonul Ok.
Functia de siguranta este corectd atunci cdnd nu apare niciun mesaj de eroare.

4. Resetarea simulérii: Apasati butonul OK, parasiti meniul de simulare si readuceti
comutatorul selectiv in pozitia initiala.

—_



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TMP)

ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Intretinere si mentenanta
12.  intretinere si mentenanta
| /N ATENTIE | Defectiuni cauzate de revizie necorespunzatoare!

- Lucrarile de intretinere si revizie se efectueaza doar de personal de specialitate
calificat, autorizat de beneficiarul sau producatorul instalatiei. Pentru astfel de
proceduri va recomandam sa contactati service-ul nostru.

- Lucrérile de intretinere si revizie se efectueaza doar cu aparatul oprit.

AUMA

. AUMA ofera o paleta larga de servicii, cum ar fi intretinerea si revizia si chiar instruirea
Service & Support ; 7 .

clientilor. Adresele de contact se gasesc in acest document la <Adrese> si pe internet
(www.auma.com).

12.1. Masuri preventive de intretinere si functionare sigura

Pentru asigurarea functionarii perfecte a produsului in timpul utilizarii sunt necesare
urmatoarele masuri:

6 luni dupa punerea in functiune si pe urma anual

Efectuarea unui control vizual:

Verificati ca dopurile filetate, intrarile si imbinarile de cabluri, dopurile de
inchidere s.a.m.d. sa fie fixe si etanse.

Respectati momentele de rotatie indicate de producétor.

Verificati daca suruburile de fixare dintre actionarea electrica si vana/cuplaj
sunt bine stranse. Daca este necesar, strangeti-le cu momentele de strangere
indicate in capitolul <Montaj>.

In cazul actionarii rare: efectuati o cursa de proba.

La aparatele cu forma de cuplare A: Presati cu pompa de ungere sapun de litiu,
vaselina universala EP pe baza de ulei mineral, pe niplul de ungere.
Imagine 90: Forma de cuplare A

(1]
=N l
1] Forma de cuplare A

[2] Niplu de uns

Ungerea tijei vanei trebuie efectuata separat.

Exceptie: La forma de cuplare A in varianta de executie cu gresare pentru fus
(optiune), fusul va fi gresat de asemenea prin intermediul formei de cuplare.

Tabel 36:

Cantitati de unsoare pentru lagarul formei de cuplare A

Forma de cuplare A 07.2 A 10.2 A14.2 A 16.2
Cantitate [g] V) 1,5 3 5 10

1)  Pentru vaselina cu o densitate de r = 0,9 kg/dm?

La tipul de protectie IP68.

Dupa o inundare:

Verificati actionarea electrica.

In cazul patrunderii apei, identificati locurile neetanse si remediati-le, lasati
aparatul sa se usuce in mod adecvat si verificati buna functionare a acestuia.
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12.2. Decuplare de la retea

Daca aparatul trebuie sa se demonteze, de ex. in scopul intretinerii, deconectarea
de la retea se poate face fara desfacerea cablarii de la racordul electric.

12.2.1. Detasarea de la retea cu racord electric KP/KPH si KES

_ Capsulare rezistenta la presiune, pericol de explozie!

Urmairile decesul sau vatamari corporale grave.

— Inainte de deschidere asigurati-va de lipsa gazelor si a alimentérii cu tensiune.
- Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

- Suprafetele fantelor nu au voie sa fie murdare sau deteriorate.

- Nu tesiti muchiile capacului la instalare.

Imagine 91: Racord electric KP/KPH si KES

[11 Capac

[2]  Suruburi pentru carcasa

[3] Garnitura inelara

[4]  Cadru fixat prin impingere (KP/KPH)
[5] Cadru de conectare (KES)

Scoaterea stecherului: 1. Desurubati suruburile [2].
2. Detasati racordul electric.
Capacul [1] si cadrul fixat prin impingere [4], respectiv cadrul de conectare [5]
raman Tmpreuna.
3. Acoperiti racordurile deschise, de ex. cu capac de protectie AUMA si cadru de
sustinere.
Introducerea 4. Curatati suprafetele de etansare ale stecherului si carcasei.
stecherului: 5 Protejati fantele cu material de protectie anticoroziv, far4 acid.

6. Verificati daca garnitura inelara [3] este in ordine, iar daca este deteriorata
inlocuiti-o cu una noua.

7. Ungeti usor inelara cu un strat subtire de lubrifiant care nu contine acid (de ex.
vaselina) si introduceti-o Th mod corect.

8.  Aplicati racordul electric si strangeti uniform suruburile Tn cruce.
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12.2.2. Detasarea de la retea cu racord electric KT/KM

Scoaterea stecherului:

Introducerea
stecherului:

Imagine 92: Racord electric KT/KM

[1]
(2]
3]
[4]
[5]
[6]

Capac

Suruburi capac

Garnitura inelara

Suruburi (cu garnitura) Tn cadrul de conectare
Cadru de conectare

Stifturi filetate in cadrul de conectare

Capsulare rezistenta la presiune, pericol de explozie!

Urmairile decesul sau vatamari corporale grave.

—

—

—

Tnainte de deschidere asigurati-va de lipsa gazelor si a alimentarii cu tensiune.
Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

Suprafetele fantelor nu au voie sé fie murdare sau deteriorate.

Nu tesiti muchiile capacului la instalare.

—_—

w

© N oA

10.

1.

12.

Desurubati suruburile [2].
Scoateti capacul [1].

La variantele de executie cu compartiment de conectare in Ex d (capsulare
rezistenta la presiune): Desfaceti stifturile filetate [6] din interiorul cadrului de
conectare.

Desfaceti suruburile [4] din interiorul cadrului de conectare.

Detasati racordul electric.

Curatati suprafetele de etansare ale stecherului, capacului si carcasei.
Protejati fantele cu material de protectie anticoroziv, fara acid.

Verificati ca garniturile inelare [3] sa fie in regula, iar daca nu sunt, inlocuiti-le
cu garnituri noi.

Ungeti usor garniturile inelare cu unsoare fara acid (de ex. vaselind) si instalati-
le corect.

Aplicati racordul electric (cadru de conectare) si strangeti uniform suruburile [4]
(cu garnitura), in cruce.

La variantele de executie cu compartiment de conectare in Ex d (capsulare
rezistenta la presiune): Insurubati stifturile filetate [6].

Asezati capacul [1] si strAngeti uniform suruburile [2], Tn cruce.
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12.3.

Mentenanta

Intervale de mentenanta

Lubrifiere

Indicatii privind
intretinerea

Tn cazul produselor cu certificare Ex este necesara o verificare repetats, conform
EN 60079-17, cel tarziu la interval de 3 ani sau 0 monitorizare permanenta de catre
personal instruit.

In fabric&, compartimentul reductorului a fost umplut cu vaselina.
Schimbarea vaselinei se realizeaza in cadrul intretinerii.

- In regim de reglare de regula dupa 4 — 6 ani.

- La actionarea mai frecventa (regim de control) de regula dupa 6 - 8 ani.
- La actionarea mai rara (regim de control) de regula dupa 10 - 12 ani.

La schimbarea vaselinei va recomandam si schimbarea garniturilor.

Tn timpul functionarii nu este necesaré o lubrifiere suplimentara a
compartimentului reductorului.

Verificati vizual actionarea electrica. Uitati-va atent daca prezinta deteriorari
exterioare sau modificari.

Cablurile electrice de conectare trebuie sa fie corect pozate si sa nu fie
deteriorate.

Pentru evitarea formarii coroziunii, remediati cu atentie eventualele deteriorari
ale lacului. Vopseaua originala poate fi livrata in recipiente mici de catre AUMA.

Verificati intrarile si imbinarile de cablu, dopurile de inchidere etc. daca sunt
fixe si etanse. Respectati momentele de rotatie indicate de producator. Daca
este necesar, inlocuiti componentele. Folositi doar componente cu Certificat
CE tip.

Verificati daca racordurile Ex sunt bine fixate.

Verificati Tn special daca bornele si firele de contact prezintd decolorari.
Decolorarile indica temperaturi Tnalte.

Verificati in special daca in carcasele Ex s-a acumulat apa. Se pot forma
acumulari periculoase de apa ca urmare a procesului de ,Respiratie” atunci
cand sunt variatii mari de temperatura (de ex. diferentele zi/ noapte), ca urmare
a garniturilor defecte etc. Eliminati de indata acumularile de apa.

Verificati daca fantele rezistente la aprindere ale carcaselor rezistente la presiune
sunt murdare sau corodate.

Deoarece dimensiunile fantelor Ex sunt verificate si testate, este interzisé orice
interventie mecanica (de ex. slefuire) asupra acestora. Suprafetele fantelor
trebuie curatate chimic (de ex. cu Esso-Varsol).

Inainte de a le inchide, tratati suprafetele fantelor cu o substant& anticoroziva
fara acizi (de ex. Esso Rust-BAN 397).

Asigurati-va ca toate capacele carcasei sunt tratate cu atentie, iar elementele
de etansate sunt verificate.

Verificati toate dispozitivele de conectare si dispozitivele de protectie ale
motorului.

Daca la operatiunile de intretinere se constata deficiente care afecteaza
siguranta, trebuie luate imediat masuri de remediere a acestora.

Nu se accepta niciun fel de vopsire a suprafetelor fantelor.

La Tnlocuirea componentelor, garniturilor etc. se folosesc numai piese de schimb
originale.

12.4.

88

Salubrizare si reciclare

Aparatele noastre sunt produse cu o lunga durata de viata. insa si pentru acestea
vine momentul in care vor trebui nlocuite. Aparatele au o structurd modulara si din
acest motiv pot fi separate si sortate in functie de material, adica:

Diferite metale
Materiale plastice
Unsori si uleiuri

Tn general sunt valabile urmétoarele:
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Unsorile si uleiurile sunt de regula substante periculoase pentru apa si nu au
voie sa ajunga in mediu.

Materialul demontat trebuie introdus intr-un sistem de colectare reglementat
respectiv intr-o unitate de reciclare separata a materialelor.

Trebuie respectate prevederile nationale privind eliminarea.
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13. Date tehnice

Informatie

in tabelele urmatoare sunt indicate si optiunile, pe 1ang& versiunea standard. Fisa
tehnica aferenta comenzii este disponibila pe pagina de internet
http://www.auma.com, de unde poate fi descarcata in limbile engleza si germana
(este necesara indicarea numarului comenzii).

13.1.

Echipare si functii
Protectie contra exploziei

Certificate si norme

Conditii de utilizare speciale

Regim de functionare

(Actionari multitura pentru regim de

comanda)

Regim de functionare

(Actionari multitura pentru regim de

reglare)

Motoare

Tensiune retea, frecventa retelei

Categoria de supratensiune

Clasa materialelor izolante

Protectia motorului

Autoblocare

Incalzirea motorului (optiune)

Regim de functionare manual

Semnalizare regim functionare
manual (optional)

Racord pentru vane

90

Date tehnice servomotor rotativ

Vezi placuta indicatoare

Certificatele sunt livrate impreuna cu aparatul. In cadrul acestor certificate sunt enumerate toate normele
aplicate si versiunea acestora.

Conditiile de utilizare speciale sunt enumerate in cadrul certificatelor livrate impreuna cu aparatul.
Standard: Functionare de scurta durata S2 - 15 min., clasa A si B conform EN 15714-2
Optiune: Functionare de scurta durata S2 - 30 min., clasa A si B conform EN 15714-2

La tensiune nominala si o temperatura a mediului ambiant de +40°C si la incarcarea cu momentul de

deplasare.
Standard: Functionare intermitenta S4 - 25%, clasa C conform EN 15714-2
Optiune: Functionare intermitenta S4 - 50%, clasa C conform EN 15714-2

La tensiune nominala si o temperatura a mediului ambiant de +40°C si la incércarea cu momentul de
reglare.

Standard: Motor asincron trifazat, tip constructiv IM B9 conform IEC 60034-7, procedeu de racire
IC410 conform IEC 60034-6
Optiune: Motor cu curent alternativ monofazic cu condensator de regim (PSC),

Tip constructiv IM B9 conform IEC 60034-7, procedeu de racire IC410 conform IEC 60034-6

Motor cu curent alternativ monofazic cu condensator de demarare si aparatura de comutare
pentru demarare (CSIR),
Tip constructiv IM B9 conform IEC 60034-7, procedeu de racire 1C410 conform IEC 60034-6

Vezi placuta indicatoare motor
Oscilatia admisa a tensiunii de retea: £10%
Oscilatia admisa a frecventei de retea: 5% (pentru curent alternativ si continuu)

Categoria lll conform IEC 60364-4-443

Standard: F, rezistent la clima tropicala

Optiune: H, rezistent la clima tropicala (cu motor cu curent trifazic)

Standard: Tiristor (PTC conform DIN 44082)

Optiune: Termocontact (NC) in actionarea electrica si releu termic de supracurent in panoul de

comanda

Autoblocant: turatii pana la 90 1/min (50 Hz), 108 1/min (60Hz).

NEBLOCAND automat: turatii de la 125 1/min (50 Hz), 150 1/min (60Hz).

Dispozitivele de actionare rotative se blocheaza automat, daca prin efectul momentului de rotatie la
servomotor armaturile nu se pot deplasa din pozitia de repaus.

110 — 120 V CA, 220 — 240 V CA sau 380 — 480 V CA (motoare cu curent alternativ)

Putere dependenta de dimensiunea instalatiei 12,5 — 25 W

Tensiuni:

Regimul de functionare manual pentru reglare si actionarea in caz de urgenta, este oprit in cadrul
functionarii electrice.

Optiune: Roata de mana care poate fi inchisa

Extensie a arborelui rotii de mana

Functionarea in regim de urgenta a dispozitivului de insurubat cu patrat de 30 mm sau
50 mm

Mesaj regim functionare manual activ/inactiv prin comutator simplu (1 contact de comutare)

Standard: B1 conform EN ISO 5210.

A, B2, B3, B4, C, D conform EN ISO 5210
A, B, D, E conform DIN 3210.
C conform DIN 3338.

Forme speciale de racordare: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, IB1, IB3
Pregatit pentru ungerea permanenta a pivotului.

Optiune:
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Unitate de comanda electronica (optiune numai in combinatie cu panouri de comanda integrate CA)

Setari non-intruzive

Semnal de raspuns referitor la
pozitie

Mesaj de raspuns al momentului de
rotatie

Indicator mecanic de pozitie
(optiune)

Indicator de parcurs

Tncalzitor de incinta in
compartimentul mecanismului de
comutare

Conditii de utilizare
Utilizare
Pozitie de montaj

Inaltimea de instalare

Temperatura mediului Thconjurator
Umezeala aerului

Tip de protectie conform EN 60529

Gradul de murdarire conform
IEC 60664-1

Rezistenta la oscilatii conform
IEC 60068-2-6

Protectie contra coroziunii

Acoperire

Culoare
Durata de utilizare
Nivel de presiune acustica

Alte informatii
Directive UE

Traductor magnetic de pozitie si cuplu MWG
Rotatii pe cursa: 1 pana la 500 (standard) sau 10 pana la 5 000 (optional)

Prin panou de comanda integrat
Prin panou de comanda integrat
Afisaj continuu, cadran cu autoreglare cu simbolurile DESCHIS si INCHIS

Semnal intermitent prin panou de comanda integrat

Tncalzire cu rezistentd cu 5 W, 24 V CA

Utilizarea este admisa in interiorul incaperilor si in exterior
Oricare

<2 000 m peste nivelul zero (NN)

> 2 000 m peste NN, la cerere

Vezi placuta indicatoare servomotorului
Pana la 100% umezeala relativa a aerului in intregul domeniu admisibil de temperatura

IP68

Compartiment de conectare etansat suplimentar fata de spatiul interior (double sealed)

Tipul de protectie IP 68 indeplineste conform stipularii AUMA urmatoarele cerinte:
Adancimea apei: maxim 8 m coloana de apa

. Durata inundarii cu apa: maxim 96 ore

. In cursul inundarii pana la 10 actionari

- Regimul de reglare nu este posibil in cursul inundarii.

Pentru executia exacta, vezi placuta indicatoare a servomotorului.

Grad de murdarire 4 (in stare inchisa), grad de murdarire 2 (intern)

2 g, de la 10 pana la 200 Hz (servomotor AUMA NORM), 1g, 10 bis 200 Hz (pentru servomotoare cu
sistem de comanda integrat AMExC sau ACEXxC)

Rezistent contra oscilatiilor si vibratiilor la pornire, respectiv la defectiuni ale instalatiei. De aici nu poate
fi dedusa o rezistenta in timp. Valabil cu racord electric KP, respectiv KT, nu este valabil in combinatie
cu transmisii.

KX-G: Adecvat pentru aplicatiile in apa dulce (Im1), apa de mare (Im2) si la nivelul solului (Im3), varianta
de executie fara aluminiu (componentele exterioare)

Vopsire electrostatica in doua straturi cu vopsire umeda suplimentara
Standard:  AUMA gri-argintiu (asemanator RAL 7037)
Optiune: Alte nuante la cerere

Transmisiile elicoidale AUMA indeplinesc, respectiv depasesc cerintele privind durata de utilizare stipulate
de EN 15714-2. Informatii detaliate puteti primi la cerere.

<72 dB (A)

Directiva privind protectia impotriva exploziilor: (2014/34/UE)
Compatibilitatea electromagnetica (CEM): (2014/30/UE)
Directiva pentru tensiune joasa : (2014/35/UE)

Directiva echipamente tehnice: (2006/42/CE)
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13.2. Date tehnice sistemul de comanda al servomotorului

Echipare si functii
Protectie contra exploziei

Alimentarea cu tensiune

Alimentare externa a electronicii
(optiune)

Consum de curent

Categoria de supratensiune

Calcul de putere

Element de putere

Comanda si raspunsuri

Interfata fieldbus cu semnale de
intrare suplimentare (optiune)

92

Vezi placuta indicatoare

Vezi placutele tehnice la panoul de control al servomotorului si motor.
Oscilatia admisa a tensiunii de retea: #10 %

Oscilatia admisa a tensiunii de retea: #30 % (optional)

Oscilatia admisa a frecventei de retea: +5 %

24V CC: +20 %/-15 %,

Consum de curent: Executie de baza cca. 250 mA, cu optiuni pana la 500 mA

alimentarea externa trebuie sa prezinte o izolatie auxiliara contra tensiunii de retea conform IEC 61010-
1 si poate fi alimentata numai cu un circuit electric limitat la 150 VA conform IEC 61010-1.

Consum de curent al comenzii in functie de tensiunea de retea:
La oscilatie admisa a tensiunii de retea de 10 %:
100 pana la 120 V AC = max. 740 mA.
208 pana la 240 V AC = max. 400 mA.
380 péana la 500 V AC = max. 250 mA.
515 pana la 690 V AC = max. 200 mA.
La oscilatie admisa a tensiunii de retea de +30 %:
. 100 panala 120 V AC = max. 1 200 mA.
. 208 panala 240 V AC = max. 750 mA.
. 380 panala 500 V AC = max. 400 mA.
. 515 panala 690 V AC = max. 400 mA.

Categoria Ill conform IEC 60364-4-443

Comanda actionarii electrice este proiectata pentru puterea nominala a motorului, vezi placuta indicatoare
a motorului

Standard: Contactoare reversibile (cu blocare mecanica si electrica) pentru clasa de putere AUMA
A1/A2

Optiuni: Contactoare reversibile (cu blocare mecanica si electrica) pentru clasa de putere AUMA
A3

Unitate contactoare tiristor pentru tensiuni de retea de pana la 500 V CA (recomandata
pentru servomotoare de reglare) pentru clasele de putere AUMA B1, B2 si B3

Contactoarele reversibile sunt proiectate pentru o durata de utilizare de 2 milioane de cicluri de comutare.
Daca se intrevede o frecventa de comutare mai mare, se recomanda utilizarea unitatilor contactoare
tiristor

Clasificarea AUMA se afla in Datele electrice ale actionarii electrice.

Prin interfata Modbus RTU

2 intrari libere analogice (0/4 — 20 mA), 4 intrari libere digitale
- Transmiterea semnalului se realizeaza prin interfata Feldbus
. Intrari DESCHIS, OI?RIT, INCHIS, URGENTA, I/O Interface, MODE (prin intermediul cuplorului optic,

DESCHIS, OPRIT, INCHIS, MODE cu potential de referinta comun si URGENTA, I/O Interface cu

potential de referinta separat)

- Intréri de comandd DESCHIS, OPRIT, INCHIS, URGENTA

- |/O Interface: Selectia tipului de comanda (interfata magistrala de cdmp sau semnale de intrare
suplimentare)

- MODE: Selectie intre regimul de comanda (DESCHIS, STOP, INCHIS) sau regimul de reglare
(0/4 — 20 mA valoare nominala pozitie)

- suplimentar 1 intrare analogica (0/4 — 20 mA) pentru valoarea nominala pozitie

Intréri DESCHIS, OPRIT, INCHIS, URGENTA, I/O Interface, MODE (prin intermediul cuplorului optic,

DESCHIS, OPRIT, INCHIS, MODE cu potential de referintd comun si URGENTA, 1/0O Interface cu

potential de referinta separat)

- Intréri de comand& DESCHIS, OPRIT, INCHIS, URGENTA

- I/O Interface: Selectia tipului de comanda (interfata magistrala de cdmp sau semnale de intrare
suplimentare)

- MODE: Selectie intre regimul de comanda (DESCHIS, STOP, INCHIS) sau regimul de reglare
(0/4 — 20 mA valoare nominala pozitie)

- suplimentar 1 intrare analogica (0/4 — 20 mA) pentru valoarea nominala pozitie si 1 intrare
analogica (0/4 — 20 mA) pentru Valoarea reala proces
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Echipare si functii

Tensiune de comanda/consum de Standard: 24V DC, consum de curent: cca. 10 mA per intrare

G (i 7Ll C et Optiuni: 48 V DC, consum de curent: cca. 7 mA per intrare

60 V DC, consum de curent: cca. 9 mA per intrare
115 V DC, consum de curent: cca. 15 mA per intrare
100 - 120 V CA, consum de curent: cca. 15 mA per intrare

Toate semnalele de intrare trebuiesc alimentate cu acelasi potential.
Mesaje de stare Prin interfata Modbus RTU

Interfata fieldbus cu semnale de Semnale de iesire suplimentare, binare (disponibile doar impreuna cu semnale de intrare suplimentare
iesire suplimentare (optiune) (optiune)
6 relee de mesaje programabile:
- 5 contacte inchizatoare fara potential, cu potential de referinta comun, max. 250 V AC, 1 A
(sarcina ohm).
Alocare standard: Pozitie finala INCHIS, pozitie finala DESCHIS, comutator selectiv DISTANTA,
eroare moment de rotatie INCHIS, eroare moment de rotatie DESCHIS
- 1 contact de comutare fara potential, max. 250 V AC, 5 A (sarcind ohm)
Alocare standard: Evidenta mesaje defectiuni (eroare moment de rotatie, cadere faza, activare
protectie motor)
- 6 relee de mesaje programabile:

- 5 contacte de comutare fara potential cu potential de referintd comun, max. 250 V AC, 1 A
(sarcina ohm)

- 1 contact de comutare fara potential, max. 250 V AC, 5 A (sarcind ohm)

6 relee de mesaje programabile:

- 6 contacte de comutare fara potential, fara potential de referintd comun, max. 250 V AC, 5 A
(sarcina ohmica)

6 relee de mesaje programabile:

- 4 contacte inchizatoare fara potential, rezistente la caderile de retea, cu potential de referinta
comun, max. 250 V AC, 1 A (sarcina ohmica), 1 contact inchizator fara potential, max. 250 V
AC, 1 A (sarcina ohmica), 1 contact de comutare fara potential, max. 250 V AC, 5 A (sarcina
ohmica)

6 relee de mesaje programabile:

- 4 contacte inchizatoare fara potential, rezistente la caderile de retea, cu potential de referinta
comun, max. 250 V AC, 5 A (sarcina ohmica), 2 contacte de comutare fara potential, max. 250
V AC, 5 A (sarcina ohmica)

Toate semnalele de iesire binare trebuie sa fie alimentate cu acelasi potential.
Semnal de iesire analog pentru semnal de raspuns referitor la pozitie
- Mesaj de raspuns al pozitiei cu potential separat 0/4 — 20 mA (sarcina max. 500 Q)

Tensiune iesire Standard:  Tensiune auxiliara 24 V CC: max. 100 mA pentru alimentarea intrarilor de comanda,
potential separat fata de alimentarea interna cu curent

Optiune: Tensiune auxiliara 115 V CC: max. 30 mA pentru alimentarea intrarilor de comanda,
potential separat fata de alimentarea interna cu curent
(Nu este posibil in combinatie cu aparatul de declansare cu termistori)

Redundanta (optiune) Topologia redundanta a liniei cu comportament redundant universal conf. Redundanta AUMA | resp. Il
Topologie inelara redundanta in combinatie cu SIMA Master Station
Numérul maxim de servomotoare cu comanda pro inel redundant: 247 bucati

Lungimea maxima posibila a cablurilor intre servomotoarele cu comanda fara Repeater extern
suplimentar: 1 200 m

Lungimea maxima totala posibila pro inel redundant: cca. 290 km
Punerea automata in functiune a inelului redundant cu ajutorul SIMA Master Station
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Date tehnice ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Echipare si functii

Panou de comanda integrat Standard: . Comutator selectiv LOCAL - INCHIS — DISTANTA (se inchide in toate cele trei pozitii)
. Buton DESCHIS, STOP, INCHIS, RESET
- OPRIRE locala

Atunci cand comutatorul selectiv se afla in pozitia DISTANTA, servomotorul poate
fi oprit prin apasarea butonului STOP de la panoul de comanda integrat. (Din
fabrica este neactivat)

. 6 indicatoare luminoase:

- Pozitie finala si indicator de parcurs INCHIS (galben), eroare de moment de rotatie
INCHIS (rosu), eroare de moment de rotatie DESCHIS (rosu), protectia motorului
activata (rosu), pozitie finala si indicator de parcurs DESCHIS (verde), Bluetooth
(albastru)

. Display grafic LC: luminat

Optiuni: . Culori speciale pentru indicatoarele luminoase:
- Pozitie finald INCHIS (verde), eroare moment de rotatie INCHIS (albastru), eroare
moment de rotatie DESCHIS (galben), protectia motorului activata (violet), pozitie
finala DESCHIS (rosu)

Bluetooth Bluetooth clasa Il Chip, versiune 2.1: cu o raza de actiune de pana la 10 m in zone industriale, ajuta
Interfats de comunicare profilul Bluetooth SPP (Serial Port Profile).
Accesorii necesare:
AUMA CDT (instrument de punere in functiune si de diagnoza pentru PC-uri dotate cu Windows)
AUMA Assistant App (Instrument de punere in functiune si de diagnoza pentru echipamentele dotate
cu Android)

Functii de utilizare Standard: - Tip de deconectare: reglabil, se poate realiza in functie dendeplasare sau de momentul
de rotatie pentru pozitia finald DESCHIS si pozitia finala INCHIS
- Suntarea pornirii: Durata reglabila (cu moment de rotatie reglabil (Peak Torque) in
timpul pornirii)
. Inceput impuls/sfarsit impuls/timp de functionarea$i pauza: reglabile, 1 pana la 1 800
secunde, independent pentru directia DESCHIS/INCHIS
- 8 pozitii intermediare arbitrare intre 0 si 100%, reactia si comportamentul de raportare
parametrizabile
. Indicatori de parcurs cu aprindere intermitenta: reglabili
- Regulator de pozitie:
- Valoare nominala pozitie prin interfata tip magistrala de cdmp Profinet interfata
Modbus TCP/IP interfata HART interfata
- Adaptare automata a bandei moarte (se poate alege comportament adaptiv)
- Comutarea intre comanda DESCHIS-INCHIS si comanda pe baza valorii nominale
prin interfata tip magistrala de cAmp HART interfata Profinet interfata

Optiune: - Regulator de proces PID: cu regulator de pozitie adaptiv, prin intermediul intrarilor
analogice 0/4 — 20 mA si Profibus ModbusModbus TCP/IP pentru valoarea nominala
de proces si valoarea reala de proces

- Multiport Valve: pana la 16 pozitii, mesaje (impuls sau flanc)
. Sistem automat de clatire libera: pana la 5 incercari de deplasare, timp de deplasare
n directia opusa reglabil

Functii de siguranta Standard: . Deplasare in caz de URGENTA: (Comportament programabil)

- prin intermediul unei intrari suplimentare (optiune, low activ) sau prin intermediul
interfetei tip magistrala de camp

- Reactie selectabils: OPRIT, deplasare in pozitia finald INCHIS, deplasare in pozitia
finala DESCHIS, deplasare in pozitie intermediara.

- Monitorizarea momentului de rotatie in caz de deplasare de URGENTA

- Protectie termicé la suntarea deplaséarii de URGENTA (numai n legaturd cu
termocontact la servomotor, dar nu cu termistor)

Optiuni: . Deblocarea pozitiei locale de comanda prin interfata fieldbus: n acest fel deservirea
servomotorului se poate bloca sau debloca prin butonul pozitiei locale de comanda.
- OPRIRE locala
- Atunci cand comutatorul selectiv se afl& in pozitia DISTANTA, servomotorul poate
fi oprit prin apasarea butonului STOP de la panoul de comanda integrat. (Din
fabrica este neactivat)
- Interlock pentru armatura principala/bypass: Deblocarea comenzilor de deplasare
DESCHIS, respectiv INCHIS prin intermediul interfetei fieldbusinterfetei Profinet
. PVST (Partial Valve Stroke Test): pentru verificarea functionarii comenzii si actionarii,
parametrizabil: Directie, cursa, timp de deplasare, timp rezervare
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Date tehnice

Echipare si functii

Functii de control

Functii de diagnoza

Evaluarea protectiei motorului

Racord electric

Filet pentru intrarile de cablu

Schema electrica

- Protectia supraincarcarii armaturii: reglabild, duce la deconectare si genereaza mesaj de eroare.

- Monitorizarea temperaturii motorului (supravegherea termica): declanseaza deconectarea si generarea
mesajului de eroare.

- Monitorizarea incalzirii actionarii electrice: genereaza mesaje de avertizare

. Controlul timpului de conectare admisibil si frecventa comutarii: reglabil, genereaza mesaj de
avertizare

«  Controlul timpului de reglare: reglabil, genereaza mesaje de avertizare

- Controlul caderii fazelor: conduce la deconectare si genereaza mesaj de eroare

- Corectarea automata a directiei de rotatie la succesiunea gresita a fazelor (curent alternativ)

- Certificatul electronic al aparatului cu datele de comanda si produs
. Inregistrarea datelor de functionare: Cate un contor resetabil si control de durata de utilizare pentru:
- Durata de functionare a motorului, operatiuni de comutare, decuplari in pozitia finala INCHIS
dependente de momentul de rotatie, decuplari in pozitia finala INCHIS dependente de parcurs,
decuplari in pozitia finala DESCHIS dependente de momentul de rotatie, decuplari n pozitia
finala DESCHIS dependente de parcurs, eroare de moment de rotatie INCHIS, eroare de moment
de rotatie DESCHIS, deconectari pentru protectia motorului.
- Protocolul evenimentelor cu marca temporala, cu istoricul reglarilor, functionarii si erorilor.
. Semnale de stare conform NAMUR recomandare NE 107: ,Avarie”, ,Control functionare’, ,in afara
specificatiilor”, ,Cerinta de revizie”
- Curbele momentului de rotatie (la varianta de executie cu MWG in actionarea electrica):
- 3 curbe ale momentului de rotatie (curba caracteristica a cursei de reglaj a actionarii electrice)
pentru directia de deschidere si de inchidere, cu memorare separata.
- Curbele memorate ale momentului de rotatie pot fi afisate pe ecran.

Standard:  Aparat de declansare cu termistori in combinatie cu termistori in servomotor

Optiune: Releu termic de supracurent suplimentar in comanda in combinatie cu termocomutatoare
in servomotor

Standard: Racord tip stecher Ex AUMA cu cleme cu suruburi (KP), max. 38 borne de comanda /
max. tensiune de conectare 525 V AC

Optiuni: - AUMA Racord tip stecher Ex cu cleme in serie (KES), siguranta inalta Ex e
- AUMA Racord tip stecher Ex cu cleme in serie (KES), incapsulare rezistenta la presiune
Exd

- Racord tip stecher Ex AUMA (KT); borne de motor folosind tehnica cu surub; borne
de comanda folosind tehnica push-in

Standard: filet metric
Optiuni: Filet Pg, filet NPT, filet G

Vezi placuta indicatoare

Suplimentar la executia cu MWG in servomotor

Setarea comutarii limitatorului si a momentului de rotatie prin pozitia locala de comanda

Mesaj de raspuns al momentului de Prin intermediul interfetei tip magistrala de camp

rotatie

Schema electrica

lesire analogica cu potential separat 0/4 — 20 mA (sarcina max. 500 Q) Optiune, posibil numai impreuna
cu releu de mesaje.

Vezi placuta indicatoare

Setari/programarea interfetei Modbus RTU

Setarea interfetei modbus RTU

Setarea ratei de transfer, paritatii si adresei Modbus se realizeaza prin intermediul display-ului sistemului
de comanda al servomotorului.

Date generale ale interfetei Modbus RTU

Protocol de comunicatie

Topologia retelei

Mediu de transmisie

Interfata magistralei de camp

Modbus RTU conform IEC 61158 si IEC 61784

- Structura in linie (a magistralei de cdmp) Cu repetor se pot realiza si structuri arborescente.
- Cuplarea si decuplarea altor periferice, fara reactii negative, in timpul functionarii.

Conectoare de cupru ecranate, rasucite conform IEC 61158
EIA-485 (RS-485)
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Date tehnice

ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Date generale ale interfetei Modbus RTU

Rata de transfer/lungime cablu

Tipuri de aparate

Numarul de aparate
Acces la magistrala de camp

Functii Modbus sustinute (servicii)

Topologie tip linie redundanta

Rata de transfer (kBit/s) Lungimea max. a cablului Lungime posibila a cablului cu
(lungime segment) fara repetor  repetitor (lungimea cablurilor
intregii retele)

9,6 —115,2 1200 m cca. 10 km

Topologie tip inel redundant

Rata de transfer (kBit/s) Lungimea max. a cablului intre  Lungimea max. posibila a cablului
sistemele de actionare (fara inelului redundant
repetor)

9,6 —115,2 1200 m cca. 290 km

Modbus-Slave, de ex. aparate cu intrari si iesiri digitale si/sau analogice, precum elemente de actionare,
senzori

32 de aparate in fiecare segment fara repetor, cu repetor numarul poate fi extins pana la 247
Procedeu de interogare ciclica intre Master si Slaves (Query-Response)

01 Read Coil Status
02 Read Input Status
03 Read Holding Registers
04 Read Input Registers
05 Force Single Coil
15 (OFHex) Force Multiple Coils
06 Preset Single Register
16 (10Hex) Preset Multiple Registers
17 (11Hex) Report Slave ID
08 Diagnostics:
. 00 00 Loopback
. 00 10 (0OAHex) Clear Counters and Diagnostic Register (Stergere contoare si registru de diagnostic)
. 00 11 (OBHex) Return Bus Message Count (Returnare contor mesaje bus)
00 12 (0CHex) Return Bus Communication Error Count (Returnare contor erori comunicare bus)
00 13 (0DHex) Return Bus Exception Error Count (Returnare contor erori exceptie bus)
00 14 (OEHex) Return Slave Message Count (Returnare contor mesaje Slave)
00 15 (OFHex) Return Slave No Response Count (Returnare contor non-raspunsuri Slave)
00 16 (10Hex) Return Slave NAK Count (Returnare contor Slave NAK)
00 17 (11Hex) Return Slave Busy Count (Returnare contor Slave Busy)
00 18 (12Hex) Return Character Overrun Count (Returnare contor depasire caractere)

Comenzi si mesaje ale interfetei Modbus RTU

Imagine de proces - iesire (comenzi DESCHIS, OPRIT, INCHIS, valoare nominala pozitie, RESET, comanda de deplasare URGENTA,

de activare)

Imagine de proces intrare
(raspunsuri)

Imagine de proces - intrare (mesaje -

de eroare)

Comportament la intreruperea
comunicatiei

96

validarea unitatii de comanda locale, interlock DESCHIS/INCHIS

Pozitie finald DESCHIS, INCHIS
- Pozitie valoare efectiva

- Valoarea reala a momentului de rotatie, este necesar un traductor magnetic de pozitie si cuplu
(MWG) in servomotor

Comutator selectiv in pozitia LOCAL/DISTANTA

Indicator de parcurs (depedent de directie)

Comutator moment de rotatie DESCHIS/INCHIS

Limitator de cursd DESCHIS/INCHIS

Actionare manuala prin roata de mana sau panou de comanda integrat
Functie SIL activa ( nu este permisa utilizarea in SIS)

Protectie motor activata

Comutatorul de moment a fost actionat inaintea atingerii pozitiei finale
Caderea unei faze

Caderea intrarilor analogice ale clientilor

Reactia sistemului de actionare poate fi parametrizata:
oprire in pozitia actuala
continuarea deplasarii spre pozitia finala DESCHIS sau INCHIS
executarea deplasarii intr-o pozitie intermediara arbitrara
executarea ultimei comenzi de deplasare primite
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Date tehnice

Conditii de utilizare
Utilizare
Pozitie de montaj

Inaltimea de instalare

Temperatura mediului Tnconjurator
Umezeala aerului
Tip de protectie conform EN 60529

Gradul de murdarire conform
IEC 60664-1

Rezistenta la oscilatii conform
EN 60068-2-6

Protectie contra coroziunii

Acoperire

Culoare

Accesorii

Suport de perete

Program de parametrizare

Alte informatii
Greutate

Directive

Utilizarea este admisa in interiorul incaperilor si in exterior
Oricare

<2 000 m peste nivelul zero (NN)
> 2 000 m peste NN, la cerere

Vezi placuta indicatoare a comenzii servomotorului

Pana la 100% umezeala relativa a aerului in intregul domeniu admisibil de temperatura

P68
Compartiment de conectare etansat suplimentar fata de spatiul interior al sistemului de comanda (double
sealed)
Tipul de protectie IP68 indeplineste conform stipularii AUMA urmatoarele cerinte:
Adancimea apei: maxim 8 m coloana de apa
Durata inundarii cu apa: maxim 96 ore
Tn cursul inundarii pana la 10 actiondri
Regimul de reglare nu este posibil in cursul inundarii.
Pentru modelul exact vezi placutele de fabricatie de pe actionarea electricd/panoul de comanda

Grad de murdarire 4 (in stare inchisa), grad de murdarire 2 (intern)

1 g, pentru 10 pana la 200 Hz.
Rezistent contra oscilatiilor si vibratiilor la pornire, respectiv la defectiuni ale instalatiei. De aici nu poate
fi dedusa o rezistenta in timp. (Nu este valabil in combinatie cu reductoare)

Standard: KS Se poate utiliza Th medii cu continut inalt de saruri, condensare
aproape permanenta si puternic poluate.

Optiune: KX Se poate utiliza in medii cu continut extrem de inalt de saruri,
condensare aproape permanenta si puternic poluate.

Acoperire cu pulbere in doua straturi

Vopsea in doua componente cu oligist-micaceu.

Standard:  AUMA gri-argintiu (asemanator RAL 7037)

Optiune: Alte nuante la cerere

Pentru fixarea comenzii actionarii electrice separat fata de actionarea electrica, inclusiv conector.
Racord la cerere.

Recomandat la temperaturi Tnalte ale mediului inconjurator, accesibilitate dificila sau la vibratii mari in
cursul exploatarii.

Lungimea cablului dintre actionarea electricé si comanda actionarii electrice este de max. 100 m. (Nu
este compatibil cu varianta de executie cu potentiometru in actionarea electrica). In locul potentiometrului
trebuie prevazut un traductor electronic de pozitie in servomotor. (MWG necesita un cablu de date
separat.)

AUMA CDT (instrument de punere in functiune si de diagnoza pentru PC-uri dotate cu Windows)

AUMA Assistant App (Instrument de punere in functiune si de diagnoza pentru echipamentele dotate
cu Android)

cca. 12 kg (cu racord tip stecher si cleme cu suurburi)

Directiva privind protectia contra exploziilor: (2014/34/UE)
Compatibilitatea electromagnetica (CEM): (2014/30/UE)
Directiva pentru tensiune joasa: (2014/35/UE)

Directiva echipamentelor tehnice: (2006/42/CE)
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ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Lista pieselor de schimb

Lista pieselor de schimb

14.
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TMP)
ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Lista pieselor de schimb

La fiecare comanda de piese de schimb va rugam sa ne indicati tipul aparatului si numarul nostru de comanda (vezi placuta indicatoare). Pot
fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese conduce atat la anularea garantiei, cat si la stingerea obligatiilor de
raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi de piesele livrate.

Nr. ref.
002.0
003.0
005.0
005.1

005.3
006.0

009.0

017.0

018.0

019.0

022.0

023.0

024.0

025.0
058.0

070.0

079.0

155.0
500.0

502.0

505.0

506.0
511.0
514.0
514.1
514.2
516.0
516.1
535.1
539.0
542.0
549.0

Denumire

Flansa lagarului
Arbore tubular
Arbore de antrenare
Cuplajul motorului

Cuplaj manual
Roata melcata

Actionare manuala
Maneta de prindere

Segment dintat

Roata de coroana

Cuplaj Il pentru limitatorul de moment
Limitator roata antrenata

Roata de actionare pentru limitatorul de
cursa

Tabla de siguranta

Fascicul de cabluri pentru conductorul de
protectie

Motor (numai la V... incl. nr. ref. 079.0)

Transmisie planetara pe partea motorului
(numai la motoare V...)

Cuplaj reductor
Capac

Stift fara contacte pentru stift
Contact stift pentru panou de comanda

Contact stift pentru motor

Dop filetat

Forma de cuplare A (fara bucsa filetata)
Lagar cu ace axial

Inel de etansare parte de antrenare A
Forma de cuplare D

Arbore de antrenare D

Inel de fixare

Surub de inchidere

Roata de mana cu maner sferic

Forme de cuplare B (C/E) cu manson de
antrenare

Tip

Modul
Modul
Modul

Modul
Modul

Modul
Modul
Modul

Modul
Modul

Modul
Modul
Modul
Modul
Modul
Modul

Modul
Modul
Modul
Modul

Modul
Modul

Modul
Modul
Modul

Nr. ref.
549.1
551.1
553.0
554.0

556.0
556.1

557.0

558.0

559.0-1

559.0-2

560.0-1

560.0-2

560.1

560.2
566.0

566.1

566.2

566.3
567.1

568.1

568.2

568.3
568.4
575.1
583.0
583.1
584.0
614.0
627.0
628.0
S1

S2

Denumire

Manson de antrenare

Pana de ghidare

Indicare mecanica a pozitiei

Element bucsa racord fisa motor cu pachet
de cabluri

Potentiometru ca traductor de pozitie

Potentiometru fara cuplaj de siguranta cu
frictiune
Incalzitor de incinta

Comutator de semnalizare optica cu stifturi
de contact (fara disc impulsuri si placa
izolatoare)

Unitate de comanda electromecanica cu
comutator, inclusiv capete de masurare
pentru limitatorul de cuplu

Unitate de comanda electronica cu
traductor de deplasare magnetic si
traductor de cuplu (MWG)

Pachet intrerupatoare pentru directia
DESCHIS

Pachet intrerupatoare pentru directia
INCHIS

Intrerupator de cursd/moment rotatie

Cutie de comutare
Traductor electronic de pozitie TEP

Potentiometru pentru RWG fara cuplaj de
siguranta cu frictiune

Placa de circuite imprimate traductor de
pozitie pentru RWG (traductor electronic
de pozitie)

Set cabluri pentru TEP

Cuplaj de siguranta cu frictiune pentru
potentiometru

Tub de protectie pentru tija (fara capac de
protectie)

Capac de protectie pentru tubul de
protectie al tijei pivotante

Etanseizare V

Mufa filetata

Bucsa filetata A (fara filet)

Cuplajul motorului pe partea motorului
Stift pentru cuplajul motorului

Arc de retinere pentru cuplajul motorului
Traductor de pozitie EWG

Capac

Conector Ex (KT, KM)

Set de garnituri, mic

Set de garnituri, mare

Tip

Modul
Modul
Modul

Modul
Modul

Modul
Modul

Modul

Modul

Modul
Modul

Modul

Modul
Modul

Modul

Set
Modul

Modul

Modul
Modul

Set
Set

99



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TMP)
Lista pieselor de schimb ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

14.2. Comanda servomotorului ACExC 01.2 KP/KPH
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Lista pieselor de schimb

La fiecare comanda de piese de schimb va rugam sa ne indicati tipul aparatului si numarul nostru de comanda (vezi placuta indicatoare). Pot
fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese conduce atat la anularea garantiei, cat si la stingerea obligatiilor de
raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi de piesele livrate.

Nr. ref. Denumire Tip
002.0 Panou de comanda integrat Modul
002.3 Platina panoului de comanda local Modul
002.4 Masca display

006.0 Element de retea Modul
008.1 Platina I/0

008.1 Platina Fieldbus

009.0 Platina logica Modul
011.1 Platina releu Modul
012.0 Placa optionala

500.0 Capac Modul
501.0 Racord tip stecher Ex cu cleme cu suruburi (KP/KPH). Modul
501.1 Surub pentru borna de comanda

501.2 Saiba pentru borna de comanda

501.3 Surub pentru borna de putere

501.4 Saiba pentru borna de putere

502.0 Stift fara contacte pentru stift

505.0 Contact stift pentru panou de comanda Modul
506.0 Contact stift pentru motor Modul
507.0 Capac pentru racord electric Modul
508.0 Element de putere Modul
509.1 inchiderea etrierului Modul
510.0 Set sigurante Set
532.0 Trecerea conductorului (conexiunea actionarii electrice) Modul
535.1 Inel de siguranta

S Set de etansare Set
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Lista pieselor de schimb ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

14.3. Comanda servomotorului ACExC 01.2 KES
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Lista pieselor de schimb

La fiecare comanda de piese de schimb va rugam sa ne indicati tipul aparatului si numarul nostru de comanda (vezi placuta indicatoare). Pot
fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese conduce atat la anularea garantiei, cat si la stingerea obligatiilor de
raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi de piesele livrate.

Nr. ref. Denumire Tip
002.0 Panou de comanda integrat Modul
002.3 Platina panoului de comanda local Modul
002.4 Masca display

006.0 Element de retea Modul
008.1 Platina /0

008.1 Platina Fieldbus Modul
009.0 Platina logica Modul
011.1 Platina releu Modul
012.0 Placa optionala

500.0 Capac Modul
502.0 Stift fara contacte pentru stift

505.0 Contact stift pentru panou de comanda

506.0 Contact stift pentru motor Modul
508.0 Element de putere Modul
509.1 Inchiderea etrierului

510.0 Set sigurante Modul
528.0 Cadru borne (fara borne) Modul
529.0 Cutie de borne

532.0 Trecerea conductorului (conexiunea actionarii electrice) Modul
533.0 Borne pentru motor/comanda

535.1 Inel de siguranta

573.0 Racord tip stecher cu borne in serie (KES). Modul
607.0 Capac

S Set de etansare Set
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TMP)
Lista pieselor de schimb ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

14.4. Comanda servomotorului ACExC 01.2 KT/KM

535.1

D

#——505.0

——5060

500.0

500.0

104



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TMP)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Lista pieselor de schimb

La fiecare comanda de piese de schimb va rugam sa ne indicati tipul aparatului si numarul nostru de comanda (vezi placuta indicatoare). Pot
fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese conduce atat la anularea garantiei, cat si la stingerea obligatiilor de
raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi de piesele livrate.

Nr. ref. Denumire Tip
002.0 Unitate de comanda locala Modul
002.3 Placa cu circuite imprimate a unitatii de comanda locale Modul
002.4 Masca display

006.0 Element de retea Modul
008.1 Platina I/0O

008.1 Placa magistrala de camp

009.0 Placa logica Modul
011.1 Placa cu releu Modul
012.0 Placa optionala

500.0 Capac Modul
502.0 Piesa stift fara stifturi de contact

505.0 Stift de contact pentru sistemul de comanda Modul
506.0 Stift de contact pentru motor Modul
508.0 Element de putere Modul
509.1 Lacat U Modul
510.0 Set sigurante Set
532.0 Trecerea conductorului (conexiunea actionarii electrice)

535.1 Inel de siguranta

628.0 Conector Ex (KT, KM)

S Set de garnituri Set
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TMP)

Certificate ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

15.

Certificate

Informatie Certificatele sunt valabile incepand de la data de redactare mentionaté pe acestea.
’ Ne rezervam dreptul de a aduce modificari ulterioare. Versiunile valabile la acest
moment sunt livrate impreuna cu aparatul si sunt disponibile pentru descércare de
pe internet, la adresa: http://www.auma.com.

15.1.
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Declaratie de incorporare si Declaratie de conformitate CE

m
AUMA Riester GmbH 8 Co. KG ~ Tel +45 7831 808-0 a u m a
Aumnastr. 1 Fax +49 Y831 809-1250

TE3IT Miliheim, Germany infoi@auma com Saluticns for & wiokd in motion
WWW.BUmMa com 7 1

Declaratie de conformitate UE / declaratie de incorporare conform directivei pentru
masini

pentru dispozitivele de actionare electrice cu urmatoarele notalii de tip:
SAEx 07.2, SAEx 07.5, SAEx 10.2, SAEx 14.2, SAEx 14.6, SAEx 16.2,
SAREx 07.2, SAREx 07.6, SAREx 10.2, SAREx 14.2, SAREx 14.6, SAREx 16.2
SQEx 05.2, SQEx 07.2, SQEx 10.2, SQEx 12.2, SQEx 14,2
SQREx 05.2, SQREx 07.2, SQREx 10.2, SQREx 12.2, SQREx 14.2

in variantele de executie:
AUMA NORM AUMA SEMIPACT SEMExC 01.1, SEMExC 02.1
AUMA MATIC AMExC 01.1 AUMATIC ACExC 01.2
In calitate de producétor, AUMA Riester GmbH & Co. KG declara prin prezenta cé dispozitivele de aclionare electrice
nominalizate mai sus corespund cerintelor fundamentale ale urmatoarelor directive:
2014/34/UE (directiva privind utilizarea in atmosfere potential explozive)
2014/30/UE (Directiva CEM)
2006/42/CE (directiva pentru masini)
Au fost aplicate urmatoarele norme armonizate in sensul directivelor menfionate:

Directiva 2014/34/UE

EN 60079-0;2012 f A11:2013 EN 60079-11:2012 EN 1127-1:2011
EN 60079-1:2014 EN 13463-1:2009
EN 60079-7:2007 EN 13483-5:2011
Certificat de examinare CE de lip: DEKRA 11ATEX0008 X
DEKRA 13ATEXOD16 X

DEKRA Certification B.V., 6825 MJ Arnhem, Olanda
MNumdr de identificare UE 0344

Normele nominalizate in certificatul de examinare CE de tip au fost partial inlocuite prin eddii noi. AUMA, Riester GmbH &
Co. KG declara conformitatea cu cerintele noilor edifii ale normelor, decarece cerintele modificate ale nollor edilii ale
normelor nu sunt relevante pentru produsele nominalizate mai sus

Mota privind asigurarea calitatii productiei: DEKRA 12ATEXQ1217
DEKRA Certification B.V., 6825 MJ Amhem, Olanda
MNumér de identificare UE 0344

Directiva 2014/30/UE

EN 61000-6-4:2007 / A1:2011 EN 61000-6-2:2005 / AC:2005
Directiva 2006/42/CE

EN I1SO 12100:2010 EN I1SO 5210:1996

EN 60204-1:2006 / A1:2009 / AC:2010 EN IS0 5211:2001

Dispozitivele de actionare electrice AUMA sunt prevazute pentru actionarea améaturilor industriale. Punerea in functiune
este interzisa pana in momentul in care s-a asigurat faptul cé intreaga masina corespunde dispozitiilor directivei
2006/42/CE.

Sunt respeciate urmatoarele cerinte fundamentale conform Anexei | a directivei;
Anexa |, articolele 1.1.2, 1.1.3,1.1.5,12.1,1.26,1.3.1,13.7. 151,163,171, 173, 1.74

Producatorul se obligh ca, la cerere, sa transmita electronic documentatia tehnicd a masinii incomplete organismelor
nationale din statele individuale. Documentatia tehnica speciala conforma cu Anexa Vil partea B necesara
echipamentului tehnic, a fost redactata.

Reprezentant autorizat pentru documentatia tehnica: Peter Malus, Aumastr. 1, 79379 Mueliheim, Germania

De asemenea au fost Indeplinite obiectivele fundamentale privind sandtatea si sigurania ale Directivel 2014/35/UE
(Directiva privind echipamentele de joasa tensiune), prin aplicarea urmatoarelor norme armonizate, in masura in care
acestea sunt relevante pentru produse:

EN 60034-1:2010 / AC:2010 Muellhe
EN 50178:1987 {

, 2016-09-01

Dr. ,!' Hefimann, Director general

Aceastd declaratie nu conting nicio garantie. Trebuie respectate instructiunile de siguranta di
produsul, Modificirile executate fird aprobare duc la pierdarea valabilitalii acestel declaratii. |

documentatia tehnica fivrata impreuna cu

Y006.331/049/r0/1.16



SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TMP)
ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Indice alfabetic

Indice alfabetic

A

Accesorii (racord electric)
Accesorii de montaj
Acoperire

Adresa magistrald de cAmp
Adresa Slave

Afisaje

Afisaje pe display

Afisaj pozitie intermediara
LED-uri

Alimentarea cu tensiune a
sistemelor electronice
Ambalare

An de fabricatie

Anul fabricatiei

Apelare directa via ID
Aplicatia Assistant
Aplicatia AUMA Assistant
Arbore tubular

Asistenta

Autoblocare

Avertizari — Afisaj pe display

B
Bucsa filetata

C

Cablu de legatura

Cablu magistrala de camp
Cabluri

Cabluri de conectare
Cablurile Bus-ului

Cadran indicator

Cadru de sustinere
Callificarea personalului
Certificare de verificare
Certificare Ex

Certificat de verificare pentru
receptie

Certificate

Clasa de putere

Clasa de putere aparate de
comutare

Clasa izolatie

Cod DataMatrix

Comanda

Comenzi de pornire — Afisaj
pe display

Comutator de moment de
rotatie

Consum de curent

Control

Control functionare - Afisaj pe
display

Culoare

Cuplaj reductor

Curent nominal

45
21
97
68
68
54
54
60

24

15
11
11
51
11
11
69
85
49
57

17

45
26
26
26
41
61,72,75
46

10
10
11
106
11
11
11
56
64
24
58

97
75

D

Date tehnice

Declaratie de conformitate CE
Declaratie de incorporare
Deconectarea in pozitiile
finale se poate realiza in
functie de deplasare sau de
momentul de rotatie.
Defectiune — Afisaj pe display
Denumire tip

Depozitarea

Deservire

Deservirea de la distanta a
actionarii electrice
Deservirea locala a actionarii
electrice

Deservirea meniului
Deservire locala

Diametrul conductorului de
cablu (cablu magistrala de
camp)

Dimensiune constructiva
Directia de rotatie

Directive

Display (Afisaje)
DISTANTA indisponibila —
Afisaj pe display

Domeniu de tensiune
Domeniu de utilizare
Domeniu moment de rotire
Durata de utilizare

Durata de supraveghere

E

Eliminare

Eliminarea mentenanta
Eroare — Afisaj pe display
Erorile

F

Factor de putere
Forma de cuplare A
Forme de cuplare B
Forme de retea
Frecventa retea
Functionarea
Functionarea cu motor

G
Gradul de murdarire

90
106
106

26

54, 59
8,9
15

47

49, 49

48, 48

49
48
26

10
68, 69

54
58

24
6,6

91
68

88
77
58
77

16
19
24
9,9

48

97
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2 / SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Unitate de comanda: electronica (TMP)
ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Indice alfabetic

I

Identificare

lesiri digitale

Indicare mecanica a pozitiei
Indicator de parcurs
Indicator de pozitie
Indicator mecanic de pozitie
Indicator mecanic de pozitie
(cu autoreglare)

Instructiuni de siguranta
Instructiuni de
siguranta/Avertizari

Interval de frecventa
Introducerea parolei
Intrusive

In afara specificatiei - Afisaj
pe display

Inaltimea de instalare
Incalzirea motorului
ntrerupator de protectie
contra curentilor de dispersie

(F1)

L

LED-uri (Lumini de
semnalizare)

Legatura la pamant
Limba pe display
Limitator de pozitie

Linii Bus

Lista pieselor de schimb
Lubrifiere

Lumini de semnalizare

M

Marcaj indicator

Marcaj protectie impotriva
exploziei

Marimea flansei

Masuri de protectie

Meniu de stare

Meniu principal
Mentenanta

Mers de proba

Mesaje

Mesaje (analogic)

Mesaje analogice

Mesaje de stare
Modificarea parolei
Moment de rotatie — Afisaj pe
display

Montaj

108

61,
61,
61,61, 72,
61,

30,

5;

5, 85, 85,

8
62
72
61
75
75
72

5
5

24
51
12
58

97
90
25

60

44
52
70
35
98
88
60

61
10

10
25
50
50
88
68
62
62
62
62
52
55

16

N

Necesitate de revizie - Afisaj
pe display

Nivel utilizator

Non-Intrusive

Norme

Numar comanda

Numar de comanda

Numar de serie

Numar serie

P

Paritate

Parola

Pivot

Plan de conexiune
servomotor

Placuta indicatoare

Placuta de verificare
Potential intrari de comanda
Potential mesaje de stare
Potential semnale de iesire
Potential semnale de intrare
Pozitia vanei — Afisaj pe
display

Pozitie de montaj

Pozitie locala de comanda
Protectia impotriva coroziunii
Protectia motorului
Protectie contra coroziunii
Protectie contra exploziei
Protectie impotriva exploziei
- marcaj

Protectie impotriva
scurtcircuitarii

Protectie la fata locului
Protectie motor

Protectie termica

Punerea in functiune
Punerea in functiune (Afisaje
pe display)

Putere nominala

R

Racord pentru vane
Racordul electric

Rata Baud

Reciclare

Regim cadentat

Regim de functionare
Regim de functionare manual
Regim functionare
Regulator de pozitie — Afisaj
pe display

Releu de mesaje

Retele de alimentare
Rezistenta la oscilatii

Roata de méana

59

51
12

8,9

11
11

8,9

91,

68
51
69
11

10
25
25
25
25
55

97
48
15
90
97
10
10

24

90
24
68
88
49
90
47

56

62
24
97
16
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ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Indice alfabetic
S

Schema de conexiuni 24
Schema electrica 11, 24
Schema electrica comanda 9
actionare electrica

Schita de racordare 9
Sectiunea conductorului de 26
cablu (cablu magistrala de

camp)

Semnale de iesire 62
Semnal intrare 11
Service 85
Setare n pozitia locala 49
Set de cabluri 45
Sigurante 82
Sistem de incalzire 25
Standarde de siguranta 25
Suport de perete 45
T

Temperatura mediului 8,9
ambiant

Temperatura mediului 91, 97
fnconjurator

Tensiune de control 11
Tensiune de retea 24
Tensiune intrare 11
Tensiune retea 9,9
Tip (tip aparat) 10
Tip agent ungere 8
Tip aparat 10
Tip curent 9
Tip de protectie 91, 97
Tip motor 9
tipologie tip linie 41
Tip protectie 8,9,9
Tipul curentului 24
Topologia n linie 30, 35
Topologie Tn inel 30, 35
Topologie tip inel 42
traductor de pozitie 11
Transport 13
Tub de protectie al tijei 21,21
Turatii 8,9
U

Umezeala aerului 91
Vv

Valoare efectiva — Afisaj pe 56
display

Valoare nominala — Afisaj pe 56

display
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AUMA la nivel international

Europa

AUMA Riester GmbH & Co. KG

Uzina Millheim

DE 79373 Miillheim
Tel +49 7631 809 - 0
info@auma.com
www.auma.com

Uzina Ostfildern-Nellingen
DE 73747 Ostfildern

Tel +49 711 34803 - 0
riester@auma.com

Centrul Service Bavaria
DE 85386 Eching

Tel +49 81 65 9017-0
Service.SCB@auma.com

Centrul Service Kdln

DE 50858 KolIn

Tel +49 2234 2037 - 900
Service@sck.auma.com

Centrul Service Magdeburg
DE 39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0
Service@scm.auma.com

AUMA-Armaturenantriebe Ges.m.b.H.
AT 2512 Tribuswinkel

Tel +43 2252 82540

office@auma.at

www.auma.at

AUMA BENELUX B.V. B. A.
BE 8800 Roeselare

Tel +32 51 24 24 80
office@auma.be
www.auma.nl

ProStream Group Ltd.
BG 1632 Sofia

Tel +359 2 9179-337
valtchev@prostream.bg
www.prostream.bg

00O “Dunkan-Privod”
BY 220004 Minsk

Tel +375 29 6945574
belarus@auma.ru
www.zatvor.by

AUMA (Elvetia) AG

CH 8965 Berikon

Tel +41 566 400945
RettichP.ch@auma.com

AUMA Servopohony spol. s.r.o.

CZ 250 01 Brandys n.L.-St.Boleslav
Tel +420 326 396 993
auma-s@auma.cz

www.auma.cz

IBEROPLAN S.A.

ES 28027 Madrid

Tel +34 91 3717130
iberoplan@iberoplan.com
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AUMA Finland Oy
F1 02230 Espoo
Tel +358 9 5840 22
auma@auma.fi
www.auma.fi

AUMA France S.A.R.L.
FR 95157 Taverny Cedex
Tel +33 1 39327272
info@auma.fr
www.auma.fr

AUMA ACTUATORS Ltd.

GB Clevedon, North Somerset BS21 6TH
Tel +44 1275 871141

mail@auma.co.uk

www.auma.co.uk

D. G. Bellos & Co. O.E.

GR 13673 Acharnai, Atena
Tel +30 210 2409485
info@dgbellos.gr

APIS CENTARd. 0. 0.
HR 10437 Bestovje

Tel +385 1 6531 485
auma@apis-centar.com
www.apis-centar.com

Fabo Kereskedelmi és Szolgaltato Kift.
HU 8800 Nagykanizsa

Tel +36 93/324-666

auma@fabo.hu

www.fabo.hu

Falkinn HF

IS 108 Reykjavik
Tel +00354 540 7000
os@falkinn.is
www.falkinn.is

AUMA ITALIANA S.r.l. a socio unico
IT 20023 Cerro Maggiore (MI)

Tel +39 0331 51351

info@auma.it

www.auma.it

AUMA BENELUX B.V.
LU Leiden (NL)

Tel +31 71 581 40 40
office@auma.nl

NB Engineering Services
MT ZBR 08 Zabbar

Tel + 356 2169 2647
nikibel@onvol.net

AUMA BENELUX B.V.
NL 2314 XT Leiden
Tel +31 71 581 40 40
office@auma.nl
www.auma.nl

SIGUMA. S.

NO 1338 Sandvika
Tel +47 67572600
post@sifag.no

AUMA Polska Sp. z 0.0.
PL 41-219 Sosnowiec
Tel +48 32 783 52 00
biuro@auma.com.pl
www.auma.com.pl

AUMA-LUSA Representative Office, Lda.
PT 2730-033 Barcarena

Tel +351 211 307 100
geral@aumalusa.pt

SAUTECH

RO 011783 Bucuresti
Tel +40 372 303982
office@sautech.ro

OO0 PRIWODY AUMA

RU 141402 Khimki, Moscow region
Tel +7 495 221 64 28
aumarussia@auma.ru

www.auma.ru

OO0 PRIWODY AUMA
RU 125362 Moscow
Tel +7 495 787 78 21
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru

AUMA Scandinava AB

SE 20039 Malmo

Tel +46 40 311550
info.scandinavia@auma.com
www.auma.se

ELSO-b, s.r.o.

SK 94901 Nitra

Tel +421 905/336-926
office@elsob.sk
www.elsob.sk

Auma Endustri Kontrol Sistemleri Limited
Sirketi

TR 06810 Ankara

Tel +90 312 217 32 88
info@auma.com.tr

AUMA Technology Automations Ltd
UA 02099 Kiev

Tel +38 044 586-53-03
auma-tech@aumatech.com.ua

Africa

Solution Technique Contréle Comande
DZ Bir Mourad Rais, Algiers

Tel +213 21 56 42 09/18
stcco@wissal.dz

ATE.C.

EG Cairo

Tel +20 2 23599680 - 23590861
contactus@atec-eg.com

SAMIREG

MA 203000 Casablanca
Tel +212 5 22 40 09 65
samireg@menara.ma

MANZ INCORPORATED LTD.
NG Port Harcourt

Tel +234-84-462741
mail@manzincorporated.com
www.manzincorporated.com

AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA 1560 Springs

Tel +27 11 3632880
aumasa@mweb.co.za



AUMA la nivel international

America

AUMA Argentina Rep.Office

AR Buenos Aires

Tel +54 11 4737 9026
contacto@aumaargentina.com.ar

AUMA Automagéo do Brazi Itda.
BR Sao Paulo

Tel +55 11 4612-3477
contato@auma-br.com

TROY-ONTOR Inc.

CA L4N 8X1 Barrie, Ontario
Tel +1 705 721-8246
troy-ontor@troy-ontor.ca

AUMA Chile Representative Office
CL 7870163 Santiago

Tel +56 2 2821 4108
claudio.bizama@auma.com

B & C Biosciences Ltda.
CO Bogota D.C.

Tel +57 1 349 0475
proyectos@bycenlinea.com
www.bycenlinea.com

AUMA Region Andina & Centroamérica

EC Quito

Tel +593 2 245 4614
auma@auma-ac.com
www.auma.com

Corsusa International S.A.C.
PE Miraflores - Lima

Tel +511444-1200/ 0044 / 2321
corsusa@corsusa.com
WWW.Corsusa.com

Control Technologies Limited
TT Marabella, Trinidad, W.I.
Tel + 1 868 658 1744/5011
www.ctltech.com

AUMA ACTUATORS INC.
US PA 15317 Canonsburg
Tel +1 724-743-2862
mailbox@auma-usa.com
Wwww.auma-usa.com

Suplibarca

VE Maracaibo, Estado, Zulia
Tel +58 261 7 555 667
suplibarca@intercable.net.ve

Asia

AUMA Actuators UAE Support Office

AE 287 Abu Dhabi
Tel +971 26338688
Nagaraj.Shetty@auma.com

AUMA Actuators Middle East
BH 152 68 Salmabad

Tel +97 3 17896585
salesme@auma.com

Mikuni (B) Sdn. Bhd.

BN KA1189 Kuala Belait
Tel + 673 3331269 / 3331272
mikuni@brunet.bn

AUMA Actuators (China) Co., Ltd.
CN 215499 Taicang

Tel +86 512 3302 6900
mailbox@auma-china.com
www.auma-china.com

PERFECT CONTROLS Ltd.
HK Tsuen Wan, Kowloon
Tel +852 2493 7726
joeip@perfectcontrols.com.hk

PT. Carakamas Inti Alam
ID 11460 Jakarta

Tel +62 215607952-55
auma-jkt@indo.net.id

AUMA INDIA PRIVATE LIMITED.
IN 560 058 Bangalore

Tel +91 80 2839 4656
info@auma.co.in
www.auma.co.in

ITG - Iranians Torque Generator
IR 13998-34411 Teheran
+982144545654

info@itg-co.ir

Trans-Jordan Electro Mechanical Supplies
JO 11133 Amman

Tel +962 - 6 - 5332020
Info@transjordan.net

AUMA JAPAN Co., Ltd.

JP 211-0016 Kawasaki-shi, Kanagawa
Tel +81-(0)44-863-8371
mailbox@auma.co.jp

WWw.auma.co.jp

DW Controls Co., Ltd.

KR 153-702 Gasan-dong, GeumChun-Gu,,
Seoul

Tel +82 2 2624 3400
import@actuatorbank.com
www.actuatorbank.com

Al-Arfaj Engineering Co WLL
KW 22004 Salmiyah

Tel +965-24817448
info@arfajengg.com
www.arfajengg.com

TOO “Armaturny Center”
KZ 060005 Atyrau

Tel +7 7122 454 602
armacentre@bk.ru

Network Engineering

LB 4501 7401 JBEIL, Beirut

Tel +961 9 944080
nabil.ibrahim@networkenglb.com
www.networkenglb.com

AUMA Malaysia Office

MY 70300 Seremban, Negeri Sembilan
Tel +606 633 1988
sales@auma.com.my

Mustafa Sultan Science & Industry Co LLC
OM Ruwi

Tel +968 24 636036
r-negi@mustafasultan.com

FLOWTORK TECHNOLOGIES
CORPORATION

PH 1550 Mandaluyong City
Tel +63 2 532 4058
flowtork@pldtdsl.net

M & C Group of Companies

PK 54000 Cavalry Ground, Lahore Cantt
Tel +92 42 3665 0542, +92 42 3668 0118
sales@mcss.com.pk

www.mcss.com.pk

Petrogulf W.L.L
QA Doha

Tel +974 44350151
pgulf@qatar.net.qa

AUMA Saudi Arabia Support Office
SA 31952 Al Khobar

Tel + 966 5 5359 6025
Vinod.Fernandes@auma.com

AUMA ACTUATORS (Singapore) Pte Ltd.
SG 569551 Singapore

Tel +65 6 4818750

sales@auma.com.sg

www.auma.com.sg

NETWORK ENGINEERING
SY Homs

+963 31 231 571
eyad3@scs-net.org

Sunny Valves and Intertrade Corp. Ltd.
TH 10120 Yannawa, Bangkok

Tel +66 2 2400656
mainbox@sunnyvalves.co.th
www.sunnyvalves.co.th
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SAEx 07.2 - SAEX 16.2 duma’

Actuatoare cu date electrice multi-turn pentru serviciu deschis-inchis cu motoare de curent alternativ trifazate

Serviciu de scurta durata S2 - 15 min, 400 V / 50 Hz

Servomotor multi-turn Motor
Iesire Max. Nominal Nominal  Max. Pornire Ovarau, | CEER R AR
viteza cuplu puteren Vitezd  actualy actuals actual prot. dispozitiv PRI ERIICOCIIERS
Tip [rpm] [Nm] Tipul motorului Pn kW] [rpm] EunA) EUnarA] EurA] cos b setare [A] Contactor Tiristor
5 voo0s4002 002 40 o4 g4 1o om0 o4 A Bl
m mossios o w1 % @ 0w aom
SAbx 2o a0 VDOER2006 006 280 ¢ o3 to  om o7 M B
i - T I
% ADOOGIZO0 020 280 gi 13 44 0@ 13 A b
2, owems ow oue 0 15 4 o 1 @
: oo e 32 W sEp o mw
¥ VOIO0S4005 006 140 oo o7 1g o o7 A Bl
o B wemmn on we } % 3 o= m o oww
e ADOSZ4020 020 140 Yo 3o 4o 0w 20 A B
> SRR
B, owsma w2 2 @ @M@
55 VOX07I4006 006 140 oZ o8 J0 o og A
X VOXOO7I4012 012 140 {0 13 30 ga 12 a1
SAEx 23 0 VPROI2025 025 280 0T 0g 42 0% ysoa g
2 A0OTI040 040 1a0 T2 30 g on 30 omoa
50 ADOO7I2070 070 280 o 4o e gs 45 a
180 0 ADOOTI210 100 280 I2 gh G0 08 go oA
56 vxeo4012 012 10 o2 90 Zg o ge 1o a e
X VXO004025 025 140 1o 17 25 ge 17 om
SAEx 2 aso  VDOUO204 045 280 G0 30 g0 og Se o a g
" ADO0C4075 075 140 ¢ S5 e o so a i
5 ADO002140 140 280 47 G0 o oe 50 a b
0 0 ADOO021E 18 280 3 5 G (g a2
56 VXO4020 020 1400 oo 07 25 gl 17 om o
¥ VOX0004040 040 140 Yo 30 g3 g2 35w g
SAEx 22 s VDO®02080 080 2s0 P S0 8 g o Ao g
e ADOOC41S0 160 140 3 G0 o g0 a b
50 ADO002300 300 280 gp e & g 6 a3
10 app  ADNOS02330 330 280 g2 Dy g gl 2 o 3
6 Vo404 040 10 ye Zo 0 o@ 2o oa
¥ VOX0112408 080 140 o g 5 o 55 am b
SAEX ;S 1000 VDX0112-2-1,50 1,50 2.800 gg 9110 28 8:28 91;) 22 gg
16.2 431; ADX0112-4-3,00 3.00 1.400 Z: ::; 28 8:;:} 13 :; gg
gg ADX0112-2-5,00 5.00 2.800 1; gg 1 13 8:28 g; //:g :
= 800  ADXO1122600 600 2800 — = — ggg - — -

1) - 3) Consultati Notele privind datele electrice SAEx .2 / SAREx .2 actuatoare multi-turn cu motoare AC trifazate

Ne rezervam dreptul de a modifica datele in functie de imbunatatirile aduse. Documentele anterioare devin nevalide odata cu emiterea acestui document.
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SAEX 07.2 - SAEX 16.2 duma

Actuatoare de date electrice multi-turn pentru serviciu deschis-inchis cu motoare trifazate CA

serviciu de scurta durata S2 - 15 min, 400 V / 50 Hz

Instalare si dimensionare

Date motor Datele motorului sunt aproximative. Datorita tolerantelor obisnuite de fabricatie, pot exista abateri de la valorile
date.
Protectia motorului Pentru a proteja Tmpotriva supraincalzirii, termocuitoarele sau termistoarele PTC sunt incorporate in infasurarile motorului.

Actuatoare fara comenzi integrale ale actuatorului (AUMA NORM):
Termosistemele sau termistoarele PTC trebuie luate in considerare in cadrul comenzilor externe (consultati planul terminalului).

Nota: Daca nu se conecteaza termocuitoare sau termistoare PTC se anuleaza garantia pentru motor. Conform EN
60079-14, un dispozitiv de protectie termica la supracurent (de ex. Intrerupétor de protectie a motorului) trebuie s fie
instalat pentru dispozitivele de actionare antideflagrante pe langa termocuitoare. In plus, termistoarele PTC necesita
un dispozitiv de declansare adecvat in comenzile actuatorului.

Evaluarea termocuplatoarelor

Curent alternativ Curent continuu
250V, 50 - 60 Hz cos ¢ 60V 1,0A
=125A 42V 1.2A
cos$=0616A 24V 1,5A

Actuatoare cu comenzi integrale AMExC sau ACExC:

Protectia termica a motorului este deja integrata.

Tensiunea retelei, frecventa retelei Variatia admisibila a tensiunii de retea: + 10%

Variatia admisibila a frecventei de retea: + 5%
Planul terminalului
Servomotoare multi-turn Planul terminalului
SAEx 07.2 - SAEx 16.2 SAEx TPAOOR2AA-101-000 (versiunea de baza in combinatie cu termistori PTC)
07.2 - SAEx 16.2 SAEx 07.2-UW TPAOOR1AA-101-000 (versiunea de baza in combinatie cu termocuitoare)
- SAEX 16.2-UW SAEx 07.2-UW TPAOOR200-0I1-000 (versiunea de baza in combinatie cu termistori PTC)
- SAEx 16.2-UW TPAOOR100-0I1-000 (versiunea de baza in combinatie cu termistori PTC)
SAREx 07.2 - SAREx 16.2 TPAOOR2AA-001-000 (versiunea de baza)
SAREx 07.2-UW - SAREx 16.2-UW TPAOOR200-0I1-000 (versiunea de bazs)

L Pentru functionarea motorului, pot fi utilizate contactoare de inversare (blocate mecanic, electric si electronic) sau
tiristoare (blocate electronic).

Actuatoare fara comenzi integrale ale actuatorului (AUMA NORM):

Comutatoarele sunt furnizate de client. Va recomandam sa specificati aparatele de comutare adecvate puterii lor nominale
de functionare / puterii motorului, in conformitate cu clasa de putere AUMA atribuita.

Alocarea tabloului de comutare la clasele de putere AUMA:

AUMA Contactor invers Contactor invers
clasa de putere Putere nominala de functionare la EN Puterea motorului
60947-4-1 conform UL/ CSA la
Categorie de utilizare AC-3
400V c.a. 480V c.a. 600V c.a.
Al 4,0 kw 5,0 CP 5,0 CP
A2 7.5 kW 10 CP 10 CP
A3 15 kW 20 CP 25CP
A4 30 kW 60 CP 60 CP
A5 55 kW 75 CP 100 CP
A6 75 kW 100 CP 125 CP
AUMA Tiristor
clasa de putere Curent nominal de functionare acc. la
EN 60947-4-2
Categorie de utilizare AC-53a
400V c.a.
B1 6A
B2 85A
B3 16 A

Actuatoare cu comenzi integrale AMExC sau ACExC:

Aparatele de comanda necesare in clasele de putere A1 la A3 sau B1 la B2 sunt deja integrate in comenzile AMEXC. Pentru actuatoarele cu
comenzi integrale ale actuatorului ACExC, aparatele de comanda necesare din clasele de putere A1 la A3 sau B1 la B3 sunt deja integrate.

Pentru tablourile din clasele de putere A4 la A6, este necesara suplimentar o cutie de control.

Pentru dispozitivele de actionare cu comenzi ale actuatorului integral AMEXC sau ACEXC si aparatele de comutare instalate in clasa de
putere AUMA A3, un dispozitiv optional de protectie termica la supracurent nu poate fi integrat direct in comenzile actuatorului. In plus,
este necesara o cutie de control.

Ne rezervam dreptul de a modifica datele in functie de imbunatatirile aduse. Documentele anterioare devin nevalide odata cu emiterea acestui document.
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SAEx 07.2 - SAEX 16.2 duma’

Actuatoare de date electrice multi-turn pentru serviciu deschis-inchis cu motoare trifazate CA

serviciu de scurta durata S2 - 15 min, 400V / 50 Hz

Note cu privire la datele electrice SAEx .2 / SAREX .2 actuatoare multi-turn cu motoare de curent alternativ trifazate

1) Puterea nominala Pn Puterea mecanica de iesire la arborele motorului la cuplul de functionare al actuatorului cu mai multe ture (corespunde cu aproximativ 35%

din cuplul maxim).

Puterea electrica consumata poate fi calculata folosind urmatoarea formuld: P = U x

Ixcos ¢ xV3
2) Curentul nominal In Curent la cuplul de rulare cu aprox. 35% din cuplul maxim
3) Max. curent Imax Curent la cuplul maxim

Ne rezervam dreptul de a modifica datele in functie de imbunatatirile aduse. Documentele anterioare devin nevalide odata cu emiterea acestui document.
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SAEx 07.2 — SAEX 16.2 duma’

Electrical data multi-turn actuators for open-close duty with 3-phase AC motors
Short-time duty S2 - 15 min, 400 V/50 Hz

Multi-turn actuator Motor
Output Max. Nominal Nominal ~ Max. Starting Overcurr.  AUMA power class
speed torque power?  Speed  current? current?  current prot. device  for switchgear
Type [rpm] [Nm] Motor type P, [kwW] [rpm] I, (A) I [Al I, [A] Cos @ setting [A] Contactor Thyristor
56 VDX0S34002 002 1400 o4 o4 19 ok 04 a1 e
¥ VDX06-4004 004 1400 4 0T g0 o5 g5 a1
s 22 3 VDX0ER2006 005 2800 g o7 19 op o7 a1 b
T ADXOOGI-4010 010 1400 o yo 5% o 10 A e
5 ADX00S32020 020 2800 oe 13 gu oe 13 a1 e
B0 25 ADXO32030 030 280 oo 1o 44 o g7 oa g
56 VDX00634003 003 1400 o4 of 1o os o5 a1 a
¥ VDX0§34006 005 1400 of o7 ¢ o3 o7 a1 e
S 22 o VDXO0ER2012 012 280 o7 Y0 30 0% 10 a g
7 ADXO0S3-4020 020 1400 e Jo 48 om 20 a1 e
50 ADXOOGI2040 040 2800 g 5% g0 o5 25 A
B so  ADXOOS32050 050 2800 yo 35 g0 o 37 a1
56 VDXOO7I4006 005 1400 o2 o8 30 oa o6 Al i
¥ VX0O714012 012 1400 10 15 30 oa 12 a1 w
s 22 a0 VDOOTI2025 025 280 T 0o G2 0o qp o g
R ADXOOTI4040 040 1400 TS Toge op 30 a1
50 ADXOO712070 070 2800 o 4 e os 45 A e
B0 0 ADOU7IZI0 100280 2 b i e g0 oa g
56 VDX0S040.12 012 1400 o2 90 35 oe  to a1 e
¥ VDX0004025 025 1400 1o 15 2y oe 17 a1 w
S 22 o VDXO002045 045 280 o 30 o0 g 35 A g
R+ ADXOOS0-4075 075 1400 Se So e o so A i
50 ADXOO02140 140 2800 45 g0 3 oe 60 A
B0 a0 ADOUSOZTE 18 2800 I 5 G gl g
56 VDX0004020 020 1400 oo 15 2y os 47 aa
¥ VDX0S04040 040 1400 yE IS o3 oz 35 a1
S 22 s VDXO0902080 080 280 & go g o S5 A B
R ADXOO04160 160 1400 3 g0 5 o5 o0 A
50 ADXOO02300 300 2800 g0 & éa od 1g A B3
B0 ap ADO02330 330 280 of 3 @ ok 3 a6
56 VDXO1124040 040 1400 34 3o o oe 50 a1l
¥ VDXOI1Z4080 080 1400 3o g5 3 o5 55 a1
SAEX ;g 1000 VDX0112-2-1,50 1.50 2,800 22 91? 28 828 9110 ﬁ; gg
16.2 fé ADX0112-4-3,00 3.00 1,400 255) 157) 28 8;1 ::5-7) 2; g;
gg ADX0112-2-5,00  5.00 2,800 E 5(5) ] ]j g:gg 52 ﬁ; =
::223(5) 800 ADX0112-2-6,00 6.00 2,800 12 zg 1 ;Ij (O)Zg ;g ﬁ; :

1) — 3) Refer to Notes on Electrical data SAEx .2/SAREx .2 multi-turn actuators with 3-phase AC motors
We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document.
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SAEx 07.2 — SAEX 16.2 duma

Electrical data multi-turn actuators for open-close duty with 3-phase AC motors
Short-time duty S2 - 15 min, 400 V/50 Hz

Installation and sizing

Motor data Motor data is approximate. Due to usual manufacturing tolerances, there may be deviations from the values
given.
Motor protection To protect against overheating, thermoswitches or PTC thermistors are embedded in the motor windings.

Actuators without integral actuator controls (AUMA NORM):
Thermoswitches or PTC thermistors have to be considered within the external controls (refer to terminal plan).

Note: Failure to connect thermoswitches or PTC thermistors shall void the warranty for the motor.

According to EN 60079-14, a thermal overcurrent protection device (e.g. motor protection switch)

must be installed for explosion-proof actuators in addition to the thermoswitches. PTC thermistors
additionally require a suitable tripping device in the actuator controls.

Rating of the thermoswitches

AC current DC current
250V, 50 - 60 Hz 60V 1.0A
cosp=1 25A 42V 1.2A
cos p=0.6 1.6 A 24V 1.5A

Actuators with AMExC or ACExC integral controls:
Thermal motor protection is already integrated.

Mains voltage, mains frequency Permissible variation of mains voltage: 10 %
Permissible variation of mains frequency: +5 %

Terminal plan

Multi-turn actuators Terminal plan
SAEx 07.2 — SAEX 16.2 TPAOOR2AA-101-000 (basic version in combination with PTC thermistors)
SAEx 07.2 — SAEX 16.2 TPAOOR1AA-101-000 (basic version in combination with thermoswitches)
SAEx 07.2-UW - SAEx 16.2-UW TPAOOR200-011-000 (basic version in combination with PTC thermistors)
SAEx 07.2-UW — SAEx 16.2-UW TPAOOR100-011-000 (basic version in combination with PTC thermistors)
SAREx 07.2 — SAREX 16.2 TPAOOR2AA-001-000 (basic version)
SAREx 07.2-UW — SAREx 16.2-UW  TPAOOR200-011-000 (basic version)
Switchgear sizing For motor operation, reversing contactors (mechanically, electrically and electronically locked) or thyristors (elec-

tronically locked) can be used.

Actuators without integral actuator controls (AUMA NORM):

Switchgear are supplied by the customer. We recommend specification of switchgear suitable for their rated
operating power/motor power in compliance with the assigned AUMA power class.

Switchgear assignment to AUMA power classes:

AUMA Reversing contactor Reversing contactor
power class Rated operating power acc. to EN Motor power
60947-4-1 according to UL/CSA at
Utilization category AC-3
400 V AC 480V AC 600 V AC
Al 4.0 kw 5.0 hp 5.0 hp
A2 7.5 kw 10 hp 10 hp
A3 15 kW 20 hp 25 hp
A4 30 kw 60 hp 60 hp
A5 55 kW 75 hp 100 hp
A6 75 kw 100 hp 125 hp
AUMA Thyristor
power class Rated operating current acc. to
EN 60947-4-2
Utilization category AC-53a
400 V AC
B1 6A
B2 85A
B3 16 A

Actuators with AMExC or ACExC integral controls:

Required switchgear in power classes A1 to A3 or B1 to B2 are already integrated in AMExC controls. For
actuators with ACExC integral actuator controls, required switchgear in power classes A1 to A3 or B1 to B3 are
already integrated.

For switchgear of power classes A4 to A6, a control box is additionally required.
For actuators with AMExC or ACEXC integral actuator controls and installed switchgear in AUMA power class

A3, an optional thermal overcurrent protection device cannot be directly integrated within the actuator con-
trols. A control box is additionally required.

We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document.
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SAEx 07.2 - SAEx 16.2 auma®
Electrical data multi-turn actuators for open-close duty with 3-phase AC motors
Short-time duty S2 - 15 min, 400 V/50 Hz

Notes on Electrical data SAEx .2/SAREx .2 multi-turn actuators with 3-phase AC motors

1) Nominal power P Mechanical power output at motor shaft at run torque of multi-turn actuator (corresponds to approx. 35 % of
maximum torque).

The consumed electrical power can be calculated using the following formula:
P=UxIxcos¢x+3
2) Nominal current I Current at run torque with approx. 35 % of the maximum torque

3) Max. current | Current at maximum torque

X

We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document.
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SAEx 07.2 - SAEx 16.2 EllllT]E]®

AUMA NORM

Date tehnice Servomotoare multi-turn pentru functionare deschis-inchis cu motor trifazat CA

Informatii generale

Actuatoarele multi-turn AUMA NORM necesita comenzi electrice. Pentru dimensiunile SAEx 07.2 - SAEx 16.2, AUMA oferd comenzi ale actuatorului AMEXC sau ACEXC.
Acestea pot fi montate cu usurintd pe actuator la o datd ulterioara.

Tip Viteza de iesire rpm Gama de cupluy Cuplul de rularez Numar Fixarea supapeis Roatd de mana Greutates
de inceputuri
S2-15 S2-30 S2-15 S2-30 Max. @
min min min min incepe  Optiune standard inCestera
Min. Max. Max. Max. Max. Max. EN ISO DIN tulpina (4] Reduce- aprox.
50 Hz 60 Hz [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [1/h] 5210 3210 [mm] [mm] raportul de actiune [kg]
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
8 9.6 1:1
22
11 13 8:1
16 19 11:1
SAEx 22 26 30 11 6 FO7 - 26 8:1
07.2 32 38 2 20 2 F10 GO 34 =2 11:1
45 54 8:1
63 75 11:1
23
90 108 8:1
125 150 5.5:1
180 216 25 10 5 4:1
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
8 9.6 1:1
22
11 13 8:1
21 11
16 19 1:1
SAEX 22 26 60 40 FO7 - 26 8:1
07.6 32 38 20 2 F10 GO 34 =2 11:1
45 54 8:1
63 75 11:1
90 108 8:1 24
15 8 -
125 150 5.5:1
180 216 50 30 4:1
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
8 9.6 1:1
26
11 13 8:1
16 19 42 21 11:1
22 26 120 90 8:1
T3S 40 60 F10 GO 40 200
10.2 32 38 11:1
45 54 8:1
63 75 11:1
28
90 108 8:1
125 150 35 18 5.5:1
180 216 100 70 4:1
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
48
8 9.6 11:1
11 13 8:1
16 19 1:1
SAEX 22 26 250 180 100 50 8:1
100 60 F14 G1/2 58 315
14.2 32 38 11:1
45 54 8:1
52
63 75 11:1
90 108 8:1
125 150 5.5:1
180 216 200 140 80 40 4:1

Ne rezervam dreptul de a modifica datele in functie de imbunatatirile aduse. Documentele anterioare devin nevalide odata cu emiterea acestui document. Pentru informatii suplimentare despre
produs, consultati www.auma.com.
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SAEx 07.2 - SAEx 16.2

AUMA NORM

Date tehnice Servomotoare multi-turn pentru functionare deschis-inchis cu motor trifazat CA

Tip Viteza de iesire rpm

50 Hz 60 Hz

4 4.8

5.6 6.7

8 9.6

11 13

16 19

SAEX 22 26
14.6 32 38
45 54

63 75

90 108

125 150

180 216

4 4.8

5.6 6.7

8 9.6

11 13

16 19

SAEX 22 26
16.2 32 38
45 54

63 75

90 108

125 150

180 216

2Nz

Caracteristici si functii

Protectie impotriva exploziei

Certificate de produs

Tipul taxei

Motoare

Gama de cupluy

S2-15 S2-30
min min
Min. Max. Max.
[Nm] [Nm] [Nm]
500 360

200
400 290
1.000 710

400
800 570

Standard:

Optiuni:

Cuplul de rularez

S2-15
min
Max.
[Nm]

175

150

125

120

110
100

330

300

200

160

150
140

DEKRA 11ATEX0008 X

S2-30

min

Max.
[Nm]

90

75

65

60

55
50

170

150

100

80

75
70

II 2G Ex db IIC T4 sau T3 Gb
112G Ex h IIC T4 sau T3 Gb

Numar

de inceputuri

incepe
Max.
n/h

60

60

Cuplul de declansare este reglabil pentru directiile DESCHIS si INCHIS in intervalul de cuplu indicat Cuplul
maxim admisibil timp de 15 minute. sau 30 min. timpul pentru alergat.
Dimensiunile flansei indicate se aplica tipurilor de actionare de iesire A si B1. Consultati fisele de dimensiuni separate pentru alte tipuri de unitati de iesire.

Greutatea indicata include servomotor AUMANORMmMulti-turn cu motor AC trifazat, conexiune electrica in versiune standard, unitate de iesire tip B1 si volan.

112G Ex db eb IIC T4 sau T3 Gb II
2GExhIIC T4 sau T3 Gb
112D Ex tb IIIC T130 ° C sau T190 ° C Db

Fixarea supapeis

Optiune standard

EN ISO DIN
52103210

F14

F16

G1/2

G3

Max. @

in crestere
tulpina
[mm]

58

77

duma

Roatd de mana Greutates

(4] Reduce- aprox.
[mm] raportul de actiune [kg]
11:1
8:1
11:1
8:1
11:1
8:1
11:1
8:1
11:1
8:1
5.5:1
4:1
11:1
8:1
11:1
8:1
11:1
8:1
11:1
8:1
11:1
8:1
5.5:1
4:1

50

400

500

Standard: Serviciu de scurta durata S2 - 15 min, clasele A si B conform EN 15714-2

Optiune: Serviciu de scurta durata S2 - 30 min, clasele A si B conform EN 15714-2

Pentru tensiunea nominala si temperatura ambianta +40 ° C si la sarcina de cuplu de functionare.

Motor asincron trifazat cu cusca de veverita, tip IM B9 conform IEC 60034-7, procedura de racire IC410
conform IEC 60034-6

Ne rezervam dreptul de a modifica datele in functie de imbunatatirile aduse. Documentele anterioare devin nevalide odata cu emiterea acestui document. Pentru informatii suplimentare despre

produs, consultati www.auma.com.
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SAEx 07.2 - SAEx 16.2
AUMA NORM

duma

Date tehnice Servomotoare multi-turn pentru functionare deschis-inchis cu motor trifazat CA

Caracteristici si functii

Tensiunea retelei, frecventa retelei

Categoria de supratensiune

Clasa de izolatie

Protectia motorului

Autoblocare

incalzitor motor (optional)

Operare manuala

Tensiuni standard:

AC trifazat

Tensiuni / frecvente

Volt 220230 380 380 400 400 415 440 460 480 500
Hz 60 50 50 60 50 60 50 60 60 60 50
Tensiuni speciale:

AC trifazat

Tensiuni / frecvente

Volt 220 440 525 Hz 575 600 660 690

50 50 50 50 60 50 50

Alte tensiuni la cerere

Variatia admisibila a tensiunii de retea: + 10%
Variatia admisibila a frecventei de retea: + 5%

Categoria III conform IEC 60364-4-443

Standard: F, tropicalizat
Optiune: H, tropicalizat
Standard: Termistori PTC (conform DIN 44082)

in plus, termistoarele PTC necesita un dispozitiv de declansare adecvat in comenzile actuatorului.

Optiune: Termosistemele (NC)
Conform EN 60079-14, un dispozitiv de protectie termica la supracurent (de ex. Intrerupator de protectie a
motorului) trebuie sa fie instalat pentru dispozitivele de actionare antideflagrante pe langa termocuitoare.
Autoblocare: Viteze de iesire de pana la 90 rpm (50 Hz), 108 rpm (60 Hz) NU
autoblocare: Viteze de iesire de la 125 rpm (50 Hz), 150 rpm (60 Hz)
Actuatoarele cu rotatie multipla se blocheaza automat daca pozitia supapei nu poate fi schimbata din oprire in timp ce cuplul actioneaza asupra
unitatii de iesire.
Tensiuni: 110-120V c.a., 220 - 240 V c.a. sau 380 - 480 V c.a.
Putere in functie de dimensiunea 12,5 - 25 W
Actionare manuala pentru reglare si functionare de urgenta, volanul nu se roteste in timpul functionarii electrice.
Optiuni: Roatd de mana blocabild
Extensia tijei volanului

Instrument electric pentru functionarea de urgentad cu 30 mm sau 50 mm pétrat

Indicatie pentru functionare manuala (op- Indicatie daca functionarea manuald este activa / nu activa printr-un singur comutator (1 contact de comutare)

tion)

Conexiune electrica

Fire pentru intrdri de cablu

Planul terminalului

Fixarea supapei

Standard: Conector AUMA Ex plug / socket (KT); bornele motorului cu surub; terminale de comanda tip
push-in
Optiuni: Conector AUMAEX cu mufa / prizd cu terminale cu surub (KP), max. 38 borne de comanda / max. tensiune

de alimentare 525V c.a.
AUMA Ex conector / priza cu blocuri de borne (KES) Filete

Standard: metrice
Optiune: Firele Pg, firele NPT, firele G

TPAOOR2AA-101-000 (versiunea de baza in combinatie cu termistoare PTC)
TPAOOR1AA-101-000 (versiunea de baza in combinatie cu termocuitoare)

Standard: B1 conform EN ISO 5210

Optiuni: A, B2, B3, B4, C, D conform EN ISO 5210
A, B, D, E conform DIN 3210 C
conform DIN 3338

Accesorii speciale de supapa: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, IB1, IB3 A
pregatite pentru ungerea permanenta a tijei

Ne rezervam dreptul de a modifica datele in functie de imbunatatirile aduse. Documentele anterioare devin nevalide odata cu emiterea acestui document. Pentru informatii suplimentare despre

produs, consultati www.auma.com.
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SAEx 07.2 - SAEx 16.2
AUMA NORM

duma

Date tehnice Servomotoare multi-turn pentru functionare deschis-inchis cu motor trifazat CA

Unitate de control electromecanica

Comutarea limita

Comutarea cuplului

Comutati materialele de contact

Semnal de feedback de pozitie, analogic
(optiuni)

Indicator de pozitie mecanic
(optional)

Indicatie de rulare

inclzitor in compartimentul comutatorului

Mecanism de contracelare pentru pozitiile finale DESCHIS si INCHIS
Rotiri pe cursa: 2 la 500 (standard) sau 2 la 5.000 (optional)

Standard: Comutator unic (1 NC si 1 NO) pentru fiecare pozitie finald, nu izolat galvanic

Optiuni: Comutator tandem (2 NC si 2 NO) pentru fiecare pozitie finald, comutatoare izolate galvanic Comutator
triplu (3 NC si 3 NO) pentru fiecare pozitie finald, comutatoare izolate galvanic Comutatoare de pozitie
intermediara (comutare limita DUO), reglabile pentru fiecare directie de functionare

Comutarea cuplului reglabila pentru directiile DESCHIS si INCHIS

Standard: Comutator unic (1 NC si 1 NO) pentru fiecare directie, nu izolat galvanic Comutator
Optiune: tandem (2 NC si 2 NO) pentru fiecare directie, comutator izolat galvanic Argint (Ag)
Standard:

Optiune: Auriu (Au), recomandat pentru comenzile actuatorului de joasa tensiune

Potentiometru sau 0/4 - 20 mA (transmitator electronic de pozitie)
Indicator continuu, disc indicator reglabil cu simboluri DESCHIS si INCHIS

Transmitator intermitent
Standard: incalzitor autoreglabil PTC, 5-20W, 110 - 250 V c.a./c.c

Optiuni: 24 -48V c.a./c.c
sau 380 -400V c.a.

Un dispozitiv de incalzire de tip rezistenta de 5 W, 24 V c.a. este instalat in actuator Th combinatie cu comenzile actuatorului AMExC
sau ACExC.

Unitate de control electronic (optional, numai in combinatie cu comenzile actuatorului ACExC)

Setare non-intruziva

Semnal de feedback pozitionat
Semnal de feedback cuplu

Indicator de pozitie mecanic
(optional)

Indicatie de rulare

Incélzitor in compartimentul comutatorului

Conditii de service
Utilizare
Pozitie de montare

Altitudinea instaldrii

Temperatura ambientala

Umiditate

Protectia carcasei in conformitate
cu IEC 60529

Gradul de poluare conform IEC
60664-1

Limitator magnetic si emitator de cuplu (MWG)
Ture pe cursa: 1 la 500 (standard) sau 10 la 5.000 (optional)

Prin comenzile actuatorului
Prin comenzile actuatorului

Indicatie de auto-reglare continua cu simboluri DESCHIS si INCHIS

Semnal intermitent prin comenzile actuatorului

incalzitor de tip rezistentd cu 5 W, 24 V c.a.

Utilizarea in interior si in exterior este
permisa Orice pozitie

<2000 m deasupra nivelului marii

> 2.000 m deasupra nivelului marii la cerere
Standard: -30°Cpanala+40°C/+60°C
Optiuni: -40°Cpandla+40°C/+60°C
-60°Cpanala+40°C/+60°C
Pana la 100% umiditate relativa pe Intregul interval admisibil de temperatura
IP68 cu motor alternativ trifazat AUMA
Compartimentul terminalului este etansat suplimentar la interiorul actuatorului (dublu etansat)

Conform definitiei AUMA, protectia carcasei IP68 indeplineste urmatoarele cerinte:
e Adancimea apei: maxim 8 m cap de apa

e Imersiune continua fn apa: maxim 96 de ore Pana

e la 10 operatii in timpul imersiunii

Gradul de poluare 4 (cand este inchis), gradul de poluare 2 (intern)

Ne rezervam dreptul de a modifica datele in functie de imbunatatirile aduse. Documentele anterioare devin nevalide odata cu emiterea acestui document. Pentru informatii suplimentare despre

produs, consultati www.auma.com.
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AUMA NORM

Date tehnice Servomotoare multi-turn pentru functionare deschis-inchis cu motor trifazat CA

Conditii de service

Rezistenta la vibratii conform IEC 2 g, 10 - 200 Hz (AUMA NORM), 1 g, 10 - 200 Hz (pentru servomotoare cu comenzi de servomotor AMExC sau ACExC)
60068-2-6 Rezistent la vibratii in timpul pornirii sau la defectiuni ale instalatiei. Valabil pentru servomotori multi-turn-actuatori turn in
versiunea AUMA NORM si in versiunea cu comenzi ale actuatorului, fiecare cu conector AUMA / priza. Nu este valabil in

combinatie cu cutii de viteze.

Protectie anticoroziva Standard: KS: Potrivit pentru utilizare in zone cu salinitate ridicatd, condensare aproape permanenta si poluare
ridicata.
Optiuni: KX: Potrivit pentru utilizare in zone cu salinitate extrem de mare, condens permanent si poluare
ridicata.

KX-G: La fel ca KX, Tnsa versiunea fara aluminiu (parti exterioare)

Strat Acoperire cu strat dublu sub forma de pulbere

Combinatie fier-mica bicomponenta
Culoare Standard: AUMA gri-argintiu (similar cu RAL 7037)
Optiune: Culori disponibile la cerere

Durata de viata Actuatoarele multi-turn AUMA indeplinesc sau depdsesc cerintele de durata de viata din EN 15714-2. Informatii detaliate
pot fi furnizate la cerere.

Nivel de zgomot <72 dB (A)

Informatii suplimentare

Directivele UE Directiva ATEX 2014/34 / Directiva UE
privind utilajele 2006/42 / CE Directiva
de joasa tensiune 2014/35 / Directiva
EMC 2014/30 / UE
Directiva RoHS 2011/65 / UE

Ne rezervam dreptul de a modifica datele in functie de imbunatatirile aduse. Documentele anterioare devin nevalide odata cu emiterea acestui document. Pentru informatii suplimentare despre
produs, consultati www.auma.com.

Y005.173 /003 / ro Numarul 1.20 Pagina 5/5
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AUMA NORM

Technical data Multi-turn actuators for open-close duty with 3-phase AC motor

General information

AUMA NORM multi-turn actuators require electric controls. For sizes SAEx 07.2 — SAEx 16.2, AUMA offers AMExC or ACExC actuator controls.
These can also easily be mounted to the actuator at a later date.

Type  Output speed rpm Torque range” Run torque? Number Valve attachment® Handwheel Weight?
of starts
S2-15 S2 - 30 S2-15 S2 - 30 Max. @
min min min min Starts  Standard Option rising
Min. Max. Max. Max. Max. Max. EN ISO DIN stem (0] Reduc- approx.
50Hz 60Hz [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [1/h] 5210 3210 [mm] [mm] tion ratio [ka]
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
8 9.6 11:1
22
11 13 8:1
16 19 11:1
SAEXx 22 26 30 11 6 FO7 - 26 8:1
07.2 32 38 10 20 60 F10 GO 34 LN
45 54 8:1
63 75 11:1
23
90 108 8:1
125 150 55:1
180 216 25 10 5! 4:1
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
8 9.6 11:1
22
11 13 8:1
21 11
16 19 11:1
SAEXx 22 26 60 40 FO7 - 26 8:1
07.6 32 s 2 60 F10 GO 34 LN
45 54 8:1
63 75 11:1
90 108 8:1 24
15 8 -
125 150 55:1
180 216 50 30 4:1
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
8 9.6 11:1
26
11 13 8:1
16 19 42 21 11:1
SAEXx 22 26 120 90 8:1
4 F1 4 2
10.2 30 38 0 60 0 GO 0 00 111
45 54 8:1
63 75 11:1
28
90 108 8:1
125 150 35 18 55:1
180 216 100 70 4:1
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
48
8 9.6 11:1
11 13 8:1
16 19 11:1
SAEXx 22 26 250 180 100 50 8:1
1 F14 1/2 1
14.2 30 38 00 60 G/ 58 315 111
45 54 8:1
52
63 75 11:1
90 108 8:1
125 150 55:1
180 216 200 140 80 40 4:1

We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document. For further information on
the product, refer to www.auma.com.
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AUMA NORM

Technical data Multi-turn actuators for open-close duty with 3-phase AC motor

Type  Output speed rpm Torque range” Run torque? Number Valve attachment® Handwheel Weight?
of starts
S2-15 S2-30 S2-15 S2-30 Max. @
min min min min Starts  Standard Option rising
Min. Max. Max. Max. Max. Max. EN ISO DIN stem (0] Reduc- approx.
50Hz 60Hz [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [1/h] 5210 3210 [mm] [mm] tion ratio [ka]
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
175 90 50
8 9.6 11:1
11 13 8:1
16 19 11:1
22 26 500 360 150 & 8:1
Sl 200 60 F14 G1/2 58 400 -
(a5 32 38 11:1
125 65
45 54 8:1 56
63 75 120 60 11:1
90 108 8:1
125 150 110 55 55:1
180 216 400 290 100 50 4:1
4 4.8 11:1
5.6 6.7 8:1
330 170
8 9.6 11:1
72
11 13 8:1
16 19 11:1
= = 1,000 710 300 150 =
Sl 400 60 F16 G3 77 500 -
16.2 32 38 200 100 11:1 83
45 54 8:1
63 75 11:1
160 80
90 108 8:1 88
125 150 800 570 150 75 5.5:1
180 216 140 70 4:1
1) The tripping torque is adjustable for directions OPEN and CLOSE within the indicated torque range
2) Maximum permissible torque for 15 min. or 30 min. running time.
3) Indicated flange sizes apply for output drive types A and B1. Refer to separate dimension sheets for further output drive types.
4) Indicated weight includes AUMA NORM multi-turn actuator with 3-phase AC motor, electrical connection in standard version, output drive type B1 and handwheel.

Features and functions
Explosion protection Standard: 112G Ex db eb [IC T4 or T3 Gb

I12G Ex h [IC T4 or T3 Gb
I1 2D Ex tb I11IC T130°C or T190°C Db

Options: 112G Ex db IIC T4 or T3 Gb
I12G Exh IIC T4 or T3 Gb
Product certificates DEKRA 11ATEX0008 X
Type of duty Standard: Short-time duty S2 - 15 min, classes A and B according to EN 15714-2
Option: Short-time duty S2 - 30 min, classes A and B according to EN 15714-2

For nominal voltage and +40 °C ambient temperature and at run torque load.

Motors 3-phase AC asynchronous squirrel-cage motor, type IM B9 according to IEC 60034-7, 1C410 cooling pro-
cedure according to IEC 60034-6

We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document. For further information on
the product, refer to www.auma.com.
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SAEx 07.2 — SAEX 16.2
AUMA NORM

duma

Technical data Multi-turn actuators for open-close duty with 3-phase AC motor

Features and functions

Mains voltage, mains frequency

Overvoltage category

Insulation class

Motor protection

Self-locking

Motor heater (option)

Manual operation

Indication for manual operation (op-
tion)

Electrical connection

Threads for cable entries

Terminal plan

Valve attachment

Standard voltages:

3-phase AC
Voltages/frequencies

Volt 220 230 380 380 400 400 415 440 460 480 500
Hz 60 50 50 60 50 60 50 60 60 60 50
Special voltages:

3-phase AC

Voltages/frequencies

Volt 220 440 525 575 600 660 690

Hz 50 50 50 50 60 50 50

Further voltages on request

Permissible variation of mains voltage: +10 %
Permissible variation of mains frequency: +5 %

Category Il according to IEC 60364-4-443
Standard: F, tropicalized
Option: H, tropicalized

Standard: PTC thermistors (according to DIN 44082)
PTC thermistors additionally require a suitable tripping device in the actuator controls.

Option: Thermoswitches (NC)
According to EN 60079-14, a thermal overcurrent protection device (e.g. motor protection
switch) must be installed for explosion-proof actuators in addition to the thermoswitches.

Self-locking: Output speeds up to 90 rpm (50 Hz), 108 rpm (60 Hz)

NOT self-locking: Output speeds from 125 rpm (50 Hz), 150 rpm (60 Hz)

Multi-turn actuators are self-locking if the valve position cannot be changed from standstill while torque acts
upon the output drive.

Voltages: 110 - 120V AC, 220 — 240 V AC or 380 — 480 V AC
Power depending on the size 12.5 -25 W
Manual drive for setting and emergency operation, handwheel does not rotate during electrical operation.

Options: Handwheel lockable
Handwheel stem extension
Power tool for emergency operation with square 30 mm or 50 mm

Indication whether manual operation is active/not active via single switch (1 change-over contact)

Standard: AUMA Ex plug/socket connector (KT); screw-type motor terminals; push-in type control ter-
minals

Options: AUMA Ex plug/socket connector with screw-type terminals (KP), max. 38 control terminals/max.
supply voltage 525 V AC
AUMA Ex plug/socket connector with terminal blocks (KES)

Standard: Metric threads

Option: Pg-threads, NPT-threads, G-threads

TPAOOR2AA-101-000 (basic version in combination with PTC thermistors)
TPAOOR1AA-101-000 (basic version in combination with thermoswitches)
Standard: B1 according to EN ISO 5210

Options: A, B2, B3, B4, C, D according to EN ISO 5210
A, B, D, E according to DIN 3210
C according to DIN 3338
Special valve attachments: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, IB1, IB3
A prepared for permanent lubrication of stem

We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document. For further information on

the product, refer to www.auma.com.
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SAEx 07.2 — SAEX 16.2
AUMA NORM
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Technical data Multi-turn actuators for open-close duty with 3-phase AC motor

Electromechanical control unit

Limit switching

Torque switching

Switch contact materials

Position feedback signal, analogue
(options)

Mechanical position indicator
(option)

Running indication

Heater in switch compartment

Counter gear mechanism for end positions OPEN and CLOSED
Turns per stroke: 2 to 500 (standard) or 2 to 5,000 (option)

Standard: Single switch (1 NC and 1 NO) for each end position, not galvanically isolated

Options: Tandem switch (2 NC and 2 NO) for each end position, switches galvanically isolated
Triple switch (3 NC and 3 NO) for each end position, switches galvanically isolated
Intermediate position switches (DUO limit switching), adjustable for each direction of operation

Torque switching adjustable for directions OPEN and CLOSE

Standard: Single switch (1 NC and 1 NO) for each direction, not galvanically isolated

Option: Tandem switch (2 NC and 2 NO) for each direction, switches galvanically isolated
Standard: Silver (Ag)
Option: Gold (Au), recommended for low voltage actuator controls

Potentiometer or 0/4 — 20 mA (electronic position transmitter)

Continuous indication, adjustable indicator disc with symbols OPEN and CLOSED

Blinker transmitter
Standard: Self-regulating PTC heater, 5—20 W, 110 — 250 V AC/DC

Options: 24 — 48V AC/DC
or 380 — 400 V AC

A resistance type heater of 5 W, 24 V AC is installed in the actuator in combination with AMExC or ACExC
actuator controls.

Electronic control unit (option, only in combination with ACExC actuator controls)

Non-Intrusive setting

Position feedback signal
Torque feedback signal

Mechanical position indicator
(option)

Running indication

Heater in switch compartment

Service conditions
Use
Mounting position

Installation altitude

Ambient temperature

Humidity

Enclosure protection in accordance
with IEC 60529

Pollution degree according to IEC
60664-1

Magnetic limit and torque transmitter (MWG)
Turns per stroke: 1 to 500 (standard) or 10 to 5,000 (option)

Via actuator controls
Via actuator controls

Continuous self-adjusting indication with symbols OPEN and CLOSED

Blinking signal via actuator controls
Resistance type heater with 5 W, 24 V AC

Indoor and outdoor use permissible
Any position

<2 000 m above sea level

> 2,000 m above sea level on request
Standard: —30 °C to +40 °C/+60 °C

Options: —40 °C to +40 °C/+60 °C
—60 °C to +40 °C/+60 °C

Up to 100 % relative humidity across the entire permissible temperature range

IP68 with AUMA 3-phase AC motor
Terminal compartment additionally sealed against interior of actuator (double sealed)

According to AUMA definition, enclosure protection IP68 meets the following requirements:
Depth of water: maximum 8 m head of water
Continuous immersion in water: maximal 96 hours
Up to 10 operations during immersion

Pollution degree 4 (when closed), pollution degree 2 (internal)

We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document. For further information on

the product, refer to www.auma.com.
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AUMA NORM
Technical data Multi-turn actuators for open-close duty with 3-phase AC motor

Service conditions

Vibration resistance according to IEC 2 g, 10 to 200 Hz (AUMA NORM), 1 g, 10 to 200 Hz (for actuators with AMEXC or ACExC actuator controls)

60068-2-6 Resistant to vibration during start-up or for failures of the plant. Valid for multi-turn actuators-turn actuators
in version AUMA NORM and in version with actuator controls, each with AUMA plug/socket connector. Not
valid in combination with gearboxes.

Corrosion protection Standard: KS: Suitable for use in areas with high salinity, almost permanent condensation, and high
pollution.
Options: KX: Suitable for use in areas with extremely high salinity, permanent condensation, and high
pollution.
KX-G: Same as KX, however aluminium-free version (outer parts)
Coating Double layer powder coating
Two-component iron-mica combination
Colour Standard: AUMA silver-grey (similar to RAL 7037)
Option: Available colours on request
Lifetime AUMA multi-turn actuators meet or exceed the lifetime requirements of EN 15714-2. Detailed information
can be provided on request.
Noise level <72dB (A)

Further information

EU Directives ATEX Directive 2014/34/EU
Machinery Directive 2006/42/EC
Low Voltage Directive 2014/35/EU
EMC Directive 2014/30/EU
RoHS Directive 2011/65/EU

We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document. For further information on
the product, refer to www.auma.com.
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Solutions for a world in motion

Servomotoare cu rotire partiala

SQEx 05.2 - SQEx 14.2
SQREx 05.2 - SQREx 14.2
AUMA NORM (fara controale)

Instructiuni de utilizare Asamblare, exploatare, punere in functiune
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Cuprins

Cititi mai Intai instructiunile de utilizare.

o Respectati instructiunile de siguranta.

o Aceste instructiuni de utilizare fac parte din produs. Pastrati

o instructiunile de utilizare in timpul duratei de viata a produsului.

. Transmiteti instructiunile oricarui utilizator sau proprietar ulterior al produsului.

Scopul documentului:

Acest document contine informatii pentru personalul de instalare, punere in functiune, operare si intretinere. Este
destinat sprijinirii instalarii si punerii in functiune a dispozitivului.
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Instructiuni de siguranta

1.

Instructiuni de siguranta

1.1.

Informatii de baza privind siguranta

Standarde / directive

Instructiuni de siguranta /
avertizare-ings

Calificarea personalului

Punere in functiune

Operatiune

Masuri de protectie

intretinere

Produsele noastre sunt proiectate si fabricate in conformitate cu standardele si
directivele recunoscute. Acest lucru este certificat intr-o declaratie de incorporare si o
declaratie de conformitate a UE.

Utilizatorul final sau contractantul trebuie sa se asigure ca toate cerintele legale,
directivele, liniile directoare, reglementarile nationale si recomandarile cu privire la
asamblare, conexiune electrica, punere Tn functiune si operare apar la locul instalarii.

Acestea includ, printre altele, standarde si directive precum IEC 60079 ,Atmosfere
explozive” -

. Partea 14: Proiectarea, selectia si montarea instalatiilor electrice.

. Partea 17: Inspectia si intretinerea instalatiilor electrice.

Tot personalul care lucreaza cu acest dispozitiv trebuie sa fie familiarizat cu instructiunile
de siguranta si avertizare din acest manual si sa respecte instructiunile date. Instructiunile
de siguranta si semnele de avertizare de pe dispozitiv trebuie respectate pentru a evita
vatamarea corporala sau deteriorarea bunurilor.

Asamblarea, conectarea electrica, punerea in functiune, functionarea si intretinerea trebuie
sa fie efectuate de catre personal calificat corespunzator autorizat de catre utilizatorul final
sau contractantul instalatiei.

inainte de a lucra la acest produs, personalul trebuie s& fi citit si inteles cu atentie aceste
instructiuni si, Tn plus, sa cunoasca si sa respecte regulile recunoscute oficial cu privire la
sanatatea si securitatea muncii.

Lucrarile efectuate in atmosfere potential explozive sunt supuse unor reglementari speciale
care trebuie respectate. Utilizatorul final sau contractantul fabricii este responsabil pentru
respectarea si controlul acestor reglementari, standarde si legi.

inainte de punerea in functiune, este important s& verificati daci toate setarile indeplinesc

cerintele aplicatiei. Setdrile incorecte pot prezenta un pericol pentru aplicatie, de exemplu,

pot provoca deteriorarea supapei sau a instalatiei. Producatorul nu va fi tras la raspundere

pentru eventuale daune. Un astfel de risc revine in totalitate utilizatorului.

Conditii preliminare pentru o functionare sigura si lina:

. Transport corect, depozitare, montare si instalare corecta, precum si atentie
punere in functiune.

. Utilizati dispozitivul numai daca este in stare perfecta, respectand aceste instructiuni.

N Raportati imediat orice defectiuni si daune si permiteti masuri corective.
. Respectati regulile recunoscute pentru sandtatea si securitatea muncii.
. Respectati reglementarile nationale.

. in timpul function&rii, carcasa se incélzeste si pot aparea temperaturi de suprafatd>
60 ° C. Pentru a preveni posibilele arsuri, va recomandam sa verificati temperatura
suprafetei folosind un termometru adecvat si sa purtati manusi de protectie, daca
este necesar, Tnainte de a lucra la dispozitiv.

Utilizatorul final sau contractantul sunt responsabili pentru implementarea masurilor de
protectie necesare la fata locului, cum ar fi carcasele, barierele sau echipamentele
individuale de protectie pentru personal.

Pentru a asigura functionarea sigura a dispozitivului, trebuie respectate instructiunile de
intretinere incluse in acest manual.

Orice modificare a dispozitivului necesita acordul prealabil scris al producatorului.

1.2.

Domeniul de aplicare

Actuatoarele AUMA cu viraj partial sunt proiectate pentru functionarea supapelor
industriale, de exemplu supapele fluture si supapele cu bila.
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Dispozitivele descrise mai jos sunt aprobate pentru utilizare in atmosfere potential explozive din
zonele 1, 2, 21 si 22.

Daca sunt de asteptat temperaturi> 40 ° C la flansa de montare a supapei sau la tija supapei (de
exemplu, din cauza mediului fierbinte), va rugam sa consultati AUMA. Temperaturile> 40 ° C nu
sunt luate Tn considerare in ceea ce priveste protectia impotriva exploziei neelectrice.

Alte aplicatii necesita confirmare explicita (scrisa) de catre producator.

Urmatoarele aplicatii nu sunt permise, de exemplu:

. Camioane industriale conform EN ISO 3691

® Aparate de ridicat conform EN 14502

® Ascensoare pentru pasageri conform DIN 15306 si 15309

® Ascensoare de service conform EN 81-1 /A1

®  Scarirulante

* Datoria continua

® Serviciu Ingropat

® Scufundare continua (respectati protectia incintei)

® Zonele potential explozive din zonele 0 si 20

® Zonele potential explozive din grupa I (minerit)

® Zonele expuse la radiatii din centralele nucleare

Nu se poate asuma nicio raspundere pentru utilizarea necorespunzatoare sau neintentionata.
Respectarea acestor instructiuni de utilizare este considerata ca parte a utilizarii desemnate a
dispozitivului.

Aceste instructiuni de functionare sunt valabile numai pentru versiunea standard ,inchidere in

informatie L N .
. sensul acelor de ceasornic”, adica arborele condus se roteste in sensul acelor de ceasornic pentru a
inchide supapa.
1.3. Avertismente si note

/\ DANGER

Urmatoarele avertismente atrag o atentie speciald asupra procedurilor relevante pentru siguranta
din aceste instructiuni de utilizare, marcate fiecare de cuvantul de avertizare corespunzator
(PERICOL, AVERTISMENT, ATENTIE, AVIZ).

Indica o situatie periculoasa iminent, cu un nivel ridicat de risc. Nerespectarea acestui
avertisment poate duce la deces sau vatamari grave.

Indica o situatie potential periculoasa cu un nivel mediu de risc. Nerespectarea acestui
avertisment poate duce la deces sau vatamari grave.

Indica o situatie potential periculoasa cu un nivel scazut de risc. Nerespectarea acestui
avertisment poate duce la vatamari minore sau moderate. Poate fi utilizat si cu daune
materiale.

Situatie potential periculoasa. Nerespectarea acestui avertisment poate duce Ila
deteriorarea bunurilor. Nu este utilizat pentru vatamari corporale.

Aranjamentul si structura tipografica a avertismentelor

Tipul de pericol si sursa respectiva!
Consecinte potentiale in caz de nerespectare (optiune)

— Masuri de evitare a pericolului
— Alte masuri
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Instructiuni de siguranta

Simbol de alerta de siguranta & avertizeaza asupra unui potential pericol de vatdamare corporala

Cuvantul de avertizare (aici: PERICOL) indica nivelul de pericol.

1.4. Referinte si simboluri
Urmatoarele referinte si simboluri sunt utilizate in aceste instructiuni:
Informatie Termenul informatie precedarea textului indica note si informatii importante.

Simbol pentru INCHIS (supapa inchisa)
Simbol pentru DESCHIS (supapa deschisa)

S -

Informatii importante inainte de urmatorul pas. Acest simbol indica ce este necesar
pentru pasul urmator sau ce trebuie pregatit sau observat.
<> Trimitere la alte sectiuni

Termenii dintre paranteze aratati mai sus se refera la alte sectiuni ale documentului care

ofera informatii suplimentare despre acest subiect. Acesti termeni sunt fie listati Tn index,
un titlu sau Tn cuprins si pot fi localizati cu usurinta.
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Identificare
2. Identificare
21. Placuta de identificare

Figura 1: Dispunerea placutelor cu nume

(1]
(2]
(3]
(4]

L

= /[1]

Placuta de identificare a motorului

Placuta de identificare a actuatorului

Placa de omologare de protectie impotriva exploziei

Placa suplimentara, de ex. Placa KKS (sistem de clasificare a centralei electrice)

Placuta de identificare a actuatorului

Figura 2: Placuta de identificare a actuatorului (exemplu)

(1]
(2]
(3]
(4]
[5]
[6]
(7]
(8]
[9]
[10]
(1]
[12]
[13]

& AUMA Riester GmbH &Co.KG ¢
o D-79379 Miilheim, Germany o
SQEx 07.2-F07/-a3b -
Order No: 12345678
No: 0516NS12345
t: 8/90°
T close: 100-300 Nm
T open: 100-300 Nm
Lubr: F15 P68
Temp: -30°C/+60°C

C

o
E
=
=

®

dUMd (= sigla producatorului); (€ (= Marca CE)
Numele producatorului

Adresa producatorului

Desemnarea tipului

Numar de ordine

Numar de serie

Timp de functionare in [s] pentru o miscare de viraj partial de 90 °
Interval de cuplu in directia INCHIS

Domeniul de cuplu in directia DESCHIS

Tipul de lubrifiant

Temperatura ambianta admisibila

Poate fi atribuit ca optiune la cererea clientului
Protectia carcasei

Codul Matricei de Date
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Placuta de identificare a motorului

Figura 3: Placuta cu numele motorului (exemplu)

@
VDX0063-2-0,12

L/ Art.no.: 12345678

J No: 0516MM12345
Y3~400V 50Hz

Pn: 0,12kW  cos o: 0.52
In: 0,7A

S2 - 15 min

IP 68 2800 1/min
Therm. protect.: PTC
Insulation class: F

o
=
T

L

dUIMAd (= sigla producatorului); C€ (= Marca CE)

(1] Tipul motorului

(2] Numar articol motor
3] Numar de serie
[4] , .
51 Tipul de curent, tensiunea de retea
[6] Putere nominala

Curent nominal
171 Tipul taxei

ipul taxei

B P

[9] Protectia incintei
[10] Protectia motorului (protectie la temperatura)
[11] Clasa de izolatie
[12] Viteza de iesire
[13] Factorul de putere cos phi
[14] Frecventa retelei
Codul Matricei de Date

Placuta de omologare in versiunea antideflagranta

Figura 4: Placi de omologare in versiunea antideflagranta (exemple)

ATEX IECEx
& CE 0158 &
DEKRA 13ATEX0008 X IECEx DEK 12.0080X
Il 2G Ex db eb IIC T4 Gb Ex dbeb [IC T4 Gb
@ |1 2D Exth IIIC T130°C Db IP6x @ Ex th I1IC T130°C Db IP6x &
112G cliC T4
M20 + M25 + M32 M20 + M25 + M32

z_
=9
m

[11  Simbol ex, marcaj CE, numarul autoritatii de
[2] testare Certificat ex (numar)

Clasificare:
[3] Protectie electrica impotriva exploziei de gaz
[4] Protectie electrica impotriva exploziei de protectie
[5] Protejare non-electrica impotriva exploziei

[6] Filete pentru bucse de linie la conexiunea electrica
[71  Neutilizat
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Desemnarea tipului

Numar de ordine

Numarul de serie al actuatorului

10

Codul Matricei de Date

Descrieri referitoare la indicatiile placutei de identificare

Figura 5: Desemnarea tipului (exemplu)

SQEx 07.2-FQ7 /-a3b-

1. Tipul si dimensiunea actuatorului
2. Dimensiunea flansei

3. Marcaj ex
Tipul si dimensiunea

Aceste instructiuni se aplica urmatoarelor tipuri si dimensiuni de dispozitive:

. Tipul SQEx = servomotoare cu rotire partiala pentru functionarea deschis-inchis
Marimi: 05.2, 07.2, 10.2, 12.2, 14.2
[ Tastati SQREX = Servomotoare cu rotatie partiala pentru modularea

sarcinii Dimensiuni: 05.2, 07.2, 10.2, 12.2, 14.2

Marcaj ex

Tabelul 1:

Marcare pentru protectia impotriva exploziei (exemplu de / -a3b-)
- A 3 b -
= Nefolosit

A Tipul motorului
a = VDX sau SDX: motor alternativ trifazat b =

VWX sau SWX: motor alternativ monofazat

3 Tipul de protectie a conexiunii electrice
3 = Compartiment terminal Ex e siguranta sporita 4 =
Compartiment terminal Ex d incinta ignifuga

b Tipul de protectie al emitatorului de pozitie
a = Fara circuit electric sigur intrinsec b = Circuit electric Ex
eu Siguranta intrinseca (RWG 5020.2Ex)

o Neutilizat (tip de protectie pentru autobuzul de teren)

Produsul poate fi identificat folosind acest numar si pot fi solicitate datele tehnice,
precum si datele referitoare la comanda referitoare la dispozitiv.

Va rugam sa mentionati intotdeauna acest numar pentru orice intrebdri legate de produs.

Pe Internet la http://www.auma.com> Service & Support> myAUMA, oferim un serviciu care
permite utilizatorilor autorizati sa descarce documente legate de comanda, cum ar fi schemele
de cablare si date tehnice (atatin limba germanad, cat si in limba engleza), certificatul de
inspectie si instructiunile de functionare la introducerea numadrului de comanda.

Masa 2:
Descrierea numarului de serie (cu exemplul 0516NS12345)

05 16 NS12345
05 Pozitiile 1 + 2: Asamblarea n s&ptdmana = sdptamana
05 16 Pozitiile 3 + 4: Anul fabricatiei = 2016

NS12345 Numar intern pentru identificarea fara echivoc a produsului

Cand sunteti inregistrat ca utilizator autorizat, puteti utiliza fisierul Aplicatia de asistenta AUMA
pentru a scana codul DataMatrix si a accesa direct documentele legate de comanda, fara a fi nevoie sa
introduceti numarul comenzii sau numarul de serie.
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Identificare

Figura 6: Link catre magazinul de aplicatii:

2.2,

Scurta descriere

Mecanism de actionare in parte

Definitie in conformitate cu EN 15714-2/ EN ISO 5211:

Un dispozitiv de actionare cu rotatie partiala este un dispozitiv de actionare care transmite un cuplu la supapa
pentru mai putin de o rotatie completa. Nu trebuie sa fie capabil sa reziste fortei.

Actuatoarele AUMA SQEx 05.2 - SQEx 14.2 / SQREx 05.2 - SQREx 14.2 sunt actionate de un motor
electric. Pentru operarea manualad, este prevazuta o roata de mana. Oprirea in pozitiile finale
poate fi fie prin limita, fie prin fixarea cuplului. Comenzile actuatorului sunt necesare pentru a
opera sau procesa semnalele actuatorului.

Actuatoarele fara comenzi pot fi echipate cu comenzi de actionare AUMA la o data ulterioara. Pentru mai
multe informatii, va rugam sa precizati numarul comenzii noastre (consultati placuta de identificare a
actuatorului).

1
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Transport, depozitare si ambalare

3.

Transport, depozitare si ambalare

3.1.

12

/\ DANGER

Pentru transportul la locul de instalare, utilizati ambalaje rezistente.

Incarcarea in miscare!
Risc de deces sau vatamari grave.

— NU stati sub sarcina Tn miscare.

— Atasati franghii sau carlige in scopul ridicarii cu palanul numai la carcasa si
NU la roata.

— Actuatoare montate pe supape: Atasati franghii sau carlige Tn scopul ridicarii cu
palan la supapa si NU la servomotor.

— Actuatoare montate pe cutii de viteze: Atasati cabluri sau carlige Tn scopul ridicarii cu
palan numai la cutia de viteze folosind suruburi si NU la servomotor.

— Respectati greutatea totala a combinatiei (actuator, cutie de viteze, supapa)
— Asigurati sarcina impotriva caderii, alunecarii sau inclinarii.

Efectuati incercarea de ridicare la inaltime mica pentru a elimina orice pericol potential, de exemplu prin inclinare.

Figura 7: Exemplu: Ridicarea actuatorului

Tabelul 3:
Greutati pentru servomotoare partiale SQEx 05.2 - SQEx 14.2 / SQREx 05.2 - SQREx 14.2
cu motoare AC trifazate

Desemnarea tipului Greutate 1) Greutate cu baza si parghie2)
Actuator aproximativ [kg] aproximativ [kg]
SQEx 05.2/ 29 34
SQREx 05.2

SQEx 07.2/ 29 34
SQREx 07.2

SQEx 10.2/ 34 38
SQREx 10.2

SQEx 12.2/ 42 50
SQREx 12.2

SQEx 14.2/ 51 62
SQREx 14.2

1) Greutatea indicata include dispozitivul de actionare AUMA NORM cu motor trifazat AC, conexiune electrica in
versiunea standard, cuplare fara orificiu si volan. Pentru alte tipuri de unitati de iesire, tineti cont de greutati
suplimentare.
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Transport, depozitare si ambalare

2) Greutatea indicata include servomotor AUMA NORM cu viraj partial cu motor AC trifazat, conexiune electrica in
versiunea standard si roatd de mana, inclusiv baza si parghie. Pentru alte tipuri de unitati de iesire, tineti cont de
greutati suplimentare.

Tabelul 4:
Greutati pentru servomotoare partiale SQEx 05.2 - SQEx 14.2 / SQREx 05.2 - SQREx 14.2
cu motoare AC monofazate

Desemnarea tipului Greutate 1) Greutate cu baza si parghie2)
Actuator aproximativ [kg] aproximativ [kg]
SQEx 05.2/ 33 39
SQREx 05.2

SQEx 07.2/ 33 39
SQREx 07.2

SQEx 10.2/ 39 43
SQREx 10.2

SQEx 12.2/ 47 55
SQREx 12.2

SQEx 14.2/ 56 67
SQREx 14.2

1) Greutatea indicata include dispozitivul de actionare AUMA NORM partial cu motor AC monofazat, conexiune
electrica in versiunea standard, cuplare fara orificiu si volan. Pentru alte tipuri de unitati de iesire, tineti cont de
greutati suplimentare.

2) Greutatea indicata include dispozitivul de actionare AUMA NORM partial cu motor AC monofazat, conexiune electrica in
versiunea standard si roata de mana, inclusiv baza si maneta. Pentru alte tipuri de unitati de iesire, tineti cont de greutati
suplimentare.

3.2. Depozitare
Pericol de coroziune din cauza depozitarii necorespunzatoare!
—  Ase pastra intr-o camera bine ventilata, uscata.
—  Protejati-va impotriva umezelii podelei prin depozitare pe un raft sau pe un palet de lemn.
—  Capac pentru protectie impotriva prafului si murdériei.
—  Aplicati un agent adecvat de protectie impotriva coroziunii pe suprafetele neacoperite.
Depozitare pe termen lung Pentru depozitarea pe termen lung (mai mult de 6 luni), respectati urmatoarele puncte:
1. Inainte de depozitare:
Protejati suprafetele neacoperite, in special partile de antrenare de iesire si suprafata de montare, cu
agent de protectie Tmpotriva coroziunii pe termen lung.
2. Launinterval de aprox. 6 luni:
Verificati daca exista coroziune. Daca apar primele semne de coroziune, aplicati o noua protectie impotriva coroziunii.
3.3. Ambalare

Produsele noastre sunt protejate de ambalaje speciale pentru transport la iesirea
din fabrica. Ambalajul consta din materiale ecologice care pot fi usor separate si
reciclate. Folosim urmatoarele materiale de ambalare: lemn, carton, hartie si folie
din PE. Pentru eliminarea materialului de ambalare, va recomandam centre de
reciclare si colectare.

13



SQEx 05.2 - SQEx 14.2 / SQREx 05.2 - SQREx 14.2

Asamblare
4, Asamblare
4.1. Pozitie de montare
Produsul descris in acest document poate fi utilizat fara restrictii in orice pozitie
de montare.
4.2. Montarea rotii de mana
Figura 8: Roatd de mana
(3]
[1] distantier
[2] Arborele de intrare
[3] Roatd de mana
[4] Inel de fixare
1 . Dacd este necesar, montati distantierul [1] pe arborele de intrare
2. [2]. Glisati roata de mana [3] pe arborele de intrare.
3.  Fixati volanul [3] folosind inelul de fixare [4] furnizat.
4.3. Mecanism de actionare a partii la supapa: montare
. . . - "
NOTICE Pericol de coroziune datorat deteriorarii finisajului vopselei si condensului!
— Atingeti deteriorarea finisajului vopselei dupa lucrul pe dispozitiv.
R

Dupa montare, conectati dispozitivul imediat la reteaua electrica pentru a va asigura ca
incalzitorul minimizeaza condensul.

Mecanismul de actionare partiala este montat pe supapa folosind un cuplaj (standard) sau prin intermediul
parghiei. Sunt disponibile instructiuni separate pentru montarea actuatorului pe supapa atunci cand sunt
echipate cu baza si parghie.

14
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Asamblare

4.3.1. Unitate de iesire pentru cuplare

Proiecta

Cerere

Figura 9: Fixarea supapei prin cuplaj

3 ,TII " "

[1] Roata melcata de actionare cu caneluri
[2] interne Cuplaj cu snur

[3]  Arborele supapei (exemplu cu cheie)

. Pentru fixarea supapelor conform EN ISO 5211 Pentru

. tija de supapa rotativa, care nu se ridica

4.3.1.1. Mecanism de actionare cu rotatie partiala (cu cuplaj): montare pe supapa

informatie

Etape de asamblare

Cuplajele fara alezare sau cuplajele cu alezaj pilot trebuie sa fie prelucrate pentru a se potrivi cu arborele
supapei inainte de a monta dispozitivul de actionare cu rotire partiald la supapa (de ex. Cu alezaj si cheie, alezaj
dublu plat sau patrat).

Asamblati supapa si dispozitivul de actionare in turatie partiala in aceeasi pozitie finala. in mod
standard, servomotorul rotativ este furnizat in pozitia finald INCHIS.
. Pozitia de montare recomandata pentru supape fluture: Pozitia finala INCHIS.

. Pozitia de montare recomandata pentru supape cu bila: Pozitia finala DESCHIS.

1. Daca este necesar, deplasati dispozitivul de actionare cu turatie partiald in aceeasi pozitie finald ca supapa folosind

roata de mana.
2.  Curatati fetele de montare, degresati bine suprafetele de montare neacoperite.

3. Aplicati o cantitate mica de grasime pe arborele supapei [2].

15
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Asezati cuplajul [1] pe arborele supapei [2] si asigurati-l impotriva alunecarii axiale utilizand
un surub de fixare [3] sau o saiba de prindere si un surub cu saiba de blocare cu arc curbat
[4]. Prin urmare, asigurati-va ca dimensiunile X, Y sau L sunt respectate (consultati figura si
tabelul <Pozitiile de montare pentru cuplare>).

Figura 10: Exemple: Montati cuplajul

f 4]
™

(3]
(1] I

[11  Cuplare

[2]  Arborele supapei

[31  surubdeprindere

[4]  Saiba de prindere si surub cu saiba de blocare cu arc curbat

Figura 11: Pozitii de montare pentru cuplare

Tabelul 5:

Dimensiuni [mm] SQEx 05.2 SQEx 07.2 SQEx 10.2 SQEx 12.2 SQEx 14.2
EN ISO 5211 FO5 FO7 FO5 FO7 F10 F10F12 F12 F14 F14 F6

X max. 33 33 3 44 55 88

Y max. 22 22 2 55 1010 1010

L max. 40 40 40 40 66 50 82 61101 75125

Aplicati grasime neacida la canalele de cuplare (de exemplu, Gleitmo by Fuchs).
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informatie

Montati dispozitivul de actionare cu viraj partial. Dacé este necesar, rotiti usor dispozitivul de actionare cu viraj partial pana cand se

cupleaza canelurile cuplajului.

Figura 12:

Asigurati-va ca varful (daca este furnizat) se potriveste uniform in adancitura si ca flansele
sunt in contact complet.

7. Dacad gaurile de flansa nu se potrivesc cu firul:
7.1 Rotiti usor roata de mana pana cand gaurile se aliniaza.
7.2 Daca este necesar, schimbati dispozitivul de actionare cu viraj partial cu un dinte pe
8. cuplaj. Fixati actuatorul cu viraj partial cu suruburi.
Informatie: Va recomandam sa aplicati material de etansare a firului lichid la suruburi
pentru a evita coroziunea de contact.
9.  Fixati suruburile transversal la un cuplu conform tabelului.
Tabelul 6:

Cupluri de strangere pentru suruburi

Fire

M6
M8
M10
M12
M16
M20

Cuplul de strangere [Nm]

Clasa de rezistenta A2-80 / A4-80

10
24
48
82
200
392

17
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5. Conexiune electrica

5.1. Informatii de baza

Schema de conexiuni / terminal
plan

Timp de intarziere

Limita si cuplul

comutatoare

Tipul curent, retea
tensiune, retea
frecventa

Protectie si dimensionare
site

18

Pericol din cauza conexiunii electrice incorecte
Nerespectarea acestui avertisment poate duce la deces, vatamari grave sau daune materiale.

— Conexiunea electrica trebuie realizata exclusiv de personal calificat
corespunzator.

— Inainte de conectare, respectati informatiile de bazd continute in acest capitol.

— Dupa conectare, dar Tnainte de a aplica tensiunea, respectati capitolele
<Commissioning> si <Test run>.

Schema de conexiuni aferentd / planul terminalului (in germana sau engleza) este atasata la
dispozitiv intr-o punga rezistenta la intemperii, Tmpreuna cu aceste instructiuni de utilizare.
Poate fi solicitat si de la AUMA (numarul comenzii de stat, consultati placuta de identificare) sau
descarcat direct de pe Internet (http://www.auma.com).

Deteriorarea supapei pentru conexiune fara comenzi!

— Actuatoarele NORM necesita comenzi: Conectati motorul numai prin comenzi (circuitul
contactorului de inversare).

— Respectati tipul de scaune specificat de producatorul supapei.

— Respectati schema de cablare.

Timpul de intarziere este timpul de la declansarea comutatoarelor limita sau de cuplu pana la
puterea motorului oprita. Pentru a proteja supapa si actuatorul, va recomandam un timp de
intarziere <50 ms. Sunt posibile timpi de intarziere mai lungi, cu conditia sa se ia in considerare
timpul de functionare, tipul de actionare de iesire, tipul supapei si tipul de instalare. Va
recomandam sa opriti contactorul corespunzator direct prin comutatorul de limita sau de cuplu.

Comutatoarele de limita si de cuplu pot fi furnizate sub forma de comutatoare simple, tandem
sau triple. Doar acelasi potential poate fi pornit pe cele doua circuite (contact NC/ NO) ale
fiecarui comutator. Daca trebuie schimbate simultan diferite potentiale, sunt necesare
comutatoare tandem sau comutatoare triple. Cand utilizati comutatoare tandem / triple:

. Pentru semnalizare utilizati contactele principale TSC1, TSO1, LSC1, LSO1.

. Pentru oprire, utilizati contactele intarziate TSC, TSO, LSC, LSO.

Tipul de curent, tensiunea de retea si frecventa de retea trebuie sa se potriveasca cu datele de pe placa de
identificare a motorului. Consultati si capitolul <Identificare> / <Placuta de identificare>.

Figura 13: Placuta cu numele motorului (exemplu)

Y 3~ 400V 50 Hz

11 2 (38
[1]  Tipul curentului
[2] Tensiunea principala

[3] Frecventa retelei (pentru motoare trifazate si monofazate de curent alternativ)

Pentru protectia impotriva scurtcircuitului si pentru deconectarea actuatorului de la retea, sigurantele
si intrerupatoarele de deconectare trebuie sa fie furnizate de catre client.
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Conexiune electrica

Protectie prin termica
protectia motorului

Standarde de siguranta

Cabluri de conectare

Valoarea curenta pentru dimensionarea protectiei este derivata din consumul curent al
motorului (consultati placuta cu numele motorului).

Va recomandam sa adaptati dimensiunea tabloului de comutare la max. curent (Imax Si selectarea
si setarea dispozitivului de protectie la supracurent in conformitate cu indicatiile din
fisa tehnica electrica.

. Versiune cu termocuitoare ca protectie a motorului:
Conform EN 60079-14, un dispozitiv de protectie termica la supracurent (de ex. Intrerup&tor de
protectie a motorului) trebuie sa fie instalat pentru dispozitivele de actionare antideflagrante pe
langa termocuitoare.

. Versiune cu termistor PTC:
in plus, termistoarele PTC necesita un dispozitiv de declansare adecvat in comenzile
actuatorului.

Masurile de siguranta si echipamentele de siguranta trebuie sa fie in conformitate cu
specificatiile nationale valabile la fata locului. Toate dispozitivele conectate extern trebuie sa
respecte standardele de siguranta relevante pentru locul de instalare.

. Va recomandam sa utilizati cabluri de conectare si borne de conectare in conformitate
la curentul nominal (In)(consultati placuta de identificare a motorului sau fisa tehnica electrica).

. Pentru izolarea dispozitivului, trebuie utilizate cabluri adecvate (rezistente la tensiune). Specificati
cablurile pentru cea mai mare tensiune nominala.

. Utilizati cabluri de conectare cu o temperatura minima de +80 ° C.

. Pentru conectarea cablurilor expuse la radiatii UV (instalare in exterior), utilizati cabluri
rezistente la UV.

. Pentru conectarea transmitdtoarelor de pozitie, trebuie folosite cabluri ecranate.

5.2. Conexiune electrica KP / KPH

Scurta descriere

Figura 14: Conexiune electrica KP si KPH

KPH

KP

(1]

(2]

Exd

J

[1]  Borne tip surub
[2]  Cadru plug-in (ignifug)

". .

Conexiune electrica plug-in KP / KPH cu borne tip surub pentru contacte de alimentare si
control.
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Date tehnice

Versiunea KP (standard) cu trei intrari de cablu. Versiunea KPH (marita) cu intrari de cablu
suplimentare. Intrari de cablu prin capac.

Compartimentul terminalelor (cu terminale cu surub) este proiectat in tipul de protectie Ex
e (siguranta sporitd). Conexiunea plug-in se realizeaza prin intermediul cadrului.
Indepartarea capacului este suficientd pentru conectarea cablurilor. Cadrul ignifug rdméane
conectat la dispozitiv. Interiorul ignifug al dispozitivului conectat rdmane etans.

Tabelul 7:

Conexiune electrica KP / KPH

Nr. Contacte max.

Contacte de alimentare

sau (PE)
DRI u1,vi, w1, @ (PE)
Tensiunea de conectare max. 550V
Curent nominal max. 25A
Tip conexiune client Conexiune cu surub
Diametru conexiune max. 6 mm2

Controleaza contactele

3+ conducta de protectie a pamantului - 38 pini / prize + conector de protectie a pamantului

conductor (PE)

1la 24, 31 la 40, 47 la 50, PE
250V

10 A

Conexiune cu surub

1,5 mmz2

5.2.1.

20

Compartiment terminal: deschis

/\ DANGER

Figura 15: Deschideti compartimentul terminalului

(M—

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

(6]

Capac (figura prezinta versiunea KP)
Suruburi pentru capac

O-ring

Dopuri de golire

Presetupa (exemplu)

Cadru ignifug

Tensiune periculoasa!

Pericol de electrocutare.

— Deconectati dispozitivul de la retea inainte de a-I deschide.

Slabiti suruburile [2] si scoateti capacul [1].

Informatie: Compartimentul terminal este proiectat in tipul de protectie Ex e
(siguranta sporita). Interiorul ignifug al dispozitivului conectat ramane inchis la
scoaterea capacului [1].
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2. Introduceti presetupe adecvate pentru conectarea cablurilor.

Informatie:La selectarea presetupelor pentru cabluri, respectati tipul de protectie (cu aprobare
Ex e) si protectia IP a carcasei (consultati placa de identificare).

Protectia IP a carcasei ... mentionata pe pldcuta de identificare este asigurata numai daca

se utilizeaza presetupe adecvate.

Figura 16: Placuta de identificare, exemplu cu protectie a carcasei IP68

3. Etansati intrarile de cablu neutilizate cu prize aprobate adecvate pentru protectia necesara

tip de actiune.

5.2.2.

Conexiune prin cablu

|/A\ CAUTION

Tabelul 8:

Sectiuni transversale ale terminalelor si cupluri de strangere a terminalelor

Desemnare Sectiuni transversale ale Cupluri de strangere
Contacte de alimentare (U1, V1, W1) terminalului Cu saibe mici cu clema: 0,9-1,1 Nm
Conexiune de protectie la pamant @ (PE) 1,5 - 4,0 mm2 (flexibil sau solid)

Cu saibe cu cleme mari:
2,5 - 6 mma2 (flexibil sau solid)

Controleaza contactele 0,75 = 1,5 mmz2 (ﬂexibil Ssau SO“d) 0,5 = 0,7 Nm
(1 la 24, 31 la 40, 47 la 50, PE)

Fara protectie a motorului, pot aparea temperaturi nepermis de ridicate la
servomotor: Pericol de aprindere, risc de explozie!

Risc de deces, vatamadri grave sau deteriorari ale motorului. Garantia noastra pentru motor va inceta
dacd protectia motorului nu este conectata.

— Conectati termistoarele PTC sau termostatele la comenzile externe.

1.  Indepértatiinvelisul cablului pe o lungime de 120 - 140 mm.
2. Introducetifirele in presetupele pentru cabluri.

3.  Fixati presetupele cu cuplul specificat pentru a asigura protectia necesara a
carcasei.

4, Sarma de banda.

—  Comenzi max. 8 mm, motor 12 mm
5. Pentru cabluri flexibile: Utilizati mansoane de capat de sarma conform DIN 46228.
6. Conectati cablurile conform schemei de conexiuni legate de comanda.

Informatie: Sunt permise doua fire pentru fiecare conexiune.

—  (Cand utilizati cabluri de motor cu sectiune transversala a firului de 1,5 mm?2
Utilizati saibe mici cu clema pentru conectarea la bornele U1, V1, W1 si PE

(saibele mici cu clema se afla in capacul conexiunii electrice la livrare).
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in caz de defectiune: Tensiune periculoasi in timp ce conductorul de protectie la pimant NU este
conectat!

Pericol de electrocutare.

—  Conectati toti conductorii de impamantare de protectie.

— Conectati conexiunea PE la conductorul de impamantare de protectie extern al cablurilor de
conectare.

N

ncepeti s& rulati dispozitivul numai dupa ce ati conectat conductorul de protectie la
pamant.

7.  Strangeti bine pamantul de protectie la conexiunea
PE. Figura 17: Conexiune PE

@ﬁhbbbbnh
L N0
WITSE/ R L b (B0 8

5

[1]  Conexiune PE, cablu de comanda
[2]  Conexiune PE, cablu motor

8. Pentru cabluri ecranate: Legati capatul ecranului cablului prin preseta cablului de carcasa
(fmpamantare).

5.2.3. Compartiment terminal: inchis

Figura 18: inchideti compartimentul terminal

[11  capac (figura prezinta versiunea KP)
[2]  suruburipentru capac

[3] O-ring

[4]  Dopuride golire

[5] Presetupa (exemplu)

[6] Cadruignifug

1. Curatati fetele de etansare ale capacului [1] si ale cadrului [6].

2. Verificati daca inelul O [3] este Tn stare buna, Tnlocuiti-l daca este deteriorat.
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3. Aplicati o pelicula subtire de grasime neacida (de exemplu, vaselin) pe inelul O si

introduceti-l corect.

4., Montati capacul [1] si fixati suruburile [2] Tn mod egal, transversal.

5.  Fixati presetupele si dopurile de acoperire aplicand cuplul specificat pentru a asigura
protectia necesara a carcasei.

5.3.

Conexiune electrica KES

Scurta descriere

Date tehnice

Figura 19: Conexiune electrica KES

KES

[11  Blocuriterminale

KES-Ex d

[2]  Cadru plug-in (ignifug)

Conexiune electrica plug-in KES cu blocuri de borne pentru contacte de alimentare si control.

Intrare cablu prin cadru. Capac in versiunea KES-e pentru compartimentul terminalului in
tip de protectie Ex e (siguranta sporitd). Capac in versiunea KES-Ex d pentru
compartimentul terminalului in tip de protectie Ex d (carcasa ignifuga).

Conexiunea plug-in se face prin intermediul cadrului. Pentru conectarea prin cablu, pur si simplu
scoateti capacul. Cadrul ignifug ramane in interiorul dispozitivului. Interiorul ignifug al
dispozitivul conectat ramane sigilat.

Tabelul 9:
Conexiune electrica KES

Nr. Contacte max.

Desemnare

Tensiunea de conectare max.
Curent nominal max.

Tipul de conexiune client

Diametru conexiune max.

Contacte de alimentare Controleazd contactele

3+ conexiune de impamantare de protectie la 50

cadru

u,v,w, @ (PE) 11a30

750V 250V

25A 10A

Conexiune cu surub Clema de colivie,

PE = Suport inelar / suport U conexiune tip surub ca optiune
6 mm2/10 mm2 2,5 mma flexibil, 4 mmz2 solid
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Compartiment terminal: deschis

/\ DANGER

Figura 20: Deschideti compartimentul terminalului

[2] — [1]

(6]

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

Capac (ilustratia arata tipul de protectie Ex e)
Suruburi pentru capac

O-ring

Dopuri de golire

Presa de cablu

Cadru ignifug

Tensiune periculoasa!

Pericol de electrocutare.

— Deconectati dispozitivul de la retea inainte de a-l deschide.

Slabiti suruburile [2] si scoateti capacul [1].

Informatie: Compartimentul terminal este proiectat fie in tipul de protectie Ex e
(siguranta sporita), fie in tipul de protectie Ex d (carcasa ignifuga) (consultati
marcajul Ex pe placuta de identificare). Interiorul ignifug al dispozitivului
conectat ramane inchis la scoaterea capacului [1].

Introduceti presetupe adecvate pentru conectarea cablurilor.

Informatie:La selectarea presetupelor pentru cabluri, respectati tipul de protectie (cu aprobare
Ex e sau Ex d) si tipul de protectie IP (consultati placuta de identificare).

Tipul de protectie indicat pe placuta de identificare IP este asigurat numai daca se
utilizeaza presetupe adecvate.

Figura 21: Placutd de identificare, exemplu cu protectie a carcasei IP68

Etansati intrarile de cablu neutilizate cu prize aprobate adecvate tipului de protectie
cerut.
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5.3.2. Conexiune prin cablu
Tabelul 10:
Sectiuni transversale ale terminalelor si cupluri de strangere a terminalelor
Desemnare Sectiuni transversale terminale Cupluri de strangere
Contacte de alimentare (U, V, max. 10 mm? (flexibil sau solid) 1,5-1,8 Nm
W) conexiune PE max. 10 mm? (flexibil sau solid) 3,0-4,0 Nm
Contacte de control (1 la 50) max. 2,5 mm? flexibil sau 0,6-0,8 Nm
max. 4 mm? solid
Fara pr ie a motorului ar mperaturi nepermi ridi I
|& CAUTION | ara protectie a motorului, pot aparea temperaturi nepermis de ridicate la

servomotor: Pericol de aprindere, risc de explozie!

Risc de deces, vatamadri grave sau deteriorari ale motorului. Garantia noastra pentru motor va inceta

dacd protectia motorului nu este conectata.

— Conectati termistoarele PTC sau termostatele la comenzile externe.

1. Indepartati invelisul cablului si introduceti firele in presetupe.

2.  Fixati presetupele cu cuplul specificat pentru a asigura protectia necesara a

carcasei.
3. Sarma de banda.
4, Pentru cabluri flexibile: Utilizati mansoane de capat conform DIN 46228.

5. Conectati cablurile conform schemei de conexiuni legate de comanda.

conectat!
Pericol de electrocutare.
—  Conectati toti conductorii de impamantare de protectie.

—  Conectati conexiunea PE la conductorul de impamaéntare de protectie extern al cablurilor de
conectare.

— Incepeti sa rulati dispozitivul numai dupa ce ati conectat pAmantul de protectie

ductor.

in caz de defectiune: Tensiune periculoasa in timp ce conductorul de protectie la pimant NU este

6. Strangeti bine pamantul de protectie la conexiunea PE (simbol: @)

Figura 22: Pamantul de protectie (PE)

- "~
‘(U"- -

[1]  Suport U pentru conexiune PE

7. Pentru cabluri ecranate: Legati capatul ecranului cablului prin preseta cablului de carcasa
(fmpamantare).
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Compartiment terminal: inchis

Figura 23: Inchideti compartimentul terminalului

(6]

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

1.
2.

3.
4.

(1]
(2]

(5]
[4]

Capac (ilustratia arata tipul de protectie Ex e)
Suruburi pentru capac

O-ring

Dopuri de golire

Presa de cablu

Cadru ignifug

Curatati fetele de etansare ale capacului [1] si ale cadrului [6].

Pentru conector Ex / priza proiectat ca rezistent la flacara KES: Pastrati suprafetele articulatiilor
cu un agent de protectie Tmpotriva coroziunii fara acid.

Verificati daca inelul O [3] este in stare buna, Tnlocuiti-l daca este deteriorat. Aplicati

o pelicula subtire de grasime neacida pe inelul O si introduceti-o corect.

Carcasa ignifuga, pericol de explozie!

Risc de deces sau vatamari grave.

— Manipulati cu grija capacul si piesele carcasei.

—  Suprafetele articulatiilor nu trebuie deteriorate sau murdarite in niciun fel.

—  Nu blocati capacul in timpul montarii.

5.

Montati capacul [1] si fixati suruburile [2] in mod egal, transversal.
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5.4.

Conexiune electrica KT / KM

Scurta descriere

Date tehnice

Figura 24: Conexiune electrica KT / KM

KT-Ex d

I
- e,

(1]

[2]

[1]  Suport terminal cu borne tip surub / push-in
[2] Cadru plug-in (ignifug)
Figura prezinta versiunea KT

Conexiune electrica plug-in KT cu terminale cu surub pentru conexiunea de alimentare si
terminale push-in pentru contacte de control.

Versiunea KM cu terminale de suport suplimentare (blocuri terminale) prin intermediul terminalului.

Ambele versiuni (KT si KM) sunt disponibile cu compartimentul terminalului in tipul de protectie
Ex e (siguranta sporita), precum si in tipul de protectie Ex d (carcasa ignifuga) (consultati marcajul
Ex pe placuta de identificare).

Conexiunea plug-in se realizeaza prin intermediul cadrului. Pentru conectarea prin cablu,
pur si simplu scoateti capacul. Cadrul ignifug cu intrarile de cablu ramane in dispozitiv.
Interiorul ignifug al dispozitivului conectat ramane etans.

Tabelul 11:
Conexiune electrica KT / KM

Contacte de alimentare Controleaza contactele
Nr. Contacte max. 6 + conductori PE 1) 50
Denumiri U1, V1, W1, U2, V2, W2, 3@ 11a36, 37la50
Terminale suport max. 12
Tensiunea de conectare max. 1.000V 250V
Curent nominal max. 25A 5 A pan la 30 de contacte 1

A pana la 20 de contacte

Tipul de conexiune client Conexiune cu surub Terminale push-in
PE = Suport inelar / suport U

Diametru conexiune max. 10 mm2 2,5 mm2

1) Patru conexiuni de protectie la pamant in cadrul

27



Conexiune electrica

SQEx 05.2 - SQEx 14.2 / SQREx 05.2 - SQREx 14.2

5.4.1.

28

Compartiment terminal: deschis

/\ DANGER

Figura 25: Deschideti compartimentul terminalului

M= e TR

{Qg \ hQ/* e

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

Capac (ilustrarea prezinta versiunea KT in tipul de protectie Ex e)
Suruburi pentru capac

O-ring

Fisa de golire

Presetupa (exemplu)

Cadru rezistent la flacara (in exemplul nostru KT-Ex e)

Tensiune periculoasa!

Pericol de electrocutare.

— Deconectati dispozitivul de la retea inainte de a-I deschide.

Slabiti suruburile [2] si scoateti capacul [1].

Informatie: Compartimentul terminal este proiectat fie in tipul de protectie Ex e
(siguranta sporita), fie in tipul de protectie Ex d (carcasa ignifuga) (consultati
marcajul Ex pe placuta de identificare). Interiorul ignifug al dispozitivului
conectat ramane nchis la scoaterea capacului [1].

Introduceti presetupe adecvate pentru conectarea cablurilor.

Informatie:La selectarea presetupelor, respectati tipul de protectie (cu aprobare Ex e
sau Ex d) si protectia IP a carcasei (consultati placuta de identificare).

Protectia carcasei mentionata pe placuta de identificare IP este asigurata numai daca se
utilizeaza presetufe adecvate. Tipurile de fire si dimensiunile firelor sunt specificate pe placa de
omologare in versiunea antideflagrante Consultati capitolul <Placuta de identificare / denumire>.

Figura 26: Placuta de identificare, exemplu cu protectie a carcasei IP68

Etansati intrarile de cablu neutilizate cu prize aprobate adecvate tipului de protectie
cerut.
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5.4.2.

Conexiune prin cablu

|/A\ cAUTION

Tabelul 12:

Sectiuni transversale ale terminalelor si cupluri de strangere

Desemnare Sectiuni transversale ale Tipul conexiunii
Contacte de alimentare terminalelor Flexibile sau solide: Borne tip $UI’Ub
(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 0,25 - 10,0 mma2 (pentru un fir pe terminal) Cuplul de strangere =
Conexiune PE & Flexibil: 1.2-1,5Nm

2 x 0,25 - 4 mmz2 (pentru doua fire pe terminal)
Controleaza contactele Flexibil sau solid: Terminale push-in
(11a36, 37la50) 0,25 - 2,5 mmz2 (pentru un fir pe terminal)

2x 0,25 - 0,75 mm2 (pentru doud fire pe terminal)

Conexiune de protectie lapamant 2 X M6 pentru cabluri cu inel M6 sau cu inel U / suport U

in cadrul (consola de conectare client pentru pana la doua fire 3 =3
o C‘?onBJ’I(,g mmz-qs EOMES p p E‘uplul de strangere =3 - 4
m

Fara protectie a motorului, pot aparea temperaturi nepermis de ridicate la
servomotor: Pericol de aprindere, risc de explozie!

Risc de deces, vatamari grave sau deteriorari ale motorului. Garantia noastra pentru motor va inceta
daca protectia motorului nu este conectata.

— Conectati termistoarele PTC sau termostatele la comenzile externe.

1.  Indepértati invelisul cablului pe o lungime de 250 - 300 mm.
2.  Introducetifirele in presetupele pentru cabluri.

3.  Fixati presetupele cu cuplul specificat pentru a asigura protectia necesara a
carcasei.

4, Firele de banda:

4.1 Indepértati invelisul cablurilor de comanda (1 ... 50) pe o lungime de aprox. 10 mm

4.2 indepartati invelisul cablurilor motorului (U, V, W) pe o lungime de aprox.
12 mm

5. Pentru cabluri flexibile: Utilizati mansoane de capat de sdrma conform DIN 46228. Pentru
terminalul push-in, conexiunea este posibila si fara mansoane de capat de sarma.

Informatie: Pentru doua fire flexibile pe terminal, trebuie utilizat un manson de capat al
firului.
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informatie

6. Conectati cablurile conform schemei de cablare aferente comenzii.

Figura 27: Conectati cablurile la suportul terminalului

[1 ] Montarea cablurilor de comanda in bornele push-in

[2] Strangerea bornelor de alimentare

in scopuri de service, fiecare terminal push-in pentru cablurile de comanda este echipat cu un
contact de test situat deasupra numerotarii.

in caz de defectiune: Tensiune periculoasi in timp ce conductorul de protectie la pimant NU este
conectat!
Pericol de electrocutare.

—  Conectati toti conductorii de impamantare de protectie.

— Conectati conexiunea PE la conductorul de impamantare de protectie extern al cablurilor de
conectare.

incepeti s& rulati dispozitivul numai dupa ce ati conectat conductorul de protectie la
pamant.

7. Strangeti bine pamantul de protectie la conexiunea PE (G2

Figura 28: Conexiuni de protectie la pamant in cadrul

M6  Conexiune de ifmpamantare pentru protectia clientului pentru inel M6 sau cu suport in U
pentru pana la doua fire.

M4 Conexiuni interne de protectie la pAmant prin mufa inelului M4 (pentru a acoperi si a
suportului terminal) conectate din fabrica

®
e

Conexiune de protectie la pamant la suportul terminal (terminale de alimentare);
conectat Tn fabrica.
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8. Pentru cabluri ecranate: Legati capatul ecranului cablului prin preseta cablului de carcasa
(fmpamantare).

5.4.3. Compartiment terminal: inchis

Figura 29: Inchideti compartimentul terminal

N~ /—[2]

<3

(3]

[11  capac (ilustrarea prezinta versiunea KT in tipul de protectie Ex e)
[2]  Suruburi pentru capac

[3] O-ring

[4]  Fisd de golire

[5] Presetupa (exemplu)

[6] Cadruignifug (KT-Ex e)

1. Curatati fetele de etansare ale capacului [1] si ale cadrului [6].

2. Pentru proiectare in carcase ignifuge (Ex d): Pastrati suprafetele articulatiilor cu un agent de
protectie impotriva coroziunii fara acid.

3. Verificati daca inelul O [3] este Tn stare buna, Tnlocuiti-l daca este deteriorat.

4.  Aplicati o peliculad subtire de grasime neacida (de exemplu, vaselind) pe inelul O si
introduceti-l corect.

5. Montati capacul [1] si fixati suruburile [2] in mod egal,

transversal. Pentru proiectare in incinta ignifuga (Ex d):

Carcasa ignifuga, pericol de explozie!

Risc de deces sau vatamari grave.
— Manipulati cu grija capacul si piesele carcasei.
—  Suprafetele articulatiilor nu trebuie deteriorate sau murdarite in niciun fel.

—  Nu blocati capacul in timpul montarii.

6.  Fixati presetupele si dopurile de acoperire aplicand cuplul specificat pentru a asigura
protectia necesara a carcasei.
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5.5. Conexiune de impamantare externa

Figura 30: Conexiune la pdmant pentru actuatorul cu viraj partial

Cerere Conexiune de impamantare externa (suport U) pentru conectarea la compensarea echipotentiala.
Tabelul 13:
Sectiuni transversale ale terminalelor si cupluri de strangere a conexiunii la pamant
Tipul conductorului Sectiuni transversale terminale Cupluri de strangere
Sarma solida si torsadata 2,5 mm? pana la 6 mm? 3-4Nm
Torsadata fina 1,5 mm? pana la 4 mm? 3-4Nm
Pentru firele torsadate fine (flexibile), conexiunea se face prin borne de cablu / terminale inelare. La conectarea a
doua fire individuale cu un suport U, sectiunile transversale trebuie sa fie identice.

5.6. Accesorii pentru conectare electrica

5.6.1. Cadru de parcare

Cerere

32

Figura 31: Cadru de parcare, exemplu cu conector KP / priza si capac

T

Cadru de parcare pentru depozitarea in sigurantd a unui dop sau capac deconectat.

Pentru protectie impotriva atingerii contactelor goale si impotriva influentelor
mediului.

Pericol de explozie!

Risc de deces sau vatamari grave.

— Inainte de a deschide dispozitivul (scoateti stecherul) asigurati-vd c& dispozitivul nu
contine gaz si tensiune!

— NU porniti tensiunea Tn atmosfere potential explozive.
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6. Operatiune

6.1. Operare manuala

in scopul setarii si punerii in functiune, in caz de defectiune a motorului sau de curent,
actuatorul poate fi actionat manual. Operarea manuala este angajata de un mecanism
intern de schimbare.

6.1.1. Actionati operarea manuala

. Deteriorarea cuplajului motorului din cauza functionarii defectuoase!
NOTICE plaj -

= Actionati functionarea manuala numai in timpul opririi

1. motorului. Apasati butonul.

2. Rotiti volanul in directia dorita.
- Pentru a nchide supapa, rotiti volanul in sensul acelor de ceasornic:

- Arborele de antrenare (supapa) se roteste in sensul acelor de ceasornic in directia INCHIS.

6.1.2. Operare manuala: decuplare

Operarea manuala este decuplata automat cand motorul este pornit din nou.
Volanul nu se roteste Tn timpul functionarii motorului.

6.2. Functionarea motorului

< 1 . .
NOTICE Daune la supapa din cauza setarii incorecte!

— Efectuati toate setarile de punere in functiune si testul inainte de functionarea motorului.

Comenzile actuatorului sunt necesare pentru a actiona un actuator in timpul functionarii motorului. Daca dispozitivul

de actionare trebuie sa functioneze local, sunt necesare controale locale suplimentare.

1. Porniti sursa de alimentare.

2. Pentru ainchide supapa, porniti functionarea motorului in directia INCHIS.

- Arborele supapei se roteste in sensul acelor de ceasornic in directia INCHIS.
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Figura 32: Indicarea mecanica a pozitiei prin semnul indicator pe capac

[1] (2]
©
A A

[11  Pozitia finala DESCHIS a atins
[2]  Pozitia finald INCHIS a atins Marca
[3] indicatorului de pe capac

Independent de sursa de alimentare

. Folosit ca indicatie de functionare (discul indicator se roteste in timpul functionarii
actuatorului) si indica continuu pozitia supapei

. Indica faptul ca pozitiile finale (DESCHIS / INCHIS) au fost atinse (simbolurile

(DESCHIS) r_'_ﬁNCHIS) se azeré la semnul indicator din coperta) A

Caracteristici
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8. Semnale (semnale de iesire)
8.1. Semnalele de feedback de la servomotor
informatie Comutatoarele pot fi furnizate sub forma de comutatoare simple (1NC si 1 NO), ca comutatoare

tandem (2 NC si 2 NO) sau sub forma de comutatoare triple (3 NC si 3 NO). Versiunea precisa este
indicata in planul terminalului sau la comanda -fisa tehnica conexa.

Tabelul 14:

Semnal de feedback Tipul si denumirea in schema de cablare
A fost atinsa pozitia finala DESCHIS / Setare prin limitarea comutatoarelor: 1
INCHIS NC si 1 NO (standard)

LSC (WSR) Limitator, inchidere, rotatie in sensul acelor de ceasornic
LSO Comutator de limita, deschidere, rotatie in sens invers acelor de ceasornic

Pozitie intermediara atinsa (op- Setare prin comutare limita DUO
tion) intrerupatoare: 1 comutator de limita NC si 1 NO (standard) LSA

DUO, rotatie in sensul acelor de ceasornic
intrerupétor de limita LSB (WDL) DUO, rotatie in sens invers acelor de ceasornic

Cuplul DESCHIS / INCHIS a fost atins Setare prin comutarea cuplului
Comutatoare: 1 NC si 1 NO (standard)

Comutator de cuplu TSC, inchidere, rotatie in sensul acelor de ceasornic
TSO (DOL) Comutator de cuplu, deschidere, rotatie ih sens invers acelor de ceasornic
Protectia motorului s-a declansat Termosistemele sau termistoarele PTC, in functie de versiunea
F1, termosistemele Th
Termistori R3 PTC
Indicatie de functionare (optiune) Comutatoare: 1 NC (standard) S5, BL
Blinker transmitator
Pozitia supapei (optiune) in functie de versiune, fie cu potentiometru, fie cu transmitator electronic de pozitie
Potenometru EWG / RWG R2
Potentiometru R2 / 2 in aranjament tandem (optional)
B1 /B2, EWG / RWG Sistem cu 3 sau 4 fire (0 / 4- 20 mA) B3/
B4, EWG / RWG Sistem cu 2 fire (4 - 20 mA)

Operare manuala activa (optiune) Comutatoare
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o.

Punerea in functiune (setari de baza)

9.1.

36

Se opreste capatul n actuatorul cu viraj partial

|A\ cAuTION

informatie

Capetele de capat interne limiteaza unghiul de oscilatie. Acestea protejeaza supapa in caz de
defectiune la comutarea limita.

Setarea opririi finale este in general realizata de producatorul supapei anterior la
instalarea supapei in conducte.

Piese expuse, rotative (discuri / bile) la supapa!

Ciupire si deteriorare prin supapa sau servomotor.

—  Punctele de oprire trebuie s fie stabilite numai de personal calificat corespunzator.

—  Nuscoateti niciodata complet suruburile de reglare [2] si [4] pentru a evita scurgerile de grasime.

— Respectati dimensiunea Tmin.

. Unghiul de oscilare setat din fabrica este indicat pe placuta de identificare:

Com No: 2309533
No: i 2N6NS 07204

t: «4/90°
T zu: 100-250 Nm

. Secventa de setare depinde de supapa:
- Recomandare pentru supape fluture: Setati oprirea finalad INCHIS mai intai.

- Recomandare pentru supape cu bila: Setati oprirea finala DESCHIS mai intéi.

Figura 33: Oprire finala

) T —%
[3] t T min. :

[1 ] Surub surub pentru opritor final DESCHIS Surub
[2] de reglare pentru opritor final OPEN Surub

[3] surub pentru opritor final INCHIS Surub de

[4] reglare pentru opritor final INCHIS

Dimensiuni / dimensiuni 05.2 07.2 10.2 12.2 14.2
T (pentru 90 °) 1 7 1 7 20 23 23
Tmin. 11 11 12 13 12
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9.1.1.  Stop oprit INCHIS: setat

owv g b+

Scoateti surubul [3].

Mutati supapa in pozitia finala INCHIS cu roata de mana. Daci

pozitia finala a supapei nu este atinsa:

- Rotiti usor surubul de reglare [4] in sens invers acelor de ceasornic pana cand pozitia finald a supapei
INCHIS poate fi setata in siguranta.

- Rotirea surubului de reglare [4] in sensul acelor de ceasornic are ca rezultat un unghi de oscilare mai mic.

- Rotirea surubului de reglare [4] in sens invers acelor de ceasornic duce la un unghi de oscilare mai

mare.

Rotiti surubul de reglare [4] in sensul acelor de ceasornic pana la
oprire. Aceasta finalizeaza setarea opririi finale INCHIS.

Verificati inelul O al surubului si Tnlocuiti-I daca este

deteriorat. Strangeti si strangeti surubul [3].

Dupé finalizarea acestei proceduri, detectarea pozitiei finale INCHIS poate fi setat&
imediat.

9.1.2. Stop oprit DESCHIS: setat

informatie  In general, oprirea finald OPEN nu trebuie setata.

1. Scoateti surubul [1].
2. Mutati supapa in pozitia finala DESCHIS cu roata de mana.
3.  Dacé pozitia finald a supapei nu este atinsa:
- Rotiti usor surubul de reglare [2] in sens invers acelor de ceasornic pana cand pozitia finala a supapei
OPEN poate fi setata in siguranta.
- Rotirea surubului de reglare [2] in sensul acelor de ceasornic duce la un unghi de oscilare mai mic.
- Rotirea surubului de reglare [2] in sens invers acelor de ceasornic duce la un unghi de oscilare mai
mare.
4, Rotiti surubul de reglare [2] in sensul acelor de ceasornic pana la
- oprire. Aceasta finalizeaza setarea opririi finale OPEN.
5.  Verificati inelul O al surubului si inlocuiti-I daca este
6. deteriorat. Strangeti si strangeti surubul [1].
Dupa finalizarea acestei proceduri, detectarea pozitiei finale OPEN poate fi setata
imediat.
9.2. Compartimentul comutatorului: deschis

Compartimentul de comutare trebuie sa fie deschis pentru a efectua urmatoarele setdri.
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_ Carcasa ignifuga, pericol de explozie!

Risc de deces sau vatamari grave.

— Inainte de deschidere, asigurati-vd c& nu exist3 gaz exploziv si nici tensiune.

— Manipulati cu grija capacul si piesele carcasei.

— Suprafetele articulatiilor nu trebuie deteriorate sau murdarite in niciun fel.
—  Nu blocati capacul in timpul montarii.
1. Sl&biti suruburile [2] si scoateti capacul [1] din compartimentul comutatorului.

[2]—a”

2. Daca discul indicator [3] este disponibil:

Scoateti discul indicator [3] folosind o cheie (ca parghie).
Informatie: Pentru a evita deteriorarea finisajului vopselei, folositi cheia in combinatie cu obiect
moale, de ex. Tesatura.

9.3. Comutarea cuplului: setata

Odata ce cuplul setat este atins, comutatoarele de cuplu vor fi declansate (protectie la suprasarcina a
supapei).

informagie Comutatoarele de cuplu se pot declansa si Tn timpul functionarii manuale.

Deteriorar idin z arii limita lului lansare excesiv!
NOTICE eteriorarea supapei din cauza seta ta a cuplului de declansare exces

—  Cuplul de declansare trebuie s corespunda supapei.

— Modificati setarea numai cu acordul producatorului supapelor.
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Figura 34: Capetele de masurare a cuplului

(1] 2]

[4] (4]

[1]1  Capul de comutare cuplu negru in directia INCHIS Capul

[2]  de comutare cuplu negruin directia DESCHIS Suruburi

[31 deblocare

[4] Cupluri de cuplu

1. Slabiti ambele suruburi de blocare [3] de pe discul indicator.

2. Rotiti selectorul de cuplu [4] pentru a seta cuplul dorit (1 da Nm =10 Nm). Exemplu:

- Capul de comutare cuplu negru setat la aprox. 25 da Nm2 250 Nm pentru directia
INCHIS

- Capul de comutare cuplu alb setat la aprox. 20 da Nm2 200 Nm pentru directia
DESCHIS

3. Fixati din nou suruburile de blocare [3].
Informatie: Cuplul maxim de strangere: 0,3 - 0,4 Nm

W Setarea comutatorului de cuplu este completa.

9.4. Comutarea limita: setata

Comutarea de limita Inregistreaza cursa. La atingerea pozitiei presetate, comutatoarele
sunt actionate.

Figura 35: Elemente de setare pentru comutarea limita

(1]
(2]
(3]

(4]
(5]
(6]

Sectiune neagra:

Ax de reglare: Pozitie finala INCHIS
Pointer: Pozitie finald INCHIS

Mark: Pozitia finald INCHIS este setata
Sectiune alba:

Ax de reglare: Pozitie finala OPEN
Pointer: Pozitie finala OPEN

Mark: Pozitia finala DESCHIS este setata

9.4.1. Pozitia finald INCHIS (sectiune neagra): setata

1. Actionati operarea manuala.

2. Rotiti volanul in sensul acelor de ceasornic pana cand supapa este inchisa.
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apasati n jos si rotiti axul de reglare [1] cu surubelnita n directia sagetii si observati
indicatorul [2]: In timp ce se simte si se aude un clic cu clichet, indicatorul [2] se misca de
90 de ori de fiecare data.

De indata ce indicatorul [2] este la 90 ° de la semnul [3]: continuati sa va rotiti incet.

De indata ce indicatorul [2] se deplaseaza pentru a marca [3]: Opriti rotirea si eliberati axul de
setare.

Setarea pozitiei finale INCHIS este completa.

Daca suprascrieti punctul de declansare din greseala (se aude un clic cu clichet dupa
ce indicatorul s-a prins): continuati sa rotiti axul de reglare in aceeasi directie si
repetati procesul de reglare.

9.4.2. Pozitia finala DESCHIS (sectiune alba): setata

1. Actionati operarea manuala.

2. Rotiti volanul in sens invers acelor de ceasornic pana cand supapa este deschisa.

3. apasatiin jos si rotiti axul de reglare [4] cu surubelnita in directia sagetii si observati
indicatorul [5]: In timp ce se simte si se aude un clic cu clichet, indicatorul [5] se misca de
90 de ori de fiecare data.

4. De indata ce indicatorul [5] se afla la 90 ° de la semnul [6]: continuati sa va rotiti incet.

5. De indata ce indicatorul [5] se deplaseaza pentru a marca [6]: Opriti rotirea si eliberati axul de
setare.

w  Setarea pozitiei finale OPEN este completa.

6.  Daca suprascrieti punctul de declansare din greseald (se aude un clic cu clichet dupa
ce indicatorul s-a prins): continuati sa rotiti axul de reglare in aceeasi directie si
repetati procesul de reglare.

9.5. Test test
Efectuati testul numai dupa ce au fost efectuate toate setarile descrise anterior.
9.5.1. Directia de rotatie: verificati

40
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Deteriorarea supapei datorita sensului de rotatie incorect!

Daca sensul de rotatie este gresit, opriti imediat.
Secventa de faza corecta.
Repetati testul.

Mutati actuatorul manual in pozitia intermediara sau la o distanta suficienta de
pozitia finala.

Montati discul indicator pe arbore.
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3.  Porniti dispozitivul de actionare n directia INCHIS si respectati sensul de rotatie de pe
discul indicator.

—  Opriti inainte de a ajunge la pozitia finala.

w  Directia de rotatie este corectd daci actuatorul se deplaseazi in directia INCHIS
Si:

- Pentru indicarea pozitiei cu simboluri DESCHIS / INCHIS = discul indicator se roteste

Tn sens invers acelor de ceasornic.

Figura 36: Indicarea pozitiei cu simboluri DESCHIS / INCHIS

9.5.2. Comutarea limita: verificati

1. Actionati manual actuatorul in ambele pozitii finale ale supapei.

w»  Comutarea limita este setata corect daca:

- Comutatorul LSC declanseaza in pozitia finalda INCHIS

- Comutatorul LSO declanseaza Tn pozitia finalda DESCHIS

- comutatoarele elibereaza contactele dupd intoarcerea rotii de mana Daca

2. setarea pozitiei finale este incorectd: Resetati comutarea limita.

9.6. Indicator mecanic de pozitie: setat

v Daca sunt disponibile optiuni (de ex. Potentiometru, transmitator de pozitie): Setati indicatia

mecanica a pozitiei numai dupa ce toate echipamentele optionale au fost setate cu succes.

1. Montati discul indicator pe arbore.

2. Mutati supapa in pozitia finald INCHIS.

3. Rotiti discul indicator inferior pan& la semnul X (INCHIS) se aliniaza cu A
simbolului pe coperta.

X
v

N Al

4.  Mutati actuatorul in pozitia finald DESCHIS.

3. Tineti discul indicator inferior in pozitie si rotiti discul superior cu = (DESCHIS)
simbolul pana cand se aliniaza du semnul de pe capac.

"

-
——

v

NA g

6.  Mutati supapa in pozitia finald INCHIS din nou.
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7.  \Verificati setarile:

Daca simbolul (INCHIS) nu mai este aliniat cu semnul dekpe capac:
—  Repetati procedura de setare.

9.7. Compartimentul comutatorului: inchideti

. . S -
NOTICE Pericol de coroziune datorat deteriorarii finisajului vopselei!

— Atingeti deteriorarea finisajului vopselei dupa lucrul pe dispozitiv.

Curatati fetele de etansare ale carcasei si ale capacului.
Pastrati suprafetele articulatiilor cu un agent de protectie impotriva coroziunii fara

acid. Verificati daca inelul O [3] este n stare buna, Tnlocuiti-l daca este deteriorat.

LN =

Aplicati o peliculd subtire de grasime neacida (de exemplu, vaselind) pe inelul O si
introduceti-| corect.

Figura 37:

[2]—a™”

_ Carcasa ignifuga, pericol de explozie!

Risc de deces sau vatamari grave.

— Manipulati cu grija capacul si piesele carcasei.

—  Suprafetele articulatiilor nu trebuie deteriorate sau murdarite in niciun fel.

—  Nu blocati capacul in timpul montarii.

5. Asezati capacul [1] pe compartimentul comutatorului.

6. Fixati suruburile [2] in mod egal in cruce.
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10. Punerea in functiune (setari optionale ale echipamentelor)

10.1. Potentiometru

Elemente de setare

Potentiometrul este utilizat ca senzor de deplasare si inregistreaza pozitia supapei.

Potentiometrul este amplasat Tn compartimentul comutatorului actuatorului. Compartimentul de comutare
trebuie sa fie deschis pentru a efectua orice setare. Consultati <Comutator de compartiment: deschis>.

Setarea se face prin potentiometru [1]. Figura

38: Vizualizare pe unitatea de control

[11  Potentiometru

10.1.1. Potentiometru: setat

informatie Datorita raportului angrenajului de reducere, gama / cursa de rezistenta completa nu este
intotdeauna acoperita. Prin urmare, trebuie prevazuta o reglare externa (potentiometru de
reglare).
1. Mutati supapa in pozitia finala INCHIS.
2. Rotiti potentiometrul [1] Tn sensul acelor de ceasornic pana la oprire.
w  Pozitia finald INCHIS corespunde 0%
w  Pozitia finala DESCHIS corespunde 100%
3. Rotiti usor potentiometrul [1] Tn directie opusa.
4, Efectuati reglarea fina a punctului zero la potentiometrul de setare externa (pentru indicatie de la

distanta).
10.2. Transmitator electronic de pozitie RWG

Date tehnice

Transmitatorul electronic de pozitie RWG inregistreaza pozitia supapei. Pe baza valorii
pozitiei reale masurate de potentiometru (senzor de deplasare), acesta genereaza
un semnal de curentintre 0 - 20 mA sau 4 - 20 mA.

Tabelul 15: RWG 4020

Date Sisteme cu 3 si 4 fire Sistem cu 2 fire

Curent de iesire Ia 0-20mA,4-20mA 4-20 mA

Alimentare U 1)y, 24V c.c.(18-32V) 14V DC+ (I x RB), max. 30 V
Max. consum curent 24 mA la 20 mA curent de iesire 20 mA

Max. sarcina Re 600 Q (Uv-14V)/20 mA

Impactul sursei de alimentare 01%/V 0,1%/V

Influenta sarcinii 0,1% /(0 - 600 Q) 0,1% /100 Q

Impactul temperaturii <0,3 %o / K

Temperatura ambientald2) -60°Cpanala+80°C

Potentiometru transmitator 5kQ

1) Alimentare posibild prin: AC, comenzi ale actuatorului AM sau alimentare externa In functie de
2) intervalul de temperatura al actuatorului: Consultati placuta de identificare
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Elemente de setare RWG este gazduit Tn compartimentul comutatorului actuatorului. Compartimentul de comutare trebuie sa fie
deschis pentru a efectua orice setari. Consultati <Comutarea compartimentului: deschidere>.

Setarea se face prin intermediul a trei potentiometre [1], [2] si [3].

Figura 39: Vizualizare pe unitatea de control cdnd compartimentul comutatorului este deschis

(3]

(5]

[1] Potentiometru (senzor de deplasare)
[2] Potentiometru min. (0/4 mA)

[3] Potentiometru max. (20 mA) Punct de
[4] masurare (+) 0/4 - 20 mA Punct de
[5] masurare (-) 0/4 - 20 mA

Curentul de iesire (domeniul de masurare 0 - 20 mA) poate fi verificat la punctele de masurare

(4] si [5].

10.2.1.  Domeniul de masurare: setat

Pentru setarea domeniului de masurare, tensiunea trebuie aplicata la transmitatorul de pozitie.

1. Mutati supapa n pozitia finald INCHIS.

2. Conectati echipamentul de masurare pentru 0 - 20 mA la punctele de masurare [4] si [5]. Daca
nu se poate masura nicio valoare:

- Verificati daca sarcina externa este conectata la conexiunea client XK
(pentru cablarea standard: bornele 23/24). Luati in considerare sarcina maxima Rs.

- Sau conectati legatura la conexiunea client XK (pentru cablarea standard:
bornele 23/24).

Rotiti potentiometrul [1] Tn sensul acelor de ceasornic pana la oprire.
Rotiti usor potentiometrul [1] Tn directie opusa.

Rotiti potentiometrul [2] in sensul acelor de ceasornic pana cand curentul de iesire incepe sd creasca.

ou AW

Rotiti potentiometrul [2] Tn directie opusa pana cand se atinge urmatoarea valoare:

pentru 0 - 20 mA aprox. 0,1 mA

- pentru 4 - 20 mA aprox. 4,1 mA

Acest lucru asigura ca semnalul ramane deasupra punctului zero mort si activ.
Mutati supapa in pozitia finalda DESCHIS.

Setati potentiometrul [3] la valoarea finala 20 mA.

O 0N g

Apropiati-v din nou de pozitia finald INCHIS si verificati valoarea minimé& (0,1 mA sau
4,1 mA). Daca este necesar, corectati setarea.

10.3. Transmitator electronic de pozitie EWG 01.1

Transmitatorul electronic de pozitie EWG 01.1 semnalizeaza pozitia la distanta sau pozitia
supapei. Pe baza pozitiei reale a supapei detectata de senzorul de hala, se genereaza un
semnal de curentintre 0 - 20 mA sau 4 - 20 mA.
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Date tehnice Tabelul 16: EWG 01.1

Date Sisteme cu 3 si 4 fire Sistem cu 2 fire
Curent de iesire Ia 0-20mA, 4-20mA 4-20 mA
Alimentare U 1)y, 24V c.c.(18-32V) 24V c.c.(18-32V)
Max. consum curent LED stins = 26 mA, LED aprins = 27 mA 20 mA

Max. sarcina Re 600 Q (Uv-12V)/20 mA
Impactul sursei de alimentare 0,1%

Influenta sarcinii 0,1%

Impactul temperaturii <0,1 %o / K

Temperatura ambientald2) -60°Cpandla+80°C

1) Alimentare posibila prin: AC, comenzi ale actuatorului AM sau alimentare externa In functie de
2) intervalul de temperatura al actuatorului: Consultati placuta de identificare

Elemente de setare EWG este amplasat Tn compartimentul comutatorului actuatorului. Compartimentul de comutare trebuie sa
fie deschis pentru a efectua orice setdri. Consultati <Comutarea compartimentului: deschidere>.

Toate setarile sunt realizate prin intermediul celor doua butoane [S1] si [S2]. Figura 40:
Vizualizare pe unitatea de control cdnd compartimentul comutatorului este deschis

[S1] [S2]

[1]

(2]

1SC o M o .
[S1] Buton: Setare 0/4 mA Buton: Setare
[S2] 20 mA Ajutor optic pentru setare
LED Punct de masurare (+) 0/4 - 20 mA

[1]  Punct de masurare (-) 0/4 - 20 mA
[2]

Curentul de iesire (domeniul de masurare 0 - 20 mA) poate fi verificat la punctele de masurare

[(11si [2].

Tabelul 17:
Scurta prezentare generala a functiilor butoanelor

impingeti dar- Functie
tone

[S1]+[S2] — apésati simultan timp de 5 secunde: activati modul de setare

[51] — apasati In modul de setare timp de 3 s: setati 4 mA
— apasati In modul de setare timp de 6 s: Setati 0 mA
— apasati in functiune timp de 3 s: porniti / opriti semnalizarea pozitiei finale a LED-ului.
— atingeti in pozitia finala: reduceti valoarea curenta cu 0,02 mA
[SZ] — apasati in modul de setare timp de 3 s: setati 20 mA
— apasati in functiune timp de 3 s: porniti / opriti semnalizarea pozitiei finale a LED-ului.

— atingeti Tn pozitia finala: mariti valoarea curentd cu 0,02 mA

10.3.1.  Domeniul de masurare: setat

Pentru setarea domeniului de masurare, tensiunea trebuie aplicata la transmitatorul de pozitie.

Pentru verificarea curentului de iesire, conectati un dispozitiv de testare pentru 0 - 20 mA la punctele de
masurare (+/-) (pentru sistemele cu 2 fire, conectarea unui dispozitiv de testare este imperativ necesara).
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informatie

Activati modul de setare 1.

N

Setati domeniul de masurare

Se pot seta ambele domenii de masurare 0/4 - 20 mA si 20 - 0/4 mA (operatie
inversa).

in timpul procesului de setare, domeniul de masurare (functionare normala sau
inversa) este atribuit pozitiilor finale prin atribuirea butonului S1 /7 S2.

Pentru sistemele cu 2 fire, opriti <semnalizarea pozitiei finale LED> Thainte de a seta
domeniul de masurare.

Activarea modului de setare sterge setdrile In ambele pozitii finale si seteaza
curentul de iesire la o valoare de 3,5 mA. Dupa activare, ambele valori finale (0/4 mA
si 20 mA) trebuie resetate.

In cazul unei reglari incorecte din greseala, setérile pot fi resetate intotdeauna
prin activarea reinnoita a modului de setare (apasarea simultana a [S1] si [S2]).

Apasati ambele butoane [S1] si [S2] si tineti apasat timp de 5 secunde:

s1@ + @ s2
Prin pulsari duble intermitente, LED-ul indica faptul ca modul de setare este activat
corect:

EEDY JAf Af

Pentru orice alta secventa de blit LED (intermitent simplu / triplu): Consultati <Defectiuni in
timpul punerii in functiune>.
Actionati supapa intr-una din pozitiile finale (DESCHIS / INCHIS).
Setati curentul de iesire dorit (0/4 mA sau 20 mA):
- pentru 4 mA: Tineti apasat butonul [S1] pentru aprox. 3 secunde,
pana cand LED-ul clipeste incet..
- pentru 0 mA: Tineti apasat butonul [S1] pentru aprox. 6
secunde, panaLED-ul clipestelrapid
- pentru 20 mA: Tineti apasat butonul [S2] pentru aprox. 3
secunde, pandLED-ul estelluminat
Informatie: Pentru sistemele cu 2 fire, cititi valorile curente la dispozitivul de
testare. Actionati supapa in pozitia finald opusa.
Valoarea setata Tn pozitia finala (0/4 mA sau 20 mA) nu se modifica in timpul deplasarii in
modul de setare.
Efectuati setarea in a doua pozitie finala urmand aceiasi pasi. Apropiati-va
din nou de ambele pozitii finale pentru a verifica setarea.

- Dacd domeniul de mdsurare nu poate fi setat:
Consultati <Defectiuni in timpul punerii in functiune>.
- Daca valorile curente (0/4/20 mA) sunt incorecte:
Consultati <Valori curente: reglati>.
- Daca valoarea curenta fluctueaza (de exemplu, intre 4,0 - 4,2
mA): Opriti semnalizarea pozitiei finale LED.
Consultati <Semnalizare pozitie finala LED: pornire / oprire>.

10.3.2. Valorile actuale: reglati

Valorile curente (0/4/20 mA) setate in pozitiile finale pot fi ajustate in orice moment.
Valorile comune sunt de exemplu 0,1 mA (in loc de 0 mA) sau 4,1 mA (in loc de 4 mA).

informatie Daca

valoarea curenta fluctueaza (de exemplu intre 4,0 - 4,2 mA), <semnalizarea pozitiei

finale LED> trebuie oprita pentru reglarea curentului.
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= Actionati supapa in pozitia finala doritd (DESCHIS / INCHIS).

- Reduceti valoarea curenta: apasati butonul [S1]
(curentul este redus cu 0,02 mA de fiecare data cand este apasat
butonul)

- Mariti valoarea curenta: apasati butonul [S2]

(curentul este crescut cu 0,02 mA de fiecare data cand este apasat
butonul)

10.3.3. Semnalizare pozitie finala LED: pornire / oprire

Comportamentul LED-ului pentru pozitia finala atinsa poate fi setat dupd cum urmeaza: intermitent / iluminare
continu sau lipsd de iluminare. In timpul modului de setare, semnalizarea pozitiei finale este comutats

pe.

Pornire si oprire 1.  Actionati supapa intr-una din pozitiile finale (DESCHIS / INCHIS).
2. Tineti apasate butoanele [S1] sau [S2] pentru aprox. 3 secunde.
W Semnalizarea pozitiei finale este activata sau dezactivata.

Tabelul 18:

Comportamentul LED-ului atunci cand semnalizarea pozitiei finale este pornita

Setati curentul de iesire Comportamentul LED-ului Tn pozitia finald

4 mA E

TLIL tep-ul clipeste incet
0 mA BHPETa:

TUUUL ep-u clipeste rapid
20 mA o

J LED-ul este luminat

10.4. Pozitii intermediare: set

Actuatoarele echipate cu comutator de limita DUO contin doua comutatoare de pozitie
intermediara. Poate fi setata o pozitie intermediara pentru fiecare directie de rulare.

Figura 41: Elemente de setare pentru comutarea limita

Sectiune neagra:
[11 Axdereglare: directia de rulare CLOSE
[2] Pointer: directia de rulare CLOSE
[3] Mark: Pozitia intermediara INCHIS este setatd
Sectiune alba:
[4] Axdereglare: directia de rulare OPEN
[5] Pointer: directia de rulare OPEN
[6] Mark: Pozitia intermediara DESCHIS este setata
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