1.

Specificatie tehnica, robinet cu sfera, corp demontabil,
montaj suprateran cu actionare electrica

Parametrii tehnici si functionali

a) Fluidul de lucru:
- gaz natural conform SR 3317:2015 densitatea — 0.717 kg/ Nm3.
- amestec de gaze naturale cu Hidrogen in proportie de 10%

b) Clasa de presiune/ Presiunea nominala: ANSI150.

¢) Diametru nominal: DN100 si DN250

d) Temperatura mediului ambiant: in intervalul standard de temperatura —29°C si +60°C,
ce cuprinde si intervalul solicitat intre -29°C si + 55°C.

e) Temperatura gazului: cuprinsa intre -20°C si maxim + 55°C.

f) Presiunea maxima gaz in conducta: 16 bar.

g) Amplasare instalatii tehnologice: exterioare.

h) Montaj: suprateran, orizontal sau vertical.

1) Se vor respecta prevederile: SR EN 12186:2015 Infrastructurd pentru gaze. Statii de
reglare a presiunii gazelor pentru transport si distributie. Cerinte functionale.
Parametri constructivi robinet:

a) Conectareala instalatia tehnologica: flanse cu gat conform ASME B16.5 (robinetul se
va livra cu contraflanse, organe de asamblare, garnituri).

CorpulI
Corpul IT
Sfera
Scaun

R I S

Tija de actionare

T1ja de ghidare
O-Ring

sl B ohling

H
e

- Dop purjare
15. Piesa de legatura

Figura. 1 - Tip robinet: Robinet in constructie demontabilda, montaj suprateran,
conexiunea la proces cu flanse ASME B16.5

Digitally signed by Zabolotnii Andrei
Date: 2024.11.22 13:32:03 EET
Reason: MoldSign Signature
Location: Moldova

MOLDOVA EUROPEANA
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b) Materialul conductei pe care se monteaza: conform SR EN 3183

c) Tratament specific organe de asamblare: zincare la cald.

d) Tip garnituri pentru flanse: spirometalice cu umplutura de carbon conform ASME B
16.20/ ASME B16.47.

e) Dimensiuni constructive: conform API 6D .

DN Distanta fata la fatd — imbinare cu flange (mm)
250/10” B =533 mm
100/ 4” B =229 mm

f) Tip robinet : cu sfera, cu trecere totala (full bore), montaj trunnion .

DN Deschidere minima robineti cu trecere totala (mm)
250/ 10”7 A =@250
100/ 4~ A=2100

g) Robinetele nu necesita DIB-1.

h) Tip etansare: PMSS (Primary Metal Secondary Soft) presupune etansare cu garnitura
(Soft) montatd pe scaun de etansare prelucrat astfel incat in lipsa etansarii soft sa
mentind functionalitatea robinetului prin intermediul etansarii metal/metal.

i) Material etansare soft: PTFE/VITON

J) Tip scaun de etansare: SPE (simple piston efect/ scaune unidirectionale)

Corp robinet

Scaun SPE
[

Figura. 2 - Scaun de etansare tip SPE (Simple piston effect)

k) Corpul robinetului: otel carbon, constructie demontabild in trei parti confrom SR EN
1983

I) Materialul tijei: otel aliat - INOX

m) Materialul sferei: otel carbon cu acoperire metalica de nalta rezistentd in zona de
etansare cu carbura de tungsten (WC).

n) Material scaune de etansare: otel carbon cu acoperire metalica de 1nalta rezistenta cu
carbura de tungsten (WC).

0) Tip sfera SR EN 1983: bila masiva (solid ball) dintr-o singura bucata

p) Clasa B de etansare conform ISO 15848-1 (emisii in atmosfera)

q) Protectie anticoroziva: vopsire, culoare: RAL 7044,

r) Deschidere la Ap maxim

ST 0402-A01
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3. Dotari minime:

a) Protectie pentru blocarea desprinderii tijei (blow out proof stem).
b) Dispozitiv antistatic

€) Protectie antifoc

d) Etansare ax, actionare schimbabila sub presiune.

Piess legatura L - o T
eu flansa enplare AT, 7] b h "
actionare 1505211 / A b
A AN N
| ((RIN |
Tija actionare ||
cu protectic AL
peniru blocare | 4
desprindere /
|
p P A
el grafit
Fue safc
\
~ o 5 '--.._ Iy 1
w, ! \\\ H
, 9 ~ W PR
Corp robinet . R (. IPOTIrY
p N}P‘ . \\\ L == Anrisatic
N NN
., \ ™ \ -
b N ., \
"

Figura. 3 - Etansare tija de actionare

e) Robinetele nu necesita racord auxiliar de golire.
f) Robinetele nu necesita sistem de injectie pasta de etansare.

Figura.4 — Imagine explodata de ansamblu pentru robinet cu montaj suprateran

ST 0402-A01
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4. Actionare:
Electrica, conform ISO 12490.

5. Teste si certificari puse la dispozitia beneficiarului

a) Conditii generale conform API 6D
e Testarea standard a robinetelor cu sfera:
o Testare hidrostatica a robinetului
o Testare hidrostatica a scaunelor de etansare
b) Teste suplimentare pentru robinete conform caietului de sarcini: incercari
suplimentare conform APl 6D ANEXA H:
Tncercarea de etansare cu gaze la presiune joasi (H3)
Tncercarea de etansare cu gaze la presiune inalta (H4)
Incercare antistatica (H5)
Incercarea momentului maxim de actionare (H6). Presiunea de verificare a
momentului maxim de actionare este de 16 bar
e Incercarea cavititii la suprapresiune- DIB-1 (H10)
e TIncercarea DIB (H12) — in functie de tipul robinetului
c) Examinarea nedistructivd RT a imbinarilor sudate se efectucaza doar in zonele
accesibile acestei metode.
Se vor efectua metode nedistructive permisibile VT, PT sau MT si respectiv RT
sau UT 1n zonele accesibile
d) Test capat de cursa (0% inchis, 100% deschis) cu actionarea montata
e) Actionarea robinetului va respecta cerintele din caietul de sarcini conform cu
cap. 4.3
f) Test FAT (Factory Acceptance Test) se va efectua in acord cu beneficiarul

6. Documentatia care va insoti produsul:
Pentru robinet conditii generale conform API1 6D(SR 1SO 14313)

Cartea tehnica a produsului

a)

b)
c)
d)
e)

f)

9)
h)
i)
j)

Fisa tehnica (robinet/actionare):
e coeficient de debit Cv sau Kv,

e forta sau momentul maxim de actionare pentru robinetul in stare noua,
e forta sau momentul maxim admisibil la tija robinetului,

e momentul maxim admisibil de intrare la reductor (unde este cazul).
Instructiuni de montaj in instalatie (robinet/actionare).

Instructiuni de punere in functiune si exploatare (robinet/actionare).
Instructiuni de scoatere din functiune (robinet/actionare).
Instructiuni/manuale de operare si intretinere (robinet/actionare):
operarea, verificarea etanseitafii,

ungere, drenare, gresare,

cauze defecte, remedieri, verificari,

lista piese de schimb de mare uzura.

Lista de componente si desene de ansamblu/subansamblu (sectiuni, detalii)
(robinet/actionare).

Scheme de interconectare a actionarii.

Certificat de conformitate cu API 6D (SR 1SO 14313) pentru robinet.

Certificat de management al calitatii existent (robinet).

Certificat si raport de incercare la foc ,,fire safe” pentru tipul de robinet livrat.

ST 0402-A01
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K)
1)

m)

Y

Documente de trasabilitate pentru componente.

Document de inspectie tip 3.1 conform SR EN 10204 pentru materiale componente
(corp robinet, obturator , ax antrenare robinet, flange, organe de asamblare).
Documente de inspectie emise de producator si certificate de un organism abilitat,
independent de producator pentru:

e ctangeitate cu gaze la presiune joasa (H3),

e ctanseitate cu gaze la presiune inalta (H4),

incercare antistatica (H5),

incercarea momentului maxim de actionare (H6),

incercarea cavitatii la suprapresiune- DIB-1 (H10) functie de tipul robinetului.
incercarea DIB (H12) — functie de tipul robinetului.

Certificare acoperire sfera.

Certificare acoperire scaune de etansare.
Certificare/teste protectii anticorozive (robineti).
Declaratie de conformitate CE.

Buletin de analiza suduri.

Marecare si identificare - conform APl 6D

Serie unica pentru fiecare produs

Data finalizare produs (luna/an)
Greutatea produsului

Diametrul nominal al produsului
Presiunea maxima la temperatura maxima
Presiunea maxima la temperatura minima
Test suplimentar cerut de client
Lungimea fata la fata a produsului
Material sfera

10 Material scaun

11 Tip etangare scaun

12 Material tija

13 Corp

O©COoO~NOUWN P

Conditii de livrare:

a.

b.
C.
d

Actionarea electrica este dimensionata si va fi furnizatd Impreuna cu robinetul.
Robinetul se va livra complet echipat, cu actionarea montata.

Asigurarea integritatii produselor pana la locatia de livrare.

Produsele vor fi ambalate individual pentru a face fatd transportului, manipularii si
depozitarii pana la locatia de montaj.

Componentele electronice vor fi protejate cu folie si silicagel pentru evitarea aparitiei
condensului.

Toate materialele de ambalare a produselor, precum si toate materialele necesare
protectiei coletelor vor ramane in proprietatea achizitorului.

Produsele se vor receptiona la locatia de livrare (in functie de cerinte acestea vor fi
inspectate si/sau testate).

Locatia si termenul de livrare al produselor se face conform specificatiilor clientului.
Descarcarea produselor la locul de livrare este asigurata.

Produsele sunt insotite de instructiuni de manipulare, transport i depozitare.

Testul SAT (Site Acceptance Test) se va efectua in acord cu beneficiarul.

ST 0402-A01
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9. Conditii de garantie si postgarantie
Perioada de garantie este cuprinsa intre data receptiei produselor si implinirea a 24 de
luni de la punerea in functiune a produselor, dar nu mai mult de 36 de luni de la data receptiei
acestora.

10. Alte conditii:

KCON va acorda asistenta tehnica si instruirea personalului de exploatare la locatiile
indicate de beneficiar.
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EU-TYPE EXAMINATION
CERTIFICATE — PRODUCTION
TYPE

Certificate No.: Initial date: Valid :
4157-2014-CE-RGC-ACCREDIA 7 March, 2014 7 June, 2017 - 6 March, 2024

This certificate consists of 6 pages

This is to certify that representative examples of products manufactured by

SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Economic Development Zone,
Guanghan, Sichuan People's Republic of China

have been assessed with respect to the conformity assessment procedure described
in

ANNEX IITI MODULE B - PRODUCTION TYPE OF DIRECTIVE
2014/68/EU ON PRESSURE EQUIPMENT

and found to comply with the requirements in Annex I - Essential Safety
Requirements of the Directive.

The certificate is valid for the following products:

Type of Pressure Equipment Pressure Accessory
Product Name Valve
Product Version Ball Valve, Gate Valve, Globe Valve, Check

Valve, Plug Valve

Place and date: For the notified body 0496

ACCREDIA §

Vimercate 12 June, 2017 DNV GL Business Assurance Italia

B -ﬂ“ m@z‘@@
i tean b & 34

Nicola Privato
Management Representative

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid.
Cifd 1L Busine " - 3 AT 14. IR N rmercak T 3G EB G

surance ltalia Energy F e (MB Y : 105, wwwdnval 1t/ busie
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DNV-GL

Certificate No.: 4157-2014-CE-RGC-ACCREDIA
Place and date: Vimercate 12 June, 2017
Revision No.: 01

Jurisdiction
Application of Directive 2014/68/EU and Decreto Legislativo n. 26 of 15 February 2016.

Certificate history

Revision Description Issued date
00 Original Certificate 7 March, 2014
01 Plug Valve added 12 June, 2017

Products covered by this certificate

Product name Product description PED Category Product standard

Ball Valve API 6D

Slab Gate Valve API 6D

API1 6D

Gate Valve API 600
Valve e I, II, 111 BS 1873

ASME B16.34

BS 1868

Check Valve API 6D

API 6D

Plug Valve API 599

Design data

Product Maximum allowable Minimum/Maximum allowable temperature Fluid Group
name pressure (PS) (TS)

ASTM A352 grade LCC  -46 °Cto +150 °C

ASTM A995 grade 4A 0°Cto +50°C

ASTM A105 -29 °Cto +150 °C

Class 150/Class 300
Ball Valve Class 900/Class 600 ASTM A350 grade LF2 -29°Cto +150 °C

Class 1500/Class 2500
ASTM A182 grade F304  -29 °Cto +150 °C

- 1and?2
ASTM A182 grade F316 -29°C to +150 °C
ASTM A182 grade F51 0°Cto +150°C
Gate Valve, ASTM A216 grade WCB 0 °Cto +425 °C
Slab Gate Class 150/Class 300
Valve, Class 900/Class 600 ASTM A351 grade CF8 -29 °C to +425 °C
Globe Valve, Class 1500/Class 2500

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid,
DNY GL Business Assurance [talia S fia Energy Pa 14, 20871 Vimercate (MB), Italy. Te 3968 99 90
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Certificate No.:
Place and date:
Revision No.: 01

4157-2014-CE-RGC-ACCREDIA

Vimercate 12 June, 2017

DNV-GL

Product Maximum allowable Minimum/Maximum allowable temperature Fluid Group
name pressure (PS) (TS)
ASTM A216 grade WCB -29 °Cto +150 °C
ASTM A352 grade LCB -46 °C to +150 °C
Class 150/Class 300
Plug Valve Class 900/Class 600 ASTM A352 grade LCC -46 °C to +150 °C 1and 2
Class 1500/Class 2500
ASTM A350 grade LF2 -46 °C to +150 °C
ASTM A105 -29°C to +150 °C
Range of products covered by this certificate
Specification Rating Standard
No Type of
valve Class Class Class Class Class Class Desian Inspection End Face to
150 300 600 900 1500 | 2500 9 P Face
b
» :““t g;ﬁ DN32 | DN32 | DN32 | DN32 | DN32 | 0 | aorgp | APLSSB | ASME ASME
e ~200 | ~200 | ~50 ~50 ~50 API 6D B16.5 B16.10
valve
& DN50 | DNSO DN50 DN50 | DN32 DN32 | soren API 598 ASME ASME
~600 ~600 ~600 ~600 ~600 ~300 API 6D B16.5 B16.10
DN650 | DN650 | DN650 | DN650 API 598 ASME
93 | el bore | ~900 ~900 ~900 ~900 NI Lo ARLER API 6D B16.47 APISE
trunnion
ball DN550 O Manufact
04 valve N/A N/A N/A 230 DN350 | o1 6 ML 588 A=HIg urer's
ONgso | DN6SO | ~500 AP 6D B16.25
~900 spec
DN DN API 598 MSS
05 oy N/A o N/A N/A N/A API 6D i Spia API 6D
Reduced
bore | snso | ownso API 598 | ASME ASME
26 E:ﬁ't ~250 | ~250 MR Wik L L o [P B16.5 B16.10
valve
DN15 | DN150 | DN150 | DN150 | DN150 | DN150 API 598 ASME
a7 0~600 | ~600 ~600 ~600 ~600 <hEE | TR API 6D B16.5 APT 6D
Reduced DN DN DN API 598 MSS
08 N/A N/A N/A API 6D
Bore 550 550 550 / / / API 6D SP-44 APT 6D
trunnio
n DN650 | DN650 | DN650 | DN650 API 598 ASME
&9 ball ~1000 | ~1000 | ~1000 | ~500 /A NfA ARL6R API 6D B16.47 APT €D
valve
i N Manufact
550 550 DN350 API 598 ASME ;
10 N/A N/A N/A | bnoso | pneso | ~s00 | AT | aprep | B16.25 “Sre;:
~1050 | ~900 P

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may re

DNV GL Business A

ste (ME

nder this Certificate

invalid.
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Certificate No.:

4157-2014-CE-RGC-ACCREDIA

Place and date: Vimercate 12 June, 2017

Revision No.: 01

DNV-GL

Specification Rating Standard
Type
No ‘.::w Class Class | Class | Class | Class | Class I S—— asil Face to
150 300 600 | 900 | 1500 | 2500 g P Face
ASME
Gate | DNSO | DNSO | DN50 | DN5O | DN5SO | DNSO B16.5 ASME
11| vawe | ~600 | ~600 | ~600 | ~600 | ~300 | ~200 | AP1600 | API 598 ASME | B 16.10
B16.25
ASME
Gate | DN650 | DN65O0 B16.47 | ASME
12 | vave | ~s00 | ~soo | WA | NA | NA | N/A | APL6D | APIS98 ASME | B 16.10
B16.25
- ASME
a
DN50 | DN5o | DNSo | DNSO | DNSO B 16.5 ASME
N/A | API 6D
3 fjffe ~900 | ~900 | ~900 | ~600 | ~600 / : AREE0R ASME B 16.10
B 16.47
ASME
check | DNso | pnso | pnso | pnso | Dnso | Dnso B 16.5 ASME
14 | vaive | ~eoo | ~eoo | ~e00 | ~a00 | ~apo | ~3pp | BS1868 | APL538 ASME | B 16.10
B16.25
ASME
Check | DN650 B16.47 | ASME
N N/A A
15| vawe | ~900 b / N/ Lo ASME | B16.10
B16.25
ASME
Globe | DN50 | DNSo | DN5O | DNSO | DNSO | DNSO B 16.5 ASME
16 | vave | ~400 | ~300 | ~300 | ~250 | ~200 | ~200 | BS 1873 | AP1598 ASME | B 16.10
B16.25
ASME
Globe DN ASME B 165 ASME
N/A N/A A
17 | vaive / 400 / Wy Wik | Wiy | pesy | HPL9E ASME | B 16.10
B16.25
- DN32 | DN32 | DN32 | DN32 | DN32 | DN32 | APLED | . . ASME 'Vla"“f,a'c
~40 ~40 ~40 | ~40 | ~40 | ~40 | API 599 B16.11 it
Plug spec
Valve
DNSO | DNSo | DNso | DNSo | DnNso | DNso | API 6D ASME
~600 | ~600 | ~600 | ~600 | ~600 | ~300 | Ap1s0g | APTOD B16.5 ARLED

Lack of fulfilment of conditions as set out

in the Certificati
ia Enargy Pa

on Agreement may render this Certificate invalid.
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DNV-GL

Certificate No.: 4157-2014-CE-RGC-ACCREDIA
Place and date: Vimercate 12 June, 2017
Revision No.: 01

Materials

The materials listed below have been subject to Particular Material Appraisal as required by PED Annex
1 Sec. 4.2b. The documents describe, in a complete and concise manner, the characteristics of the
materials and their conformity to the directive No. 2014/68/EU.

The materials subject to the Particular Material Appraisal may be used in pressure equipment in
accordance with directive 2014/68/EU and to the conditions as stated in the documents for the
respective grades of material qualities.

Title Rev. Date
ASTM A216/A216M grade WCB 1 2017-05-08
ASTM A351/A351M grade CF8 0 2014-02-24
ASTM A351/A351M grade CF8M 0 2014-02-24
ASTM A193/A193M grade B8 0 2014-02-24
|ASTM A193/A193M grade B8R 0 2014-02-24
ASTM A193/A193M grade B7 1 2017-05-08
ASTM A193/A193M grade B7M 0 2014-02-24
ASTM A193/A193M grade B8M 0 2014-02-24
ASTM A320/A320M grade L7 0 2017-05-08
ASTM A352/A352M grade LCB 0 2017-05-08
ASTM A352/A352M grade LCC 1 2017-05-08
ASTM A995/A995M grade 4A 0 2014-02-24
ASTM A105/A105M 1 2017-05-08
ASTM A350/A350M grade LF2 1 2017-05-08
ASTM A182/A182M grade F304 0 2014-02-24
ASTM A182/A182M grade F316 0] 2014-02-24
ASTM A182/A182M grade F51 0 2014-02-24

611/1388

Sites covered by this certificate

Product hame Product description Site Address

Valve Ball valve, West 3 Section, Shenzhen Road Guanghan Industrial
Slab Gate Valve, Economic Development Zone, Guanghan, Sichuan
Gate Valve, People's Republic of China
Check Valve,
Globe Valve,
Plug Valve

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid.
o - Busine Ener O0B71 O3 3

DNV 5L Business Assurance ttalia Sr.l. Via Energy Park, 14, 2 1 ercate (MB), [taly gl; 039 £8 99 905, www.dnwgl atfbhusinessassurance
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DNV-GL

Certificate No.: 4157-2014-CE-RGC-ACCREDIA
Place and date: Vimercate 12 June, 2017
Revision No.: 01

Applications/limitations
- the internals of the valves are excluded from the certificate;
- material of non-harmonized standards must comply with the relevant PMA documents
(Particular Material Appraisal) appraised by DNV GL Business Assurance Italia S.r.l.;
- the valves dassified according to Directive 2014/68/EU, Article 4.3, must not bear CE marking;
- pressure-temperature rating shall be lesser than body rating and seat rating.

Documents reviewed

Document No Rev Date Title Status

A for drawing
TCF 3 2014-02 CE Renew Documents and calculation
B+C1
FI for others

CE-PV-16-01 0 2016.12.19

CE-PV-16-02 1 2017.04.27 Plug Valve A for drawing
CE-PV-16-03 1 2017.04.27

Calculation 0 2016.12.20 RESIgh Caloylation:for A for calculation

Plug Valve

= = 2 EU declaration of conformity

- - - Marking and labelling for plug Valve FI for others

E - - User manual for Plug Valve
*) A=Approved, FI=For information

Terms and conditions for the certificate

This Certificate does not give the Manufacturer the right to CE mark and put on the market the
product(s) listed on this Certificate. Only after the product(s) have been found to comply with the
requirements in one of the following Conformity Assessment Modules C2, D, E or F, the Manufacturer
may draw up an EC declaration of conformity and legally affix the CE mark followed by the identification
number of the Notified Body involved in these modules.

Other valid terms and conditions are found in the DNV GL"s PED Certification Rules.

END OF CERTIFICATE

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid.

DINY Business Assurance [tala € Via Energy Park, 14, 20871 nercate B), ltaly. T
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DNV-GL

PRODUCT SURVEILLANCE
CERTIFICATE

Certificate No.: Initial date: Validity:
4168-2014-CE-RGC-ACCREDIA 2014-03-07 2019-05-10 - 2024-03-06

This certificate consists of 4 pages

This is to certify that the final assessment process of

SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Economic Development Zone,
Guanghan, Sichuan People's Republic of China

has been monitored and found to comply with respect to the conformity assessment
procedure described in

ANNEX III MODULE C2 OF DIRECTIVE 2014/68/EU ON
PRESSURE EQUIPMENT

The certificate is valid for the following scope:

Type of Pressure Equipment Pressure Accessory
Product Name Valves
Place and date: For the notified body 0496:

Vimercate 2019-05-14 DNV GL Business Assurance Italia

Lo %@@Qf@b

AR HED LAT & 159 Nicola Privato
Management Representative

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid.
DNV GL Business Assurance Italia S.r.l. Via Energy Park, 14, 20871 Vimercate (MB), Italy. Tel: 039 68 99 905. www.dnvgl.it/businessassurance

Page 1 of 4
613 /1388



Certificate No.: 4168-2014-CE-RGC-ACCREDIA
Place and date: Vimercate 2019-05-14

Revision No.: 02

JurisdictionJurisdiction
Application of Directive 2014/68/EU and Decreto Legislativo n. 26 of 15 February 2016.

Certificate history

DNV-GL

Revision Description Issued date
00 Original certificate 2014-03-07
01 Extension of plug valve 2017-07-04
02 Re certificate 2019-05-14

EU-Type examination certificate reference

Certificate No. Revision No. Expiry date Issued by Notified Body
No.
4157-2014-CE- 01 2024-03-06 0496

RGC-ACCREDIA

Products covered

by this certificate

Product name

Product description

PED Category

Product standard

Valve

Ball Valve

I, 11, III

Slab Gate Valve

Gate Valve

Globe Valve

Check Valve

Plug Valve

API 6D

API 6D

API 6D
API 600

BS 1873
ASME B16.34

BS 1868
API 6D

API 6D
API 599

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid.

DNV GL Business Assurance Italia S.r.l. Via Energy Park, 14, 20871 Vimercate (MB), Italy. Tel: 039 68 99 905. www.dnvgl.it/businessassurance
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Certificate No.: 4168
Place and date: Vim
Revision No.: 02

Design data

-2014-CE-RGC-ACCREDIA
ercate 2019-05-14

DNV-GL

Product
name

Maximum allowable
pressure (PS)

Minimum/Maximum allowable
temperature (TS)

Fluid
Group

Test pressure
(PT)

Ball Valve

Class 150/Class 300
Class 900/Class 600
Class 1500/Class 2500

ASTM A352 grade LCC
-46 °C to +150 °C

ASTM A995 grade 4A
0 °Cto +50 °C

ASTM A105
-29 °C to +150 °C

ASTM A350 grade LF2
-29 °Cto +150 °C

ASTM A182 grade F304
-29 °C to +150 °C

ASTM A182 grade F316
-29 °C to +150 °C

ASTM A182 grade F51
0 °C to +150 °C

Gate Valve,
Slab Gate
Valve,
Globe Valve,
Check Valve

Class 150/Class 300
Class 900/Class 600
Class 1500/Class 2500

ASTM A216 grade WCB
0 °C to +425 °C

ASTM A351 grade CF8
-29 °C to +425 °C

1 and 2

ASTM A351 grade CF8M
-29 °C to +425 °C

Plug Valve

Class 150/Class 300
Class 900/Class 600
Class 1500/Class 2500

ASTM A216 grade WCB
-29 °C to +150 °C

ASTM A352 grade LCB
-46 °C to +150 °C

ASTM A352 grade LCC
-46 °C to +150 °C

ASTM A350 grade LF2
-46 °C to +150 °C

ASTM A105
-29 °C to +150 °C

1.5* PS for
shell

Sites covered by this certificate

Site name

Site Address

Monitored by

Date

Report ref

SICHUAN KCON
VALVE MFG. CO.,
LTD.

West 3 Section, Shenzhen Road,
Guanghan Industrial Economic
Development Zone, Guanghan,
Sichuan People's Republic of China

DNV GL
Shanghai

2019-03-xx

Monitoring
report

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid.

DNV GL Business Assurance Italia S.r.l. Via Energy Park, 14, 20871 Vimercate (MB), Italy. Tel: 039 68 99 905. www.dnvgl.it/businessassurance
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DNV-GL

Certificate No.: 4168-2014-CE-RGC-ACCREDIA
Place and date: Vimercate 2019-05-14
Revision No.: 02

Applications/limitations
- the internals of the valves are excluded from the certificate;
- material of non-harmonized standards must comply with the relevant PMA documents
(Particular Material Appraisal) appraised by DNV GL Business Assurance Italia S.r.l.;
- the valves classified according to Directive 2014/68/EU, Article 4.3, must not bear CE marking;
- pressure-temperature rating shall be lesser than body rating and seat rating.

Documents reviewed

Document No Rev Date Title Status
A for drawing
File 3 2014-02 CE Renew Documents and calculation
B+C1
FI for others
CE-PV-16-01 0 2016.12.19
CE-PV-16-02 1 2017.04.27 Plug Valve A for drawing
CE-PV-16-03 1 2017.04.27
| Design Calculation for .
Calculation 0 2016.12.20 Plug Valve A for calculation
D. of C. 0 - EU declaration of conformity
Marking and . .
labelling 0 - Marking and labelling for plug Valve FI for others
Manual 0 - User manual for Plug Valve

*) A=Approved, FI=For information

Terms and conditions for the certificate
Valid terms and conditions are found in the DNV GL “s PED Certification Rules.

END OF CERTIFICATE

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid.
DNV GL Business Assurance Italia S.r.l. Via Energy Park, 14, 20871 Vimercate (MB), Italy. Tel: 039 68 99 905. www.dnvgl.it/businessassurance

Page 4 of 4
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DNV-GL

MANAGEMENT SYSTEM
CERTIFICATE

Certificate No: Initial certification date: Valid:
0023-2001-AQ-RGC-RVA 19 January, 2001 19 January,2019 - 19 January, 2022

This is to certify that the management system of

SICHUAN KCON VALVE MFG. CO,, LTD.

West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Economic Development, Zone,
Guanghan, Sichuan, China

has been found to conform to the Quality Management System standard:

IS0 9001:2015/GB/T 19001-2016

This certificate is valid for the following scope:

Design, Manufacture and Sale of Ball Valve, Plug Valve, Gate Valve, Check
Valve, Globe Valve, Butterfly Valve, Pig Valve, Control Valve, Forced Seal
Valve & Valve Spare Parts

For the issuing office:

DNV GL - Business Assurance

Suite A, Building 9, No.1591 Honggiao
Road, Changning District, Shanghai
200336, P.R. China

TEL: +86 21 32799000

Place and date:
Shanghai, 30 September, 2018

MGMT. 5YS

HUA || I'
The RvA is a signatory to the |1AF MLA %

Zhu Hai Ming
Management Representative

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid.
; Rt i | 1) A 5] & | f EN H | ERLAD
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DNV
MANAGEMENT SYSTEM
CERTIFICATE

Certificate No: Initial certification date: Valid:
0023-2001-AQ-RGC-RVA 19 January, 2001 19 January, 2022 - 19 January, 2025

This is to certify that the management system of
SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Economic Development Zone,
Guanghan, Sichuan, China

has been found to conform to the Quality Management System standard:

GB/T 19001-2016/1S0O 9001:2015

This certificate is valid for the following scope:

Design, Manufacture and Service of Ball Valve (including Control, Pigging and
Forced Sealing Types), Plug Valve, Gate Valve, Check Valve, Globe Valve
(including Control and Blow-out Types), Butterfly Valve, and Other Pressure
Pipeline Metal Valves (within the Scope of Permission) as well as Valve
Accessories

Place and date: For the issuing office:

Shanghai, 15 October, 2021 DNV - Business Assurance

Suite A, Building 9, No.1591 Honggqiao
Road, Changning District, Shanghai
200336, P.R. China

TEL: +86 21 32799000

W

Zhu Hai Ming
Management Representative

Lack of fulfilment of conditions as set out in the Certification Agreement may render this Certificate invalid.

ACCREDITED UNIT: DNV Business Assurance B.V., Zwolseweg 1, 2994 LB, Barendrecht, Netherlands - TEL: +31(0)102922689. www.dnv.com/assurance
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(H

American
Petroleum
Institute

2018-151 | Digrd

Certificate of Authority to use the Official APl Monogram
License Number: 6D-1497 ORIGINAL

The American Petroleum Institute hereby grants to

SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.
West 3 Section, Shenzhen Road
Guanghan Industrial Economic Development Zone
Guanghan, Sichuan
People's Republic of China

the right to use the Official APl Monogram™ on manufactured products under the conditions in the official
publications of the American Petroleum Institute entitled APl Spec Q1* and API-6D
and in accordance with the provisions of the License Agreement.

In all cases where the Official API Monogram is applied, the API Monogram shall be used in conjunction with this
certificate number: 6D-1497

The American Petroleum Institute reserves the right to revoke this authorization to use the Official APl Monogram
for any reason satisfactory to the Board of Directors of the American Petroleum Institute,

The scope of this license includes the following: Check Valves, Ball Valves, Plug Valves, Gate Valves

QMS Exclusions: No Exclusions Identified as Applicable

Effective Date: OCTOBER 2, 2023

A
0 :
Expiration Date: OCTOBER 2, 2026 @M d{ GL(;UM,’

To verify the authenticity of this license, go to www.api.org/compositelist. Senior Vice President of Giobal Industry Senvices
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mIBEEENHEFRAF

Motk PEP)ISRARVIE A= @f%: 618300
FEiE: +86 8386839898 {%HE: +86 838 6839880

FLHB: sales@kconvalve.com [MiE: www.kconvalve.com

SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

Add.: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan City, Sichuan, China 618300
Tel.: +86 838 6839859 Fax: +86 838 6839880

Email: overseas@kconvalve.com

Web: www.kconvalve.com
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KGCON"

Focus On Pipeline & Process Valve Solution

R 30 0 K =0 BK 1]
FORGED SPLIT BODY BALL VALVE

?I'||_ 4

Pu) | ¥ JRE R AT
SICHUAN KCON VALVE MFG. CO.,LTD.



NFIE KCON Profile
B

PUIHEEEIIFIEBRASMIZT2001F68 , TETHSKBEELE T 2= E
DA RNE, Z2ERHDTHEFRREFSHNITIERRSE, EEBUAR, aE73
MEZERAITRER, FEE T ZIEXBRALE. 25 T7THERSNEMABAXRAS, 4
, WITWHTERE, AXETERR T KERLHREYN .

Established in June 2001, KCON VALVE MFG.CO.,LTD.
(hereinafter to be referred as “KCON” ) Focusing on
manufacturing pipeline valves and process valves, has the
ability to provide engineering and cost-effective solutions
to its customers and has enjoyed many years of solid
growth. During that time all relevant qualifications and
approvals have naturally been gained. Yet possibly even
more important to prospective business partners such as
users, contractors and distributors, KCON has
accumulated vast experience in numerous and varied
projects of oil & gas, petrochemical, and chemical
industries etc.

BEK PUIRAE
Mr.Gu Lidong, Managing Director of KCON Valve
~ \ h Y L] .
BRUFP Certificates
FEITIRIENE 7 AT i R LB AN BTN IE
KCON has been certified by below institutions worldwide.
1) API Q1 9" ED by API 5) CE/PED by DNV 9) OHSAS18001:2007 by DNV
2) API 6D 24" ED by API 6) ATEX by DNV 10) TS by AQSIQ
3) API1 607 6" ED by TUV 7) 1S09001:2015 by DNV
4) API 6FA 3 ED by TUV 8) 1S014001:2015 by DNV
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~N O O & W

E i Index

RIS YRHITiE P

MODEL NUMBER CODING SYSTEM

LENIRAFR Po

CONSRTUCTIONS AND FEATURES

2.1 Bk{KEZE TRUNNION-MOUNTED BALL

2.2 PDEHERAKIFFF INDEPENDENT BALL AND STEM
2.3 [hEEEigiT ANTI-STATIC DESIGN

24 ZENRYKEEE FLOATING SEAT RINGS

2.5 [®IJIMNEBNEREE DOUBLE SEAL FOR CLOSURE AND STEM
2.6 [EITEBRYZES STEM SEALING

2.7 #®iJ38s0 VALVE OPERATION

2.8 Bt DOUBLE BLOCK & BLEED

2.9 1&IIBAX FIRE SAFE

2.10 FRERYEREERRANL ( Bt AR )
STANDARD SINGLE PISTON EFFECT(SELF-RELIEVING SEATS)

2.11 $FFRRILEERUS. OPTIONAL DOUBLE PISTON EFFECT

EFHES P10
STANDARD PARTS

[EHBREMZ i

PRESSURE-TEMPERATURE CHART

W8I Jh P13
VALVE TESTS

mETETEPs
DATA FOR CALCULATION OF FLOW

AMERS r17

OVERALL DIMENSIONS
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| B S RHaA

MODEL NUMBER CODING SYSTEM

1 2 3 4 B 6 7 8 &l 10

@ IRZHEERIS MODEL OF ACTUATOR

A FREBET KRS, No code for lever operation.
B wIKzNes Y, EHEMIENESES, Actuator model to be applied for actuated valve.

@ 1@J8= MODEL OF VALVE

418 12/Full Bore

BN B FNIEK » »
JKD11 Forged steel full bore floating ball Class150 /2" ~4
W@ FFNBK by aw
JKD12 Forged steel full bore floating ball Class300 /2" ~4
BMLBREEEK . .
JKD51 Forged steel full bore trunnion—-mounted ball Class150 2" ~56
BN iR B E Bk ,
JKD52 Forged steel full bore trunnion—mounted ball Class300 2" ~56
BRMEBREFNEK 127 ~2"
Forged steel full bore floating ball Class400
JKD14 — — ——
BN e B EE K 2" 56"
Forged steel full bore trunnion—mounted ball Class400
W@ FFNEK 12" -2
JKD16 Forged steel full bore floating ball Class600
BN i@ EE Bk 2" 56"
Forged steel full bore trunnion—-mounted ball Class600
WS BIRFFNBK v o
JKD18 Forged steel full bore floating ball Class800 1/2 2
BALEE TR 172" =2
Forged steel full bore floating ball Class900
JKD19 — — ——
BN E R EE B 2" 56"
Forged steel full bore trunnion—mounted ball Class900
BRM LB F K 127 ~2°
JKD115 Forged steel full bore floating ball Class1500
N e@ R EE B 2" 94"
Forged steel full bore trunnion—mounted ball Class1500
BN L BREEEK . .
JKD125 Forged steel full bore trunnion—mounted ball Class2500 /27 ~12
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4512 /| Reduced Bore

BN F K "
JKb21 Forged steel reduced bore floating ball Class150 /2" ~6
BRINGE 1 FE K »
JKD22 Forged steel reduced bore floating ball Class300 /2" ~6
BNgE = E T Bk :
JKDET Forged steel reduced bore trunnion-mounted ball Class150 2" =60
BN E T K , )
JKD62 Forged steel reduced bore trunnion—mounted ball Class300 2" ~60
JKD24 Forged steel reduced bore floating ball Class400
BNBEETIR 60"
Forged steel reduced bore trunnion—mounted ball Class400
BN GE 1 FE s BR 12" ~3"
JKD26 Forged steel reduced bore floating ball Class600
BN E T K 2" 60"
Forged steel reduced bore trunnion—mounted ball Class600
BN Z BER W o
JKD28 Forged steel reduced bore floating ball Class800 12 8
BN F K 12" ~3"
Forged steel reduced bore floating ball Class900
JKD29 - —
B NGa1= BT Bk 2" 60"
Forged steel reduced bore trunnion—mounted ball Class900
BIEET IR 12" 3"
Forged steel reduced bore floating ball Class1500
JKD215 - —
B INGa1E BT Bk 2" 30"
Forged steel reduced bore trunnion—mounted ball Class1500
BN E T K . .
JKD225 Forged steel reduced bore trunnion—mounted ball Class2500 /2" ~16
© Z=is+1XS CODE OF BODY MATERIAL
RS FRM R RS FAMAR (%= FAMARL RS FiAM R
Code | Body material | Code Body material Code | Body material | Code | Body material
206%
Co A105 DO | A182 F51(UNS 31803) SO FEA 20 ALLOY 20
C1 AB94 F52 D1 A182 F53(UNS 31750) S1 F304 HA SRS TA
HASTELLOY A
C2 | A684F60 | D2 | A182 F55(UNS31760) | S2 F304L Hg |  EREEB
HASTELLOY B
H
LO A350 LF2 D3 | A182 F44(UNS 31254) S3 F316 oT O/{hk;r
L1 A350 LF3 A0 MONEL S4 F316L
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O PEH$EES CODE OF TRIM MATERIAL

626 /1388

RS BRIAMRL i8] JBE 3 7R B A AT AR
Code Ball material Seat retainer material Stem material
00 A105 A105 A105
01 A105 A105 F6A
02 A105 A105 4140
03 LF2 LF2 LF2
04 LF2 LF2 FBA
05 LF2 LF2 4140
06 FBA FBA F6A
07 F304 F304 F304
08 F304L F304L F304L
09 F316 F316 F316
10 F316L F316L F316L
11 F51(UNS 31803) F51(UNS 31803) F51(UNS 31803)
12 F53(UNS 31750) F53(UNS 31750) F53(UNS 31750)
13 F55(UNS 31760) F55(UNS 3160) F55(UNS 31760)
14 F44(UNS 31254) F44(UNS 31254) F44(UNS 31254)
15 MONEL MONEL MONEL
16 HE Other HE Other HE Other
© AELIEHKS CODE OF TRIM FOR SURFACE COATING
K= BRAK I8 37 7K R+ A=
Code Ball Seat retainer Stem Top flange
1 HCr Zn N/A Zn
2 HCr Zn Zn Zn
3 ENP 0.001" ENP 0.001" ENP 0.001" ENP 0.001"
4 ENP 0.003" ENP 0.003" ENP 0.003" ENP 0.003"
5 N/A N/A ENP 0.001" N/A
6 N/A N/A N/A Zn
7 HE Other HE Other HE Other H e Other
(3]



0O T BA2El SEALING PATTERN & MATERIAL

KCON

= i JEE A ) OZI B~ %} K= 16 A A OE M
Code Seat material O-rings material Code Seat material O-rings material
N1 NYLON PA12 NBR R6 RPTFE VITON AED
N2 NYLON PA12 HNBR R7 RPTFE PTFETE,%E

N3 NYLON PA12 LNBR P1 PEEK NBR
N4 NYLON PA12 VITON P2 PEEK HNBR
N5 NYLON PA12 VITON B P3 PEEK LNBR
NG NYLON PA12 VITON AED P4 PEEK VITON
N7 NYLON PA12 PTETEF@E% P5 PEEK VITON B
D1 DEVLON NBR P6 PEEK VITON AED
PTFEEE
D2 DEVLON HNBR P7 PEEK PTFE
HESTL
D3 DEVLON LNBR M1 Spraijeldmg STL NBR
D4 DEVLON VITON M2 URESTL HNBR
Spray welding STL
BEESTL
D5 DEVLON VITON B M3 Spraijeldmg STL LNBR
HESTL
D6 DEVLON VITON AED M4 Spraijeldmg STL VITON
PTFEEE BEARSTL
D7 DEVLON PTFE M8 Spraijvelding STL VITON B
EEHESTL
R1 RPTFE NBR M6 Spraijelding STL VITON AED
IHESTL PTFEEE
R2 RPTFE HNBR M7 Spray welding STL PTFE
HESTL
R3 RPTFE LNBR M8 Spraijelding STL N/A
R4 RPTFE VITON or . .
R5 RPTFE VITON B OTHER OTHER
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@ 455 EK SPECIAL REQUIREMENT

RS Code = Pattern
L1 fiR3E -46 CHEAF 04 +150mm
150mm stem extension for low temperature to —46°C.
L2 R —-46°CAT AT A1 +300mm
300mm stem extension for low temperature lower than —46°C.
H1 SRR +150mm
150mm stem extension for high temperature
Ho =R RN +300mm
300mm stem extension for high temperature
- kS

Metal seated for powder service

©® 0O SIZE: 1/2" ~ 60"

© k2#rfE FLANGE STANDARD

Stza_r:ijﬁard ANSI 150~2500 JB 16~250kg1‘/cm2 JIS 10~20K HGJ 16~25Okgf/cm2
Pr(igjre A15~A250 J1.6~J25 10K~20K H1.6~H25

i E2Rzt FINISH OF FLANGE SURFACE
RS RF FF SF LF SM LM LG
Code
PR em | 2¥E | owmm | kuE | hem | kem | A#E
fts SG LT ST RTJ SW BW
Code
Bl omm | xmm | omm | wewm | REe X%
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KCON

| R

CONSTRUCTIONS AND FEATURES

2 1 B{KEE
. TRUNNION-MOUNTED BALL

KAERE, miZshifE D RiEhE 7 m B B, —
NREDBIIERKAEEBE AL, EERPERENALE, K
B, SEEIERNRERMEERIE, AN IUESH,

BEE N RE DM, &z REE R AN RERIR, BB ! FT]
'T":ioe ball is fixed but the seat rings are floating and free to move
along the valve axis of passageway.

The fluid pressure delivered through ball to the revolving bearing can
effectively reduce the driving torque.

At low pressure the seat sealing action is achieved by the thrust of

the spring acting on the seat rings. _,,]g% %%r““‘

Pressure will push seat ring to ball even tighter as medium pressure

increases to make seal more reliable.

2 2 D ERIBKIRE T

. INDEPENDENT BALL AND STEM

RARBAXAT BN, EENRERTERE LANE DN BITFHZ RO T &K, F/HELRT
&/

Ball and stem independent design can minimize the the effect of thrust to stem generated by pressure
acting on ball, and can also minimize valve torque.

2 3 PhEEERIRIT
. ANTI-STATIC DESIGN

BryBe B SR E I NIRRT RE LI I EE R T & iRt T &N S B I 8E,
The electrical conductance continuity between all the metallic components is guaranteed and certified with the design of anti—static
spring and ball.
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2 4 Z IR EE

. FLOATING SEAT RINGS

BT R ERRITEREZE TR KEE THELIEE BT F =4 5/,

Accurately designed seat can minimize torque and guarantee full sealing performance under zero
differential pressure and maximum differential pressure.

2 5 I IS NEBN EE A

. DOUBLE SEAL FOR CLOSURE AND STEM

TEELERBEATBERITANERS, ERAREERINFR. BNE_ERH AR AME, EEREKXR
B 3BE 5 SN

Double seal design of closure and stem can maximum avoid outer leakage. Meanwhile the second seal
can also prevent outer leakage when fire occurs due to its fireproof material.

2 T ERAYEE
. STEM SEALING

BITSHMMEEHEHE OB — A RBEN, B8 |
FEROADMEAR NOMBE 8, WWEEREATHER [ - TT
M ERELE, FEESESTEEBRT, FRIES T

FEME, LAEBRMTRER, LEAEOKBINRHIE> g HHETj
EEREEE N R, REERITEF RS XA B A - i =

. NI N kva I va o e 5 P
BROEDERES, RABEEHINBH S THETE | =y

o |

Stem seal consists of two O-rings and one graphite gasket, retained by gland bushing, and emergency
sealant injection port is located between the two O-rings. With sealant injected and gland flange
removed, the graphite gasket can be replaced while valve is in any position, and no matter valve is under
pressure or not. The pressure can be maintained in the place between O-ring and sealant. Other sealing
parts of stem can only be replaced under pressure while the valve is in full open or full close position and
body cavity pressure released.
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2 3] WEN)

. VALVE OPERATION
FHRENRTRETFROTFRBAMEN, FREEN
RSN TFHEFUTOR:

Hand operated valves are supplied either with a lever or gear
operator. The use of lever is limited to valves equal or smaller
than:

4"—Class 150 4"—Class 300

3"-Class 600 3"-Class 900

2"-Class 1500  1"-Class 2500

KpE et s). Sah. R HEREAZAISO52114R
Ao

We can also supply electric, pneumatic and hydraulic actuated

valves. Its top flange standard is ISO5211.

2 8 S FEX
. DOUBLE BLOCK & BLEED

W & I 2 5L B PR U B 88 2 24 7= db AR 1R 1T o
Valve double block and bleed function in full close and full open position is our standard design.

2 9 W& IBEK
. FIRE SAFE
KCON/A ) 4 =B EKR IR B 1T 7 APl 607675 K ERKIAIE,

KCON ball valves are designed and certified to APl 607 Firesafe requirements.
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TRERIERTEERRIN ( Bo/TtEREE )

2.10

THEXHEHFMNET, NMRLBENSTHNGEDEFTER
NAEAT, IEEREERBKE, LUERH, MORPEELZREN
RELRERERE, BNBEREZRED, EPRENTEEE
e, giRfteeamitrIhEE,

In the fully closed or fully open position, the pressure on the
upstream or downstream side of the medium pushes the valve
seat to the ball under the effect of the piston to achieve the
sealing; if there is excess pressure in the body cavity, the valve
seat will be pushed away from the ball, and the excess
pressure will be released automatically, so that the pressure in
the body cavity will not increase abnormally, which can provide
a safe automatic pressure relief function.

STANDARD SINGLE PISTON EFFECT(SELF-RELIEVING SEATS)

-u.:rqmmr

RIS ZERARL
OPTIONAL DOUBLE PISTON EFFECT

2.1

rEXHEFNET, MRLFNHTENNENETEINIERT, CRERRKE, SHUEH,
MIaRPEEZRENBSICRER DK, TUEY, MAZExME, TEEFEREDBERES,

wkEk, APFIIE— AL RBZTHAETRE, PrAtkF
Wit ™MECatRERTE, RMCORIAN Ao HA P,

In the fully closed or fully open position, the pressure on the
upstream or downstream side of the medium pushes the
valve seat to the ball under the effect of the piston to achieve
the sealing; if there is excess pressure in body cavity, the
valve seat will also be pushed to ball to create sealing, no
automatic pressure relief, which may cause pressure increase
in body cavity and cause danger, so the user needs to
purchase a safety relief valve to install on body cavity.
Therefore, this kind of design is not a standard design, but a
special application for users to choose.

632 /1388




KCON

IRESHAS

STANDARD PARTS

= D

7

,,
®
&)

%

¥, WWEMXAEFDN=6", Note: This drawing is only for DN=6".

T{455 8 PARTS LIST

No. |24 PART NAME No. |ZE¢# 2 PART NAME

1 |l BODY 7 | AEOZE SEAT RETAINER O-RING | YES
2 |Bk{A BALL 8 |%/AEOZ!E SEAT RETAINER O-RING | YES
3 |AH1KBONNET 9 |#ies¥#E SPRING

4 |WEE SEAT YES| 10 |44 %6 5 BONNET GASKET YES
5 |if & E SEAT RETAINER 11 |54 3507 E BONNET O-RING YES
6 |M@EEEIR SEAT IMPACTOR 12 |44 STUD

&1 WYESHEHARENEBEH,
Remark: The parts with YES are the recommended spare parts.
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TS5 PARTS LIST

No. | E4 & F& PART NAME No. |EH4&FR PART NAME

13 |28 NUT 23 | & S B OB GLAND PLATE O-RING | YES
14 | £ 37 UPPER INTERNAL TRUNNION 24 | SEORIE GLAND PLATE O-RING | YES
15 | N3 7&#R LOWER INTERNAL TRUNNION 25 | SB® A GLAND PLATE GASKET | YES
16 |E4E$E PIN 26 |12+ BOLT

17 |1E3E%7& THRUST BEARING 27 |55 EBOZIE BONNET O-RING

18 |#Eh%Hh& TRUNNION BEARING 28 |EHER = K OPERATOR FLANGE GASKET | YES
19 |i®+F STEM 29 |#EREA= OPERATOR FLANGE

20 |Br#pE %% ANTI-STATIC SPRING 30 |#&#: BOLT

21 B WERk ANTI-STATIC BALL 31 [’EA5i® GREASE JET VALVE

22 |ZE 5B GLAND PLATE 32 |HE/52E DRAIN PLUG

FE:. WYESHEHAHENEBEH,

Remark: The parts with YES are the recommended spare parts.
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| ELiEE

PRESSURE-TEMPERATURE CHART

JE 71 PRESSURE (Kgf/cm?)

130
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N.B.R O /[
N.B.R O-RING h%ﬁ‘ onm
AR
gEgERE | s VITON O-RING
Max. rated temp = .
EEERE
/ Max. Rated temp
ANSI 600Lb
F— =t — 4 — —CIS ZRAEEE ]
~ Max. rated pressure
EENB.R O/ ~_ P
LOW TEMP. N.B.R Q-RING ~ =
~ \ R
BIEGERE T ANSI 600Lb
i e p i SN SIS BABEES
N P Max. rated pressure
£ENBR OB RN
/ N.BR ORING R4%3t Seal L |
. ®IRFEEE ~a ANSI 300Lb
Min. rated temp R3%E Seal —CIS RABEEN
F—F - =+ =94 —4 = Max. rated pressure
~
\b\__ \
~. T T T=F—+—1 |  ANSI300Lb
= SIS BRAKEE T
N _—
SV —
itk oF -\ < i} Max. rated pressure
vwoﬁ O-R%G — | ANSI150Lb
— . —CIS ZAEIEE S
REAER PE3] Seal Max. rated pressure
 — — = -’_ T A _\\-\\ B N
I il ey ey s S S
™~ =
ANSI 150Lb
SIS HZAFEES
Max. rated pressure
1 AN A A Y O O N I VI B I
-60 -40 -20 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260

i2E TEMP('C)
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EImply

VALVE TESTS

KNS EF=BIRIT100%TRAPI 6DBYIE K & 7=,
KCON valves are manufactured in accordance with APl 6D requirements.

tEtEREE STANDARD PERFORMANCE TESTS
M R <F R Visual & Dimension Inspection
S E AR High—pressure Hydrostatic Shell Test
SEZHEMIX High—pressure Hydrostatic Seat Test

REZFMR Low—pressure Air Seat Test
817142 Stem Torque Test

HEESLR LEAKAGE RATES

FRERS L&) TREH
Standard Code Soft Seated Metal Seated
API 6D Ttk No Leakage -
BS 6755 Rate A Rate B
ANSI B16.104 Class VI Class V

EREEDRRES RATED PRESSURE & TEST PRESSURE

FEHk %EE 51 Rated Pressure AR Shell Test
ASME Class psi bar kgf/em’ psi bar kgf/em®
150 275 19 19.3 413 28.5 29
300 720 50 51 1080 75 77
600 1440 99 101 2160 148.5 152
900 2160 149 152 3240 223.5 228
1500 3600 248 253 5400 372 380
2500 5988 413 421 8982 619.5 632
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&R SEMR H.P. Seat Test REMIR Air Seat Test
ASME Class pSi bar kgf/cm’ psi bar kgf/cm’
150 303 20.9 21 100 6 7
300 792 b5 56 100 6 7
600 1584 108.9 111 100 6 7
900 2376 163.9 167 100 6 7
1500 3960 272.8 278 100 6 7
2500 6587 454.3 463 100 6 7
B {T#E & Unit Conversion: 1 bar =14.5 psi = 0.981 kgf/cm2 = 100 kpa 1 =(1.8x°C)+32

UKztAa] TEST DURATION

FARIKE Shell Test iR EE i = Seat Test
124" 6'-10" 12'-18" >20" 1/2'-4" >6'

3 B 8]
Test Duration(S) 120 300 900 1800 120 300
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DATA FOR CALCULATION OF FLOW

5ﬁ%%§in1ﬁﬁé?m%T60°Fiﬂ%F1 PsiE h FTHEAFBERETHNANCRRORE, FHRPRTHE
AR OFEARENFRTHCVE, XLEER™EE R T EH TN NEIE,

The coefficient of flow Cv expresses the rate of flow in gallons per minute at 60°F water with a pressure
drop of 1 psig across the valve. The Cv coefficients for the various types and sizes, shown in the table,
have been determined from actual flow tests.

I KVEEAHNRERN., HE5CVENHREXZ 2T, Note: Kvis the metric equivalent of Cv, Kv =Cv x 0.85
IF#IR For Liquids
(1) a=c, 4P (2) ap=c (]
MFSK For Gases

3) Q=1360C, |AP. [P1+P2 4) Q,=1360C, Q.
(3) Q WG, ) (4) Q, P1+2GT1360C

FE8E Symbols Remarks

QL. &IKRE (0e/734% ) Ql: Liguid Flow(Gallon/Minute)

AP. EZP1-P2 (psi) AP Differential Pressure P1-P2(psi)

GL: BRIFMEXNKHILEE(FECD BIKA1T) GL: Specific gravity of liquid(water=1 at 60 )
Qg: SRR E (S HER/INE) Qg: Volumetric flow of gas (SCFH)

Gg: SERENREMEEE(TECOTFR 2K A1) Gg: Specific gravity of gas(air=1 at 60°F)

T. |43 EE (°F +460) T. Absolute temperature of gas(°F+460)

TEFREICv FLOW COEFFICIENTS Cv

04z E%% Classes

Size 150 300 600 900 1500 2500
2 420 420 400 330 330 250

1-1/2 690 690 610 520 510 320

3x2 200 200 200 190 180 200
3 1200 1050 1000 910 820 500

4x3 600 600 600 590 550 560
4 2200 2100 1850 1800 1700 1100

6x4 800 800 790 790 780 745
6 5150 5100 4600 4380 3800 2500
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042 EF1%%4 Classes
Size 150 300 600 900 1500 2500
8x6 2150 2150 2150 2150 2150 2150
8 9500 9400 9000 8500 7400 5300
10x8 4300 4300 4300 4450 4450 4100
10 15000 15000 14700 14500 11500 8300
12% 10 7550 7550 7550 8000 9000 7550
14 %10 6000 6000 6000 6100 6100 -
12 23000 23000 22500 21100 18000 13000
14%12 14000 14000 14000 12800 13000 -
16% 12 9100 9100 9100 8900 8900 -
14 28000 28000 28000 25000 21000 -
16x 14 15000 15000 15000 14200 14100 -
16 37200 37200 37200 34500 27500 -
18x 16 21000 21000 21000 19200 19000 -
20x16 15300 15300 15300 13800 12000 -
18 49000 49000 49000 45000 37000 -
20x18 28400 28400 28400 25000 25000 -
20 59000 59000 59000 55200 47800 -
24 %20 28200 28200 28000 25100 20600 -
22 68200 68200 68200 62000 54000 -
24 92000 92000 92000 83800 70000 -
30 x 24 36000 36000 36000 32900 - -
26 110000 110000 110000 98500 - -
28 121000 121000 121000 113000 - -
30 145000 144000 144000 130000 - -
36 x 30 64000 64000 64000 61500 - -
32 170000 170000 170000 151000 - -
36 x 32 87000 87000 87000 69500 - -
36 210000 210000 210000 198200 - -
40 267500 267500 267500 - - -
42 x 36 96700 96700 96000 - - -
42 280000 280000 280000 - - -
48 384000 384000 384000 - - -
56 x 42 89000 89000 89000 - - -
56 521000 521000 521000 - - -
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OVERALL DIMENSIONS

FLOATING BALL VALVE
Class 800 /1500 (PN140/250)
ENDS : NPT or SW

Bore: Full L
sass)
) e
i=) | =]
e [ _ _ _ [ SR
=) | =
L1
NPS Y 3/4 1 1-1/2 2
DN 15 20 25 40 50
L1 92 111 123 149 174
Class 800 ®D 65 75 90 115 140
(PN140) H 65 70 85 100 135
L3 160 160 230 230 350
Weight(kg) 2.5 4 6 13 23
L1 92 111 123 149 174
Class 1500 ®D 65 75 90 115 140
(PN250) H 65 70 85 100 135
L3 160 160 230 230 350
Weight(kg) 2.5 4 6 13 23

iE Sah. BE). SERERERINS KA IR EAUS RN A RKRINE R S iEaR AT &,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

17
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FLOATING BALL VALVE
Class 150/ 300 (PN20/50)
Flange End:RF

Bore: Full
13
w2
;;éij
T
|
[ B N s e A AR R R .
*
B
|
|
L1 (RF)
NPS 1/2 3/4 1 1-1/2 2 2-1/2 3 4
DN 15 20 25 40 50 65 80 100
L1 108 117 127 165 178 190 | 203 | 229
e 56 oD 90 100 110 125 150 180 190 | 230
(PN20) H 85 90 100 120 130 175 180 220
L3 130 130 160 | 230 | 230 | 400 | 400 | 700
Weight(kg) 35 5 6.5 14 17 27 34 52
L1 140 152 165 190 | 216 | 241 283 | 305
s &1 oD 95 115 125 155 165 190 | 210 | 255
(PN50) H 85 90 100 120 130 175 180 | 220
L3 130 130 160 | 230 | 230 | 400 | 400 | 700
Weight(kg) 5.5 6 13 19 21 30 48 61

iE - Sah. BE). SERERERINS KA R EAUS RN A IRKEINE R S iEaR AT A,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

®
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FLOATING BALL VALVE
Class 400/600 (PN63/100)
Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
L3
. \ I [ ]
. 1 =l
|
=11 S N O S
|
; =i
\
LT (RFD
L2 (RTD
NPS 1/2 3/4 1 1-1/2 2
DN 15 20 25 40 50
L1(RF) 165 190 216 241 292
L2(RTJY) 1656 190 216 241 295
Class 400
(PN63) ®D 95 115 125 155 165
H 80 95 95 105 130
L3 130 250 250 300 400
Weight(kg) 5 10.5 11 24 37
L1(RF) 1656 190 216 241 292
L2(RTJ) 165 190 216 241 295
Class 600
(PN100) oD 95 115 125 155 165
H 80 95 95 105 130
L3 130 250 250 300 400
Weight(kg) 5 10.5 11 24 37

iE Sah. BE). SERERERINS KA IR EAUS RN A RKRINE R S iEaR AT &,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

®
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FLOATING BALL VALVE
Class 900/1500 (PN150/PN250)
Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
L3
_ \ I [ ]
. 1 -
|
2|t e
|
; H
\
LT R
L2 (RTD
NPS 1/2 3/4 1 1-1/2 2
DN 15 20 25 40 50
L1(RF) 190 229 254 305 368
L2(RTJ) 190 229 254 3056 371
Class 900
(PN150) oD 120 130 150 180 215
H 80 100 110 120 140
L3 200 250 350 350 400
Weight(kg) 9.5 14.5 30 42 57
L1(RF) 190 229 254 3056 368
L2(RTJ) 190 229 254 305 371
Class 1500
(PN250) oD 120 130 150 180 215
H 80 100 110 120 140
L3 200 250 350 350 400
Weight(kg) 9.5 14.5 30 42 57

iE - Sah. BE). SERERERINS KA R EAUS RN A IRKEINE R S iEaR AT A,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

20
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FLOATING BALL VALVE
Class 2500 (PN420)
Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
L3
I B
|
S|
|
; =i
\
L1 R
L2 (RTD
NPS 1/2 3/4 1 1-1/2 2
DN 15 20 25 40 50
L1(RF) 229 254 305 - -
L2(RTJ) 229 254 305 - -
Class 2500
(PN420) ®D 1356 140 160 - -
H 100 110 125 - -
L3 250 300 350 - -
Weight(kg) 14.5 30 42 - -

iE Sah. BE). SERERERINS KA IR EAUS RN A RKRINE R S iEaR AT &,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

D1
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TRUNNION BALL VALVE
Class 150/ 300 (PN20/50)
Flange End:RF

Bore: Full

B oy
R
.%51/‘\ i
LW | \J/
- | . = i i i
g7 b |
| 1
| ST TR
l = 1 - L ‘
| : |
g | | B I -
LD LL RF)
NPS 2 |2-1/21 3 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24
DN 50 65 80 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600

L1(RF) | 178 | 190 | 203 | 229 | 394 | 457 | 533 | 610 | 686 | 762 | 864 | 914 | 991 1067
®D | 150 | 180 | 190 | 230 | 280 | 345 | 405 | 485 | 635 | 695 | 635 | 700 | 750 | 815
CJ%%S H 225 | 230 | 235|290 | 295 | 330 | 370 | 400 | 440 | 490 | 530 | b90 | 640 | 700
(PN20) H1 120 | 130 | 135 | 160 | 240 | 275 | 360 | 400 | 390 | 430 | 480 | 520 | 560 | 590
L3 325 | 400 | 450 | 700 | - - - - - - - - - -

oW - - - — | 465 | 465 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 750 | 750 | 750
Weight(kg) 215 28 | 33 | 80 | 130 | 285 | 410 | 600 | 800 [ 1020|1250 | 1800 |2460|3100
L1(RF) | 216 | 241 | 283 | 305 | 403 | 502 | 568 | 648 | 762 | 838 | 914 | 991 | 1092 (1143
®D | 165 | 190 | 210 | 255 | 320 | 380 | 445 | 520 | 585 | 650 | 710 | 775 | 840 | 915
%I?)%S H 225 | 230 | 265 | 290 | 295 | 330 | 370 | 420 | 450 | 500 | 560 | 620 | 660 | 700
(PN50Q) H1 120 | 130 | 135 | 160 | 240 | 275 | 360 | 400 | 390 | 440 | 490 | b65 | 610 | 640
L3 450 | 500 | 700 | 800 | - - - - - - - - - -
oW - - - - | 465 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 750 | 750 | 750 | 750

Weight(kg) 25 | 35 | 5O | 110|170 | 331 | 520 | 750 [1150| 1450|1750 |2200|2800 | 3600

iE - Sah. BE). SERERERINS KA R EAUS RN A IRKEINE R S iEaR AT A,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

22
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TRUNNION BALL VALVE

Class 150 (PN20)
Flange End:RF

Bore: Full
L3 s\
f%/f |
: L ki
s | ! |
| el TR
| I ‘
beb i H-—— |
‘ - |
I al | 1B 5 -
Hﬁm?)ﬁl L1 (RFY
NPS 26 28 30 32 34 36 38 40 42 48 56
DN 650 700 750 800 850 900 950 | 1000 | 1050 | 1200 | 1400
L1(RF) 1143 | 1245 | 1295 | 1372 | 1473 | 1524 | 1648 | 1753 | 1930 | 2134 | 2489
®D(AZZI) | 870 925 985 | 1060 | 1110 | 1170 | 1240 | 1290 | 1345 | 1510 | 1745
Class ®D(B%JZI) | 785 835 885 940 | 1005 | 1065 | 1215 | 1175 | 1224 | 1390 | 1600
150 H 740 760 810 840 870 920 950 | 1000 | 1150 | 1300 | 1500
(P20 H1 640 680 710 740 770 820 860 900 950 | 1100 | 1350
L3 - - - - - - - - - - -
oW 750 750 750 750 800 800 900 900 | 1000 | 1000 | 1000
Weight(kg) 4050 | 4830 | 5960 | 7480 | 8032 | 9100 [12500|14100|15320|22000|34150

iE Sah. BE). SERERERINS KA IR EAUS RN A RKRINE R S iEaR AT &,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

03
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TRUNNION BALL VALVE
Class 300 (PN50)

Flange End:RF

Bore: Full

L3 s/
it :
- H g7 7 B[
s | ! |
‘ A | o A A I B O
‘ Is |
b — |
‘ - |
I a] [ 151 B B
Hﬁm?;ﬂl L1 (RFY
NPS 26 28 30 32 34 36 38 40 42 48 56
DN 650 700 750 800 850 900 950 | 1000 | 1050 | 1200 | 1400
L1(RF) 1245 | 1346 | 1397 | 1524 | 1626 | 1727 | 1870 | 1956 | 2083 | 2170 | 2743
OD(AZRZF) | 970 | 1035 | 1090 | 1150 | 1205 | 1270 | 1170 | 1240 | 1290 | 1465 | 1710
Class ®D(BZJ!) | 865 920 990 | 1055 | 1110 | 1170 | 1220 | 1275 | 1335 | 1510 | 1765
300 H 740 780 840 870 920 950 | 1000 | 1050 | 1200 | 1350 | 1550
(PNSO) H1 680 710 740 750 820 860 900 950 | 1000 | 1150 | 1400
L3 - - - - - - - - - - -
oW 750 750 750 750 800 900 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000
Weight(kg) 4670 | 5780 | 6600 | 7940 | 9100 |10150({11600|14800|16120|24070|38200

iE - Sah. BE). SERERERINS KA R EAUS RN A IRKEINE R S iEaR AT A,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

L4

647 /1388



TRUNNION BALL VALVE

Class 400 (PN63)

Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
./
oy
%ﬁ | |
- ] N . g7 T b []
& | = |
e B el —
P TR |
_ *ﬁ@ | B = \ | |
ga] [ |15 [] E
Hwnm—r@m‘
L1 (RF> L1 (R
L2 (RTDH L2 (RTD
NPS 2 12-1/2| 3 4 6 8 10 | 12 14 16 18 | 20 | 22 24
DN 50 65 80 [ 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600
LT1(RF) | 292 | 330 | 356 | 406 | 495 | 597 | 673 | 762 | 826 | 902 | 978 | 1064 |1143|1232
L2(RRJ)| 292 | 333 | 359 | 410 | 498 | 600 | 676 | 765 | 829 | 905 | 981 |1060|1153|1241
o oD 165 | 190 | 210 | 255 | 320 | 380 | 445 | 520 | 585 | 650 | 710 | 775 | 840 | 915
ass
400 H 225 | 245 | 225 | 250 | 300 | 340 | 375 | 420 | 470 | 520 | 570 | 610 | 670 | 720
(PNB3)
H1 120 | 130 [ 135 | 160 | 240 | 275 | 360 | 400 | 420 | 440 | 480 | 520 | 580 | 620
L3 450 | 600 - - - - - - - - - - - -
oW - - 465 | 465 | 465 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 7560 | 750 | 750 | 750
Weight(kg) 28 38 55 | 130 | 250 | 450 | 680 | 940 | 1170|1400 | 1980 | 2650|3300 |3950

iE Sah. BE). SERERERINS KA IR EAUS RN A RKRINE R S iEaR AT &,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

D)
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TRUNNION BALL VALVE
Class 600 (PN100)
Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
L3 W
il
L'W\ !
- ] N . g7 T b []
& | = |
e B el —
P T TR | |
_ *@ | B = \ | |
g | |5 [ F
mLT (RP L1 RF)
L2 RTD L2 (RTD
NPS 2 [2-1/2| 3 4 6 8 10 | 12 14 16 18 20 22 24
DN 50 65 80 [ 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 5650 | 600

L1(RF) | 292 | 330 | 356 | 432 | 559 | 660 | 787 | 838 | 889 | 991 | 1092|1194 1295|1397

L2(RRJ)| 292 | 333 | 359 | 435 | 562 | 664 | 791 | 841 | 892 | 994 1095|1200 (1305|1407

c ®D | 165 | 190 | 210 | 275 | 355 | 420 | 510 | 560 | 605 | 685 | 745 | 815 | 870 | 940
ass
600 H 225 | 245 | 225 | 250 | 300 | 340 | 380 | 430 | 480 | 520 | 580 | 620 | 680 | 750
(PN100)

H1 120 | 130 | 135 | 160 | 240 | 300 | 360 | 420 | 460 | 500 | 540 | 580 | 620 | 670
L3 450 | 600 | - - - - - - - - - - _ —

ow - — | 465 | 465 | 465 | 600 | 600 | 600 | 600 | 750 | 750 | 750 | 750 | 750

Weight(kg) 28 | 38 | b5 [ 140|260 [ 490 | 770 | 990 | 128015402100 |2800 | 3800|4800

iE - Sah. BE). SERERERINS KA R EAUS RN A IRKEINE R S iEaR AT A,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

D
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TRUNNION BALL VALVE
Class 400 (PN63)

Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
./
sl
%ﬁ | |
- I { T g7 1B ]
& | = |
e B el —
%F%"**"*"**i**f”* - |
_ *ﬁ@ | B = \ | |
g | 1B I
Hwnm—r@m‘
L1 (RF> L1 RFY
L2 (RTD L2 (RTD
NPS 26 28 30 32 34 36 38 40 42 48 56
DN 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1200 | 1400
L1(RF) | 1308 | 1397 | 1524 | 1651 | 1778 | 1880 | 2150 | 2170 | 2175 | 2435 | 2710
L2(RRJ) | 1321 | 1410 | 1537 | 1667 | 1794 | 1895 | - - - - -
®D(AZZN) | 970 | 1035 | 1090 | 1150 | 1205 | 1270 | 1205 | 1270 | 1320 | 1510 | 1755
Class | ®D(B%%!)| 850 | 915 | 970 | 1035 | 1085 | 1165 | - - - - -
400
(PN63) H 730 | 750 | 800 | 970 | 1020 | 1070 | 1130 | 1200 | 1280 | 1500 | 1600
H1 640 | 720 | 780 | 850 | 880 | 920 | 980 | 1020 | 1060 | 1260 | 1450
L3 - - - - - - - - - - -
oW 750 | 750 | 750 | 750 | 750 | 800 | 900 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000
Weight(kg) 4800 | 5600 | 6850 | 8770 | 9500 | 1110013500 1635018300 |29100 |43250

iE Sah. BE). SERERERINS KA IR EAUS RN A RKRINE R S iEaR AT &,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

@
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TRUNNION BALL VALVE
Class600 (PN100)
Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
13 .\
1T
%ﬂ\ |
- ] N . g7 T b []
& | = |
e B el —
P T TR | |
_ *@ | B = \ | |
gl | |5 [ i
mLT (RP L1 RF)
L2 RTD L2 (RTD
NPS 26 28 30 32 34 36 38 40 42 48 b6
DN 650 700 750 800 850 900 950 | 1000 | 1050 | 1200 | 1400

L1(RF) 1448 | 15649 | 1651 | 1778 | 1930 | 2083 | 2150 | 2170 | 2175 | 2435 | 2710
L2(RRJ) | 1461 | 1664 | 1664 | 1794 | 1946 | 2099 - - - - -

®D(AZ3I) | 1015 | 1075 | 1130 | 1195 | 1245 | 1315 | 1270 | 1320 | 1405 | 1595 | 1855
Class | ®D(BZ%) | 890 | 950 | 1020 | 1085 | 1160 | 1215 - - - - -

(P[?]?(())O) H 730 | 750 | 800 | 970 | 1020 | 1070 | 1130 | 1200 | 1280 | 1500 | 1600
H1 640 | 720 | 780 | 850 | 880 | 920 | 980 | 1020 | 1060 | 1260 | 1450
L3 - - - - - - - - - - -
oW 750 | 750 | 750 | 750 | 800 | 900 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000
Weight(kg) 5650 | 6760 | 8380 | 9740 | 1134013300 | 16750 | 18840 |21360|31200|47490

iE - Sah. BE). SERERERINS KA R EAUS RN A IRKEINE R S iEaR AT A,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

L8]
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TRUNNION BALL VALVE

Class 900 (PN150)
Flange End:RF or RTJ

Bore: Full

L3

.\

\
Eaill
L'W\ q‘/
- e = € ‘ =
i | b |
S| P Fe i —
7r‘7777777777717777777 ‘
= I k@ ‘ 9 = |
g | |B s
HWHWT@W‘
L1 (RF> L1 (RF)
L2 (RTD L2 (RTD
NPS 2 12-1/2| 3 4 6 8 10 12 14 16 18 20 24
DN 50 65 80 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 600
L1(RF) | 368 | 419 | 381 | 457 | 610 | 737 | 838 | 965 [1029(1130|1219(1321|1549
L2(RRJ)| 371 | 422 | 384 | 460 | 613 | 740 | 841 | 968 |1038|1140(1232|1334|1568
C oD 215 | 245 | 240 | 290 | 380 | 470 | 545 | 610 | 640 | 705 | 785 | 855 {1040
ass
900 H 225 | 235 | 235|270 | 320 | 350 | 400 | 480 | 520 | 5650 | 600 | 650 | 720
(PN150)
H1 120 | 130 | 140 | 165 | 265 | 300 | 370 | 440 | 460 | 490 | 520 | 540 | 630
13 (700|700 | = | = | - | = | - -=1|-1]1-1|-1-1-
oW - - 465 | 465 | 600 | 600 | 600 | 600 | 750 | 750 | 800 | 900 {1000
Weight(kg) 48 60 80 | 145 | 360 | 580 [1010(1510(1750({2150(2820({4200{6800

iE Sah. BE). SERERERINS KA IR EAUS RN A RKRINE R S iEaR AT &,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.
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TRUNNION BALL VALVE
Class 1500 (PN250)
Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
13 s\
T
=
L'W\ qﬁ/
= Bl = s | =
i | b |
S| P Fet i —
1T rrr v 1 ‘
3 5 | D _ i
g | | B s
" ke L1 R
L2 (RTD ‘ L2 (RTD
NPS 2 |2-1/2| 3 4 6 8 10 12 14 16 18 20 24
DN 50 65 80 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 600

L1(RF) | 368 | 419 | 470 | 546 | 705 | 832 | 991 [1130|1257|1384|1537 (1664|1944

L2(RRJ)| 371 | 433 | 473 | 549 | 711 | 841 |1000|{1146|1276|1407|15659|1686|1972

®D | 215 | 245 | 265 | 310 | 395 | 485 | 585 | 675 | 760 | 825 | 915 | 985 (1170

Class
1500 H 225 | 235 | 240 | 270 | 340 | 400 | 470 | 520 | 5650 | 600 | 650 | 700 | 780
(PN250)

H1 120 | 130 | 140 | 165 | 290 | 330 | 420 | 500 | 520 | 540 | 580 | 620 | 680

L3 700 | 700 - - - - - - - - - - _

oW - - 465 | 465 | 600 | 600 | 600 | 750 | 750 | 800 | 900 [1000|1000

Weight(kg) 50 70 97 | 198 | 480 | 820 |1500|2250|2850(4070|6200|9080|1430

iE - Sah. BE). SERERERINS KA R EAUS RN A IRKEINE R S iEaR AT A,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.
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TRUNNION BALL VALVE
Class 2500 (PN420)
Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
13 L
1
Eaill
L'W |
- ] . g7 T | B
i | b |
S| P Fe i —
b T |
= I k@ 9 = ‘
g | | B s
" ke L1 R
L2 (RTD ‘ L2 (RTD
NPS 2 |2-1/2| 3 4 6 8 10 12 14 16 18 20 24
DN 50 65 80 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 600

L1(RF) | 451 | 508 | 578 | 673 | 914 [1022(1270(1422| - - - - -

L2(RRJ)| 454 | 514 | 584 | 683 | 927 [1038(1292|1445| - - - - -

oD 235 | 265 | 305 | 365 | 485 | 5650 | 675 | 760 - - - - -
Class

2500 H 225 | 250 | 280 | 340 | 420 | 470 | 670 | 620 | - - - - -

) H1 145 170 | 190 | 220 | 350 | 400 | 500 | 670 | - - - - -

3 | - | - | -/ -1]-1-1-1-1-1-1-1-=1-

OW | 465 | 465 | 600 | 600 | 600 | 7560 | 800 | 800 | - - - - -

Weight(kg) 88 | 160 | 187 | 380 | 770 |1357|2200|3300 - - - -

iE Sah. BE). SERERERINS KA IR EAUS RN A RKRINE R S iEaR AT &,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.
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KCON

TRUNNION BALL VALVE
Class 900 (PN150)
Flange End:RF or RTJ

Bore: Full
13 s\
T
Eaill
L'W | i
= Bl = s | =
i | b |
S| P Fet i —
1T rrr v 1 ‘
3 5 | D _ i
g | | B s
" ke L1 R
L2 (RTD ‘ L2 (RTD
NPS 26 28 30 32 34 36 38 40 42 48 56
DN 650 700 750 800 850 900 950 | 1000 | 1050 | 1200 | 1400
L1(RF) | 1651 | 1753 | 1880 | 2032 | 2159 | 2286 | 2283 | 2340 | 2438 | 2769 | 2900
L2(RRJ) | 1673 | 1775 | 1902 | 2054 | 2188 | 2315 | 2311 | 2368 | 2461 | 2797 | 2930
C oD 1085 | 1170 | 1230 | 1315 | 1395 | 1460 | 1460 | 1510 | 1560 | 1785 | 1885
ass
900 H 850 900 980 | 1150 | 1200 | 1300 | 1370 | 1450 | 1460 | 1530 | 1650
(PN150)
H1 660 710 780 810 850 900 950 | 1000 | 1050 | 1150 | 1250
L3 - - - - - - - - - - -
oW 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000
Weight(kg) 8040 [10840(12220|14800|17200|18900 |22400|24250|28700|36200|51000

iE - Sah. BE). SERERERINS KA R EAUS RN A IRKEINE R S iEaR AT A,

Note: please consult us for the dimensions of pneumatic, electric, gas over oil forged split body Ball Valves and other forged split body Ball Valves.

@
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.
West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan City, Sichuan, China, 618300

TEL:+86 838 5103799
Email: overseas@kconvalve.com

KCON®

API Q1 API6D API607/API6FA 1SO9001 CE/PED CERTIFIED

KCON Valve Typical Overseas Project List 2015-2022

CP22565KD /
21057423-PO-PR-V13-1,
CP22581KD /
20SC127122002

KOC / Jereh Oil
&Gas Engineering
Corp.

End User / EPC

Jurassic Production Facility-5 (JPF-
5) at North Kuwait Project

Qil / Gas

Floating Ball Valve 1/2"~3"-150LB & 300LB,
1/2"~2"-600LB, 3/4"-900LB
Trunnion Ball Valve 4"~12"-150LB, 4"~10"-300LB,
3"~8"-600LB, 2" & 6"-900LB
Double Ball Floating Ball Valve 1"-1500LB
Double Ball Trunnion Ball Valve 2"-300LB~900LB
Motor Trunnion Ball Valve 16"-900LB
Pneumatic Trunnion Ball Valve 6" & 16"-900LB
Gate Valve 2"-150LB, 1/2"~1"-800LB, 3/4"-
1500LB
Globe Valve
2"~4"-150LB & 600LB, 2" & 4"-300LB, 3/4"-
1500LB
Piston Lift Check Valve
8"-300LB & 600LB, 1/2" & 3/4"-1500LB
Swing Check Valve 2" & 3"-150LB, 6"-900LB
Wafer Dual Plate Check Valve 4"-150LB
Lug Centerline Butterfly Valve 3"~8"-150LB
Needle Valve 1/2"-1500LB

BS1873, BS1868,

API6D, API594,
API602, API609,

ASME B16.34

cs, ss,
SDsS

2216 2022

Kuwait

Mid-East

Ball, GGC, Butterfly,
Needle

CP22586KD / K022020,
CP22561KD /
E210200GLS-PO-005,
CP22575KD / K022018,
CP22576KD /
E210200GLS-PO-037

KAR / Jereh Oil
&Gas Engineering
Corp.

End User / EPC

KAR Water Injection Project

Qil / Gas

One-piece Floating Ball Valve 1/2"-300LB & 600LB
One-piece RB FLoating Ball Valve 3/4"*1/2"-300LB
RB Floating Ball Valve
3"*2"-150LB, 2"*1.5" & 4"*3"-300LB, 0.75"*0.5"-
800LB
Trunnion Ball Valve 10"-600LB
RB Trunnion Ball Valve 2"*1.5"~24"*20"-600LB
RB Motor Trunnion Ball Valve 20"*16"-600LB
Pneumatic Trunnion Ball Valve 8"~16"-150LB
Gate Valve 2"~24"-150LB, 0.5"~24"-300LB,
2"~10"-600LB, 0.5"~1.5"-800LB
Globe Valve 2"~20"-150LB, 2" & 4"-300LB, 6"-
600LB
Lug Type Check Valve
2"~20"-150LB, 4"-300LB, 8"-600LB
Axial Check Valve
4"~24"-150LB, 20"-300LB, 20" & 30"-600LB
Triple Eccentric Butterfly Valve 2"-150LB
Pneumatic Centerline Butterfly Valve 4" & 6"-
150LB

API6D, APIS94,
API600, API602,
API609,
15017292,
BS1873

CS, SS,
Bronze

691 2022

Iraq

Mid-East

Ball, GGC, Butterfly

CP22519KD /
KSM-HTE-05 REV.0,
CP22577KD /
CMIT-PRT-10.53-220031

CNOOC IRAQ /
CNOOC-ENPAL

End User / EPC

Missan Oil Filed Development
Project

Oil / Gas

Floating Ball Valve 1/2" & 3"-300LB
Trunnion Ball Valve 18"-150LB, 6"-300LB
Needle Valve 1/2"-300LB
Safety Valve 3"*2"*4"-300LB*150LB

API6D, API526,
1S017292,
ASME B16.34

cs

161 2022

Iraq

Mid-East

Ball, Needle, Safety

CP22571KD

CNOOC IRAQ

End User

Missan Oil Field
FLARE TIP UPGRADE PROJECT

Qil / Gas

Floating Ball Valve 3/4" & 1"-150LB, 3/4"-800LB
Trunnion Ball Valve 10"~32"-150LB
Gate Valve 1"~20"-150LB
Globe Valve 2"-150LB
Wafer Dual Plate Check Valve 2"-150LB

API6D, API600,
API602, API623,
15017292

Cs, ss

53 2022

Iraq

Mid-East

Ball, GGC

%100 3% 15 0
656 / 1388



GPC Investment /

Gas Processing Plant (GPP) with a
capacity of 1 000 000 000

L Type Three-way Trunnion Ball Valve

5 CP22551KD / 3020229900160 End User / EPC Y oil / Gas DN25~DN150-150LB, DN50-300LB, API6D cs, ss 55 2022 | Kazakhstan Asia Ball
HBP Nm3/year at the Kashagan field of
! A DN80 & DN100-600LB
Atyrau region Project
Floating Ball Valve 3/4"-800LB
CP22514K0 / PO# JPF_1249, Trunnion Ball Valve 8"~16"-150LB, 2"-600LB
CP22530K0 / ZI0-8060-02, Gate Valve 3/4" & 1"-800LB API6D, APIS94,
CP22535K0 / CC-1179-PO-08, ) ) Globe Valve 1/2"-800LB, 16"-150LB, 1/2" & 3/4"- | API602, BS1873,| CS, LCS, ) .
6 CP22564K0 / KOC End User MRO Project Qil / Gas 1500LB, 1"-4500LB BS1868, MSS-SP SDss 146 2022 Kuwait Mid-East Ball, GGC
Q-21123/P0-001/KOC, Lug Type Dual Plate Check Valve 3"-150LB, 8"~ 72
CP22025K0 / 3863/22 300LB
Swing Check Valve 8"-150LB~900LB, 12"-600LB
CPRATEICHR || (2L Floating Ball Valve 2"-150LB~600LB
(D ALY [y Trunnion Ball Valve 3"~12"-150LB, 6"~10"-300LB
CP22032KO0-B / K-2176/KOC KOC 3 YEARS LTSA FOR BALL ) oV Ut b cs, ss, ) .
7 B rolosaos roso ) KoC End User A TV G oil / Gas 4'~12"-600LB, 4'-1500L8 API6D e 219 2022 Kuwait Mid-East Ball
Metal Seated Trunnion Ball Valve 6"-900LB
C22 203 2K OS2I 26/KOE Motor Trunnion Ball Valve 10"-150LB
LTSA PO 1134037/P0O-003 R2
CP22018KO /
P22/KCON/1877, ) ) Floating Ball Valve 6"-150LB API6D, API600, ) .
8 CP22559K0 / KNPC End User MRO Project Refinery Gate Valve 1"-150LB & 800LB, 12"-150LB API602 CS, SS 41 2022 Kuwait Mid-East Ball, Gate
P22/KCON/1876-2
RB Floating Ball Valve 0.5"~1.5"%1"-150L8,
e
N
9 PIP0220485, PIP0220560 | petopras / SBM | End User/Epc | AlMirante Tamandare - FPSO Offshore RB Trunnion Ball Valve 3"*2"-6000PSI 15017292, cs, ss 645 2022 Brazil | Latin America Ball, GGC
CP22596KOD / Project " "
T ST Gate Valve 0.75" & 1.5"-150LB & 300LB 1S015761, MFG
Globe Valve 0.75" ~1.5"-150LB, 1.5"-300LB
Piston Check Valve 1" & 1.5"-150LB
. Floating Ball Valve 3/4"-800LB
Procurement, Construction & . " "
10 CP22530K0 / ZI0-8060-02 KNPC End User | Commissioning of the modification|  Refinery Trunnion Ball Valve 8"~16"-150LB API602, BS1873,| g, s 10 2022 Kuwait Mid-East | Ball, Gate, Globe
in valve system of burner Project Gate Valve 3/4" & 1"-800LB MSS-SP 72
Globe Valve 1/2"-800LB, 16"-150LB
Trunnion Ball Valve 3/4" & 1"-1500LB
CNOOC IRAQ /
s - Gate Valve 2"-1500L8 API6D, API600,
11 DQ(Z:;(Z)ifJg}lflggzlc- . Dgg;!?rfc'gfr:d End User / EPC Pr°"'5';i” grngp’frg.g et 0il / Gas Globe Valve 6"-1500LB API623, ASME | CS, SDSS 41 2022 Iraq Mid-East Bﬂgﬁ"z’;tifb
v P J Slab Gate Valve 6"-1500L8 B16.34 b
P Angle Type Control Valve 6"-1500LB
12 CP22527KO / 2022- ADNOC End User MRO Project Offshore Gate Valve 2"-150LB API600 Ccs 24 2022 UAE Mid-East Gate

PO00167/TS

B2, 315
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i3

SSGC/FP/11449 Ball & Plug Valves

CP22017KO / 22/TKC/28430 SSGC End User Project Oil / Gas Fully Welded Trunnion Ball Valve 8" & 12"-600LB API6D GS} 16 2022 Pakistan Asia Ball
KOC / HEAVY Installation of Flowlines for
CP22015K0 / 1813702292, ENGINEERING " Pressure Balance Plug Valve . .
14 CP22024K0 / 1813702334 | INDUSTRIES & | Cnd User/EPC Wells in S;?:]”E?ra project Oil / Gas 2" & 3"-300LB, 3"-900LB, 2"-1500LB APIGD s 2340 2022 Kuwait Mid-East Plug
SHIPBUILDING CO qa Froj
CP22594K0OD / 2019
16001-P22-102V5-RMB-V, . . . Lined Plug Valve . . e
15 CP19617KO / SABIC / WISON End User / EPC Saudi Kayan EOEG DBN Project Petrochemical 3/4"~24"-150LB API599 Ss 18 92 Saudi Arabia Mid-East Plug
16001-P19-08815-RMB-V
CP21046KO0 / PD.2312/400- 2018
MECD/JEZ/VALVE/(GR-B), . . Pressure Balance Plug Valve ~ n
16 CP18114KO / PD.2312/397- TITAS End User TITAS Gas Project Qil / Gas 6" & 16"-150LB, 8" & 16"-600LB API6D cS 9 o2 Bangladesh Asia Plug
MECD/EZ/VALVE/GR-B
Floating Ball Valve 1/2"~4"-150LB, 3/4" & 1"-
600LB, 1/2"~1"-800LB &900LB
RB Floating Ball Valve 2"*1-1/2"-150LB & 300LB
Double Ball Floating Ball Valve 1"-600LB
R T e e
17 2T (CIDI ORI, ADNQC/ End User / EPC |[Jebel Ali Pilot Phase Project (JAPP) Oil / Gas 2"*1-1/2"~4"*3"-600LB & 900LB BS1873, SDSS, 339 2021 UAE Mid-East 5l @t Cicdl,
CP21584KD / E21008-PO-030,|Almansoori / Jereh " " " " Needle
CP21665KD / E21008-P0-072 Globe Valve 1" & 2"-150LB & 900LB, 1" & 4"- BS5352, Bronze
600LB, 1/2" & 1"-800LB, 1/2" & 3/4"-1500LB 1S017292
Piston Check Valve
1"-150LB, 1/2" & 1"-800LB & 1500LB
Dual Plate Check Valve 2"-150LB & 900LB
Needle Valve 1/2"-150LB & 800LB
Floating Ball Valve 3/4"~2"-300LB API6D, API602
CNOOC IRAQ / EPCC FOR DEGASSING STATION " Trunnion Ball Valve 4"~12"-300LB ! ! -
18 CP21675KD / KO21043 CNOOC-ENPAL End User / EPC UPGRADING AGS1&FQS PROJECT Oil / Gas Globe Valve 3/4"~3"-300LB 12211877213,2 cs 72 2021 Iraq Mid-East Ball, Globe, Check
Wafer Swing Check Valve 4"~12"-300LB
Pneumatic RB Floating Ball Valve
2"*1 1/2"~4"*3"-150LB
Pneumatic RB Trunnion Ball Valve
19 CPAGD /] SONATRACH /| e ser / EPC BRN-ROD CTH EPC Project Oil / Gas  |2"*1 1/2"~14"%12"-300LB, 3"*2"~18"*14"-600LB, APIGD Cs, LCS, SS 23 2021 Algeria Africa Ball
E210100GLS-PO-021 JEREH nkgn nxQn
6"*4" & 10"*8"-2500LB
Pneumatic Trunnion Ball Valve
2"~4"-300LB
Installation of Wellhead RB Floating Ball Valve 2"*1-1/2"~4"*3"-150LB
20 CP21048KOC BGFCL / CPPEC End User / EPC |Compressors at Location-A of Titas Qil / Gas RB Trunnion Ball Valve API6D CS 160 2021 Bangladesh Asia Ball

Gas Field Project

8"*6"~24"%¥20"-600LB, 2"*1-1/2"~6"*4"-1500LB

830, 315
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CP21028K0 / 3826/21,
CP21556K0 / 3811/21,

Pressure Balance Plug Valve 3"-600LB, 5"-1500LB

i API6D
CP21037K0 / 3831/21, X " Wafer Lug Center-lined Butterfly Valve 3"~24"- ! " iy Plug, Butterfly,

21 CP21691KO / 3844/21, KoC End User MRO Project Qil / Gas 150LB, 3"-300LB A:::II%%QZI CS, Bronze 186 2021 Kuwait Mid-East Needle

CP21681K0 / Q-21123/PO- Needle Valve 1"-300LB

001
Pneumatic Floating Ball Valve 2"-300LB
Pneumatic Trunnion Ball Valve 4"-300LB & 600LB
Floating Ball Valve 3/4"~3"-150LB, 2"-300LB, API6D, API600,

CP21029KO / JPF_000962-1, 3/4"-600LB, 1/2" & 3/4"-2000LB API602, BS1868, CS, ss,
22 CP21624KO / JPF_000980-1, KoC End User JPF 3 O&M Project Oil / Gas Trunnion Ball Valve 4" & 6"-150LB ASME B16.34, |SDSS, Alloy, 59 2021 Kuwait Mid-East Ball, GGC

CP21519KO / JPF_000879-1 Gate Valve MSS SP 80, Bronze

2"~8"-150LB, 2"-300LB & 600LB, 3/4"-800LB MSS SP 110
Globe Valve 4"-600LB, 2"-1500LB
Swing Check Valve 3"-150LB
Gate Valve
23 CPZIS43K§C§CP’O o KOC End User MRS Y27V, Qil / Gas B ZTISE & lsggtll_ll_aé 3/ 10730018, 6 (AT, (AL, CS, SDSS 99 2021 Kuwait Mid-East Gate, Check, Plu
CP21040KO / PO-569- MFE/SEK/2325206/VK Project ,, API594, API6D ! ! ! 9
930125-21 Dual Plate Lug Check Valve 8"-300LB
Pressure Balance Plug Valve 1-1/2"-150LB
: . Gate Valve " .
24 CP21549K0 / 1813701731 KNPC End User PJ19-087 & PJ19-090 Project Petrochemical 3/4"~20"-150LB, 6"~24"-300LB, 3/4" & 1"-800LB API600, API602 cs 57 2021 Kuwait Mid-East Gate
N . Fully Jacketed Plug Valve 4"x6"-150LB, 2"x1"-
25 CP21639K0 / WT-21-018 KNPC End User Q& 1%2\?_(\’,}5%";‘:&2{‘: PLUG | betrochemical 00LB API599 cs 6 2021 Kuwait Mid-East Plug
] PTFE Lined Plug Valve 2"-150LB
Application of Digital Oil Field
26 CP21634KO0 / 2113744337 ADNOC End User Technology on Brownfield Towers Qil / Gas Needle Valve 1/2"-2500LB ASME B16.34 Ss 88 2021 UAE Mid-East Needle
in Zakum Field Project
CP21551KDO / " A'igsgc/“éggng
DQ210415-M059C-5, o Halfaya Oil Field Surface Facility " Swing Check Valve 6"-150LB fly
27 CP21578KDO / Co:;L?:::‘:ion [Ee] U/ BPE Phase 3 MRO Project ey Eee Wafer type Single Plate Check Valve 3" & 4"-150LB APED €, EoEs 7 A Lo it Esis iz
DQ210524-M074C-7
Group
CP21038KD / " . No. 50 Valve Station of China- " Motor Pressure Balance Plug Valve Myanmar / "

28 GWHT20210039323 PipeChina End User Myanmar Pipeline Project Oil / Gas 2"~13"-600LB APIGD s 6 2021 China Asia Plug

%4 30 3% 15 0
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CP21513KDO /
DQ201217-M174C-7,

Floating Ball Valve 1/2"~4"-150LB
Trunnion Ball Valve 12" & 16"-300LB, 3/4"~2"-
1500LB
Gate Valve 2"-1500LB
Slab Gate Valve 6"-1500LB

API6A, API6D,
API600, API602,

cs, ss,

Ball, GGC, Butterfly,

29 CP21547KD / KO21011, CNOOC IRAQ End User EPCC for Water Pipeline Project Oil / Gas Globe Valve 4"-300LB, 1" & 6"-1500LB APIIGSOgbg;IZGZB, SDSS 245 2021 Iraq Mid-East Control
CP21586KD / KO21022 Swing Check Valve 6"-1500LB BS1873 !
Piston Check Valve 1-1/2"-150LB
Three-Eccentric Butterfly Valve 10"-150LB
Angle Type Control Valve 6"-1500LB
Trunnion Ball Valve 2"-1500LB
30 cpz;g%%jlé%éom- ADNOC End User MRO Project 0il / Gas RB Trunnion Ball Valve APIGD cs 4 2021 UAE Mid-East Ball
30"*26"-600LB, 12"*10"-900LB
. Floating Ball Valve 1"~4"-300LB, 1"&2"-600LB,
ETAP / Jereh Oil & .
CP21030KD / GTPT-PU-POR- N N Construction of Gas Treatment " 1"&1-1/2"-900LB . N
31 033 Gas Englne'erlng End User / EPC Plant - Tataouine Gas Project Oil / Gas Trunnion Ball Valve 2"~8"-300LB, 2"~6"-600LB, API6D (GSAISS] 98 2021 Tunisia Africa Ball
Corporation nQn
2"~8"-900LB
CP21025K0 / 4340360582, Pneumatic Floating Ballo\éil;/e 1/2"~4"-150LB, 1"- API6D. APLG0O HonaKon
32 CP21546KO0 / 4340346350, TRINSEO End User MRO Project Chemical . " " ¢ ! CS, Ss 29 2021 g. 9 Asia Ball, Gate
CP21616K0 / 4340364576 Trunnion Ball Valve 2" & 4"-300LB API608 China
Gate Valve 8"-150LB, 2" & 4"-300LB
Pig Launcher Valve 8"-150LB APIED
33 CP21026KO0 / BC2021 0021 EMEQIP Trader MRO Project Petrochemical Floating Ball Valve 1/2" & 1"-4000PSI ! (GSHIIGS! 14 2021 Maroc Africa Ball, Pig Launcher
: N ASME B16.34
Motor Trunnion Ball Valve 8"-150LB
CP21510KD /
THRD-2020-0629-5,
THR(I:DP—ZZ%JSZSOTEEZ/QG Motor Trunnion Ball Valve DN100~DN900-150LB,
CP21569KD / ! KENYA PORTS MOMBASA NEW KIPEVU OIL DN300 & DN600-300LB 2020
34 THRD-2020-0629-1 AUTHORITY / End User / EPC TERMINAL (KOT) PREOJECT Qil / Gas Electro-Hydraulic Trunnion Ball Valve API6D Ccs 182 ~ Kenya Africa Ball, Slab Gate
CP21591KD / ! cccce DN600~DN900-150LB, DN600-300LB 2021
THRD-2020-0629-6, Motor Slab Gate Valve DN300~DN900-150LB
CP20563KDO /
THRD-2020-0629
Floating Ball Valve 2"~6"-150LB, 4"-300LB,
CP?;@%%Q;?%O@ . 2"-600LB & 1500LB, 1/2"-1000PSI
CP20507KODC-A / ' Peruvian Valve Procurement il Bl ellve 27 6 -G, 47150 1S AR, MG, RO20 Ball, Gate, Check,
35 CPTDC20EX5140034-02 CPTDC PERU End User Project Oil / Gas Gate Valve 2"-300LB API602, API608, |CS, SS, Alloy 1419 ~ Peru Latin America ,Butte,rfl !
! Yy Swing Check Valve 2"-600LB & 1500LB, 1" & 2"- API609 2021 v
CP21625KODC / 800LB
CPIDEAR AT Y Wafer Lug Centerline Butterfly Valve 8"-150L8
CP20517KD /
ZYGDBFFG-ZGDX-2020-MM- Manual Pressure Balance Plug Valve 20"-600LB 2020
267; " . RUSSIA-CHINA East-Route Natural " Motor Pressure Balance Plug Valve 2"~20"-600LB Russia / "
36 CP21657KD / PipeChina End User Gas Pipeline Project Oil / Gas Gas Over Oil Pressure Balance Plug Valve APIGD Cs, Les 100 2021 China Europe / Asia Plug

GWHT20210041018, BT-CG-
20220322

16" & 20"-600LB

5 0, 3t 15 0
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CP21689KD / ZW20211230-

Pneumatic Floating Ball Valve 1"-600LB
Pneumatic Trunnion Ball Valve
1”~6"-600LB, 10”-300LB, 12”-150LB
Floating Ball Valve 1/2"~3"-150LB, 3/4"~2"-300LB
& 600LB, 1/2"~1"-800LB

API6D, API602,

RD54-2B, CmTETEAETSE TEfE] eEs RB Floating Ball Valve 2"*1-1/2"-150LB API594, API609,
CP21534KD / GAS PROCESSING End User / EPC / treatmznt roject of ka'angsa oil Trunnion Ball Valve 10”-300LB 15017292, 2019
37 3020219900061, COMPANY / HBP / Trader field alftol';in PrefecJture Oil / Gas Double Three Way Ball Valve 1S015761, CS, Ss 369 ~ Kazakhstan Asia Ball, GGC, Butterfly
CP20535KD / K020006, ZhanWang ! Kazakhstan ! 3/4"~6"-150LB, 4"-300LB, 3"-600LB ASME B16.34, 2021
CP19644KD / ZW20191209- Gate Valve 3/4"~10"-150LB ASME BS5155,
RD54-1A/2A REV1 Globe Valve 3/4"&1"-150LB, 1"-300LB & 600LB GB/T12224
Lift Check Valve 1/2"~1-1/2"-150LB, 1"-300LB &
600LB
Swing Check Valve 6”-600LB
Wafer Three-Eccentric Butterfly Valve 3"~6"-150LB
Floating Ball Valve 2"& 3”-150LB
Turnnion Ball Valve 4"~12"-150LB, 4”& 6"-300LB
Gate Valve
2"~36"-150LB, 2"~6"-300LB, 4"~12"-900LB 2"-
1500LB
Globe Valve 2"~12"-150LB, 6”-900LB
CP18093K0, CP19572KO, Non Slam Check Valve
! ! . API6D, API600 CSs, ss 2018
CP19601KO, CP21637KO / EPC for Train 3 of WARA Pressure " 12"~16"-150LB, 14”-300LB, 16"-900LB ! . loe . i
38 P/17052048-P1-000-0001 koc End User Maintenance Project Oil / Gas Slab Gate Valve 6"~12"-900LB Apljgg,sps_;s)ss, Sr%iié 948 o001 Kuwait Mid-East |Ball, GGC, Slab Gate
Rev.0- Rev.5 Post Indicator Gate Valve with extending stem
10”-300LB
Swing Check Valve 2”& 3"”-150LB, 6”"-900LB
Dual Plate Check Valve
2"~24"-150LB, 8”-300LB & 900LB
BRONZE Turnnion Ball Valve 4" & 6"-300LB
BRONZE Gate Valve 2"&3"-150LB, 3"~6"-300LB
CP20039KOD / BC20176, . . Sodegaura Thermal Power Plant Fully Welded Trunnion Ball Valve .
39 CP20063KOD / BC20176-1 JFE Engineering EPC Project Power 12"-150LB, 4"~12"-900LB API6D Ccs 37 2020 Japan Asia Ball
CP20621KO / MAB - DC -
40 APEISCO-PO-1120-059 KNPC End User STEAM JACKETED VALVES FOR S | Petrochemical Fully Jacket Plug Valve 8*6"&10*8"-150LB API599 Cs 6 2020 Kuwait Mid-East Plug
ULPHUR UNTIS (VEC 16-30)
EPCC of 12 Oil Producer Wellheads .
CP20524KD / DPOC / Grand s " . " Trunnion Ball Valve 6"*4"&8"-900LB, 3/4"-1500LB | API6D, API594, .
i DPOC/23/17/2682B(S015) |Petroleum Services| ENd User/ EPC Fac"'t'ﬁaﬁig‘?s ggf,la)the”"g ey Eee Lug Wafer Dual Plate Check Valve 6"-900LB ASME B16.34 == B AV || e ek aics i, Eiteel
42 CP20049KO / HGTC/PO:085 KNPC End User MAA-DC / BALL VALVE Petrochemical Top Entry Trunnion Ball Valve 3"&14"-150LB MSS-SP-72 cs 2 2020 Kuwait Mid-East Ball
EHAMEEERRS
it Fukui National Petroleum Reserves " Casting Fully Welded Trunnion Ball Valve .
43 CP20021KOD / BC20123 Fukul Oil Reserves End User Base Project Oil / Gas 500A-300LB API6D SCPH2 3 2020 Japan Asia Ball
Co. Ltd.
Valves for 50 MMSCFD TBS, 30
44 CP20030KOD / KO20013 KSRM /AN HUL | &y eer / Trader | MMSCFD CMS and 1000 PSIG, 10 Power Trunnion Ball Vave 4"~16"-150LB, 10"-600LB APIED cs 23 2020 Bangladesh Asia Ball

Changhao

Bar External & 6 Bar Internal
Pipelines Project

Floating Ball Valve 1"-600LB, 3/4"-3000psi

56 0, 3t 15 0
661 /1388



Floating Ball Valve 1"-150LB & 900LB,

CP20527KD / General Contracting Project of %] D o 15017292,
45 SGTRCC002462SG, (émgg‘é_g\f&{ End User / EPC | Natural Gas Treatment Plant in 0il / Gas 2 Galtel/\lzalvg:e?’z/"‘tl:gl?BLBl APIGD, API600, | SS, SDSS 74 2020 Traq Mid-East | Ball, Gate, Globe
CP20556KD / SGAFCC19007 Missan Oil Field " . API602
Globe Valve 1"-150LB
Freepoint Upgrading Works for Pulau Sambu Floating Ball Valve 1/2" & 2"-800LB
46 CP20564K0 / 2020401014 Commodities | End User / Trader | ~P9rading Work oil / Gas ting ol ' ASME B16.34 Bronze 35 2020 Singapore Asia Ball, Check
. Fuel Terminal (Phase 1) Lift Check Valve 1" & 2"-PN25
Singapore / ERIKS
Trunnion Ball Valve
. 5 . . 80A~350A-600LB, 80A~250A-900LB,
47 PR /) B2, || 21 P/ | g e g || 2D @amiCel M || ooy 250A-JIS 10K, 150A-JIS 20K API6D, API600 |CS, SS, Alloy| 147 2020 Japan Asia Ball, Gate, Check
CP20511KOD / BC19017 R1 JGC VALVES Project G 0 o
ate Valve 2" & 6"-900LB
Swing Check Valve 3" & 6"-900LB
. " T-Type Three Way Trunnion Ball Valve . i
48 CP20059KO / 3769/20 KOC End User MRO Project 0Oil / Gas 210" 150LB, 2"~4"-300LB, 3'86"-600LB API6D cs 18 2020 Kuwait Mid-East Ball
Floating Ball Valve 3/4"~4"-150LB
Trunnion Ball Valve 6", 8" & 10"-150LB
CP20552K0 / ) - e API6D, API600,
49 CMIT-804-PRT-10.25-EQp- | CNOOCIRAQ/ | png yer / gpc |Missan Ol Filed Development WTP| o) / g Slab Gate Valve 4%~24"-150L8 API602, BS1873, | C3r 55 198 2020 Iraq Mid-East |Ball, GGC, Slab Gate
002-Manual Valves RevA SERT Upgrade Project Gate Valve 1", 2" & 6"-150LB 15017292 SDSS
Globe Valve 2"~12"-150LB
Wafer Single Plate Check Valve 2", 4" & 6"-150LB
Floating Ball Valve
1" & 2"-150LB, 300LB & 600LB
Valves for 50 MMSCFD TBS, 30 412415018, 120-300L, 8-rr12"-600L5
KSRM Power Plant MMSCFD CMS and 1000 PSIG, 10 ! " ’.._ API6D, API594, .
50 CP20528K0 / POO000416-R2 / ZICOM End User / EPC Bar External & 6 Bar Internal Power Gate VaI‘\slleoéézv‘;?vel3 800LB API602, BS1873 cs 233 2020 Bangladesh Asia Ball, GGC
Pipelines Project 1"~6"-150LB, 1" & 2"-300LB, 1" & 8"-600LB
Piston Check Valve 1"-150LB
Dual Check Valve 12"-150LB & 600LB
Floating Ball Valve 1/2"~6"-150LB~800LB
Trunnion Ball 4"~20"-150LB ~900LB
Slab Gate Valve 4"~6"-150LB
CP20509K0O, CP20509K0O-A / INS‘E%L;':;L%I;C?FESGAS Globe Valve 1"~20"-150LB~1500LB API6D, API594,
51 PO0001832/3, POO001855/1,| BGFCL / ZICOM End User / EPC Oil / Gas Piston Check Valve 1"-150LB API602, API609, cs 1042 2020 Bangladesh Asia Ball, GGC, Butterfly
AT TITAS (LOCATION C) AND h "
PO001853/1 NARSINGDI GAS FIELDS Swing Check Valve 2"~4"-150LB BS1873
Butterfly Valve 2"~4"-150LB
Y-Strainer 2"~4"-150LB~600LB
Cage Strainer 3"~6"-150LB
MODIFICATION OF LSAR HSAR
CP20510KO / . Motor Gate Valve 12"-300LB . .
52 19-1-04-11776 Rev.1 KNPC End User VGO CIRCUITsngIV'I(ISSCELLANEOUS Petrochemical Gate Valve 2", 4", 6" & 8"-150LB, 1" & 2"-300LB API600, API602 Ccs 12 2020 Kuwait Mid-East Gate
Joetsu Thermal Power Plant Fully Welded Trunnion Ball Valve .
53 CP20048KOD / BC20168 R1 JERA Co., Inc. End User Project Power 6", 8" & 10"-900LB API6D €S 11 2020 Japan Asia Ball
Floating Ball Valve
3/4"~3"-150LB, 3/4" & 2"-300LB, 1/2"-800LB
CP20533KO0 / Gate Valve API6D, API600, Cs, Sss,
54 ESD/5587/C-953-Supply of KoC End User 2?13 (I:I:J:ttarlalgtitnE(F)%?/?,S“M_PsL::‘Eplsy Oil / Gas 3/4"~16"-150LB, 2" & 12"-300LB, 1/2" & 1"-800LB| API602, MSS-SP- SDSS, 100 2020 Kuwait Mid-East Ball, Gate, Check
Valves P Swing Check Valve 3"-150LB, 2"-300LB 80, BS1868 Bronze

Piston Check Valve
3/4" & 1"-150LB, 3/4"-300LB, 1"-800LB

BT, 3150
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CP20512KD /

SGAFCC19007D019;
CP20534KD / Floating Ball Valve
SGAFCC00006B05; 1/2"~4"-150LB & 300LB, 2"-600LB, 3/4"&1 1/2"-
CP20520KD / EPCC project of BUS1 & BUS3 & 800LB API6D, API600, 2019
SGAFCC00006B04; CNOOC IRAQ / BUN degassing station and ) Trunnion Ball Valve 6"~16"-150LB, 6”~20"-300LB BS1873, cs, ss, " .
e CP19520KD / SGAFCC00006, | CNOOC-ENPAL | E"dUser/EPC | ) o1aFQs degassing station in Qe Gate Valve 12"-150LB, 10" & 12"-300LB 15017292, | spss, Alloy | 3117 T iy itHEeE 5l Efee
SGAFCC00006B01, Missan Oilfield Globe Valve 2"~14"-300LB ASME B16.34
SGAFCC00006B02, Swing Check Valve 10"~16"-300LB
SGAFCC00006B03; Jacket Ball Valve 1/2"-150LB
CP19535KD / SGAFCC19007,
SGAFCC19007B01
Floating Ball Valve 1-1/2" & 2"-150LB,
1"x3/4", 1/2" & 1"-300LB, 1-1/2" & 2"-800LB
Trunnion Ball Valve 2"x1-1/2", 2" & 3"-300LB
56 CP19588KO / 180878028 | APNOC/ CPECC/ | End User / EPC/ | EPC FOR BAB INTEGRATED 0il / Gas Double Ball Floating Ball Valve 1/2"-300LB API6D, API600, cs 138 2019 UAE Mid-East Ball, GGC
T Trader FACILITIES PROJECT g Ball Valv API594
Gate Valve 1", 2" & 12"-300LB
Globe Valve 1" & 2"-300LB
Dual Plate Check Valve 12"-300LB
CP19611KO / e
57 HGTC-KN-012-19, KNPC End User R \é‘l\";;’gcsTFOR RER Petrochemical F”;',,‘; Jlfcfegf:;'_ﬁgfé"e API599 cs 16 2019 Kuwait Mid-East Plug
CP19607KO / 3707/19
Floating Ball Valve
3/47~6"-150LB, 1”-600LB, 1/2" & 3/4"-800LB
17 &1 1/2"-900LB
GHANA GAS / KCO19062 Ghana static 8"~16"-15Tortgmzo"n~?gl'!-\6/ggfs & 900LB APIGD, APIGO2,
58 CP19602KD / KCO19062 | ool “2 ) | End User / EPC equipment skid praject oil / Gas Globe Valve 17 & 215018~ B00LB, APIGgSB,IQ;é594, cs,Lcs, ss| 502 2019 Ghana Africa Ball, Globe, Check
1"~10"-900LB, 1/2" & 1"-1500LB
Piston check valve 1” - 150LB, 3/4"&1-1/2"-800LB
Swing check valve 2”-150LB & 600LB, 2"~12"-
900LB
CP19596KO / '
59 P19/KCON/1444, Koc End User MRO Project 0il / Gas Tr“"g‘;’:e ?/a;:v‘;a;‘ﬁgzo%l_éso"s API6D, API600 Bsr?)ifé 5 2019 Kuwait Mid-East Ball, Gate
CP19622K0 / Z10-7880-01
JURASSIC PRODUCTION
CP19583KO0 / FACILITIES " Bronze Floating Ball Valve 3"-150LB . -
60 PO 19-1-04-11776 Koc End User (JPF) AT WEST RAUDHATAIN Oil / Gas Double Ball Floating Ball Valve 2"-600LB APIGD CS, Bronze 7 2019 Kuwait Mid-East Ball
NORTH KUWAIT
Vacuum Jacket Ball Valve
* ~. * -
61 CP19026KOD / BC19065 Chiyoda EPC Chiba Arkon Plant (CAP) Project Power R IS DK API6D ss 63 2019 Japan Asia Ball
Non-vacuum Jacket Ball Valve
40A*20A~80A*50A-JIS10K
Lug Three-Eccentric Butterfly Valve
CP19570KO / 4340222097, 6"~12"-150LB HonaKon
62 CP19604KO0 / 4340237513, DOW / TRINSEO End User MRO Project Chemical Pneumatic Lug type Eccentric Butterfly Valve API6D, API609 cs 17 2019 Caina 9 Asia Ball, Butterfly
CP19049KO / 4340258541 6"-150LB
Floating Ball Valve 6"-150LB
63 CP19025KOD / BC19012 Chiyoda EPC Futtsu Power Plant Project Power IRulhy Witetéted) Tiriiatter (Zail] Vet APIGD cs 7 2019 Japan Asia Ball

350A-900LB

58 W, 3t 15 0
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CP19578KD /

CNOOC-ENPAL /
No.7 construction

17pcs non-standard equipment

Floating Ball Valve
3", 32" & 2"*1.5"-150LB,
3/4"~4", 3"%2" & 4"*3"-300LB

API6D, API602,

64 I;//ZZBBZZZZ//1199%67//%%3;;//%22¢;10, Co.,elz't'gl.ecfjfrflgna EPC project in Missan Oilfield Oil / Gas Trunnion Ball Valve 67, 67%4" & 4"¥3"-150LB 122118772?;,2 CS, Alloy 235 2019 Iraq Mid-East Ball, Globe, Check
pnatural as Butterfly Type Globe Valve 1"~4"-300LB
9 Swing Check Valve 3"-150LB, 4"-300LB
65 CP19°2°K2512°'373'CH' ZADCO / ADNOC End User MRO Project 0il / Gas Trunnion Ball Valve 18"x14"-300LB APIGD cs 1 2019 UAE Mid-East Ball
SIHLENR3HPY 7 > P @R
CP19575KOD / BC19046, - R . . Gate Valve .
66 CP19609KOD / BC19095 MITSUI EPC (Mitsui Chemicals _Ichlhar_a 3HP Chemical 700A & 800A-150LB, 150A & 500A-300LB API600 cs 12 2019 Japan Asia Gate
Plant) Construction Project
PETROCHINA Halfaya Oil Field Surface Facility " Motor Trunnion Ball Valve i
67 CP19035KD / 20190324 HALFAYA / HBP End User / EPC Phase 3 Project Oil / Gas 4"8& 6"-300LB API6D €S 12 2019 Iraq Mid-East Ball
CP19648KO0 / Upgrade of evaporator & . ~ . " " . n i
68 18918-P19-011B2-USD-C SABIC / WISON End User / EPC condenser EG1&76" Pipe (18918) Petrochemical Non-Lubricated Plug Valve 3/4" & 2"-150LB API599 SS 10 2019 Saudi Arabia Mid-East Plug
Increase of Capacity of the Trunnion Ball Valve 20"*16"& 24"*20
Kazakhstan-China Oil Pipeline SO GL Ball, Check, Slab
69 CP19017KD / MK/PP-3/2019 [ MUNAITAS / KING | End User / EPC N prtieS P R Oil / Gas Fully Welded Trunnion Ball Valve 24"*20"-300LB API6D Cs 40 2019 Kazakhstan Asia ! !
(Kenkiyak-Atyrau Oil Pipeline) " Gate
Project Slab Gate Valve 20"-150LB~600LB
] Swing Check Valve 24"-600LB
CP19016KD, CP19002KD / Engineering, Procurement, .
70 P/FSF/2682B11-INTO06, Pe?rggg n/1 g:c;’ces End User / EPC | Construction and Commissioning 0il / Gas M°t°rlg[‘i”1"2'ﬁ’_"3§§|'_'sva"’e API6D cs 12 2019 | South Sudan Africa Ball
P/FSF/2682B(04)-INT006 (EPCC) for Field Surface Facilities
Motor Fully Welded Trunnion Ball Valve
20"*16" & 20"-900LB
Pneumatic Trunnion Ball Valve
1001-5?;(8:-1;;-‘(&/-0002 ANOKYI Mainline Compressor 21803560000 H=1/ 2851 275500CD 2018
71 ! Ghana Gas / MLE End User / EPC . P 3 Qil / Gas Pneumatic Floating Ball Valve 2"-150LB API6D, API602 CS, LCS 31 ~ Ghana Africa Ball, Globe
CP19533K0 / Station (AMCS) EPCC Project )
1001-51-PC-ME-OR-0020 Fisher Lever Contol Valve Globe Valve 2019
1 1/2"-600LB, 1""-900LB
Fisher Pressure Regulator Valve Globe Valve
1"-150LB
CP18225K0O / PO_7718 Pneumatic Trunnion Ball Valve 8"-300LB 2018
72 CP19045KO / PO:7719 PETROBRAS End User P66, P67, P70 FPSO Projects Offshore Trunnion Ball Valve 2"~6"-1500LB API6D CS, LCS, SS 81 20~19 Brazil Latin America Ball
Cplslggftgéig_%%%gKD / EPCC for Ronier-Kome Pipeline Motor Slab Gate Valve 2018
73 EMRK—P—EPC—P-PO-PM—OIOIZ— CPPMEC End user 500 X 10 4t/a Expansion and Qil / Gas 4"~24"-150LB, 18"-600LB & 900LB API6D CcS 74 ~ Chad Africa Slab Gate
Facility Modification Project Manual Slab Gate Valve 2"~24"-150LB 2019

00

9, 315 W
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Fully Welded Trunnion Ball Valve
Construction of gas pipeline for 8"~16"-300LB, 16"-600LB
CP18059KO0 / Mirsarai Economic Zone and " Gate Valve 1/2"~1"-1500LB . Ball, Gate, Plug,
74 128.14.0000.823.01.006.18/79 GTCL End User KGDCL Gas Distribution Network Oil / Gas Pressure Blance Plug Valve APIED, API602 cs 357 2018 | Bangladesh Asia Needle
up gradation project 2"~6"-300LB& 600LB
Needle Valve 1/2"-1500LB
CP18009KO / 659749760, Metal Seated Trunnion Ball Valve 1"-1500LB
CP18067KO / 659899504, Trunnion Ball Valve 2" & 24"-600LB API6D, API609
75 CP18170KO / ZIO-7458-01, KOC End User MRO Project Petrochemical Globe Valve 2"-600LB BS'1873 ! Ccs 32 2018 Kuwait Mid-East Ball, Globe, Butterfly|
CP18140KO / 3630-18, Triple Eccentric Butterfly Valve 14“-150LB
CP18026KO0 / Z10-7246-01 Centerline Butterfly Valve 4"~6"-300LB
Engineering, Procurement,
Construction, Installation and Metal Seated Electro-Hydraulic Trunnion Ball Valve
76 CP18516KD / 20180526 OPIC / HBP End User / EPC Commissioning for Surface Qil / Gas 4m8 g"-300LB API6D cs 3 2018 Chad Africa Ball
Facilities of ORYX OQilfield of BCO
III Block in Chad
77 CP18042KO / 659843741 KOC End User KOC HOLTTF -2 GOFSCO Petrochemical Double Ball Floating Ball valve 2"-300LB API6D SDSS 8 2018 Kuwait Mid-East Ball
16053333 - Construction of Flow
78 CP18022K0 / ZI0-7023-01 Koc End User Lines and Associated Works in | po i hemical Globe Valve 1/2"~3/4"-1500LB API602 cs 448 2018 Kuwait Mid-East Globe
North Kuwait Area Including GC-
29,30 & 31.
Turnnion Ball Valve 10”x8"-150LB
Floating Ball Valve 3/4"x1/2"~6"x4"-150LB, API594,
CP17131KO / PO-93384, 2"x1 1/2"-300LB, 1/2"~1 1/2"x1"-800LB BS1868,
CP18014KO / P.O 93606 Gate Valve BS1873, CS, SS,
79 ; ! TAKREER End User BeAAT Expansion Project Petrochemical | 1”~8"-150LB, 2"~10"-300LB, 1/2"~1-1/2"-800LB BS5154, Hastelloy, 3273 2018 UAE Mid-East Ball, GGC
CP18051KO / 93572, ” "
CP18094KO / P.O 93747 Globe Valve 1/2"~1-1/2"-800LB 1S010434, Bronze
. Piston Check Valve 1/2"~1-1/2"-800LB 1S015761,
Dual Plate Check Valve 6”& 24"-150LB 1S017292
Swing Check Valve 2"~4"-150LB
Floating Ball Valve
1/2"~3"-150LB, 1”~4"-300LB, 1”~3"-600LB
Metal Seated Floating Ball Valve 3/4"-150 & 300LB
Trunnion Ball Valve
8"~16"-300LB, 2"~12"-600LB
Gate Valve API6D, API600,
80 CP18507KD / CNOOC-ENPAL EPC Iraq water plant phase Il and the oil / Gas 1/2"~14"-150 & 300LB, 1/2"~3"-600LB, 6"&12"- | API602, BS1873, | CS, SS, DSS | 392 2018 Traq Mid-East Ball, GGC
B18003-PC-GD-CT-002 second compressor EPC project
1500LB 1S017292
Globe Valve 1"~3"-150~600LB
Swing Check Valve 2"~12"-150LB, 3"~12"-300&
600LB
Tilting Check Valve 12"-1500LB
Piston Check Valve 3/4"~1"-150LB & 600LB
JFE Steel JFEA 7 — v #A &4t (JFE Steel Fully Welded Trunnion Ball Valve .
81 CP18224K0O / BC18153 Corporation EPC Corporation) # FIA&MEkRT Project Power 300A-150LB API6D Cs 8 2018 Japan Asia Ball
PETROCHINA Purchase of Materials for FSF from " Motor Trunnion Ball Valve .
82 CP18035KD / 20180138 HALFAYA / CPE End User / EPC Y2018 to Y2021 Oil / Gas 4", 6"-300LB API6D cs 64 2018 Iraq Mid-East Ball

%10 3G, I 15 5T
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Gas over Qil Fully Welded Trunnion Ball Valve
42"x40" & 42"-600LB
Fully Welded Floating Ball Valve
3/4"x1/2"-800LB, 4"-150LB
MAHESHKHALI ZERO POINT GAS .
CP18525K0D / Fully Welded Trunnion Ball Valve 2"x1-1/2"~42"- | API6D, BS1873, . Ball, Globe, Check,
83 GD2019ZCIX0005 GTCL / CNOOC End User / EPC TRANSM;iSOIJCI)EIEI:_II_’IPELINE Onshore 600LB API508 CS, LCS 79 2018 Bangladesh Asia Plug
Globe Valve 2"~4"-600LB
Dual Pate wafer Check Valve 2"~42"-600LB
Pressure Balance Plug Valve
10"~16"-600LB
MITSUBISHI WP A 2L K k224t (Setouchi Floating Ball Valve DN50~DN100-JIS10K
84 CP18200KOD / BC18099 EPC Joint Power Company) #1Li#i2%5 Power Metal Seated Turnnion Ball Valve DN50~DN150- APIED Ss 16 2018 Japan Asia Ball
HITACHI N
Project JIS20K
. = q Floating Ball Valve DN20~DN100-JIS10K
85 CP18084KOD / BC18024 PITSUEEF EPC IFES B /IR @fT (JFE Ogashima Power Metal Seated Turnnion Ball Valve DN20~DN150- APIGD ss 84 2018 Japan Asia Ball
HITACHI Power Station) Project JIS20K
. BALL VALVE, PTFE LINED, 2 INCH . Floating Ball Valve 2"~4"-150LB . i
86 CP18501KO / PO#: 286060 KNPC End User CL 150 FOR UNIT 47 Petrochemical Trunnion Ball Valve 4"-600LB API6D CS, SS 6 2018 Kuwait Mid-East Ball
UNITED ENERGY
87 CP18148KO0 / 113-07092018 |PAKISTAN LIMITED| End User / Trader MRO Project Oil / Gas Double Ball Trunnion Ball Valve 6"-900LB API6D LCS 4 2018 Pakistan Asia Ball
/ IESPK
Design, build, procurement &
supply, installation, construction, Pneumatic Trunnion Ball Valve
testing and commissioning of " " "
CP18142KO / 1(one) 200 MMSCFD capacity 16 150"'1&;:%?1"2'3&%;‘:0 3o0L8
POO000348R2, ANSI #600 City Gate Station 8816"-150LB :0”~I420”—300LBV 1 2"816"-600LB API6D,
88 POO000350R2, GTCL / ZICOM End User / EPC (CGS) and 2(Two) ANSI #300 il / Gas Al It API600, API602, cs 593 2018 Bangladesh Asia Ball, GGC
h S . Floating Ball Valve 1"&2"-150LB~600LB
PO0O000376, High Pressure District Regulating " BS1873, AP1602
PO0000382 Station (HP-DRS) each of 50 Dual Plate Wafer Check Valve 2"-150LB
mmscfd capacity in Mirsharai Globe Valve 1"~16"-150LB~600LB
Economic Zone on Turn-Key (EPC) Gate Valve 1/2"~1"-600LB
basis.
CP18128KO / Double Ball Trunnion Ball Valve
89 N IESPK Trader MRO Project Petrochemical | 2"~6"-150LB, 4”-300LB, 2"~4"-600LB, 2”"-900LB, API6D Ccs 34 2018 Pakistan Asia Ball
PO NO: 04252025 "
1"-3000PSI
CP18064KDO / Hassyan Clean Hassyan Clean Coal Power Plant - Pneumatic Trunnion Ball Valve i
0 CPP-MM-DB-2018-001 Coal Power Plant End User Phase I (4X600MW NET ) Projectct Power 178 2"-150LB, 24"-600LB APIGD s 7 2018 UAE Mid-East Ball
o1 CP18111KO/ 3620/18 KNPC End User MAA-DC-MAIERAL FOR PJ11-033 | Petrochemical | \on Lubricated Ta”e?’rozt‘g VEle At e e API599 cs 3 2018 Kuwait Mid-East Plug
CP18097KO / 2680,
CP18119KO / 4340142789, Metal Seated Floating Ball Valve 4"-300LB
CP18198KO / 4340165711, Floating Ball Vavle 3", 4"-150LB & 300LB API6D, API602 HongKon
92 CP18156KO0 / 4340153261, DOW / TRINSEO End User MRO Project Chemical Trunnion Ball Valve 4" & 12"-150LB AI;IGOO ’ CS, SS 57 2018 Caina 9 Asia Ball, Gate, Check
CP18054K0O / 4340124240, Gate Valve 1"& 4"-150LB
CP18201KO / 4340166293, Swing Check Valve 4"-150LB
CP18230KO0 / PO4340184518

11 30 3615 5T
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CP17118KD /
ZWHBP20170622, 4k, 4%k

Comprehensive natural gas

Pneumatic Trunnion Ball Valve
12”-150LB, 10”-300LB, 1”~6"-600LB
RB Floating Ball Valve 2"*1-1/2"-150LB~1500LB
Floating Ball Valve 1/2"~2"-150LB~1500LB
Three Way Ball Valve

= = 3 N . 2017
! GAS PROCESSING treatment project of kajansa oil " 3/4"~6"-150LB, 4"-300LB, 3"-600LB API6D, API602, . Ball, Globe, Check,
£ CPRILED / COMPANY / Hpp | End User/EPC field, aktobin Prefecture, ey Eee Globe Valve 3/4"& 1"-150LB~600LB API594 €8, &8 70 el = Butterfly
ZWHBP2017062241%hY, " " & 2018
Kazakhstan Lift Check Valve 1/2"~1 1/2"-150LB
CPARTEID / Spring type Check Valve 3/4"-class150
AP ALTZ il i Swing Check Valve 6”-600LB
Metel Seated Three-eccentric Butterfly Valve
3"~6"-150LB
Globe Valve 2"-2500LB
94 CP17210KO / C/F/17/866 BGFCL End User Procurement of Valves (Globe 0il / Gas Slab Gate Valve 3"~4"-2500LB APIED, APIG00, cs 38 2017 Bangladesh Asia Globe, Plug, Slab
Valve, Gate Valve and Plug Valve) PR BS1873 Gate
Pressure Balance Plug Valve 3"~4"-2500LB
KOC PO 566919- KOC New
95 CP17224K0 / 3568/17 KOC End User Building Complex, Building B-4 Petrochemical Pressure Blance Plug Valve 1-1/2"-300LB API6D Cs 6 2017 Kuwait Mid-East Plug
Reception
CP17208K0 / 4340097780, FIoatinTrLégl:II?/ZI5:|Il\l-iill}l;'—lfa'zOEingO:?—lsoLB HongKon
96 CP17198KO / 4340094224, | DOW / TRINSEO End User MRO Project Chemical 9 - Ay API6D, API602 Cs, sS 12 2017 gKong, Asia Ball, Gate, Check
CP17018KO / 4340038590 Gate Valve 4"-150LB, 3/4"-300LB China
Swing Check Valve 4"-150LB
Floating Ball Valve
1”~6"-150LB, 1”"~3"-300LB, 1/2"~2"-800LB
Double Eccentric Butterfly Valve
3"~8"-150LB, 10"~12"-300LB 15017292,
X . Centerline Butterfly Valve 2-1/2"~10"-150LB API608, API600,
97 CP17207K0 / PO08112017 Steeltrade Trader MRO Project Petrochemical Dual Plate Check Valve 3"~10"-150LB API609, BS1873, CS, Ss, DI 411 2017 Italy Europe Ball, GGC, Butterfly
Gate Valve 12"-300LB BS1868
Globe Valve 1"-800LB
Swing Check Valve 12"-300LB
Wafer Check Valve 6"-150LB
X . Gate Valve 1"&2"-1500LB . .
98 CP17129K0 / IPO-22411 Al Trader MRO Project Petrochemical Swing Check Valve 1"-1500LB API602 Ss 10 2017 Singapore Asia Gate, Check
Floating Ball Valve 3/4"~4"-150LB
OIL SEPARATION TRAIN AND T”m"'g:tga\'/'a?ca;"ﬁ;,_ilsgl:also"s
99 CP17202KO / 659643711 KOC End User PRODUCED WATER TRAIN FOR Petrochemical T API6D, API602 CS, SDSS 114 2017 Kuwait Mid-East Ball, GGC, Needle
HOLTTF-2 PROJECT Globe Valve 3/4"~2"-150LB
Swing Check Valve 2"-150LB
Needle Valve 1/2"-150LB
CP17191KO0 / Z10-7082-01, ’
100 CP17221KO / Z10-7133-01, Koc End User MRO Project oil / Gas Tran:t“e)I:/aBlavlé\17I2V"e—285030LgLB3,/41."0—8305L0§LB API6D, API602 s, sS 100 2017 Kuwait Mid-East Ball, Gate
CP17023KO0 / 17-4-04-00284 !
16052448 - Supply And
101 CP17239K0 / ZI0-7067-01 Koc End User st e GiF W) (g & EE08)| - gy Cllelse Velivg St el <l API6D, API602 cs 38 2017 Kuwait Mid-East Globe, Check

& GC-20 And New 20" Pipeline
From GC-09 to CMM

Swing Check Valve 2"-150LB, 2" & 4"-300LB

%12 I, 3% 15 W
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CP17220KO0 / Z10-6899-03,

15052049 - New Tanks Along With

Floating Ball Valve 1/2"-800LB, 3/4"-300LB

102 CP17071K0 / Z10-6871-01 KOC End User Assoqated_Facnlltles at GC_—17 and Qil / Gas Trunnion Ball Valve 4"-150L8 API6D CS, SDSS 63 2017 Kuwait Mid-East Ball
Abduliyah Pump Station
103 CP17127KO / 22/DKS/21185 SSGC End User Tender No.: SSGC-FP-7715 Qil / Gas Pressure Balance Plug Valve 2"-150LB API6D (65 480 2017 Pakistan Asia Plug
Increase of capacity of the .
CP17094KO0 / " Rt Mai " Fully Welded Trunnion Ball Valve .
104 KSS/AGP-3L/PRO/PIC-2/00- AGP / KSS End User / EPC K:izzlfizs:?:h;:t;:; Sl\;lgzir;nG)as Qil / Gas 12"%10"~16"%12"-600LB API6D LCS 7 2017 Kazakhstan Asia Ball
01-01/2017/12382 P
CP17081KO / Dual Plate Wafer Check Valve
105 PO FR_ 1703021476 TR SONATRACH / PFF | End User / Trader Sonatrach Algeria Project Qil / Gas 4"~12"-150LB, 8"~12"-300LB, 6"~8"-600LB, API594 Cs 123 2017 Algeria Africa Check
= - 4"~8"- 900LB, 6"-1500LB & 2500LB
CP17058KO0 / Gas over Oil Fully Welded Trunnion Ball Valve
28.14.0000.174.02.003 Chittagong-Feni-Bakhrabad gas 30" & 36"-600LB
106 (B).17; GTCL End User transmission parallel pipeline Qil / Gas Fully Welded Trunnion Ball Valve 12"~36"-600LB | API6D, AP1602 cs 221 2017 Bangladesh Asia Ball, Gate, Plug
28.14.0000.174.02.003(B).17 project Pressure Balance Plug Valve 2"~10"-600LB
/302 Gate Valve 1"-3000PSI
Floating Ball Valve 1/2"~2"-150LB
CP17011KO / 2017400113, Globe Valve 2"~6"-150LB
107 CP17142K0 / 2017401300, ERIKS Trader MRO Project 0il / Gas Dual Wafer Check Valve 3 & 16”-PN16, 2"~5"- APIGZ;&;SB' cs 62 2017 Singapore Asia il SL‘Z‘::;ﬂCheCk'
CP17088KO0 / 2017400929 PN25 Y
Centerline Wafer Butterfly Valve 2"~8"-150LB
RB Metal Seated Ball Valve
CP16176KO / 8"*6~10"*8"-600LB
108 SONATRACH / PFF | End User / Trader Sonatrach Algeria Project Qil / Gas RB floating Ball Valve 3"*2"-300LB API6D cs 41 2016 Algeria Africa Ball
FR/1610021470/MF X "
Floating Ball Valve 3/4"-150LB
Turnnion Ball Valve 8"-600LB
S.A.PETROTECH . Floating Ball Valve 2-1/2"-150LB APIED, . .
109 CP16085KO0 / S16 LK 126 €0.,LTD. Trader BIO GAS PLANT 1 PROJECT Petrochemical Knife Gate Valve 3"~12"-150LB MSS SP-81 Ccs 96 2016 Thailand Asia Ball, Gate
Floating Ball Valve 1/2"~1"-150LB
Gate Valve 1/2"-150LB
110 ggiggigig ; gggggg;g' DOW / TRINSEO End User MRO Project Chemical Globe Valve 1/2"-150LB AP&ZZ’_QESEJZ' cs, ss 35 2016 H°'(‘:f1:<n‘;"g' Asia Ball, GGC
Lift Check Valve 1/2"-150LB
Manual & Pneumatic Knife Gate Valve 8"-150LB
111 CP16031KO / S16 LK 062 S RIS Trader ST LD MOTEIR (RUEL Oil / Gas CenterLine Butterfly Valve 3"~20"-150LB API609 (GSAISS) 84 2016 Thailand Asia Butterfly

CO.,LTD.

PROJECT

13 30 I 15 0T
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PLUG VALVE, STRAINER, &

Lined Plug Valve 1/2"~4"-150LB

API594, API599,

112 CP16061K0 / S16 LK 085 | 17K ESTiAPNOL/ End User / Trader | CHECK VALVE (CHEMICAL AREA) |  Chemical Strainer 1"-150LB P o Lo cs 76 2016 Thailand Asia Check, Plug
o PROJECT Lined Swing Check Valve 1/2"~3"-150LB !
Egyptian Natural . q
113 CPTE':IIIGG%‘;(IZIE%({IZG Gas Company | End User/ EPC G'Zas':‘::\hHP;‘;’,:; ’:r"gjeecctta"d Power Pressure Balance Plug Valve 2"~20"-600LB API6D cs 161 2016 Egypt Africa Plug
(GASCO) / CPTDC
Fully Welded Trunnion Ball Valve 30"-900LB
. - RB Trunnion Ball Valve
114 CP16137KD / FOTCO End User RLNG Transmission Pipeline EPC 0il / Gas 17%3/4"~4"*¥3"-150LB, 17%3/4"~30"*24"-600LB, API6D cs, ss 167 2016 Pakistan Asia Ball, Globe
C16065-PUR-PO-012 Project in Port Qasim s ”
2"*%1-1/2"-900LB
Trunnion Ball Valve 2” & 3”-150LB~900LB
Egyptian Natural
Gas Company Egypt natural gas power plant
115 CP16111KD / KO16020 (GASCO) / Teres | End User / Trader | pressure regulating skid-mount Power Pressure Blance Plug Valve 12"~36"-600LB API6D Cs 36 2016 Egypt Africa Plug
Energy Equipment project
Co., Ltd.
CP15121KD/B13007-PC1-
B038,
CP15189KD/B13007-PC1-
E036-PO003,
CP15168+15172KD/B13007- Motor Trunnion Ball Valve 18" & 22"-300LB
PC1-E036-PO002, Floating Ball Valve 1/2"~4"-150LB~800LB
CP15157KD/B13007-PC1- N API6D,
E£036-PO001, CNOOC IRAQ / Iraq Missan Oilfield BUT Upgrade ) Jacketed Ball Valve 1/2'~4"-150LB~600L8 API602, 2015 )
116 CP15008KD/B13007-PC1- CNOOC-ENPAL End User / EPC and New CPF Project Qil / Gas Gate Valve 1/2 "~4 "—150LB~600LB 15017292, CS, SS 3010 ~ Iraq Mid-East Ball, GGC
Globe Valve 1/2"~4"-150LB~800LB 2016
Koo, Wafer Single Plate Check Valve BS5352
CP16004KD/B13007-PC1- 1/2"~4"-150LB~800LB
E036-PO004,
CP16026KD/B13007-PC1-
E036-PO005,
CP16095KD-C/B13007-PC1-
E036-PO007
RB Floating Ball Valve
ci?sii%ié 302395132‘; 17%3/4"4"*3"-150L B~8OOLB 15017292,
CP15058KO / P09145é NORM Gate Valve 1"~3"-150LB~800LB 1S010434, cs, ss 2015
117 CP15187KO / PO91776, TAKREER End User HANDLING, TREATMENT&DISPOSA | Petrochemical Globe Valve 3/4"-800LB 1S015761, Has;:ello,y 780 ~ UAE Mid-East Ball, GGC
! L PROJECT AT BeAAT Lift Check Valve 3/4"~1-1/2"-800LB BS1868, 2016
CP15200K0 / PO91857, : "y
CP16055KO0 / PO92080 Swmg F:heck Valve 2”"~3"-150LB & 300LB EN12266
Tilting Check Valve 8"~12"-150LB
Gate Valve 2"~8"-150LB
SUPER PETRO Globe Valve 2"~8"-150LB API600, BS1868
118 CP15180KO CHEMICALS/ End User / Trader MRO Project Petrochemical Swing Check Valve 2"~8"-150LB ! ! Ccs 869 2015 Bangladesh Asia GGC
" " BS1873
EXMIN Flange 2"~12"-150LB
SPW 2"~8"-150LB
Gate Valve 1”-1500LB & 2500LB, 18”-300LB, 4"-
119 ((:;15_5511979;(%//551155 LLI; 118692’ S.A.(;I)ETIE_([_);ECH Trader MRO Project Petrochemical 900LB API600, BS1873 (GSAISS) 28 2015 Thailand Asia Gate, Globe
o . Globe Valve 1”-1500LB & 2500LB, 12"-300LB
CP15183KO / O B e vaive 3 mbmtsoi -2 | APIGD, APIGOS, Ball, Globe, Check
120 ERIKS Trader Kaombo FPSO (North) Oil / Gas API600, BS1873, Ccs 474 2015 Singapore Asia ! Buttelifly !

2015402286, 2015402287

Dual Plate Check Valve 2"~8"-150LB
Centerline Butterfly Valve 2"~8"-150LB

API594

14 30 3615 5T
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Gate Valve 20"-300LB, 2"~14"-600LB, 3/4"-800LB

API602, API600,

121 CP15129KO ERIKS Trader System 55 (steam system) Qil / Gas Globe Valve 2"-600LB BS1873 Ccs 27 2015 Singapore Asia Gate, Globe
Floating Ball Valve 4”-150LB
Turnnion Ball Valve 6”~24"-150LB, 18”-300LB,
6"~20"-600LB, 16"~28"-900LB
Slab Gate Valve 6"~14"-150LB API6D, API600,
122 CP15130KD / CNOOC IRAQ End User Extra Valves for BUT Upgrade 0il / Gas Gate Valve 4"~24"-150LB BS1868, BS1873, cs 464 2015 Traq Mid-East |Ball, GGC, Slab Gate]
CMIT-PRT-10.53-150105 Project -
Single Plate Check Valve API609
6"~24"-150LB, 20"-600LB & 900LB
(Butterfly Type Plug) Globe Valve 4"~14 "-150LB
Bellow Type Globe Valve 6”~16"-300LB
Globe Valve 1/2"~4"-150LB~300LB
123 SRL3003042015800012) ERIKS Trader MRO Project Petrochemical Single Plate Check Valve 2-1/2"-150LB AL, cs, ss 89 2015 Malaysia Asia e, Eely
CP15153 / 2015400595 0 BS1873 Needle
Needle Valve 1/4"-6000PSI
Electro-Hydraulic Trunnion Ball Valve 20"-150LB
PPl 1-PO- Fishing Port Expansion Phase III & . Motor Trunnion Ball Valve 20"-150LB :
124 CP15081 / FPE-P-PU-PO-0022 CPPMEC EPC IV Project in Luanda, Angola Oil / Gas Floating Ball Valve 1"~4"-150LB API6D cs 89 2015 Angola Africa Ball
RB Turnnion Ball Valve 20"*16"~32"*26"-150LB
125 CP15159K0 Valve IT Trader Kowsar BFO3 oil / Gas Pouble-Eccentric Senter Sutterfly Valve API609 cs 7 2015 Ttaly Europe Butterfly
Floating Ball Valve 6"-300LB
FR/ISSZ:(lJi(IJi?;?P»{\V R1 Trunnion Ball Valve 6-2500L8 API6D, BS1868 Ball, Gate, Check,
126 ! SONATRACH / PFF | End User / Trader Sonatrach Algeria Project Qil / Gas Pressure Blance Plug Valve 2"-1500LB ! ! cs 20 2015 Algeria Africa ! ! !
CP15067KO / " BS1873 Plug
FR/1504021408/PAV Gate Valve 10"-600LB
Swing Check Valve 10"-300LB
127 CP15101KO / PO S15 LK 075 PTTGC / S.A.P | End User / Trader LPG Project Qil / Gas Trunnion Ball Valve 6" & 10"-300LB API6D Cs 8 2015 Thailand Asia Ball
128 CP15082KO / P558096 | SENER / Richards | End User / Trader LOS RAMONES 1 0il / Gas Fully Welded Trunnion Ball Valve API6D ss 18 2015 Mexico | Latin America Ball

PIPELINE PROJECT

16", 18" & 28"-300LB

% 15 30, It 15 01
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TO WHOM MAY BE CONCERNED

Hydrogen Declaration

Subject: PLUG VALVES

We KCON, with registered office in West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan, Sichuan
618300, China, declare under our sole responsibility that the products in subject are in our
product range are suitable for operations with 20 Mol% hydrogen content in natural gas.

W ERTTERARY
St KCON VALVE MFG. CO,LTD/

51068150039589

Zeng Kai |
Stamp / Sig L

KCON VALVE MFG CL LTD
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IN ATENTIA CELOR INTERESATI

DECLARATIE HIDROGEN

Subiect: ROBINETE CEP

Noi KCON, cu sediul in West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan, Sichuan 618300,
China, declaram pe propria noastra responsabilitate ci produsele din subiect se afla in
gama noastra de fabricatie si sunt adecvate pentru aplicatii unde fluidul de lucru este
amestec de gaz natural cu hidrogen in proportie de 20%.

. e | |

Zeng Kai WEERTERRAR | '
KCON ira. LU, j
Stampili / Sem %@Ug%%lvf Evgyfg sCO |

KCON VALVE MFG CL LTD
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KCON® PO )1 454 0 D B PR A B
SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

Acceptance Letter from Hatanaka Special Valve Industries Co., Ltd.

Reference No. BC18001-1-20190814 Date: 2019-08-14
FERRS: BHA-

AGCEPTANCE CERTIFICATE

IWAERH B
Supplier LRI ] ) Sichuan KCON Valve Mfg. Co., Ltd.
PO No. &fEE BC18001-1 R2 )
| Required Delivery Da_te__%ff_ﬁ_jfﬁﬁ%@ 2019-08-09
Actual Delivery Date SCERZE®%HHH 2019-08-09 N
Scope of Valve Supply:
{#ﬁ'}’_ﬁﬁ:
Valve Type Description Material Qty.
IRESY sk HE Tt S
Metal Seated AP1&D 50A (DN50) -300LB CFB/F304+N160/ 7
Trunnion Bal | Yalve F316+STL
Metal Seated API6&D | 200A (DN200)-200LB CF8/F304+N160/ | 10
Trunnion Bal | Yalve F316+STL
AP16D Swing Check | 400A (DN400)-JIS20K WOB/WCB+STL | 1
Valve

We certified that the Goods and related services under the Contract has been
delivered and completed in all respects in strict compliance with the provisions
of the Contract including all plans, designs, drawings, specifications and all
modifications thereof as per direction and satisfaction of the Procuring Entity.
However this acceptance certificate does not relieve the supplier from its warranty
obligations.

IR, KRR TSR XRSE MR A SFRNIEI MR, SiFRait
Rt B, AUEREREES, FEHRERMRGER, B8, AREGERREHT
R ERIRAN F.

Shen Yanghua

Procurement Manager
Hatanaka (Shanghai) Special
Tel: +86-21-6137-0081

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

Acceptance Letter from ZICOM for P303 Project

ZI COM EQUIPMENT PTE LTDXI'SM“'

29 Tuas Auenue 3, Slngapore 639420; Tel: [65) 5861388 Fax: (65) 6865 1?64 ' PR e

2|8 2

Company Regislranon No 19?400445C

Reference No. POO00348R2 dated 28/9/2018 Date: 15/2/2019

ACCEPTANCE CERTIFICATE

Vendor Sichuan KCON Valve MFG. Co., Ltd
PO No. POOO000348R2
Project P303

Scope of Supply: Ball Valve, Globe Valve, Gate Valve, Check Valve
Required Delivery Date: 20/1/2019

Actual Delivery Date: 19/1/2019

CASE NO DESCRIPTION OF GOODS =l ~ |QUANTITY
1# T.run.n.':on Ball \.-’.alv;a. 16"-600LB 1PCS
PE:3 Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS
34 Trunnion Ball Valve 16"-600L8 1PCS
a# Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS
5# Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS
G Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS
T4 [Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS
i8# Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS
o# ITrunnicm Ball Valve 16"-600LB 1PCS
104 Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS
118 Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS
124 Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

21 COM eauipment pTE LTD{ %ﬁ“;

29 Tuas Avenue 3, Singapore 639420; Tel: (65) 6861388; Fax; (65) 6865 1764; .'__“ s ‘7:':”
E-mail: zepl@zicomgroup.com; Web: www.zicomequipment.com.sg; Www.zicomaroup.com
Company Registration No. 157400446C.

13# Trunnion Ball Valve 16"-600LB 1PCS
144 Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS
15# Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS
164 Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS
174 Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS
184 Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCs
194 Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS
20# [Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS
214 Trunnion Ball Valve 12"-600L8 1PCS
224 Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCs
234 Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS
{244 Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS
|

EES# Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS
26# Trunnion Ball Valve 12"-600LB 1PCS ,:
27# Trunnion Ball Valve 12"-600L8 1PCS |
28# Trunnion Ball Valve 20"-300L8 1PCs
294 |Trunnion Ball Valve 20"-300L8 1PCS
304 Trunnion Ball Valve 20"-300LB 1PCS
314 iTrunnion Ball Valve 20"-300LB 1PCS
32# !Trunnion Ball Valve {20"-300LB 1PCS
334 [Trunnion Ball Valve f12"~3(J{".|LB 1PCS
344 Trunnion Ball Valve 12"-300LB 1PCS
354 Trunnion Ball Valve 12"-300LB 1PCs
36# Trunnion Ball Valve 12"-300LB 1PCS
374 Trunnion Ball Valve 12"-300LB 1PCS

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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Q) EE TS SR
SICHUAN KCON VALVE MFG. co., LTD.

ZICOM equipment PTE LTD PSHTE) ) “ f@

29 Tuas Avenue 3, Singapore 639420; Tel: (65) 6861388; Fax: (65) 6865 1764 i

E-mail; zepl@zicomgroup.com; Web: www. zicomeguipment.com.sg; www.ziComgroup.com

Company Registration No. 197400446C.

38# Trunnion Ball Valve 12"-300LB 1PCS
39# Trunnion Ball Valve 12"-300LB 1PCS .
40# Trunnion Ball Valve 10"-300LB 1PCS
414 Floating Ball Valve 2"-600LB 15PCS
a2# Floating Ball Valve 2"-600LB 15PCS

Floating Ball Valve 2"-300LB 15PCS
434 Floating Ball Valve 2"-150LB 13PCS

Dual Plate Wafer Check Valve 2"-150LB 2PCS

Floating Ball Valve 1"-300LB 13PCS
A4k Floating Ball Valve 1"-150LB 12PCS

Floating Ball Valve 1"-600LB 30PCS |

Globe Valve 2"-150LB 2PCS
458

Globe Valve 2"-300LB 2PCS
464 Globe Valve 12"-300LB 1PCS
474 Globe Valve [12"-300L8 i1pPCS

|

484 |Globe Valve 12"-300LB "1PCS
49# Globe Valve 16"-600LB 1PCS

Globe Valve 1"-150LB 2PCS

Globe Valve 1"-300LB 7PCS

Globe Valve 1"-600LB 7PCS
504t .:

Gate Valve 1"-600LB (NPT) 125PCS

|
1/2"-600LB (NPT

Gate Valve y 35PCS

|0-ring/Gasket 16"-600LB 2SETS
51

O-ring/Gasket 12"-600LB 2SETS

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Tel: +86 838 6839859

Fax: +86 838 6839880
E-mail:overseas@kconvalve.com
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

ZICOM cauipvenT pre Lo -

29 Tuas Avenue 3, Singapore 639420; Tel: (65} 6861388; Fax: (65) 6865 1?54 ol P ,,,_
E-mail: zepl@zicomgroup.com; Web: www.zicomeguipment.com.sg; www.zicomgroup.com
Company Registration No. 197400446C.

O-ring/Gasket 20"-300L8 2SETS
O-ring/Gasket 12"-300LB 25ETS
O-ring/Gasket 10"-300LB 25ETS
Gasket 2"-600LB 25ETS
Gasket 2"-300LB 25ETS
Gasket 2"-150L8 25ETS
Gasket 1"-600LB 2SETS
Gasket 1"-300L8 2SETS
Gasket 1"-150L8 2SETS
O-ring/Gasket 16"-600LB 1SETS
Seat Ring+Seat 16"-600LB 1SETS
O-ring/Gasket 12"-600LB 1SETS
Seat Ring+Seat 12"-600L8 1SETS
0-ring/Gasket 20"-300L8 1SETS
Seat Ring+Seat 20"-300LB 1SETS
O-ring/Gasket 12"-300LB 1SETS
Seat Ring+Seat 12"-300LB 1SETS
528
O-ring/Gasket 10"-300LB 1SETS
Seat Ring+Seat 10"-300LB 1SETS
Gasket 2"-600LB 1SETS
Seat 2"-600LB 1SETS
Gasket 2"-300LB 1SETS
Seat 2"-300LB 1SETS
Gasket 2"-150LB 1SETS
Seat 2"-150L8 1SETS

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

ZICOM coupvent pre Lo 1 3) ]l =) (‘5‘] =) v

29 Tuas Avenue 3, Singapore 639420; Tel: (65) 6861388; Fax: (65} 6865 1764; | ... 1.
E-mail: zepl@zicomgroup.com; Web:! www.zicomequipment.com.sg; www. dcamgmup com

Company Registration No. 197400446C.

Gasket 1"-600LB 1SETS
Seat 1"-600LB 1SETS
Gasket 1"-300LB 1SETS
Seat 1"-300LB 1SETS
Gasket 1"-150LB ISETS
Seat 1"-150LB 1SETS
1# Trunnion Ball Valve 16"-300LB 1PCS
2 Trunnion Ball Valve 12"-300LB 1PCS
3t Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2PCS
44 Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2PCS
58 Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2PCS
64 [Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2PCS
7# FITernion Ball Valve 10"-300LB 2PCS
84 2:“I"r'luu'lnu:ln Ball Valve 10"-300L8 2pPCS
o# iTrunnion Ball Valve 10"-300LB 2PCS
10# :I'I'runnion Ball Valve 10"-300LB 2pCS
114# Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2PCS
124 [Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2PCS
Trunnion Ball Valve 10"-300L8 1PCs
134
Trunnion Ball Valve 6"-300LB 1PCS
144 Trunnion Ball Valve 16"-1501.8 1PCS
154 Trunnion Ball Valve 16"-150LB 1PCS
16# Trunnion Ball Valve 16"-150LB 1PCS
174 Trunnion Ball Valve 16"-150LB 1PCS
184 Trunnion Ball Valve 16"-150LB 1PCS

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

ZICOM equiPmenT PTE LTD o P

29TuasAvenue3 Singapore 639420, Tei {65] 6861388 Fax: (65) 6865 1764;

|

Company Registratlan No 19?400446-’:

194 Trunnion Ball Vaive 16"-150LB 1PCS
204 Trunnion Ball Valve 16"-150LB 1PCS
214 Trunnion Ball Valve 8"-150L8 2PCS
Floating Ball Valve 2"-150LB 13PCS
224
Dual Plate Wafer Check Valve 2"-150LB 1PCS
Floating Ball Valve ;:1”-300“3 51PCS
234 !
Floating Ball Valve 1"-150LB 25PCS
244 Globe Valve ;2”-150LB 4PCS
Gate Valve il"-EOOLB (NPT) [20PCS
Gate Valve ?UZ'I'GOGLB NPT 1 1pcs
254 P
Globe Valve 1"-150LB 8PCS
Globe Valve 1"-300LB 7PCS
26# Globe Valve 10"-300LB 1PCS
27# Globe Valve 16"-150LB 1PCS
28# Globe Valve 16"-150LB 1PCS
0O-ring/Gasket 16"-300L8 28ETS
|0-ring/Gasket 16"-150LB 2SETS
(0-ring/Gasket 12"-300LB 25ETS
O-ring/Gasket 10"-300LB 2SETS
29# O-ring/Gasket 8"-150L8 2SETS
O-ring/Gasket I6"~3UDLB 25ETS
Gasket 2"-150L8 2SETS
Gasket 1"-300LB 2SETS
Gasket 1"-150LB 2SETS

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

el COM equipvenT PTE LTD/J{zSﬁFg

29 Tuas Avenue 3, Singapore 639420; Tel: (65) 6861388; Fax: {65) 6865 1764;
E-mail: zepl@zicomgroup.com; Web: www.zicomeguipment.com sg; www. ZiCOMEroup.com
Company Registration No. 197400446C.

b o

1# [Trunnion Ball Valve 16"-300LB 1
24 Trunnion Ball Valve 12"-300L8 1
34 Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2
a# Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2
S# [Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2
Gif [Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2
74 Trunnion Ball Valve 10"-300LB :2
g Trunnion Ball Valve 10"-300LB :2
9# Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2
104 Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2
114 Trunnion Ball Valve 10"-300L8 2
124 Trunnion Ball Valve 10"-300LB 2
Trunnion Ball Valve 10"-300LB 1
13#
Trunnion Ball Valve 6"-300LB 1
144 [Trunnion Ball Valve 16"-150LB 1 ’
15# Trunnion Ball Valve 16"-150LB 1 |
164 ITrunnion Ball Valve 16"-150LB 1
17# ETrunnion Ball Valve 16"-150LB 1
184# ;Trunnil:m Ball Valve 16"-150LB 1
194 [Trunnion Ball Valve 16"-150LB 1
204 Trunnion Ball Valve i]ﬁ"-lSOLB 1
214# Trunnion Ball Valve ;8“—150LB 2
Floating Ball Valve 2"-150LB 13 |
224
Dual Plate Wafer Check Valve 2"-150L8 1
23%# Floating Ball Valve 1"-300LB 51

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

ZICOMequipvent pre Lo

29 Tuas Avenue 3, Singapore 639420; Tel: (65) 6861388; Fax: (65) 6865 1764; | .o
E-mail: zepl@zicomgroup.com; Web: www.zicomeguipment.com.sg; www.Zicomgroup c
Company Registration Mo. 197400446C,

Floating Ball Valve 1"-150LB 25

244 Globe Valve 2"-150L8 4
Gate Valve 1"-600LB (NPT) (20
Gate Valve NECH0ALD SHEE 21 |

25t ) ;
Globe Valve 1"-150LB 8 E
Globe Valve 1"-300LB 7

264 Globe Valve 10"-300LB 1

27# Globe Valve 16"-150LB 1

28# Globe Valve 16"-150L8 1
O-ring/Gasket 16"-300LB 25ETS
O-ring/Gasket 16"-150L8 2SETS
O-ring/Gasket 12"-300LB 2SETS
0-ring/Gasket :10"~300LB 2SETS

294 éD—ring/Gasket ;8”—150[5 2SETS
(O-ring/Gasket 630015 2SETS
[Gasket 2"-150L8 25ETS i
Gasket 1"-300LB 2SETS il
Gasket 1"-150LB 2SETS
Gasket 16"-300LB 2SETS
Seat Ring+Seat 16"-200LB 1SETS
O-ring/Gasket 16"-150LB 2SETS

30i
Seat Ring+Seat |16"-150LB 1SETS
O-ring/Gasket 12"-300LB 25ETS
Seat Ring+Seat 12"-300LB 1SETS

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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Company Registration No. 197400446C.

0-ring/Gasket 10"-300LB 2SETS
Seat Ring+Seat 10"-300LB 1SETS
0-ring/Gasket 8"-150LB 2SETS
Seat Ring+Seat 8"-150LB 1SETS
O-ring/Gasket 6"-300LB 2SETS
Seat Ring+Seat 6"-300LB 1SETS
Gasket 2"-150L8 2SETS
Seat 2"-150LB ~lsers |
Gasket 1"-300LB lsers |
Seat 1'-300LB 1SETS
Gasket 1"-150L8 2SETS
Seat 1"-150LB 1SETS

We certified that the Goods and related services under the Contract has been delivered and completed
in all respects in strict compliance with the provisions of the Contract including all plans, designs,
drawings, specifications and all modifications thereof as per direction and satisfaction of the Procuring
Entity/Engineer-in Charge. However this acceptance certificate does not relieve the supplier from its

warranty obligations,

Procurement Manager

ZICOM Equipment Pte Ltd

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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WEHFEl A | ¢
ZICOM equipmenT PTE LTD 1 |

29 Tuas Avenue 3, Singapore 639420; Tel: (65) 6861388, Fax: (65) 6865 1764; | ... i

Company Registration No. 197400446C.

Reference No. POO00350R2 date5/11/2018 Date: 15/4/2019

ACCEPTANCE CERTIFICATE

Vendor Sichuan KCON Valve MFG. Co., Ltd
PO No. POO000350-R2
Project P303

Scope of Supply: Ball Valve, Globe Valve, Plug Valve
Required Delivery Date: 25/3/2019

Actual Delivery Date: 22/3/2019

CASE N
1# Pneumatic Ball Valve 16"-150LB 1PCS
2# Pneumatic Ball Valve 16"-150LB 1PCS
34 Pneumatic Ball Valve 16"-150LB 1PCS
Ak Pneumatic Ball Valve 16"-150LB 1PCS
5§ Pneumatic Ball Valve 16"-600LB 1PCS
6# Pneumatic Ball Valve 20"-300LB l1pcs
7H# Pneumatic Ball Valve 10"-300LB 1PCS
84 Pneumatic Ball Valve 10"-300LB 1PCs

[Floating ball valve 2"-300LB 2PCS
9#

Floating ball valve 2"-150LB APCS

Globe Valve 2"-150L8 2PCS
108

Globe Valve 2"-300LB 1PCS
11# Plug Valve 4"-300LB 1PCS

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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124 Globe Valve 2"-150LB 6PCS

134 Globe Valve 2"-300LB 3pCS

We certified that the Goods and related services under the Contract has been delivered and completed
in all respects in strict compliance with the provisions of the Contract including all plans, designs,
drawings, specifications and all modifications thereof as per direction and satisfaction of the Procuring
Entity/Engineer-in Charge. However this acceptance certificate does not relieve the Supplier from its
warranty obligations.

Procurement Manager

ZICOM Equipment Pte Ltd

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan Industrial Zone, Sichuan, P.R. China 618300
Fax: +86 838 6839880 Tel: +86 838 6839859
E-mail:overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

Acceptance Letter from Petrogas Piping Middle East for KOC Project

DUBAI  USA SINGAPORE ABU DHABI

Reference No. P1740400284
BRES:

SAUDIARABIA

HEAD OFFICE

OMAN KUWAIT OQATAR INDIA CHINA

Date: 2020-06-04
H#A:

ACCEPTANCE CERTIFICATE
KEERR 4

l Supp_fien_'__!%ﬂ__iﬁ - | Sichuan KCON \r‘alve_!;:fg._ Co., Ltd.

[P0 No. &S | 17-4-04-00284
Project Name/End User B & | Koe
F.‘?SH,‘EEMEE.E???%H& 2017-05-20

Actual Delivery Date SEFRZEEHM] [ 2017-12-01 & 2018-07-09

Scope of Valve Supply:

BEEEE: :
Valve Type Description Material Qty.
R st MR 't S
!_ Ball Valve ﬂ_)" 1500LB | A351 CGEMMN 2
| i § | i
: | '
L el | |

We certified that the Goods and related services under the Contract has been
delivered and completed in all respects in strict compliance with the provisions of
the Contract including all plans, drawings, specifications and
modifications thereof as per direction and satisfaction of the Procuring Entity.
However, this acceptance certificate does not relieve the supplier from its warranty
obligations.

designs, all

RAIER, FAFIR FHEIMEXRSEERERASRNNES AR, SEHEHY.
Wit ER. MERAMAEY, FEPHERMIGER. BR, ARUGERBETEREN
BIAIERR Y 5 .

Midedle 7~
Shaun Blades ~G\0I% ~Logn
Procurement D1 Rfied True Copy ™ )“"

PETROGAS PIP|AG( MIDDRE EARTFc0 |

Tel: 00971- mg'_’
*

L/

Pipes Fittings Flanges Valves

Carbon Steel  Stainless Steel

Special Alloys

Duplex Super Duplex

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan, Sichuan, 618300, P.R.China.

Tel: +86 838 6839859  Fax: +86 838 6839880
Email: overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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Acceptance Letter from Maptrade for PETROBRAS Project

Reference No. PO-771B20200604 Date: 2020-04-04 &
TR B
AGGEPTANGE GERT IF | GATE
B ERE
Supplier HR# Sichuan KCOM Valve Mfg. Co., Ltd,
PO Ne. AEIE PO-7718 / CP18225 KO

Project Name HIHF PETROBRAS MRD PROJECT

Required Dalivery Date BETHE O 2019-02-15

Actual Delivery Date SZRFYEitEHH 2019-05-21

Scope of Valve Supply:

HhEEIEE:

| Valve Type Description H.Bt;arial Oy, _l
[TgP s R e '

Trunnion Bal| Valve 8" -300L8 LF2 oL ) 1

R

Fe certified that the Goods and relsted services under the Contract has been
dalivered and completed in all respects in strict compliance with the provisions
of the Contract including all plans, designs, drawings, spocificatlons and all
modif ications thereof as per direction and satisfaction of the Procuring Entity
However this acceptancs certificate doss not relieve the suppl ler from its warranty

obligations.

LR, FEEWFRRMAERESE PR S S FIE T e, GRS
T Wi B WAERTEEY, FEHRIRENTDEER, BE, AREIEANT

REREENERLE.
e Mapirade indistrine
AV rofo de Produtos Lida
sigmy” 7 _'-(__.-.-;Z_/,-;f{_ _F;'f THPJ: 10.451,845/0005-80

7,
Mama/Title Maptrade Inddelria o Comércle de Produtos Ltds,

Gabrial Laplan

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan, Sichuan, 618300, P.R.China.

Tel: +86 838 6839859  Fax: +86 838 6839880

Email: overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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Acceptance Letter from Dow Chemical (Trinseo HongKong)

Reference No. P0-434013636620200605 Date:2020-06-05
BRI B1:

ACCEPTANCE CERTIFICATE

GERS
Supplier {£EI7H Sichuan KCON Valve Mfg. Co.. Ltd.
PO No. AES P04340136366 / CP18097 KO
Project Mame IE TRINSED MRO PROJECT

Required Delivery Date EHRIFHEMA 2018-06-30

Actual Delivery Date SEfR3Z%EIA 2018-07-11

Scope of Valve Supply:

HESEE:
Valve Type Description Material Qty.
e tidt R HE
Metal Seated Ball 4" -300L8 WEE 6

Valve &M&E TR

Soft Seated Ball 4" -300LB Yice 4]
Valve HREFIRE

Gate Valve 1" -150L8 F316 15

Gate Valve 1" -300LEB A105 15

We certified that the Goods and related services under the Contract has been
delivered and completed in all respects in strict compliance with the provisions
of the Contract including all plans, designs, drawings, specifications and all
modifications thereof as per direction and satisfaction of the Procuring Entity.
However this acceptance certificate does not relieve the supplier from its warranty

obl igations.

IR, AEEN TR R E B A aEER e, BiEEaT
it B MR RHATASS, FEHTEERMEEER. B2, FRUGERBAT
RN ERIRIR LS,

SigniStamp: ‘//
Name/Title: Zé‘/, Ev{,\// .47.\{ /(M;Jw?. {emerz 5

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan, Sichuan, 618300, P.R.China.
Tel: +86 838 6839859  Fax: +86 838 6839880
Email: overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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SICHUAN KCON VALVE MFG. CO., LTD.

Acceptance Letter from UPS for TAKREER Project

UNITED NITED PIPING SOLUTIONS D#%
PIPING ‘
SOLUTIONS

Date: 2015 /9 /23
Job No.: CP15058KO
Dear Sir / Madam,

We confirm that we have ordered valves from KCON VALVE MFG. CO., LTD,
Guanghan, Sichuan in China

Type of valves
Manual ball valves
Manual gate valves
Manual globe valves
Check valves

Scope of supply:
1/2" to 3"

150LB, 300LB, 800LB
Qty: 575 PCS

Material:
Body WCB / A105 / F316 dual
Trim F316 / MONEL / 13Cr

For the moment, we have successfully tested and received the valves.

Kind Regards \

)v\/\\/kl/ WV V l

Manager /_, “_'L"
Liu Xiao Mmg .
:@“ %
1! l/ & )
v
UNITED PlPiNé SOLYMONS D
WL\ o §
‘.\\ EAN & ,_§' /3

WH S
\>?j'rw?\"/‘“/

Add: West 3 Section, Shenzhen Road, Guanghan, Sichuan, 618300, P.R.China.
Tel: +86 838 6839859 Fax: +86 838 6839880
Email: overseas@kconvalve.com Website: www.kconvalve.com
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Actionari sfert de tura

SQEx 05.2 — SQEx 14.2
SQREx 05.2 — SQREXx 14.2
Unitate de comanda: electronica (MWG)

cu sistem de comanda de actionare electrica
ACEXC 01.2 Non-Intrusive

Comanda

Paralel

Profibus DP
Profinet

— Modbus RTU
Modbus TCP/IP
EtherNet/IP
Foundation Fieldbus
HART

Manual de utilizare iontare si punere in functiune



SQEXx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
Cuprins ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Cititi cu atentie manualul!

* Trebuie respectate instructiunile de siguranta.

° Acest manual este parte integranta a produsului.

° Manualul trebuie pastrat pe durata de functionare a produsului.

° Predati manualul mai departe tuturor utilizatorilor sau proprietarilor ulteriori ai produsului.

Grup-tinta:

Acest document contine informatii pentru personalul care se ocupa de montare, punere in functiune si revizie.

Documente de referinta:

* Manual (Functionare si setare) comanda actionarii electrice ACExC 01.2 Modbus
° Manual (Integrare periferice fieldbus) comanda actionarii electrice ACExC 01.2 Modbus
Documentele de referintd sunt disponibile pe internet la adresa http://www.auma.com.

Cuprins Pagina
1. Instructiuni de SIgUIaNta.......cccceriiiiisimiiii s 5
1.1. Conditii pentru manevrarea sigura a produsului 5
1.2, Domeniu de utilizare 6
1.3. Mesaje de avertizare 7
1.4. Indicatii si simboluri 7
2, D eSS CIIOrE SUMAIA 1 iusssunrerrassnnsrrassssnssseassssnsseasssnsssenssnsss assssnsnseasssnnns easssnnns ensssnnnns enssnnnnsensssnnnen 8
3. Placuta iNdiCatOare........ccuccuurerissrrssrsssnm s s s s ss s e sasm s s s e e e e 10
4, Transport Si depozitare.........cccciieiiiiiiiiii i s 14
4.1, Transport 14
4.2, Depozitare 15
5. o ) - N 17
5.1. Pozitie de montaj 17
5.2. Montarea rotii de mana 17
5.3. Montarea servomotorului la armatura 17
5.3.1. Prezentare generala variante de cuplaje 18
5.3.2. Montarea servomotorului (cu cuplaj) 18
5.4. Pozitii de montaj ale panoului de comanda integrat 21
5.4.1. Modificarea pozitiilor de montaj 21
6. Racordul eleCtriC......uuuiiiirnmeriisssmnnnissssnsssissssssss s rssssmssssnssssms s s essssmsnssassssmns snssssmns s enssnnnnssnssnnnes 22
6.1. Indicatii de baza 22
6.2. Prezentare generala a racordurilor electrice AUMA 24
6.3. Racord electric KT/KM 26
6.3.1. inchiderea compartimentului de conectare 27
6.3.2. Conectarea cablurilor 28
6.3.3. Conectarea cablurilor Bus-ului 31
6.3.3.1. Terminal fieldbus la topologia liniei 31
6.3.3.2. Terminal fieldbus la topologia tip inel 33
6.3.4. inchiderea compartimentului de conectare 34
6.4. Racord electric KP/KPH 35
6.4.1. inchiderea compartimentului de conectare 36
6.4.2. Conectarea cablurilor 37
2
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Cuprins
6.4.3. Racordarea liniilor Bus 39
6.4.4. Inchiderea compartimentului de conectare 40
6.5. Racord electric KES 41
6.5.1. Inchiderea compartimentului de conectare 42
6.5.2. Conectarea cablurilor 43
6.5.3. Racordarea cablurilor fieldbus 44
6.5.4. Inchiderea compartimentului de conectare 45
6.6. Imp&mantare exterioara 46
6.7. Accesorii pentru racordul electric 47
6.7.1. Comanda servomotorului pe suport de perete 47
6.7.2. Cadru de sustinere 48
7. L0 o = - - 49
7.1. Regim de functionare manual 49
7.1.1. Actionarea armaturii in regim manual 49
7.2. Functionarea cu motor 49
7.2.1. Deservirea locala a servomotorului 49
7.2.2. Operarea servomotorului de la distanta 50
7.3. Operarea meniului prin butoane (pentru setari si afisaje) 51
7.3.1. Structura instalatiei si navigatia 52
7.4. Nivel utilizator, Parola 53
7.41. Introducerea parolei 53
7.4.2. Modificarea parolelor 54
7.4.3. Blocarea temporara in caz de introducere incorecta a parolei 54
7.5. Limba utilizata pe display 55
7.5.1. Modificarea limbii 55
8. LY L= L TP 56
8.1. Afisajul la punerea in functiune 56
8.2. Afisaje pe display 56
8.2.1. Mesaje de raspuns de la servomotor si armatura 57
8.2.2. Afisaj stare conform categoriei AUMA 59
8.2.3. Afisaj stare conform recomandarii NAMUR 60
8.3. Indicatoare luminoase ale panoului de comanda integrat 62
8.4. Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare) 63
8.5. Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator (fara autoreglare) 63
9. Mesaje (semnale de i€SIre)....cccvumerisriismmimmmsniismissmssns s s s s s s ans 64
9.1. Mesaje prin Modbus RTU 64
9.2. Mesaje de stare prin relee de mesaje (iesiri digitale) 64
9.21. Atribuirea iesirilor 64
9.2.2. Codarea iesirilor 64
9.3. Mesaje analogice (iesiri analogice) 64
10. Punerea in functiune (Setarile de bazad).........cccucmirmnismimmieninmsene s ——————— 66
10.1. Opritoarele finale din actionarea sfert de tura 66
10.1.1. Reglarea opritorului final INCHIS 67
10.1.2. Reglarea opritorului final DESCHIS 67
10.2. Setare tip de decuplare 68
10.3. Setarea pe moment de rotatie 69
10.4. Reglarea limitatorului de cursa 71
10.5. Setarea adresei fieldbus (adresa slave), ratei de transfer, a paritatii si a timpului de 73
monitorizare
3
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11.1. inchiderea/deschiderea compartimentului mecanismului de comutare 77
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Instructiuni de siguranta
1. Instructiuni de siguranta
1.1. Conditii pentru manevrarea sigura a produsului

Norme/Directive

Instructiuni de
siguranta/
avertizari

Calificarea personalului

incarcare electrostatica

Pericole de aprindere

Punerea in functiune

Functionarea

Referitor la montaj, conexiunea electrica, punerea in functiune si functionarea la
locul instalarii, utilizatorul instalatiei si producatorul acesteia trebuie sa se asigure
ca toate cerintele juridice, directivele, reglementarile nationale si recomandarile sunt
respectate.

Din acestea fac parte, printre altele:

e norme si directive, de ex. IEC 60079 ,Zone cu risc de explozie™:
- Cap. 14: Proiectarea, alegerea si constructia instalatiilor electrice

- Cap. 17: Inspectia si intretinerea instalatiilor electrice.

. Directive corespunzatoare pentru utilizarea Fieldbus-ului.

Persoanele care lucreaza la acest aparat trebuie sa fie familiarizate cu instructiunile
de siguranta si avertizarile din acest manual si s& respecte instructiunile date. Trebuie
respectate instructiunile de siguranta si inscriptiile de avertizare de pe produs pentru
evitarea accidentarii persoanelor si a daunelor materiale.

Montajul, racordurile electrice, punerea in functiune, operarea si intretinerea pot fi
efectuate doar de catre personal de specialitate calificat, autorizat de utilizatorul sau
de producétorul instalatiei.

Inainte de operarea acestui produs, personalul trebuie s fi citit si inteles acest
manual, s& cunoasca si sa respecte reglementarile recunoscute referitoare la protectia
muncii.

Activitatea in zonele cu risc de explozie se afla sub incidenta unor prevederi speciale
care trebuie respectate. Pentru respectarea si supravegherea acestor prevederi,
norme si legi este r&spunzator utilizatorul sau constructorul instalatiei.

Trebuie evitate Tn orice moment procese care genereaza incarcari (procese mai
intense decat frecarea manuald) pe suprafata echipamentului, pentru c& acestea
pot conduce la descarcari corona cu propagare si, astfel, la aprinderea unei atmosfere
explozive.

Acest lucru este valabil si pentru straturi de acoperire sau invelisuri de protectie la
foc, disponibile optional.

Pentru reductoare a fost efectuata o evaluare a riscului de aprindere conform DIN

EN ISO 80079-36/-37 in conformitate cu standardele actuale. Suprafetele fierbinti,

scanteile generate mecanic, precum si electricitatea statica si curentii de egalizare
electricd au fost identificati si evaluati ca principalele surse potentiale de aprindere.
Masurile de protectie pentru prevenirea activarii surselor de aprindere au fost aplicate
in consecinta asupra reductoarelor. Acestea includ, in special, lubrifierea reductorului,
gradul de protectie IP si informatiile (de avertizare) din aceste instructiuni de utilizare.

inainte de punerea in functiune trebuie verificat daca toate reglajele sunt in
concordantd cu cerintele aplicatiei. In cazul unui reglaj gresit pot aparea pericole
dependente de aplicatie, de ex. deteriorarea armaturii sau instalatiei. Producatorul
nu raspunde pentru eventualele daune rezultate din aceasta. Riscul este suportat
exclusiv de utilizator.

Conditii pentru o functionare perfecta si sigura:
. Transport corespunzator, depozitare, amplasare, montaj conform cerintelor si
o atenta punere in functiune.

. Produsul poate fi exploatat numai in stare perfecta de functionare, respectand
instructiunile din acest manual.

. Defectiunile si deteriorarile trebuie anuntate si remediate urgent.
. Trebuie respectate reglementarile recunoscute de protectia muncii.
o  Trebuie respectate reglementarile nationale.
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Instructiuni de siguranta

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Masuri de protectie

. in timpul functionarii, carcasa se incalzeste, temperatura suprafetei putand
ajunge la > 60 °C. Ca protectie contra unor posibile arsuri recomandam
masurarea temperaturii suprafetei cu un aparat de masura adecvat inainte de
a efectua lucrari la aparat si, daca este nevoie, purtarea de manusi de protectie.

Pentru masurile de protectie necesare la fata locului, de ex. acoperiri, blocarea
accesului sau echipamente de protectie pentru personal, este raspunzator utilizatorul
resp. constructorul instalatiei.

Mentenanta Pentru asigurarea functionarii echipamentului in conditii de siguranta, trebuie
respectate instructiunile de intretinere din acest manual.
Modificarile la aparat sunt permise doar cu acordul in scris al producatorului.
1.2, Domeniu de utilizare

Actionarile electrice pivotante AUMA SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREX
14.2 sunt destinate actionarii armaturilor industriale, ca de ex. clapete si robineti cu
cep.

Aparatele descrise aici sunt prevazute a se folosi in atmosfere explozive din zonele
1,2, 21si22.

Dacéa se preconizeaza temperaturi >40 °C la flansa armaturii respectiv la fusul
armaturii (de ex. datoritd mediului fierbinte), trebuie anuntata fabrica. La aprecierea
temperaturilor servomotoarelor in raport cu protectia neelectrica impotriva exploziilor,
nu au fost luate in consideratie temperaturile > 40 °C.

Alte tipuri de utilizari sunt permise doar cu acordul explicit (scris) din partea
producatorului.

Nu este permisa utilizarea de ex. pentru:

. Utilaje de transport uzinal conform EN I1SO 3691

. Aparate de ridicat conform EN 14502

. Ascensoare pentru persoane conform DIN 15306 si 15309

. Ascensoare de materiale conform EN 81-1/A1

. Scari rulante

. Functionare continua

. Montaj subteran

. Functionare continua sub apa (atentie la clasa de protectie)

»  Atmosfere explozive ale zonelor 0 si 20

. Atmosfere explozive din grupa | (minerit)

«  Zone cu radiatii in dispozitivele nucleare

in cazul utiliz&rii necorespunzatoare sau neconforme cu destinatia produsului, nu
este preluata nicio garantie.

Din sfera de utilizare conform destinatiei face parte si respectarea acestui manual.

Instructiunile sunt valabile pentru versiunea standard ,inchidere cu rotire spre
dreapta“, cu alte cuvinte, arborele actionat se roteste in sensul acelor de ceasornic
pentru a inchide armatura. La versiunea cu ,inchidere prin rotire spre stanga“ pe
langa aceste instructiuni se va respecta o foaie suplimentara.

Conditii de utilizare speciale

Conditiile de utilizare speciale sunt enumerate in cadrul certificatelor livrate impreuna
cu aparatul. Printre acestea se gasesc urmatoarele conditii:

. Pentru informatii despre minimizarea riscului de incarcare electrostatica intr-o
zona de praf cu pericol de explozie, consultati pagina 5, Incarcare
electrostatica.

. Pentru informatii cu privire la dimensiunile fantei rezistente la aprindere se va
contacta producatorul.
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. Tncuietorile speciale conform IEC 60079-0 pentru inchiderea incintelor rezistente
la presiune trebuie sa aiba urmatoarele clase de rezistenta:
- minim A*-70 pentru toate incuietorile speciale cu exceptia suruburilor de
fixare a motoarelor de tipul VKX

- minim A*-80 pentru suruburile de fixare a motoarelor de tipul VKX

. Pentru fixarea suruburilor consultati si pagina 103, Momente de strangere pentru
suruburi.

1.3. Mesaje de avertizare

Pentru evidentierea proceselor relevante pentru sigurantd, in acest manual sunt
valabile urmatoarele indicatii de avertizare marcate cu un cuvant cheie corespunzator
(PERICOL, AVERTIZARE, ATENTIE, INDICATIE).

Situatie de pericol imediat cu risc crescut. Nerespectarea avertizarii duce la
deces sau afectiuni grave ale sanatatii.

Posibila situatie periculoasa cu risc mediu. Nerespectarea avertizarii poate
avea ca efect decesul sau afectiuni grave ale sanatatii.

Posibila situatie periculoasa cu risc scazut. Nerespectarea avertizarii poate
avea ca efect accidentari usoare sau medii. Poate fi folosita si in legatura cu
daune materiale.

Posibila situatie periculoasa. Nerespectarea avertizarii poate avea ca efect
daune materiale. Nu se foloseste pentru daune personale.

Semnul de siguranta & avertizeaza contra pericolului de accidentare.
Cuvantul cheie (aici PERICOL) indica gradul de periculozitate.

1.4. Indicatii i simboluri

Informatie

X

M D>

in acest manual sunt utilizate urmétoarele indicatii si simboluri:

Notiunea Informatie inainte de text oferd completari si informatii importante.

Simbol pentru INCHIS (vana inchisa)
Simbol pentru DESCHIS (vana deschisa)
Prin meniu la parametri

Descrie traseul in meniu pana la parametru. Prin butoanele panoului de comanda
integrat parametrul cautat poate fi gasit rapid pe display. Textele de pe display sunt
reprezentate cu fundal gri: Display.

Rezultatul unei actiuni
Descrie rezultatul unei actiuni precedente.

695 /1388



SQEXx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
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2. Descriere sumara

Actionare sfert de tura

Actionare sfert de tura
AUMA

Comanda actionare
electrica

Definitie conform EN 15714-2/EN I1SO 5211:

Un dispozitiv de actionare pivotant este un servomotor care transmite pe armatura
un moment de torsiune mai mic decéat o rotatie completd. Acesta nu trebuie sa poata
prelua forte de forfecare.

Imagine 1: Actionare sfert de turd AUMA SQEx 10.2

[11  Actionare sfert de tura cu motor si roatd de mana
[2] Comanda actionare electrica

[8] Panou de comanda integrat cu afisaj, (a) comutator selectiv si (b) buton
apasare
[4] Racord armatura

Actionarile sfert de turd AUMA SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREx 14.2
sunt actionate cu electromotor. Pentru actionarea manuala exista o roatd de mana.
Deconectarea in pozitiile finale se poate realiza dependent de deplasare sau de
momentul de rotatie. Pentru comanda, respectiv prelucrarea semnalelor de actionare
este necesar un panou de comanda pentru servomotor.

in versiunea Intrusive (unitate de comanda: electromecanica), setarea cursei si
momentului de rotatie se face prin intermediul comutatorului din servomotor.

in versiunea Non-Intrusive (unitate de comanda: electronica), setarea cursei si a
momentului de rotatie se realizeaza prin intermediul comenzii actionarii electrice, in
acest scop, nefiind necesar sa se deschida carcasa servomotorului, respectiv carcasa
panoului de comanda. In acest scop, in actionarea electrica este montat un MWG
(traductor magnetic de pozitie si moment), care pune la dispozitie si o confirmare
analogica privind momentul de rotatie/ afisaj al momentului de rotatie si o confirmare
analogica a pozitiei/afisaj al pozitiei catre o iesire a comenzii actionarii electrice.

Comanda actionarii electrice ACExC 01.2 poate fi montat& direct pe servomotor sau
la distanta pe un suport de perete.

Servomotorul poate fi actionat prin intermediul unitatilor de comanda locala ale
panoului de comanda cu ajutorul butoanelor, iar setarile pot fi efectuate in meniul
panoului de comanda. Afisajul indica informatii cu privire la servomotor si setarile
din meniu.

Functiile panoului de comanda includ comanda traditionala a vanei in regim DESCHIS
— INCHIS prin regulatoare de pozitie, regulatoare de procese, inregistrarea datelor
operationale, functii de diagnoza, pana la comanda prin intermediul diferitelor interfete
(de ex. fieldbus, Ethernet si HART).

Aplicatie si software

Prin intermediul software-ului AUMA CDT pentru Windows Computer (Notebook
sau tabletd) si al aplicatiei AUMA Assistant, datele pot fi citite sau extrase din
servomotor, setarile pot fi modificate si salvate. Conexiunea dintre calculator si
servomotorul AUMA se face fara cablu printr-o interfata Bluetooth. Prin AUMA Cloud
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AUMA CDT

&

e

Aplicatia AUMA
Assistant

oferim o platforma interactiva cu ajutorul careia pot fi colectate si analizate de ex.
date detaliate ale tuturor servomotoarelor unei instalatii.

Imagine 2: Comunicare prin Bluetooth

=

AUMA CDT este un program de setare si operare usor de utilizat pentru
servomotoarele AUMA.

Software-ul AUMA CDT este disponibil gratuit pe pagina noastra de internet la
www.auma.com.

AUMA Cloud reprezinta nucleul lumii digitale AUMA. El este o platforma interactiva
destinata organizarii eficiente si orientate spre costuri a mentenantei servomotoarelor
AUMA. In AUMA Cloud sunt adunate datele tuturor servomotoarelor dintr-o instalatie
si pot fi vizualizate intr-o imagine de ansamblu. Analizele detaliate furnizeaza indicii
privind necesarul de intretinere, dacé este cazul. Functiile suplimentare faciliteaza
gestionarea activelor.

Aplicatia AUMA Assistant permite setarea si diagnosticarea de la distanta a
servomotoarelor AUMA prin Bluetooth cu ajutorul unui smartphone sau al unei tablete.

Aplicatia AUMA Assistant poate fi descarcata gratuit din Play Store (Android) sau
App Store (i0S).

Imagine 3: Link catre aplicatia AUMA Assistant

[=]3 % =]
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3.

10

Placuta indicatoare

Imagine 4: Dispunerea placutelor indicatoare

(1]
(2]
[3]
[4]
[5]

Placuta indicatoare a servomotorului

Placuta indicatoare a comenzii servomotorului

Placuta indicatoare a motorului

Placuta de verificare pentru varianta cu protectie contra exploziei
Placuta suplimentara, de ex. placuta KKS

Placuta indicatoare a servomotorului

Imagine 5: Placuta indicatoare servomotor (exemplu)

(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
[9]
[10]
(1]
[12]
[13]

& AUMA Riester GmbH & Co. KG ¢
i D-79379 Miillheim, Germany
' SQEx07.2-FO7/l-a3b1
Order No: 12345678
No: 0516NS12345
t: 8/90°
T close: 100-300 Nm
T open: 100-300 Nm
Lubr: F15 1P68
Temp: -30°C/+60°C

1
=
-
1®

o

dUImd (= logo producator); C€ (= marcaj CE)
Numele producatorului

Adresa producatorului

Denumirea tipului

Numar de comanda

Numar de serie

Timp de reglare in [s] pentru o miscare de pivotare de 90°
Domeniul momentului de torsiune in directia INCHIS
Domeniul momentului de torsiune in directia DESCHIS
Tip lubrifiant

Temperatura admisa a mediului ambiant

Poate fi alocat in functie de dorinta clientului

Clasa de protectie

Cod DataMatrix
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Placuta indicatoare

Placuta indicatoare a comenzii servomotorului

Imagine 6: Placuta indicatoare a comenzii servomotorului

ACExC 01.2

Order no. 12345678
No. 0514MA12345
TPA:00R200-011-000

TPC:AC000-1A1-A000
3 ~ 400V P: Al
-20/+40°C IP68
Control: Modbus RTU

dUMma4d (= sigla producator)
[11 Denumirea tipului
[2] Numar de comanda
[3] Numar de serie
[4] Plan de conexiuni servomotor
[6] Schema electrica comanda actionare electrica
[6] Tensiune de retea
[7] Clasa de putere aparate de comutare AUMA
[8] Temperatura admisa a mediului ambiant
[9]  Clasa de protectie
[10] Comanda
[11] Cod DataMatrix

Placuta indicatoare a motorului

Imagine 7: Placuta indicatoare motor (exemplu)

®
VDX0063-2-0,12

\WJ Artno.: 12345678

7 No: 0516MM12345
Y3~400V 50Hz

Pn: 0,12kW  cos : 0,562
In: 0,7A

S2 - 15 min

IP 68 2800 1/min
Therm. protect.: PTC
Insulation class: F

m
=
-
m

dUuUImd (= logo producator); C€ (= marcaj CE)
[11  Tipul de motor
[2]  Numar articol motor
[3] Numar de serie
[4]  Tipul curentului, tensiunea de retea
[6] Putere nominala
[6] Curent nominal
[71  Regim de functionare
[8] Clasa de protectie
[9]  Protectie motor (protectie termica)
[10] Clasa materialelor izolante
[11] Turatie
[12] Factor de putere cos phi
[13] Frecventa retelei
[14] Cod DataMatrix
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Placuta de verificare pentru varianta cu protectie la explozie

Imagine 8: Placute de verificare pentru varianta cu protectie la explozie (exemple)

ATEX IECEX
& CE€ 0344
DEKRA 11ATEX0008 X IECEx DEK 12.0022X
112G Ex dbeb lIC T4 Gb ™ ExdbebliCT4Gb
® |1 2D Extb llIC T130°C Db & . Ex tb I1IC T130°C Db

N2GExhlIC T4 Gb
M20 + M25 + M32 M20 + M25 + M32

[1]  Simbol-Ex, Marca CE , Cod numeric al organismului de verificare
[2] Certificare Ex (numar)
Clasificare:
[8] Protectie electrica impotriva exploziei - gaze
[4]  Protectie electrica impotriva exploziei - pulbere
[6] Protectie neelectrica impotriva exploziei
[6]  Filet pentru intrarile de cabluri la racordul electric
[71  Neatribuit

Descrieri ale mentiunilor de pe placuta indicatoare

Denumirea tipului  Tapel 1:
Descrierea denumirii tip servomotor (de exemplu SQEx 07.2-F10)
SQEXx 07.2 -F10

SQEXx Tip SQEXx = Actionari sfert de turd pentru regim de comanda
Tip SQREX = Actionari sfert de tura pentru regim de reglare

07.2 Dimensiune

Aceste instructiuni sunt valabile pentru dimensiunile 05.2, 07.2, 10.2, 12.2,
14.2

F10 Marimea flansei

Tabel 2:

Descriere denumirea tipului comanda actionare electrica (de exemplu, ACExC 01.2)
ACExC 01.2

ACExC Tip AC = comanda actionare electrica AUMATIC

ExC = executie cu protectie la explozie

01.2 Dimensiune constructiva 01.2

Denumire Ex

Tabel 3:

Clasificare pentru protectia contra exploziei (cu exemplu /-a3b1)
- a 3 b 1
- neutilizat

a  Tipul de motor
a = VDX sau SDX: Motor trifazic
= VWX sau SWX: Motor alternativ

3  Clasa de protectie contra aprinderii pentru racordul electric
3 = Compartimentul de conectare Ex e siguranta sporita
4 = Compartimentul de conectare Ex d capsulare rezistenta la presiune

b  clasa de protectie contra aprinderii pentru traductorul de pozitie
a = fara circuit cu siguranta intrinseca
b = circuit Ex i siguranta intrinseca (RWG 5020.2Ex)
1 Clasa de protectie contra aprinderii pentru Fieldbus

1 = conexiune fara fieldbus cu grad ridicat de siguranta Ex ic
3 = Ex ic conexiune Fieldbus cu grad ridicat de siguranta

12
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Numar de comanda

Numar de serie
Servomotor

Plan de conexiuni
servomotor

Clasa de putere aparate
de comutare AUMA

Comanda

Cod matrice de date

Pe baza acestui numar, produsul poate fi identificat si se pot determina datele tehnice
si referitoare la comandéa ale aparatului.

in caz de intrebari suplimentare referitoare la produs, va rugdm sa mentionati
intotdeauna acest numar.

Pe internet, la adresa http://www.auma.com > Service & Support > myAUMA, va

oferim un serviciu, prin intermediul caruia un utilizator autorizat, dupa introducerea
numarului de comanda, poate descarca documente referitoare la aceasta, cum ar

fi scheme electrice si date tehnice (in germana si engleza), certificatul de verificare
pentru receptie, manualul de utilizare si alte informatii referitoare la comanda.

Tabel 4:
Descrierea numarului de serie (de exemplu 0520NS12345)

05 20 NS12345
05 Pozitia 1+2: Sdptdmana de montaj = sdptdmana calendaristica 05
20 Pozitia 3+4: Anul fabricatiei = 2020
NS12345 Numar intern pentru identificarea clara a produsului

9. Pozitie conform TPA: Varianta constructiva a traductorului de pozitie
I, Q = MWG (traductor magnetic de pozitie si moment)

Aparatele de comutare echipate pe servomotor (protectie de suprarotire/tiristori) sunt
clasificate in clase de putere AUMA (de exemplu, A1, B1, ...). Clasa de putere indica
limita maxima de masurare (a motorului) la care poate fi supus aparatul de comutare.
Puterea de masurare (putere utild) a servomotorului este indicaté pe placuta tehnica
a motorului in KW. Tipul de clasificare in clase de putere AUMA poate fi extras din
manualele tehnice electrice separate.

In cazul comutatoarelor fara clas& de putere indicata, pe placuta tehnica a
controllerului servomotorului nu este indicata clasa de putere, ci puterea de masurare
maxima exprimata in kW.

Tabel 5:

Exemple de comenzi (indicatii pe placuta tehnica a comenzii servomotorului)
Semnale de intrare Descriere

Modbus RTU Comanda prin interfata Modbus RTU

Modbus RTU/24 V. CC  Control prin interfata Modbus RTU si tensiune de comanda pentru
DESCHIS/INCHIS prin intréri digitale (DESCHIS, STOP, INCHIS)

Cu ajutorul aplicatiei noastre AUMA Support, puteti scana codul matrice de date si
astfel, in calitate de utilizator autorizat, primiti acces direct la documentele produsului,
corespunzatoare comenzii, fara a fi necesara introducerea numarului de comanda
sau a numarului de serie.

Imagine 9: Link catre aplicatia AUMA Assistant:

(=]

Pentru alte servicii si suport, Software/Apps/... consultati www.auma.com.
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4. Transport si depozitare
4.1. Transport
Servomotor Transportul la locul de amplasare se efectueaza in ambalaje solide.

14

Greutati

Sarcina suspendata!
Pericol de moarte sau vatamari corporale grave.

— Este INTERZISA stationarea sub sarcina suspendata.
— Dispozitivul de ridicare se fixeaza de carcasa si NU la roata de mana.

— Servomotoarele care sunt instalate la o0 vana: dispozitivul de ridicare se fixeaza
la vana si NU la servomotor.

— Servomotoarele care sunt asamblate cu o transmisie: dispozitivul de ridicare
se fixeaza cu suruburi cu cap inelar la transmisie si NU la servomotor.

— Servomotoare care sunt asamblate cu comanda: Dispozitivul de ridicare se
fixeaza la servomotor si NU la comanda.

— Tineti cont de greutatea totaléd a grupului (servomotor, unitate de comanda a
servomotorului, transmisie, armatura).

Asigurati incarcatura impotriva caderii, alunecarii sau rasturnarii.

Efectuati un test de ridicare la inaltime mica si indepartati pericolele previzibile,
de ex. prin rasturnare.

VNS

Imagine 10: Exemplu: Ridicarea servomotorului

Tabel 6:

Greutatea sistemului de comanda al actionarii electrice ACExC 01.2

cu racord electric de tipul: Greutate cca. [kg]
Racord tip stecher Ex AUMA cu cleme cu suruburi (KT)" 14
Racord tip stecher Ex AUMA cu cleme cu suruburi (KP) 12
Racord tip stecher Ex AUMA cu cleme in serie (KES), siguranta inalta 14

Ex e

Racord tip stecher Ex AUMA cu cleme in serie (KES), incapsulare 16,5

rezistenta la presiune Ex d

1)  Standard
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Tabel 7:
Greutati actionari sfert de tura SQEx 05.2 — SQEx 14.2 / SQREx 05.2 - SQREXx 14.2
cu motoare de curent trifazic

Denumirea tipului Greutate") Greutate cu picior si brat?)
Servomotor cca. [kg] cca. [kg]
SQEx 05.2/ 29 34
SQREXx 05.2

SQEx 07.2/ 29 34
SQREx 07.2

SQEx 10.2/ 34 38
SQREx 10.2

SQEx 12.2/ 42 50
SQREx 12.2

SQEx 14.2/ 51 62
SQREXx 14.2

1)  Greutatea data contine actionarea sfert de turd AUMA NORM, cu motorul cu curent trifazic, racordul
electric in varianta de executie standard, cuplu negaurit si roata de mana. La alte forme de cuplare,
tineti cont de greutatile suplimentare.

2)  Greutatea data contine actionarea sfert de turda AUMA NORM, cu motorul cu curent trifazic, racordul
electric in varianta de executie standard si roata de mana, inclusiv picior si brat. La alte forme de
cuplare, tineti cont de greutdtile suplimentare.

Tabel 8:
Greutati actionari sfert de tura SQEx 05.2 — SQEx 14.2 / SQREx 05.2 - SQREx 14.2
cu motoare de curent alternativ

Denumirea tipului Greutate?) Greutate cu picior si brat?)
Servomotor cca. [kl cea.lkg]
SQEx 05.2/ 33 39
SQREXx 05.2

SQEx 07.2/ 33 39
SQREXx 07.2

SQEx 10.2/ 39 43
SQREx 10.2

SQEx 12.2/ 47 55
SQREx 12.2

SQEx 14.2/ 56 67
SQREXx 14.2

1)  Greutatea data contine actionarea sfert de tura AUMA NORM, cu motorul cu curent alternativ,
racordul electric in varianta de executie standard, cuplu negaurit si roata de mana. La alte forme
de cuplare, tineti cont de greutatile suplimentare.

2)  Greutatea data contine actionarea sfert de tura AUMA NORM, cu motorul cu curent alternativ,
racordul electric in varianta de executie standard si roata de mana, inclusiv picior si brat. La alte
forme de cuplare, tineti cont de greutatile suplimentare.

4.2.

Depozitare

Coroziune ca urmare a depozitarii incorecte!
— A se depozita in spatii uscate, bine ventilate.

— A se proteja de umiditatea podelei prin depozitarea pe raft sau pe un palet din
lemn.

— Acoperiti pentru a proteja de praf sau de murdarie.
— A se aplica un agent anticoroziune pe suprafetele neprotejate.
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Posibile deteriorari ca urmare a unor temperaturi prea scazute!
— Comanda actionarii electrice poate fi depozitata pe termen lung numai pana la
o temperatura de —-30 °C.

— La cerere, comanda actionarii electrice poate fi transportata in cazuri speciale
si la temperaturi de pana la =60 °C pentru un timp scurt.

Depozitare pe termen  In cazul in care produsul se depoziteaza pe o perioada mai lungé (peste 6 luni),
lung respectati urmatoarele puncte:

1. Inainte de depozitare:
Protejarea suprafetelor neizolate, in special a componentelor de antrenare si
a suprafetei de montaj prin substante anticorozive cu actiune de lunga durata.

2. Laintervale de circa 6 luni:
Controlati formarea coroziunii. Daca exista inceputuri de coroziune, aplicati din
nou protectia impotriva coroziunii.
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5. Montaj
5.1. Pozitie de montaj

In cazul in care se utilizeaz& vaselina ca tip de lubrifiant, produsul descris aici poate
fi exploatat intr-o pozitie de montaj arbitrara.

Tn cazul utilizarii uleiului in locul vaselinei in camera reductorului servomotorului,
este prescrisd o pozitie de montaj verticald, cu flansa in jos. Tipul de lubrifiant utilizat
este indicat pe placuta indicatoare a servomotorului (denumire succinta V...= vaseling;
U...= ulei).

5.2. Montarea rotii de mana

Imagine 11: Roatd de méana

[2] (3]

~ []:]

W/

[1]  Saiba de distantare
[2]  Arbore de intrare
[3] Roata de mana

[4] Inel de siguranta

Procedeu 1. Daca este nevoie introduceti garnitura de distanta [1] Tn arborele de intrare [2].
2. Asezati roata de mana [3] pe arborele de intrare.
3. Asigurati roata de mana [3] cu inelul de siguranta [4].

Informatie: Inelul de siguranta [4] se afla (impreuna cu aceste instructiuni)
intr-o geanta rezistenta la intemperii, care la livrare este fixata de aparat.

5.3. Montarea servomotorului la armatura

m Coroziune ca urmare a deteriorarilor lacului si formarii condensului!

— Dupa terminarea lucrarilor la dispozitiv, se vor remedia eventualele deteriorari
ale vopselei.

— Imediat dupd montaj realizati racordul electric al aparatului, pentru ca dispozitivul
de incalzire sa reduca formarea condensului.

Montarea servomotorului la armatura se face fie prin intermediul unui cuplaj
(standard), fie prin intermediul unei manete. Pentru montarea la armatura in versiunea
cu picior si maneta exista un manual separat.
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5.3.1. Prezentare generala variante de cuplaje

Montaj Imagine 12: Racord vana prin cuplaj

[11  Alezaj cu canelura
[2] Locas patrat
[8] Locas diedru

Utilizare - Pentru armaturi cu racord tip EN ISO 5211
. Pentru fus pivotant, neascendent

5.3.2. Montarea servomotorului (cu cuplaj)

Cuplajele fara alezaje, respectiv cuplajele cu gaurire prealabild trebuie prelucrate
final potrivit arborelui armaturii, inainte de montarea servomotorului pe armatura (de
ex. cu alezaj si canelura, locas diedru sau cu locas patrat).

Armatura si servomotorul trebuie sa fie asamblate in aceeasi pozitie finala.
Servomotorul se livreaza standard cu opritorul in pozitia finala INCHIS.

— Pozitia de montaj recomandata la clapete: pozitie finala INCHIS.
— Pozitia de montaj recomandata la robinete cu bila: pozitie finala DESCHIS.

Paside montaj 1. Daca este necesar, deplasati servomotorul cu roata de mana in aceeasi pozitie
finala ca armatura.

2. Curatati suprafetele de contact, degresati temeinic.
3. Gresati usor arborele vanei [2].
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4. Asezati cuplajul [1] pe arborele armaturii [2] si asigurati-l impotriva alunecarii
axiale cu ajutorul unui stift filetat [3] resp. cu bucsa de fixare si surub cu inel de
siguranta [4]. Respectati dimensiunile X, Y resp. L (a se vedea figura si tabelul
<Dimensiuni de montaj ale racordului>).

Imagine 13: Exemple: Asezarea cuplajului

[11  Cuplaj

[2]  Arbore vana

[38]  Stift filetat

[4] Saiba elastica si surub cu inel de siguranta

Imagine 14: Pozitii de montaj cuplaj

N

Tabel 9:

Pozitia de montaj a cuplajului cu dimensiuni de montaj conform stipulari AUMA
Dimensiuni[mm] SQEx 05.2  SQEx 07.2 SQEx 10.2 SQEx12.2  SQEx 14.2
EN ISO 5211 FO5 FO7 FO5 FO7 F10 F10 F12 F12 F14 F14 F6
X max. 3 3 3 3 3 4 4 5 5 8 8

Y max. 2 2 2 2 2 5 5 10 10 10 10
L max. 40 40 40 40 66 50 82 61 101 75 125

5.  Gresati bine (de exemplu cu Gleitmo de la firma Fuchs) cu vaselina fara acizi
dintii cuplului.
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6. Asezati servomotorul. Daca este necesar, rotiti usor servomotorul pana cand
se angreneaza dintii cuplajului.
Imagine 15:

Informatie  Atentie la centrare (daca exista) si la asezarea completa a flansei.

7. Atunci cand alezajele de pe flansd nu corespund filetelor:
7.1 Rotiti usor roata de mana pana cand alezajele se aliniaza.
7.2 Eventual decalati servomotorul cu un dinte pe cuplaj.

8.  Fixati servomotorul cu suruburile.

Informatie: Pentru a preveni coroziunea de contact va recomandam sa aplicati
pe suruburi material de etansare pentru filete.

9.  Strangeti suruburile in cruce cu momentul de rotatie conform tabelului.

Tabel 10:

Moment de strangere pentru suruburi

Filet Moment de strangere [Nm]

Clasa de duritate A2-80/A4—-80

M6 10

M8 24

M10 48

M12 82

M16 200

M20 392
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5.4. Pozitii de montaj ale panoului de comanda integrat

Imagine 16: Pozitii de montaj

: |
Pozitia de montaj a panoului de comanda integrat se executd conform comenzii.
Daca dupa atasarea la armatura, respectiv la servomotor, la fata locului, panoul de
comanda este pozitionat nefavorabil, pozitia poate fi modificata ulterior. In acest scop
sunt posibile patru pozitii rotite cu 90° (maxim cu 180° intr-o directie).

5.4.1. Modificarea pozitiilor de montaj

Atmosfera cu potential exploziv prin formarea scéanteilor!

Pericol de moarte sau vatdmari corporale grave.

— TInainte de deschiderea incapsulérii rezistente la presiune, asigurati-va ca nu
sunt prezente gaze si curentul este deconectat.

— Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

Suprafetele fantei nu trebuie sa prezinte deteriorari sau impuritati.

Nu inclinati capacul in timpul montajului.

VBN

m Descarcare electrostatica ESD!

Pericol de deteriorare a componentelor electronice.
— Echipati persoanele cu mijloace de protectie ESD si impamantati dispozitivele.

1.  Desfaceti suruburile si demontati panoul de comanda integrat.

2.  Verificati daca garnitura inelara este in ordine, introduceti corect garnitura
inelara.

3. Rotiti panoul de comanda integrat in pozitia noua si fixati-I.

m Deteriorarea cablurilor prin rasucire sau prin prindere!

Sunt posibile deranjamente de functionare.

— Rotiti panoul de comanda integrat maximum 180°.
— Asamblati cu grija panoul de comanda integrat, pentru a evita rasucirea cablurilor.

4.  Strangeti uniform suruburile in cruce.
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6. Racordul electric

6.1. Indicatii de baza

Schema
electrica/Schema de
conexiuni

Forme admise de retea
(retele de alimentare)

Tipul curentului,
tensiunea de retea,
frecventa de retea

Alimentarea externa a
componentelor
electronice

Protectie si
dimensionare la locul
amplasamentului

22

Pericol de electrocutare ca urmare a tensiunii periculoase!

Pericol de moarte sau vatadmari corporale grave.

— Conectarea electrica se realizeaza doar de personal de specialitate calificat.
— TInaintea racordarii, trebuie respectate indicatiile de baza din prezentul capitol.

— Dupa racordare, Tnainte de pornirea alimentarii cu tensiune, tineti cont de
capitolele <Punerea in functiune> gi <Test de functionare>.

Schema electrica/schema de conexiuni aferenta (in limba germana si in limba
engleza) este livratd impreund cu prezentul manual intr-o geanta rezistenta la
intemperii, care este fixata de aparat. Poate fi solicitata si prin indicarea numarului
de comanda (consultati placuta indicatoare) sau poate fi descarcata direct de pe
internet (http://www.auma.com).

Sistemele de comanda de actionare electrica (actionarile electrice) sunt adecvate
pentru utilizarea in retele TN si TT cu punct neutru impamantat direct pentru tensiuni
nominale de pana la maxim 690 V CA. Utilizarea in reteaua IT este permisa pentru
tensiuni nominale de maxim 600 V CA. In reteaua IT este necesar un releu de
monitorizare a izolatiei adecvat si autorizat, de exemplu cu metoda de masurare cu
impulsuri codificate.

Tipul curentului, tensiunea si frecventa de retea trebuie sa corespunda cu datele de
pe placuta indicatoare a comenzii actionarii electrice si a motorului. Consultati si
capitolul <ldentificare>/<Placuta indicatoare>.

Imagine 17: Exemplu placuta indicatoare motor

Y 3~ 400V 60 Hz

11 2 B[
Tipul curentului
Tensiune de retea
Frecventa retelei

(1]
(2]
[3]

in cazul alimentdrii externe a componentelor electronice, alimentarea cu tensiune a
comenzii actionarii electrice trebuie sa aiba o izolatie intaritd impotriva tensiunii de
retea, in conformitate cu IEC 61010-1 si sa fie limitata la o putere de iesire de 150

VA.

Pentru protectie impotriva scurtcircuitarii si pentru deconectarea actionarii electrice,
sunt necesare la locul amplasamentului sigurante si intrerupatoare de sarcina.

Valoarea curentului electric pentru dimensionarea protectiei rezultd din consumul
de curent al motorului (consultati placuta indicatoare a motorului) plus consumul de
curent al comenzii.

Recomandam dimensionarea aparatelor de comutare dupa curentul max. (1,2, Si
selectarea si setarea declansatoarelor de curent conform datelor din fisa tehnica
electrica.
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Tabel 11:

Consum de curent comanda actionare electrica

Tensiune de retea Consum de curent max.

oscilatie admisa a tensiunii de retea +10 % +30 %

100 pana la 120 V CA 750 mA 1200 mA

208 pana la 240 V CA 400 mA 750 mA

380 pana la 500 V CA 250 mA 400 mA

515 pana la 690 V CA 200 mA 400 mA

Tabel 12:

Protectie maxima admisa

Element de putere Calcul de putere Protectie maxima
(dispozitive de comutare cu clasa de

putere)?)

Contactor reversibil A1 panala 1,5 kW 16 A (gL/gG)

Tiristor B1 panala 1,5 kW 16 A (g/R) I?t<1 500A%s

Potentialul racordurilor
realizate de catre client
Standarde de siguranta

Cabluri de racord,
imbinari de cabluri,
reductii, dopuri de
inchidere

1) Clasa de putere AUMA (A1, B1, ...) este indicata pe pldcuta de identificare a comenzii actionarii
electrice

La utilizarea disjunctoarelor de protectie, trebuie sa se respecte curentul de pornire
(15) al motorului (consultati fisa tehnica electricd). Recomandam pentru disjunctoarele
de protectie caracteristica de declansare D sau K, conform [EC 60947-2. Pentru
protectia comenzilor cu tiristoare, se recomanda utilizarea sigurantelor fuzibile in
locul disjunctoarelor de protectie, dar utilizarea disjunctoarelor de protectie este, in
general, permisa.

Va recomandam sa renuntati la folosirea intrerupatoarelor de protectie contra
curentilor de dispersie (Fl). Daca totusi este utilizat un Fl pe reteaua electrica, este
permis numai un FI de tip B.

La variantele constructive cu sistem de incalzire in comanda actionérii electrice si
cu alimentare externa a sistemelor electronice, sistemul de incalzire trebuie sa se
protejeze de catre client (vezi schema electrica F4 ext.)

Tabel 13:

Protectia sistemului de incalzire

Denumire in schema electrica = F4 ext.

Alimentarea externa cu tensiune 115V CA 230V CA

Protectie 2AT 1AT

in cazul in care comanda actiondrii electrice este montata separat de actionarea
electrica (comanda actionarii electrice pe suportul de perete): Tineti seama de
lungimea si sectiunea cablului de conexiune la dimensionarea protectiei.

Pentru posibilitatile potentialelor separate, consultati datele tehnice.

Masurile si dispozitivele de protectie trebuie s& corespunda prevederilor nationale
in vigoare in ceea ce priveste locul de amplasare. Toate aparatele racordate extern
trebuie s& corespunda standardelor de siguranta aplicabile cu privire la locul de
amplasare.

. Recomandam dimensionarea cablurilor de conectare si a bornelor de racord
dupa curentul nominal (Iy) (consultati placuta indicatoare a motorului sau fisa
tehnica electrica).

. Pentru a asigura izolatia aparatului folositi cabluri adecvate (cu rigiditate
dielectrica ridicatd). Cablurile trebuie pozate cel putin pentru cea mai inalta
tensiune de masurare.

. Utilizati cabluri de racord, imbinari de cabluri, reductii, dopuri de inchidere cu
un domeniu minim de temperatura de +80 °C.
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Pentru a evita coroziunea prin contact, va recomandam sa utilizati la imbinarea
cablurilor si la dopurile de inchidere din metal substante de etansare pentru
filete.

in cazul cablurilor de racordare expuse la razele UV (de ex. in aer liber), utilizati
cabluri rezistente la UV.

Pentru conectarea traductoarelor de pozitie utilizati cabluri ecranate.

Pozarea cablurilorin  Cablurile de semnal si cele fieldbus sunt sensibile la perturbatii. Cablurile motorului
functie de CEM produc perturbatii.

Cablurile sensibile si cele producatoare de perturbatii se pozeaza la distanta
cat mai mare unele fata de altele.

Rezistenta la perturbatii a cablurilor de semnal si a celor fieldbus creste atunci
cand cablurile sunt pozate aproape de potentialul de masa.

Evitati cablurile lungi si tineti cont ca pozarea sa se faca in zone cat mai putin
perturbate.

Evitati tronsoanele paralele de cabluri cu distantd mica faté de cablurile
producatoare de perturbatii si sensibile la acestea.

Cablu fieldbus Tabel 14:

Recomandare cablu
Pentru cablarea Modbus se vor folosi numai cabluri care corespund recomandarilor Directivelor EIA-

485.

Impedanta caracteristica 135 pana la 165 Ohm, la o frecventd masurata de la 3 pana la 20
MHz

Capacitatea cablului < 30 pF pe metru

Diametrul conductorului de cablu > 0,64 mm

Sectiunea conductorului de cablu > 0,34 mm?, corespunde AWG 22

Rezistenta buclei <110 Ohm pe km

Ecranare Impletituré de ecranare din cupru sau impletiturs de ecranare si folie

de ecranare

inainte de pozare va rugam sa tineti seama de:

Conectati cel mult 32 de echipamente la un segment.

Daca doriti s& conectati mai multe echipamente:

- conectati mai multe segmente prin repetor.

Cablul fieldbus se pozeaza la cel putin 20 cm distanta fata de alte cabluri.

Daca este posibil, pozati cablul fieldbus intr-o conducta de cabluri separata,
conductoare si legata la pamant.

Trebuie s& urmariti s nu apara diferente de potential intre aparatele individuale
de la fieldbus (se efectueaza echilibrarea potentialelor).

Tabel 15: Rata de transfer/lungimea cablului la topologie tip linie
Rata de transfer (kBit/s) Lungimea max. a cablului (lungime  Lungime posibild a cablului cu repetor

segment) fara repetor (lungimea cablurilor intregii retele)

9,6 —115,2 1200 m cca. 10 km

Tabel 16: Rata de transfer/lungimea cablului la topologie tip inel

Rata de transfer (kBit/s) Lungimea max. a cablului intre Lungimea max. posibild a cablului
sistemele de actionare (fara repetor) inelului redundant
9,6 —115,2 1200 m cca. 290 km
6.2, Prezentare generala a racordurilor electrice AUMA

Urmatoarea sectiune ofera o prezentare generala a diferitelor racorduri electrice
care sunt descrise in urmatoarele capitole.
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Racordul electric

Tabel 17: Executii (variante) ale racordului tip stecher rotund AUMA

L

el

1

Racord electric |Imagine Caracteristici Descriere si
montaj
consultati
capitolul

KT 5 2 Racord prin borne integrat si < pagina 26,

[P conectabil cu compartiment extins |Racord electric
L (Ll ) de conectare KT/KM
KP 7 - Racord tip stecher cu placa de borne |<> pagina 35,
\2/ Q Racord electric
—~ KP/KPH
. 0%
KPH === Racord tip stecher cu placa de borne |=> pagina 35,
(\U 04 si compartiment de conectare inaltat| Racord electric
. B KP/KPH
!(LJ %
KES Racord prin borne conectabil cu < pagina 41,

compartiment extins de conectare

Racord electric
KES

713/1388

25



SQEXx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)

Racordul electric

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

6.3.

26

Racord electric KT/KM

Descriere sumara

Imagine 18: Racord electric KT/KM

[11  Bloc de borne cu cleme cu surub/borne actionate cu arc
[2] Cadru de conectare
Imaginea prezinta varianta constructiva KT

Racord electric KT fixat prin impingere cu cleme cu surub pentru racordul de putere
si borne actionate cu arc pentru contactele de comanda.

Executie KM cu cleme suplimentare pentru puncte de suport (cleme in linie) pe blocul
de borne. La utilizarea cablurilor fieldbus monofilare in topologia liniei se vor folosi
cleme puncte de sprijin.

Ambele executii (KT si KM) sunt disponibile atat cu compartiment de conectare cu
clasa de protectie contra aprinderii Ex e (siguranta sporita), cat si cu clasa de protectie
contra aprinderii Ex d (capsulare rezistenta la presiune) (consultati marcajul Ex de
pe placuta indicatoare). Compartimentul de conectare este executat pentru tipul de
protectie contra aprinderii Ex d (incapsulare rezistenta la presiune) (consultati marcajul
Ex de pe Placuta indicatoare).

imbinarea prin contact cu fise se realizeaza prin cadrul de conectare. Pentru
racordarea cablurilor se scoate numai capacul, cadrul de conectare cu intrarile de
cabluri ramanand montat la aparat. Spatiul interior rezistent la presiune al aparatului
racordat ramane astfel inchis.
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Tabel 18:
Racord electric KT/KM/KL
Contacte de forta Contacte de comanda
Numar contacte max. 6 + conductoare de protect,ie” 50
Denumiri U1, V1, W1, U2, V2, W2, @ 1 pana la 36, 37 pana la 50
Cleme puncte de suport max. 3 12
Tensiune max. de conectare 1000 V 250V
Curent nominal max. 25A 5A2)
Tip de conectare catre client Racord cu suruburi Borne actionate cu arc
PE = clapeta inelara/etrier de
fixare
Sectiune racord max. 10 mm? 2,5 mm?

1)  patru racorduri conductoare de protectie in cadru
2)  Suma curentilor tuturor contactelor de comanda nu trebuie sa depaseasca 50 A.

6.3.1.  Inchiderea compartimentului de conectare

Procedeu

Imagine 19: inchiderea compartimentului de conectare

(31 1]

~—I[2]

[3] [4] [6]

[11  Capac (imaginea prezintd executia KT pentru clasa de protectie impotriva
aprinderii Ex e)

[2]  Suruburi capac

[3] Garnitura inelara

[4]  Dop de inchidere

[5]  Surub de imbinare a cablurilor (exemplu)
[6] Cadru de conectare KT-Ex e

Compartimentul de conectare este executat pentru tipul de protectie contra
aprinderii Ex e (siguranta ridicata) sau Ex d (incapsulare rezistenta la presiune)
(consultati marcajul Ex de pe Placuta indicatoare). Spatiul interior rezistent la
presiune al aparatului conectat ramane inchis la luarea capacului [1].

Pericol de electrocutare ca urmare a tensiunii periculoase!
Pericol de moarte sau vatadmari corporale grave.
— Inainte de deschidere, trebuie oprit curentul electric.

1. Desfaceti surubul [2] si scoateti capacul [1].
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Folositi conectori de cablu adecvati pentru cablurile de conectare.

Informatie: La selectarea suruburilor de imbinare pentru cabluri, respectati
tipul de protectie contra aprinderii (cu acreditare Ex e, resp. Ex d) si tipul de
protectie IP (consultati placuta indicatoare).

Clasa de protectie IP specificata pe placuta indicatoare este asiguratd numai
in cazul utilizarii suruburilor de imbinare adecvate, corespunzatoare pentru
cabluri. Datele despre tipul si dimensiunea filetului sunt inscrise pe placuta de
verificare pentru varianta cu protectie contra exploziei. Consultati capitolul
<ldentificare/Placuta indicatoare>.

Imagine 20: Placuta indicatoare, exemplu cu clasa de protectie IP68

Informatie: in cazul cablurilor ecranate: Utilizati suruburi pentru cabluri CEM.

Intrarile de cabluri care nu sunt utilizate, trebuie prevazute cu dopuri de inchidere
autorizate si adecvate respectivei clase de protectie impotriva aprinderii.

6.3.2.

28

Conectarea cablurilor

Procedeu

Tabel 19:

Sectiunile racordului si cuplurile de strangere

Denumire Sectiunile racordului Tip conectare
Contacte de forta flexibil sau fix: Cleme cu surub

(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 0,25-10,0 mm? (in cazul unui conductor de Cuplu de strangere =
Racord conductor de protectie cablu pe clema) 1,2—1,5Nm

(PE)@ flexibil:

2x0,25-4 mm? (in cazul a doi conductori de
cablu pe clema)

Contacte de comanda flexibil sau fix: Borne actionate cu arc
(1 pana la 36, 37 pana la 50) 0,25-2,5 mm? (in cazul unui conductor de

cablu pe clema)
2x0,25-0,75 mm? (in cazul a doi conductori
de cablu pe clema)

Racorduri conductoare de 2 x M6 pentru cabluri cu papuc cu inel M6 sau Papuc cu inel/etrier de

protectie in cadru (furnizate de cu etrier de fixare pentru pana la doua fixare
client) conductoare de cablu cu 1,5 mm? — 10 mm? Cuplu de strangere =
3—-4Nm

1. Indepértati izolatia cablurilor pe o lungime de 250 — 300 mm.

2. Introduceti cablurile in suruburile de imbinare pentru cabluri.

3. Strangeti suruburile de fixare a cablurilor cu momentul de rotatie indicat, pentru
a se asigura clasa de protectie corespunzatoare.
Informatie: in cazul cablurilor ecranate: Fixati capatul ecranului de cablu de
carcasa cu surubul de imbinare a cablurilor (impamantare).

4. Dezizolati conductoarele de cablu:

4.1 cablurile de comanda (1...50) pe o lungime de cca. 10 mm
4.2 cablurile de motor (U, V, W) pe o lungime de cca. 12 mm
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5. Conectati cablurile conform schemei electrice.
Imagine 21: Conectati cablurile la blocul de borne

1

[1]  Fixarea cablurilor de comanda cu borne actionate cu arc
[2] Tn$urubarea de borne de putere

Informatie  Fiecare borna actionata cu arc are un contact pentru scopuri de service, indicat
printr-un numar.

Informatie  Pentru cabluri flexibile: la clemele cu suruburi utilizati mansoane aderente conform
DIN 46228. In cazul bornelor actionate cu arc, este posibild conectarea cu si fara
mansoane aderente.
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— in caz de defectiune, soc electric din cauza tensiunii periculoase, in situatia
in care conductorul de protectie NU este conectat!

Pericol de moarte sau vatdmari corporale grave.
— Conectati toti conductorii de protectie.

— Borna conductorilor de protectie se leaga cu conductorul de protectie extern al
cablului de alimentare.

— Aparatul se pune in functiune doar cu conductorul de protectie cuplat.

6.  Insurubati strans conductorul de protectie in racordul conductorului de protectie
(M6 @),
Imagine 22: Racorduri conductoare de protectie in cadrul de conectare

OF 4

M6  Racorduri conductor de protectie furnizate de client pentru papucul cu
inel M6 sau cu etrier de fixare pentru pana la doua conductoare de cablu

M4  Racorduri conductor de protectie interne, din fabrica, prin papuc cu inel
M4 (cétre capac si bloc de borne)

Racord conductor de protectie la blocul de borne (cleme de putere); deja
conectat din fabrica

@
W
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6.3.3. Conectarea cablurilor Bus-ului

6.3.3.1. Terminal fieldbus la topologia liniei

Imagine 23: Topologia liniei

e

n—1 n+1 ) n+1 ]
n—1 n+1 n—1 n+1 n—1

Canal 1: urmeaza si alte dispozitive fieldbus
Canal 2 (numai la redundanta): urmeaza si alte dispozitive fieldbus
Ultimul dispozitiv fieldbus

—1 Conexiune cablul fieldbus de la aparatul anterior (intrare)

n+1 Conexiune cablul fieldbus catre urmatorul aparat (iesire)

S5 B & O

Conectare la blocul de borne la topologia liniei

in cazul cablurilor flexibile, terminalul fieldbus poate fi realizat prin intermediul bornelor
cu arc, direct pe blocul de borne. In cazul cablurilor rigide (monofilare sau multifilare),
trebuie utilizate borne suplimentare pentru punctele de sprijin. A se vedea capitolul
<Racord cu borne pentru puncte de sprijin la topologia liniei>

Informatie In cazul existentei a doua fire flexibile pentru fiecare borng, trebuie sa se utilizeze
un manson aderent comun (manson aderent dublu).

Imagine 24: Alocarea bornelor pe blocul de borne: Canal 1 (1A/1B)

0 4 m XK 34
32 37
21 31
1B 1A 1B 1A
} { { y
n-1 n+1 n-1 n+1

Imagine 25: Alocarea bornelor pe blocul de borne: Canal 2 (2A/2B)

XKl 35 36 XKl 35 36 3738
o) [XK] - [XK]

2;3 21& 2B 2A

n-1 n+1 n-1 n+1

[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (racord client):
o® Canal 10, respectiv canal 2 @ daca urmeaza si alte dispozitive fieldbus
m Daca servomotorul este ultimul dispozitiv fieldbus:

Canal 1: Suntarea bornelor 31/33 si 32/34

Canal 2: Suntarea bornelor 35/37 si 36/38
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Conectare cu borne pentru puncte de sprijin la topologia liniei

In cazul folosirii cablurilor rigide (monofilare sau multifilare), trebuie utilizate borne
suplimentare pentru punctele de sprijin. Bornele pentru punctele de sprijin (borne in
serie) sunt montate prin blocul de borne.

Imagine 26: Alocarea bornelor pentru punctele de sprijin: Canal 1 (1A/1B)

33 34
O [XK] 3 u [XK] 3
o )
ol dlololo
31132 31132133134
D0 DOP[@
1B 1A 1B 1A
{ {
n-1 n+1 n-1

[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (racord client):
0 Bornele 31, 32 daca urmeaza alt dispozitiv fieldbus
= Bornele 31 — 34 daca servomotorul este ultimul dispozitiv fieldbus

Imagine 27: Alocarea bornelor pentru punctele de sprijin: Canal 2 (2A/2B)

35 36 35 36 3738
GD(]D 1=
3536 35[36{37]38
D|D DODD
1B 1A 2B
{ { ¥ | K
n-1 n+1 n-188n+1 2A

[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (racord client):
= Bornele 35, 36 daca urmeaza alt dispozitiv fieldbus
L] Bornele 35 — 38 daca servomotorul este ultimul dispozitiv fieldbus
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6.3.3.2. Terminal fieldbus la topologia tip inel

Informatie

Imagine 28: Topologie tip inel

Canal 1

Canal 2

Ultimul dispozitiv fieldbus
—1 Conexiune cablul fieldbus de la aparatul anterior (intrare)
n+1 Conexiune cablul fieldbus catre urmatorul aparat (iesire)

S B & O

o n cazul topologiei inelare se realizeaza o terminare automatd, de indata ce
sistemul de comanda a actionarii electrice este alimentat cu tensiune.

. La intreruperea alimentarii cu tensiune a unui sistem de comanda a actionarii
electrice, cele doua segmente de inel RS-485 sunt interconectate automat,
astfel incat actionarile ramase in spate sa raméana in continuare disponibile.

. Cu ajutorul unei SIMA Master Station se poate construi o topologie tip inel
redundant.

Conectarea la blocul de borne la topologia tip inel

in cazul cablurilor flexibile, terminalul fieldbus poate fi realizat prin intermediul bornelor
cu arc, direct pe blocul de borne. In cazul cablurilor rigide (monofilare sau multifilare),
trebuie utilizate borne suplimentare pentru punctele de sprijin. A se vedea capitolul
<Racord cu borne pentru puncte de sprijin la topologia tip inel>

Imagine 29: Alocarea bornelor la blocul de borne (2 canale)
[XK] 35 36

o 32
31
1B 1A 2B 2A
{ {
n-1 n+1

[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (racord client)

m Canal 1

= Canal 2

n—1 Conexiune cablul fieldbus de la aparatul anterior (intrare pe Canal 1)
n+1 Conexiune cablul fieldbus catre urmatorul aparat (iesire pe Canal 2)

Conectarea cu borne pentru puncte de sprijin la topologia tip inel

In cazul folosirii cablurilor rigide (monofilare sau multifilare), trebuie utilizate borne
suplimentare pentru punctele de sprijin. Bornele pentru punctele de sprijin (borne in
serie) sunt montate prin blocul de borne.
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Imagine 30: Alocarea bornelor pentru puncte de sprijin (2 canale)

XK] [ 3536

32
e
DD|DID
313235|36

DO DD
1B 1A 2B 2A
{ (( “\
n-1 n+1

[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (racord client)

o Canal 1

o Canal 2

n—1 Conexiune cablul fieldbus de la aparatul anterior (intrare pe Canal 1)
n+1 Conexiune cablul fieldbus catre urmatorul aparat (iesire pe Canal 2)

6.3.4. Inchiderea compartimentului de conectare

Imagine 31: inchiderea compartimentului de conectare

Bl 1] (2]

(51 (4 [6]

[1]  Capac (imaginea prezintad executia KT pentru clasa de protectie impotriva
aprinderii Ex €)

[2]  Suruburi capac

[3]  Garnitura inelara

[4] Dop de inchidere

[8]  Surub de imbinare a cablurilor

[6] Cadru de conectare KT-Ex e

—_

Procedeu Curatati suprafetele de etansare de la capacul [1] si cadrul de conectare [6].

2. Lavarianta constructiva cu incapsulare rezistenta la presiune (Ex d): Conservati
suprafetele fantelor cu substanta de protectie anticoroziva fara continut de acizi.

3. Verificati ca garnitura inelara [3] sa fie in regula, iar daca nu este, nlocuiti-o cu
0 garniturad noua.

4. Ungeti garnitura inelard cu unsoare fara acid (de ex. vaselind) si instalati-o
corect.
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5. Asezati capacul [1] si strangeti uniform suruburile [2], n cruce.
La varianta constructiva cu incapsulare rezistenta la presiune (Ex d):

Capsulare rezistenta la presiune, pericol de explozie!

Pericol de moarte sau vatdmari corporale grave.
— Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

— Suprafetele fantelor nu au voie sa fie murdare sau deteriorate.
— Nu fortati capacul la instalare.

6.  Strangeti suruburile de imbinare a cablurilor si dopurile de inchidere cu momentul
de rotatie indicat, pentru a se asigura clasa de protectie corespunzatoare.

6.4. Racord electric KP/KPH

Imagine 32: Racord electric KP si KPH

KPH

KP @ ﬂ'
:

>

Exe

Exd

—

[2]  Cadru fixat prin Tmpingere (rezistent la presiune)

[11  Cleme cu surub

Descriere sumara Racord electric fixat prin impingere KP/KPH cu cleme cu surub pentru contactele de
forté si de comanda.

Varianta constructiva KO (standard) cu trei intrari de cablu. Varianta constructiva
KPH (inaltatd) cu intrari de cablu suplimentare. Intrari de cablu prin capac.

Compartimentul de conectare (cu cleme cu surub) este executat pentru clasa de
protectie contra aprinderii Ex e (siguranta ridicata). Imbinarea prin contact cu fise se
realizeaza prin cadru. Pentru racordarea cablurilor se scoate numai capacul. Cadrul
rezistent la presiune ramanand montat la aparat. Spatiul interior rezistent la presiune
al aparatului racordat ramane astfel inchis.
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Racordul electric

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Date tehnice

Tabel 20:

Racord electric KP/KPH
Contacte de forta Contacte de comanda

Numar contacte max. 3 + conductoare de protectie 38 stifturi/bucse + conductoare de
(PE) protectie (PE)

Denumiri U1. V1. W1 @ (PE) 1 pana la 24, 31 pana la 40, 47 pana la

Y 50, PE

Tensiune max. de conectare 525V 250V

Curent nominal max. 25A 10A

Tip de conectare catre client Racord cu suruburi Racord cu suruburi

Sectiune racord max. 6 mm? 1,5 mm?

6.4.1.

Tip de protectie contra

36

aprinderii

imbinari de cabluri

inchiderea compartimentului de conectare

Imagine 33:

[11  Capac (imaginea prezinta varianta constructiva KP)
[2]  Suruburi capac

[3] Garnitura inelara

[4] Dop de inchidere

[5]  Surub de imbinare a cablurilor (exemplu)

[6] Cadru rezistent la presiune

Compartimentul de conectare este executat pentru clasa de protectie contra aprinderii
Ex e (siguranta ridicata). Spatiul interior rezistent la presiune al aparatului conectat
ramane inchis la luarea capacului [1].

La selectarea suruburilor de imbinare pentru cabluri, respectati clasa de protectie
contra aprinderii (cu acreditare Ex e) si clasa de protectie IP (consultati placuta
indicatoare).

Clasa de protectie IP... specificatad pe placuta indicatoare este asiguratd numai in
cazul utilizarii suruburilor de imbinare adecvate, corespunzatoare pentru cabluri.

Imagine 34: Placuta indicatoare, exemplu cu clasa de protectie IP68

in cazul cablurilor ecranate: Utilizati suruburi pentru cabluri CEM.

Pericol de electrocutare ca urmare a tensiunii periculoase!
Pericol de moarte sau vatadmari corporale grave.
— Inainte de deschidere, trebuie oprit curentul electric.
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Procedeu 1.

Desfaceti surubul [2] si scoateti capacul [1].
Folositi conectori de cablu adecvati pentru cablurile de conectare.

Intrarile de cabluri care nu sunt utilizate, trebuie prevazute cu capace de protectie
autorizate si adecvate respectivei clase de protectie impotriva aprinderii.

6.4.2. Conectarea cablurilor

Tabel 21:
Sectiunile racordului si cuplurile de strangere cleme
Denumire Sectiunile racordului Cupluri de strangere
Contacte de forta (U1, V1, W1) cu discuri mici de strangere 0,9-1,1 Nm
2 L. )
Racord conductor de protectie @ 1,5 — 4,0 mm” (flexibile sau fixe)
(PE) cu discuri mari de strangere
2,5 -6 mm? (flexibile sau fixe)
Contacte de comanda 0,75 - 1,5 mm? (flexibile sau fixe) 0,5-0,7 Nm
(1 panala 24, 31 panala 40, 47 pana
la 50, PE)
1. Indepértati izolatia cablurilor pe o lungime de 120 — 140 mm.
2. Introduceti cablurile in suruburile de imbinare pentru cabluri.
3. Strangeti suruburile de imbinare a cablurilor cu momentul de rotatie indicat,
pentru a se asigura clasa de protectie corespunzatoare.
Informatie: In cazul cablurilor ecranate: Legati capatul ecranului de cablu de
carcasa prin surubul de imbinare a cablurilor (impamantare).
4. Indepértati izolatia conductorilor de cablu.
— Comanda max. 8 mm, motor max. 12 mm
5. In cazul cablurilor flexibile: folositi mansoane conform DIN 46228.
6. Conectati cablurile conform schemei electrice.

Informatie: Sunt admise doua fire la o borna.

—  In cazul utilizarii unor cabluri de motor cu o sectiune de 1,5 mm?2: pentru
racordarea la bornele U1, V1, W1 si PE (conductorul de protectie), utilizati
discurile mici de strangere (la livrare, acestea se afla in capacul racordului
electric).
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in caz de defectiune, soc electric din cauza tensiunii periculoase, in situatia
in care conductorul de protectie NU este conectat!

Pericol de moarte sau vé&tadmari corporale grave.
— Conectati toti conductorii de protectie.

— Borna conductorilor de protectie se leaga cu conductorul de protectie extern al
cablului de alimentare.

— Aparatul se pune in functiune doar cu conductorul de protectie cuplat.

7. Insurubati bine conductorul de protectie in racordul pentru conductor de
protectie.

Imagine 35: Racord conductor de protectie

a5 [ | s 2 20
DmpRonRbp@]
(1100 (o3 |7 [uh D 28 a0 38 00 (4

=
[11  Racord conductor de protectie (PE) cablu de comanda
[2]  Racord conductor de protectie (PE) cablu de alimentare motor
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6.4.3. Racordarea liniilor Bus

Imagine 36: Alocarea bornelor la topologia in linie (cu 1 canal sau 2 canale la
Redundanta AUMA | resp. Il)

<J'==—"-, L=

Al =3

. =
H' ‘
n+1

n+1

3

0 [XK]
. 3 | 32 1

fH

n+1

[XK] @
35 36

ﬁlﬁ

n+1 n—1 n+1

W [XK]
13132 ‘33| 347

Canal 1: urmeaza si alti beneficiari ai Bus-ului (standard)

Canal 2: urmeaza si alti beneficiari ai Bus-ului (numai la Redundantd AUMA

I resp. Il)

L] Ultimul beneficiar al Bus-ului

n—-1 Conexiune Fieldbus de la aparatul precedent (intrare)

n+1 Conexiune Fieldbus catre urmatorul aparat (iesire)

[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (conexiunea pentru client):
Canal 1: bornele 31, 32 si 33, 34
Canal 2: bornele 35, 36 si 37, 38 (numai la Redundanta AUMA | resp. Il)

Imagine 37: Alocarea bornelor la topologie in inel (cu 2 canale)

G,

i

$HE T ﬂl:Hilurq
n—1 n+1 n—1 n+1

[XK] [xx] [XK]
31 3__5 36. 131 35| 361 H31 32“ 35136

1B ||: k'I 2A 1 B1r k'I 2A
n+1 n+1
Canal 1
Canal 2

n—-1 Conexiune Fieldbus de la aparatul precedent (intrare prin canalul 1)
n+1 Conexiune Fieldbus catre urmatorul aparat (iesire prin canalul 2)
[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (conexiunea pentru client)
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Informatie .

n cazul topologiei inelare se realizeaza o terminare automata, de indata ce
sistemul de comanda a actionarii electrice este alimentat cu tensiune.

a intreruperea alimentarii cu tensiune a unui sistem de comanda a actionarii
electrice, cele doua segmente de inel RS-485 sunt interconectate automat,
astfel incat actionarile ramase in spate sa ramana in continuare disponibile.

Cu ajutorul unei SIMA Master Station se poate realiza o topologie redundanta
in inel.

Conectarea cablului Bus-ului:

1.
2.

Conectati cablul fieldbus.

Daca actionarea ultimului participant la bus se afla in segmentul bus-ului (numai

la topologia tip linie):

2.1 Conectati rezistenta finala pentru canalul 1 prin suntarea bornelor 31 - 33
si 32 - 34 (standard)

2.2 LaRedundanta AUMA I resp. Il: Conectati rezistenta finala pentru canalul
2 prin suntarea bornelor 35 - 37 si 36 - 38.

6.4.4.

40

inchiderea compartimentului de conectare

Imagine 38: inchiderea compartimentului de conectare

(1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

Capac (imaginea prezinta varianta constructiva KP)
Suruburi capac

Garnitura inelara

Dop de inchidere

Surub de imbinare a cablurilor

Cadru rezistent la presiune

Curatati suprafetele de etansare de la capac [1] si cadru.

Verificati daca garnitura inelara [3] este in ordine, in caz de deteriorare se
fnlocuieste cu una noua.

Ungeti usor garnitura inelara cu unsoare fara acid (de ex. vaselina) si instalati-
o corect.

Asezati capacul [1] si strangeti suruburile [2] uniform in cruce.
Strangeti suruburile de imbinare a cablurilor si dopurile de inchidere cu momentul
de rotatie indicat, pentru a se asigura clasa de protectie corespunzatoare.
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Racordul electric

6.5.

Descriere sumara

Date tehnice

Racord electric KES

Imagine 39: Racord electric KES

KES KES-Ex d
4 ‘l :
= > e
n = =
Ex e Ex
=T Py |-
SE == [
- S E—m
SE S E
£ S
S 5

Borne in serie
Cadru de conectare

(1]
(2]

f '!'.rr_mr
% TERERL
i

Racord electric fixat prin impingere KES cu borne in serie pentru contactele de forta
si de comanda.

Introducere cablu prin cadrul de conectare. Capacul in varianta constructiva KES-e
pentru compartimentul de conectare avand clasa de protectie contra aprinderii Ex e
(siguranta ridicata). Capacul in varianta constructiva KES-Ex d pentru compartimentul

de conectare avand clasa de protectie contra aprinderii Ex d (capsulare rezistenta

la presiune).

imbinarea prin contact cu fise se realizeaza prin cadrul de conectare. Pentru

racordarea cablurilor se scoate numai capacul, cadrul de conectare ramanand montat

la aparat. Spatiul interior rezistent la presiune al aparatului racordat ramane astfel

inchis.

Tabel 22:
Racord electric KES

Numar contacte max.

Denumiri

Tensiune max. de conectare
Curent nominal max.

Tip de conectare catre client

Sectiune racord max.
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Contacte de forta

3 + conductoare de protectie la
cadru

u,v.w, @ (PE)
750 V
25A

Racord cu suruburi

PE = clapeta inelara/etrier de
fixare

6 mm?/10 mm?

Contacte de comanda
50

1 pana la 50

250V
10A

Colivia resortului de intindere,
optional racord cu suruburi

2,5 mm? flexibil, 4 mm? masiv
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6.5.1.

42

inchiderea compartimentului de conectare

Imagine 40: inchiderea compartimentului de conectare

(1]

(2]
[3]
[4]
[5]
[6]

Capac (imaginea prezinta varianta constructiva pentru clasa de protectie contra
aprinderii Ex e)

Suruburi capac

Garnitura inelara

Dop de inchidere

Surub de imbinare a cablurilor (exemplu)

Cadru de conectare

Pericol de electrocutare ca urmare a tensiunii periculoase!

Pericol de moarte sau vatdmari corporale grave.

— TInainte de deschidere, trebuie oprit curentul electric.

Desfaceti suruburile [2] si scoateti capacul [1].

Informatie: Compartimentul de conectare este executat pentru clasa de protectie
impotriva aprinderii Ex e (siguranta ridicatd) sau Ex d (incapsulare rezistenta
la presiune) (vezi marcajul Ex de pe placuta indicatoare). Spatiul interior rezistent
la presiune al aparatului conectat ramane inchis la luarea capacului [1].

Folositi conectori de cablu adecvati pentru cablurile de conectare.

Informatie: La selectarea suruburilor de imbinare pentru cabluri, respectati
tipul de protectie contra aprinderii (cu acreditare Ex e, resp. Ex d) si tipul de
protectie IP (consultati placuta indicatoare).

Clasa de protectie IP specificata pe placuta indicatoare este asiguratd numai
in cazul utilizarii suruburilor de imbinare adecvate, corespunzatoare pentru
cabluri.

Imagine 41: Placuta indicatoare, exemplu cu clasa de protectie IP68

Informatie: in cazul cablurilor ecranate: Utilizati suruburi pentru cabluri CEM.

Intrarile de cabluri care nu sunt utilizate, trebuie prevazute cu dopuri de inchidere
autorizate si adecvate respectivei clase de protectie impotriva aprinderii.
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6.5.2.

Conectarea cablurilor

Tabel 23:

Sectiunile racordului si cuplurile de strangere cleme

Denumire Sectiunile racordului Cupluri de strangere

Contacte de forta max. 10 mm? (flexibile sau fixe) 1,5-1,8 Nm

Conexiune conductor de max. 10 mm? (flexibile sau fixe) 3,0—4,0 Nm

protectie (PE)

Contacte de comanda (1 pand max. 2,5 mm? (flexibil) sau 0,6 — 0,8 Nm

la 50) max. 4 mm? (rigid)

1. Indepartati izolatia cablurilor si introduceti-le in intrérile de cabluri.

2. Strangeti suruburile de imbinare a cablurilor cu momentul de rotatie indicat,
pentru a se asigura clasa de protectie corespunzatoare.
Informatie: in cazul cablurilor ecranate: Legati cap&tul ecranului de cablu de
carcasa prin surubul de imbinare a cablurilor (impamantare).

3. Indepartati izolatia conductorilor de cablu.

4. In cazul cablurilor flexibile: Folositi mansoane conform DIN 46228.

5. Conectati cablurile conform schemei electrice.

in caz de defectiune, soc electric din cauza tensiunii periculoase, in situatia
in care conductorul de protectie NU este conectat!

Pericol de moarte sau vatamari corporale grave.

— Conectati toti conductorii de protectie.

— Borna conductorilor de protectie se leaga cu conductorul de protectie extern al
cablului de alimentare.

— Aparatul se pune in functiune doar cu conductorul de protectie cuplat.

6.

Tnsurubati bine conductorul de protectie in racord (simbolul: &).
Imagine 42: Racord conductor de protectie (PE)

[1]  Etrier de fixare pentru racordul conductorului de protectie
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731/1388



SQEXx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
Racordul electric ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

6.5.3. Racordarea cablurilor fieldbus

Imagine 43: Alocarea bornelor la topologia in linie (cu 1 canal sau 2 canale la
Redundantd AUMA | resp. Il)

s %T ® (&A U ®

n-1 n+1 n-1 n+1 n—1
Canal 1: urmeaza si alti beneficiari ai Bus-ului (standard)

Canal 2: urmeaza si alti beneficiari ai Bus-ului (numai la Redundantd AUMA
I resp. II)

L] Ultimul beneficiar al Bus-ului

n—-1 Conexiune Fieldbus de la aparatul precedent (intrare)

n+1 Conexiune Fieldbus catre urmatorul aparat (iesire)

[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (conexiunea pentru client):
Canal 1: bornele 31, 32 si 33, 34
Canal 2: bornele 35, 36 si 37, 38 (numai la Redundanta AUMA I resp. Il)

Imagine 44: Alocarea bornelor la topologie in inel (cu 2 canale)

[XK] [XK] [XK]

A VAR A VAL

n+1 n+1 n+1

o Canal 1

® Canal 2

n—-1 Conexiune Fieldbus de la aparatul precedent (intrare prin canalul 1)

n+1 Conexiune Fieldbus catre urmatorul aparat (iesire prin canalul 2)

[XK] Denumirile bornelor conform schemei electrice (conexiunea pentru client)
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Informatie .

n cazul topologiei inelare se realizeaza o terminare automata, de indata ce
sistemul de comanda a actionarii electrice este alimentat cu tensiune.

La intreruperea alimentarii cu tensiune a unui sistem de comanda a actionarii
electrice, cele doua segmente de inel RS-485 sunt interconectate automat,
astfel incat actionarile ramase in spate sa raméana in continuare disponibile.

Cu ajutorul unei SIMA Master Station se poate realiza o topologie redundanta
in inel.

Conectarea cablului fieldbus:

1.
2.

Conectati cablul fieldbus.

Daca actionarea ultimului participant la bus se afla in segmentul bus-ului (humai

la topologia tip linie):

2.1 Conectati rezistenta finald pentru canalul 1 prin suntarea bornelor 31 - 33
si 32 - 34 (standard)

2.2 LaRedundantd AUMA I resp. Il: Conectati rezistenta finala pentru canalul
2 prin suntarea bornelor 35 - 37 si 36 - 38.

6.5.4. Inchiderea compartimentului de conectare

Imagine 45: inchiderea compartimentului de conectare

(1]

(2]
(3]
(4]
(3]
(6]

151 I ) R |

(51 [4][e]

Capac (imaginea prezinta executia pentru clasa de protectie impotriva aprinderii
Ex e)

Suruburi capac

Garnitura inelara

Dop de inchidere

Surub de imbinare a cablurilor (exemplu)
Cadru de conectare

Curatati suprafetele de etansare de la capacul [1] si cadrul de conectare [6].

La racordul tip stecher KES-rezistent la presiune: Conservati suprafetele fantelor
cu substanta de protectie anticoroziva fara continut de acizi.

Verificati daca garnitura inelara [3] este in ordine, in caz de deteriorare se
inlocuieste cu una noua.

Ungeti usor garnitura inelard cu lubrifiant fara acid si instalati-o corect.
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Capsulare rezistenta la presiune, pericol de explozie!
Pericol de moarte sau vatdmari corporale grave.

— Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

— Suprafetele fantelor nu au voie sa fie murdare sau deteriorate.
— Nu fortati capacul la instalare.

5. Asezati capacul [1] si strangeti uniform suruburile [2], Tn cruce.
6.6. impamantare exterioara

Imagine 46: impamantare actionare sfert de tura

Utilizare Tmp&mantarea exterioara (cu clemé&) pentru racordarea la potentiometru.

Tabel 24:

Sectiunile racordului si cuplurile de strangere ale impamantarii

Tip de cablu Sectiunile racordului Cupluri de strangere
unul si mai multe fire 2,5 mm? pana la 6 mm? 3-4Nm

cu fire subtiri 1,5 mm? pana la 4 mm? 3—-4Nm

In cazul conductorilor de cablu cu fire subtiri (flexibili), racord cu sabot de cablu/sabot de cablu inelar.

La racordarea a doi conductori de cablu individuali sub etrierul de fixare, acestia trebuie sa aiba aceeasi
sectiune.
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6.7. Accesorii pentru racordul electric

6.7.1. Comanda servomotorului pe suport de perete

Montaj

Utilizare

Imagine 48: Montaj cu suport de perete (exemplu)

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

—

Suport de perete

Conductori de conectare

Racord electric al suportului de perete (XM)

Racord electric servomotor (XA)

Racord electric comanda (XK) a servomotorului — fisa clientului

Comanda servomotorului se poate monta separat de servomotor, pe un suport de
perete.

In cazul in care servomotorul este montat neaccesibil.
In cazul unor temperaturi inalte la servomotor.
La vibratii puternice ale vanei.

Instructiuni la montajul cu suport de perete

Lungimea admisibila a cablului dintre comanda servomotorului pe suport de
perete si servomotor este de maximum 100 m.

Va recomandam sa utilizati un set de cabluri AUMA "LSW".

Daca nu folositi setul de cabluri AUMA:
- Utilizati cabluri de conexiune adecvate, flexibile si ecranate.

- Pentru MWG separat, utilizati cabluri de date CAN adecvate cu o
impedanta caracteristicad de 120 Ohm (de ex. UNITRONIC BUS-FD P
CAN UL/CSA -2 x 2 0,5 mm?, marca Lapp).

- Conectarea cablului de date: XM2-XA2 = CAN L, XM3-XA3 = CAN H.

- Alimentare cu tensiune MWG: XM6-XA6 = GND, XM7-XA7 =+ 24V CC
(vezi schema electrica).

Daca exista cabluri de conexiune de ex. de la Incalzire sau comutator, legate
direct de la servomotor la fisa clientului XK, (XA-XM-XK, consultati schema
electrica), aceste cabluri de conexiune trebuie verificate cu privire la izolatie
conform EN 50178. Exceptie fac cablurile de conexiune ale traductorilor de
pozitie (EWG, RWG, IWG, potentiometru). Acestea nu pot fi supuse unei
verificari a izolatiei.
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6.7.2.  Cadru de sustinere

Imagine 49: Cadru de sustinere PAFEx 01.1

-:'.'/4_'(,/‘/ 5

Utilizare Cadru de sustinere pentru pastrarea sigura a unui stecher sau capac scos.

Pentru protectie impotriva atingerii directe a contactelor si influentelor de mediu.

Pericol de explozie!

Pericol de moarte sau vatamari corporale grave.

— TInainte de deschiderea aparatului (tragerea stecherului), asigurati-va ca aparatul
este decuplat de la reteaua de gaz si electrica.

— NU puneti sub tensiune intr-o atmosfera explozibila.

Pentru cadrul de sustinere PAFEx 01.1 existd un manual de utilizare separat.
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7. Operare

71. Regim de functionare manual

Pentru reglare si punere in functiune, in caz de defectiune a motorului sau cadere
a retelei, servomotorul poate fi actionat si in regim de functionare manual. Comutarea

la regimul de functionare manual are loc prin intermediul unui mecanism de comutare
incorporat.

Regimul de functionare manual este dezactivat automat odata cu pornirea motorului.
La functionarea cu ajutorul motorului roata de mana este oprita.

7.1.1.  Actionarea armaturii in regim manual

| N ATENTIE | gD:::_c;géi'uni la comutarea manuala/cuplajul motorului cauzate de deservire
na!

— Regimul de functionare manual se cupleaza doar cu motorul oprit.
— Pentru actionare NU folositi prelungiri drept parghii.

1. Apasati butonul.
2. Rotiti roata de mana in directia dorita.

= Directia de inchidere este marcata pe roata de mana:

Tabel 25: Marcaj roatéd de mana (exemple)

- Pentru inchiderea armaturii rotiti roata de mana in directia varfului de sageata.

SR S

inchidere prin rotire la dreapta inchidere prin rotire la stanga
Arborele de actionare (armatura) se roteste |Arborele de actionare (armatura) se roteste in
in sensul acelor de ceasornic in directia sens invers acelor de ceasornic in directia
INCHIS. INCHIS.

7.2 Functionarea cu motor

m Defectiuni la arméatura cauzate de reglarile de baza eronate!

— Tnaintea operérii electrice a servomotorului, reglati setrile de baza ale ,tipului
de deconectare” si ale ,comutdrii momentului de rotatie".

7.2.1. Deservirea locala a servomotorului

Deservirea locala a servomotorului se realizeaza prin butoanele de apasare de pe
panoul de comanda integrat al comenzii de actionare electrica.
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Imagine 50: Panoul de comanda integrat
[1] =
E [2] sTOP
j—o T
(- [4] RESET
(5]
[1]  Buton de apasare pentru comanda de deplasare in directia DESCHIS
[2] Buton de apasare STOP
[3] Buton de ap&sare pentru comanda de deplasare in directia INCHIS
[4] Buton de apasare RESET
[56] Comutator selector
| /\ ATENTIE | Suprafete posibil fierbinti de ex. prin temperaturi ridicate ale mediului

inconjurator sau razele soarelui.
Sunt posibile arsuri

— Verificati temperatura superficiald si purtati manusi de protectie.

— Plasati comutatorul [5] in pozitia Deservire locala (LOCAL).

~ -
//‘

= Servomotorul poate fi deservit numai prin butoanele de apasare [1 - 3]

- Deplasarea servomotorului in directia DESCHIS: Apasati butonul de apasare
[1]=.

- Opriti servomotorul: Ap&sati butonul de apasare [2] STOP.

- Deplasarea servomotorului in directia INCHIS: Ap&sati butonul de ap&sare [3]

X

Informatie Comentzile de pozitionare DESCHIS si INCHIS pot fi actionate in regim cadentat sau
’ cu autoblocare. In cazul auto-opririi, servomotorul se deplaseaza in pozitia finala
respectiva dupa apasarea butonului, cu exceptia cazului in care primeste o altd
comanda in prealabil. Pentru informatii consultati Manualul (functionare si setare).

7.2.2. Operarea servomotorului de la distanta

| A ATENTIE Servomotorul se poate deplasa de indata ce este pornit!
Pericol de vatamari corporale sau avarieri ale armaturi.

— Daca servomotorul porneste pe neasteptate: pozitionati imediat comutatorul
selectiv pe 0 (OPRIT).

— Verificati semnalele de intrare si functiile.
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— Aduceti selectorul in pozitia Telecomanda (DISTANTA).

< Actionarea electrica poate fi comandata de la distanta prin Fieldbus.

Informatie La servomotoare cu regulator de pozitie este posibila comutarea intre comanda
DESCHIS - INCHIS (la distantd DESCHIS - INCHIS) si comanda pe baza de valori
nominale (la distantd NOMINAL). Pentru informatii vezi Manualul (functionare si
setare).
7.3. Operarea meniului prin butoane (pentru setari si afisaje)

Operarea meniului pentru setari si afisaje se efectueaza prin butoanele [1- 4] ale
panoului de comanda integrat.

Pentru operarea meniului comutatorul selector [5] trebuie sa se afle din nou pe pozitia
0 (INCHIS).

0
Réandul cel mai de jos de pe display [6] serveste ca asistent de navigatie si arata ce

buton [1- 4] se poate folosi la operarea meniului.
Imagine 51:

o

[6]

01 T2 T [

|

[1-4] Buton, respectiv asistent de navigatie
[56] Comutator selector
[6] Display

Tabel 26: Functii importante ale butonului pentru operarea meniului.

Buton apasare |Asistent de Functii
navigatie pe
display
[11 A Des A Schimbati pagina/selectia

Modificarea valorilor
Introducerea unei cifre dela0la 9

2y incy Schimbati pagina/selectia
Modificarea valorilor
Introducerea unei cifre dela0la 9

[3] ¢ Ok Confirmati selectia
Asigur Memorati
Modif Treceti in meniul modificare
Detalii Aratati mai multe detalii
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Lumina de fond

Buton apasare |Asistent de Functii
navigatie pe
display
[4]1C Setup Treceti in meniul principal
Esc Tntrerupe’gi procesul
Tnapoi la afisajul anterior

«  Inregim de functionare normal lumina este alba. in cazul unei erori, este rosie.

. Cand se actioneaza un buton, lumina display-ului devine mai deschisa la culoare.
Daca 60 de secunde nu se actioneaza niciun buton, lumina display-ului devine
inchisa la culoare.

7.3.1.  Structura instalatiei si navigatia

Grupe

ID

Schimbarea grupei

Apelare directa via ID

52

Afisajele pe display sunt impartite in 3 grupe.
Imagine 52: Grupe
[1]

duma —» [2] <+> [3]
[ —

[11  Meniu start
[2] Meniu de stare
[8]  Meniu principal

Meniul de stare si meniul principal sunt marcate cu un ID.
Imagine 53: Marcarea cu ID

; ID ID

| SON0T [ MOpo9 —
S ID incepe cu S = Meniu de stare
M ID incepe cu M = Meniu principal

Se poate comuta intre meniul de stare S si meniul principal M astfel:

Pentru aceasta, in pozitia 0 (INCHIS) a comutatorului selectiv, tineti apasat butonul
C circa 2 secunde pana cand apare o pagina cu ID M....

Imagine 54: Schimbarea grupei de meniuri

. 25 . Y

| S' :"I“-' 1 q [ Mi 1009
~ Oc :

( S0po1 4l 'M:...::r___-":i_s

intoarcerea in meniul de stare are loc daca:

. timp de 10 minute nu este actionat niciun buton de la panoul de comanda
integrat

. sau printr-o apasare scurta pe C

in meniul principal se pot apela pagini si direct prin introducerea ID-ului (fara clic
intermediar).
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Imagine 55: Chemare directa (Exemplu)

Mooog __1X Mergila
» Display... Q‘ ChMeniu
MO0000
—

Mergilalinc v[Ok  |Esc

@C Desa [inc v[Ok  |Esc

Afisajul arata pe randul cel mai de jos: Mergila

1.

HonN

5.

Apasati butonul AMergila.
Afisajul indica: ChMeniu M0000

Cu ajutorul butonului AY Des A inc¥ selectati cifre de la 0 pana la 9.
Cu ajutorul butonului ¢! Ok confirmati prima pozitie.

Repetati pasii 2 si 3 pentru toate celelalte pozitii.

Pentru a intrerupe procesul: Apasati C Esc.

7.4.

Nivel utilizator, Parola

Nivel utilizator  Nivelul de utilizator determina ce optiuni de meniu, respectiv parametri ii sunt afisati
utilizatorului sau pot fi modificati de acesta.

Exista 6 utilizatori diferiti. Nivelul de utilizator este afisat pe randul cel mai de sus:

Imagine 56: Afisaj nivel utilizator (exemplu)

h Nivel utilizator

_4 )Mo229

Parola Pentruamodifica un parametru, trebuie introdusa o parola. Pe display apare afisajul:
Parola 0***

Fiecare utilizator are parola sa si este autorizat s& execute anumite actiuni.

Tabel 27:
Utilizatori si autorizari

Utilizator (nivel)
Obse(1)

Operator (2)

Revizie (3)
Spec(4)

Service (5)

AUMA (6)

Autorizare/Parola

Verificati setarile

Nu este nevoie de parola

Modificati setarile

Parola din fabrica: 0000

Prevazute pentru extinderi ulterioare

Modificati configuratia perifericelor

de ex. modul de decuplare, alocarea releelor de mesaje
Parola din fabrica: 0000

Personal de service

Modificati setarile configuratiilor.

Administrator AUMA

Accesul neautorizat este facilitat de o parola nesigura!
— Se recomanda cu insistentd schimbarea parolei la prima punere in functiune.

L3

Introducerea parolei

g vg -

Selectati meniul dorit si apasati butonul +! timp de cca. 3 secunde.
Este afisat nivelul de utilizator setat, de ex. Obse(1)

Cu A DesA selectati nivelul superior de utilizator si confirmati cu ¢ Ok.
Afisajul arata: Parola 0***
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Cu ajutorul butonului A¥ Des A Inc¥ selectati cifre de la 0 pana la 9.
Apasand butonul €} Ok confirmati prima pozitie a parolei.

Repetati pasii 1 si 2 pentru toate celelalte pozitii.

Dupa ce ati confirmat si ultima pozitie apasand 4 OK, in cazul in care ati introdus
corect parola, se acorda apoi accesul la toti parametrii din cadrul nivelului de
utilizator respectiv.

§ Orw®

7.4.2,

M D>

Selectarea meniului
principal

Modificarea parolelor

Modificarea parolelor

Se pot modifica numai parolele care au acelasi nivel de utilizator sau unul inferior.

Exemplu: Daca utilizatorul este logat drept Spec(4), atunci poate modifica parolele
nivelurilor de utilizator de la (1) pana la (4).

Conf. Perif. M0053
Funct. Service M0222
Mod. Par. M0229

Optiunea de meniu Funct. Service M0222 este vizibila doar daca este setat nivelul
de utilizator Spec(4) sau unul superior.

1. Aduceti selectorul in pozitia 0 (OPRIT).

2. Tineti apasat butonul C Setup timp de cca. 3 secunde.
= Afisajul se schimba in meniul principal si indica: » Display...
3.  Selectati parametrul Mod. Par., fie:
- in meniul M D> dati clic pe Parametri, fie
- prin accesarea directa: apasati A si introduceti ID-ul M0229
- Afisajul arata: » Mod. Par.
- in randul cel mai de sus este afisat nivelul de utilizator (1 — 6), de ex..

v

4

- La nivelul de utilizator 1 (doar afisaj) nu se poate modifica nicio parola. Pentru
a putea modifica parolele trebuie sa se treaca la un nivel de utilizator superior.
Pentru aceasta trebuie data o parola in legatura cu un parametru.

La un nivel de utilizator de la 2 - 6: apasati butonul « Ok.
Afisajul arata cel mai inalt nivel de utilizator, de ex.: PentBen 4

Cu ajutorul butonului AY¥ DesA inc¥ selectati nivelul de utilizator si apoi
confirmati apasand + Ok.

Afisajul araté: » Mod. Par. Parola 0***

Introduceti parola actuala (- Introducerea parolei).
Afisajul araté: » Mod. Par. Parola (noud) 0***
Introduceti noua parola (- Introducerea parolei).
Afisajul araté: » Mod. Par. PentBen 4 (Exemplu)

Cu ajutorul butonului A¥ Des A Inc¥ selectati urmatorul nivel de utilizator sau
intrerupeti operatiunea apasand Esc.

»

EA 4

© § Ng Oy

7.4.3.

54

Blocarea temporara in caz de introducere incorecta a parolei

Comanda actionarii electrice este echipata cu o functie de blocare temporara in cazul
in care parola este introdusa incorect. Acest lucru previne utilizarea neautorizata
prin incercari si erori sistematice. Blocarea temporara este activata in cazul unor
introduceri incorecte prin unitatea de comanda local&, precum si in cazul unor
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introduceri incorecte prin intermediul instrumentelor software (AUMA CDT, aplicatia
AUMA Assistant). Dupa cinci incercari consecutive esuate, alta introducere este
blocaté timp de un minut. La orice alta incercare gresitd, acest timp de blocare se
dubleaza. Blocarea activa este afisata pe ecran. Fiecare nivel de utilizator are o
blocare temporara individuala. Aceasta inseamna ca, de exemplu, daca nivelul de
utilizator 4 este blocat, va puteti conecta in continuare cu nivelul de utilizator 3.

Contorul de incercari esuate se reseteaza in doud moduri:

1. Prin autorizarea cu succes cu parola corecta.
2. Dupa ce au trecut opt ore de la ultima incercare esuata.
7.5. Limba utilizata pe display

Limba afisajului poate fi modificata.

7.5.1. Modificarea limbii

MD

Selectarea meniului
principal

Modificarea limbii

Selectarea limbii

Display... M0009
Limba MO0049

S S U SRR G

. 4

1.

Aduceti selectorul in pozitia 0 (OPRIT).

Tineti apasat butonul C Setup timp de cca. 3 secunde.
Afisajul se schimba in meniul principal si indica: » Display...
+! Ok apasati.
Afisajul arata: » Limba
+! Ok apasati.
Afisajul arata limba aleasa, de ex.: » Deutsch
Ultimul rand de jos al afisajului indica:
- Asigur — continuati cu pasul 10
- Modif - continuati cu pasul 6
+! Modif apasati.
Afisajul arata: » Obse(1)
Cu ajutorul A¥ Des A incv selectati nivelul de utilizator, avand in vedere
urmatoarele semnificatii:
- triunghi negru: » = setari actuale
- triunghi alb: > = selectie (incd nememorata)
+ Ok apasati.
Afisajul arata: Parold 0***
Introduceti parola (- Introducerea parolei).
Afisajul arata: » Limba si Asigur (ultimul rand de jos)
Cu ajutorul A¥ Des A Incvy selectati noua limba, avand in vedere urmatoarele
semnificatii:
- triunghi negru: » = setari actuale
- triunghi alb: > = selectie (incd nememorata)
Apasand + Asigur confirmati selectia.
Afisajul se modifica in noua limba. Noua limba este memorata.
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8. Afisaje
8.1. Afisajul la punerea in functiune

Test LED Dupa conectarea la reteaua electrica toate LED-urile panoului de comanda integrat
trebuie sa lumineze cca. 1 secunda. Confirmarea optica arata starea comenzii care
este alimentatd cu tensiune si ca toate LED-urile sunt in stare de functionare.

Imagine 57: Test LED

Alegerea limbii  in timpul testului automat puteti activa alegerea limbii, prin aceasta direct dupa
procesul de pornire afisajul pe display apare in limba dorita. Comutatorul selector
trebuie sa fie plasat pe pozitia 0 (INCHIS).

Activati alegerea limbii:

1. Afisajul aratd pe randul cel mai de jos: Language selection menu? ,Reset”

2. Apasati butonul RESET si mentineti apasat pana cand in randul cel mai de jos
al textului se afiseaza: Language menu loading, please wait.

Imagine 58: Test automat

auma ... auma

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ —b Language menu loading, please wait
Meniul pentru alegerea limbii apare dupa meniul de pornire.
Meniu de pornire  In timpul procesului de pornire pe display este afisata versiunea actual& de Firmware.

Imagine 59: Meniu startup cu versiune firmware: 05.00.00—xxxx

duma
______ aa—

05.00.00-xxxx

Daca in timpul testului automat alegerea limbii a fost activata, se afiseaza meniul
pentru setarea limbii pe display. Mai multe informatii cu privire la setarea limbii gasiti
in capitolul <Limba utilizata pe display>.

Imagine 60: Alegerea limbii

Limba:
» Romana
H A5
Desa [iInc v|Asigur |[Esc

Daca pentru o perioada de timp mai indelungata (cca. 1 minut) nu se introduc date,
display-ul se intoarce automat la afisajul de referinta al starii.

8.2. Afisaje pe display

Meniurile si functiile depind de firmware-ul comenzii de actionare!

— Daca lipseste vreun meniu sau vreo functie, va rugam sa contactati serviciul
AUMA.
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Rand de stare Randul de stare (ultimul rand de sus pe display) indica regimul de functionare [1],
prezenta unei defectiuni [2] si numarul ID [3] al afisajului prezent.

Imagine 61: Informatii din randul de stare (sus).
(1] (2] (3]
inchis A ([ S0l <—

[11  Regim de functionare
[2]  Simbol defectiune (numai la erori si avertizari)
[3] Numar ID: S = Pagina stare

Asistenta navigatie [n cazul in care sunt disponibile si alte detalii respectiv mai multe informatii, in

asistentul de navigatie apar pe ultimul rand de jos al display-ului afisajele Detalii
respectiv Ulteri. Se pot afisa si alte informatii cu ajutorul butonului de apdsare +.

Imagine 62: Asistent de navigatie (jos)

[1]

Desa [inc v[Detalii | <+
Desa |inc v|Detalii | 4—

[1]  arata lista cu mesaje detaliate
[2] arata si alte informatii.
Asistentul de navigatie (ultimul rand de jos) se stinge dupa cca. 3 secunde. Pentru

a reactiva asistentul de navigatie (in pozitia de comutare selectiva 0 (INCHIS)) se
apasa orice buton.

8.2.1.

Mesaje de raspuns de la servomotor si armatura
Indicatiile de pe afisaj depind de echiparea servomotorului.

Pozitia vanei (S0001)

. Afisajul S0001 indica pozitia vanei in % din cursa de reglare.
o Dupa cca. 3 secunde apare bara de aplicatii.
. La o comandé& de pornire sageata indica directia cursei (DESCHIS/INCHIS).

Imagine 63: Afisajul pozitiei vanei si directia cursei.
S0001 3s S0001
Pozitie —> Pozitie >
50.0 % 50.0 %
QO Te——=

Desa [Inc | [ Setup

Atiigerea pozitiei finale setate este indicata suplimentar cu simbolurile X (INCHIS)
si = (DESCHIS).
Imagine 64: Pozitie finala INCHIS/DESCHIS atinsa.

S0001 S0001
Pozitie Pozitie _
N 00% 100.0% =
- | = = =

0% Servomotorul este in pozitia finald INCHIS
100 %Servomotorul este in pozitia finald DESCHIS

Moment de rotatie (S0002)
»  Afisajul S0002 indicad momentul de rotatie adiacent arborelui.
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Modificati unitatea

Afisaj in procente

Comanda DE§CHIS -
INCHIS

Comanda pe baza valorii

58

nominale

. Dupa cca. 3 secunde apare bara de aplicatii.
Imagine 65: Moment de rotatie

S0002 3s S0002
MomRot —P MomRot
30 Nm 30 Nm
’ | [ =
Desa [inc v[ Lbs/ft. [ Setup

Cu ajutorul butonului ¢! unitatea setata (procent) %, newton-metru Nm sau in
"foot-pound" ft-Ib poate fi modificata.

Imagine 66: Unitati moment de rotatie

O S0002
—pp MomRot
o S0002 -
g} MomRot 50 %
S0002 "“I
MomRot 22 ft-lb Incv | | Nm )| Setup
30 Nm e +1| % | [Setup

< O-

Un afisaj de 100 % corespunde momentului maxim de rotatie indicat pe placuta
indicatoare a servomotorului.

Desa [inc v| b || Setup

Exemplu: Interval moment de rotatie pldcuta indicatoare = 20 — 60 Nm.

. 100 % reprezinta 60 Nm din momentul nominal.
. 50 % reprezintd 30 Nm din momentul nominal.

Comenzi de pornire (S0003)
Afisajul S0003 arata:

. comenzi de pornire active, de ex.: deplasare in directia INCHIS, sau deplasare
in directia DESCHIS
o  valoarea efectiva E2 apare ca bara de aplicatii si o valoare intre 0 si 100 %.

. la comanda pe baza valorii nominale (regulator de pozitie): valoarea nominala
E1

. la regim de sincronizare sau pozitii intermediare cu profilul deplasarii: puncte
de sprijin si comportamentul la deplasare al punctelor de sprijin

Dupa cca. 3 secunde asistentul de navigatie (ultimul rand de jos) se stinge si axa
(axele) pentru afisajul punctelor de sprijin devin(e) vizibila(e).

Comenzile de pornire active (DESCHIS, INCHIS,...) sunt afisate deasupra barei de
aplicatii. Afisajul aratd comanda de pornire in directia INCHIS.

Imagine 67: Afisaj la comanda DESCHIS - INCHIS
S0003 3s

ComStAc — ComStAc

— DESCHIS — -z INCHIS -

E2 NN 1499% <@ E2 DEEENNN ] 499%

Desa [inc | [Setup 4 A

E2 Pozitie-Valoare efectiva

S0003

Daca regulatorul de pozitie este deblocat si activat, bara de aplicatii pentru E1
(valoarea nominala a pozitiei) devine vizibila.

Directia comenzii de pornire se afiseaza deasupra barei de aplicatii printr-o sageata.
Afisajul aratd comanda de pornire in directia INCHIS.
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Axa punctului de sprijin

Imagine 68: Afisaj la comanda pe baza valorii nominale de comanda (regulator de
pozitie)

S0003 3s S0003
ComStAc ——P ComStAc
T - = o e =
E1 BN 50.0% E1 DN ] 50.0%

E2 NN 1499% <@ E2 DN ] 49.9%
Desa [inc v| [Setup ¢ !
E1  Pozitie-Valoare nominala
E2 Pozitie-Valoare efectiva

Pe axa punctului de sprijin se afiseaza punctele de sprijin si comportamentul acestora
(profil de deplasare) prin simboluri.

Simbolurile se afiseazd numai daca cel putin una din functiunile urmatoare este
activata:

Prof. funct. M0294
Funct. Sincr. INCHIS M0156
Funct. Sincr. DESCHIS M0206

Imagine 69: Exemple: stdnga puncte de sprijin (pozitii intermediare); dreapta regim
de sincronizare

E2 N ]49.9% E2 N ] 49.9%
D —{ —

Tabel 28: Simboluri pe axa punctului de sprijin

Simbol Punct de sprijin (pozitie Regim de sincronizare
intermediara) cu profilul deplasarii:
| Punct de sprijin fara reactie Sfarsit sincronizare
4 Oprire la deplasare in directia INCHIS |Inceput sincronizare in directia INCHIS
> Oprire la deplasare in directia Tnceput sincronizare in directia
DESCHIS DESCHIS
<> Oprire la deplasare in directia -
DESCHIS si INCHIS
< Pauza la deplasare in directia INCHIS |-
> Pauza la deplasare in directia -
DESCHIS
< Pauza la deplasare in directia -
DESCHIS si INCHIS

8.2.2. Afisaj stare conform categoriei AUMA

Aceste afisaje sunt disponibile daca parametrul Categ. Diag. M0539 este reglat la
valoarea AUMA.

Avertizari (S0005)
Daca a aparut o avertizare, afisajul S0005:

. arata numarul avertizarilor aparute.
«  afiseazd dupa cca. 3 secunde un semnal de intrebare intermitent.
Imagine 70: Avertizari

A S0005 5o A S0005
Avertizari: 2 —P Avertizari: 2
s ] o
O

N

Desa [inc v[Detalii [Setup
Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.
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DISTANTA indisponibila (S0006)
Afisajul S0006 aratd mesajele grupei DISTANTA indisponibil&
Daca a aparut un astfel de mesaj, afisajul S0006:
. arata numarul mesajelor aparute.
. emite dupa cca. 3 secunde pe diagonald o bara de aplicatii intermitenta.
Imagine 71: Mesaje DISTANTA indisponibila
A S0006 4 A $0006
2 = = - S ] - -
DISTANTA indisponi.:2 = DISTANTA indisponi.: 2
vV Ly
. G
«— :@:
Desa [inc v [Detalii | Setup @ N
Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.
Eroare (S0007)
Daca a aparut o eroare, afisajul S0007:
. arata numarul erorilor aparute.
. emite dupa cca. 3 secunde un semnal de atentionare intermitent.
Imagine 72: Eroare
A S0007 4o A $0007
Eroare: 2 =P Eroare: 2
% O )
«— :@:
Desa [inc v|Detalii [Setup @ N
Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.
8.2.3. Afisaj stare conform recomandarii NAMUR

60

Aceste afisaje sunt disponibile dacd parametrul Categ. Diag. M0539 este reglat la
valoarea NAMUR.

in afara specificatiei (S0008)

Afisajul S0008 aratd mesaje din afara specificatiei conform recomandarii NAMUR
NE 107

Daca a aparut un astfel de mesaj, afisajul S0008:

. arata numarul mesajelor aparute.
-  afiseaza dupa cca. 3 secunde un triunghi intermitent cu semn de intrebare.
Imagine 73: in afara specificatiei

A S0008 A S0008
I - = S =g - -
Afar Specificatiei 4 ——P Afar Specificatiei 4
\ ."/
A
Desa [inc v|Detalii | @ AU

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.

Control functionare (S0009)

Afisajul S0009 aratd mesaje ale controlului functionarii conform recomandarii NAMUR
NE 107.

Daca deasupra controlului functionarii a aparut un mesaj, afisajul S0009:

. arata numarul mesajelor aparute.
»  afiseaza dupa cca. 3 secunde un triunghi intermitent cu o cheie de scule.
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Imagine 74: Control functionare

A S0009 4 A S0009
Control functionare 2 — Control functionare 2

1
\\ f/

— ¥
Desa [inc v|Detalii | @ N

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.

Necesitate de revizie (S0010)
Afisajul S0010 aratd mesaje de revizie conform recomandarii NAMUR NE 107.

Dacé a aparut un astfel de mesaj, afisajul S0010:

. arata numarul mesajelor aparute.
«  afiseaza dupa cca. 3 secunde un dreptunghi intermitent cu un bidonas de ulei.
Imagine 75: Necesitate de revizie

A S0010 4 A $0010
- - - S - - -
Necesitate de revizie 2 ——P Necesitate de revizie 2

~ b
— %
Desa [inc v|Detalii | @ 4 2

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.

Defectiune (S0011)

Afisajul S0011 aratad cauzele mesajului de avarie conform recomandarii NAMUR NE
107.

Dacé a apéarut un astfel de mesaj, afisajul S0011:

. arata numarul mesajelor aparute.
. emite dupa cca. 3 secunde un cerc intermitent cu o cruce.
Imagine 76: Defectiune

A soott 4 A $0011
- S -
Defectiune 2 — Defectiune 2
b " L ¥
+— e %
Desa [inc v|Detali | @ SRS

Pentru mai multe informatii vezi si <Eliminare defectiuni>.
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8.3.

62

Indicatoare luminoase ale panoului de comanda integrat

M D

Imagine 77: Dispunerea si semnificatia indicatoarelor luminoase

(1]

T % O T = 12 8 4 5

(1]
(2]
14

2Tc
3®
4To
5=

6@

9:| [2] 0, 6

i)

®

Inscriptionare cu simboluri (Standard)
Inscriptionare cu cifrele 1 - 6 (optiune)

Pozitia finala INCHIS atins&, (lumineaza intermitent: Deplasare in directia
INCHIS)

Eroare de moment de rotatie INCHIS.
Protectie motor declansata

Eroare de moment de rotatie DESCHIS

Pozitia finald DESCHIS atinsd, (lumineaza intermitent: Deplasare in directia
DESCHIS)

Comunicatie Bluetooth activa

Modificare indicatoare luminoase (afisaje)

LED-urile1 — 5 pot fi atribuite la mesaje diferite.

Conf. Perif. M0053

Poz. Loc. Com. M0159
Lum. Semn. 1 (Stg.) M0093
Lum. Semn. 2 M0094
Lum. Semn. 3 M0095
Lum. Semn. 4 M0096
Lum. Semn. 5 (Dr.) M0097
Mesaj Poz. Cen. M0167

Valori standard (Europa): .
Lum. Semn. 1 (Stg.) = Poz. Fin. INCHIS, Interm.
Lum. Semn. 2 = Er. Mom. Rot. INC.

Lum. Semn. 3

Er. Tem.

Lum. Semn. 4 = Er. Mom. Rot. DES.
Lum. Semn. 5 (Dr.) = Poz. Fin. DESCHIS, Interm.
Mesaj Poz. Cen. = PFinl/D=D

Alte valori de setat:
Vezi manual (functionare si setare).
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8.4. Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)

Caracteristici

Imagine 78: Indicare mecanica a pozitiei

(1]
(2]

(2]

U

Pozitia finald DESCHIS atinsa
Pozitia finala INCHIS atinsa

este independent de alimentarea electrica

serveste ca indicator de parcurs: Cadranul indicator (cu sageata =>) se roteste
atunci cand actionarea este in functiune, indicand astfel continuu pozitia
armaturilor

(In cazul variantei constructive ,inchidere cu rotire spre dreapta”, sdgeata se
roteste in sensul acelor de ceasornic la o curs in directia INCHIS)

indic& atingerea pozitiilor finale (DESCHIS/INCHIS)
Sageata ™ arata spre simbolul = (DESCHIS) sau T (INCHIS)
cu autoreglare la marirea unghiului de pivotare

8.5. Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator (fara autoreglare)

Caracteristici

Imagine 79: Indicare mecanica a pozitiei

(1]
(2]
(3]

(1] (2]
A A

Pozitia finala DESCHIS atinsa
Pozitia finald INCHIS atins&
Marcajul indicator pe capac

este independent de alimentarea electrica

serveste ca indicator de parcurs: Cadranul indicator se roteste atunci cand
servomotorul este in functiune, indicand astfel continuu pozitia armaturilor
(In cazul variantei de executie ,inchidere cu rotire spre dreapta“, simbolurile

=/1_se rotesc in sens invers acelor de ceasornic la o cursa in directia INCHIS)
indic& atingerea pozitiilor finale (DESCHIS/INCHIS)

(Simbolurile = (DESCHIS)/ L (INCHIS) indica astfel spre marcajul indicator A
de pe capac)
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9. Mesaje (semnale de iesire)
9.1. Mesaje prin Modbus RTU

Mesajele de raspuns prin Modbus RTU pot fi citite cu ajutorul codului de functionare
al Modbus-ului respectiv.

Codurile de functionare sunt enumerate in manualul (Integrarea perifericelor Fieldbus)
Modbus.

9.2. Mesaje de stare prin relee de mesaje (iesiri digitale)

Premise Releele de mesaje sunt posibile numai dac3 la interfata Fieldbus se adauga
suplimentar o interfata paralela.

Caracteristici  Prin releele de mesaje pot fi transmise mesaje de stare (de ex. atingerea pozitiei
finale, pozitia comutatorului selectiv, avarii...) sub form& de semnale binare la centrala
de comanda.

Mesajele de stare au doar doud variante: activ si inactiv. Activ inseamna cé se
intrunesc conditiile pentru mesaj.

9.2.1.  Atribuirea iesirilor

Mesajele de stare (iesirile DOUT 1- 6) pot fi inzestrate cu semnale diferite.
Nivel de acces necesar: Spec(4) sau mai inalt.

MDD Conf. Perif. M0053
Inter. /O M0139
les. Dig. M0110

Semn. DOUT 1 MO0109

Valori standard:

Semn. DOUT 1 = Eroare

Semn. DOUT 2 = Poz. Fin. INC.
Semn. DOUT 3 = Poz. Fin. DES.
Semn. DOUT 4 = Com. Sel. LA DIST.
Semn. DOUT 5 = Er. Mom. Rot. INC.
Semn. DOUT 6 = Er. Mom. Rot. DES.

9.2.2. Codarea iesirilor

Semnalele de iesire Cod. DOUT 1—-Cod. DOUT 6 pot fi conectate ca High Aktiv sau
Low Aktiv.

. High Activ = Contact de mesaj inchis = Semnal activ
. Low Activ = Contact de mesaj deschis = Semnal activ
Semnal activ inseamna ca& se intrunesc conditiile pentru mesaj.
Nivelul de utilizator necesar: Spec(4) sau mai inalt.
MD  Conf. Perif. M0053
Inter. /O MO0139

les. Dig. M0110
Cod. DOUT 1 M0102

Valori standard:

Cod. DOUT 1 = Low Aktiv
Cod. DOUT 2-Cod. DOUT 6 = High Aktiv

9.3. Mesaje analogice (iesiri analogice)

Premise Raspunsuri analogice sunt disponibile numai daca existd semnale de intrare
suplimentare.

Pozitia vanei Semnal: E2 = 0/4 — 20 mA (potential separat)
Denumire in schema electrica: AOUT1 (pozitie)
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Raspuns al momentului Semnal: E6 = 0/4 — 20 mA (potential separat)

derotatie  penymire in schema electrics: AOUT2 (moment de rotatie)

Pentru informatii despre acest subiect vezi ,Manual” (functionare si setare).
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10. Punerea in functiune (Setarile de baza)

1. Aduceti comutatorul selector in pozitia 0 (OPRIT).
0
~ 0,
Informatie: Comutatorul selector nu este comutator de retea. In pozitia 0
(OPRIT) se impiedica comanda servomotorului. Comanda este in continuare
alimentata cu curent.

2. Conectati alimentarea cu curent.
Informatie: La temperaturi de sub -30 °C, respectati timpul de preincalzire.

3. Executati reglarile de baza

10.1. Opritoarele finale din actionarea sfert de tura

Urmatoarea descriere se aplica la varianta de executie standard de inchidere
cu rotire spre dreapta.

Pentru executia speciald cu inchidere spre stdnga existd o descriere separata.

Opritoarele finale interne limiteaza unghiul de pivotare. Acestea protejeaza armatura
in cazul defectarii limitatorului de cursa in timpul functionarii si servesc ca limitare
in regim de functionare manual cu roata de mana. Acestea nu trebuie utilizate pentru
decuplarea momentului de rotatie in pozitiile finale in timpul functionarii curente.

Reglajul opritoarelor finale se efectueaza de obicei de catre producatorul vanei,
inaintea montarii ei in conducta.

- - . . 51
| N ATENTIE | Piese rotative, accesibile (clapete/robinete) la vana!
Pericol de strivire si avarii din cauza vanei, respectiv a servomotorului.

— Opritoarele finale trebuie reglate doar de catre personalul calificat.

— Nu indepartati niciodatéd complet suruburile de reglare [2] si [4], pentru ca
altminteri se poate scurge vaselina.

— Respectati dimensiunea T,

Informatie . Unghiul de pivotare setat din fabrica este indicat pe placuta indicatoare:
Imagine 80: Exemplu: Placuta indicatoare unghi de pivotare

. Ordinea operatiunilor de reglare depinde de vana:
- Recomandare daca vana este echipata cu clapete: mai intai reglati
opritorul final INCHIS.

- Recomandare daca vana este echipata cu robinete cu bila: mai intai
reglati opritorul final DESCHIS.
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Imagine 81: Opritor final
- .

4
."x f _;"/r 7 - \I \
I"\_./"‘J I‘I“\____ ’,/i/fl
® W = T
1] @ = S
[3] ¢ T min. +

[1]  Surub de inchidere opritor final DESCHIS
[2]  Surub de reglare opritor final DESCHIS
[3]  Surub de inchidere opritor final INCHIS
[4]  Surub de reglare opritor final INCHIS

Misuri/dimensiuni |05.2 07.2 10.2 12.2 14.2
T (la 90°) 17 17 20 23 23
Toin. 1 11 12 13 12

10.1.1. Reglarea opritorului final INCHIS

1. Scoateti surubul de inchidere [3].
2. Deplasati vana pana in pozitia finald INCHIS, folosind roata manuala.
3. Daca nu se atinge pozitia finala a armaturi:
—  Rotiti putin surubul de reglare [4] in sens antiorar pana cand se poate
regla fara probleme pozitia finald INCHIS a armaturii.
= Prin rotirea surubului de reglare [4] in sensul acelor de ceas rezultd un
unghi de pivotare mai mic.

=  Prin rotirea surubului de reglare [4] in sens contrar acelor de ceas rezulta
un unghi de pivotare mai mare.

4.  Rotiti surubul de reglare [4] in sens orar pana la opritor.
o [n acest fel reglarea opritorului final INCHIS este finalizat.

5.  Verificati pozitia corespunzatoare si starea garniturii inelare a surubului de
inchidere, inlocuiti-o daca este deteriorata.

6. Introduceti surubul de inchidere [1] si strangeti-I.
Imediat dupa aceasta reglare, poate fi reglat sistemul de identificare a pozitiei finale
INCHIS.

10.1.2. Reglarea opritorului final DESCHIS

Informatie  De reguld, opritorul final DESCHIS nu mai trebuie reglat.

1. Scoateti surubul de inchidere [1].
2. Deplasati vana pana in pozitia finald DESCHIS, folosind roata de mana.
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3. Daca nu se atinge pozitia finald a armaturii:
—  Rotiti putin surubul de reglare [2] in sens antiorar pana cand se poate
regla fara probleme pozitia finald DESCHIS a armaturii.

<  Prin rotirea surubului de reglare [2] in sensul acelor de ceas rezultd un
unghi de pivotare mai mic.

=  Prin rotirea surubului de reglare [2] in sens contrar acelor de ceas rezulta
un unghi de pivotare mai mare.

4. Rotiti surubul de reglare [2] in sens orar pana la opritor.
< in acest fel reglarea opritorului final DESCHIS este finalizata.

5. Verificati pozitia corespunzatoare si starea garniturii inelare a surubului de
inchidere, Tnlocuiti-o daca este deteriorata.
6. Introduceti surubul de inchidere [1] si strangeti-l.

Imediat dupd aceasta reglare, se poate regla sistemul de identificare a pozitiei finale
DESCHIS.

10.2. Setare tip de decuplare

Reglarea gresita a vanei duce la deteriorarea acesteia!

— Setarea tipului de deconectare (in functie de cursa sau de momentul de rotatie)
trebuie sa fie adaptata la armatura.

— Setarea poate fi modificatd numai cu acordul producatorului armaturii.

MD Setdri M0041
Mod Decup. M0012
Poz. Fin. INCHIS MO0086
Poz. Fin. DESCHIS M0087

Valoare standard: Cursa
Valori de reglare:
Cursa Decuplarea in pozitiile finale prin setarea pe capat de cursa.
Moment Rotatie Decuplarea in pozitiile finale prin setarea pe moment de rotatie.

Alegeti meniul principal 1.  Aduceti comutatorul selector in pozitia 0 (OPRIT).

2. Tineti apasat butonul C Setup timp de cca. 3 secunde.
= Afisajul se schimb& in meniul principal si indica: » Display...
Selectati parametrul 3.  Alegeti parametrul, ori:
- in meniul M D> dati clic pe parametru sau
- prin chemare directa: A apasati si introduceti ID M0086 respectiv M0087
<  Afisajul arata: Poz. Fin. INCHIS
Faceti alegerea cu A ¥ DesA incV:
- » Poz. Fin. INCHIS
- » Poz. Fin. DESCHIS
=  Triunghiul negru » indica selectia actuala.

»

iNCHIS sau DESCHIS
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5. Apasati +/Ok.
< Afisajul indicd setarea actuala: Cursa sau Moment Rotatie
< Randul cel mai de jos al afisajului indica fie:

Logarea utilizatorului

Modificarea setarii

Madif -~ continuati cu pasul 6

- Asigur — continuati cu pasul 10

6. apasati +Modif.

< Afisajul arata: » Spec(4)

7. Cu ajutorul A ¥ DesA inc¥ selectati utilizatorul:

Informatie: Nivelul de utilizator necesar: Spec(4) sau mai inalt

¥

Simbolurile au urmatoarea semnificatie:
triunghi negru: » = setari actuale

triunghi alb: > = selectie (inca nememorata)
apasati +/Ok.

Afisajul arata: Parold 0***

Introduceti parola (- Introducerea parolei).

§ ©§ !

Afisajul indica printr-un triunghi negru > tipul de deconectare selectat (»Cursa
sau *Moment Rotatie).

10. Cu ajutorul A¥DesAlncY, selectati o noua setare.

<  Simbolurile au urmatoarea semnificatie:

- triunghi negru: » = setari actuale

- triunghi alb: > = selectie (inca nememorata)

11. Cu ¥ Asigur salvati selectarea facuta.

= Tipul de decuplare este setat.
12. Inapoi la pasul 4 (INCHIS sau DESCHIS): Ap&sati +! Esc.

10.3. Setarea pe moment de rotatie

Informatie

M D>

Selectarea meniului
principal

La atingerea cuplului de deconectare setat aici, comanda actionarii electrice este
actionata (protectie la suprasarcind a vanei)

Comutatorul momentului de rotatie se poate declansa si in regim de functionare
manual.

Pericol de deteriorare a vanei in cazul reglarii unui moment de decuplare prea
ridicat!

— Momentul de decuplare trebuie adaptat la vana.
— Modificarea setarii se poate face doar cu acordul producatorului vanei.

Setari M0041
Com. Mom. Rot. M0013
Mom. Decup. INCHIS M0088
Mom. Decup. DESCHIS MO0089

Valoare standard: conform conditiilor comenzii

Zona de setare: Intervalul momentului de rotatie conform placutei indicatoare a
actionarii electrice

1. Aduceti selectorul in pozitia 0 (OPRIT).
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Selectarea parametrilor 3.

el

iNCHIS sau DESCHIS

§ 28 8§99

Logarea utilizatorului

Modificarea valorii

12.

-

13.

22680

Tineti apasat butonul C Setup timp de cca. 3 secunde.
Afisajul se schimba in meniul principal si indica: emoji Display...
Alegeti parametrul, ori:
- in meniul M D> dati clic pe parametru, sau
- prin accesarea directa: apasati A si introduceti ID-ul MO088
Afisajul arata: Mom. Decup. INCHIS
Faceti alegerea cu A ¥ DesA incV:
—  emoji Mom. Decup. INCHIS
- emoji Mom. Decup. DESCHIS
Triunghiul negru emoji indica selectia actuala.
apasati +/0k.
Afisajul arata valoarea setata.
Randul cel mai de jos arata: Modif Esc
apasati +/Modif.
Afisajul arata:
Spec(4) - continuati cu pasul 7
in randul cel mai de jos Des A inc¥ Esc -~ mai departe cu pasul 11
Cu ajutorul A ¥ Des A inc¥ selectati utilizatorul:
Informatie: nivelul de utilizator necesar: Spec(4) sau mai inalt
Simbolurile au urmatoarea semnificatie:
triunghi negru: emoji = setari actuale
triunghi alb: > = selectie (Inca nememorata)
+ Ok apasati.
Afisajul arata: Parold 0***
Introduceti parola (- Introducerea parolei).
Afisajul arata valoarea setata.
Randul cel mai de jos arata: Modif Esc
apasati «IModif.
Cu A ¥ DesA inc¥ introduceti valoarea noud a momentului de decuplare.

Informatie: intervalul reglabil al momentului de rotatie este afisat in paranteze
rotunde

Cu ¢ Asigur memorati noua valoare.
Momentul de decuplare este setat.
Tnapoi la pasul 4 (INCHIS sau DESCHIS): apasati + Esc.

Informatie Se emit urmatoarele mesaje de eroare daca momentul de rotatie setat aici este atins
inainte de pozitia finala:

Pe display-ul panoului de comanda integrat: Afisaj statut SO007Eroare =
Er. Mom. Rot. DES. sau Er. Mom. Rot. INC.

Inainte de continuarea cursei trebuie s& confirmati eroarea. Confirmarea poate avea

loc:

1.

70

printr-o comanda de deplasare in directia opusa. .
- La Er. Mom. Rot. DES.: comanda de deplasare in directia INCHIS.

- La Er. Mom. Rot. INC.: comanda de deplasare in directia DESCHIS.
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2. sau, daca momentul de rotatie prezent este mai mic decat momentul de
decuplare setat:
- in pozitia comutatorului selectiv Operare locala (LOCAL), de la butonul
RESET.

- in pozitia comutatorului selectiv comanda la distanta (DISTANTA):
- prin intermediul fieldbus, comanda Reset, daca fieldbus este sursa
de comanda activa.

- printr-o intrare digitala (I/O Interface) cu comanda Reset, daca este
configurata o intrare digitala pentru semnalul RESET, iar I/ Interface
este sursa de comanda activa.

10.4. Reglarea limitatorului de cursa

M D>

Alegeti meniul principal

Selectati parametrul

iNCHIS sau DESCHIS

Logarea utilizatorului

Deteriorari la armatura/transmisie din cauza setarii gresite!

— La setarea in regim de functionare cu motor: Cursa este intrerupta la timp,
inainte de opritorul final (apasati butonul STOP).

— n cazul deconectarii in functie de cursa, ca urmare a posibilei functionari
inertiale, luati in considerare o zona tampon suficienta intre pozitia finala si
opritorul final mecanic.

Setari M0041
Lim. Poz. M0010
Fix. Lim. Fin. INCHIS? M0084
Fix. Lim. Fin. DESCHIS? MO0085

1. Aduceti selectorul in pozitia 0 (OPRIT).

2. Tineti apasat butonul C timp de cca 3 secunde.
<  Afisajul se schimb& in meniul principal si indica: » Display...
3. Alegeti parametrul, ori:

- in meniul M D dati clic pe parametru, sau

- prin chemare directa: Aapasati si introduceti ID-ul M0084
Afisajul arata: Fix. Lim. Fin. INCHIS?
Faceti alegerea cu A ¥ DesA incV:

- » Fix. Lim. Fin. INCHIS? M0084

- » Fix. Lim. Fin. DESCHIS? M0085
Triunghiul negru » indica selectia actuala.
+ Ok apasati.
Afisajul indic3 fie:
FPFiiN? CMDO0009 - mai departe cu pasul 9
FPFIDE? CMDO0010 — mai departe cu pasul 12
Spec(4) — continuati cu pasul 6
6. Cu ajutorul A ¥ DesA Inc¥ selectati utilizatorul:

Informatie: Nivelul de utilizator necesar: Spec(4) sau mai fnalt

Lol

R ZEE £

<  Simbolurile au urmatoarea semnificatie:

- triunghi negru: » = setari actuale

- triunghi alb: > = selectie (incad nememorata)

7. Ok trebuie apasat pentru a confirma utilizatorul selectat.
= Afisajul arata: Parola 0***
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Setarea pozitiei finale
INCHIS CMD0009

Confirmati noua pozitie

finala

Setarea pozitiei finale
DESCHIS CMD0010

Confirmati noua pozitie

72

finala

2 2

1.

12.

13.

-
-

Introduceti parola (- Introducerea parolei).

Afisajul indica fie:

FPFiIN? CMD0009 — mai departe cu pasul 9

FPFIDE? CMDO0010 — mai departe cu pasul 12

Fixati o noua pozitie finala INCHIS:

9.1 La cursa mare: Aduceti comutatorul selector in pozitia Operare locala
(LOCAL) si in regimul motorizat deplasati actionarea electrica in directia

pozitiei finale cu ajutorul butonului & (INCHIS).
Informatie: Pentru a evita avarierea, intrerupeti cursa din timp, inainte
de opritorul final (apasati butonul STOP).
9.2 Activati regimul de functionare manual.
9.3 Rotiti roata de mana pana cand vana este inchisa.
9.4 Aduceti selectorul in pozitia 0 (OPRIT).
«  Afisajul indica: FPFiiN? Da Nu
+! Da apasati, pentru a prelua o noua pozitie finala.
Afisajul arata: Poz. Fin. INCHIS!
LED-ul din stanga lumineaza (varianta constructiva standard) si astfel anunta
ca pozitia finala INCHIS a fost setata.

5%

T T ®T =

Selectati:
- Modif —~ inapoi la pasul 9: fixarea ,noud” a pozitiei finale INCHIS

- Esc - inapoi la pasul 4 si setarea pozitiei finale DESCHIS sau parasirea
meniului

Fixati o noua pozitie finalda DESCHIS:
12.1 La cursa mare: Aduceti comutatorul selector in pozitia Operare locala
(LOCAL) si in regimul motorizat deplasati actionarea electrica in directia

pozitiei finale cu ajutorul butonului = (DESCHIS).
Informatie: Pentru a evita avarierea, intrerupeti cursa din timp, inainte
de opritorul final (apasati butonul STOP).
12.2 Activati regimul de functionare manual.
12.3 Rotiti roata de mana pana cand vana este deschisa.
12.4 Aduceti selectorul in pozitia 0 (OPRIT).
< Afisajul indica: FPFIDE? Da Nu
+! Da apasati, pentru a prelua o noua pozitie finala.
Afisajul arata: Poz. Fin. DESCHIS'!
LED-ul din dreapta lumineaza (varianta constructiva standard) si astfel anunta
ca pozitia finala DESCHIS a fost setata.

5%

1+ Tc ™ To :
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14. Selectati:
- Modif — ihapoi la pasul 12: Reglarea ,din nou” a pozitiei finale DESCHIS
- Esc - Tnapoi la pasul 4 si setarea pozitiei finale INCHIS sau parasirea
meniului

Informatie Daca o pozitie finala nu poate fi setata: Verificati tipul unitatii de comanda in
servomotor.

10.5. Setarea adresei fieldbus (adresa slave), ratei de transfer, a paritatii si a timpului de monitorizare

MD Setari M0041
Modbus MO0341
MD1 Slave Adresse M0247
MD2 Slave Adresse M0409
Baudrate M0343
Paritate/Bit de stop M0782
Timp de control MQ0781

Valori standard:

MD1 Slave Adresse 247

MD2 Slave Adresse = 247

Baudrate = Auto

Paritate/Bit de stop = Par, 1 Bit de stop
Timp de control = 15 secunde

Informatie Parametrul MD2 Slave Adresse este disponibil numai la Redundanta AUMA |
(optional).

Pentru mai multe setari si informatii, de ex. privind redundanta, vezi Manualul
(Integrarea perifericelor).

10.6. Test de functionare

Efectuati o cursa de proba numai dupa ce au fost efectuate toate setarile descrise
mai sus.

10.6.1. Verificarea directiei de rotatie la indicatorul mecanic de pozitie

Defectiuni la vana cauzate de directia gresita de rotatie!
— In cazul directiei gresite de rotatie deconectati urgent aparatul (apasati STOP).

— Se elimina cauza, de ex. la cablajul suportului de perete se corecteaza
succesiunea fazelor.

— Repetati testul de functionare.

Informatie  Deconectati inainte de atingerea pozitiei finale.

1. In regim de functionare manual deplasati servomotorul in pozitia central3,
respectiv la distanta suficienta de pozitia finala.
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2. Conectati servomotorul in directia de mers INCHIS si urmariti directia de rotatie
pe indicatorul mecanic de pozitie:

— In cazul indicatorului de pozitie mecanic cu autoreglare:

< Directia de rotatie este corectd, in cazul in care servomotorul se
deplaseaz pozitia INCHIS | iar s3geata se roteste =—> in sensul acelor
de ceasornic in directia INCHIS (simbol 1)

Imagine 82: Sens de rotatie = (la varianta constructiva ,inchidere prin
rotire la dreapta”)

— in cazul indicatorului mecanic de pozitie prin marcajul indicator: (fara
autoreglare)

= Directia de rotatie este corectd, in cazul in care servomotorul se
deplaseaza in pozitia INCHIS , iar simbolurile (=/1) se rotesc in sens
invers acelor de ceasornic:

Imagine 83: Sens de rotatie =/ (la varianta constructiva ,inchidere prin
rotire la dreapta”)

10.6.2. Verificarea limitatorului de cursa

1. Plasati comutatorul selector in pozitia operare locala (LOCAL).

‘\./
.:
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2. Actionati servomotorul prin butoanele de ap&sare DESCHIS, STOP, INCHIS.
= Limitatorul de cursa este setat corect, daca (Semnalizare standard):

- lumina de semnalizare galben&/LED1 lumineaza in pozitia finald INCHIS

- lumina de semnalizare verde/LED5 lumineaza in pozitia finald DESCHIS

- luminile de semnalizare se sting dupa deplasarea in directia opusa.

< Limitatorul de cursa este setat gresit, daca:

- actionarea electrica se opreste inainte de atingerea pozitiei finale

- una dintre luminile rosii de semnalizare/LED lumineaza (eroare moment de
rotatie)

- afisarea de stare S0007 de pe display indica o eroare.

3. Daca pozitiile finale sunt gresit setate: setati limitatorul de cursa din nou.
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1. Punerea in functiune (Setari in actionarea electrica)

Imagine 84: Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)

Servomotorul se livreaza din fabrica cu unghiul de pivotare confirmat in comanda.
Indicatorul mecanic de pozitie este reglat la acest unghi de pivotare.

in cazul in care se modifica ulterior unghiul de pivotare reglat din fabrica, este
necesara adaptarea indicatorului mecanic de pozitie la noul unghi de pivotare:

. Unghiul de pivotare va fi marit: La urmatoarea cursa, indicatorul mecanic de
pozitie se autoregleaza.

. Unghiul de pivotare va fi micsorat: Indicatorul mecanic de pozitie trebuie reglat
din nou (vezi urmatoarele capitole).

Imagine 85: Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator (fara autoreglare)

in cazul in care un indicator mecanic de pozitie FARA autoreglare este montat in
actionarea electrica, compartimentul mecanismului de comutare trebuie deschis la
punerea in functiune, iar indicatorul de pozitie trebuie reglat.
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11.1. inchiderea/deschiderea compartimentului mecanismului de comutare
Imagine 86: inchiderea/deschiderea compartimentului mecanismului de comutare

[A] (B]

[2] —a™

[A] Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)
[B] Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator

Atmosfera cu potential exploziv prin formarea scanteilor!

Pericol de moarte sau vatdmari corporale grave.

— TInainte de deschiderea incapsulérii rezistente la presiune, asigurati-va ca nu
sunt prezente gaze si curentul este deconectat.

— Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

Suprafetele fantei nu trebuie sa prezinte deteriorari sau impuritati.

Nu inclinati capacul in timpul montajului.

VRN

Deschidere 1. Desfaceti suruburile [2] si scoateti capacul [1] de la compartimentul mecanismului
de comutare.

inchidere 2. Curatati suprafetele de etansare ale capacului si carcasei.

3. Conservati suprafetele fantelor cu substanta de protectie anticoroziva fara
continut de acizi.

4.  Verificati ca garnitura inelara [3] s& fie in reguld, iar daca nu este, inlocuiti-o cu
0 garnitura noua.

5. Ungeti garnitura inelara cu unsoare fara acid (de ex. vaselind) si instalati-I
corect.

6. Asezati capacul [1] pe compartimentul mecanismului de comutare.

7. Strangeti suruburile [2] uniform in cruce.

11.2. Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)

Imagine 87: Indicator mecanic de pozitie (cu autoreglare)
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Indicatorul de pozitie mecanic cu autoreglare indica pozitia armaturilor prin intermediul
unei sageti ==>. La o reglare corect3, sageata indica in pozitia finala spre simbolul

= (DESCHIS) respectiv L (INCHIS).

Informatie Indicatorul de pozitie se gaseste in compartimentul mecanismului de comutare a
’ actionarii electrice. O deschidere a compartimentului mecanismului de comutare in
vederea reglajului manual este necesara numai daca treapta transmisiei trebuie
modificatd sau daca la punerea in functiune pozitia finala setata din fabricd INCHIS
(sau DESCHIS) se modifica.

11.2.1.

78

Setarea indicatorului mecanic de pozitie

1.
2.

Deplasati vana in pozitia finala INCHIS.

impingeti impreuna cele doua discuri inferioare cu simbolurile = (DESCHIS)
si L (INCHIS). Discul cu sageata ™ este si el antrenat:
Imagine 88: Pozitia de reglare in pozitia INCHIS

Deplasati servomotorul in pozitia finald DESCHIS.
Sageata ™> se roteste in directia DESCHIS si ia cu sine cadranul indicator cu

simbolul = (DESCHIS), pana cand actionarea electrica se opreste in pozitia
DESCHIS.

Imagine 89: Deplasare in DESCHIS (stanga) si pozitia DESCHIS (dreapta)

Verificati setarea:
Indicatorul mecanic de pozitie este reglat corect, dacé unghiul dintre simbolurile
- (DESCHIS) si X (INCHIS) este intre cca 120° Si 280°.

Atunci cand toate cele trei cadrane sunt rotite impreuna, afisajul se poate regla
in pasi de 15°. Individual este posibil un increment de 5°.

In cazul in care afisajul se da peste cap (peste 280°) sau unghiul este prea mic
(sub 120°), treapta reglata a transmisiei trebuie adaptata la unghiul de pivotare
al actionarii electrice. Vezi <Verificarea/setarea treptei transmisiei cuplajului
reductor>,
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11.2.2. Verificareal/setarea treptei transmisiei cuplajului reductor.

Aceasta verificare/setare este necesara numai daca indicatorul mecanic de pozitie
nu poate fi reglat corect sau daca ulterior este necesar un alt domeniu al unghiului
de pivotare, de ex. in loc de 90° £15° la 120° £15° (numai de catre unitatea service
AUMA).

1. Verificati pe baza tabelului daca unghiul de pivotare corespunde cu setarea
cuplajului reductor (treptele 1 —9).

Tabel 29:
Unghiul de pivotare al servomotorului si reglajul corespunzator al cuplajului reductor
SQ05.2/SQ07.2 SQ10.2 SQ 12.2 SQ 14.2

30° +/-15° 2 2 3 4

60° +/-15° 3 3 4 5

90° +/-15° 3 3 4 6

120° +/-15° 3 4 5 6

150° +/-15° 4 4 5 6

180° +/-15° 4 4 5 7

210° +/-15° 4 5 6 7

290° +/-70° 5 5 6 7

2. Pentru modificarea reglajului, ridicati maneta la cuplajul reductor si blocati pe
treapta selectata.

Imagine 90: Reglati cuplajului reductor

11.3. Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator (fara autoreglare)

Imagine 91: Indicator mecanic de pozitie prin marcajul indicator

Indicatorul de pozitie mecanic indica pozitia armaturilor prin intermediul a doua
cadrane indicator prin simbolurile = (DESCHIS) si a1 (INCHIS). In cazul reglajului
corect, simbolurile DESCHIS/INCHIS din pozitia finala indica spre marcajul indicator
A de pe capac.
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Elemente de reglare Indicatorul de pozitie se gaseste in compartimentul mecanismului de comutare a
actionarii electrice. Pentru reglare trebuie deschis compartimentul mecanismului de
comutare. Vezi <Deschidereal/inchiderea compartimentului mecanismului de
comutare>.

11.3.1. Setarea indicatorului mecanic de pozitie

v Incazulin care sunt disponibile optiuni (de ex. potentiometru, traductor de pozitie):
Setati indicatorul mecanic de pozitie numai dupa ce au fost setate toate dotarile
optionale din servomotor.

1. Comutati in pozitia finald INCHIS.

2. Rotiti cadranul indicator inferior, pana cand simbolul 1 (INCHIS) se suprapune
cu marcajul indicator A de pe capac.

s
N A F

3. Deplasati servomotorul in pozitia finald DESCHIS.
4. Tineti bine cadranul indicator inferior si rotiti cadranul superior cu simbolul
=(DESCHIS), pana cand acesta corespunde cu marcajul indicatorA de pe

capac.
A
-
v
A A _F
5. Comutati inc& o dat in pozitia finala INCHIS.
6. Verificati setarea:

in cazul in care simbolul L (INCHIS) nu mai corespunde cu marcajul indicator
A de pe capac:
— Repetati setarea.

11.3.2. Verificarealsetarea treptei cuplajului reductor

Aceasta verificare/setare este necesara doar daca ulterior se cere alt domeniu pentru
unghiul de pivotare:

Informatie Intervalul reglabil al unghiului de pivotare este inscris in fisa tehnica aferentd comenzii
(de ex. ,90° +/-15°).

1. Scoateti cadranul indicator. Pentru aceasta utilizati drept parghie o cheie fixa.

80
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2. Pe baza tabelului verificati daca unghiul de pivotare al servomotorului
corespunde cu setarea cuplajului reductor (treptele 1 - 9).
En cazul in care reglajul nu se potriveste: continuati cu 4.
In cazul in care reglajul se potriveste: continuati cu 7.

Tabel 30:
Unghiul de pivotare al servomotorului si reglajul corespunzator al cuplajului reductor
SQ05.2/SQ07.2 SQ10.2 SQ12.2 SQ 14.2

30° +/-15° 2 2 3 4

60° +/-15° 3 3 4 5

90° +/-15° 3 3 4 6

120° +/-15° 3 4 5 6

150° +/-15° 4 4 5 6

180° +/-15° 4 4 5 7

210° +/-15° 4 5 6 7

290° +/-70° 5 5 6 7

Desfaceti surubul [1].

Corespunzator tabelului setati roata de coroana [2] la treapta dorita.
Strangeti bine surubul [1].

Fixati cadranul indicator pe arbore.

Setati indicatorul mecanic de pozitie.

Imaglne 92: Unitate de comanda cu cuplaj in U

No o ko

[11  Surub
[2] Roata de coroana

81
769 /1388



SQEXx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)

Depanarea ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
12. Depanarea

12.1. Erori la punerea in functiune

Tabel 31:

Erori la operare/punerea in functiune
Eroare Descriere/Cauza Remediere

Indicatorul mecanic de pozitie nu
poate fi setat.

Angrenajul de reductie nu se potriveste cu unghiul Setati treapta angrenajului de reductie.
de pivotare al servomotorului. Eventual unitatea de comanda trebuie schimbata.

in ciuda faptului ca limitatorul de
cursa mecanic este reglat,
servomotorul se deplaseaza in
opritorul final al armaturii sau al
actionarii electrice.

La setarea limitatorului de cursa nu a fost luatd in e Calcularea miscarii datorate inertiei: Miscarea

calcul miscarea datorata inertiei. datorata inertiei = traseu parcurs de la

Miscarea datorat3 inertiei rezulté din cauza masei ~ deconectare pana la oprire.

de rotatie a servomotorului, a vanei si a temporizarii ¢  Reglati din nou limitatorul de cursa, luand in

deconectarii panoului de comanda al considerare miscarea datorata inertiei (rotiti

servomotorului. roata de mana inapoi cu valoarea miscarii
datorate inertiei).

12.2. Mesaje de eroare si avertizari

Erorile intrerup, respectiv impiedica functionarea electrica a actionarii electrice. La
o eroare afisajul display-ului lumineaza in rosu.

Avertizarile nu influenteaza functionarea electrica a actionarii electrice. Au exclusiv
caracter informativ. Display-ul ramane alb.

Comunicarile circulare contin alte mesaje. Acestea pot fi afisate apasand butonul
+Detalii. Display-ul ramane alb.

Tabel 32:
Erori si avertizari privind afisajele de stare pe display

Afisaj pe display
S0001

S0005
Avertizari

S0006

DISTANTA indispon.

S0007
Eroare

S0008
in afara Specificatie

S0009
Control functionare

S0010
Necesitate revizie

S0011
Defectiune
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Descriere/Cauza

Afisajul indica, in loc de pozitia armaturilor, un text
de stare.

Comunicare circulara 02:

Arata numarul avertizarilor prezente.

Comunicare circulara 04:
Arata numarul mesajelor prezente.

Comunicare circulara 03:
Arata numarul erorilor prezente.
Actionarea electrica nu poate fi deplasata.

Comunicare circulara 07:

Mesaj conform recomandarii NAMUR NE 107
Actionarea electrica functioneaza in afara
parametrilor normali de functionare.

Comunicare circulara 08:

Mesaj conform recomandarii NAMUR NE 107

Se lucreaza la actionarea electrica, semnalele de
iesire nu sunt valabile temporar.

Comunicare circulara 09:

Mesaj conform recomandarii NAMUR NE 107
Recomandare pentru revizie.

Comunicare circulara 10:
Mesaj conform recomandarii NAMUR NE 107

Defectiune la actionarea electricd, semnalele de
iesire nu sunt valabile.
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Remediere

Pentru descrierea textelor de stare a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

La valoarea afisatd > 0: Ap&sati butonul +IDetalii.
Pentru detalii a se vedea tabelul <Avertizari si in
afara specificatiilor>.

La valoarea afisats > 0: Ap&sati butonul +IDetalii.
Pentru detalii a se vedea tabelul <Control la
DISTANTA si controlul functionarii indisponibil>.

La valoarea afisatd > 0: Ap&sati butonul +IDetalii,
pentru a vizualiza lista mesajelor detaliate.
Pentru detalii a se vedea tabelul <Erori si
defectiuni>.

La valoarea afisatd > 0: Ap&sati butonul +IDetalii.
Pentru detalii a se vedea tabelul <Avertizari si In
afara specificatiilor>.

La valoarea afisats > 0: Ap&sati butonul +IDetalii.
Pentru detalii a se vedea tabelul <Control la
DISTANTA si controlul functionarii indisponibil>.

La valoarea afisata > 0: Apasati butonul +IDetalii,
pentru a vizualiza lista mesajelor detaliate.

La valoarea afisata > 0: Apasati butonul HDetalii,
pentru a vizualiza lista mesajelor detaliate.
Pentru detalii a se vedea tabelul <Erori si
defectiuni>.
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Depanarea

Tabel 33:

Avertizari si in afara specificatiilor

Afisaj pe display
Avert. config.

Avertiz. interna

Extern 24 V CC

Avertiz.reg.fct. timp fct.

Avertiz.reg.fct. porniri

Cond. Siguranta Act.

Avert. Intr. AIN 1
Avert. Intr. AIN 2

Avert. Poz. Nom.

Avert.Timp Act.

Avert. Temp. Comd.

Ora nesetata
Tensiune RTC
Eroare PVST

PVST Oprit

Avert. Fara Reactie

Avert. cablu FO")

Avert. Buget cablu FO")

Avert. LWL Contact?

Descriere/Cauza

Comunicare circulara 06:

Cauza posibila:

Configuratia setatd nu este corecta.

Dispozitivul poate fi operat in continuare cu unele
limitari.

Comunicare circulara 15:

Avertizari privind perifericele

Dispozitivul poate fi operat in continuare cu unele
limitari.

Tensiunea externa de alimentare 24 V CC a

comenzii actiondrii electrice depaseste limitele
tensiunii de alimentare.

Avertisment durata de conectare (ED) timpul max.
de functionare/h a fost depdsit.

Avertisment durata de conectare (ED), nr. max. de
demarari ale motorului (operatiuni de comutare) a
fost depasit.

Mecanismele de siguranta sunt activate deoarece
valorile necesare nominale sau efective sunt gresite.

Avertizare: Caderea semnalului de la intrarea
analogica 1

Avertizare: Caderea semnalului de la intrarea
analogica 2

Avertizare: Caderea semnalului pozitie nominala
Cauze posibile:

in cazul unui interval setat al valorilor nominale, de
exemplu 4 — 20 mA semnalul de intrare = 0 (cadere
semnal).

La un interval al valorilor nominale 0 — 20 mA, nu
este posibila monitorizarea.

Timpul setat (parametrul T. R. Adm. Man. M0570)
a fost depdsit. Se depaseste timpul setat de reglare
la efectuarea cursei complete de la pozitia finala
DESCHIS in pozitia finald INCHIS.

Temperatura din carcasa panoului de comanda este
prea ridicata.

Ceasul pentru timpul real (RTC) nu a fost inca setat.
Tensiunea bateriei rotunde RTC este prea mica.

Testul Partial Valve Stroke (PVST) nu s-a putut
realiza cu succes.

Testul Partial Valve Stroke (PVST) a fost intrerupt,
respectiv nu a putut fi pornit.

Actionarea electricd nu reactioneaza la comenzile
de deplasare in cadrul perioadei de reactie setate.

Semnalul optic de primire este defectuos (lipsa prag
receptie Rx sau prag insuficient) ori eroare de format
RS-485.

Avertizare: Rezerva sistem fibra optica a fost atinsa
(prag de receptie Rx critic dar inca admis).

Avertisment conexiune fibra optica inexistenta.
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Remediere

Apésati butonul +IDetalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Apasati butonul HDetalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Verificati alimentarea cu tensiune 24 V CC.

Verificati comportamentul de reglare al actionarii
electrice.

o \Verificati parametrul Timp de functionare admis
MO0356, eventual setati din nou.

Verificati comportamentul de reglare al actionarii
electrice.

o \Verificati parametrul Porniri admise M0357,
eventual setati din nou.

Verificati semnalele:

e Valoare nominalad E1

e Valoare efectiva E2

e Valoare efectiva proces E4

o \erificati conexiunea la Master.

Verificati cablarea.
Verificati cablarea.

Verificati semnal valoare nominala.

Mesajele de avertizare sunt sterse automat, daca
se executa o noua comanda de deplasare.

o Verificati vana.

o \Verificati parametrul T. R. Adm. Man. M0570.

Masurati/reduceti temperatura ambianta.

Setati ora.
Inlocuiti bateriile rotunde.

Verificati actionarea electrica (reglaje PVST).
Realizati un RESET sau porniti din nou PVST.

o Verificati miscarile la actionarea electrica.
o Verificati parametrul Timp Reac. M0634.

Verificati/reparati fibrele optice.

Verificati/reparati fibrele optice.

Montati conexiunea fibra optica.
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Avertizéri si in afara specificatiilor

Afisaj pe display
Avert.Mom.Rot. DESCHIS

Avert.Mom.Rot. INC.

Eroare SIL?)
PVST Necesar

Revizie Necesara

Descriere/Cauza

Valoarea limita pentru avertismentul cuplului de
rotatie DESCHIS este depasita.

Valoarga limita pentru avertismentul cuplului de
rotatie INCHIS este depasita.

Exista o eroare la subansamblul SIL.

Este necesara executarea PVST (Partial Valve
Stroke Test).

Este necesara o operatiune de intretinere.

1)  Pentru comenzi de actiondri electrice cu conexiune LWL
2)  Pentru comenzi de actionari electrice in variantd constructiva SIL

Tabel 34:
Erori si defectiuni

Afisaj pe display
Eroare Conf.

Eroare Conf. DISTANTA

Eroare Int.

Er. Mom. Rot. INC.

Er. Mom. Rot. DES.

Er. Faz.

Er. Succ. Faze

Calit. Retea
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Descriere/Cauza

Comunicare circulara 11:
Eroare de configurare existenta

Comunicare circulard 22:
Exista o eroare de configurare de la distanta

Comunicare circulara 14:
Exista o eroare interna

Eroare cuplu de rotatie in directia INCHIS

Eroare cuplu de rotatie in directia DESCHIS

e La conectarea la retea trifazica si alimentare
interna a electronicii cu 24 V CC: Faza 2 este
cazuta.

e Laconectarea la o retea trifazica sau alternativa
si alimentare externa a electronicii cu 24 V CC:
Una din fazele L1, L2 sau L3 este cazuta.

Succesiunea conexiunilor cablurilor exterioare L1,
L2 si L3 este gresita.
Numai la conectare la o retea trifazica.

Comanda actionarii electrice nu poate recunoaste
succesiunea fazelor (succesiunea conexiunilor
cablurilor exterioare L1, L2 si L3) in intervalul de
timp setat pentru control, din cauza calitatii proaste
a retelei.
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Remediere

Verificati parametrul Mom.Av.DESCHIS M0768,
eventual setati din nou.

Verificati parametrul Mom.Av.INCHIS M0769,
eventual setati din nou.

Vezi manual separat ,Siguranta in functionare”.

Remediere

Apasati butonul #Detalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Apasati butonul 4+Detalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Service AUMA
Apasati butonul HDetalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Executati una dintre urmatoarele masuri:

e Dati comanda de deplasare in directia
DESCHIS.

e Aduceti comutatorul selector in pozitia Operare
locala (LOCAL) si resetati mesajul de eroare
apasand butonul RESET.

e Executati comanda Reset prin Fieldbus.

Executati una dintre urmatoarele masuri:

o Dati comand3 de deplasare in directia INCHIS.

e Aduceti comutatorul selector in pozitia Operare
locala (LOCAL) si resetati mesajul de eroare
apasand butonul RESET.

e Executati comanda Reset prin Fieldbus.

Verificati/racordati faza.

Corectati succesiunea conexiunilor cablurilor
exterioare L1, L2 si L3 prin inversarea a doua faze.

o \Verificati tensiunea retelei.
La curentul trifazat/alternativ, variatia permisa
atensiunii de retea este de +10 % (optional +30
%). Variatia permisa a frecventei de retea este
5%

o \Vrificati parametrul Timp declansare M0172,
eventual prelungiti perioada de timp.
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Erori si defectiuni
Afisaj pe display
Er. Term.

Er.FaradRas.

Poti Out of Range

LPV nepregatit!

Avert. Intr. AIN 1
Avert. Intr. AIN 2
Sens de Rotatie Gresit

Eroare colectivd FQM?)

Descriere/Cauza

S-a activat protectia motorului.

Actionarea electricd nu reactioneaza la comenzile
de deplasare in cadrul perioadei de reactie setate.

Semnalul potentiometrului se afla in afara
domeniului permis.

LPV: Functia Lift Plug Valve
Mecanismul principal de antrenare raporteaza o
defectiune

Céaderea semnalului de la intrarea analoga 1.
Céaderea semnalului de la intrarea analoga 2.

Motorul se roteste in sens contrar sensului de rotatie
configurat si comenzii de deplasare active, in
directia gresita.

Comunicare circulara 25:

1)  Pentru varianta de produs Lift Plug Valve
2)  Pentru actiondrile electrice cu unitate Fail-Safe integrata

Tabel 35:

Indisponibil DISTANTA si control functional (comunicare circularé 04)

Afisaj pe display
Er. Com. Por.

Com.Sel.nu in DISTANTA
Service Act.
Blocat

Opr. URG. Act.

Comp. URG. Act.

Descriere/Cauza

Comunicare circulara 13:

Cauze posibile:

e mai multe comenzi de deplasare (de ex.
simultan DESCHIS si INCHIS sau simultan
DESCHIS si cursa NOMINALA)

e este atinsa o valoare nominal3, iar regulatorul
de pozitie nu este activ

Comutatorul de selectare nu se afla in pozitia
DISTANTA.

Functionare prin interfata Service (Bluetooth) si
software de service AUMA CDT.

Actionarea electrica se afla in regimul de functionare
Blocat.

Comutatorul Oprire de URGENTA a fost actionat.
Alimentarea electrica a comenzii motorului
(contactoare sau tiristoare) este intrerupta.

Regimul de functionare URGFNTA este activ (s-a
transmis semnalul URGENTA).
La intrarea URGENTA sunt 0 V.
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Remediere

e Rdcire, asteptati
e Daca mesajul de eroare apare si dupa racire:

- Aduceti comutatorul selector in pozitia
Operare locala (LOCAL) si resetati mesajul
de eroare apasand butonul RESET

- Executati comanda Reset prin Fieldbus.
e Verificarea sigurantelor

Verificati miscarile la actionarea electrica.

Verificarea configuratiei aparatelor:

Parametrul Low-Limit Uspan M0832 trebuie sa fie
mai mic decat parametrul: Tensiune Cursa Pot.
MO0833.

Verificati cablarea.
Verificati cablarea.

Verificati comandarea comenzilor de deplasare.
in cazul retelei trifazice, conectati monitorizarea
fazelor (parametrul Adap. Sens Rot. M0171).

Verificati setarea configuratiei aparatelor (parametrul
Sens Rot. Con. M0176).

Pentru a sterge mesajul de eroare: Scoateti de la
retea comanda actionarii electrice si efectuati un
restart.

Apasati butonul +IDetalii, pentru a vizualiza lista
mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Remediere

o \Verificati comenzile de deplasare
(resetarea/stergerea tuturor comenzilor de
deplasare si trimiterea a unei singure comenzi
de deplasare).

e Setati parametrii Reg. Poz. pe Func.Act..

o \Verificati valoarea nominala.

Apasati butonul HDetalii, pentru a vizualiza lista

mesajelor individuale.

Pentru descrierea mesajelor individuale a se vedea
Manualul (Functionare si setare).

Plasati comutatorul selector in pozitia DISTANTA.
Inchideti software-ul de service.

Verificati setarea si starea functiei <Deblocarea
panoului de comanda integrat>.
e Deblocati comutatorul de Oprire de Urgenta.

o Resetati starea de Oprire de Urgenta prin
comanda Reset.

e Stabiliti cauza pentru semnalul URGENTA.
o Verificati sursa de declansare.
e Aplicati la intrarea URGENTA +24 V CC.
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Indisponibil DISTANTA si control functional (comunicare circulara 04)

Afisaj pe display Descriere/Cauza Remediere
Interfata 110 Actionarea electrica este comandata prin intermediul Verificati intrarea pentru interfata 1/0.
interfetei 1/0 (paralel).
Roata Mana Activa Regimul manual este activat. Porniti functionarea motorului.
FailState Fieldbus Conexiunea cu fieldbus a fost realizata, insa Master- Verificati configuratia Master-ului.
ul nu transmite datele utile.
STOP Local O OPRIRE locala este activa. Eliberati butonul STOP.

Butonul STOP de la panoul de comanda integrat
este actionat.

Interlock DES+INCH O Interblocare este activa. Verificati semnalul Interblocare.

Interlock Derivatie Functia derivatie este blocata. Verificati starile vanei principale si derivatie.
PVST Activ Testul Partial Valve Stroke (PVST) este activ. Asteptati pana la finalizarea functiei PVST.
Functie SIL Activa’ Functia SIL este activa.

1)  Pentru comenzi de actionari electrice in varianta constructiva SIL

12.3. Sigurante

12.3.1. Sigurante in panoul de comanda integrat

F1/F2 Tabel 36:
Sigurante primare F1/F2 (pentru elementul de retea)
Siguranta G F1/F2 Nr. art. AUMA
Dimensiune 6,3 x 32 mm
2 AFF; 690 V 1AT, 500V K002.277
Alimentare cu tensiune < 500 V
2 AFF; 690 V 2 AFF; 690V K002.665
K002.665
Tiristori pentru puterea motorului pana la 1,5 kW 1AT,; 500V K002.277

Tiristori pentru puterea motorului pana la 3,0 kW

Tiristori pentru puterea motorului pana la 5,5 kW

F3 Alimentare internda 24 V CC

Tabel 37:
Siguranta secundara F3 (alimentare interna 24 V CC)
Siguranta G conform IEC 60127-2/1l1 F3 Nr. art. AUMA
Dimensiune 5x 20 mm
Tensiune de iesire (element de retea) = 24 V 2,0AT; 250V K006.106
Tensiune de iesire (element de retea) = 115V 20AT;250V K006.106
F4  apelss:
Siguranta secundara F4 (alimentare interna CA)")
Siguranta G conform IEC 60127-2/1l| F4 Nr. art. AUMA
Dimensiune 5x 20 mm
Tensiune de iesire (element de retea) = 24 V 1,25AT; 250 V K001.184

Tensiune de iesire (element de retea) = 115 V = —

1)  Siguranta pentru: Iincalzirea compartimentului mecanismului de comutare, comanda contactorului
reversibil, termistor declansator (numaila 24 V CA), la 115 V CA si intrarile de comandd DESCHIS,
STOP, INCHIS

F5 Sigurantd cu autoresetare ca protectie la scurtcircuit pentru alimentarea externa de
24 V CC pentru client (a se vedea schema electrica).
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12.3.2. Inlocuirea sigurantelor

12.3.2.1. inlocuirea sigurantelor F1/F2

Informatie: Valabil doar pentru executia cu racord electric tip KES, tip KT sau
tip KL

& PERICOL Pericol de electrocutare ca urmare a tensiunii periculoase!
Pericol de moarte sau vatdmari corporale grave.

— TInainte de deschidere, trebuie oprit curentul electric.

1. Indepartati racordul electric de pe comanda comenzii de actionare.
Imagine 93:

2.  Scoateti suportul de sigurante din piesa cu stifturi, deschideti capacul de
siguranta si inlocuiti sigurantele vechi cu unele noi.

12.3.2.2. Verificarealinlocuirea sigurantelor F3/F4

Informatie: n cazul variantei de constructie cu racord electric de tipul KP/KPH,
sigurantele F1/F2 se afla de asemenea pe placa de alimentare.

1.  Desfaceti suruburile [1] si deschideti capacul [2] de pe latura din spate a
comenzii de actionare.

Imagine 94:

Verificarea sigurantelor 2. Pe elementul de retea se afla puncte de masurare (pini de lipire) prin intermediul
carora se poate realiza o masurare a rezistentei (control de trecere):

Tabel 39:

Se verifica Puncte de masurare
F1 MTP1 — MTP2

F2 MTP3 — MTP4

F3 MTP5 — MTP6

F4 MTP7 — MTP8
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3. Pentru a schimba sigurantele defecte: Desfaceti elementul de retea [3] si
scoateti-I cu atentie. (Sigurantele se afla pe latura populata a placii de
alimentare).

Deteriorarea cablurilor prin strivire!
Sunt posibile deranjamente in functionare.
— Montati elementul de retea cu atentie, astfel incat sa nu prindeti vreun cablu.

12.3.3.

88

M D

Derularea verificarii:

Protectie motor (monitorizare termica)

Pentru protectia contra supraincalzirii si contra unor temperaturi nepermis de ridicate
la suprafata servomotorului, in bobinajul motorului sunt integrati termistori sau
termocontacte. Sistemul de protectie al motorului se activeaza odata cu atingerea
temperaturii maxime permise a bobinajului.

Servomotorul se opreste si apar urmatoarele mesaje de erori:
. LED 3 (protectia motorului declansatd) de pe panoul de comanda integrat se
aprinde.

. Afisajul de stare S0007 resp. S0011 Defectiune indica o eroare.
La Detalii este afisata eroarea Er. Term..

Tnainte de continuarea cursei motorul trebuie sa se raceasca.
Apoi urmeazd, in functie de setarea parametrilor (comportamentul de protectie a

motorului), ori resetarea automata a mesajului de eroare, ori mesajul de eroare
trebuie confirmat.

Confirmarea poate avea loc:

. in pozitia comutatorului selectiv Operare locala (LOCAL), de la butonul RESET.

. in pozitia comanda la distanta (DISTANTA) a comutatorului selectiv cu
comanda Reset prin fieldbus.

Testarea protectiei motorului

Functionalitatea protectiei motorului trebuie sa fie verificata cel tarziu atunci cand se
efectueaza intretinerea (a se vedea capitolul <Intretinere si service>).

Verificarea are loc printr-o simulare a semnalului protectiei motorului prin intermediul
unui panou de comanda integrat al comenzii actionarii electrice:

Nivel de acces necesar: Spec(4) sau mai inalt

Diagnoza M0022
TMS Proof Test M1950

Aduceti comutatorul selector in pozitia 0 (OPRIT).

2. Treceti in meniul principal, iar la parametrul TMS Proof Test M1950 selectati
valoarea de simulare alegeti: Test Termic .

3. Activarea simularii protectiei motorului: Apasati butonul Ok.
Functia de siguranta este corecta atunci cand nu apare niciun mesaj de eroare.

4. Resetarea simularii: Apasati butonul Ok, parasiti meniul de simulare si readuceti
comutatorul selector in pozitia initiala.

—_
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13. intretinere si mentenanta

| /N ATENTIE | Defectiuni cauzate de revizie necorespunzatoare!

— Lucréarile de intretinere si revizie se efectueaza doar de personal de specialitate
calificat, autorizat de beneficiarul sau producatorul instalatiei. Pentru astfel de
proceduri v recomandam sa contactati service-ul nostru.

— Lucrarile de intretinere si revizie se efectueaza doar cu aparatul oprit.

Service & SAUMA AUMA ofera o paleté larga de servicii, cum ar fi intretinerea, revizia si chiar
ervice & Support <. arizarea clientilor. Adresele de contact pot fi gasite pe Internet (www.auma.com).

13.1. Masuri preventive de intretinere si functionare sigura

Pentru asigurarea functionarii perfecte a produsului in timpul utiliz&rii sunt necesare
urmatoarele masuri:

6 luni dupa punerea in functiune si pe urma anual

. Efectuarea unui control vizual:
Verificati ca intrarile si imbinarile de cabluri, dopurile de inchidere etc. sa fie
fixe si etanse. Daca este necesar, strangeti imbinarile de cabluri si dopurile de
inchidere cu momentul de rotatie specificat in datele producatorului.
Verificati ca servomotorul s& nu prezinte deteriorari si scurgeri de grasime sau
ulei.

. La utilizarea Tn zone in care exista pericol de explozie din cauza generarii
prafului, efectuati in mod regulat verificari vizuale pentru a identifica acumularile
de praf sau murdarie. Dacd este necesar, curatati dispozitivele.

»  Verificati daca suruburile de fixare dintre actionarea electrica si vana/cuplaj
sunt bine stranse. Daca este necesar, strangeti-le cu momentele de strangere
indicate Tn capitolul <Montaj>.

« In cazul actionarii rare: efectuati o cursa de proba.

La clasa de protectie IP68.

Dupa o inundare:

«  Verificati actionarea electrica.

« In cazul patrunderii apei, identificati locurile neetanse si remediati-le, lasati
aparatul sa se usuce in mod adecvat si verificati buna functionare a acestuia.

13.2. Decuplare de la retea

Daca aparatul trebuie sa se demonteze, de ex. in scopul intretinerii, deconectarea
de la retea se poate face fard desfacerea cablarii de la racordul electric.
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13.2.1. Decuplarea de la retea cu racord electric KT/KM

Imagine 95: Racord electric KT/KM

[11 Capac

[2]  Suruburi capac

[3]  Garnitura inelara

[4]  Suruburi (cu garnitura) in cadrul de conectare
[5] Cadru de conectare

[6]  Stifturi filetate in cadrul de conectare

Atmosfera cu potential exploziv prin formarea scanteilor!

Pericol de moarte sau vatamari corporale grave.

— TInainte de deschiderea incapsularii rezistente la presiune, asigurati-va ca nu
sunt prezente gaze si curentul este deconectat.

— Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.

Suprafetele fantei nu trebuie s& prezinte deteriorari sau impuritati.

Nu inclinati capacul in timpul montajului.

VNS

—_

Scoaterea stecherului: Desurubati suruburile [2].

2. Scoateti capacul [1].

3. Lavariantele constructive cu compartiment de conectare in Ex d (capsulare
rezistenta la presiune): Desfaceti stifturile filetate [6] din interiorul cadrului de
conectare.

4. Desfaceti suruburile [4] din interiorul cadrului de conectare.

5.  Detasati racordul electric.

Introducerea 6. Curatati suprafetele de etansare ale stecherului, capacului si carcasei.
stecherului: 7. Protejati fantele cu material de protectie anticoroziv, fara acid.

8.  Verificati ca garniturile inelare [3] sa fie in regula, iar daca nu sunt, inlocuiti-le

cu garnituri noi.

9.  Ungeti usor garniturile inelare cu unsoare fara acid (de ex. vaselina) si instalati-
le corect.

10. Aplicati racordul electric (cadru de conectare) si strangeti uniform suruburile [4]
(cu garnitura), in cruce.
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1.

12.

La variantele de executie cu compartiment de conectare in Ex d (capsulare
rezistenta la presiune): Insurubati stifturile filetate [6] (cuplu de strangere cca.
10 Nm).

Informatie: Capsularea rezistentd la presiune este asiguratd numai cu stifturile
filetate [6] Tnsurubate.

Asezati capacul [1] si strangeti uniform suruburile [2], Tn cruce.

13.2.2. Decuplarea de la retea cu racord electric KP/KPH si KES

Scoaterea stecherului:

Introducerea
stecherului:

Atmosfera cu potential exploziv prin formarea scanteilor!

Pericol de moarte sau vatamari corporale grave.

%

%

)

H

inainte de deschiderea incapsularii rezistente la presiune, asigurati-va ca nu

sunt prezente gaze si curentul este deconectat.

Manevrati cu atentie capacul si componentele carcasei.
Suprafetele fantei nu trebuie sa prezinte deteriorari sau impuritati.
Nu inclinati capacul in timpul montajului.

Imagine 96: Racord electric KP/KPH si KES

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

-_—

ok

(3]

Capac

Suruburi pentru carcasa

Garnitura inelara

Cadru fixat prin impingere (KP/KPH)
Cadru de conectare (KES)

Desurubati suruburile [2].

Detasati racordul electric.

Capacul [1] si cadrul fixat prin impingere [4], respectiv cadrul de conectare [5]
raman impreuna.

Acoperiti racordurile deschise, de ex. cu capac de protectie AUMA si cadru de
sustinere.

Curatati suprafetele de etansare ale stecherului si carcasei.

Protejati fantele cu material de protectie anticoroziv, fara acid.

Verificati daca garnitura inelara [3] este in ordine, iar daca este deteriorata
nlocuiti-o cu una noua.

Ungeti usor garnitura inelara cu un strat subtire de lubrifiant care nu contine
acid (de ex. vaselind) si introduceti-o Th mod corect.
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8.  Aplicati racordul electric si strangeti uniform suruburile in cruce.

13.3.

Mentenanta

Intervale de mentenanta

92

Regim manual

Lubrifiere

Indicatii privind
intretinerea

n cazul produselor cu certificare Ex este necesara o verificare repetats, conform
EN 60079-17, cel tarziu la interval de 3 ani sau 0 monitorizare permanenta de catre
personal instruit.

La efectuarea reviziei se vor verifica piesele mecanice ale comutarii manuale, in
special cuplajul motorului si arcul de retinere. In caz de uzura vizibila, piesele trebuie
fnlocuite.

. in fabrica, compartimentul reductorului a fost umplut cu vaselina.

« Intimpul function&rii nu este necesara o lubrifiere suplimentars a
compartimentului reductorului.

. Schimbarea vaselinei se realizeaza in cadrul intretinerii.
- In regim de reglare de regula dupa 4 — 6 ani.

- La actionarea mai frecventa (regim de control) de regula dupa 6 - 8 ani.
- La actionarea mai rara (regim de control) de reguléd dupd 10 - 12 ani.

. La schimbarea vaselinei va recomandam si schimbarea garniturilor.

«  Efectuati un control vizual asupra servomotorului si accesoriilor montate.
Asigurati-va astfel ca nu exista deteriorari externe sau modificari sau scurgeri
de lubrifiant sau ulei.

»  Verificati servomotorul in privinta zgomotelor neobisnuite in functionare,
sunetelor de rectificare sau vibratii care ar putea indica deteriorarea rulmentilor
sau transmisiei.

»  Cablurile electrice de racord trebuie sé fie nedeteriorate si pozate corespunzator.

. Pentru evitarea formarii coroziunii, remediati cu atentie eventualele deteriorari
ale lacului. Vopseaua originala poate filivrata de catre AUMA in recipiente mici.

. Verificati intrarile si imbinarile de cablu, dopurile de inchidere etc. daca sunt
fixe si etanse. Respectati momentele de rotatie conform indicatiilor
producatorului. Daca este necesar, inlocuiti componentele. Folositi doar
componente cu Certificat UE de tip .

»  Verificati daca racordurile Ex sunt fixate corect.

o Acordati atentie oricarei decolorari a bornelor si a firelor de racord. Decolorarile
indica temperaturi Tnalte.

»  Acordati o atentie deosebitd acumularii de apa in carcasele Ex. Se pot forma
acumulari periculoase de apa ca urmare a procesului de "Respiratie” atunci
cand sunt diferente mari de temperatura (de ex. diferentele zi/noapte), ca urmare
a garniturilor defecte etc. Eliminati de indatd acumularile de apa.

. Intervalul de temperatura a procesului trebuie sa se afle in limitele temperaturii
ambiante specificate.

. Verificati fantele rezistente la aprindere din carcasele rezistente la presiune din
punct de vedere al murdariei si coroziunii.

. intrucat dimensiunile fantelor Ex sunt definite si verificate cu precizie, asupra
acestora nu pot fi efectuate lucrari mecanice (de ex. rectificare). Suprafetele
fantelor se vor curata chimic (de exemplu cu Esso-Varsol).

. Pentru informatii cu privire la dimensiunile fantelor Ex contactati producatorul.
. Nu sunt permise reparatii la fantele rezistente la aprindere.

« Inainte de inchidere conservati suprafetele fantelor cu material de protectie
anticoroziv fara acid (de ex. Esso Rust-BAN 397).

»  Asigurati-va ca toate capacele carcasei sunt tratate cu atentie si ca elementele
de etansare sunt verificate.

«  \Verificatli toate elementele de protectie a cablului si a motorului.

. Daca in timpul lucrarilor de intretinere sunt constatate defectiuni care afecteaza
siguranta, trebuie luate imediat masuri de reparatie.

. Nu sunt permise straturi de orice fel aplicate pe suprafetele fantelor.
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. La schimbarea componentelor, garniturilor etc. se folosesc numai piese de
schimb originale.

13.4. Salubrizare si reciclare

Aparatele noastre sunt produse cu o lunga durata de viata. insa si pentru acestea

vine momentul in care vor trebui inlocuite. Aparatele au o structuréd modulara si din

acest motiv pot fi separate si sortate in functie de material, adica:

. Deseuri electronice

. Diferite metale

o Materiale plastice

. Lubrifierea cu vaselina si ulei

in general sunt valabile urmatoarele:

. Unsorile si uleiurile sunt de reguld substante periculoase pentru apa si nu au
voie sa ajunga in mediu.

. Materialul demontat trebuie introdus intr-un sistem de colectare reglementat
respectiv intr-o unitate de reciclare separata a materialelor.

. Trebuie respectate prevederile nationale privind eliminarea.
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14. Date tehnice

Informatie

in tabelele urmé&toare sunt indicate si optiunile, pe langa versiunea standard. Modelul
exact de executie se va prelua din fisa tehnica aferenta comenzii. Fisa tehnica
aferenta comenzii este disponibila pe pagina de internet http://Iwww.auma.com, de
unde poate fi descarcata in limbile englez& si germana (este necesara indicarea
numarului comenzii).

14.1. Date tehnice dispozitiv de actionare pivotant

Echipare si functii
Protectie contra exploziei

Certificate si norme

Conditii de utilizare speciale

Regim de functionare

(Dispozitive de actionare pivotante
pentru regim de control)

Regim de functionare
(Dispozitive de actionare pivotante
pentru regim de reglare)

Motoare

Tensiunea retelei, frecventa retelei

Categoria de supratensiune

Clasa materialelor izolante

Protectia motorului

incalzirea motorului (optiune)

Unghi pivotare

Autoblocare

Regim de functionare manual

94

Consultati placuta indicatoare

Certificatele sunt livrate impreuna cu aparatul. in cadrul acestor certificate sunt enumerate toate normele
aplicate si versiunea acestora.

Conditiile de utilizare speciale sunt enumerate in cadrul certificatelor livrate impreuna cu aparatul.

Standard:  Cu motor de curent trifazic:
Functionare de scurté durata S2 - 15 min., clasa A si B conform EN 15714-2
Cu motor de curent alternativ:
Functionare de scurté durata S2 - 10 min., clasa A si B conform EN 15714-2

La tensiune nominala si o temperaturé a mediului ambiant de +40 °C si la incércarea cu momentul de
deplasare.
Standard:  Cu motor de curent trifazic
Functionare intermitenta S4 - 25 %, clasa C conform EN 15714-2
cu motor de curent alternativ
Functionare intermitenta S4 - 20 %, clasa C conform EN 15714-2
Optiune: cu motor de curent trifazic
Functionare intermitenta S4 - 50 %, clasa C conform EN 15714-2

La tensiune nominala si o temperaturd a mediului ambiant de +40 °C si la incdrcarea cu momentul de
reglare.

Standard:  Motor asincron trifazat, tip constructiv IM B9 conform IEC 60034-7, procedeu de racire
IC410 conform IEC 60034-6

Optiune: Motor de curent alternativ monofazic cu condensator de regim (PSC), tip constructiv IM
B9 conform IEC 60034-7, procedeu de racire IC410 conform IEC 60034-6

Consultati placuta indicatoare motor
Oscilatia admisa a tensiunii de retea: £10 %
Oscilatia admisa a frecventei de retea: +5 % (pentru curent alternativ si continuu)

Categoria lll conform IEC 60364-4-443

Standard: F, rezistent la clima tropicala

Optiune: H, rezistent la clima tropicala

Standard: Tiristor (PTC conform DIN 44082)

Optiune: Optiunile sunt valabile numai pentru servomotor
Termocontact (NC) in actionarea electrica si releu termic de supracurent in panoul de
comanda

Tensiuni: 110-120 V CA, 220 — 240 V CA sau 380 — 480 V CA
110-120V CA, 220 -240V CA

Putere: 12,5W
Standard: 75° pana la < 105° reglabil fara trepte
Optiuni: 15° bis < 45°, 45° pana la < 75°, 105° pana la < 135°, 135° pana la < 165°, 165° pana la

<195° 195° pana la < 225°

Da (actionarile sfert de tura se blocheaza automat daca prin efectul momentului de torsiune la partea
antrenatad vana nu se poate deplasa din pozitia de repaus.)

Regimul de functionare manual pentru reglare si actionarea in caz de urgenta este oprit in cadrul
functionarii electrice.
Optiuni: Roata de mana care poate fi inchisa

Extensie a arborelui rotii de mana

Functionarea in regim de urgenta a dispozitivului de insurubat cu patrat de 30 mm sau
50 mm
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Echipare si functii

Semnalizare regim functionare
manual (optional)

Cuplaj cu dantura cu caneluri

triunghiulare ca legatura cu arborele

vanei

Racord pentru vane

Cu picior si maneta (optional)

Brat oscilant

Articulatii sferice (optional)

Fixare

Unitate de comanda electronica

Setari non-intruzive

Semnal de raspuns referitor la
pozitie

Mesaj de raspuns al momentului de

rotatie
Indicare mecanica a pozitiei
Indicator de parcurs

incalzitor de incinta in

compartimentul mecanismului de

comutare

Conditii de utilizare
Utilizare
Pozitie de montaj

Inéltimea de instalare

Temperatura mediului ambiant
Umezeala aerului

Clasa de protectie conform EN
60529

Gradul de murdarire conform
IEC 60664-1

Rezistenta la oscilatii conform
EN 60068-2-6

Protectia contra coroziunii

Mesaj regim functionare manual activ/inactiv prin comutator simplu (1 inversor)

Standard:
Optiuni:

Cuplaj fara alezaj

Cuplaj finisat cu alezaj si nut, locas patrat sau locas diedru conform EN ISO 5211

Dimensiuni conform EN ISO 5211, fara centrare

Din fonta cu grafit nodular sau trei alezaje pentru fixarea unei bare. Maneta poate fi montata in orice
pozitie pe arborele de actionare prin intermediul unei danturi cu caneluri triunghiulare, tinandu-se seama
de conditiile exterioare.

Doua articulatii sferice, adecvate manetei, inclusiv contrapiulite si doua piulite alipite prin sudurd, potrivite
pentru tub conform tabelei de dimensiuni

Picior cu patru alezaje pentru suruburi de fixare

Traductor magnetic de pozitie si cuplu MWG

Prin panou de comanda integrat
Prin panou de comanda integrat

Afisaj continuu, cadran cu autoreglare cu simbolurile DESCHIS si INCHIS
Semnal intermitent prin panou de comanda integrat

Incélzire cu rezistenta cu 5 W, 24 V CA

Utilizarea este admisa in interiorul incaperilor si in exterior
Oricare

< 2 000 m peste nivelul zero
> 2 000 m peste nivelul zero, la cerere

Consultati placuta indicatoare servomotorului
Pana la 100% umezeala relativa a aerului in intregul domeniu admisibil de temperatura

1P68
Compartiment de conectare etansat suplimentar faté de spatiul interior al actionarii (double sealed)
La motoare speciale clasa de protectie poate sa difere: consultati placuta indicatoare.

Clasa de protectie IP 68 indeplineste conform stipuldrii AUMA urmatoarele cerinte:
e Adancimea apei: maxim 8 m coloana de apa

e Durata inundarii cu apa: maxim 96 ore

e Tn cursul inundérii pana la 10 actiondri

e Regimul de reglare nu este posibil in cursul inundarii.

Pentru varianta constructiva exacta, consultati placuta indicatoare a servomotorului.

Grad de murdarire 4 (in stare inchisa), grad de murdarire 2 (intern)

2 g, 10 pana la 200 Hz (AUMA NORM), 1g, 10 bis 200 Hz (pentru servomotoare cu sistem de comanda
integrat al servomotorului AMExC sau ACExC)

Rezistent contra oscilatiilor si vibratiilor la pornire respectiv la defectiuni ale instalatiei. De aici nu poate
fi dedusa o rezistenta in timp. Valabil pentru dispozitive de actionare pivotante in versiunea constructiva
AUMA NORM si in versiunea constructiva cu unitate de comanda integrata a servomotorului, cu stecher
rotund AUMA. Nu este valabil in combinatie cu servomotorul.

Standard: KS Se poate utiliza in medii cu continut inalt de saruri, condensare aproape permanenta
si puternic poluate.
Optiune: KX: Se poate utiliza in medii cu continut extrem de inalt de saruri, condensare aproape

permanenta si puternic poluate.

KX-G: ca si KX, insa varianta constructiva fara aluminiu (piese dispuse in exterior).
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Date tehnice

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Conditii de utilizare

Acoperire

Culoare

Durata de utilizare

Alte informatii
Directive UE

Acoperire cu pulbere in doua straturi
vopsea in doua componente cu oligist-micaceu.

Standard:  AUMA gri-argintiu (asemanator RAL 7037)
Optiune: Alte nuante la cerere

Actionarile electrice AUMA indeplinesc, respectiv depasesc cerintele privind durata de utilizare stipulate
de EN 15714-2. Informatii detaliate puteti primi la cerere.

Directiva privind utilizarea in atmosfere potential explozive 2014/34/UE
Directiva pentru masini 2006/42/CE

Directiva privind tensiunea joasa 2014/35/UE

Directiva privind compatibilitatea electromagnetica 2014/30/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE

Directiva RED 2014/53/UE

Date tehnice pentru comutator activare roata de mana

Durata mecanica de utilizare
Contacte argintate:

U min.

U max.

I max. curent alternativ

| max. curent continuu

108 cicluri de comutare

12V CC

250V CA

3 Ala 250 V (sarcina inductiva, cos phi = 0,8)
3 Ala 12V (sarcind ohm)

14.2. Date tehnice sistemul de comanda al servomotorului

Echipare si functii
Protectie contra exploziei

Alimentarea cu tensiune

Alimentare externa a electronicii
(optiune)

Consum de curent

Categoria de supratensiune

Calcul de putere

96

Vezi placuta indicatoare

Vezi placutele tehnice la panoul de control al servomotorului si motor.
Fluctuatia admisa a tensiunii de retea: +10 %

Fluctuatia admisa a tensiunii de retea: +30 % (optional)

Fluctuatia admisa a frecventei de retea: 5 %

24V CC: +20 %/-15 %,

Consum de curent: Varianta constructiva de baza cca. 250 mA, cu optiuni pana la 500 mA

in cazul unei alimentari externe a componentelor electronice, alimentarea cu tensiune a comenzii integrate
trebuie sa aiba o izolatie consolidata impotriva tensiunii de retea, in conformitate cu IEC 61010-1 si sa
fie limitata la o putere de iesire de 150 VA.

Consum de curent al comenzii in functie de tensiunea de retea:

La oscilatie permisa a tensiunii de retea de +10 %:

e 100 panala 120 V CA = max. 740 mA.

e 208 panala 240V CA = max. 400 mA.

e 380 pana la 500 V CA = max. 250 mA.

e 515 pana la 690 V CA = max. 200 mA.

La oscilatie permisa a tensiunii de retea de +30 %:

e 100 pana la 120 V CA = max. 1 200 mA.

e 208 pana la 240 V CA = max. 750 mA.

e 380 panala 500 V CA = max. 400 mA.

e 515 panala 690V CA = max. 400 mA.

Categoria lll conform IEC 60364-4-443

Comanda actionarii electrice este proiectata pentru puterea nominald a motorului, vezi placuta indicatoare
a motorului

784 /1388



SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Date tehnice

Echipare si functii

Element de putere

Comanda si raspunsuri

Interfata fieldbus cu semnale de
intrare suplimentare (optiune)

Standard: Contactoare reversibile (cu blocare mecanica si electrica) pentru clasa de putere AUMA

Optiuni:

A1/A2

Contactoare reversibile (cu blocare mecanica si electrica) pentru clasa de putere AUMA
A3

Unitate contactoare tiristor pentru tensiuni de retea de pana la 500 V CA (recomandata
pentru servomotoare de reglare) pentru clasele de putere AUMA B1, B2 si B3

Contactoarele reversibile sunt proiectate pentru o durata de utilizare de 2 milioane de cicluri de comutare.
Daca se intrevede o frecventd de comutare mai mare, se recomanda utilizarea unitatilor contactoare

tiristor

Clasificarea AUMA se afla in Datele electrice ale actionarii electrice.
Prin interfata Modbus RTU

e 2intrari libere analogice (0/4 — 20 mA), 4 intrari libere digitale

Transmiterea semnalului se realizeaza prin interfata Fieldbus

e Intrari DESCHIS, OPRIT, INCHIS, URGENTA, I/O Interface, MODE (prin intermediul cuplorului optic,
DESCHIS, OPRIT, INCHIS, MODE cu potential de referintd comun si URGENTA, I/O Interface cu
potential de referinta separat)

Intrari de comand3 DESCHIS, OPRIT, INCHIS, URGENTA

Interfata I/0: Selectia tipului de comanda (interfata fieldbus sau semnale de intrare suplimentare)
MODE: Selectie intre regimul de comanda (DESCHIS, STOP, INCHIS) sau regimul de reglare
(0/4 — 20 mA valoare nominala pozitie)

suplimentar 1 intrare analogica (0/4 — 20 mA) pentru valoarea nominala pozitie

e Intrari DESCHIS, OPRIT, INCHIS, URGENTA, 1/O Interface, MODE (prin intermedjul cuplorului optic,
DESCHIS, OPRIT, INCHIS, MODE cu potential de referinta comun si URGENTA, I/O Interface cu
potential de referinta separat)

Intréri de comand& DESCHIS, OPRIT, INCHIS, URGENTA

Interfata 1/0: Selectia tipului de comanda (interfata fieldbus sau semnale de intrare suplimentare)
MODE: Selectie intre regimul de comanda (DESCHIS, STOP, INCHIS) sau regimul de reglare
(0/4 — 20 mA valoare nominala pozitie)

suplimentar 1 intrare analogica (0/4 — 20 mA) pentru valoarea nominala pozitie si 1 intrare
analogica (0/4 — 20 mA) pentru Valoarea reala proces

Tensiune de comanda/consum de Standard: 24 V CC, consum de curent: cca. 10 mA per intrare

curent pentru intrarile de comanda

Mesaje de stare

Optiuni:

48 V CC, consum de curent: cca. 7 mA per intrare
60 V CC, consum de curent: cca. 9 mA per intrare
100 - 125 V CC, consum de curent: cca. 15 mA per intrare
100 - 120 V CA, consum de curent: cca. 15 mA per intrare

Prin interfata Modbus RTU
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Date tehnice

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Echipare si functii

Interfata fieldbus cu semnale de Semnale de iesire suplimentare, binare (disponibile doar impreuna cu semnale de intrare suplimentare
iesire suplimentare (optiune) (optiune))

6 relee de mesaje programabile:

- 5 contacte inchizatoare fara potential, cu potential de referinta comun, max. 250 V CA, 1 A
(sarcina ohm).

Alocare standard: Pozitie finala INCHIS, pozitie finald DESCHIS, comutator selector DISTANTA,
eroare moment de torsiune INCHIS, eroare moment de torsiune DESCHIS

- 1 contact de comutare fara potential, max. 250 V CA, 5 A (sarcind ohm)

Alocare standard: Evidentd mesaje defectiuni (eroare moment de torsiune, cddere faza, activare
protectie motor)

6 relee de mesaje programabile:

- 5 contacte de comutare fara potential cu potential de referintd comun, max. 250 V CA, 1 A
(sarcina ohm)

- 1 contact de comutare fara potential, max. 250 V CA, 5 A (sarcind ohm)

6 relee de mesaje programabile:

- 6 contacte de comutare fara potential, fara potential de referintd comun, max. 250 V CA, 5 A
(sarcina ohmica)

6 relee de mesaje programabile:

- 4 contacte inchizatoare fara potential, rezistente la caderile de retea, cu potential de referinta
comun, max. 250 V CA, 1 A (sarcind ohmica), 1 contact inchizator fara potential, max. 250 V
CA, 1 A (sarcind ohmica), 1 contact de comutare fara potential, max. 250 V CA, 5 A (sarcina
ohmica)

6 relee de mesaje programabile:

- 4 contacte inchizatoare fara potential, rezistente la caderile de retea, cu potential de referinta
comun, max. 250 V CA, 5 A (sarcind ohmica), 2 contacte de comutare fara potential, max. 250
V CA, 5 A (sarcina ohmica)

Semnal de iesire analog pentru semnal de raspuns referitor la pozitie
- Mesaj de raspuns al pozitiei cu potential separat 0/4 — 20 mA (sarcind max. 500 Q)

Tensiune iesire Standard:  Tensiune auxiliard 24 V CC: max. 100 mA pentru alimentarea intrarilor de comanda,

potential separat fatad de alimentarea interna cu curent

Optiune: Tensiune auxiliara 115 VV CC: max. 30 mA pentru alimentarea intrarilor de comanda,

potential separat fata de alimentarea interna cu curent
(Nu este posibil in combinatie cu aparatul de declansare cu termistori)

Redundanta (optiune) Topologia redundanta a liniei cu comportament redundant universal conf. Redundanta AUMA | resp. Il
Topologie inelard redundanta in combinatie cu SIMA Master Station

Racord LWL (optiune) .

98

Numarul maxim de servomotoare cu comanda pro inel redundant: 247 bucati

Lungimea maxima posibild a cablurilor intre servomotoarele cu comanda fara Repeater extern
suplimentar: 1 200 m

Lungimea maxima totala posibila pro inel redundant: cca. 290 km

Punerea automata in functiune a inelului redundant cu ajutorul SIMA Master Station

Tipuri de stecher: stecher FSMA

Cabluri LWL (conductoare de unde luminoase)

- Multimode: 62,5(50)/125 um, cu raza de actiune de cca. 2,6 km (max. 3,0 dB/km)
Topologii: Linie si stea

Rata de transfer: pana la 115,2 kbit/s

Buget optic:

- Multimode: 8,0 dB la 62,5 ym/4,0 dB la 50 um

Lungime de unda: 850 nm

Sunt necesare cuploare cu conductoare de unde luminoase (LWL) de la Bartec la sistemul de control,
sursa de procurare: AUMA bzw. www.bartec.de

786 /1388



SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Date tehnice

Echipare si functii

Panou de comanda integrat

Bluetooth
Interfatd de comunicare

Functii de utilizare

Functii de siguranta

Standard: o Comutator selector LOCAL - INCHIS — DISTANTA (se inchide in toate cele trei pozitii)
e Buton DESCHIS, STOP, INCHIS, RESET

- OPRIRE locala
Atunci cand comutatorul selector se afld in pozitia DISTANTA, servomotorul poate
fi oprit prin apasarea butonului STOP de la panoul de comanda integrat. (Din
fabrica este neactivat)

e 6 indicatoare luminoase:

- Pozitie finald si indicator de parcurs INCHIS (galben), eroare de moment de
torsiune INCHIS (rosu), eroare de moment de torsiune DESCHIS (rosu), protectia
motorului activata (rosu), pozitie finald si indicator de parcurs DESCHIS (verde),
Bluetooth (albastru)

o Display grafic LC: luminat
Optiuni: e Culori speciale pentru indicatoarele luminoase:

- Pozitie finala INCHIS (verde), eroare moment de torsiune INCHIS (albastru),
eroare moment de torsiune DESCHIS (galben), protectia motorului activata (violet),
pozitie finala DESCHIS (rosu)

Bluetooth clasa Il Chip, versiune 2.1: cu o raza de actiune de pana la 10 m in zone industriale, ajuta
profilul Bluetooth SPP (Serial Port Profile).

Accesorii necesare:
e AUMA CDT (instrument de punere in functiune si de diagnoza pentru PC-uri dotate cu Windows)
e Aplicatia AUMA Assistant (instrument de punere in functiune si diagnoza)

Standard: e  Tip de deconectare: reglabil, se poate realiza in functie de deplasare sau de momentul

de torsiune pentru pozitia finald DESCHIS si pozitia finala INCHIS

e Suntarea pornirii: Durata reglabila (cu moment de torsiune reglabil (Peak Torque) in
timpul pornirii)

o Inceput impuls/sfarsit impuls/timp de functionare si pauza: reglabile, 1 pand la 1 800
de secunde, independent pentru directia DESCHIS/INCHIS

e 8 pozitii intermediare arbitrare intre 0 si 100%, reactia si comportamentul de raportare
parametrizabile

e Indicatori de parcurs cu aprindere intermitenta: reglabili

o Regulator de pozitie:
- Valoare nominala pozitie prin interfata tip fieldbus
- Adaptare automata a bandei moarte (se poate alege comportament adaptiv)
- Comutarea intre comanda DESCHIS-INCHIS si comanda pe baza valorii nominale

prin interfata

Optiune:

L]

Regulator de proces PID: cu regulator de pozitie adaptiv, prin intermediul intrarilor
analogice 0/4 — 20 mA si ModbusModbus pentru valoarea nominala de proces si
valoarea reala de proces

e Sistem automat de clatire libera: pana la 5 incercari de deplasare, timp de deplasare
in directia opusa reglabil

Standard: e Deplasare in caz de URGENTA: (Comportament programabil)

- prin intermediul unei intrari suplimentare (optiune, low activ) sau prin intermediul
interfetei tip fieldbus

- Reactie selectabila: OPRIT, deplasare in pozitia finala INCHIS, deplasare in pozitia
finala DESCHIS, deplasare in pozitie intermediara.

- Monitorizarea momentului de torsiune in caz de deplasare de URGENTA

- Protectie termica la suntarea deplasarii de URGENTA (numai in legaturé cu
termocontact la servomotor, dar nu cu termistor)

Deblocarea pozitiei locale de comanda prin interfata fieldbus: In acest fel operarea

servomotorului se poate bloca sau debloca prin butonul pozitiei locale de comanda.

e OPRIRE locala

- Atunci cand comutatorul selector se afla in pozitia DISTANTA, servomotorul poate
fi oprit prin apasarea butonului STOP de la panoul de comanda integrat. (Din
fabrica este neactivat)

o Interlock pentru armatura principald/bypass: Deblocarea comenzilor de deplasare
DESCHIS, respectiv INCHIS prin intermediul interfetei fieldous

e PVST (Partial Valve Stroke Test): pentru verificarea functiondrii comenzii si a
servomotorului, parametrizabil: Directie, cursa, timp de deplasare, timp rezervare

Optiuni:

L]
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Date tehnice

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Echipare si functii

Funciii de control

Functii de diagnoza

Evaluarea protectiei motorului

Protectie la supratensiune (optiune)

Racord electric

Filet pentru intrarile de cablu

Schema electrica

o Protectia supraincarcarii armaturii: reglabila, duce la deconectare si genereazd mesaj de eroare.

¢ Monitorizarea temperaturii motorului (supravegherea termicd): declanseaza deconectarea si generarea
mesajului de eroare.

e Monitorizarea incalzirii actionarii electrice: genereaza mesaje de avertizare

e Controlul timpului de conectare admisibil si frecventa comutarii: reglabil, genereazé mesaj de
avertizare

e Controlul timpului de reglare: reglabil, genereaza mesaje de avertizare
e Controlul caderii fazelor: conduce la deconectare si genereaza mesaj de eroare
e Corectarea automata a directiei de rotatie la succesiunea gresitd a fazelor (curent alternativ)

o Certificatul electronic al aparatului cu datele de comanda si produs
« lnregistrarea datelor de functionare: Cate un contor resetabil si control de durata de utilizare pentru:
- Durata de functionare a motorului, operatiuni de comutare, decuplari in pozitia finala INCHIS
dependente de momentul de torsiune, decuplari in pozitia finald INCHIS dependente de parcurs,
decuplari in pozitia finala DESCHIS dependente de momentul de torsiunp, decuplari in pozitia
finald DESCHIS dependente de parcurs, eroare de moment de torsiune INCHIS, eroare de
moment de torsiune DESCHIS, deconectari pentru protectia motorului.
¢ Protocolul evenimentelor cu marcéa temporald, cu istoricul reglarilor, functiondrii si erorilor.
e Semnale de stare conform NAMUR recomandare NE 107: ,Avarie”, ,Control functionare”, ,in afara
specificatiilor’, ,Cerinta de revizie”
e Curbele momentului de torsiune (la varianta constructivd cu MWG in actionarea electrica):
- 3 curbe ale momentului de torsiune (curba caracteristica a cursei de reglaj a actionarii electrice)
pentru directia de deschidere si de inchidere, cu memorare separata.
- Curbele memorate ale momentului de torsiune pot fi afisate pe ecran.

Standard:  Aparat de declansare cu termistori in combinatie cu termistori in servomotor

Optiune: Releu termic de supracurent suplimentar in comanda in combinatie cu termocomutatoare
in servomotor

Protectia electronicii actionarii electrice si comenzii contra supratensiunii pe cablurile Fieldbus pana la
4 kV

Standard: Racord tip stecher Ex AUMA (KT); borne de motor folosind tehnica cu surub; borne de
comanda folosind tehnica push-in

Optiuni:

AUMA Racord tip stecher Ex cu cleme in serie (KES), siguranta inalta Ex e
e AUMA Racord tip stecher Ex cu cleme in serie (KES), incapsulare rezistenta la presiune
Ex d

e Racord tip stecher Ex AUMA cu cleme cu suruburi (KP), max. 38 borne de comanda
/ max. tensiune de conectare 525 V CA

Standard: filet metric
Optiuni: Filet Pg, filet NPT, filet G

Vezi placuta indicatoare

Suplimentar la varianta constructiva cu MWG in servomotor

Setarea comutarii limitatorului si a momentului de torsiune prin pozitia locala de comanda

Mesaj de raspuns al momentului de
torsiune

Schema electrica

Prin intermediul interfetei tip fieldbus

lesire analogicéa cu potential separat 0/4 — 20 mA (sarcina max. 500 Q) Optiune, posibil numai impreuna
cu releu de mesaje.

Vezi placuta indicatoare

Setari/programarea interfetei Modbus RTU

Setarea interfetei modbus RTU

Setarea ratei de transfer, paritatii si adresei Modbus se realizeaza prin intermediul display-ului sistemului
de comanda al servomotorului.

Date generale ale interfetei Modbus RTU

Protocol de comunicatie

Topologia retelei

Mediu de transmisie

Interfata fieldbus

100

Modbus RTU conform IEC 61158 si IEC 61784

e Structura in linie (a fieldbus). Cu repetor se pot realiza si structuri arborescente.
e Cuplarea si decuplarea altor periferice, fara reactii negative, in timpul functionarii.

Conectoare de cupru ecranate, rasucite conform IEC 61158
EIA-485 (RS-485)
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Date tehnice

Date generale ale interfetei Modbus RTU

Rata de transfer/lungime cablu

Tipuri de aparate

Numarul de aparate
Acces la fieldbus

Functii Modbus sustinute (servicii)

Topologie tip linie redundanta

Rata de transfer (kBit/s) Lungimea max. a cablului Lungime posibila a cablului cu
(lungime segment) fara repetor  repetitor (lungimea cablurilor
intregii retele)

9,6 —115,2 1200 m cca. 10 km

Topologie tip inel redundant

Rata de transfer (kBit/s) Lungimea max. a cablului intre  Lungimea max. posibila a cablului
sistemele de actionare (fara inelului redundant
repetor)

9,6 —115,2 1200 m cca. 290 km

Modbus-Slave, de ex. aparate cu intrari si iesiri digitale si/sau analogice, precum elemente de actionare,
senzori

32 de aparate in fiecare segment fara repetor, cu repetor numarul poate fi extins pana la 247
Procedeu de interogare ciclica intre Master si Slaves (Query-Response)

01 Read Coil Status

02 Read Input Status

03 Read Holding Registers

04 Read Input Registers

05 Force Single Coil

15 (OFHex) Force Multiple Coils

06 Preset Single Register

16 (10Hex) Preset Multiple Registers

17 (11Hex) Report Slave ID

08 Diagnostics:

e 0000 Loopback

e 00 10 (OAHex) Clear Counters and Diagnostic Register (Stergere contoare si registru de diagnostic)
e 00 11 (0OBHex) Return Bus Message Count (Returnare contor mesaje bus)

e 00 12 (0OCHex) Return Bus Communication Error Count (Returnare contor erori comunicare bus)
e 00 13 (ODHex) Return Bus Exception Error Count (Returnare contor erori exceptie bus)

e 00 14 (OEHex) Return Slave Message Count (Returnare contor mesaje Slave)

e 00 15 (OFHex) Return Slave No Response Count (Returnare contor non-rdspunsuri Slave)

e 00 16 (10Hex) Return Slave NAK Count (Returnare contor Slave NAK)

e 00 17 (11Hex) Return Slave Busy Count (Returnare contor Slave Busy)

e 00 18 (12Hex) Return Character Overrun Count (Returnare contor depdsire caractere)

Comenzi si mesaje ale interfetei Modbus RTU

Imagine de proces - iesire (comenzi
de activare)

Imagine de proces intrare
(raspunsuri)

Imagine de proces - intrare (mesaje
de eroare)

Comportament la intreruperea
comunicatiei

DESCHIS, OPRIT, INCHIS, valoare nominald pozitie, RESET, comand& de deplasare URGENTA,
validarea unitatii de comandé locale, interlock DESCHIS/INCHIS

e Pozitie finala DESCHIS, INCHIS

e Pozitie valoare efectiva

o Valoarea realda a momentului de rotatie, este necesar un traductor magnetic de pozitie si cuplu
(MWG) in servomotor

e Comutator selector in pozitia LOCAL/DISTANTA

¢ Indicator de parcurs (depedent de directie)

e Comutator moment de torsiune DESCHIS/INCHIS

e Limitator de cursa DESCHIS/INCHIS

e Actionare manuala prin roata de mana sau panou de comanda integrat
o Intrari analogice (2) si digitale (4) pentru clienti

o Protectie motor activata

o Comutatorul de moment a fost actionat inaintea atingerii pozitiei finale
e Caderea unei faze

e Caderea intrarilor analogice ale clientilor

Reactia sistemului de actionare poate fi parametrizata:

e oprire in pozitia actuala

e continuarea deplasarii spre pozitia finala DESCHIS sau INCHIS
e executarea deplasarii intr-o pozitie intermediara arbitrara

e executarea ultimei comenzi de deplasare primite
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SQEXx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)

Date tehnice

ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Conditii de utilizare
Utilizare
Pozitie de montaj

Inaltimea de instalare

Temperatura mediului inconjurator
Umezeala aerului

Grad de protectie conform DIN EN
60529

Gradul de murdarire conform
IEC 60664-1

Rezistenta la oscilatii conform
EN 60068-2-6

Protectie contra coroziunii

Acoperire

Culoare

Accesorii

Suport de perete

Program de parametrizare

Alte informatii
Greutate
Directive UE

102

Utilizarea este admisa in interiorul incaperilor si in exterior
Oricare

<2 000 m peste nivelul zero (NN)
> 2 000 m peste NN, la cerere

Vezi placuta indicatoare a comenzii servomotorului

Pana la 100% umezeala relativa a aerului in intregul domeniu admisibil de temperatura

1P68

Compartiment de conectare etansat suplimentar fata de spatiul interior al sistemului de comanda (double
sealed)

Clasa de protectie IP68 indeplineste conform stipuldrii AUMA urmétoarele cerinte:

e Adancimea apei: maxim 8 m coloana de apa

e Scufundare de durata in apa: maxim 96 de ore

e In cursul scufundarii: pana la 10 actionari

e In cursul scufundarii nu este posibila functionarea in regim de control.

Pentru modelul exact vezi placutele de fabricatie de pe actionarea electrica/panoul de comanda

Grad de murdarire 4 (in stare inchisa), grad de murdarire 2 (intern)

1 g, pentru 10 pana la 200 Hz.

Rezistent contra oscilatiilor si vibratiilor la pornire, respectiv la defectiuni ale instalatiei. De aici nu poate
fi dedusa o rezistenta in timp. (Nu este valabil in combinatie cu reductoare)

Standard: KS  Se poate utiliza in medii cu continut inalt de saruri, condensare aproape permanenta
si puternic poluate.

Optiune: KX  Se poate utiliza in medii cu continut extrem de inalt de saruri, condensare aproape
permanenta si puternic poluate.

Acoperire cu pulbere in doua straturi
Vopsea in doua componente cu oligist-micaceu.

Standard:  AUMA gri-argintiu (asemanator RAL 7037)

Optiune: Alte nuante la cerere

Pentru fixarea comenzii actionarii electrice separat fata de actionarea electrica, inclusiv conector.
Racord la cerere.

Recomandat la temperaturi inalte ale mediului inconjurator, accesibilitate dificila sau la vibratii mari in
cursul exploatarii.

Lungimea cablului dintre servomotor si comanda actionarii electrice este de max. 100 m. Pentru semnalul
de raspuns referitor la pozitie este necesar un traductor magnetic de pozitie si moment.

AUMA CDT (instrument de punere in functiune si de diagnoza pentru PC-uri dotate cu Windows)
Aplicatia AUMA Assistant (instrument de punere in functiune si diagnoza)

cca. 12 kg (cu ex-racord tip stecher AUMA KT)

Directiva privind utilizarea in atmosfere potential explozive 2014/34/UE
Directiva pentru masini 2006/42/CE

Directiva privind tensiunea joasa 2014/35/UE

Directiva privind compatibilitatea electromagnetica 2014/30/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE
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SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Date tehnice

14.3. Momente de strangere pentru suruburi

Tabel 40:
Momente de strangere pentru suruburi

Filet Moment de strangere [Nm]

Clasa de rezistenta

A2-70/A4-70 A2-80/A4-80

M6 7.4 10

M8 18 24

M10 36 48

M12 61 82

M16 150 200
M20 294 392
M30 1015 1057
M36 1769 2121
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ACEXxC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

SQEXx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)

Lista pieselor de schimb
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SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Lista pieselor de schimb

La fiecare comanda de piese de schimb va rugdm sa ne indicati tipul aparatului si numarul nostru de comanda (consultati placuta indicatoare).
Pot fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese conduce atat la anularea garantiei, cat si la stingerea obligatiilor
de raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi de piesele livrate.

Nr. ref. Denumire Tip Nr.ref. Denumire Tip

005.0 Arbore de antrenare Modul 556.1 Potentiometru fara cuplaj de siguranta cu  Modul
frictiune

005.1 Cuplajul motorului Modul 557.0 incélzitor de incinta Modul

005.3 Cuplaj manual Modul 558.0 Comutator de semnalizare optica cu stifturi Modul
de contact (fara disc impulsuri si placa
izolatoare)

006.0 Roata melcata 559.0-1 Unitate de comanda electromecanica cu  Modul

comutator, inclusiv capete de masurare
pentru limitatorul de cuplu

009.0 Regim manual Modul 559.0-2 Unitate de comanda electronica cu Modul
traductor de deplasare magnetic si
traductor de cuplu (MWG)

017.0 Maneta de prindere Modul 560.0-1 Pachet intrerupatoare pentru directia Modul
DESCHIS
018.0 Segment dintat 560.0-2 Pachet intrerupatoare pentru directia Modul
INCHIS
019.0 Roata de coroana Modul 560.1 Intrerupé&tor de curs&/moment torsiune Modul
022.0 Cuplaj Il pentru limitatorul de moment 560.2-1 Cutie de comutare pentru directia
DESCHIS
023.0 Limitator roata antrenata Modul 560.2-2 Cutie de comutare pentru directia INCHIS
024.0 Limitator roata de actionare Modul 566.0  Traductor electronic de pozitie RWG Modul
025.0  Tabla de siguranta Modul 566.1 Potentiometru pentru RWG fara cuplaj de Modul
siguranta cu frictiune
058.0 Fascicul de cabluri pentru conductorul de Modul 566.2 Placa de circuite imprimate traductor de  Modul
protectie pozitie pentru RWG (traductor electronic
de pozitie)
070.0 Motor (incl. nr. ref. 079.0) Modul 566.3 Set cabluri pentru RWG Set
079.0 Reductor planetar pe partea motorului Modul 567.1 Cuplaj de siguranta cu frictiune pentru Modul
potentiometru
155.0 Cuplaj reductor Modul 583.0 Cuplajul motorului pe partea motorului Modul
500.0 Capac Modul 583.1 Stift pentru cuplajul motorului
502.0 Piesa stift fara stifturi de contact Modul 584.0 Arc de retinere pentru cuplajul motorului  Modul
505.0 Stift de contact pentru sistemul de Modul 596.0 Flansa de antrenare cu opritor final Modul
comanda
506.0  Stift de contact pentru motor Modul 612.0  Surub de inchidere opritor final Modul
525.0 Cuplaj Modul 614.0 Traductor de pozitie EWG Modul
539.0  Surub de inchidere Modul 627.0 Capac MWG 05.3
541.0 Racordul conductorului de protectie Modul 628.0 Ex-racord tip stecher cu bloc de borne (KT)
542.0 Roata de mana cu maner sferic Modul 629.0 Arbore de pinion Modul
553.0 Indicare mecanica a pozitiei Modul S1 Set de garnituri, mic Set
554.0  Elementbucsé racord fisd motor cu pachet S2 Set de garnituri, mare Set
de cabluri

556.0 Potentiometru pentru traductorul de pozitie Modul
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SQEXx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
Lista pieselor de schimb ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
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SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Lista pieselor de schimb

La fiecare comanda de piese de schimb va rugdm sa ne indicati tipul aparatului si numarul nostru de comanda (consultati placuta indicatoare).
Pot fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese conduce atat la anularea garantiei, cat si la stingerea obligatiilor
de raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi de piesele livrate.

Nr. ref. Denumire Tip
002.0 Unitate de comanda locala Modul
002.3 Placa cu circuite imprimate a unitatii de comanda locale Modul
002.4 Masca display

006.0 Element de retea Modul
008.1 Platina I/0

008.1 Placs fieldbus

009.0 Placa logica Modul
011.1 Placa cu releu Modul
012.0 Placa optionala

500.0 Capac Modul
502.0 Piesa stift fara stifturi de contact

505.0 Stift de contact pentru sistemul de comanda Modul
506.0 Stift de contact pentru motor Modul
508.0 Element de putere Modul
509.1 Lacat U Modul
510.0 Set sigurante Set
532.0 Trecerea conductorului (conexiunea actionarii electrice)

535.1 Inel de siguranta

628.0 Conector Ex (KT, KM)

S Set de garnituri Set
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Lista pieselor de schimb ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
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SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Lista pieselor de schimb

La fiecare comanda de piese de schimb va rugdm sa ne indicati tipul aparatului si numarul nostru de comanda (consultati placuta indicatoare).
Pot fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese conduce atat la anularea garantiei, cat si la stingerea obligatiilor
de raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi de piesele livrate.

Nr. ref. Denumire Tip
002.0 Panou de comanda integrat Modul
002.3 Platina panoului de comanda local Modul
002.4 Masca display

006.0 Element de retea Modul
008.1 Platina I/0

008.1 Platina Fieldbus

009.0 Platina logica Modul
011.1 Platina releu Modul
012.0 Placa optionala

500.0 Capac Modul
501.0 Racord tip stecher Ex cu cleme cu suruburi (KP/KPH). Modul
501.1 Surub pentru borna de comanda

501.2 Saiba pentru borna de comanda

501.3 Surub pentru borna de putere

501.4 Saiba pentru borna de putere

502.0 Stift fara contacte pentru stift

505.0 Contact stift pentru panou de comanda Modul
506.0 Contact stift pentru motor Modul
507.0 Capac pentru racord electric Modul
508.0 Element de putere Modul
509.1 Inchiderea etrierului Modul
510.0 Set sigurante Set
532.0 Trecerea conductorului (conexiunea actionarii electrice) Modul
535.1 Inel de siguranta

S Set de etansare Set
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Lista pieselor de schimb ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU
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SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU Lista pieselor de schimb

La fiecare comanda de piese de schimb va rugdm sa ne indicati tipul aparatului si numarul nostru de comanda (consultati placuta indicatoare).
Pot fi utilizate numai piese de schimb originale AUMA. Utilizarea altor piese conduce atat la anularea garantiei, cat si la stingerea obligatiilor
de raspundere. Prezentarea pieselor de schimb poate diferi de piesele livrate.

Nr. ref. Denumire Tip
002.0 Panou de comanda integrat Modul
002.3 Platina panoului de comanda local Modul
002.4 Masca display

006.0 Element de retea Modul
008.1 Platina I/0

008.1 Platina Fieldbus Modul
009.0 Platina logica Modul
011.1 Platina releu Modul
012.0 Placa optionala

500.0 Capac Modul
502.0 Stift fara contacte pentru stift

505.0 Contact stift pentru panou de comanda

506.0 Contact stift pentru motor Modul
508.0 Element de putere Modul
509.1 inchiderea etrierului

510.0 Set sigurante Modul
528.0 Cadru borne (fara borne) Modul
529.0 Cutie de borne

532.0 Trecerea conductorului (conexiunea actionarii electrice) Modul
533.0 Borne pentru motor/comanda

535.1 Inel de siguranta

573.0 Racord tip stecher cu borne in serie (KES). Modul
607.0 Capac

S Set de etansare Set
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SQEXx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Indice alfabetic

Indice alfabetic

A

Accesorii (racord electric)
Acoperire

Adresa fieldbus

Adresa Slave

Afisaje

Afisaje pe display

Afisaj pozitie intermediara
LED-uri

Alimentarea cu tensiune a
sistemelor electronice

An de fabricatie

Apelare directa via ID
Aplicatia Assistant
Aplicatia AUMA Assistant
Asistenta

AUMA Cloud

Autoblocare

Avertizari — Afisaj pe display

B
Blocarea temporara
Bluetooth

112

47
102
73
73
56
56
62

22

13
52
13
9,13
89

50
59

C

Cablu de legatura

Cablu fieldbus

Cabluri

Cabluri de conectare
Cabluri fieldbus

Cablurile Bus-ului

Cadran indicator

Cadru de sustinere
Callificarea personalului
CDT

Certificare de verificare
Certificare Ex

Certificat de verificare pentru
receptie

Clasa de protectie la explozie
Clasa de putere

Clasa materialelor izolante
Clasa de protectie

Clasa de putere aparate de
comutare

Cod matrice de date
Comanda

Comenzi de pornire — Afisaj
pe display

Comutator de moment de
rotatie

Consum de curent

Control

Control functionare - Afisaj pe
display

Culoare

Cuplaj

Cuplaj reductor

Curent nominal
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47
24
23
23
44
31
63, 78, 80
48
5
9
12
12
13

12,12
11
11
95, 102
13

13
13
58

69

22
11
60

102
18,18
80
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SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 — SQREXx 14.2 Unitate de comanda: electronica (MWG)
ACExC 01.2 Non-Intrusive Modbus RTU

Indice alfabetic

D

Date tehnice

Deconectarea in pozitiile
finale se poate realiza in
functie de deplasare sau de
momentul de rotatie.
Defectiune — Afisaj pe display
Denumire tip

Depanarea

Depozitarea

Deservirea locala a
servomotorului

Diametrul conductorului de
cablu (cablu fieldbus)
Dimensiune constructiva
Directia de rotatie

Directive

Display (Afisaje)
DISTANTA indisponibilz —
Afisaj pe display

Domeniu de tensiune
Domeniu de utilizare
Domeniu moment de torsiune
Dopuri de inchidere

Durata de supraveghere

E

Eliminare

Eroare — Afisaj pe display
Erorile

F

Factor de putere
Forme de retea
Frecventa retelei
Functionarea
Functionarea cu motor

G
Gradul de murdarire

94
24

57, 61
10, 11
82
15
49, 49

24

12
73

56
60

22
6,6

23
73

93
60
82

1"
22
11, 11

49

102
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lesiri digitale

Indicare mecanica a pozitiei
Indicator de parcurs
Indicator de pozitie
Indicator mecanic de pozitie
Indicator mecanic de pozitie
(cu autoreglare)

Instructiuni de siguranta
Instructiuni de
siguranta/Avertizari

Interval de frecventa
Introducerea parolei
Introducere incorecta
Intrusive

Imbin&ri de cabluri

in afara specificatiei - Afisaj
pe display

Inaltimea de instalare
Inc&lzirea motorului
Intrerupétor de protectie
contra curentilor de dispersie
(FD)

L

LED-uri (Lumini de mesaje)
Legatura la pamant

Limba utilizata pe display
Limitator de pozitie

Linii Bus

Lista pieselor de schimb
Lubrifiere

Lumini de mesaje

M

Marcaj indicator
Marimea flansei
Masuri de protectie
Meniu de stare
Meniu principal
Mentenanta
Mesaje

Mesaje analogice
Mesaje de stare
Modificarea parolei
Moment de rotatie — Afisaj pe
display

Montaj

N

Necesitate de revizie - Afisaj
pe display

Nivel utilizator

Non-Intrusive

Norme

Numar comanda

Numar de comanda

Numar de serie

Numar serie

64

63, 78

63, 63

63, 63, 78, 80
63, 80

77

5
5

22
53
54

8
23
60

102
94
23

62
46
55
74
39
104
92
62

63

12

6, 23
52

52

6, 89, 89, 92
64
64, 64
64

54

57

17

61

53

8

5

10, 11
13

13
10, 11
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