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Specificatii tehnice

[Acest tabel va fi completat de catre ofertant in coloanele 2, 3, 4, 6, 7, iar de cdtre autoritatea contractantd — in coloanele 1, 5,]

Numarul procedurii de achizitie: ocds-b3wdp1-MD-1773135749571 din 10 martie 2026

Obiectul achizitiei: Set de codare, programare si instruire virsta 4 ani+

Denumirea
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bunurilor/se . .. solicitati de catre . . de
- bunului/serv] origine ul ) . citre ofertant e, luni .
rviciilor iciului autoritatea contractanta referinta
1 2 3 4 5 6 7 8

Lotul nr. 1

Material: plastic, metal,
cauciuc, etc
Cerinte specifice: Solutie

KUBO Coding Starter Set

Destinatie si Varsta: Sistem educational
optimizat pentru dezvoltarea competentelor
STEM Tincepéand cu varsta de 4 ani, oferind o
metoda de invatare progresiva si intuitiva.
Sistem Modular si Constructie:
Modularitate: Robot format din module
interconectabile (unitate de control si unitate
de rulare).

Conectare: Sistem de cuplare rapida prin
interfatd magnetica, ce permite activarea
instantanee a robotului la asamblare.
Materiale: Plastic ABS de inalta rezistenta,
elemente metalice pentru circuite si cauciuc
pentru tractiune durabila.

Senzori si Interactiune cu Mediul
(Echivalenta Functionald):

Sistem de Senzori Integrati: Robotul dispune
de un subsistem de senzori capabili si




Set de
codare,
programare
si instruire
varsta 4 ani+

KUBO
Coding
Starter Set
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KUBO
Robotics
ApS

educationala inteligenta
formata dintr-un modul, de
tip Spin, si o colectie de
accesorii. Modulul trebuie sa
contina senzori de culoare,
lumina si proximitate.
Sistemul trebuie sa fie
modular si

magnetic ce va permite
atasarea robotilor,
transformand

modulul Tntr-un robot mobil.
Robotul trebuie sa poata fi
programat sa se deplaseze, sa
ocoleasca obstacole si/sau
chiar sa transporte lucruri.
Programarea robotului trebuie
sd poata fi facuta folosind
blocuri de comanda din
aplicatia furnizata de

detecteze si sa proceseze date din mediul de
rulare.

Senzor de Citire si Proximitate Fata de
Suport: Echipat cu tehnologie de scanare
optica de Tnalta precizie (sub robot) care
identifica instructiunile de codare de pe
suprafata de lucru.

Indicatori de Stare (Lumina/Culoare):
Interfata vizuald bazata pe LED-uri
multicolore care confirma interactiunea cu
mediul, executia comenzilor sau prezenta
erorilor (senzor de feedback luminos).
Programare Vizuala si Functionalitati:
Metoda de Programare: Sistem de programare
vizuala prin blocuri de comanda fizice
(TagTiles), echivalent functional cu limbajele
de programare de tip ,,drag-and-drop”
(Blockly), adaptat varstei timpurii.

Functii de Deplasare: Permite deplasare
inainte, rotatii precise la stinga/dreapta (90
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producitor.
Setul contine roboti si
accesoriile

grade) si executia de bucle sau functii
complexe.

Evitarea Obstacolelor: Functionalitate
realizata prin programare logicd anticipativa;
sistemul permite elevului sa creeze secvente
de cod pentru ocolirea obstacolelor de pe
harta de activitati, indeplinind scopul
educational de intelegere a algoritmilor de
navigare.

Mobilitate si Configurare:

Configuratie de robot mobil autonom, capabil
sa execute trasee pe harti de activitati si sa
transporte mici accesorii (prin designul
modular).

Alimentare: Acumulator intern reincarcabil
prin port USB, asigurand o autonomie de
lucru de minim 4 ore pentru sesiuni didactice
neintrerupte.
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