Specificatii tehnice (F 4.1)

Anexa nr. 22

la Documentatia standard nr.

din 13 ”

2022

MTenderlID: ocds-b3wdpl-MD-1752584814698

Obiectul achizitiei: “Achizitionarea dispozitivelor de reabilitare conform necesitatilor IMSP Centrul Republican de Reabilitare Pentru Copii (repetat)”

Denumirea Standar-
bunurilor Modelul Tara de o Specificarea tehnica deplina solicitata de catre | Specificarea tehnica deplina propusa de catre
si/sau a articolului origine Producitorul autoritatea contractanta ofertant de (-je <
L referinta
serviciilor
2 3 4 5 6 7 8
Bunuri
Set dispozitive de reabilitare integrate intr-0 | Set dispozitive de reabilitare integrate intr-0
platforma operationala unica platforma operationala unica
Consta din urmatoare dispozitive (cu posibilitatea | Consta din urmatoare dispozitive (cu posibilitatea
adaugarii ulterioare altor entitdti in platformd | adaugarii ulterioare altor entitati in platforma
unica): unicd):
1) Dispozitiv pentru evaluarea si antrenarea | 1) Dispozitiv pentru evaluarea si antrenarea
balansarii, posturii si distributiei a ponderei, | balansarii, posturii si distributiei a ponderei,
asistat de statia computerizatd a pacientului asistat de statia computerizatd a pacientului
2) Dispozitiv pentru antrenarea si reabilitarea in | 2) Dispozitiv pentru antrenarea si reabilitarea in
urma disfunctiei a controlului si preciziei, | urma disfunctiei a controlului si preciziei,
coordonarii motorii si miscarii mainii, asistat de | coordondrii motorii si miscarii mainii, asistat de
statia computerizata a pacientului statia computerizata a pacientului
3) Dispozitiv pentru terapia tulburarilor cognitive, | 3) Dispozitiv pentru terapia tulburarilor cognitive,
Set reeducarea motorica a membrelor superioare si | reeducarea motoricd a membrelor superioare si
dispozitive Alfa coordonarea ochi-mana, cu statia computerizata | coordonarea ochi-méana, cu statia computerizata
de reabilitare + integratd a pacientului integratd a pacientului DMO000820967
integrate Capri 4) Dispozitiv pentru terapia disfunctiilor | 4) Dispozitiv pentru terapia disfunctiilor | ;= o o
intr-0 + Polonia | Technomex Sp. | neuromusculare prin reabilitarea functionald a | neuromusculare prin reabilitarea functionald a +
platforma X-Cogni Z 0.0. membrelor inferioare, lant cinematic deschis, | membrelor inferioare, lant cinematic deschis, pMoogpz09LL
operationala + asistat de statia computerizatd a pacientului asistat de statia computerizata a pacientului DM00082L771
unica Jupiter Toate dispozitivele sa fie integrate Intr-o statie | Toate dispozitivele vor fi integrate intr-o statie
LOT1 centralizate de control computerizat a | centralizata de control computerizat a
terapeutului comuna a aceluiasi producétor sau sa | terapeutului comuna a aceluiasi producator.
ofere o solutie proprie care sa permita gestionarea
unicd a planurilor de terapie, pacientilor si
rapoartelor, dintr-o statie centrald a terapeutului.
Statia centralizata de control computerizat a | Statia centralizata de control computerizat a
terapeutului trebuie sa indeplineasca urmatoarele | terapeutului (Central Therapist Workstation)
conditii minime: indeplineste urmatoarele conditii:
Software cu programe terapeutice interactive cu | Software cu programe terapeutice interactive cu
un nivel de dificultate modificabil. un nivel de dificultate modificabil (Vast rehab)
Feedback in timp real (BIOFEEDBACK), | Feedback in timp real (BIOFEEDBACK),
monitorizare  continud a  pacientului si | monitorizare continud a  pacientului  si
modificarea parametrilor in timpul exercitiilor. modificarea parametrilor in timpul exercitiilor.
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Exercitii predefinite care includ: atentie divizata,
miscari  functionale, = memorie,  precizie,
rezolvarea problemelor.

Sabloane de formare: permite generarea de
sabloane individuale de formare pentru terapeuti,
generarea de sabloane pentru dispozitiv, salvarea
sabloanelor  proprii  si a  sabloanelor
individualizate pentru o anumita persoana.
Creare rapidda de  planuri  terapeutice
personalizate, cu exercitii zilnice adaptate si
definirea numarului de exercitii si zile.
Utilizarea, modificarea si salvarea sabloanelor
predefinite sau crearea de antrenamente noi cu un
editor intuitiv.

Posibilitatea de a aloca exercitii specifice Intr-0
sesiune, controlul numarului de repetari si al
duratei sesiunii.

Atribuirea rapidd a ultimului antrenament
efectuat, a unui sablon definit sau a unui plan
complet de antrenament.

"Ajustarea nivelului de dificultate al jocurilor:
modificarea amplitudinii miscérilor anatomice,
reglarea vitezei jocului, setarea complexitatii (ex:
numarul elementelor de memorat).

Posibil atat In timpul pregatirii protocolului, cat si
in timp real, in timpul antrenamentului
pacientului.”

Arhivarea completa a rezultatelor si posibilitatea
exportului pentru prelucrare ulterioara in format
Windows.

"Gestionarea bazei de date a pacientilor: definire

si administrare pacienti, generare parole,
atribuirea de antrenamente individuale 1in
calendar, acces la rapoarte complete si

performanta pacientului.

Software-ul sa fie in romana sau rusa

Generarea de rapoarte dupa teste si instruire, sub
formd de fise si grafice, inclusiv redarea
exercitiului/testarii.

Calendar pentru planificarea tratamentelor si
acces rapid la ultimul tratament efectuat.
Posibilitatea de a integra in statia terapeutului alte
dispozitive de reabilitare.

Configuratia hardware a statiei centralizate a
terapeutului, constituitd minim din:

1. Stand mobil

2. Monitor color touchscreen, diagonala min. 21”

Exercitii predefinite care includ: atentie divizata,
miscari  functionale, = memorie,  precizie,
rezolvarea problemelor.

Sabloane de formare: permite generarea de
sabloane individuale de formare pentru terapeuti,
generarea de sabloane pentru dispozitiv, salvarea
sabloanelor  proprii  si a  sabloanelor
individualizate pentru o anumita persoana.
Creare rapida de  planuri terapeutice
personalizate, cu exercitii zilnice adaptate si
definirea numarului de exercitii si zile.
Utilizarea, modificarea si salvarea sabloanelor
predefinite sau crearea de antrenamente noi cu un
editor intuitiv.

Posibilitatea de a aloca exercitii specifice intr-0
sesiune, controlul numarului de repetdri si al
duratei sesiunii.

Atribuirea rapidd a ultimului antrenament
efectuat, a unui sablon definit sau a unui plan
complet de antrenament.

Ajustarea nivelului de dificultate al jocurilor:
modificarea amplitudinii miscérilor anatomice,
reglarea vitezei jocului, setarea complexitatii (de
exemplu: numarul elementelor de memorat).
Posibil atat n timpul pregatirii protocolului, cat si
in timp real, in timpul antrenamentului
pacientului.

Arhivarea completa a rezultatelor si posibilitatea
exportului pentru prelucrare ulterioara in format
Windows.

Gestionarea bazei de date a pacientilor: definire si
administrare pacienti, generare parole, atribuirea
de antrenamente individuale in calendar, acces la
rapoarte complete si performanta pacientului.

Software: In romana si rusd

Generarea de rapoarte dupa teste si instruire, sub
formd de fise si grafice, inclusiv redarea
exercitiului/testarii.

Calendar pentru planificarea tratamentelor si
acces rapid la ultimul tratament efectuat.
Posibilitatea de a integra in statia terapeutului alte
dispozitive de reabilitare.

Configuratia hardware a statiei centralizate a
terapeutului, constituitd din:

1. Stand mobil

2. Monitor color touchscreen, diagonala 21




3. Conexiune si integrare cu statia computerizata
a pacientului

4, Computer PC

Sistem de operare minim de tip Windows 10, 64
bit

procesor min. 2 GHz,

Memorie RAM min. 8 GB

Placa grafica integratd sau discreta

Placa de retea cu LAN si Wi-Fi

Conectori minim necesari: 2 x USB

Tastatura si mouse

Parametrii fiecarei entitati integrate in sistemul de
reabilitare

Entitatea 1: Dispozitiv pentru evaluarea si
antrenarea balansarii, posturii si distributiei a
ponderei, asistat de statia computerizatd a
pacientului

Permite evaluarea si antrenarea echilibrului si
stabilitatii in conditii de podea stabila pentru
pacientii cu boli neurologice si ortopedice.
comunicare cu PC prin USB sau wireless (BT),
alimentare proprie (220V) cu sau prin USB (5V)
Camera video

Posibilitatea inregistrarii si evaludrii centrului de
presiune

Disponibilitate: test stabilometric, test Romberg,
testul dinamic, testul de distributie a sarcinii,
testul Unterberger sau teste echivalente la cele
enumerate. Toate testele cu raportare automata a
rezultatelor

Parametrii minimali inregistrati in timpul testului
in legatura cu capacitatea de a mentine echilibrul:
Testul Romberg sau echivalent: deviatia medie
XIY, viteza medie X/Y, lungimea traseului,
suprafata, ochii deschisi/inchisi, ochii
inchisi/deschisi + reprezentarea grafica a testului
- Teste de stabilitate - indicatori de stabilitate in 2
planuri, deviatiile X/Y a centrului de presiune,
lungimea traseului centrului de presiune,
suprafata marcata de centrul presiunii, viteza X/Y
Testul Unterberger sau echivalent: numarul de
pasi, schimbarea unghiulard a rotatiei corpului
pentru fiecare pas si pentru fiecare performanta
Test dinamic: timpul de atingere a obiectivelor in
cadranele individuale ale planului de sprijin,
referenta traiectoriei generate de pacient la
valoarea minima calculata de software.

Test de incdrcare a membrelor inferioare:
procentajul de incarcare a membrului, procentajul

3. Conexiune si integrare cu statia computerizata
a pacientului

4, Computer PC

Sistem de operare de tip Windows 10, 64 bit

procesor 2 GHz

Memorie RAM 8 GB

Placa grafica integrata

Placa de retea cu LAN si Wi-Fi

Conectori: 2 x USB

Tastatura si mouse

Parametrii fiecarei entitati integrate in sistemul de
reabilitare

Entitatea 1 (Alfa): Dispozitiv pentru evaluarea si
antrenarea balansarii, posturii si distributiei a
ponderei, asistat de statia computerizatd a
pacientului

Permite evaluarea si antrenarea echilibrului si
pacientii cu boli neurologice si ortopedice.
comunicare cu PC prin USB, alimentare prin USB
(5V)

Camera video

Posibilitatea inregistrarii si evaludrii centrului de
presiune

Disponibilitate: test stabilometric, test Romberg,
testul dinamic, testul de distributie a sarcinii,
testul Unterberger. Toate testele cu raportare
automata a rezultatelor

Parametrii inregistrati in timpul testului in
legatura cu capacitatea de a mentine echilibrul:
Testul Romberg: deviatia medie X/Y, viteza
medie X/Y, lungimea traseului, suprafata, ochii
deschisi/inchisi,  ochii  inchisi/deschisi  +
reprezentarea grafica a testului

- Teste de stabilitate - indicatori de stabilitate in 2
planuri, deviatiile X/Y a centrului de presiune,
lungimea traseului centrului de presiune,
suprafata marcata de centrul presiunii, viteza X/Y
Testul Unterberger: numarul de pasi, schimbarea
unghiulara a rotatiei corpului pentru fiecare pas si
pentru fiecare performanta

Test dinamic: timpul de atingere a obiectivelor in
cadranele individuale ale planului de sprijin,
referenta traiectoriei generate de pacient la
valoarea minima calculatad de software.

Test de incdrcare a membrelor inferioare:
procentajul de Incarcare a membrului, procentajul




duratei testului In care membrul a fost incarcat
predominant.

Reprezentarea grafica a rezultatului pe rapoartele
de testare

Observarea in timp real a rezultatelor testului
pacientului

Dimensiunile ale platformei:<60x60cm;

Inaltime < 10 cm

Greutatea suportata: > 150 kg

Platforma stabila cu sistem de nivelare / reglare la
podea (prin picioare reglabile sau sistem propriu
producator).

Bariera fixa sau dispozitiv alternativ de sprijin /
siguranta care sa permita pacientului stabilizare in
timpul exercitiilor

Pozitionarea picioarelor pacientului pe platforma
este salvata in software, in fisierul pacientului.
Include statia computerizatd a pacientului, care
asigurd integrarea entitatii in statia centralizata de
control computerizat a terapeutului pentru
setarea, control si evaluarea sesiunilor terapeutice
Statia computerizatd a pacientului, compusa
minim din

1. Stand mobil

2. Monitor pentru pacient cu diagonala minim 40”
3. Conexiune si integrare cu statia de control
computerizata a terapeutului

4. Computer PC

- Sistem de operare minim de tip Windows 10, 64
bit

- procesor min. 2 GHz,

- Memorie RAM min. 8 GB

Placé grafica integratd sau discreta

Placa de retea cu LAN si Wi-Fi

Conectori minim necesari: 2 x USB

Tastatura si mouse

Entitatea 2: Dispozitiv pentru antrenarea si
reabilitarea in urma disfunctiei a controlului si
preciziei, coordondrii motorii si miscarii mainii,
asistat de statia computerizatd a pacientului
Asigura antrenarea activa a functiilor membrelor
superioare (incheieturii si madinii) in mediul
realitatii virtuale

evaluarea amplitudinii de migcare

exercitii dinamice

Asigura antrenarea:

dorsiflexiei / flexiei palmara

pronatiei / supinatiei

duratei testului in care membrul a fost incarcat
predominant.

Reprezentarea grafica a rezultatului pe rapoartele
de testare

Observarea in timp real a rezultatelor testului
pacientului

Dimensiunile ale platformei: 55 x 55 cm
Inaltime 8 cm

Greutatea suportata: 150 kg

Platforma stabila cu sistem de nivelare / reglare la
podea (prin picioare reglabile).

Bariera fixa de siguranta care permite pacientului
stabilizare in timpul exercitiilor

Pozitionarea picioarelor pacientului pe platforma
este salvata in software, in fisierul pacientului.
Include statia computerizata a pacientului, care
asigurd integrarea entitatii in statia centralizata de
control computerizat a terapeutului pentru
setarea, control si evaluarea sesiunilor terapeutice
Statia computerizata a pacientului, compusa din

1. Stand mobil

2. Monitor pentru pacient cu diagonala 40”

3. Conexiune si integrare cu statia de control
computerizata a terapeutului

4. Computer PC

- Sistem de operare de tip Windows 10, 64 bit

- procesor min. 2 GHz

- Memorie RAM 8 GB

Placa graficd integrata

Placa de retea cu LAN si Wi-Fi

Conectori necesari: 2 x USB

Tastatura si mouse

Entitatea 2 (Capri): Dispozitiv pentru antrenarea
si reabilitarea In urma disfunctiei a controlului si
preciziei, coordondrii motorii si miscarii mainii,
asistat de statia computerizatd a pacientului
Asigura antrenarea activa a functiilor membrelor
superioare (incheieturii si mdinii) in mediul
realitatii virtuale

evaluarea amplitudinii de migcare

exercitii dinamice

Asigurd antrenarea:

dorsiflexiei / flexiei palmara

pronatiei / supinatiei




Dispozitiv ergonomic pentru control activ
miscare mand si antebrat, cu forma sferica sau
modularad cu multiple handgrips

Se va oferi cu masa de lucru a pacientului si
suport degrevare antebrat

Date tehnice a dispozitivului:

diametru 10-15 cm

- Greutate < 1,5 kg

- Inclinare minima inainte - inapoi: +20°/-20°
Inclinare minima stanga - dreapta: +20°/-20
Posibilitatea de  conectare  atasamentelor
suplimentare pentru dirijarea dispozitivului
Dispozitiv alimentat pe baterii reincarcabile
Curea fixatoare pentru mana

Partea de jos cu acoperire antiderapanta

Kit pentru transmiterea datelor la
computerizata a pacientului

Accesorii standard ale dispozitivului (prevazute
de producator pentru buna functionare a
dispozitivului):

Receptor radio

Cheie de licenta

Incarcitor de baterii

Atasament pentru antrenament in 1 axa

Curele pentru stabilizarea mainii

Unealta pentru tip de prindere suplimentara x 2pc
Comunicarea fara fir a dispozitivului cu computer
Reprezentarea grafica a rezultatului pe rapoartele
de testare

Include statia computerizatd a pacientului, care
asigurd integrarea entitdtii in platforma
operationald unicd pentru setarea, control si
evaluarea sesiunilor terapeutice

Statia computerizatd a pacientului, compusa
minim din

1. Monitor pentru pacient cu diagonala minim 21”
2. Conexiune si integrare cu statia de control
computerizatd a terapeutului

3. Computer PC

- Sistem de operare minim de tip Windows 10, 64
bit

- procesor min. 2 GHz,

- Memorie RAM min. 8 GB

Placa grafica integrata sau discreta

Placa de retea cu LAN si Wi-Fi

Conectori minim necesari: 2 x USB

Tastatura si mouse

Entitatea 3: Dispozitiv pentru terapia tulburarilor
cognitive, reeducareca motorica a membrelor

statia

Dispozitiv ergonomic pentru control activ
miscare mana si antebrat, cu forma sferica cu
multiple handgrips

Oferit cu masa de lucru a pacientului si suport
degrevare antebrat

Date tehnice a dispozitivului:

diametru 15 cm

- Greutate 1,3 kg

- Inclinare inainte - fnapoi: +20°/-20°

Inclinare stinga - dreapta: +20°/-20

Posibilitatea de  conectare  atasamentelor
suplimentare pentru dirijarea dispozitivului
Dispozitiv alimentat pe baterii reincarcabile
Curea fixatoare pentru mana

Partea de jos cu acoperire antiderapanta

Kit pentru transmiterea datelor la
computerizata a pacientului

Accesorii standard ale dispozitivului (prevazute
de producator pentru buna functionare a
dispozitivului):

Receptor radio

Cheie de licenta

Incarcitor de baterii

Atasament pentru antrenament in 1 axa

Curele pentru stabilizarea mainii

Unealta pentru tip de prindere suplimentara: 2 buc
Comunicarea fara fir a dispozitivului cu computer
Reprezentarea grafica a rezultatului pe rapoartele
de testare

Include statia computerizatd a pacientului, care
asigura integrarea entititii in  platforma
operationald unicd pentru setarea, control si
evaluarea sesiunilor terapeutice

Statia computerizata a pacientului, compusa din

statia

1. Monitor pentru pacient cu diagonala 21”

2. Conexiune si integrare cu statia de control
computerizata a terapeutului

3. Computer PC

- Sistem de operare Windows 10, 64 bit

- procesor 2 GHz,

- Memorie RAM 8 GB

- Placa grafica integratd

- Placa de retea cu LAN si Wi-Fi

- Conectori: 2 x USB

- Tastatura si mouse

Entitatea 3 (X-Cogni): Dispozitiv pentru terapia
tulburdrilor cognitive, reeducarea motoricd a




superioare si coordonarea ochi-mana, cu statia
computerizatd integratd a pacientului

Masa interactivda multisenzor pentru antrenarea
activd a functiei motorii a mainii, a coordonarii
miscarilor si a tulburarilor functiilor cognitive in
mediul realitatii virtuale

Ecran senzorial color pentru reabilitarea activa a
membrelor superioare

Moduri de testare: gama de miscari (precizie),
Go/No-Go (timp de reactie) forta"

Schimbare usoara si rapida a diapazonului de
lucru miscarilor si puterii

Masa mobila pe roti cu frana

Control prin pult dedicat sau prin ecran
touchscreen integrat

Alimentarea: 230 V /50 Hz

Reglarea motorizatd a 1naltimii si inclinarii
panoului interactiv

Ajustarea 1naltimii si inclinarii ecranului
Rezistenta panoului interactiv pana la 35 kg
Masurarea presiunii in centrul ecranului:
Masurare presiune sau intensitate aplicare pe
suprafata ecranului, min. 0-200N, adaptata
aplicatiilor clinice, cu vizualizare grafica si
raportare.

Posibilitatea detectarii
puncte aplicate / obiecte
Posibilitatea reglarii volumului sunetului
Posibilitatea conectarii castilor pentru a nu
deranja pacientii din jur

Grad protectie: min. [P 20

Tastatura cu touchpad

Date tehnice:

dimensiuni aproximative 150-180cm lungime x
80-90cm latime

greutate: < 250 kg

Regularea Tnaltimii: intre < 70 cm si> 125 cm
Reglare inclinare pana la min. 80°

Posibilitatea de utilizare diferitor tipuri de unelte
ce se apuca cu mana (de tip cupa, rola, ventuza,
rotator)

Comunicarea fara fir a dispozitivului cu computer
Reprezentarea grafica a rezultatului pe rapoartele
de testare

Posibilitatea de a integra o camera 3D pentru
antrenament corporal total sau terapie mainii
Include statia computerizatd a pacientului
incorporata in dispozitiv, care asigura integrarea

simultante a catorva

membrelor superioare si coordonarea ochi-mana,
cu statia computerizata integratd a pacientului
Masa interactiva multisenzor pentru antrenarea
activd a functiei motorii a mainii, a coordonarii
miscarilor si a tulburarilor functiilor cognitive in
mediul realitatii virtuale

Ecran senzorial color pentru reabilitarea activa a
membrelor superioare

Moduri de testare: gama de miscari (precizie),
Go/No-Go (timp de reactie) forta

Schimbare usoard si rapida a diapazonului de
lucru miscarilor si puterii

Masa mobila pe roti cu frana

Control prin pult dedicat sau prin ecran
touchscreen integrat

Alimentarea: 230 V /50 Hz

Reglarea motorizatd a Inaltimii si inclinarii
panoului interactiv

Ajustarea 1naltimii si inclinarii ecranului
Rezistenta panoului interactiv: pana la 35 kg
Masurarea presiunii in centrul ecranului:
Masurare presiune pe suprafata ecranului, 0 — 200
N, adaptata aplicatiilor clinice, cu vizualizare
grafica si raportare.
Posibilitatea detectarii simultante a catorva
puncte aplicate / obiecte

Posibilitatea reglarii volumului sunetului
Posibilitatea conectarii castilor pentru a nu
deranja pacientii din jur

Grad protectie: IP 20

Tastatura cu touchpad

Date tehnice:

dimensiuni: 166 cm (lungime) x 89 cm (latime)

greutate: 236 kg

Regularea Tnaltimii: intre 67,1 cmsi 132,1 cm
Reglare inclinare: pana la 85 de grade
Posibilitatea de utilizare diferitor tipuri de unelte
ce se apuca cu mana (de tip cupa, rold, ventuza,
rotator)

Comunicarea fara fir a dispozitivului cu computer
Reprezentarea grafica a rezultatului pe rapoartele
de testare

Posibilitatea de a integra o camerda 3D pentru
antrenament corporal total sau terapie mainii
Include statia computerizatd a pacientului
incorporata in dispozitiv, care asigurd integrarea




entitatii In platformd operationald unica pentru
setarea, control si evaluarea sesiunilor terapeutice
Entitatea 4: Dispozitiv pentru terapia disfunctiilor
neuromusculare prin reabilitarea functionald a
membrelor inferioare, lant cinematic deschis,
asistat de statia computerizata a pacientului
antrenament activ cu rezistentd progresiva,
realizatd prin elastomeri sau tehnologie similarad
care asigura scopul propus al entitatii

evaluarea amplitudinii de miscare

masurarea fortei maxime

exercitii dinamice si exercitii izometrice
Reglarea sarcinii cu un set usor inlocuibil, format
din doua tipuri de elastomeri (cauciucuri) sau prin
parametrii software ai unitatii robotice, adaptiva
la miscarea pacientului. durabilitate min. 10.000
cicluri pentru componentele mecanice sau
echivalent la 10.000 cicluri pentru sistemele
tehnologiilor similare.

pozitionare reglabila pacient pentru optimizarea
unghiului articulatiilor, prin scaun mecanic
ajustabil sau structurd robotizata, cu stabilizare
articulatii (ex. blocaj mecanic sau actuatori
reglabili).

Mobilitate prin roti sau prin transport pe structura
proprie.

dimensiuni adaptate functiei (aprox. 150-250 cm
lungime, 90-120 cm ldtime, 150-180 cm
inaltime), greutate max. 300 kg, in functie de
tehnologia utilizata (mecanica sau robotizatd).”
Comunicarea fard fir a senzorului dispozitivului
cu statia computerizata a pacientului

Include statia computerizata a pacientului, care
asigurd integrarea entitdtii in platforma
operationald unicad pentru setarea, control si
evaluarea sesiunilor terapeutice

Statia computerizatd a pacientului, compusa
minim din

1. Stand mobil

2. Monitor pentru pacient cu diagonala minim 40”
3. Conexiune si integrare cu statia de control
computerizata a terapeutului

4. Computer PC

Sistem de operare minim de tip Windows 10, 64
bit

procesor min. 2 GHz,

Memorie RAM min. 8 GB

Placa grafica integratd sau discretd

entitatii In platformd operationald unica pentru
setarea, control si evaluarea sesiunilor terapeutice
Entitatea 4 (Jupiter): Dispozitiv pentru terapia
disfunctiilor neuromusculare prin reabilitarea
functionalda a membrelor inferioare, lant
cinematic deschis, asistat de statia computerizata
a pacientului

antrenament activ cu rezistentd progresiva,
realizata prin elastomeri

Posibilitati:

evaluarea amplitudinii de miscare

masurarea fortei maxime

exercitii dinamice si exercitii izometrice
Reglarea sarcinii cu un set usor inlocuibil, format
din doua tipuri de elastomeri (cauciucuri).
durabilitate 10.000 cicluri

pozitionare reglabila pacient pentru optimizarea
unghiului articulatiilor, prin scaun mecanic
ajustabil, cu stabilizare articulatii (blocaj
mecanic).

Mobilitate prin roti

dimensiuni adaptate functiei (140 cm lungime, 95
cm latime, 140 cm inaltime), greutate 120 kg

Comunicarea fard fir a senzorului dispozitivului
cu statia computerizatd a pacientului

Include statia computerizatd a pacientului, care
asigurd integrarea entitdtii in  platforma
operationald unicd pentru setarea, control si
evaluarea sesiunilor terapeutice

Statia computerizata a pacientului, compusa din

1. Stand mobil

2. Monitor pentru pacient cu diagonala 40”

3. Conexiune si integrare cu statia de control
computerizata a terapeutului

4. Computer PC

Sistem de operare de tip Windows 10, 64 bit

procesor 2 GHz
Memorie RAM 8 GB
Placa graficd integrata




Placd de retea cu LAN si Wi-Fi
Conectori minim necesari: 2 x USB
Tastatura si mouse

Placa de retea cu LAN si Wi-Fi
Conectori minim necesari: 2 x USB
Tastaturd si mouse

Dispozitiv. ~ pentru  terapia disfunctiilor
neuromusculare prin reabilitarea functionala a
membrelor superioare, inferioare si a trunchiului,
lant cinematic inchis

Antrenament activ 1n baza rezistentei elastice sau
tehnologie similara care asigura scopul propus al
dispozitivului

Miscarea rezistiva a suportului: amplituda max.

Dispozitiv. ~ pentru  terapia disfunctiilor
neuromusculare prin reabilitarea functionald a
membrelor superioare, inferioare si a trunchiului,
lant cinematic inchis

Antrenament activ 1n baza rezistentei elastice

Miscarea rezistiva a suportului: amplituda max.

Dispozitiv 37 em 37 em
t% iggil; Aju§tarea pozi‘,[iei.(?ng}‘liuluiv) suportului. . Ajugtarea pozigiei.(tlnghiuluig suportului‘ ‘
disfunctiilor Rem;tenga reglablla prin addugarea / eliminarea ReZ|§ten§a reglablla prin addugarea / eliminarea
neuromuscul benZ|Jor elastlc: ’ 3 _ benZ|Jor elastlcg. ' 3 _
are prin Numar de b§n21 elastice utilizate simultan: de la 1 | Numar de benzi elastice utilizate simultan: de la 1
reabilitarea Ia6§au gch!vz{Ient modular. o la 6'. . e
functionals a Sarcma .1n.1‘g.131a la ﬁec.a.re banda:.lnl‘gla.l .52 kg — Sarcma .1n.1',c.1ala la ﬁe.ca.re banda:. 1n1§1.al. 1 kg —
’ . . permite initierea terapiei la o sarcind minima. permite initierea terapiei la o sarcind minima.
membrelor Mini Tensor Polonia Technomex Sp. . S . S DMO000821772
. Sarcina maximala:>30 kg Sarcina maximala: 30 kg
iiufgreir(;g?eres’i 20.0. Rezis_ten‘gé generatd de elemente din cauciuc Rezis_ten‘gé generatd de elemente din cauciuc
a permite: ' ' ' permite: ' ' ‘
trunchiului - cresterea rewm'sten;el proportional  cu | - cresterea rewmftengel proportional  cu
lant ’ ampht’udlnea' miscarii amI')ht'udmea' miscarii
cinematic - ehrgmarga inertiei sarcinii o ’ - ehnpnarga inertiei sarcinii o ’
inchis Cau’m'ufrurl cu rezistentd inalta la uzura: inlocuire Cau'01'u5:ur1 cu rezistenta 1na}lta la uzuré: inlocuire
LOT 2 posibila c_iupa_ min. 10 QOO sau echlvalen_t_ la | posibila dupa 10 000 cicluri
10.000 cicluri pentru sistemele tehnologiilor
similare.
Posibilitatea efectuarii terapiei in diferite pozitii | Posibilitatea efectudrii terapiei in diferite pozitii
Utilizare cat pe podea, atat si cu fixarea prin | Utilizare cdt pe podea, atat si cu fixarea prin
curele la cuseta curele la cuseta
Dimensiunile dispozitivului (L x 1 xT): 100 x 30 x | Dimensiunile dispozitivului (L x 1 x 7): 100 x 31 x
40 cm (£ 15%) 43 cm
Greutatea: 12 kg (£ 15%) Greutatea: 13 kg
Dispozitiv Dispozitiv motorizat controlat digital pentru | Dispozitiv motorizat controlat digital pentru
motorizat terapia bolilor spinale, tratamentul scoliozei si | terapia bolilor spinale, tratamentul scoliozei si
controlat bolii Scheuermann in pozitia culcatd prin | bolii Scheuermann 1in pozitia culcatd prin
digital Gravispine Polonia | Technomex Sp tractiune tractiune DM000822399
pentr_u 7 0.0 " | Realizarea corectiei scoliozei in trei planuri din | Realizarea corectiei scoliozei in trei planuri din
terapia e pozitie culcatd a pacientului pozitie culcatd a pacientului
bolilor Stabilizarea biplanara a pelvisului (in plan sagita | Stabilizarea biplanard a pelvisului (in plan sagita

spinale,

si transversal)

si transversal)




tratamentul
scoliozei si
bolii
Scheuerman
n in pozitia
culcata prin
tractiune
LOT3

Stabilzarea frontala a membrelor inferioare
Modificarea automata a unghiului de inclinare
Operarea prin display LCD touchscreen color
Afisarea parametrilor selectati in timp real, ce
permite analiza si biofeedback in timp real

Masa actionatd motorizat cu posibilitatea de:
setare a Tnaltimii mesei de tratament

setarea a unghiului mesei de tratament

ajustarii mesei pacientului in plan orizontal
ajustarii indltimii suportului genunchiurilor
ajustarii pozitiei gleznei

ajustarii fixatoarelor pelvisului in latime si
indltime

ajustare a unghiului pernelor de fixare suportului
pelvic la planul pacientului culcat

ajustarii fixatoarelor umerilor 1n latime, Tnaltime
si de-a lungul mesei

Controlul manual al fortei de corectie si al
unghiului de corectie aplicat

Afisarea pe display LCD touchscreen a

fortei de presiune aplicate in regiunea pelvica (in
kg)

distantei de aplicare a presiunii de corectie (in cm)
Posibilitatea setarii timpului de tratament,
unghiului de inclinare, indltimii mesei
Posibilitatea setarii presiunii de opunere a
pacientului

Alarmarea sonora ce notificdA finisarea
cronometrului procesului de tratare

Posibilitatea de a efectua exercitii active in timpul
tratamentului efectuat

Calibrarea rapida a senzorilor de forta aplicata
Baza mobila: 4 roti cu frana

Scoliometer inclus

Specificatii tehnice:

Lungime: 220 cm (£ 10%)

Latime: 75 cm (+ 10%)

Reglarea inclinarii patului: 0° — 45°

Puterea unitatii: 300 W

Grad protectie: IP X4

Capacitatea de incarcare a dispozitivului: 120kg
Sursé de alimentare: ~230V / 50Hz

Stabilzarea frontala a membrelor inferioare
Modificarea automata a unghiului de inclinare
Operarea prin display LCD touchscreen color
Afisarea parametrilor selectati in timp real, ce
permite analiza si biofeedback in timp real

Masa actionatd motorizat cu posibilitatea de:
setare a Tnaltimii mesei de tratament

setarea a unghiului mesei de tratament

ajustarii mesei pacientului in plan orizontal
ajustarii indltimii suportului genunchiurilor
ajustarii pozitiei gleznei

ajustarii fixatoarelor pelvisului in latime si
indltime

ajustare a unghiului pernelor de fixare suportului
pelvic la planul pacientului culcat

ajustarii fixatoarelor umerilor 1n latime, Tnaltime
si de-a lungul mesei

Controlul manual al fortei de corectie si al
unghiului de corectie aplicat

Afisarea pe display LCD touchscreen a

fortei de presiune aplicate in regiunea pelvica (in
kg)

distantei de aplicare a presiunii de corectie (in cm)
Posibilitatea setarii timpului de tratament,
unghiului de inclinare, indltimii mesei
Posibilitatea setdrii presiunii de opunere a
pacientului

Alarmarea  sonora ce notificd finisarea
cronometrului procesului de tratare

Posibilitatea de a efectua exercitii active in timpul
tratamentului efectuat

Calibrarea rapida a senzorilor de forta aplicata
Baza mobila: 4 roti cu frana

Scoliometer inclus

Specificatii tehnice:

Lungime: 230 cm

- Latime: 70 cm

- Reglarea inclinarii patului: 0° — 45°

- Puterea unitatii: 300 W

- Grad protectie: IP X4

- Capacitatea de Incarcare a dispozitivului: 120kg
- Sursa de alimentare: ~230V / 50Hz




Dispozitiv
robotizat
pentru
reabilitarea
membrelor
superioare
LOT 4

Meissa OT

Polonia

Egzotech Sp.
z0.0.

Dispozitiv  robotizat reabilitarea
membrelor superioare

Dispozitiv compact robotizat cu fixarea de blatul
mesei, controlat prin ecran color touchscreen
Asigura miscarea continud pasiva si activa a
membrului superior

Minim 6 atasamente interschimbabile pentru
terapie functionald (disc, minge, surubelnita,
cheie, maner usa, mixer)

Masurarea fortei de strangere prin atasamentul de
masurare (cheie)

Plan de miscare modificabil, configurabil
Electromiografie cu 4  canale,
biofeedback pe baza de EMG

Exercitii activ-asistive - miscare a membrului

pentru

inclusiv

superior evocata de electromiografie
“Electrostimulare cu 4 canale, inclusiv
electrostimulare functionala -  permite

tratamentul chiar i a pacientilor spastici”
Antrenarea diferitelor tipuri de strangere:
cilindrica, cleste, carlig, palmard, piscarea
varfului, sferica si laterald

Exercitii functionale

Exercitii de flexie/extensie si abductie/adductie a
incheieturii mdinii si de pronatie/supinatie a
antebratului

Afisarea pe display touchscreen color:

- Nume pacient

- Denumirii exercitiului

- Durata terapiei

- Unghiului de rotire

- Numarului de repetitie

- Valorii EMG (in pV)

- Curentului (mA)

Posibilitatea  efectuarii  tratamentului  prin
protocoale medicale presetate:

- Miscarea pasiva continud

- Miscarea pasiva continud cu forta aplicata

- Miscarea pasiva continud + EMS

- Miscarea pasiva continud + EMG

- Miscarea pasiva continua + EMS + EMG

- Miscarea activa continua isokinetica

- Miscarea pasiva continud cu momentul de forta
aplicat

- Miscarea pasivd continud cu imitarea rotirii
cheie in lacata

Posibilitatea efectudrii tratamentului prin jocuri
diverse preprogramate (cu prezentarea listei)

Dispozitiv  robotizat reabilitarea
membrelor superioare

Dispozitiv compact robotizat cu fixarea de blatul
mesei, controlat prin ecran color touchscreen
Asigurd miscarea continud pasiva si activa a
membrului superior

6 atasamente interschimbabile pentru terapie
functionald (disc, minge, surubelnitd, cheie,
maner usa, mixer)

Masurarea fortei de strangere prin atasamentul de
masurare (cheie)

Plan de miscare modificabil, configurabil
Electromiografie cu 4  canale,
biofeedback pe baza de EMG

Exercitii activ-asistive - miscare a membrului
superior evocata de electromiografie
Electrostimulare cu 4  canale,
electrostimulare functionala  —
tratamentul chiar i a pacientilor spastici
Antrenarea diferitelor tipuri de strangere:
cilindrica, cleste, carlig, palmard, piscarea
varfului, sferica si laterala

Exercitii functionale

Exercitii de flexie/extensie si abductie/adductie a
incheieturii mdinii si de pronatie/supinatie a
antebratului

Afisarea pe display touchscreen color:

- Nume pacient

- Denumirii exercitiului

- Durata terapiei

- Unghiului de rotire

- Numarului de repetitie

- Valorii EMG (in pV)

- Curentului (mA)

Posibilitatea  efectuarii  tratamentului  prin
protocoale medicale presetate:

- Miscarea pasiva continua

- Miscarea pasiva continua cu forta aplicata

- Miscarea pasiva continua + EMS

- Miscarea pasiva continud + EMG

- Miscarea pasiva continua + EMS + EMG

- Miscarea activa continud isokinetica

- Miscarea pasiva continud cu momentul de forta
aplicat

- Miscarea pasiva continud cu imitarea rotirii
cheie in lacata

Posibilitatea efectuarii tratamentului prin jocuri
diverse preprogramate (Dream Drive, Ocean
Paradise)

pentru

inclusiv

inclusiv
permite

DMO000822556




Viteza unghiulara maxima: 120 °/s

Momentul de fortd nominal: > 15 Nm

Precizia masurdrii momentului de fortd: +0,05
Nm

Masurarea fortei: minim 0 — 100 N

- Posibilitatea interschimbarii atasamentelor si
identificarea lor automata de catre dispozitiv;
Rotatia capului pe axa verticald: 0° la 90°, pas
15°;

Rotirea capului pe axa orizontala: -90° la 90°, pas
15°;

Intervalul de rotatie a axei motoare: nelimitat;
Clampa de montarea pe blatul mesei: grosime
pana la 60 mm”

- EMG incorporat:

- pana la 4 canale masurate simultan

- impedanta de intrare: 10 MQ

- frecventa de esantionare per canal:
secvente/secunda”

- EMS incorporat:

- pana la 4 canale, secvential, reciprocal sau
asincron

- nr. repetitii: 5 — 100

- valori maximale: 50 V' / 100 mA

- timpul de crestere si scddere a impulsului: 0 — 4
S

- timpul platoului impulsului: 1 —20 s

- frecventa impulsului: 5 — 100 Hz, péana la
1000000 secvente/secunda

- latimea impulsului: 50 — 500 ps

- impedanta sarcinii aplicate: 500 — 2000 Q
Lungimea cablurilor EMG/EMS: min. 120 ¢cm”
- Inclusd masa cu reglarea motorizatd a inaltimii:
- Lungime x latime: minim 110 cm x 70 cm sau
mai mult;

- Iniltime ajustabild motorizat: minim 70 cm —
130 cm (£ 10%);

- Inclus suport antebrat:

Fixabil de masa

- indltime ajustabila”

1000

Viteza unghiulard maxima: 120 °/s

Momentul de forta nominal: 16 Nm

Precizia masurarii momentului de forta: +0,05
Nm

Masurarea fortei: 0 — 100 N

- Posibilitatea interschimbdrii atasamentelor si
identificarea lor automata de catre dispozitiv;
Rotatia capului pe axa verticala: 0° la 90°, pas
15°;

Rotirea capului pe axa orizontala: -90° la 90°, pas
15¢;

Intervalul de rotatie a axei motoare: nelimitat;
Clampa de montarea pe blatul mesei: grosime
pana la 60 mm

- EMG incorporat:

- pana la 4 canale masurate simultan

- impedanta de intrare: 10 MQ

- frecventa de esantionare per canal:
secvente/secunda

- EMS incorporat:

- pand la 4 canale, secvential, reciprocal sau
asincron

- nur. repetitii: 5 — 100

- valori maximale: 50 V / 100 mA

- timpul de crestere si scadere a impulsului: 0 — 4
S

- timpul platoului impulsului: 1 —20 s

- frecventa impulsului: 5 — 100 Hz, pana la
1000000 secvente/secunda

- latimea impulsului: 50 — 500 ps

- impedanta sarcinii aplicate: 500 — 2000 Q
Lungimea cablurilor EMG/EMS: 120 si 150 cm

- Este inclusd masa cu reglarea motorizatd a
inaltimii:

- Lungime x latime: 115 cm x 75 cm

- Iniltime ajustabila motorizat: 67 cm — 132 cm

1000

- Este inclus suport antebrat:
- Fixabil de masa
- indltime ajustabild
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