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Lot 1 Echipament didactic pentru studiul electricitatii si electronicii aplicat la autovehicole
39162000 | Echipament ADA-300 Spania ALECOP Echipamentul didactic trebuie sd contind mai multe Caracteristicile tehnice ale dispozitivuluis Incorporeaza urmatoarele
-5 didactic Electricity circuite electrice de baza, montate si functionale, pentru | componente / circuite:
pentru studiul | application a permite studierea conceptelor de baza ale energiei - Circuit de alimentare: curent alternativ (AC) si curent continuu
de baza al for electrice necesare in domeniul auto. Scopul acestui (DC).
electricitatii automotive echipament este de a familiariza elevii, intr-un mod - Circuit cu lampi: Lampi paralele, de serie, mixte, cu puteri
pentru industry flexibil, cu energia electricd de baza in general si, mai diferite.
automobile 9EQ300AA6 precis, cu aplicarea sa in masini.Acest echipament - Circuit cu rezistente: paralel, serie, mixt, potentiometru liniar si
o trebuie pentru a analiza si verifica diferite circuite logaritmic.

electrice de baza, precum si componentele acestora, fara
a pierde timp la asamblare si demontare.Specificatii
tehnice: Trebuie sa incorporeze urmatoarele
componente/circuite:- Circuit de alimentare: curent
alternativ (AC) si curent continuu (DC);- Circuit cu
lampi: becuri conectate 1n paralel, serie, mixt si cu puteri
diferite;- Circuit cu rezistente: Paralele, serie, mixt,
potentiometru liniar si logarithmic;- Circuit cu releu;-
Circuit cu diferite materiale conductoare: cupru, nicrom
si alte;- Circuit redresor cu simpla si dubla alternanta in
punte;- Circuite cu condensatoare: filtru, accumulator;-
Circuit cu porti logice.* Puncte de testare pentru a
efectua masurari pe diferite circuite.» Accesibilitate la
toate componentele pentru analiza sub tensiune sau farad
tensiune.« Posibilitatea de a genera disfunctionalitati la
componentele echipamentului.» Posibilitatea de a face
diferite ansambluri electrice / electronice pe o placheta
proto.Componenta echipamentului:* Echipamentul cu
panou pentru studiul de baza al electricitatii pentru
automobile.» Manual de utilizare si manual de activitati
practice.e Cabluri din diferite materiale conductoare.®
Componente electrice/electronice pentru asamblarea
circuitelor complementare.» Magazin de accesorii.

- Circuit cu releu.

- Circuit cu diferite materiale conductoare: cupru, nichrom si
constantan.

- Circuit redresor cu unda completd / jumatate de unda.

- Circuite cu condensatoare: filtru, energie electrica.

- Circuit cu porti logice.

* Puncte de testare pentru a efectua masuratori pe diferite circuite.
* Accesibilitate la toate componentele pentru analize sub tensiune
sau fara tensiune.

* Posibilitatea de a genera disfunctionalitati in componentele
echipamentului.

* Posibilitatea de a face diferite ansambluri electrice / electronice pe
o placa proto.

* Alimentare: 230V / 50Hz.

* Consum: 25W.

» Masuratori: 446x270x100 mm.

Continutul care urmeaza sa fie studiat:

* Alimentare cu curent alternativ.

* Alimentare DC.

« Baterii: caracteristice. Asocierea bateriilor in serie si in paralel.
 Lampi. Identificare. Asociatia lampilor.

* Legea lui Ohm: tensiune, curent, rezistenta.

* Asocierea rezistentelor in serie si in paralel.

« Caracteristicile potentiometrelor liniare si logaritmice.
*Energie electrica.

» Materiale conductoare: cupru, nicrom si constantan.

« Studiul condensatoarelor in curent continuu: filtru, acumulator.
» Logica binard: AND, OR, EXOR, NOT, NOR si NAND.
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* Redresare unda completa / jumatate de unda, filtrare cu
condensator.

» Componente: rezistente, condensatori, diode, leduri,
potentiometre, lampi, relee.

Aptitudini de dezvoltat:

* Aptitudini care trebuie dezvoltate

« Utilizarea echipamentelor pentru masurarea componentelor si
circuitelor electrice / electronice si interpretarea datelor obtinute cu
multimetrul si osciloscopul.

* Verificarea componentelor electrice / electronice care nu sunt sub
tensiune si sub tensiune.

* Analizarea circuitelor electrice / electronice de baza si conectarea
acestora la componentele masinii.

» Asamblarea circuitelor electrice / electronice de baza.

* Rularea diagnosticului si repararea defectiunilor simple ale
sistemelor electrice / electronice ale masinii:

Elementele dispozitivului:

 Panoul ADA300.

* CD cu manualul utilizatorului si manualul de activitati practice.
« Sarme cu diferite materiale conductoare.

» Componente electrice / electronice pentru asamblarea circuitelor
complementare.

» Magazin de accesorii.
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Procesul de instruire pentru aceasta aplicatie trebuie sa
se bazeze pe un circuit tipic al vehiculului: circuitul de
aprindere.

Scopul acestui circuit este de a produce o scanteie de
inaltd tensiune intre electrozii bujiei, pentru a aprinde
amestecul in interiorul camerei de ardere.

Acest ecipament trebuie sa fie alimentat de tensiunea
bateriei de 12V. In plus, sistemul trebuie si simuleze
sincronizarea cu arborele cotit si arborele cu came si, prin
urmare, cu pozitia pistoanelor in fiecare dintre cilindri.

Specificatii tehnice:

o incorporeazi blocurile electronice necesare pentru a
analiza urmdtoarele circuite:

- Bloc de alimentare;

- Circuit pentru a genera scantei folosind un comutator

electronic;

- Circuit multi-vibrator sau generator de impulsuri

dreptunghiulare;

- Circuit pentru a genera scantei folosind un transistor;

- Circuit pentru a genera scantei folosind un sistem de

descarcare a condensatorului;

- Circuit de alimentare pentru un motor CC;

- Circuit pentru a varia viteza unui motor CC,;

Caracteristicile tehnice ale dispozitivului

« Include unitatile electronice necesare pentru studierea
urmatoarelor circuite:

Circuitul de alimentare

Generarea scanteii prin circuitul intrerupétorului de contact
Circuit generator de semnal multivibrator sau patrat

Circuit generat de scantei transistorizate

Generarea scanteii prin circuitul de descarcare a capacorului
Circuitul de alimentare cu motor DC

Circuit de variatie a turatiei motorului continuu

Analiza circuitului de variatie a luminozitatii lampii

Puncte de testare pentru masuratori pe diferite circuite.
Accesibilitate la toate componentele electronice pentru a le analiza,
cu sau fard tensiune.

Posibilitatea de a genera defectiuni la diferite componente ale
dispozitivului, permitand analiza functionarii circuitului cu
defectiuni.

Posibilitatea de a realiza ansambluri electronice pe un protoard care
sa completeze dispozitivul.

¢ Alimentare: 230V / 50Hz.

* Consum: 25W.

* DIMENSIUNI: 446x270x100 (mm)

Continutul studiului:




- Circuit pentru a varia luminozitatea becurilor
indicatoare.
o Puncte de testare pentru a efectua masuratori pe diferite
circuite.
o Accesibilitate la toate componentele electronice pentru
analiza sub tensiune sau fara tensiune.
e Posibilitatea de a genera disfunctionalitati in diferite
componente ale echipamentului.
e Posibilitatea de a face diferite ansambluri electronice
pe o placheta prototip.
Componenta echipamentului:
e Echipamentul cu panou pentru studierea electronicii
aplicate la vehicule.
e Manual de utilizare si manual de activitati practice.
e Motor CC 12V.
e Becuri de 12VV/6W sau LED-uri.
o Componente electronice pentru asamblarea circuitelor
complementare.
Magazin de accesorii.

« Studiul si controlul functionarii diferitelor componente
electronice: dioda, tranzistor, dioda zener, tiristor.

« Studiul de baza al diferitelor sisteme de aprindere utilizate in
vehicule.

« Circuitul de inversare a polaritatii curentului in circuitul de
aprindere tranzistorizat.

* Circuitul amplificatorului de curent.

* Circuit integrat: multivibrator NE555.

« Circuit redresor.

* Generarea semnalului care variaza in timp.

* Generare de nalta tensiune de la joasa tensiune.

« Circuitul de descarcare a condensatorului pe bobina primara.
* Variatia de tensiune aplicatd unui dispozitiv (motor, lampa
supapa).

Dezvoltarea abilitatilor:

« Utilizarea dispozitivelor de masurare a componentelor si a
circuitelor electronice si interpretarea datelor obtinute cu
voltametrul si osciloscopul.

* Testarea componentelor electronice cu sau fara tensiune.

* Analizarea circuitelor electronice generale si conectarea acestora
cu componentele auto.

» Montarea circuitelor electronice de baza.

* Diagnosticarea si repararea defectiunilor simple n sistemele
electronice auto.

Elementele dispozitivului

* Panoul ADA301

* CD cu manualul utilizatorului si manualul de activitati practice.
» Magazin de accesorii

* Motor de curent continuu (DC) de 12V

* Lampa 12V / 6W

» Componente electronice pentru montarea circuitelor
complementare
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Acest echipament trebuie conceput pentru a studia
diferiti senzori, in functie de tehnologii, tipuri de reglare,
parametrii de captare si mijloacele de transmitere a
informatiilor utilizate in diferitele sisteme electronice,
care pot fi in prezent in sistemele electronice de achizitie
a informatiilor fizice si/sau marimile chimice necesare
prin intermediul UEC pentru a face calculele necesare
pentru pornirea diferitelor servomotoare.

Echipamentul are senzori, similari cu cei efectiv
utilizati in autovehicule (CKP-CMP-MAF-MAP etc.),
prin care si datoritd combinatiei diferitelor tehnologii
utilizate Tn constructia lor, pot fi studiati un numar mare
de senzori pentru vehicule.

Specificatii tehnice:

Caracteristici tehnice:

* Echipament autonom pentru studiul senzorilor dintr-o masina.
* Echipamentul include senzori care utilizeaza diferite tipuri de
tehnologie:

* Senzor de pozitie a arborelui cotit: inductiv.

* Senzor arbore cu came: Hall.

* Senzor coloand de directie (pozitie, viteza): Optic.

* Senzor de lumina: Optic.

« Senzor distanta parcare: ultrasunete.

* Sistem de presiune absoluta a colectorului MAP: piezorezistiv.
« Senzor de acceleratie lateral pentru controlul electronic al
stabilitatii: Capacitiv.

* Senzor de calitate a aerului: MOS (Metal Oxide Semiconductor).
« Senzor de pozitie a pedalei de acceleratie APP: inductiv.

» Senzori KS Knock: Piezoelectric.




e Echipament autonom pentru studiul senzorilor din
vehicule.
o Echipamentul va include senzori care utilizeaza diferite
tipuri de tehnologie:
- Senzor de pozitie al arborelui cotit: inductiv sau Hall;
- Senzor arbore cu came: inductiv sau Hall;
- Sistem de presiune absolutd a colectorului MAP:
Piezoresistiv;
- Senzor de acceleratie lateral pentru controlul
electronic al stabilitatii;
- Senzor de calitate al aerului: MOS (Metal Oxide
Semiconductor);
- Senzor de pozitie al pedalei de acceleratie APP:
inductive;
- Senzori de lovire: piezoelectric;
- Senzor de masa de aer MAF: cu fir fierbinte;
- Senzor de admisie al temperaturii aerului 1AT;
- Senzor coloana de directie (pozitie, viteza): Optic;
- Senzor de lumina: Optic;
- Senzor distanta parcare: ultrasunet.
o Comunicarea senzorilor cu exteriorul se realizeaza prin
diferite mijloace:
- lesire analogica;
- lesire digitald cu comunicare prin magistrala LIN sau
CAN.
e Fiecare senzor trebuie sd contind informatii tiparite
despre:
- Tehnologia utilizata;
- Tipul de iesire generat;
- Forma fizica a senzorului din vehicul.
e Puncte de testare protejate Tmpotriva eventualelor
manipuldri incorecte, pentru efectuarea masurarilor in
diferite puncte ale circuitului.
IMPORTANT ! Cerinte suplimentare:
o Posibilitatea de a genera situatii defecte in semnalul
trimis de senzori catre UEC, permitdnd analiza
defectiunilor din sistem.
e Posibilitatea de a conecta diversi senzori la panoul
unitatii de control UEC (vezi poz. 1.5).
Componenta echipamentului:
e Echipamentul cu panou pentru studierea senzorilor.
e Manual de utilizare si manual practic de activitate.
Magazin de accesorii.

* Senzor de masa de aer MAF: fir fierbinte.

* Senzor de admisie a temperaturii aerului IAT: rezistent la NTC.
» Comunicarea senzorilor cu exteriorul se realizeaza prin diferite
mijloace:

*lesire digitala.

* Iesire analogica.

» Comunicare prin magistrala CAN.

» Comunicare prin magistrala LIN

« Fiecare senzor are informatii tiparite despre:

« Tehnologia utilizata.

» Tipul de iesire generat.

* Forma fizica a senzorului din vehicul.

* Puncte de testare protejate impotriva eventualelor manipulari
incorecte, pentru efectuarea masuratorilor in diferite puncte ale
circuitului.

* Posibilitatea de a genera situatii defecte in semnalul trimis de
senzori catre ECU, permitand analiza defectiunilor din sistem.

« Posibilitatea de a conecta diversi senzori la panoul unitatii de
comanda ECU ADA304.

Continutul de studiat:

* Tehnologii utilizate in proiectarea senzorilor.

* Tipuri si caracteristici ale senzorilor.

* Tipuri de iesiri (analogice, digitale, magistrale CAN, magistrale
LIN).

Instruire care urmeaza sa fie efectuata:

* Analiza functionarii diferitilor senzori si asocierea acestora in
diferitele sisteme auto.

* Testarea semnalelor electrice / electronice fara tensiune si sub
tensiune.

* Diagnosticarea defectiunilor senzorilor: lipsa de alimentare,
senzor rupt, scurtcircuit la masa sau la pozitiv al senzorului,
defectiune in magistrala de comunicare a senzorului (CAN-LIN)
etc.

» Manipularea instrumentelor: osciloscop, multimetru

Setul cprinde:

* Panoul ADA303.

* CD cu manualul utilizatorului si manualul de activitati practice.
* Accesorii: seringd si tuburi din plastic.

» Magazin de accesorii.
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Acest echipament trebuie conceput pentru a studia
diferiti actuatori, in functie de tehnologii, tipuri de reglare
si mijloace de control utilizate in diferitele sisteme, care
pot fi Tn prezent intr-un vehicul.

Caracteristici tehnice

* Echipament autonom pentru studierea dispozitivelor de actionare
ntr-o masina.

* Actuatoarele incluse in echipament sunt:




dispozitivelor
de actionare
aplicate
vehiculelor

for
automotive
industry
9EQ305AA6
C

Aceste servomotoare ar trebui sa fie controlate de la
unitatea electronica de control UEC pe baza algoritmilor
de control programati pe unitate, care sunt responsabili
pentru a face sistemul sa raspunda la variatia necesard
pentru comportamentul vehiculului.

Specificatii tehnice:

o Echipament autonom pentru studierea dispozitivelor de
actionare intr-o masina.
o Actuatoarele ar trebui incluse Tn echipament sunt:

- Bobina de aprindere cu scanteie incorporata;

- Injector electromagnetic;

- Motor DC: controlul vitezei buclei deschise si

controlul pozitiei buclei inchise potentiometru pe

arbore;

- Ventilator de racire: control analogic sau de serie al

vitezei rezistentei,

- Electrovalva: controlul SART/STOP

(PORNIT/OPRIT) si control liniar prin intermediul

modularii duratei impulsurilor (PWM);

- Electromagnet: control ON / OFF;

- Pompa motorului de spalare a parbrizului: Comanda

pompei motorului in ambele directii;

- Motor pas cu pas: viteze variabile de lucru;

- Actuatoare legate de iluminare: Lampile de frana de

pozitie, luminile de avertizare de avarie, luminile de

avertizare;

- Actuator acustic, buzzer piezoelectric: Actionarea

aceluiasi cu doua tonuri diferite.
¢ Tehnologiile de control implementate sunt:

- Control digital,

- Control analogic;

- Control prin autobuz CAN;

- Control prin modularea latimii impulsului PWM.

e Puncte de testare protejate Tmpotriva eventualelor
manipuldri incorecte, pentru efectuarea masuratorilor in
diferite puncte ale circuitului.

IMPORTANT ! Cerinte suplimentare:
e Posibilitatea de a controla diferiti actuatori de la
unitatea de control UEC (vezi poz. 5).

Componenta echipamentului:
e Echipament pentru studiul panoului de actionare.
e Manual de utilizare si manual practic de activitate.
Magazin de accesorii

* Bobina de aprindere cu scanteie incorporatd

* Injector electromagnetic

* Motor DC: controlul vitezei buclei deschise si controlul pozitiei
buclei inchise potentiometru pe arbore.

* Ventilator de récire: control al vitezei rezistentei analogice sau de
serie

* Electrovalva: controlul totul / nimic (PORNIT / OPRIT) si control
liniar prin intermediul Modularii latimii impulsurilor (PWM).

* Electromagnet: control ON / OFF

» Pompa motorului de spalare parbriz: Comanda pompei motorului
in ambele directii.

* Motor pas cu pas: doua viteze de lucru.

* Actuatoare legate de iluminare: lumina de frand de pozitie, lumini
de avertizare de urgentd, lumini de avertizare

* Actuator acustic, buzzer piezoelectric: actionarea aceluiasi cu
doua tonuri diferite.

« Tehnologiile de control implementate sunt:

* Control digital

« Control analogic

« Control prin magistrala CAN

* Control prin modularea latimii impulsului PWM

* Puncte de testare protejate impotriva eventualelor manipulari
incorecte, pentru efectuarea masuratorilor in diferite puncte ale
circuitului.

* Posibilitatea de a controla diferiti actuatori de la unitatea de
control ECU-ADA304.

Continutul de studiat

« Tehnologii utilizate in proiectarea actuatorului

» Tipuri si caracteristici ale dispozitivelor de actionare

* Tipuri de sisteme de comanda a actuatorului (analog, digital, CAN
bus, LIN bus)

Instruire care urmeaza sa fie efectuata

* Analiza modului in care functioneaza diferitii actuatori.

* Testarea semnalelor electrice / electronice fara tensiune si sub
tensiune.

* Diagnosticarea defectelor la servomotoare: Lipsa alimentare,
servomotor rupt, scurtcircuit la masa sau la actionare pozitiva,
defectiune in magistrala de comunicatii a servomotorului (CAN-
LIN).

* Manipularea instrumentelor: osciloscop, polimetru

Setul include:

* Panoul ADA305

* CD cu manualul utilizatorului si manualul de activitati practice.
» Magazin de accesorii
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Acest echipament ar trebui sd asigure studierea
modurilor, in care functioneaza unitatea electronicd de
control (UEC) a unui motor pe benzina cu un sistem de
injectie multipunct si cu aprindere electronica.

Echipamentul trebuie sd permitd, printr-0 serie de
potentiometre, simularea diferitor conditii de functionare
(cantitate si masa de aer, temperatura, RPM, temperatura
de racire etc.) pe care UEC, in functie de programare,
foloseste pentru a efectua calculele necesare ca sa
functioneze diferitele actuatoare de sistem (injectoare,
bobine, supapa de debit de aer, electroventilatoare etc.).

Semnalele de intrare si iesire trebuie reglate
independent.

Specificatii tehnice:

e Echipament autonom care incorporeazd simularea
urmatorilor senzori si actuatori:

- SENZORI: Senzor de masa de aer, temperatura de
admisie a aerului, pozitia arborelui cotit, pozitia
arborelui cu came, pozitia pedalei de acceleratie,
temperatura lichidului de racire, senzor Lambda cu
banda largd, senzor de presiune absoluta si senzor de
vibratii;

- ACTUATOARE: injectoare de benzind/gaz, supape

de benzind/gaz, bujii, electrovalve si MAL (lampa

indicatoare de defectiune).
e Comunicarea senzorului si actuatorului cu UEC prin
diferite tipuri de semnal: analogice, digitale, bus-uri
multiplexabile CAN si LIN.
e Puncte de testare protejate Tmpotriva eventualelor
manipuldri incorecte, pentru efectuarea masuratorilor in
diferite puncte ale circuitului.
o Posibilitatea de a genera defectiuni la semnalul trimis
de senzori catre UEC.

o Functionarea automatd sau individuala a senzorilor
(AUT/IND).

e Functia de reprogramare (Flash) a UEC ca motor pe
benzina simplu sau turbo.

¢ Functia de auto-diagnostic implementata in UEC.

IMPORTANT ! Cerinte suplimentare:

Posibilitatea de a conecta senzorii/actuatorii simulati in
panoul dat si de a conecta aplicatiile reale de
senzori/actuatori din panourile cu senzori §i actuatori
(vezi poz. 1.3 si 1.4).

Componenta echipamentului:

Caracteristici tehnice

* Echipament autonom care incorporeaza simularea urmatorilor
senzori si actuatori:

* SENZORI: Senor de masi de aer, temperatura de admisie a
aerului, pozitia arborelui cotit, pozitia arborelui cu came, pozitia
pedalei de acceleratie, temperatura lichidului de racire, senzor
Lambda cu banda larga, senzor de presiune absoluta si senzor de
vibratii.

* ACTUATOARE: injectoare de gaz, supape de gaz, bujii,
electrovalva si MAL (lampa indicatoare de defectiune).

» Comunicarea senzorului si actuatorului cu ECU prin diferite tipuri
de semnal; autobuze analogice, digitale, multiplexabile CAN si
LIN.

* Puncte de testare protejate impotriva eventualelor manipulari
incorecte, pentru efectuarea masuratorilor in diferite puncte ale
circuitului.

« Posibilitatea de a genera defectiuni la semnalul trimis de senzori
catre ECU.

* Functionarea automata sau individuala a senzorilor (AUT / IND)
* Functia de reprogramare (blit) a ECU ca motor turbo sau
atmosferic.

* Functia de auto-diagnostic implementatd in ECU.

* Posibilitatea de a deconecta senzorii / actuatorii simulati in panou
si de a conecta senzorii / actuatorii reali ai aplicatiilor ADA303 si
ADAB305.

Software AUTO-DIAGNOSTIC DD-Car

DD-Car este un instrument didactic de diagnosticare pregatit sa
functioneze cu ADA304. Lucrul cu DD-Car Ti va permite elevului
sa se familiarizeze cu functionarea consolei de auto-diagnostic de
pe piata, permitand adaptarea lor la oricare dintre ele sa fie mai
rapida si mai usoard, in plus, testarea poate fi efectuata fara riscul
implicat de a lucra direct pe sistemele vehiculelor.

Se pot face urmatoarele functii:

« Citirea si stergerea codului de defalcare.

« Citirea valorilor si analiza 1n timp real a functionarii sistemului.
* Activarea dispozitivelor de actionare.

* Programare ECU (flash)

* Efectuarea reglajelor de baza in sistem.

Studii de caz:

* Intrari senzor ECU: tipuri, caracteristici etc.

« lesiri ale actuatorului de la ECU: tipuri, caracteristici etc.

* Arhitectura interna a unei unitati de control electronice

* Functionarea unei unitati electronice de control al injectiei,
algoritmi de control al injectiei




e Echipament cu panou pentru studierea microsistemelor
de control electronic.

e Manual de utilizare si manual practic de activitate.

o Software de autodiagnosticare tip DD-Car.

Magazin de accesorii.

* Timpul de injectare si timpul de aprindere (unghiul de aprindere si
unghiul DWELL)

« Tipuri si caracteristici ale semnalelor senzorului / actuatorului:
autobuze analogice, digitale, multiplexante (CAN si LIN).

* Auto-diagnostic in sistemele electronice de injectie, coduri EOBD
de defectiune.

* Reprogramarea (Flashul) unititii electronice de comanda.

* Conversie digitala / analogica si analogica / digitala.

Instruire care urmeaza sa fie efectuata

* Analiza modului in care functioneaza unitatea electronica de
control al injectiei pe un motor ECU.

* Analiza semnalelor de intrare ECU.

* Analiza semnalelor de iesire ale ECU.

* Testarea semnalelor electrice / electronice fara tensiune si sub
tensiune.

» Manipularea instrumentelor de autodiagnosticare: DD-Car.

« Diagnosticare defectiuni: senzor rupt, defectiune in magistrala de
comunicatii (CAN-LIN) etc.

» Testarea senzorilor si dispozitivelor de actionare folosind un
instrument de auto-diagnostic.

* Manipularea instrumentelor: osciloscop, polimetru

Setul cuprinde:

* Panoul ADA304

* CD cu manualul utilizatorului si manualul de activitati practice.
* Software de autodiagnosticare DD-Car

» Magazin de accesorii
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Acest echipament trebuie conceput pentru studiul
conceptual al retelelor de date multiplexate al vehiculelor.
Dispozitivul trebuie sda simuleze o parte din
dispozitivele utilizate in vehiculele de astazi: bus-uri
(magistrale) utilizate Tn vehicule utilizate pentru
transmiterea informatiilor intre diferitele noduri tip: CAN
(retea de control a retelei, specificatii ISO 11898-3 sau
1ISO 11519-2) si LIN (retea locald de interconectare).
Specificatii tehnice:
o Implementarea magistralei multiplexate cu linia tip
CAN SO 11898-3, care este tolerantd la defectiuni de
pana la 125 Kbit/sec.
o Implementarea comutatorului si controlului geamurilor
electrice in usile vehiculului cu magistrala LIN péna la
19200 biti/sec.
o Puncte de testare pe diferitele linii ale autobuzelor.
o Posibilitatea de a genera disfunctionalitati in diferite
bus-uri:
- Scurtcircuite la baterie si la pamant;

Caracteristicile tehnice ale dispozitivului

* Implementarea magistralei multiplexate pentru confort cu o linie
CAN ISO 11898-3, toleranta la defectiuni la 125K bps.

* Implementarea controlului butoanelor si geamurilor electrice pe
usile vehiculului cu autobuzul LIN la 19200 bps.

* Puncte de testare pe diferitele linii de sina.

* Defectiunile pot fi generate pe diferite sine, permitind analiza
performantei sistemului in diferite situatii de esec:

1. Scurtcircuite la Vbat si padmant

2. Scurtcircuite intre linii

3. Intreruperea liniei

4. Simularea esecului unitatii de control.

» Comutator de selectie cu functionare reald sau lenta. Permite
analiza functiondrii cu un osciloscop (functionare reald) sau un
voltametru (functionare lenta).

* Vizualizare in mod lent a diferitelor cadre care circuld prin
autobuze pe afisaje alfanumerice in notatie hexazecimala.




- Scurtcircuite ntre linii;

- Tntreruperi in linii;

- Simularea defectiunilor in unitatile de comanda.
e Comutator de selectie a functionarii reale sau lente.
Permite analiza functiondrii cu un osciloscop (operatie
reald) sau folosind un multimetru (functionare lenta).
o fn modul lent, afisarea diferitelor cadre care circula in
bus-uri pe afisaje alfanumerice in notatie hexazecimala.
e Posibilitatea comunicarii CAN utilizand fibra optica.
e Adapteaza cablajul conventional cu fibra opticd in
liniile CANh sau CANI.

Componenta echipamentului:
e Echipament cu panou pentru studierea de retele de
date.
e Manual de utilizare si manual de activitati practice.
e Optional: accesoriu pentru transmiterea datelor prin
fibrd optica.
Magazin de accesorii.

* Posibilitatea comunicarii CAN prin fibra optica. Cablajul
conventional este Inlocuit cu un cablu de fibra optica pe liniile
CANH sau CANL (ACCFI306ZX optional).

* Alimentare: 230V / 50Hz.

* Consum: 25W.

* DIMENSIUNI: 446x270x100 mm.

Continutul studiului:

* Logica binara.

« Sisteme de numerotare (binare, hexazecimale)

* Transmiterea datelor seriale.

* Arhitecturi de retea de date (Multi-master, Master-Slave)
 magistrala CAN (transmisie diferentiald de date, niveluri de
tensiune, cadre, tolerantd la esec etc.)

* magistrala LIN (transmisie de date, niveluri de tensiune, cadre
LIN etc.)

* Transmiterea datelor prin fibra optica (ACCFI306ZX optional).
Dezvoltarea abilitatilor:

* Analiza sistemelor multiplexate.

* Diagnosticarea defectiunilor si repararea in sistemele
multiplexate.

Elementele dispozitivului

* Panoul ADA306

* CD cu manualul utilizatorului si manualul de activitati practice.
» Magazin de accesorii

» Transmitator / receptor de fibrad optica (ACCFI306ZX optional)
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Scopul acestui echipament este ca studentii sa
cunoasca tehnologia vehiculelor hibride.

Echipamentul trebuie controlat de software pentru
computer (PC/NB).

Aceasta aplicatie software trebuie sa utilizeze unul din
cel mai eficiente sisteme de pe piata: vehiculul electric
hibrid plug-in (PHEV).

Aplicatia software trebuie sa fie formatd dintr-un
panou (pe ecran la display), care prezintd toate partile
unui vehicul hibrid si un panou de instrumente virtual cu
functii avansate pentru generarea, achizitionarea si
analiza datelor.

Specificatii tehnice:

Panoul interactiv (pe display-ul computerului) ar trebui
sa fie acelasi dispozitiv ca un vehicul: comutator de
pornire, accelerator, frane, selector de viteza, comutator
A/C si buton de incarcare a bateriei off-board (plug-in).

Acesta trebuie sd reproducd diferitele etape ale unui
ciclu de functionare a motorului (motor electric, motor
cu ardere internda), precum si starea acumulatorului
(Incarcat, descarcat, generator).

Specificatii tehnice:

Panoul interactiv (pe display-ul computerului) ar trebui sa fie
acelasi dispozitiv ca un vehicul: comutator de pornire, accelerator,
frane, selector de viteza, comutator A/C si buton de incarcare a
bateriei off-board (plug-in).

Acesta trebuie sa reproduca diferitele etape ale unui ciclu de
functionare a motorului (motor electric, motor cu ardere interna),
precum si starea acumulatorului (incarcat, descarcat, generator).

Pozitiile de masurare pentru a verifica parametrii selectati cu
software-ul:

o Nivelul de incércare al bateriei.

o Voltajul bateriei.

o Curent de incércare a bateriei.

e Tensiunea de lucru a motorului electric.
o Viteza vehiculului.

Setul cuprinde:

e Echipament cu panou pentru studii conceptuale ale vehiculelor
hibride cu ciclu combinat.

e Manual de utilizare si manual de activitati practice.




Pozitiile de masurare pentru a verifica parametrii | e Aplicatie software pentru PC pentru simularea vehiculului
selectati cu software-ul: electric hibrid tip plug-in (PHEV).
o Nivelul de incércare al bateriei. Magazin de accesorii.
o Voltajul bateriei.
o Curent de incarcare a bateriei.

« Tensiunea de lucru a motorului electric. IMPORTANT : '
o Viteza vehiculului. Toate Echipamentele sunt de la un producator cu maxima

Compozitia echipamentului: compatilbilitate si integrabilitate itnre ele.

e Echipament cu panou pentru studii conceptuale ale
vehiculelor hibride cu ciclu combinat.

e Manual de utilizare si manual de activitati practice.
e Aplicatie software pentru PC pentru simularea
vehiculului electric hibrid tip plug-in (PHEV).

Magazin de accesorii.
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