Specificatii tehnice (F4.1)

Numarul licitatiei:

ocds-b3wdp1-MD-1619529637099

Data: 13.05.2021

Alternativa nr.: nu sunt

Denumirea licitatiei:

Roboti industriali pentru necesitatile proiectului “2SOFT/1.1/64.
Cooperarea transfrontalierd in educatia mecatronica
inginereascd / Cross border cooperation in mechatronics

engineering education (CBCinMEE)”

Lot: 1;

Pagina: 1 din 2

Alimentare — 230 V AC;

Sistem de actionare: servomotoare CA;
Metoda de detectie pozitie: absolute
encoder;

Carucior cu roti cu posibilitatea de blocare
si si masa-placa profilata de aluminiu pentru
fixarea robotului;

Carcasa de protectie cu senzor la usa de
acces pentru oprire robot la deschiderea
usii;

Panou de comanda cu buton de urgentd;
Program, instalare, instructaj inclus;
Software pentru crearea i aplicarea
modelelor de simulare 3D pentru tehnologia
de automatizare;

Alimentare — 230 V AC;

Sistem de actionare: servomotoare CA;
Metoda de detectie pozitie: absolute encoder;
Cirucior cu roti cu posibilitatea de blocare si
si masd-placd profilatd de aluminiu pentru
fixarea robotului;

Carcasa de protectie cu senzor la usa de acces
pentru oprire robot la deschiderea usii;

Panou de comanda cu buton de urgentd;
Program, instalare, instructaj inclus;
Software pentru crearea si aplicarea
modelelor de simulare 3D pentru tehnologia
de automatizare;

Simulare 3D in timp real;

Filtre de import si export pentru STEP, IGES,

[
Standar
Cod CPV | Denumirea bunurilor 2—.3@_:_ . Hm._)w de Produca- mcan_:(gng 8_:.:8 deplind mo_.n;(mg de Specificarea tehnici deplin propusa de citre de a.a
arti-colului origi-ne torul ciitre autoritatea contractanta ofertant refering
a
I 3 4 5 6 7 8
Lot 1 Brat robotic
4299730 | Brat robotic JAKA Zu 3 China Raza de actiune — cel putin 400 mm; Raza de actiune —626 mm;
0-4 cu Gripper Capacitatea de incarcare — cel putin 2 kg; | Capacitatea de ncarcare — 3 kg; Nu sunt
VGC10 Grade de mobilitate (axe) — cel putin 6; Grade de mobilitate (axe) — 6;
ON Shanghai Precizie (repetabilitatea de pozitionare) — Precizie (repetabilitatea de pozitionare) — cel
ROBOT JAKA cel mult +/- 0,03 mm; mult +/- 0,03 mm;
RoboDK si Tt Viteza maxima: cel putin 3800 mm/s; Viteza maxima: 3,8 m/s;
caruclorcy Gripper pneumatic si generator de vacuum | Gripper pneumatic si generator de vacuum
i Ltd compatibil; compatibil;
Programare PLC; Programare PLC;
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