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1 Generalitati
1.1 Securitate
1.1.1 Comentarii si avertizari

Va rugam sa acordati atentie urmatoarelor semnale,
care sunt indicate pe aparatura sau in manual!

Atent,ie

Este vorba despre instructiuni / conditii referitoare la
o operatie importanta.

Comentariu

>

Instructiune, aplicatie practica, care trebuie sa fie
respectata pentru a evita avarierea aparaturii.

Avertizare

Instructiune, aplicatie practica, care trebuie sa fie
respectata pentru a evita distrugerea aparaturii si
vatamari corporale asupra persoanelor.

1.1.2 Instructiuni de functionare

Controlerul de compensare EFD pentru puneri la
pamant trebuie sa fie utilizat exclusiv de personalul
calificat si respectand intotdeauna datele tehnice
respective, compatibile cu instructiunile de securitatea
si cu normele indicate mai jos.

De asemenea, trebuie sa fie respectate toate legile
normative de securitate aplicabile.

Avertizare

Pe parcursul functionarii aparatelor electrice, anumite
dispozitive sunt, in mod inevitabil, active.
Nerespectarea semnalelor de securitate indicate,
poate duce la producerea de vatamari corporale grave
sau de daune materiale.

Pentru a putea garanta o functionare sigura a aparaturii,
este necesar sa se acorde o atentie deosebita pe
parcursul transportului, depozitarii, instalarii si montarii.
in cazul in care nu este posibil s& se asigure o
functionare in conditii de securitate a aparaturii,
aceasta trebuie sa fie scoasa imediat din functiune si
trebuie sa fie impiedicata orice posibilitate de utilizare.

TRENCH

Aveti in vedere faptul ca aparatura nu functioneaza in

conditii de securitate Tn cazul in care:

- sunt vizibile deteriorari evidente

- aparatura a fost expusa unor conditii de mediu
dificile, de ex. a fost lasata afara pe o durata de
timp importanta, in conditii climatice critice (fara
protectii adecvate pentru temperaturi inalte /
joase, umiditate etc.)

- asuferit solicitari grave pe parcursul transportului
(de ex. a suferit caderi, chiar fara sa fie vizibile
deteriorari evidente, etc.).

1.1.3 Personalul calificat

Personalul insarcinat cu instalarea, montarea, punerea
in functiune si supravegherea functionarii, precum si
oricine beneficiaza de aceste calificari trebuie:

- safi urmat un instructaj adecvat si sa fie autorizat
n conformitate cu normele de securitate pentru sa
efectueze operatii cum ar fi: conectarea,
deconectarea, izolarea, legarea la pamant si
controlarea circuitelor dispozitivelor,

- safi urmat un instructaj adecvat si sa fie autorizat
in conformitate cu normele de securitate pentru
sa efectueze intretinerea si sa utilizeze aparate
similare, in conditii de securitate.

- safi urmat un instructaj de prim ajutor.

1.1.4 Observatii suplimentare

- Aparatura a fost expediata in conditii de securitate
totala. Pentru a asigura aceste conditii si pentru
a permite o functionare in conditii de securitate,
utilizatorul trebuie sa respecte indicatiile si
instructiunile din acest manual.

- Inainte de a continua punerea in functiune,
operatorul trebuie sa verifice ca tensiunea
nominala corespunde valorii corecte de functionare.

- Operatorul trebuie sa verifice ca toate conexiunile
de legare la pamant (conform schemei
corespunzatoare) au fost realizate corect.
Eventualele conexiuni de legare la pamant
neconectate, pot genera conditii periculoase si,
din acest motiv, trebuie sa fie evitate.

- Partile active trebuie sa fie ,,semnalizate” in cazul
n care este necesara deschiderea aparatului sau
scoaterea unor componente. Chiar si terminalele
pot fi ,active“. Deconectati tensiunea inainte de a
deschide aparatura, daca este necesar sa se
efectueze reglaje, lucrari de intretinere, reparatii si,
eventual, sa se schimbe componente avariate. in
cazul in care este absolut necesar sa se efectueze
reglaje, lucrari de intretinere, reparatii cu aparatura
aflata sub tensiune, aceste lucrari sa fie efectuate
de personal cu inalta calificare si informat in mod
corespunzator cu privire la riscurile respective.
Condensatoarele din interiorul aparaturii pot fi inca
sincarcati“, chiar si in cazul in care tensiunea a fost
deconectata.
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Operatorul trebuie sa verifice ca se utilizeaza numai
sigurante fuzibile originale, cu valoarea corecta a
curentului.Nu este permisa utilizarea sigurantelor
fuzibile reparate sau a altor sigurantelor fuzibile
decét cele originale.

1.2 Continutul setului de livrare

Controler pentru compensarea punerilor la pamant,
EFD

Program de emulare terminal EFDLANTerm

Cablu de interfata

Manual in limba romana

Materiale pentru montare

Suruburi si conectori

Sigurante fuzibile de schimb

1.3 Optiuni software

(nu sunt instalate la versiunea ENEL) este posibil sa
activati optiunile cu ajutorul parolei

protocoale SCADA, care includ ..

MODBUS

IEC61850 (este necesara o placa suplimentara)
SPABUS

IEC60870-5-101 unbalanced

IEC60870-5-101 balanced

IEC60870-5-101 & 103

(aplicati speciala a protocolului 101 in
combinatie cu protocolul 103 pentru transmisia
pozitiei intrerupatoarelor)

IEC60870-5-103

IEC60870-5-104 (prin LAN)

functie de inchidere automata

in mod normal, optiunile nu sunt active.
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2 Date tehnice

2.1 Descrierea dispozitivului

TRENCH

EFD este un dispozitiv modular, configurat la cerere (numarul de intrari / iesiri analogice si digitale). Dispozitivul
este descris in documentatia specifica.

2.2 Verificari de omologare

Prova

Standard

Dati tecnici

insulation tests

insulation test
IEC 255-5

test voltage

2 kV,50 Hz, 1min

magnetic field
IEC 61000-4-10

impulse voltage test test voltage 5 kV, unipolar
IEC 255-5 wave form 1,2/50pus
energy0,5J
disturbing emission radio noise voltage 10 m from housing 40 dBpV/im
EN 55022, IEC 255-25 30-230 MHz
230-1000 MHz 47 dBuV/m
radio noise voltage netlines quasipeak average
EN 55022, IEC 255-25 0,15-0,5 MHz 79 dBuVv 66 dBuV
0,5-30 MHz 73 dBupVv 60 dBuVv
disturbing immunity EM-field amplitude modulated 10 V/im (unmodulated, rms)
housing EN61000-4-3 80-2700 MHz 80% AM (1kHz)
IEC 255-22-3
ESD EN 61000-4-2 contact air 6 kV/8 kV
IEC 255-22-2
Power magnetic field 50 Hz 300 A/m
IEC 61000-4-8
Damped oscillatory 30 A/m

disturbing immunity
lines

high frequency fields
EN61000-4-6
IEC 60255-22-6

amplitude modulated

80% AM (1 kHz)

0,15-80 MHz 150 Ohm source resistor
netlines 10 V (unmodulated, rms)
interfaces 10 V (unmodulated, rms)

in- and outputs

10 V (unmodulated, rms)

fasttransient

Tr/Th 5/50 ns 5 kHz

EN 61000-4-4 netlines 4 kV
IEC 255-22-4 in- and outputs 2 kV (peak)
1 MHZ burst 1 MHz muted Tr75ns
IEC 255-22-1 repeat frequency 400 Hz
200 Ohm source resistor
netlines longitudinal voltage 2,0 kV

transverse voltage 1,0 kV

in- and outputs

longitudinal voltage 2,0 kV

transverse voltage 1,0 kV

impulse voltage
EN 61000-4-5
only cable length > 10 m

Tr/Th

1,2/50p s

netlines

longitudinal voltage 2,0 kV
transverse voltage 1,0 kV

in- and outputs

longitudinal voltage 2,0 kV
transverse voltage 1,0 kV

voltage break netlines 100% reduction 50 ms
IEC 60255-11 50% reduction 100ms
induced conducted netlines 15-150kHz 10-1-10 Veff

disturbances
IEC 61000-4-16

in- and outputs

50Hz30 /300 Veff

Ripple on DC inputs
IEC 61000-4-17

netlines

10% Un

OM-EFDLANS.01
Decembrie 2009
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2.3 Cabluri de interfata

Trebuie sa utilizati:

PC / EFD
9 pins femm.
Pin

TXD 3 e
RXD 2 e
GND L
CTS 8 e
RTS [ARICTTETEE R
DTR 4 e
DSR [
DCD 1 cememeeeeees
RI 9 e

PC / Controllore => Modem

Modem

25 pins mas.
Pin

2 TXD

3 RXD

7 GND

5 CTS

4 RTS

20 DTR

6 DSR
8 DCD

22 RI

PC / EFD
25 pins femm.
Pin

RXD B
TXD Y
GND T e
CTS I
RTS 4 e
DTR 20 --emmemmemmemeea-
DSR [
DCD I
RI 22 e
+12V 18 -mmmmmmecmemmees
-12Vv 25 e

PC / Controllore => Modem

Modem

25 pins mas.
Pin

3 TXD

2 RXD

7 GND

5 CTS

4 RTS

20 DTR

6 DSR
8 DCD

22 RI

PC => Controllore

(compreso: cavo ZeroModem)

PC => Controllore
PC EFD
9 pins femm. 25 pins femm.
Pin Pin
TXD I 3 RXD
RXD 2 e 2 TXD
GND I 7 GND
CTS 8 oo 4 RTS
RTS A 5 CTS
DSR [ 20 DTR
DCD 1 -] - 8 DCD
DTR 4 o) 6 DSR
----------------- 22 RI
----------------- 18 +12V
----------------- 25 -12V

2.4 Controlul si inlocuirea
sigurantelor fuzibile

Sigurantele fuzibile sunt situate in partea posterioara
a dispozitivului (vezi si descrierea dispozitivului).
Sigurantele fuzibile de schimb pot fi gasite impreuna
cu accesoriile furnizate ale dispozitivul.

Utilizati numai sigurante fuzibile de valoare corecta!l

Alimentare:
Tipul fuzibilului:

3.15 A 250V cu intarziere (tipT)
cu tub din sticla 5 x 20 mm.

Intrare potentiometru: 160 mA 250V rapid (tip K)
Intrari analogice: 160 mA 250V rapid (tip K)
Intrari digitali: 160 mA 250V rapid (tip K)

Aceste sigurante fuzibile sunt disponibile in comertul
de specialitate.

PC EFD
9 pins femm. 9 pins femm.
Pin Pin
TXD 3 e RXD
RXD 2 —eeeeeeeeeeees TXD
GND 5 ememmmmeemeeee- GND
CTS 8  memmmmmeeeeeee ] RTS
RTS T e -1 CTS
DTR 4 e DCD
DSR 6 DSR
DCD 1 e DTR
pagina 18 OM-EFDLAN3.01
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2.5 Dimensiuni / Vedere frontala
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2.6 Vedere posterioara
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2.7 Parametrii electrici ai

aparatului
Contacte
Operare standard
display cu 24 de linii,
53 de caractere pe linie 1
6 butoane, buton rotativ pentru
navigare
Interfata seriala
pentru PC sau modem RS 232
Panou frontal.. 1>.<9 contacte Sub-D tata 3| sub-D
Panou posterior:
1x 25 contacte Sub-D tata
1 x9 contacte Sub-D tata
Interfata seriala
pentru PC sau modem RS 485 1 $urul3
. Flansa
Panou posterior: 3 contacte
Interfata CAN
Panou posterior: 1x9 contacte Sub-D | 1 Sub-D
mama.
Interfata LAN / Ethernet 2| RJ-45
Tensiune de intrare analogica Surub
0..110 VCA50 Hz 4 Flansa
sarcina < 0,5 VA
C}Jr.ent.de intrare analogic pentru Curent
injectie de curent ECI 2 inalt
0A..1A CA50Hz
Curentde intrare analogic 10 Curent
0A..1A CA50Hz nalt
Poztia bobinei Surub
Potentiometru liniar 1 Flansa
0...200 Ohm sau 0 ... 2 kOhm
Intrari digitale
Contacte fara potential 20 5::;2
110 ...230 VCAICC
lesiri digitale
Contacte fara potential NU 57 S::JSZ
110 VCC max0.2 A/L/R=40ms
lesiri digitale
Fiecare cu un contactde 3 Surub
schimb fara potential Flanga
110 VCC max0.2 A/L/R=40ms
Alimentare
Dedicat: 110V CC +/-20% Surub
(Nominal: 110V - 240V CA/CC) 1 -
Flansa

Puterea consumata de EFD
max. 100W

Supratensiunea maxima admisa pentru intrarile
de tensiune 150V CA, continuu, 2 xVn timp de 1s

Curentul maxim admis pentru intrarile
de curent 3 xIn, continuu, 50 xIn timp de 1s

TRENCH

2.8 Date mecanice

Dimensiuni

Latime: 84 TE (483.0 mm)
inaltime: 6 HE (266 mm)
Profunzime: 350.0 mm
(inclusiv conectori si butoane)

Dimensiuni de
instalare in cabina
neacoperita

Latime: 450 mm
In&ltime: 268 mm

Profunzime, inclusiv
conectori si butoane

maxim 325 mm

Distanta panoului
frontal (daca este
montat in cabinetul
de control)

maxim 70 mm

Spatiu liber sup. si
inf. pentru ventilare

minim 1 HU (44 mm)

Masa

13 kg

Avertizare

Nerespectarea spatiului liber superior si a celui
inferior pentru ventilare prejudiciaza functionarea
aparaturii si duce la anularea garantiei.

2.9 Gradul de protectie climatica

Temperaturi

Operativa: -10°C ... +55°C
Immagazz.:-25°C ... +55°C
Trasporto: -25°C ...+70°C

Umiditate

class G

Atentie

Manipulati cu atentie dispozitivul pe parcursul
transportului. Evitati zguduirea dispozitivului pe
parcursul transportului.

Utilizati intotdeauna ambalajul original.

Se recomanda sa marcati ambalajul ca ,,Fragil®.
Respectati conditiile climatice descrise anterior.

Deschiderea ambalajului trebuie sa fie efectuata

intotdeauna

in prezenta reprezentantului firmei de transportat,
pentru a evita eventuale reclamatii

referitoare la transport si pentru a asigura ca normele
in vigoare au fost respectate.

OM-EFDLANS.01
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2.10 Placa IO

posizione della bobina

DAN / MCI

alimentazione
110V DC

uscita analogica 1
tensione homopolare DAN
0-20 mA programmabile

uscita analogica 2
posizione della bobina
0-20 mA programmabile

ingresso mA

¥

posizionare su 0 !

PE PE
L (O] _L+)
N ()| NE)
Xio/o | ~
+
-X10/09
xion7 |
+
-XI0/06
—q C
-XI0/1| +Pot. -TB1/11
B C
-XIO/3] sPotmA  _TB1/12
-XI0/2| -Pot. -TB1/13

ASC/Bobina

max corrente

min corrente

Potenziometro
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2.11 Intrari digitale XDO1

DAN incluso

DAN escluso

stato congiuntore

bob fissa incluso

finecorsa inferiore

finecorsa superiore

Allarme lieve (bobina)

Allarme grave (bobina)

DAN incluso

DAN escluso

DAN / MCI

Slave

ECI richiesto

ECl usato

ECI Rosso inserito +

ECI Verde inserito +

ECI Rosso inserito -

ECI Verde inserito -

Rs2 incluso

TRENCH

Atent,ie: utilizati numai 110 ... 230 Vca /Vcc

2> -110 Vce

4@ -D01/01 Tovee <—E37/—\ da DV966 |
'—B -D01/02 o vee (—Cji/ﬁ da DV966 |
Hy D01103 Ve 11 daDV966 |
iy 00104 <1~ Idaquadro AC |
% -D01/05 +11och<W(iiﬁ‘ bobina |
DOUB 110 e
4@ -D01/07 +110 Vee (?/27(2’/7 bobina |
4@ -D01/08 HTovee W;’i/—\ bobina |
% -D01/09 H1ovee Wj’/ﬂ bobina |
% -D01/10 1o vee <—C1’/T da TPT |
% -DO1/11 oo <—Cj’/j da TPT |
-D01/12 10 Ves
B -D01/13
% bi oo +110 VC_C?(MC
% -DO1/15 -XD03/22
'—B -D01/16 XD03/23. altro DAN
'—B -D01/17 -XD03/24
OB
.y o01/19 1% <we317°1" ] bobina rossa |
% -D01/20 +110vee Wﬁﬂ bobina verde |
-y 001721 "% <Teame |~ | bobina rossa |
'—B -D01/22 110 vee Wi’ﬁ bobina verde |
% -D01/23 +11ovee (mci'/ﬂ bobina |
-D01/24

OM-EFDLANS.01
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2.12 Ie°iri digitale

diodi di ricircolo 1-6

DAN escluso
DAN incluso

Allarme lieve (accordo)

Allarme grave (DAN)

Finecorsa inf. o sup.

DAN / MCI

diodi di ricircolo 7-13

ECI Rosso inserito +

ECI Verde inserito +

ECI Rosso inserito -

ECI Verde inserito -

diodi di ricircolo 14-19

.. -XD02/01

-XD02/02

-24Vece «—(C

— ©)-=XD02/03

-XD02/04

-XD02/05

-XD02/06

-XD02/07

D)

-XD02/08

-XD02/09/1Q

-XD02/11

-XD02/12

+24 Vcc

-110 Vec <—C

| , - -XD02/13

-110 Vec €<—C

-XD02/14

-110 Vec €«—C
-TB3/10

-XD02/15

-110 Vec €«<—C
-TB3/10

L/ ¢ -XD02/16
, -XD02/17

, -XD02/18

-XD02/19/20

-XD02/21

-XD02/22

U

, -, -XD02/23
, - -XD02/24
, - -XD02/25

/ D -XD02/26

, > -XD02/27

; > -XD02/28

-XD02/29/30

+110 Vce

TPT

bobina Rossa

bobina Verde

bobina Rossa

bobina Verde
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2.13 lesiri digitale XD03

diodi di ricircolo1-6 -XD03/01 110 Vo c
J_( -XD03/02
Anomalia DAN  XD03/03
Anomalia lieve (accordo) -XD03/04
. -XD03/05 DV966
Anomalia grave (DAN)
Presenza di parallelo -XD03/06
esterno
S) DAN incluso ~-XD03/07
~ Vo fuori limite -XD03/08
<ZE tensione omopolare
a -XD03/09/1Q +110 Vo
diodi di ricircolo7-13 -XD03/11 -110 Vee «<——C
R parallelo incluso -XD03/12 L ) -TB2/06
puls ON
DV966
R parallelo escluso -XD03/13 » -TB2/05 c ASC
pulse OFF
i -XD03/14 -TB2/09
RS incluso / escluso ) b . .
obina mobile
-XD03/15 -
Diminuisci corrente ASC TB1/09
Aumenta corrente ASC -XD03/16 -TB1/10
Inclusione reattore -XD03/17
suppl. (pulse ON)
Esclusione reattore -XD03/18 bObina fissa
suppl. (pulse OFF)
-XD03/19/20 10 Vee <——C
+110 Vce
-XD01/18
diodi di ricircolo14-19 -XD03/21 110 Vee <———C
-XD03/22 -XD01/15
Master
B altro DAN
ECI richiesto XD03/23 -XD01/16
- -XD01/17
ECI usato XD03/24 01/
, 5 -XD03/25
/ > -XD03/26
, 3 -XD03/27
7 > -XD03/28
-XD03/29/30 +110 Voo
OM-EFDLAN3.01 pagina 25
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2.14 lesiri digitale XD04

diodi di ricircolo 1-6 .. -XD04/01 24Vec<———————(
—— ~ -XD04/02
PIL Linea 1 _XD04/03
PIL Linea 2 5 -XD04/04
PIL Linea 3 -XD04/05
PIL Linea 4 -XD04/06
PIL Linea 5 -XD04/07
PIL Linea 6 -XD04/08
5 -XD04/09/1Q 24\,
cC
diodi di ricircolo 7-13 -XD04/11
-XD04/12
PIL Linea 7
PIL Linea 8 -XD04/13
% PIL Linea 9 -~ -XD04/14
~~
Z PIL Linea 10 -XD04/15
5 DV 928
& -XD04/1
PIG Linea 1 04/16
PIG Linea 2 -XD04/17
PIG Linea 3 L -XD04/18
-XD04/19/20
+24 Vcc
diodi di ricircolo 14-19 -XD04/21
PIG Linea 4 -XD04/22
-XD04/23
PIG Linea 5
PIG Linea 6 -XD04/24
-XD04/25
PIG Linea 7
PIG Linea 8 -XD04/26
-XD04/27
PIG Linea 9
PIG Linea10  —"  ~XD04/28
-XDO4/29/30 .,y
pagiha 20 OM-EFDLANS3.O1
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2.15 Intrari analogice XAO1l

XAO1IO1 -4 Tensione di
V12 A0101 ]I -XA01/02 riferimento V12
]I -XA01/03 «¢ Tensione ompolare Vo1
-XA01/04 1
Vot A0102 Rosso (triangolo aperto)
o XA01/05 Tensione ompolare Vo2
. - .
] || XA01/06 Verde (triangolo aperto)
A0104 ]I 3
(@)
s -XA01/09 TB3/1 Corrente ECI 1
E ecit notos [l XA B2 5 ASC Rosso
< -XA01/09 -XA01/10
D altro DAN
n -XA01/11 1831 4 Corrente ECI 2
leci2 A0106 -XA01/12 B 18372 ASC Verde
-XA01/11 _XA01/12
altro DAN
-XA01/13 '«4 Corrente omopolare
o1 notor | -XAQ1/14 “d linea lo1
L, XAow1s ‘-4 Corrente omopolare
lo2 A0108 ]I ~XA01/16 k¢ linea lo2
L -XAoin7 '«¢ Corrente omopolare
o3 aot0s [l ~XA01/18 ‘¢ linea lo3
L X019 '« Corrente omopolare
lo4  A0110 ]I -XA01/20 “q linea lo4
-XA01/21 '« Corrente omopolare
lo5 A0111 ]I -XA01/22 ke linea lo5
I XA01/23 '-d Corrente omopolare
lo6 A0112 ]I -XA01/24 ke linea lo6
OM-EFDLAN3.01 pagina 27
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2.16 Intrari analogice XA02

DAN / MCI

lo7

lo8

o9

1010

-XA02/01

A0201 ]‘I

-XA02/02

-XA02/03

Corrente omopolare
linea lo7

A0202 ]‘I

-XA02/04

-XA02/05

Corrente omopolare
linea lo8

A0203 ]‘I

-XA02/06

-XA02/07

Corrente omopolare
linea 109

A0204 ]‘I

-XA02/08

Corrente omopolare
linea 010
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2.17 Instructiuni pentru cablare

Pentru a evita avarierea unitatii sau vatamarea
persoanelor, este necesar sa respectati
urmatoarele instructiuni:

Tensiunile de control si de semnal trebuie sa

fie conectate in exteriorul unitatii. Respectati
instructiunile referitoare la caracteristicile
contactelor si releelor.

Acordati atentie faptului ca intrarile sunt izolate
in grupuri de 5 semnale si iesirile sunt izolate in
grupuri de 7 semnale. Daca se utilizeaza valori de
tensiune diferite, poate fi necesar sa utilizati relee
auxiliare de decuplare.

Releele de intrare (cu bobina de excitare) trebuie
sa fie echipate cu diode, daca se utilizeaza
semnale de tensiune DC.

Toate conexiunile la bobina si la alimentare
trebuie sa fie verificate cu atentie inainte de

a pune in functiune unitatea.

Acordati atentie faptului ca, la realizarea
cablajului, pot fi schimbate placile fara probleme
secundarul transformatoarelor de curent trebuie
sa fie intotdeauna scurtcircuitat Tnainte de

a deschide cablajul dispozitivului EFD500. La
deschiderea cablajului transformatoarelor de
curent, pot exista tensiuni periculoase pentru
persoane

Cablajul transformatoarelor de curent

———

‘ K |
L|->
J

Principiul cablarii intrarilor si iesirilor digitale

PSV
EFD500 +110 Voo
Digital in ;‘\(
AT I——
-110 Voo

Digital out PSV
9 4T tensione positiva

—
| -
NSV
tensione negativa
OM-EFDLAN3.01 pagina 29
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2.18 Diode de conductie libera

EFD500 |

If’ Y Y AN 110VDC

15 I AN 110VDC

25 YN AANN— 110VDC

Daca o sarcina inductiva nu poate fi echipata cu diode de conductie libera, este posibil sa se utilizeze diodele
introduse in interiorul dispozitivului EFD500 (iesirile digitale).

Deoarece dioda trebuie s fie conectata in paralel cu sarcina si nu in paralel cu contactul, pentru a functiona
corect, celdlalt pol al tensiunii de semnal trebuie sa fie conectat la intrarea cu dioda.

- Nu utilizati niciodata intrarea cu dioda cand se utilizeaza tensiuni de CA!
- Acordati atentie polaritatii tensiunii continue!

pagina 30 OM-EFDLAN3.01
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3 Operatii

24-linee Display DAN ON/OFF

(™
L

TRENCH

MCI ON/OFF Locale ON/OFF

TRENCH

EFD500
DAN-MCI

[

Interfaccia LAN Interfaccia seriale

COM1 115 kBd

3.1 Elemente

Display cu 24 de randuri:
53 de caractere pe rand, ultimele 2 randuri contin
textul help disponibil pentru elementul selectionat.

ESC:

Buton de securitate pentru a scoate din functiune si

a pune in functiune dispozitivele de control (DAN) si de
detectie (MCI).

Controler ON/OFF:
Comuta controlerul in regim automat si manual (se
activeaza apasand simultan butonul ESC).

Detectie ON/OFF:

Comuta detectia ON/OFF, atat pentru supravegherea
liniilor cu rezistenta inalta, cat si pentru protectia
wattmetrica a liniei (se activeaza apasand simultan
butonul ESC)

Local:

Daca modul local este activ (indicatia "Loc” este
afisata in partea superioara dreapta pe display), le
operarea la distanta a controlerului prin intermediul
intrarilor digitale este blocata pana cand se iese din
modul local.

2 % mmammitl

0

|

3x20 LEDs
Uscite digitali

1x20 LEDs
Ingressi digitali

Motor up/down:

Reglajul manual a bobinei actioneaza numai cand
controlerul este stins. Motorul se misca pana cand se
apasa butonul sau daca atinge capatul de cursa.

LED pentru alimentare:
LED-ul indica prezenta tensiunii.

LED de eroare:

LED-ul de eroare indica o stare de eroare a
dispozitivului. Definitia erorii contine elemente
predefinite, dar pot fi adaugate si altele.

Butonul rotativ pentru navigare:

Toate reglajele de intrare pot fi efectuate pot efectuate
utilizadnd doar butonul rotativ. Pentru introducerea
caracterelor alfanumerice, se recomanda utilizarea
programului EFDLANTerm.

LED 1x20 pentru intrarile digitale:

LED-urile sunt conectate direct la intrarile digitale.
Fiecare indica starea intrarii la care este conectat
(nivel inalt = LED aprins, nivel jos = LED stins).

OM-EFDLANS.01
Decembrie 2009
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LED 3x20 pentru iesirile digitale:

LED-urile sunt conectate direct la iesirile digitale.
Fiecare indica starea iesirii la care este conectat (nivel
fnalt = contact activ, nivel jos = contact in pozitie
normala).

Semnificatia LED-urilor pentru intrari / iesiri poate fi
imprimata pe benzi de hartie care pot fi introduse in
ferestrele de sub placa de acoperire. Benzile de hartie
albe sunt furnizate in interiorul discurilor de instalare.

Interfata seriala:

Pentru comunicarea cu programul EFDLANTerm
instalat pe PC, se recomanda utilizarea interfetei
cu 9 contacte RS232 (COM1) de pe partea frontala
a dispozitivului. PC-ul este conectat direct (prin
intermediul cablului de interfata) la EFD.

3.2 Conceptul de operare

Toti parametrii pentru programarea dispozitivului sunt
continuti in interiorul meniului, care este structurat pe
trei niveluri diferite. La cerere, aceste niveluri ale

meniului pot fi protejate cu parole diferite (vezi cap.7).

- Nivelul operator DAN / MCI
Sunt disponibili numai parametrii pentru controler
si monitorizarea dezechilibrului

- Nivelul operator 67S
Sunt disponibili toti parametrii pentru protectia in
caz punere la pamant

- Meniul complet
Toti parametrii sunt disponibili.

Structura nivelurilor meniului este fixa si nu poate fi
schimbata.

De asemenea, meniul adopta o configuratie adaptata
nivelului utilizat, astfel incat optiunile care nu sunt
autorizate pentru un anumit nivel nu sunt afisate pe
display-ul respectiv si, prin urmare, nu pot fi utilizate
la acel nivel.

Acest concept de operare asigura o claritate maxima
pentru diversii utilizatori.

Reglarea Online a parametrilor:

Toate reglajele controlerului sunt efectuate direct pe
dispozitiv prin intermediul butonului rotativ pentru
navigare sau la distanta, prin intermediul programului
EFDLANTerm (instalat pe un PC, care este conectat la
dispozitiv direct prin cablu, printr-o retea LAN sau prin
modem).

Reglarea Offine a parametrilor:

Toate reglajele sunt efectuate in prealabil pe PC,
utilizand programul EFDLANParam. Fisierul este
transferat ulterior la EFD. Aceasta metoda este
recomandata pentru reglajele efectuate prin modem,
pentru reduce tempoul de conectare necesar.

3.3 Butonul rotativ pentru
navigare

Permite operarea simpla a controlerului. Cand rotiti
butonul rotativ, cursorul rectangular negru afisat pe
display se misca. Apasand butonul rotativ se
activeaza functia corespunzatoare pozitiei cursorului.
Variind diversele moduri (automat, manual, meniu)
este posibila programarea tuturor parametrilor, fara
sa fie necesar niciun alt element de operare.

Reglarea contrastului:
Apasati butonul rotativ timp de cel putin 2 secunde.

Apoi, reglati contrastul rotind butonul. Reglarea se
ncheie apdsand din nou butonul rotativ.

3.4 Display

3.4.1 Display principale

LAM OM accordato
MCI O
ASC 1 2 RP OW RS2 OFF
iy Iodl LIMEAEL| B.88A 145" |ok
IoB2 LIMERSZ| @.47A 129° |ok
IoB2 LIMEREZ| B.84R -24° |ok
1o Iod4 LIMERE4 | B.22R 124" |ok
IoBS LIMERES| @.13R -539° |ok
s IodE LIMEABE| @.13A -179* |ok
Iod7 LIMEAET| @.13A 1* ok
Iod2 LIMEREE| B.13A 122" |ok
[ §
B0 STER
Ipos 297 7H.3H
Lo 3Z B.3%
Ires 313 83.5%
Iu -15 -4 .9%
Id dd 14.1%
kS dizFlay MCI

Display-ul principal afiseaza informatiile principale de
la controler si de la detectie.

- Primul rand indica starea actuala a controlerului
(ON/OFF, starea procedurii de control)

- Al doilea rand indica starea actuala a functiei de
detectie (ON/OFF, stare).

- Pe al treilea rand sunt indicate bobinele Petersen
conectate; de ex.:

ASC 12 Ambele bobine sunt conectate.
Controlerul acordeaza bobina 1.

ASC 2 1 Ambele bobine sunt conectate.
Controlerul acordeaza bobina 2.

ASC 1-2 Ambele bobine sunt conectate.
Barele 1 si 2 sunt cuplate.

ASC 1 Bobina 1 este conectata. bobina 2 este
dezactivata sau nu este prezenta.

ASC 1 off bobina 1 este deconectata. bobina 2

este dezactivata sau nu este prezenta.

pagina 32
3 Operatii

OM-EFDLAN3.01
Decembrie 2009



ASC 1 off 2 bobina 1 este deconectata. bobina 2
este conectata (bobina 2 este acordata
de un alt controler).

RP ON starea actuala a rezistorului RP

RS2 ON starea actuala a rezistorului RS2

Pe partea stanga a display-ului este afisat graficul
curbei de rezonanta. Este marcata pozitia de capat
de cursa a bobinei si valorile corespunzatoare sunt
indicate in A.

Ipos pozitia actuala a bobinei (valoarea % se refera
la pozitia de capat de cursa superioara).

Vo tensiunea actuala intre neutru si pamant, relativ
bobina reglata. Valoarea % se refera la tensiunea
intre linie si pamant si corespunde tensiunii
secundare a transformatorului de tensiune
(100V tensiune nominala).

Ires  punctul de rezonanta a retelei. Valoarea % se
refera la pozitia de capat de cursa superioara
a bobinei.

Iv diferenta Ipos - Ires. Valoarea % se refera la
punctul de rezonanta Ires.

Id curent wattmetric reziduu. Valoarea % se refera

la Ires.

Pe partea dreapta sunt indicate valorile curentilor
homopolari ale liniilor controlate (total in A si unghiul
de faza in °). Este indicata starea liniei (ok, alarma sau
punere la pamant).

Alegerea functiilor este efectuata pe randul de sub
randul de separare afisata si este disponibil un text
help pentru functia selectata pe ultimele doua randuri.
De exemplu, selectionand “display DAN”, va fi activat
display-ul controlerului.

TRENCH

3.4.2 Display DAN

LAM OH accordato
MCI OH
AZC 1 2 RF OW RSZ OFF
Vol [X] Lol 2.1 42
100 Loz a.1u g
Iecil B .8A
Ieciz2  @.6R
10
Iszcl B.1A 42
1 :
Ifix B.6A
Ires 313.1R 83.5%
g Iu -15.4A —-4.9%
o Id 44,80 14.1%
BOA ITER Zu =T WA = W =
Ro 2620
Ipos = 79.3% 297.3A Zo 2470 -19°
DAM: TF KIs =
—» cambia disrlaw

in afara valorilor deja descrise pentru display-ul
principal, acest display afiseaza urmatoarele valori:

V12 tensiunea fazei utilizata ca referinta

Vo1 tensiunea intre neutru si pamant, bobina 1

Vo2  tensiunea intre neutru si pamant, bobina 2

leci1 injectie de curent, bobina 1

leci2 injectie de curent, bobina 2

Zu impedanta asimetriei totale a retelei

Ro rezistor paralel echivalent al circuitului
rezonant. (Ro = E1 / 1d).

Zo impedanta echivalenta a circuitului rezonant

Selectionarea functiilor in mod automat

TF trigger fortat pentru operatia de reglare
OFF difera in mod manual

D schimba display-ul

I afiseazé informatii importante

S afiseaza statisticile

X schimba modul meniului

Selectionarea functiilor in mod manual

< deplasarea bobinei in directia Imin
0 oprirea deplasarii bobinei
> deplasare in directia Imax

TF trigger fortat pentru operatia de reglare
ON  difera in mod automat

D schimba display-ul

I afiseazé informatii importante

S afiseaza statisticile

X schimba modul meniului

OM-EFDLANS.01
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3.4.3 Display MCI

Selectand ”D”, sunt disponibile urmatoarele afisaje
pentru functia de detectie:

DAM OM accordato
MCI 0O
ASC 1 2 RP OM RS2 OFF

LE Ioal LIMERSL
IoBZz LIMEREZ

. IoB2 LINERES

Iofd4 LIMERES4

//// IoBAS LIMERES

Li IoBe LIMEASE

B30 1327 ok
-42H 1390 ok
B4R 75" ok
220 122 ok
-13A 0 —6E* ok
<120 —126° ok

S E

1% | ok
T G % ) O 21 | ck
1=Flad
L3 residuo resistivo Iu 1- 2
triFFing settore 1 Io.51 1- &
triFrFing settore 2 Io.52 1- 2
Lol 21 .9 trirFing settore 3 Io.52 1- 2
Loz a.al Juasto  transitorio H 1- &
uasto  evolutiva 53 1- 2
—— | 9uasto terra nonsrisolutiv 1- 8)——W—
MCI vettore 9rafico Io 1-1&

—% cambia disr|Farametri linea Zuslc 1- 2
Faranetri lines 2u-ZF 1- &

Faranetri FrinciFali BE1L
Faranetri FrinciFali BEZ
controllo Folaritd con waloke A

3.4.3.1 Residuo resistivo lw

Lista indica valorile numerice al lo pentru linia si
partile wattmetrice calculate din acesti curenti (este
considerata si relatia de faza intre Vo si lo). Toate
valorile de curent sunt relative la partea primara. Daca
un curent wattmetric depaseste pragul de protectie,
linia corespunzatoare va fi marcata cu simbolul
fulgerului, In loc de "ok”. Pe coloana "Vo” este indicat
ce tensiune intre neutru si paméant corespunde liniei
(1...Vo1; 2...Vo2; 0...neconectata).

Deasupra tabelului apare la suma curentilor
wattmetrici pentru fiecare retea :

DAM OH master
MCI OH BE1
ASC 1-2 9uasto a terra RF OHM RE2 OFF

Vol 1ezzal 59t 29.4% plw FR.EA
Voz 9187y 65" vE.eX Zlw B.8[

residun resistivo I 1- &
Lo Io Tu

1 LIMEREL]| 1 E2.26A  149° -B.2A ok
2 LIMERE®Z| 1| 121.82A —-179° &4 .2A ﬁ
2 LIMERG&Z| 1 2E.Z2A 0 149 -E.1R o
4  LIMER&4| 1 21.268A 148 —E.2A ok
5 LIHMERGS| 1 27 .42 155 2.9A7 ok
& LIMER&S| 1 av.58r  154* 2.5AR ok
¥ LIMER&ET| 1 13.24RA  135* 1.5R ok
8 LIMERES| 1 27.06A 135° 2.8R ok
MCT s TF [EI1= 3

—» cambia disrlaw

3.4.3.2 Tripping settore 1 10.S1

Acest display indica valorile de curent homopolare
masurate pentru fiecare linie si unghiul de faza al
acestora, raportate la valorile pragurilor de sector
reglate pentru lo.S1.

AN OM master
MCI OM BElr
ASC 1-2 9uasto a terra RP OH RS2 OFF

Uol 183314 > arsy
Vo2 91130 aral

trirrind settore 1 Io.51 -8

Ua| Ia.51LAI EE b, 4257
{ LINEABL| 1| &2.26A> 2.0A ez M| ok
2 LIMNEABZ| 1| 121.6BA> 2.8A | b 238.1° 4 &
2 LIMERE:| 1| 28.23A> 2.8A FE.10 M| o
4 LIMEAB4| 1| 21.28A> 2.8A 7860 M| ok
S LIMERBS| 1| 27.43A> 2.8A 263,90 M| ok
& LIMERBS| 1| E7.57A> 2.8A 264,40 M| ok
7 LIMERE?| 1| 13.34A> 2.8A 263,70 M| ok
& LINEABE| 1| 27.55A> 2.8A 28410 M| ok
MELs F E1s =

- carbia disrlad

Exemplul reprezentat pe display-ul precedent:
Amplitudinea curentului homopolare al primelor 4 linii
este mai mare de 2 A.

Unghiul curentului liniei 2 este situat intre 60° si 257°.
Deci, conditia de declansare este respectata pentru
linia 2 (si apare simbolul fulgerului coloana din dreapta
starii). Unghiul celorlalte 7 linii este situat in afara
sectorului (ceea ce inseamna ca nu sunt indeplinite
conditiile de declansare).

3.4.3.3 Tripping settore 2 10.S2

Acest display indica valorile de curent homopolare
masurate pentru fiecare linie si unghiul de faza al
acestora, raportate la valorile pragurilor de sector
reglate pentru 10.S2.

DAH OM mazter
MCI OM BElr
ASC 1-2 Suasto a terra RP OW RS2 OFF

Uol 163320 > 2310
UoZ 91130 & 2310

trirring settore 2 Io.52 1-a

V| Io.520A] B b, 4126

1 LINEA@L| 1| 62.27A> 1.8A 7.2 M| ok
2 LIMER®Z| 1| 121.59A> 1.6A z @ Mg
3 LINER®Z| 1| 38.24A> 1.8A FE.10 M| o
4 LINERB4| 1| 31.28A> 1.6A ZPE.E° M| ok
5 LINERES| 1| 27.43A> 1.6A 263.9° M| ok
& LINER®E| 1| &7.57A> 1.6A 284.4° M| ok
7 LINEREF| 1| 13.34A> 1.0A 26370 M| ok
& LIMNERSS| 1| 2F.55A> 1.6A 24,10 M| ok
MELs F s =

-r carbia disrlaw
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Exemplul reprezentat pe display-ul precedent:
Amplitudinea curentului homopolare al primelor 8 linii
este mai mare de 1 A.

Unghiurile curentilor lo sunt situate in afara sectorului
reglat.

3.4.3.4 Tripping settore 3 10.S3

Acest display indica valorile de curent homopolare
masurate pentru fiecare linie si unghiul de faza al
acestora, raportate la valorile pragurilor de sector
reglate pentru 10.S3.

AN O master
MCI ON EElLr
ASC 1-2 Suasto a terrs RP OW RS2 OFF

Uol 1@3320 > oray
UoZ 9114y oray

triFrrind settore 3 Io.53 1- &

Ua| Ie.53LAI 1980k, 4 1@
1 LIMERB1| 1| &£2.26A<158.8A 2782 ok
2 LIMEAEZ| 1| 121.59A<158.8A 238.1° &
3 LIMERE3| 1| 368.24R<150.8A 27@.1° 3
4 LIMEAB4| 1| 21.28A<158.8A 27860 ak
S LINEAES| 1| 27.43A<154.8A 63,5 ok
& LINEABE| 1| 87.57A<154.8A 264 .4¢ ok
7 LIMERE?| 1| 13.34A<154.8A 63T ok
& LINEABS| 1| 27.55A<154.8A 26410 ok
MCIs F EIs =

- canbia disrlay

Exemplul reprezentat pe display-ul precedent:
Amplitudinea curentului homopolare al primelor 8 linii
este mai mare de 150 A. Prin urmare, nu este necesar
sa controlati unghiurile curentilor lo.

3.4.3.5 Guasto transitorio

AN O master
MCI OM BElL
ASC 1-2 Suasto a terrs RP OW RS2 OFF

Uol 42240 28°
UoZ  3F2sy a3y

Juasto  transitorio o] 1- 8
Ua Io 1]
1 LIMERB1| 1| 25.6A 12@° -124 ok
2 LIMER®Z| 1| 49.6R  151° 158 %
2 LIMERAEZ| 1 12,4 12@° -128 [
4 LIMER&4| 1 12,8  12@° -12[ ok
5 LIMER&S| 1 11,38 128* 5] ok
& LIMERES| 1| 43.3R 123° -186 ok
7 LIMER&ET| 1 5.9 126" 5] ok
& LIMERES| 1 11.5A 127 5] ok
MCI: TF gis =

- canbia disrlay

TRENCH

Acest display indica valorile de curent homopolar
pentru fiecare linie si contoarele pentru defecte
tranzitorii.

3.4.3.6 Guasto evolutivo

DAM OH accordsto

MCI OH EBEl&

ASC 1 2 9uasto a terra RP OW RS2 OFF

Lol 114321 3 Srau

Loz 2zl

Juasto  evolutivao 55 1-=
Vo|&e7_1|67.AL|&7F_2[&7.AZ

1 LIMER&L1| 1 1 - 1 ﬁ

2 LIMERBZ| 1 1 1 o

2 LIMEREZ| 1 1 1 ok

4 LIMER&4| 1 1 1 ok

5 LIMER&T| 1 1 1 ok

& LIMERSE| 1 1 1 ok

7 LIMEREY| 1 1 1 ok

2 LIMERGZ| 1 1 1 ok

MCI: TF gIs S

—-» cambia disrFlay

Acest display ajuta la intelegerea functionarii protectiei
Tmpotriva defectelor de punere la pamant care
evolueaza in timp. Acest tip de protectie corecteaza
defecte de punere la pamant instabile, cu intreruperi.
Coloanele 67_1 si 67_2 indica daca aceasta protectie
este activata pentru sectoarele 67.51 si 67.52 (vezi
capitolul 7 / sectorul de declansare 67.S5)

Coloanele 67_1 si 67_2 indica daca exista un defect
activ in sectorul respectiv.

3.4.3.7 Guasto terra non risolutivo/risolutivo

DAM OFF
MCI O EBEl&
ASC 1 2 9uasto a terra RP OW RS2 OFF

Uol 114320 IASC B.8A
Loz 220 IASC B.8A
Juzsto terra nonseisolutiv 1-8

FELERSE

Uo|T2|T3|FF|T4|TS
1 LIMEpaL| 1f 1| tf & @] 1

2 LIMEREZ2 al 8| a| 8| @

3 LIMEAE3| 1| @] 1| o] 8| &

4 LIMEA®4| 1| @] 1| 8| @] @

5 LIMEA®S| 1| @] 1| @] @] @

& LIMERBS| 1| @] 1| a| a| @

7 LIMEAE?| 1| @] 1| o] 8| &

g LIMEA®Z| 1| 8| 1| 8| @] @
Mnci: TF EIs =

- cambia dizrlay

Acest display permite intelegerea modului de
identificare a punerilor la pamant, cand acestea dispar
singure (cu autostingere) si cand cauzeaza declansarea
disjunctorului (fara autostingere).

Informatia se refera sa diagrama logica a acestei
metode si indicé starea actuala a temporizatoarelor

T2 +T5 si a circuitelor basculante bistabile (vezi
capitolul 5).

OM-EFDLANS.01
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3.4.3.8 Vettore grafico lo

Pe partea stanga a display-ului diagrama vectoriala
ilustreaza tensiunea intre neutru si pamant a ambelor
retele si suma curentilor homopolari ai liniilor. Pe
partea dreapta sunt indicate din nou valorile curentului
si starea (ok, alarma, defect) ale liniilor.

DAM OH master
MEI OH EE1&r
ASC 1-2 9Quasto a terra EF 0OM RS2 OFF

IoB1l LIMEASEL| 25.6H  128° ok

Lz
To@2 LIHEREZ| 49.68 151° ﬁ
ToBs LIMERES| 12.4A 128* |o
a4 IoBd4 LIMEAE4| 1Z.9A 12@8* ok
ff IoB3 LIMEAES| 11.2A 126" |ok
L1

ToBd LIHERSG( 43.3R 125" |ok
ToBEy LIMHERET
Io@s LIMEABS

S.47A 126% |ok
11.5A  127* |ok

Lz

=3 4.2k 380 36.6%
Vaz I L T 4

MCT = TF

EIs ®
—% cambia disrlaw

3.4.3.9 Parametri linea Zu / Ic

Tabelul indica asimetriile Zu si curentii capacitivi Ic
calculate pentru fiecare linie. Daca o asimetrie Zu
coboara sub pragul de alarma, linia corespunzatoare
va fi marcata cu “ ! ” in loc de “ok”. Unghiul de faza
pentru toti curentii Ic trebuie sa fie in jur de 90°
(Sunt posibile exceptii in cazul in care pe o linie este
instalatd o bobina externa sau exista un cuplaj cu

o alta linie compensatd). Deasupra tabelului este
indicata suma curentilor capacitivi pentru fiecare
retea, care trebuie sa corespunda, aproximativ, cu
valoarea Ires, calculata de controler.

DAM OH master accordato
MCI O
ASC 1-Z RP 0OW RS2 OFF ECI1- IHLI-
Lol 16l —-&1* B.1% Zu EBZ.8k0 ZIc 472.5A
L2 16l =58 B.1% Zu SRk Elc H.68A
Farametri linea Zu<l 1- 2
Ui Zu Ic

1 LIMERAL| 1 Q8 .9k 121* ¥2.5AR 83 ok
2 LIMERBZ|( 1 Q6. 2k0 & 137.8AR S ok
3 LIMERB3( 1 89.3k0 122 34.2A are ok
4 LIMERB4| 1 91.7k0 —-6@* 35.4A 2z ok
5 LIMERAS| 1 84 .2k -178* 31.8AR 25 ok
& LIMERBG&| 1| 122.5k0 -z 122.4A g9 ok
¥ LIMERGF| 1 89.7k0 —-178* 14.6A a1+ ok
3 LIMERBE| 1 91 .4k0 -A1* 31.2AR 265 ok
MCT: TF [EI1= ®
=% cambia disrlad

3.4.3.10 Parametri linea Zu / Zf

DAH OH master accordato
MCI 0O
ASC 1-2 EP OH RS2 OFF ECIL- IHLI-
Lol 1L —51* Zu F2Eakn ZF F1EEk0
Loz 1l =58 Zu F2Eakn ZF F1EEk0
Farametri linea Zu-2F 1-a
Lo 2u ZF

1 LIMER&1| 1 26, 2k0 121 F o 1@aki ok
2 LIMEREZ| 1 Q5 L 2k0 5k Fo1eakn ok
2 LIMEREZ| 1 29.,3k0 1220 Fo1eakn ok
4 LIMERE4| 1 21.7k0 -E&Et Fo1Bakn ok
5 LIMERES| 1 24,2k0 -17a" Fo1Bakn ok
& LIMERBS| 1| 122.5k0 -2 Foleakn ok
¥ LIMEREY| 1 29.,7k0 —-17a Foleakn ok
2 LIMERGS| 1 o1.4k0 -51° Fo1eakn ok
MCI: TF IS ®
—% cambia disrlad

Lista indica asimetriile calculate Zu si diferentele Zf
fata de ultimul calcul efectuat. Valoarea Zf este utilizata
numai ca trigger pentru initierea unui nou calcul (de
ex. In cazul unui defect aparent de rezistenta ridicata
sau in cazul unei variatii a capacitétii liniei).

3.4.3.11 Parametri principali BB1 (2)

LAH OH master accordato

MCI 0O

ASC 1-2 REFP OH RS2 OFF ECIL- IHL-
Lol 16l -g@* Ieci B.1A -B@*
Farametri FrincirFali BB

Yl 1.7mE 21

Zul EEZA1E0 21

Yol E9E7 ERE 12¢

2ol 142.10 -1z

Rol 145.10

Idi T9.8R

Tul -16.2R

Ures1 cl] 21

MCI: TF KIS kS

- cambia dizrlay

Acest display indica principalii parametrii ai retelei
reglate.

Yul, Zul asimetria intregii retele

Yo1, Zo1 circuit de rezonanta (L//C//Ro)

Ro1 rezistenta de amortizare a circuitului de
rezonanta

Id1 curent wattmetric rezidual (=E/Ro)

Iv1 curent necompensat (=lpos - Ires)

Vres1 tensiunea in punctul de rezonanta
(primar)
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3.4.3.12 Controllo polarita con valore A

Se poate monitoriza variatia tensiunii intre neutru si
pamant pe parcursul injectarii de curent (sau orice
variatie in retea).

DAM OH master tri99eriBs2
MCT OM
ASC 1-2 RP OM RS2 OFF ECI..1+ IHLI-

Lz allod 2@.1780  1@9.11°
1 alloz  Z7.17EN 115,860

alecil @.211A 12@.19°
aleciz G.00EA a.6a°

Alo@El B.18%7 -1gg2.19°
AloB2  B.252A -166.24°
H AloBZ  B.@92A -163.12°
aloBd  B.B82A -163.63°
aloBs  B.851A -161.74°
aloBd  B.323A -162.87°
aloB?  B.A3FA -166.35°
alomz B.853A -162.34°

DELTA:

8> ECI1go— ECIZ+0-—
accendi ECIL

R DX

Display-ul afiseaza valorile delta, care sunt diferentele
intre valorile actuale si cele de referinta memorizate.
Intr-o prima etap4, valorile actuale trebuie s fie
memorizate ca noi valori de referinta, selectionand "R”
pe randul de comanda. Toate valorile delta vor fi aduse
la zero. Acum se poate obtine variatia activand
dispozitivul ECI sau regland bobina. Valorile delta sunt
afisate succesiv. Pentru o linie normala cu un
comportament mai mult sau mai putin capacitiv,
diferenta de faza intre valorile delta pentru lo si pentru
Vo trebuie sa fie de aproximativ +90°.

3.4.4 Modul Meniul

Selectionand ”x” pe orice afisaj, dispozitivul trece
in mod meniu. Versiunea software-ului instalat este
afisata pe randul de sus, la ihceputul meniului.

EFD2E U281 (2818-01-182

Ezci dal mend

VisuslizzazionesUariazione dei rarametri

TRENCH

lesirea din meniu

Rotiti butonul rotativ pentru navigare pana cand
fundalul randului "lesire din meniu” devine negru.
Dupa confirmare, apar optiunile "7memor.” sau
”ignora”. Dupa selectarea uneia din aceste optiuni,
reapare acelasi afisaj care a precedat intrarea in
meniu.

Atentie

Pe parcursul operatiilor in meniu, functiile controlerului
si detectiei raman active.

Programarea parametrilor in meniu

Selectarea unui parametru se efectueaza prin
intermediul butonului rotativ. Pozitionati cursorul pe
parametrul care trebuie sa fie modificat si apasati
butonul rotativ. Acum este posibil sa efectuati
modificari. Posibilitatea efectuarii modificarilor este
indicata de aprinderea intermitenta a cursorului negru
in pozitia de configurare actuala. Rotiti butonul rotativ
pana cand display-ul afiseaza reglarea dorita a para-
metrului. Sunt disponibile anumite cuvinte predefinite
(de ex. on, off), litere, numere si anumite simboluri
speciale (-). Apasand din nou butonul rotativ, iesiti din
modul de programare.

Modificarea parametrului poate fi confirmata, alegand
simbolul v, sau anulata, alegand simbolul X. Apasati
din nou butonul rotativ pentru a termina.

Orice modificare va fi activatda numai in momentul in
care se confirma cu "memorare” nainte de a iesi din
meniu.

Toate reglajele parametrilor raman memorizate dupa
deconectarea alimentarii.

OM-EFDLANS.01
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3.5 Meniul Configuratii (servizi)

Dupa punerea in functiune a dispozitivului, apare
pentru un timp scurt mesajul "For service routine
press enter for the next 3 sec”. Daca apasati butonul
rotativ, apare meniul urmator:

mery serwizi — EFDLAHVZ.E1 C2BE5-18-87 )

lingua

aaaa-mm—dd hhinm
2018-81-62 82137
reset rarametri imrostati dal costruttore

data &% ara

reset contatori

verif. e riFaraz. Eiéshdisk
letturs dati EEPROM
verifica watchdod o
inizio szeruizio rete

1N1Z10 COntro

3.5.1 Limba:

Pot fi selectate germana, engleza sau italiana.
Selectia este valabila numai pentru meniul de
configuratii.

Data & Ora:
Pot fi reglate data si ora. Aceleasi reglaje pot fi
configurate in meniul principal.

Resetarea parametrilor la valorile din fabrica:
Dupa selectarea elementului cu "YES”, pentru toti
parametrii vor fi incarcate valorile configurate de
fabricant. Cu "NO” se poate iesi fara a efectua
modificari.

Verificare figiere:
Se efectueaza verificarea tuturor fisierelor
dispozitivului si se identifica fisierele corupte.

Reset contoare:
Toate contoarele (inclusiv orele de lucru) sunt aduse la
zero, prin confirmare cu "YES”.

Verificare si reparare flash drive:
Daca este necesar, memoria flash drive este verificata
si reparata.

Citire EEPROM:
Configuratia hardware este verificatda si memorizata in
fisierul dispozitivului.

Verificare watchdog:

Daca se confirma cu "YES”, dispozitivul va fi fortat
intr-o bucla software. Functia watchdog trebuie sa

0 recunoasca si sa initieze un reboot al dispozitivului
dupa 10 secunde.

lesire din meniu si initializare controler:
Procedura de pornire continua.

3.6 EFDLANTerm

Programul EFDLANTerm (EFDLANParam,
EFDLANAnNalyse) poate fi utilizat pentru urmatoarele
functii (o descriere detaliata este data in capitolul 8):

Mod terminal online:

Pentru o procedura de pornire eficientd, se recomanda
utilizarea unui PC pe care a fost instalat programul
EFDLANTerm (pentru instalare, vezi capitolul 8).
Conectati interfata seriala COM1 de pe partea frontala
a dispozitivului cu PC-ul prin intermediul cablului
corespunzator.

Deschideti programul EFDLANTerm si selectati
"Monitoring controller” pe bara cu simboluri (sau din
meniul "Functions”). Se deschide o fereastra care
ilustreaza ecranul controlerului. Daca ecranul apare
gol, verificati corectitudinea parametrilor comunicatiei
in modul urmator:

De la controler:

Deschideti meniul la nivel de start up ("2”) si verificati
configuratia parametrilor comunicatiei pentru EFD.
COMT1 este interfata frontala, adresa standard

a terminalului este 10. Viteza de transfer (baud rate)
trebuie sa fie aceeasi cu cea configurata pentru PC.
Pentru conexiunea directa cu cablul de interfata nu
exista limite superioare, dar, pentru mod terminal si
pentru transferul parametrilor sunt suficienti chiar si
9600 Bd pentru a permite operatii suficient de rapide.

De la PC:

Pot fi configurati parametrii comunicatiei pentru PC.
Trebuie sa fie selectata interfata seriala utilizata de PC,
aceeasi baud rate si aceeasi adresa a dispozitivului ca
si pentru controler. Configuratia datelor este
intotdeauna 8 n 1 (8 bit de date, fara paritate).

Diferentele intre operatiile efectuate cu butonul rotativ
pentru navigare (indicate prin RS) si de la tastatura
PC-ului (indicate prin PC):

Selectarea elementului:

RS: rotiti butonul la stdnga sau la dreapta, pentru
a pozitiona cursorul negru pe elementul dorit.
PC: pentru selectia pe orizontala, utilizati sagetile
stanga sau dreapta, pentru selectia pe verticala,
sagetile sus si jos.

Confirmarea elementului selectionat:
RS: apasati butonul rotativ pe elementul selectat.
PC: apasati tasta ENTER.

Introducerea caracterelor alfanumerice:
RS: selectati caracterul dorit, rotind butonul.
PC: introduceti direct caracterul dorit de la tastatura.
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Confirmarea comenzii alfanumerice:

RS: deplasati cursorul negru pe "ok” si apasati
butonul rotativ.

PC: Confirmati cu ENTER.

lesirea dintr-un nivel al meniului:

RS: deplasati cursorul pe "Meniul precedent” si apasati
butonul rotativ pentru navigare.

PC: apasati tasta ESC.

Deplasarea la inceputul sau la sfarsitul paginii
meniului:

RS: rotiti butonul pana cand ajungeti la inceputul sau la
sfarsitul paginii.

PC: apasati tastele Page-Up sau Page-Down.

Transmisia seriala, reglarea, memorizarea

si evaluarea parametrului.

Transmisia directa a parametrilor EFD (atat pentru
upload, cét si pentru download) dureaza aprox. 10s la
9600Bd. Din acest motiv, este mai comod sa configurati
parametrii in mod offline cu ajutorul PC-ului.

Este preferabil si se recomanda modificarea fisierului
PLC (functii intrare-iesire, configuratii logice, etc.) pe
PC. O functie de comparare din interiorul programului
EFDLANParam permite identificarea usoara

a diferentelor intre doua fisiere de parametri (va fi creat
un fisier text, care contine toate elementele care difera).
Sunt posibile memorizarea, vizualizarea si imprimarea
datelor.

Transmisia seriala si evaluarea datelor de

masura memorizate

Cu ajutorul programului EFDLANAnNalyse, este posibila
evaluarea datelor memorizate de dispozitiv.

Datele pot fi vizualizate sub forma de curbe in functie
de timp, diagrame vectoriale, diagrame care indica
dependenta unei valori de o alta (de ex. dependenta
tensiunii intre neutru si pamant de pozitia bobinei =
curba de rezonanta), sau sunt afisate intr-o lista de
evenimente ordonata in functie de timp.

Prin utilizarea unui modem telefonic, este posibila
operarea la distanta a dispozitivului, insa viteza de
transmisie poate fi redusa, in functie de caracteristicile
liniei de transmisie.

O retea LAN, daca este disponibila pentru EFD500 si
PC, este mai rapida.

Actualizarea software-ului prin interfata seriala
Software-ul controlerului poate fi schimbat prin
interfata seriala. Aceasta functie necesita sa aveti
ultimele fisiere ale software-ului si parola furnizate de
Trench Austria.

Actualizarea software-ului nu trebuie sa fie efectuata
prin modem, deoarece, la o viteza 9600 Bd, este
necesar un timp foarte lung si deoarece comunicatia
poate fi intrerupta pe parcursul operatiei.

TRENCH
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4 Start-up

4.1 Pregatiri necesare

4.1.1 Securitate

Atentie

Impreund cu instructiunile generale de securitate
(vezi cap. 1) trebuie sa fie avute in vedere urmatoarele
avertizari:

- Personalul trebuie sa nu efectueze operatii asupra
bobinei pe parcursul reglarii prin intermediul
dispozitivului EFD.

- Terminalele bobinei pot fi alimentate pe parcursul
injectarii de curent, chiar daca bobina nu este
conectata la retea.

- Circuitul de masurare a tensiunii neutru-pamant
poate atinge, in caz de defect, 110V CA.

- Daca, pentru scopul testarii, apar mesaje de la
dispozitivul EFD, personalul de control trebuie sa
fie informat in prealabil (in caz contrar, mesajele

pot fi retransmise ulterior, de ex. punere la pamant).

- trebuie sa fie respectate eventualele reguli impuse
de client (de ex. autorizéri pentru operatiile de
comutare, reguli de securitatea).

4.1.2 Montajul mecanic

Dimensiunile si desenele dispozitivului pot fi gasite Tn
cap. 2.

Atentie

- Controlati din nou montajul mecanic al
dispozitivului. Respectati distantele necesare
pentru garantarea racirii dispozitivului.

- Evitati operatiile de taiere in apropierea
dispozitivului. Nu asezati piese mici pe partea
superioard, deoarece acestea pot cadea induntru.

- TInlocuirea sigurantelor fuzibile se face pe partea
posterioara. Din acest motiv, se recomanda ca
instalarea sa se faca astfel incat sa fie posibil
accesul la partea posterioara. Daca se opteaza
pentru instalarea intr-un conteiner, este necesar
sa aveti in vedere o lungime corespunzatoare
a cablajului (pentru conexiunile necesare)

TRENCH

4.1.3 Conexiuni electrice

Diagramele de conexiune pentru configuratii standard
si configurarea contactelor pot fi gasite in cap. 2.

- Circuitele de masura si control trebuie sa fie
protejate in conformitate cu normele standard.

- Instalati cablaje clare si simple.

- Interferentele capacitive sau inductive de la
cablurile adiacente pot cauza efecte imprevizibile
asupra intrarilor digitale.

- Nu depasiti limitele admise pentru semnalele de
intrare si iesire (vezi capitolul 2).

- Controlati ca releele alimentate cu curent continuu
sunt prevazute cu diode corespunzatoare. De
asemenea, nu schimbati polaritatea tensiunii de
control indicata in diagramele de conexiuni.

- Acordati atentie faptului ca intrarile sunt grupate in
grupuri de 5 semnale si iesirile digitale sunt
grupate cate 4, cu o singura tensiune de control
comuna.

- Utilizati cabluri ecranate pentru masurarea
tensiunii intre neutru si pamant.

- Verificati cablajul inainte de a alimenta dispozitivul
(controler, injectia de curent etc.), de exemplu:

- Valoarea/polaritatea tensiunii intre neutru si
pamant.

- Valoarea/polaritatea tensiunilor auxiliare.

- Comenzile functiei de deplasare a bobinei.

- Functia de capat de cursa.

- Conexiunea potentiometrului

- Conexiunea intre dispozitivul de injectie de
curent si alimentarea infasurarii auxiliare
a bobinei.

- Verificati campul de rotatie al unitatii motorului
bobinei fata de directia corecta de deplasare.

- Verificati corectitudinea conexiunilor pentru buclele
tuturor masurarilor de curent. In mod normal,
contactul K de curent al traductorului trebuie sa
fie conectat cu contactul L al intrarii de curent a
dispozitivului de detectie.

- In cazul cablurilor ecranate MT, curentul ecranului
cablului (cablu de pamant) trebuie sa fie
transportat prin transformatorul toroidal, pentru
a elimina din masurare curentul ecranului.

OM-EFDLANS.01
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4.2 Instructiuni pentru Start-up

Conectati dispozitivul prin intermediul intrerupatorului
principal. Asteptati sfarsitul procedurii de boot, dupa
care ecranul arata astfel:

DAM OH accordato
MCI O
ASC 1 2 EREP O RS2 OFF
IoB1l LIMEREL| @.82R 145 ok
IoBZ LIMEREZ| @.47A 139 ok
IoBZ LIMEREZ| @.84R -84° ok
IoBd4 LIMERE4 | @.22A 124° |ok
IoBAS LIMERAS| A.13R -59° |ok
IoBE LIMERSBE| @.13R —179° |ok
IoBE7 LIMEREY| @.13A 1% | ok
IoBs LIMERES| B.13R 122 ok
BOA ITER
IFos 297 .4 V93X
Lo 32.1U B.32%
Ires 313.1A 83.5%
Tu -15.4A -4.9%
Id 44.8A 14.1%
i disrlay MCI

Selectati "x” pe randul de la capatul display-ului si,
astfel, "config. parametri” (vezi modul meniu n
capitolul 3.4.4). Ecranul arata astfel:

EFDLAMVE .81 (2E83-18-87

livello orerstore  E75

Merd comeleto

Ezci dal mend

cambio Farametri

Deplasati-va in meniu si selectati "Nivel operator DAN /
MCI” (introduceti parola standard ”1”, daca sunteti
solicitat sa faceti acest lucru). Ecranul arata astfel:

Configurazione dei Faramstri

Freselezione di base

configurazione controllore. DAM
confidurazione sistema di rilewvamento. MCI
iniezione corrente. ECI

ingressisuscite

confidurazione sistema

44 E=ci dal mend

ingresso Fassuord

4.2.1 Meniul ’configuraz sistema”

Configurati data & ora, limba, timeout LCD si
parametrii comunicatiei, daca acestea nu au fost deja
configurate.

Pentru mai multe detalii vezi cap.7.

4.2.2 Meniul ”ingressi/uscite”
Deschideti submeniul “ingressi/uscite” din meniul

“config. parametrilor” si selectati "PLC programmabile”,
dupa cum este indicat in figura urmatoare:

ingressisuscite

definizioni testo

caratbteristica uscite analodiche
verifica di ingressisuscite.
4 HMend Precedente

44 E=ci dal mend

Azsegnazione ingdressi ed uscite digitali
a funzioni I-0. fla9s...

4.2.2.1 PLC programmabile

Prin intermediul acestui meniu aveti acces la fisierul
PLC.

Acest iesire contine toate configuratiile intrarilor

si iesirilor necesare pentru functionarea corecta

a dispozitivului. Suplimentar, pot fi utilizate functii
speciale predefinite (intarzieri, impulsuri, etc.).

O descriere detaliata a caracteristicilor fisierului PLC
poate fi gasita in anexa. Fisierul PLC configurat de
fabricant a fost elaborat in conformitate cu diagramele
de conexiuni standard care pot fi gasite in capitolul 2.

FLC prodrammabile [EE1- 8261

s pemomotsLL .|
3 COIL COMMECTED ~ ¢ IMFO FROM SWITCH REFLICAD

IFCMIF_ASC_1_IS_0M] = IS_ASC_1_0OMC )
IFCMIF_ASC_2_IS_0M] = IS_ASC_Z_0MC )
DOCDESE1 1=0F LFEEDER_1 _ALARMI

' SHITCH REFLICH

FMEMBE1AMOMACCI=DIC0E1E]1 ]

SMEMBEZANOMGEN]=DIC0E162] DO183 ADDITIONHAL PART F...
sMEMBEs Uol SUPI=DILDE164]

sMEMEE41=0IC0E185]

sUIA SHITCHES

MIMEE1AHOMACCI=0ILDEZ13]

MIMEEZAHOMSEMI=DILDEZ14]

MIMEEZ U0l SUPI=DICDBZ1S]

MIMEE4]1=DIC0BZ1E]

[=LRULL]

EDIT IMZ DEL  CUT COPY PRSTE S
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Exemple:

“IF[MIF_ASC_1_IS_ON] = IS_ASC_1_ON()”
IS_ASC_1_ON este o functie predefinita generata de
o evaluare internd, care verifica daca exista
conexiunea intre bobina si neutrul stelei.

Starea acestei functii este alocata functiei de intrare
MIF_ASC_1_ON (bobina 1 este conectata la retea).

”DO[D0501]=OF[FEEDER_1_ALARM]”

lesirea digitala D05/01 este alocata functiei de iesire
FEEDER_1_ALARM (pierdere usoara a izolarii la
linia 1).

Pentru a modifica fisierul PLC, este mai comod sa
utilizati programul FD20Param in mod off-line.

Daca deschideti fisierul parametrilor transferat de la
dispozitiv si selectati elementul "PLC programmabile”,
intervine un program de asistenta pentru sintaxa si
input, care sugereaza intrarile posibile si indica erorile
de sintaxa.

4.2.2.2 Definiz. testo

Pot fi definite max. 127 de variabile booleene (flag).
Aceste variabile flag pot fi definite si in fisierul PLC.
Variabilele flag pot fi utilizate pentru procese ulterioare
si starea acestora este memorizata in memoria
tampon (buffer)de date a dispozitivului.

4.2.2.3 caratteristica uscite analogiche

Datele pentru definirea domeniului de iesire mA in cc.
Pot fi utilizate numai daca este disponibila placa cu
iesiri analogice corespunzatoare.

4.2.2.4 Verifica di ingressi / uscite

Sunt afisate valorile masurate ale intrarilor analogice
(ca o conexiune directa pe contacte, fara relatia
corecta de fazd), precum si starea intrarilor digitale si
a functiilor de intrare. Starea variablelor flag
(M001....M127) si a iesirilor digitale poate fi activata
(ON/OFF) in scopul verificarii.

Dupa ce s-a verificat ca intrarile si iesirile, in special
pentru miscarea motorului si pentru capetele de cursa
ale bobinei, functioneaza corect, treceti la elementul
urmator "preselectia de baza”

TRENCH

4.2.3 Meniul ”’preselezione di base”

Freselezione di base

definizione testo.nome della stazione

ingressi analofdici
il controllore oFera con
ASC1-BEL1-ECI1
bobina di Petersen
ECI-disfositivo iniezione di corrente
reset contatori

reset lista eventi

4 HMend Frecedente

trebuie sa fie introdusi parametrii urmatori:

4.2 3.1 definiz. testo, nome dispositivo:

Intrarea este optionald. Acest nume ajuta la
identificarea fisierelor de date si parametri, generate
de dispozitiv.

4.2.3.2 definiz. testo, nome della stazione:
Intrarea este optionald. Acest nume ajuta la
identificarea fisierelor de date si parametri, generate
de dispozitiv.

4.2.3.3 ingressi analogici / modifica canali analogici

Serveste pentru reglarea raportului de transformare
al transformatoarelor de masura, atat pentru tensiuni,
cét si pentru curenti si sunt definite adresele
terminalelor intrarilor analogice. modificarea polaritatii
este posibila prin introducerea unui raport negativ.
Configurarea adreselor terminalelor si numarul
contactelor sunt indicate in cap. 2.

modif. canali analo9ici CEEL-B48]
testo disF. Frimario secondario canale
. ]
o2 11556 .88 1) 1668 .86 U
[¥laic] 11556 .88 1) 1668 .66 U
ECI1 1.86 A 1.66 A
ECIZ 1.86 A 1.66 A
ECIZ 1.86 A 1.66 A
CoOIL SEE .88 A S.8E A
IoB1l LIMEREL 85.6868 A 1.668 A
IoAZ LIMERGZ 85.068 A 1.66 A
IoA3 LIMERGZ 85.068 A 1.66 A
[oB4 LIMEARE4 85.068 A 1.868 A
[o85 LIMERES 85.068 A 1.868 A
I[o8e LIMEARBE 85.6868 A 1.868 A
087 LIMERET 85.6868 A 1.66 A
o082 LIMERBS 85.868 A 1.66 A
Io8% LIMEARED 85.868 A 1.6 B ——
[SCROLL EDIT COPY PRSTE 3
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Tensione di riferimento V12
Tensiunea de referinta V12 este necesara pentru
masurarea vectoriald a tensiunii intre neutru si
pamant si a injectiei de curent.

Tensiunea de referinta (aprox. 50 - max. 110V CA)
trebuie sa fie intotdeauna disponibila si trebuie sa
fie sincrona cu reteaua controlata. Din acest motiv,
aceasta tensiune trebuie sa nu provina de la un
convertizor de frecventa.

Vo1, Vo2 (, Vo3
Raportul transformatorului de tensiune (TV cu
triunghi deschis) este reglat pentru masurarea
tensiunilor intre neutru si pamant Vo1 siVo2
(eventual Vo3).

ECI1, ECI2 (, ECI3)
Trebuie sa fie introdus raportul total pentru
masurarea curentilor de injectie leci1 si leci2
(eventual leci3).

Primario (Ecil...Eci3)
Curentul este injectat in neutrul stelei retelei prin
intermediul infasurarii auxiliare de putere a bobinei.
Curentul primar injectat (coloana ”primar”) este
calculat cu datele urmatoare:
- raportul infasurarii de alimentare auxiliare (PAW)
- raportul transformatorului de curent in interiorul

dispozitivului ECI,

Exemplu: Presupunem ca avem un transformator
de curent (TA) cu raportul de transformare 10/1 A.
n acest caz, valoarea campului "secundar” pentru
dispozitivul ECI este = 1A

Presupunem apoi ca bobina a fost proiectata pentru
sisteme cu tensiuni de 20 kV si un raport al
transformatorului de tensiune de 11.55kV/500V

n acest caz valoarea caAmpului “primar” pentru
dispozitivul ECI este = 10/(11550/500) = 0.43 A

Correnti omopolari del feeder
Trebuie sa fie introdus raportul transformatorului
de curent (TA) care masoara curentii homopolari ai
liniilor.

4.2.3.4 1l controllore opera con:

Controlerul poate functiona fie cu ASC1 si EC1, fie cu
ASC2 si ECI2 (eventual ASC3 si ECI3).

Cu configuratia standard, dispozitivul Master
functioneaza cu ASC1 si ECI1 si cel Slave cu ASC2 si
ECI2.

4.2.3.5 Bobina di Petersen

Valorile Imin (curent minim) si Imax (curent maxim)
sunt indicate pe placuta cu valorile nominale ale
bobinei.

bobina di Petersen

bobina Imax [A]
A73.88
calibrazione bobina
caratteristica bobina
temro risFosta bobina [=]
28
rmax . bemro funzionamento motore [rind
26
lipite SH fine corsa inferiore Imin [A]
=]
limite SH fine corsa sureriore Imax [A]
1066 .88

4 HMeru' rFrecedente

doFo una wariazione =i dewve ricalibrare la bobinal

/
/
/
/ Atentie

/
/

Daca bobina a fost proiectata pentru o tensiune
superioara celei utilizate, valorile trebuie sa fie
recalculate pentru a obtine afisarea corecta pe display
a pozitiei bobinei.

De exemplu, cu o bobina proiectata pentru o tensiune
a sistemului de 20 kV cu un domeniu de reglare
nominal de la 15 la 150 A, trebuie sa fie programat un
domeniu de reglare de la 7.5 la 75 A, daca bobina este
utilizata intr-un sistem de 10 kV.

calibrazione bobina

Aceasta procedura calibreaza bobina pe intregul
domeniu de reglare si dureaza cateva minute. Nu este
necesar sa conectati bobina cu reteaua.

calibrazione bobina

FOT= 58.2 X

I 1 b

calibrazione posizione bobina

pagina 44
4 Start-up

OM-EFDLAN3.01
Decembrie 2009



Dupa terminarea procedurii de calibrare, vor fi afisate
urmatoarele date ale bobinei Petersen.

calibrazione bobina

calibrazione rrontal

terFo FPosiz ! 12.8 =
SoVEacoorss ! a.8 X

iztereszi 299 ms
FURto max. @ 2.6 X
non linear B8 X

calibrazione rFosizione bobina

Apaésati ENTER (sau rotiti butonul de navigare) si iesiti
din meniu, memorizand parametrii.

Reglati bobina (mod manual) pe intregul domeniu

de reglare si comparati pozitia bobinei indicata pe
display-ul controlerului cu indicatorul de pozitie
montat pe bobina.

Daca se identifica diferente de mai mult de 2 % din
valoarea maxima, caracteristica bobinei trebuie sa

fie liniarizatd. Dupa calibrare, caracteristica bobinei
contine numai valorile finale.

Caratteristica della bobina
Sunt disponibile urmatoarele posibilitati pentru la

liniarizare (pot fi utilizate maxim 20 de puncte de baza):

Exemplul 1:
Urmatoarele valori sunt indicate in raportul de test al
bobinei (pentru un potentiometru de 1 kOhm)

60 A 150 Ohm
100 A 250 Ohm
200 A 480 Ohm
300A 690 Ohm
375 A 850 Ohm

TRENCH

caratteristica bobina [EEE 8181

Eggms  ECIT  INS DEL %

Aceste valori pot fi programate direct in meniu.
Daca raportul de test nu este disponibil, valorile
potentiometrului pot fi masurate regland bobina
de la o gradatie la alta si masurand rezistenta
corespunzatoare.

Exemplul 2:
Dupa calibrarea pe indicatorul de pozitie a bobinei

sunt indicate valorile urmatoare (l,..) faté de display-ul

controlerului (I oy rroLer)-
IASC (Al ICONTROLLER (Al

60 60

100 110

200 220

300 310

375 375

In meniul caracteristicilor bobinei, valorile indicatorului
de pozitie a bobinei (l,.) pot fi introduse in coloana ”I”
si valorile controlerului (| pot fi indicate In
coloana "Pot”.

Dupa memorizare si iesirea din meniu, valoarea de pe
display-ul controlerului coincide cu indicatorul local de
pozitie a bobinei.

CONTROLLER)

caratteristica bobina [EE]-8E35]

EBGDEE  ECIT  INS DEL x
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limite SW fine corsa inferiore Imin(A)

limite SW fine corsa superiore Imax(A)
Domeniul de reglare a bobinei poate fi diminuat
introducand limite SW virtuale. Daca sunt situate
in afara domeniului real al bobinei, acestea nu au
niciun efect.

4.2.3.6 ECI-dispositivo iniezione di corrente

ECI-dizFositivo iniezione di corrente

D

ECI 2 installato

51
ECI 3 installato

HO

4 HMenu' Frecedente

44 Eszci dal menu

In mod normal, intr-o configuratie cu bard dubla sunt
instalate doua dispozitive EFD. Daca este prezent
numai ECI1 (dispozitivul de injectie propriu al
controlerului Master), controlerul Master va utiliza
numai dispozitivul ECI propriu, daca barele sunt
conectate. Daca si ECI2 este configurat ca Sl,
controlerul Master va utiliza ambele dispozitive de
injectie in paralel, dacé barele sunt conectate,
obtindndu-se astfel o injectie de curent mai mare.

4.2.3.7 Reset contatori

Reset contoare aduce la zero toate contoarele,
inclusiv pe cele pentru orele de functionare.

4.2.4 Meniul ”iniezione corrente”

4.2.4.1 definizione ciclo di operazione
in operatiile bidirectionale, dispozitivul ECI
efectueaza doua injectari, prima cu directie
"pozitiva”, a doua cu directie "negativa” (opusa).
O operatie bidirectionala poate fi selectata numai
daca dispozitivul ECI este configurat pentru acest
scop (vezi diagrama de conexiuni in cap. 2).

4.2.4.2 Rilevamento di accioppiamento con tensioni
neutro/terra

rilevamento di accorriamento con tensi. neuktrosterra

differenza di tensione tollersta Allo=Uol-loz2 [X]

minima differenza tollerata di tensione
differenza di tensione tollerata aaU0=aU01—£U02 [x1
nuouwa wverif. stato di Par. esterno uariaz?aé?BUD [x]
ritardo di rilevazione di rFarallelo esternn.EB.isl

4 HMend rrecedente e

44 Esci dal mend

rilevamento Farallelo esterno atbraverso Uo

Identificarea cuplajului prin compararea tensiunii intre
neutru si pamant trebuie sa fie activata. Informatii
referitoare la parametrii speciali pot fi gasite in anexa.

4.2.5 Meniul ”configurazione
controllore DAN”

configurazions controllore. DA

_

comFensarzionse [H.A]

-5.88 X%
comFortanento controllore. DAM

controllo bobina fissa

iniezions corrente, ECI controllo del resistore
bidireziohale interruttore collefamento esterno bobina
max. tentativi cicli di ECI .
5 4 HMeru' rFrecedente
ECI rarametri temrorali 44 E=ci dal menu
attesa stabilizz. oscill. di W
51
rminima wariazione tensione  all [W]
2.88
minima wvariazione di cortente aleci [A]
|85
max . wvariazione tensione durante 1'iniezione  [X]
18.8a
max . wariaz. tensione durante 1'iniezione [U] . TN
5,00 Gradul de compensare poate fi definit n % (din
uso dispositive iniezione corrente sino aaédéa curentulrezonant)sau direct in an1perL
T - P O subcompensare poate fi reglata cu valori negative.
unidirez. .. nessuna variaz. rolari iniezione corr. X . . .
bidirez. . wariaz. Folaritd dell'iniezione di corr. Daca valoarea unei eventuale bobine fixe este
cunoscuta de dispozitiv, atunci aceasta va fi luata in
considerare in % de compensare.
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4.2.5.1 controllo bobina fissa

controllo bobina fissa

L —

bobina fissa LA]

=]
bobina fizsa atkiva

HO

Funto di esclusione bobina fissa IFos [%]
35 .66

Funto di inclusione bobina fissa IFos [%]
25 .68

4 Menu' rFrecedente

44 Ezci dal menu

Daca este prezenta o bobina fixa, valoarea sa poate fi
luata in considerare in display si in calcule, daca a fost
activat campul "bobina fixa activa”. De asemenea,
cand controlul bobinei fixe este activat (S| pe primul
rand), controlerul transmite comenzi de comutare,
daca este necesar, pentru a include sau exclude
bobina fixa, in functie de dimensiunea actuala a
retelei. Comenzile de comutare pot fi generate ca
semnale permanente (nivel) sau ca semnale in impuls

ON / OFF. (Vezi lista functiilor intrare / iesire din anexa).

Punctele de includere/excludere sunt definite Th % din
valoarea maxima reald a curentului bobinei mobile.

4.2.5.2 controllo del resitore

controllo del resistore

L —

resistenza R=1 L[]
1.685

resistenza R=2 L[]
2.65

FF  esclusa se Iros » IFosRe  [A]
SEE .88

R=2 esclusa s IrFos » IFosRsZ [A]
171 .88

4 Menu' rFrecedente

44 Ezci dal menu

Rs1 si Rs2 sunt rezistoare in serie. Rs2 este
scurtcircuitat daca pozitia bobinei este mai ridicata
decat valoarea definita pentru IposRs2. Rs1 este
intotdeauna prezent in circuit. Rp este un rezistor
paralel, conectat cu infasurarea auxiliara de putere a
bobinei. Este deconectat daca pozitia bobinei este
mai ridicata decat valoarea definita pentru IposRp.

TRENCH

4.2.5.3 interruttore collegamento esterno bobina
Prin intermediul acestei functii, controlerul poate
deplasa bobina intr-o pozitie predefinita, daca functia
corespunzatoare de intrare este activata.

4.2.6 Meniul "configurazione sistema
di rilevamento MCI”

configurazione sistema di rilewvamsnto. MCI

rionitorsa9io

Frotezione uasto a terra direzionale
Intervento risolutivosnon risolutive bobing
codice sednale. imrostazioni temro

4 HMend rFrecedente

44 E=ci dal mend

assednazione tensione sesuenza zero
a corrente sedushza zero delle lines

4.2.6.1 Gruppi d’identificazione

Arurri identificazions

1Z1oMne 1hterruttor

4 HMeru' precedente

44 Ezci dal menu

assednarento sesuenza tensioni nulle
a seduehza correntl nulle dei fesders

condizione interruttori

condizione interrutbori [EE1 8121
1. Hodo 2. Hodo Connessione
o
4 Ual 1 BELRA + TRUE
4 UaZ 1 BBZA 4 TRUE
4 Ual 4 Haal 4 TRUE
4 Haal 4 To@l LIMERE1 4+ Mala LIHERE1
4 Haal 4 IoB2 LIHERGZ 4 Mall LIHEREZ
4 Haal 4 IoB3 LIMEREZ 4 HMa1z LIMERE:
4 Haal 4 IoB4 LIMERE4 4 HMalz LIMERE4
4 Haal 4 IoB5 LIMERES 4 HMald4 LIMERES
1+ Haal 1+ ToB& LIMERBS 4 MA15 LIMERBS
1+ Haal 1+ 1087 LIMERGT 4 Malg LIMERAT
1 Haal 1+ 1088 LIMERGS 4 Mal¥ LIMERGS
[SLROLL ELIT IMS DEL CUT COPY PARSTE x
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Toate conexiunile relevante intre bobina, transforma-
toare, bare, si linii sunt indicate aici. Vo1, Vo2, (Vo3)
sunt punctele in care sunt masurate tensiunile intre
neutru si pamant (de ex. transformatoare, daca sunt
instalate transformatoarele de tensiune (TV) impreuna
cu transformatorul.)

Pozitionati cursorul negru pe ? si selectati nodul
care urmeaza a fi conectat, in fereastra care apare.
De exemplu conexiunea intre la bobinal siVo1 este
inchisa de un sectionator aflat intre bobina Petersen
si neutrul transformatorului. Conexiunea intre Vo1 si
la bara rosie este inchisa de disjunctorul transforma-
torului, etc.

In acest meniu starea unei conexiuni este alocata fie
uneia din cele 127 variabile flag (M001... M127), fie
direct valorii booleene VERO sau FALSO (stare fixa).
Daca variabila flag este impusa de intrarile binare,
acestea trebuie sa fie alocate intrarilor corespunza-
toare din fisierul PLC. (fisierul PLC standard contine
toate alocarile necesare din diagramele de conexiuni
standard).

De asemenea, este posibila receptionarea informatiilor
referitoare la starea cuplajului (ASC1-ASC?2) si
referitoare la conexiunea bobinelor prin intermediul
evaluarii interne, chiar daca ansamblul disjunctoarelor
este mai complicat decat un simplu disjunctor de
cuplare.

Functiile interne "ASC1_ON”, "ASC2_ON?”, IS
COUPLED ASC1- ASC2” sunt calculate automat si
pot fi utilizate pentru alocari ulterioare in fisierul PLC.
(Vezi cap. 8).

4.2.6.2 monitoraggio
Activarea procedurii de supraveghere se efectueaza
selectionand ”SI”. Pentru parametri, vezi cap. 5 si 7.

4.2.6.3 protezione guasto a terra direzionale
Activarea protectiei se efectueaza selectionand ”Sl”
(sectoarele 67.S1 - 67.54). Pentru parametri, vezi
cap.5si 7.

4.3 Prima verificare a functiilor

Controlul si detectia sunt in pozitia OFF.

Barele sunt separate. Conectati bobina la retea pentru
a fi compensata. Mai intéi, reglati bobina in pozitia de
asteptare. Configurati controlerul in mod automat si
activati "curva di risonanza”. Trebuie ca:

dupa o intarziere de 10s, dispozitivul ECI se activeaza
si controlerul calculeaza punctul de rezonanta

a retelei. Afisajul urmator ilustreaza un exemplu:

LAHM OH accordstao
MCI OM
ASC 1 2
Uol [X1 Uiz 11.5kU
100 Uol B33 -5
Loz B.26% g7
Iecil B8R
in Iecil B8R
L '_F'-.‘
A Ires 123,97 232.8%
E Tu —5.2A -5.8%
n ) Id 8.3 G.7E
BOA =TER Zu 134k0  @.1%
Ro 13260
Iros = 31.4% 117.FA Zo 11150 -37¢
DA = TF IS ®
-k cambia disrlaw

Este important ca rezistenta echivalenta Ro si curentul
wattmetric rezidual sa aiba valori pozitive si sa se
afiseze curba de rezonanta calculata.

Daca Ro si Id sunt negative si nu se afiseaza curba

de rezonanta, probabil c relatia intre Vo1 si IECI1
(precum siVo2 si IECI2) este eronata. Schimbati
cablurile dispozitivului IECI la intrarea analogica a
controlerului DAN sau introduceti in meniu un raport
al transformatorului negativ pentru IECI1 (IECI2) si
incercati din nou.

Daca bobina nu este inca reglata ("reglat”), controlerul
va regla bobina ih punctul calculat si va efectua din
nou verificarea, activand injectia de curent. Daca a
doua verificarea confirma punctul de reglare, se
afiseaz “reglat”. In cazul in care controlerul nu este
capabil sa regleze bobina dupa cateva incercari,
consultati cap. 5 si cititi descrierea parametrilor pentru
reglarea fina a controlerului (disponibil numai pentru
nivelul expert).

Curba calculata poate fi controlata oprind controlerul
si deplasand putin cu ména bobina in jurul punctului
de reglare. Panta tensiunii in functie de pozitia bobinei,
trebuie sa coincida cu curba calculata.

Daca ambele controlere functioneaza, comparati
indicatiile Vo1, Vo2, IECI1 si IECI2 pe ambele
controlere (Master si Slave). Valorile (si unghiul de faza)
trebuie sa fie aproximativ aceleasi (nu in directia
opusa).

Daca se interconecteaza retelele, Vo1 siVo2 trebuie sa
fie aproximativ aceleasi. Controlerul va detecta
interconexiunea si va afisa indicatia Master si ASC 1-2.
In cazul unui cuplaj extern, se va activa iesirea digitald
corespunzatoare.

Dupa ati deschis interconexiunea, semnalul
corespunzator cuplajului extern trebuie sa dispara
dupa o anumita intarziere. Controlerul are nevoie

de un anumit timp pentru a recunoaste deschiderea
interconexiunii).
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Activati detectia pe afisajul corespunzator. Display-ul
afiseaza vectorii de curent lo pe un grafic si un tabel
(amplitudine/faza).

DAM OH accordato
MCI OH ruowo Parametro
ASC 1 2 ECI..

L2 Io 1 LIMEAEL| @.35A 267 ok
Io 2 LIMEAREZ| @.19A S2° [k
Io 2 LIMERBZ( @.113 123° |ck
Io 4 LIMERG4 | @.210 128° |ck

L:

Lol 957U =5%  @.8%
Loz 2241 are |.z2x

MCT & TF KIS =
= cambia disrlaw

Acum deplasati-va la afisajul "parametrii Zu/Ic”.

DAM OH accordato
MCI O
ASC 1 2
Lol QEL -3¢ B.8% nlc: 123.9A
Loz 22 aye B.2% nlc: B.8A
Lo 2u Iz

1 LIMER&L| 1]1z26.88k0 -12&8° 55.3AR Qe ok
2 LIMER&Z| 1| 72.18k0Q 1z2&8* 25.2A Qe ok
2 LIMER&Z| 1|154.88k0 5N 11.4R Qe ok
4 LIMER&4| 1| 95.38kQ 5N 22.8AR Qe ok
5 LIMER&S > SEEkKD 5N B.8A =i

& LIMERBE > SEEkKD 5N B.8A =i

7 LIMER&Y > SEEkKD 5N B.8A =i

2 LIMERGS > SEEkKD [5h) B.8A 5k
MCI: TF gIs kS
- cambia dizrlaw

Polaritatea curentilor homopolari lo este corecta, daca
unghiul de faza pentru Ic este aproximativ 90°. Se
presupune ca linia nu este prea scurta si ca nu a fost
introdusa nicio bobina externa.

Daca unghiul de faza este opus (aprox. -90°), cablurile
de intrare trebuie sa fie inversate sau trebuie sa fie
introdus un raport negativ al intrarii analogice.

Acum dispozitivul trebuie sa fie adaptat retelei.
Reglarea fina a parametrilor este descrisa in capitolul
urmator (cap. 5 parametrii pentru nivelul expert).

TRENCH
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5 Configuratii

5.1 Controale de baza

5.1.1 Compensarea punerii la pamant

Compensarea punerii la pamant (stingerea arcului)

se bazeaza pe urmatorul principiu: componenta
capacitiva a curentului de scurgere la pamant poate

fi neutralizata (compensata) in punctul de punere la
pamant de curentul inductiv al bobinei Petersen.
Astfel, cu o compensare optima, in punctul de punere

la pamant curge numai un curent rezidual foarte redus.

GND

1,2,3 identificarea fazelor

V..V, tensiunile fazelor

v, tensiunea intre neutru si pamant

E,.E,.E, tensiunile secundarului
transformatorului principal

N neutru

GND pamant (ground)

V,.,V,, tensiuni de linie

C capacitatea faza-pamant
L inductanta bobinei reglabile
(ASC, bobina Petersen)
N . curenti capacitivi de punere la pamant
I suma curentilor capacitivi
I compensarea curentului inductiv al
bobinei

Sistemul compensat poate fi descris de urmatorii
parametri:

pos curent controlat de bobiné(= I))

lo curent capacitiv de descarcare al
sistemului. Cand acordul este exact
(I, = lo) tensiunea intre neutru si
pamant masurata pe bobina (retea
compensata) atinge valoare maxima
(»punctul de rezonanta®). n controler,
aceastd valoare este numita | __

TRENCH

Curentul de dezacord Iv (v)
Reflecta diferenta dintre reglajul bobinei si punctul
de rezonanta. Dezacordul in punctul de rezonanta
este zero (v = 0).
b (A) =1 - 1o V(%) =1,/ 1,

Asimetria Zu (k)
Din cauza aranjarii geometrice a conductorilor,
capacitatile faza-pamant difera. Pentru diagrama
echivalenta se presupune o capacitate medie C
si 0 capacitate dC a unei faze (care cauzeaza
asimetria).
Zu = 1/(wdC) k = dC/3C.
Curentul de amortizare Id (d)
Rezistentele de dispersie si pierderile bobinei
amortizeaza rezonanta circuitului compus din
bobina si din capacitatile liniei. Id este curentul
wattmetric rezidual si nu poate fi compensat de
bobina.
l;(A)=E/Rod=1I,/1,

Curba de rezonanta
in sistemele cu asimetrii naturale (k >0) curentul
inductiv de compensare necesar pentru conditia
de punere la pamant a unei singure faze poate fi
predeterminata, in conditii de functionare normala
a retelei. Variind inductivitatea bobinei, poate
fi determinat’ urmatoarea forma caracteristica
a tensiunii intre neutru si pamant:

10-3
-1

-0.5 0 0.5 1 1.5

detuning v

5.1.2 Proceduri de control

Pentru descrierea procedurilor de control sunt
necesare urmatoarele definitii:

Grad de compensare (dezacord v)

Cand curentul capacitiv de punere la pamant nu este
compensat complet de curentul inductiv al bobinei,
apare o subcompensare (v < 0). Cand curentul
inductiv este mai mare decéat curentul capacitiv de
punere la pamant, apare o subcompensare (v > 0).

OM-EFDLANS.01
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Pozitia intermediara a bobinei

Aceasta pozitie poate fi impusa de un parametru
al dispozitivuluiEFD (definitia din fabrica: 50% din
curentul maxim al bobinei).

Punctul de acord

Pozitia de acord este punctul final de reglare

a bobinei, calculat pe baza punctului de rezonanta si
considerand eventuale sub- sau supra-compensari.

Perturbatiile sistemului

Sunt variatii in retea care au efect asupra tensiunii
intre neutru si pamant. Operatiile de comutare sau
variatii de amortizare (de ex. din cauza conditiilor
climatice) nu sunt considerate perturbatii ale sistemului.

Cauzele posibile ale perturbatiilor sunt, de exemplu:
Variatia simetriei tensiunii sistemului din cauza
unei erori de control al simetriei tensiunii.
Variatia asimetrica a sarcinii.

Prin impedantele seriale ale liniilor, curentul de
sarcind influenteaza tensiunea intre neutru si
pamant.

5.1.2.1 Calculul impedantei prin intermediul
injectiei de curent

dige 32u(>>)
n
U ‘ J
EcI dVo | 3 LI:; R I c (‘“ E1

Intr-o retea far4 defecte, tensiunea intre neutru si
pamant este data de asimetria 3Z,,.

Un curent injectat suplimentar dl_, trece prin circuitul
rezonant format din 3L, 3R si C si provoaca o variatie
a tensiunii intre neutru si pamant dVvo.

Pe baza masurarii vectoriale a tensiuni si curentului de
catre dispozitivele EFC20i, poate fi calculata
impedanta homopolara complexa Zo a circuitului
rezonant.

dVo
digc)

Zo =

Cu aceste date, pot fi calculate parte activa si reactiva
a curentului de punere la pamant (pe durata punerii
directe la pamant). Daca pozitia bobinei este cunoscuta
(potentiometru), poate fi derivat punctul de rezonanta
a retelei.

Daca este necesar, controlerul aduce bobina in
punctul de acord calculat. Comutarile pe parcursul
reglarii bobinei sunt detectate de sistemul de
verificare a evolutiei tensiunii intre neutru si pamant.

Dispozitivul EFD utilizeaza numai metoda impedantei.
Controlul prin injectie de curent ofera urmatoarele
avantaje:

Parametrii retelei pot fi calculati fara reglarea
bobinei.

Calculele sunt, astfel, mai rapide.

Controlerul functioneaza chiar si opera chiar siin
retele simetrice cu tensiunea neutru/pamant foarte
joasa. Prin modul invers, este posibila cresterea
permanenta a tensiunii neutru/pamant si, astfel,
este disponibil un criteriu fiabil pentru operatiile de
acordare necesare.

Dupa fiecare reglare a bobinei, punctul de acord
este controlat din nou.

5.1.2.2 Controlul redundant

Daca injectia de curent nu mai este disponibil,
dispozitivul trece automat in “control redundant”,

o metoda de control bazata pe reglarea bobinei.
Regland inductivitatea bobinei si masurand tensiunea
neutru/pamant, poate fi determinata curba de
rezonanta a sistemului (si diagrama locurilor
radacinilor). Th acest mod, calculul curbei de rezonanta
este posibil numai cu putine puncte de masurare.
Cunoscand curba de rezonanta, poate fi determinat
punctul de rezonanta. De asemenea, este posibil sa
se tina cont de o anumita sub- sau supra-compensare
pentru punctul final de acord al bobinei.

Tensiunea neutru/pamant si pozitia bobinei sunt
rezultatele procedurii de control descrisa in
continuare.

La sfarsitul intarzierii predefinite, controlerul
initializeaza operatiile de determinare de la pozitia
actuald a bobinei catre cea intermediara. Dupa
aproximativ 2% din reglajul bobinei, procedura de
control continua in directia crescatoare a tensiunii
neutru/pamant (cu alte cuvinte, o reglare in sens
invers a bobinei). Dupa deplasarea minima necesara
(5% configurat din fabrica) este disponibila o prima
estimare a parametrilor (punctul de rezonanta |
asimetria k, amortizarea d).

res’

Deoarece datele masurate disponibili nu sunt exacte
(datorita pozitiei bobinei si tensiunii neutru/pamant),
acest rezultat nu reprezinta exact valoarea finala.
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Punctul de acord se determina si prin estimarea
punctului de rezonanta. Astfel, bobina este reglata in
punctul de acord. Estimarea punctului de rezonanta
(si, astfel, si a punctului de acord) este corectat in
mod si este ameliorat pe parcursul deplasarii bobinei.
Pentru a obtine precizia maxima posibil a acordului,
peak-ul de rezonanta este depasit cel putin o data,
fnainte ca punctul de acord sa fie atins.

in principiu, tensiunea neutru/pamant ar trebui s3 aiba
o valoare aproximativa de 0,1 la 0,3% (in functie de
conditiile individuale ale retelei) in punctul de rezonanta
pentru un acord eficient.

Daca, pe parcursul deplasarii bobinei, apare o crestere
brusca a tensiunii neutru/ pamant, incepe o noua
procedura de control.

Pe parcursul controlului redundant, se regleaza starea
de comutare pentru Rs si Rp, in functie de pozitia
bobinei, cand se atinge punctul de acord.

5.2 Parametrii controlerului

Elementele din meniul urmator pot fi modificate in
nivelul expert (parola standard “3”). Elementele care
exista deja in ,Start up® nu mai sunt repetate. Anumiti
parametri, rar utilizati, sunt mentionati numai in cap. 7.

5.2.1 Configurazione del controllore

Parametrii importanti sunt rezumati in submeniul
“Configurazione controllore, DAN*.

comFortamento controllore. DAM

teppo di ritardo del trigger [=]

1@
verifica reriodica stato di accordo [mind
tensione del 9uasto a terra Wearth [X]

16.68
temFo Quasto transitorio [B.1=1]

rmodality orerativa sharra multirla
sintonia fine controllore
4 HMend precedente

44 E=ci dal mend

variazione di Uo per iniziare una nuouwa
sintonizzazions

Vo-livello del trigger Virigg
Tensiunea neutru/pamant este memorizata ca
valoare de referinta dupa fiecare procedura de
control. O noud procedura va fi initiatd, daca
valoarea actuala Vo depaseste pragul de trigger (in
% din valoarea de referinta) pentru o duratd mai
lunga decat intarzierea preconfigurata.

TRENCH

Tempo di ritardo del trigger
O noua procedura de control va fi initiatd numai
daca tensiunea neutru/pamant depaseste
domeniul tolerat pentru un timp mai lung decéat
aceasta valoare.
Pentru a evita operatiile de control care nu sunt
necesare (din cauza fluctuatiilor tensiunii neutru/
pamant), aceasta perioada de timp trebuie sa nu
fie prea scurt. Sunt utilizate numai valori intre 30
de secunde si 2 minute.

Verifica periodica stato di accordo
Curba de rezonanta poate fi controlata periodic,
la intervale predefinite independent de trigger.
Aceasta functie poate fi dezactivata introducand
“0”. (configuratie standard).

Tensione del guasto aterraV__
In caz de punere la pamant, controlerul opreste
deplasarea bobinei. Orice proces de control care
se deruleaza simultan se opreste imediat.

Daca acest lucru se intampla pe parcursul unei
proceduri de control, sau daca punerea la pamant
dureaza mai mult decat timpul programat pentru
punerea la pamant tranzitorie, va fi fortat un trigger
dupa disparitia punerii la pamant. Astfel,
controlerul efectueaza o operatie de control in
orice caz.

n acest caz apare mesajul “punere la pAmant” pe
al treilea rand al display-ului si va fi activata functia
de iesire:OF[EARTHFAULT]

Tempo guasto transitorio
Punerile la pAmant (V_ >V__ ) care dureaza mai
putin decéat timpul configurat sunt interpretate ca
tranzitorii. Aceste evenimente sunt numarate.

Sintonia fine del controllore

sintonia fine controllore

alu [A]

asincronia tollerata

num. max. tentativi accordo

stor accordo bobina Uoklearth doro [B.1s1
4 HMerw' precedente

44 Ezci dal mehu

defin.Fosiz.internedia dells bobina

Posizione intermedia bobina |
Numai in mod redundant, controlerul initiaza
o determinare a acordului in directia definita ca
“pozitia intermediara a bobinei”.

OM-EFDLANS.01
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Asincronia tollerata
Aceasta valoare defineste toleranta intre pozitia
reglatd a bobinei si punctul de acord calculat.
Daca, de exemplu, punctul de acord calculat este
170 A si dezacordul tolerat este 5 A, pozitiile
bobinei intre 165 A si 175 A vor fi acceptate ca
pozitie de acord.

Numero massimo tentativi di accordo
Cand controlerul nu poate atinge acordul dupa
numarul de tentative predefinit, acesta trece
automat in mod redundant.
Stop acord bobina Vo > Vearth dupa (0.1s)
Daca se verifica o punere la pamant pe parcursul
operatiilor de acord, controlerul opreste bobina
dupa timpul de intarziere configurat. (numai daca a
fost deja calculat un nou punct de acord.) Aceasta
caracteristica poate fi dezactivata introducand “0”.

5.3 Notiuni fundamentale de
detectie

5.3.1 Monitorizarea punerii la pamant
(metoda admitantei)

SBARRA

=

Vo

P > Iy

>
s
+
1l
1
iY
|
I
‘\}_4 l_e_
=
51
z
H

Fig.: Sistem homopolar pentru retele in conditii bune

tensiunea fazei

partile asimetrice ale admitantelor de
secventa zero ale liniilor

Ci capacitatea la pamant a liniilor

L inductanta bobinei

R rezistenta de amortizare echivalenta
Vo tensiunea de secventa zero

i curentii de secventa zero ai liniilor

E
G

Ui

Pentru o prima determinare a componentelor C, si G
sunt disponibile valorile mésurate de curent | si de
tensiuneV, de secventa zero. Valoarea absoluta a
tensiunii de injectie E1 este cunoscuta. Un al doilea
set de valoriV, si | este generat printr-o variatie de
scurta durata dV,,, obtinuta prin intermediul unit&tii de
injectie de curent (ECI).

Méasurarea valorilor V si |, este 0 masura a fazorilor
(phaser). Pentru determinarea fazelor trebuie sa fie
disponibile o referinta arbitrara a tensiuni de fazaVv,,
(de ex. tensiunea L1 - L2).

Valoarea absolutd a méarimii G, (uS) descrie valoarea

asimetria.

soglia-Zu per linea 1

/

Zu - linea 1
(per essempio)

perdita isolamento lieve

Fig.: Valoarea Zu in planul complex

Pozitia fiecarei valori Z ; poate fi reprezentata in planul
complex. Una prag al valorii Z ; poate fi definit indivi-
dual pentru fiecare linie. Acest prag (pierdere usoara a
izolarii) este reprezentat de un cerc in planul complex.
Daca valoarea Z ; se afla in interiorul cercului de
alarma, va fi generat un mesaj de alarma pentru linia
corespunzatoare.

5.3.2 Protectia impotriva punerii la
pamant

Pentru punerile la pamant cu rezistenta scazuta,
evaluarea componentei active (wattmetrica)

a curentului de secventa zero (homopolar) este un
criteriu adecvat pentru determinarea liniei cu defect.
Acesti curenti activi, cauzati in special de pierderile
bobinei si de rezistorul paralel, trebuie sa se scurga
prin punctul de punere la pamant.

Identificarea sigura a liniei cu defect este ingreunata
de erorile de faza ale aparaturii de interferentele care
perturba semnalele masurate (Vo, o), cum ar fi curentii
din cablurile ecranate, bucle de curent etc.

Trebuie sa fie luate in considerare diverse conditii de
punere la pamant in retea.
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a.) sectorul 67.S1 — retea compensata

Vo

A

alpha

lo2

beta 0Q

A

settore 67.S1

Daca Vo>Vmin, fiecare linie care poarta curent homo-
polar in interiorul zonei calculate este considerata

ca prezentand defect. Algoritmul dispozitivului EFD
opereaza cu urmatorii parametri configurabili:
Vo_min: valoarea minima pentruV . DacaV,

este mai joasa decat aceasta,

niciun mesaj de punere la pamant nu
este afisat prin aceasta metoda.
(valoare standard secundar = 5%)
(unghi masurat fata de Vo; valoare
standard = 60°)

(unghi masurat fata de Vo; valoare
standard = 257°)

valoarea minima a curentului homopolar.
Valoarea poate fi reglata separat pentru
fiecare linie.

valoare standard = 2A

alpha:

beta:

o_min"

b) sectorul 67.S2 - retea izolata

Vo
ﬂk
alpha
%sé ore 67.S2
410_15; >
lo2 | asto
beta

Daca Vo>Vmin, fiecare linie care poarta curent homo-
polar in interiorul zonei calculate este considerata ca
prezentand defect.

Algoritmul dispozitivului EFD opereaza cu urmatorii
parametri configurabili:

TRENCH

Vo_min: valoarea minima pentruV . DacaV_ este
mai joasa decat aceasta, niciun mesaj
de punere la pamant nu este afisat prin
aceasta metoda.

(valoare standard secundar = 2%)
(unghi masurat fata de Vo; valoare
standard = 60°)

(unghi masurat fata de Vo; valoare
standard = 120°)

valoarea minima a curentului homopolar.
Valoarea poate fi reglata separat pentru
fiecare linie.

valoare standard = 1A

alpha:

beta:

o_min"

c) sectorul 67.5S3 — dubla punere la pamant monofazata

lo_guasto Vo beta

ﬂk

Q1

settore 67.S3 / lo2

alpha

Daca Vo>Vmin, fiecare linie care poarta curent homo-
polar in interiorul zonei calculate este considerata

ca prezentand defect. Algoritmul dispozitivului EFD
opereaza cu urmatorii parametri configurabili:
Vo_min: valoarea miniméa pentruV_. DacaV,

este mai joasa decat aceasta,

niciun mesaj de punere la pamant nu
este afisat prin aceasta metoda.
(valoare standard secundar = 5%)
(unghi masurat fata de Vo; valoare
standard = 190°)

(unghi masurat fata de Vo; valoare
standard = 10°)

valoarea minima a curentului homopolar.
Valoarea poate fi reglata separat pentru
fiecare linie.

valoare standard = 150A

alpha:

beta:

o_min"

d) sectoarele 67.54 si S.5

Aceste doua sectoare identifica doua metode diferite
de identificare a punerilor la pamant tranzitorii (vezi
parametri si anexe)

OM-EFDLANS.01
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5.4 Parametrii de detectie

Parametrii rar utilizati sunt descrisi in cap. 7.

configurazione sistema di rilevamento. MCI

ArurFi identificazione

Frotezione Juasto a terra direziohale

Intervento rizolutivosnon risolutivo bobina
codice sednale. imrostazioni temro
4 Hend rrecedente

44 E=ci dal mend

rilew, 9uasto a terra con walori di sauilibrio nat.

5.4.1 Monitoraggio

motitoradgin

L —

s09lia di tensione Fer ricalcolo [W]

11535.08
so9lia ZusGu

ricalcolo Periodico [rind

=15
livelli trig99er Fer ricalcolo
4 HMenu' rrecedente

44 Esci dal menu

Soglia di tensione per ricalcolo (V)

Parametrii liniilor (Ic, Zu_ref) sunt calculati prin
intermediul injectiei de curent. Pe durata unei puneri
directe la pamant, impedanta este atat de joasa si
tensiunea neutru/pamant atat de inalta incéat injectia
de curent nu este capabila sa varieze suficient
tensiunea pentru a obtine o evaluare corecta. Prin
urmare, procedura de monitorizare functioneaza
pana la tensiunea de prag pentru recalculare. Daca
tensiunea depaseste aceasta valoare, metoda de
detectie nu indica puneri la pamant cu rezistenta
ohmica ridicata.

Soglia Zu/Gu

=03lis ZusGu [EE]1 ~5EHE]
- 3
o2 LIMEREZ 25.88 kQ 48,88 S
IoB84 LIHERS4 25.88 kQ 48,88 S
IoHS LIMERBES 25.88 kQ 48,88 S
IoBE LIMERBE 25.88 kQ 48,88 s
Io87 LIMERST 25.88 kO 48,88 ps
IoBs LIMEAES 25 .88 k0 48 .88 S

Egums EDIT  COPY PASTE t

Zu (si marimea corespunzatoare Gu=1/Zu) pot fi
reglate individual pentru fiecare linie. Daca mai mult
de o linie depaseste pragul configurat, apar mai multe
mesaje.

Ricalcolo periodico

Admitanta unei linii este actualizata periodic (este
efectuat un nou calcul) dupa un interval configurat.
Variatiile puternice ale admitantei sunt detectate
automat de trigger. Din acest motiv nu se recomanda
sa configurati un interval mai redus de 30 min.

nivele de trigger pentru recalculare

livelli tri99esr Fer ricalcolo

livello trigger di allarme [kQ]

livello trigger di allarme [e5]
4 HMeru' rFrecedente

44 Esci dal menu

Fer huowo ricaloc. & necessario che il liwvello
del trigger sureri il ritardo imFostato

Fiecare variatie a capacitatii liniei (operatie de
comutare) implica o variatie curentului si tensiunii
homopolare, ca in cazul unei puneri la pamant cu
rezistentda ohmica ridicata. Deosebirea celor doua
cazuri este posibila numai prin intermediul injectiei

de curent. Pentru calcularea si verificarea capacitatilor
liniei se genereaza automat un trigger pentru a reutiliza
injectia de curent, daca valoarea corespunzatoare

a impedantei unei puneri la pamant cu rezistenta
ohmica ridicata este situata sub pragul configurat.
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Aceasta valoare nu influenteaza generarea unui
semnal de punere la pamant. Daca valoarea este prea
joasa, comutarile nu sunt detectate automat (din acest
motiv poate fi necesar o recalculare periodica). Daca
valoarea este prea inalta, oscilatiile de tensiune si
curent pot provoca numeroase injectii de curent fara
sa existe comutari reale in interiorul a retelei.

5.4.2 Protezione guasto a terra direz.

Froteziohe Juasto a terra direzionale

settore triF &7.52

settore trire 67.53
finestra trir veloce TH [8.1=s]
settore trie E67.54 & E7SD

settore triF 67.54, metodo Trench Fustria

4 Mend Frecedente

44 E=ci dal mend

Metodo 67.S1 -67.S3

settore triF &67.51

attivato settore &7.51 Per linea

=09lia Cwalore Frimariod Uolll, settore 67,51
OF7 .08
=09lia (walore secondariol Ualll, settore &67F.51
2.568

rarForto di ricadutas Vo [X]. settore &7.51
166 .88

so9lia Io_Mina settore &7.51

rarrorto di ricaduts Io_Min [X]1. settore E7.51

o7 LEE
an3ola ALPHA [*1. settore &7.51

== ]
andolo di isteresi ALPHA [*]1. settore &7.51

=] ]

Vezi notele de aici pana la capitolul 5.3.2 si descrierea
parametrilor in capitolul 7.

TRENCH

5.4.3 Metodo 67S4 e 67S5

Aceste metode sunt utilizate pentru identificarea
punerilor la pamant "nestationare”, care pot crea
probleme in sectoarele S1-S3, deoarece vectorii
semnalelor nu sunt stabili in planul complex.

Daca acesti parametri sunt activati, consultati cap.7.

5.5 Injectia de curent

5.5.1 Dispozitivul

Dispozitivul ECI este compus dintr-un transformator
de izolare, un releu de putere, o capacitate (pentru
limitarea curentului) si diverse dispozitive de protectie
si control. Dispozitivul ECI este instalat in panoul de
control al bobinei. Configuratia terminalelor si schema
circuitului sunt incluse in documentatia bobinei. Tipul
unidirectional injecteaza numai un ciclu de curent,

iar cel bidirectional injecteaza doua cicluri, al doilea
cu polaritate opusa. Din acest motiv, variatia totala

a tensiunii neutru/pamant se poate dubla. Tipul de
circuit pentru injectia de curent instalat este indicat in
schema circuitului, in cap. 2.

5.5.2 Parametri

inieziohe corrente. ECI

det'inlzione clclo di oFerazione

bidirezionale
rmax. tentativi cicli di ECI

=]
ECI raramstri temporali
attesza stabilizz. oscill. di U
51
rinima wariazions tensione Al [W]
3.88
minima wvariazione di corrente aleci [A]
H.85

max. wvariazione tensione durante 1'iniezione [X]
16.86

max. wariaz. tensione durante 1'iniezione [U]

5.688
uso disfFositivo iniezione corrente sino a [X]

26 .88
unidirez. .. hnessuna variaz. Folaritd iniezione corr.
bidirez. . wariazr. Folaritd dell'iniezione di corr.

Max. tentativi cicli di ECI

Dupa ce s-a depasit numarul maxim de injectii de
curent configurat, controlerul trece in mod redundant
(acord prin intermediul reglarii bobinei). Procedura de
monitorizare produce o alarma, deoarece calculul
valorilor de referinta este posibil numai cu date valide
de la ECI. Protectiile wattmetrica si tranzitorie nu sunt
influentate, ci raméan in stare normala.

OM-EFDLANS.01
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Minima variazione tensione dV_ (V)

Pe parcursul unei injectii corecte de curent trebuie sa
se obtina o variatie minima a tensiunii neutru/pamant.
Valoarea configurata poate fi calculata evaluand
variatia valorii de tensiune determinata de injectia de
curent in pozitii diferite ale bobinei, care se obtin prin
pozitionare manuala. Valoarea configurata va fi mai
mica (de exemplu 50%) decat cea mai mica valoare
detectata pe parcursul probleme teste.

Minima variazione di corrente dI__ (A)

Curentul injectat pe parcursul unei operatii valide a
dispozitivului ECI trebuie sa fie minim. Acesta depinde
in parte si de tensiunea infasurarii auxiliare a bobinei,
deci pragul trebuie sa fie configurat in mod sigur sub
valoarea nominala a injectiei de curent.

Massima variazione di tensione durante l'iniezione
(%)

Pentru a garanta conditii ale retelei stabile pe
parcursul injectiei de curent, diferenta de tensiune
dintreV_inainte si dupa injectie trebuie sa nu fie
ridicata. Valoarea este relativa la Vo fara injectia de
curent.

Massima variazione di tensione durante I'iniezione
\J]

DacaV_ este mica, variatia permisa in % poate fi
foarte redusa. Pentru a evita probleme datorate unei
mici fluctuatii a luiV_, poate fi configurata o valoare de
prag minima absoluta in Volt.

Uso dispositivo iniezione di corrente sino a

Acest parametru defineste limita superioara de
tensiune pentru utilizarea injectiei de curent. Aceasta
valoare trebuie sa fie mai mare decat limita de operare
a metodei de monitorizare.

5.6 Evaluari

Dispozitivul este dotat cu o memorie tampon circulara
pentru 2000 de puncte de masurare. Daca memoria
tampon este plina, va fi creat un fisier de back-up in
discul flash interior. In acest mod, memoria tampon
circulara este din nou disponibild pentru noi masurari.

Sunt inregistrate urmatoarele date:

- Data

- Ora

- Canalele de tensiune si de curent
- Pozitia bobinei |

- Punctul de rezonanta | __

- Informatii binare (DI, DO)

- Functii intrare-iesire

- 128 variabile (configurabile)

Memoria tampon pentru masurari poate fi descarcata
pe un PC, unde datele vor fi evaluate de programul
EFDLANTerm (vezi cap.8).

5.6.1 Afisarea contoarelor

Selectionand “S* pe ecranul de control sau
monitorizare, pot fi selectate urmatoarele informatii
referitoare la contoare:

LAM OH accordatao
MCI 0O
ASC 1 2 RP 0OM RS2 OFF
Lol ira =va2e 1,35 2u 16.68k0 ZIc 424,30
Loz 17l =v2e 1.3% 2u »oEEkD ZTlc H.8A
Farametri linea Zuslc 1- =2
T T T
2]

1 LIMERS&1| 1 E15P¥au EEE ok
2 LIMERGZ| 1)disrlaz MCI ok
3 LIMEREZ| 1 ok
4 LIMERG4| 1|statistiche EFDZA ok
5 LIMERAS| 1|statistiche DAM ok
& LIMERBE| 1)statistiche MCI ok
¥ LIMEREY| l]statistiche 1 linee 1- 2 ok
2 LIMEREZ| 1l)statistiche 1 Ctotalllines 1- 2 ok
MCI: TF DI S
—» wisualizza statistiche

Statistiche EFD

LA OH accordatao
MCI OH
AZC 1 2 RFP 0OW RS2 OFF

ZRET-E2-A2 B2:12:1A

durata Chimmizs] contatore
terpo oFerativo totale caricamento sist. totale
BEE24 1311 BEREET
terro di funzionamento caricamento sistema
BEAZ2Z:19:13 BREEE
ECI 1 ECI 2
BE124 BEEEZ
MCI: TF DIE S

=» wisuwalizza statistiche

Toate contoarele pot fi aduse la zero, cu exceptia
celor pentru ore de functionare cele care contin
particula "total”.

(la nivelul configuratiei sistemului).
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Statistiche DAN

DAH OH accordato
MCI OM
ASC 1 2 EP O RS2 OFF
2EEF-B2-82 B2:44 144
durats [himmiss] contatare
durata DAH an Suasto a terra transit.
BRAAZA 129137 [s]slxTslx]
temro funzion. motore tob conteddio trigger
BREEE 188 149 BEEES
temFo esercizio motore conteddio accordi
BEGGEE 188 149 BEE 16
durata stato trigger accordo non aveenubo
BEOEE:ER: 1S BEEEE
durats U > Ukerrs oFeraz. commutazione RFE
BREEa:12:18 EEES
durata U Fllmax ECI 1 ECI 2
BAREA : 88 : AR aEa1z24 BEAGZ
MCI: TF DIE kS
- wisualizza statistiche
Statistiche MCI
LAY OM accordato
MCI OM
ASC 1 2 RP O RS2 OFF
ZEE7-B2-88 B9:45:131
durata Chimmiss] contatore
durats MCI on
BEEZE 128232
durats U > Ukerra 1
BEEEE:12:18
durata U » Uterra 2
BAAEE:12:18
MCT: TF DIE S
=» wisuwalizza statistiche
Statistiche linee
LAY OH accordato
MCT OM
ASC 1 2 RP OW RS2 OFF
statistiche 1 lines 1- 8
contatore FIL A|[&7.AL|E7 .51 (67 .52 |67 .53 67 .54 |67 .55
1 LIMER&1L 5] 1 1 5] 5] 5] 5]
2  LIMER&Z El 5] 5] 5] 5] 5] 5]
3 LIMER&:Z 5] 5] 5] 5] 5] 5] 5]
4 LIMER&4 5] 4 4 5] 1 5] 5]
5 LIMER&S =] a 5] 5] 5] 5] 5]
& LIHMER&ES =] a 5] 5] 5] 5] 5]
¥ LIMER&EY 5] 5] 5] 5] 5] 5] 5]
3 LIMER&S 5] a 5] 5] 5] 5] 5]
MCT: TF DI S
—» wisuwalizzas statistiche

pentru la reteaua compensata
pentru reteaua izolata

PIL A monitorizare

67.A1 mesaj de alarma S1
67.51

67.52

67.53

pentru punerile la pamant a doua faze

diferite pe doua linii diferite

TRENCH

5.6.2 Afisarea informatiilor importante

Selectionand ”I”, se afiseaza urmatoarele informatii:

Informazioni di anomalia

DAM OFF W1z << 18%
MCI OFF

ASC 2 1 RFP 0OM RS2 OFF

informazioni di anomalia

tensione riferimento W12 minore del 18% !

MCI : =R
= wisuwalizza informazioni imPortanti

In exemplu, tensiunea de referinta pentru masurarea
fazelor nu este disponibila sau este mai scazuta decat
10% din valoarea dorita.

Stato funzioni di ingresso

Tn exemplu, ambele bobine sunt conectate la retea.
Aceasta informatie poate proveni, de exemplu, de la
un contact auxiliar al disjunctoarelor bobinei (printr-o
intrare digitala).

CAH OM accordato
MCI 0O

ASC 1 2 RP OM RS2 OFF

funzioni di inFut

MIF_ASC_1_IS_0OH
MIF_ASC_Z_IS_0OH

DAk TF = ®
=¥ wisualizza informazioni imFortanti

OM-EFDLANS.01
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Stato funzioni di uscita
In exemplu, eroarea din functia de iesire indica
o problema in controler (V12 prea scazuta).

LAY OM accordato
MCI O
ASC 1 2 RP OH RS2 OFF

funzioni di ouktrubt

COMTR_IS_0H
TUHEL:

FF_0OH
DET_IS_0OH

MCT = TF s =
= wisuwalizza informazioni imPortanti

Connessione LAN attiva
Ecranul afiseaza conexiunile LAN active.

[ERAH OFF UTZ << 10%
MCT 0N
ASC 1 RP ON RS2 OH

informezioni di connessione

EFDT#rmt dati FLCt

1538.226.17.165

IEC 68878-5-1044:

MCT TF Dqs ®
> wisuslizzs informezioni inPortenti

Posibil prin:

- EFDLANTerm

- [IEC61850-5-104

- prin intermediul celor doua dispozitive EFD
(PLC date)

Ecranul afiseaza adresa IP a celuilalt dispozitiv.
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6 Mesaje de avarie si
eliminarea avariilor

6.1 Mesaje

Primul rand de pe display este dedicat mesajelor
de la controlerul DAN:

DAN ON
Controlerul raspunde la variatiile lui Vo in retea si
regleaza bobina in punctul corect de acord, dupa
operatiile de comutare (Mod Automat).

DAN OFF
Controlerul nu efectueaza reglarea automata
a bobinei. Este posibila reglarea manuala, prin
operare de la controler (Mod Manual).

DAN ON (nuovo parametro)
Controlerul efectueaza un nou calcul al punctului
de acord cu ajutorul injectiei de curent.

DAN ON trigger (35)
Tensiunea neutru/pamant a depasit pragul
(inclusiv histerezis). Timpul care ramane inainte
de inceperea unei noi proceduri de control este
indicat intre paranteze.

DAN ON accordato
Controlerul a terminat cu succes procedura de
control.

DAN ON non compensato
Controlerul a terminat procedura de acord. Punctul
de acord calculat se afla in afara domeniului de
acord al bobinei. Bobina se deplaseaza catre
pozitia finala.

DAN ON modalita ridondante
A fost identificata o problema la injectia de curent
si, din acest motiv, controlerul trece in mod
redundant (determinarea punctului de rezonanta
prin reglarea bobinei). Modul redundant ia sfarsit
(cu alte cuvinte controlerul va utiliza din nou modul
cu injectie de curent) prin comutarea sistemelor
DAN sau MCI de la ON la OFF si din nou la ON,
sau automat, dupa 24 de ore.

DAN ON -PS trigger (10)
Indicatie care arata ca a fost activata optiunea
“interruttore collegamento esterno bobina” si a fost
setata functia de intrare IF[CIF_SWITCH]. Dupa o
intarziere de 10s, controlerul deplaseaza bobina in
pozitia predefinita.

DAN ON -PS ricerca posizione
Controlerul deplaseaza bobina in pozitia
predefinita (intrerupator extern).

TRENCH

DAN ON -PS
Controlerul a pozitionat bobina in pozitia
predefinita (intrerupator extern).

DAN ON ERRORE / DAN OFF ERRORE
A fost identificata o eroare. Motivul este indicat pe
randul urmator. De asemenea, este semnalizata o
eroare de functionare.

V12<<10%
Controlerul (si detectia) este in stare de eroare. Din
momentul in care nu mai exista o faza de referinta,
nu mai sunt posibile acordarea bobinei (nici macar
in mod redundant), niciun control si nicio protectie
(MCl).

(movimento bobina)
Controlerul a transmis o comanda de reglare a
bobinei. Cu toate acestea, nu a fost efectuata
nicio deplasare (> 0,1 %) in timpul configurat sau
deplasarea a fost efectuata in directie eronata.

(tempo funzionamento motore)
Controlerul a reglat bobina in mod continuu.
Timpul de functionare configurat pentru motor
a fost depasit (vezi cap.7).

(errore DSP)
Exista un conflict intre datele interne de
comunicatie.

(setta data & ora)
Controlerul are un timp incorect, din cauza unei
capacitati descarcate a circuitului integrat de clock
intern. Timpul corect trebuie sa fie reglat din nou.

Operatia de comutare (10)
Pe parcursul procedurii de control a fost detectata
o operatie de comutare. Poate fi necesar sa reglati
(vezi cap.7) sensibilitatea pentru detectia
operatiilor de comutare pe parcursul procedurii de
control, cu alte cuvinte sensibilitatea pentru
controlul punctului de acord. Timpul care ramane
fnainte de inceperea unei noi proceduri de control
este indicat intre paranteze.

Al doilea rand de pe display este dedicat mesajelor
de la MCI (Monitorizare si Detectie):

MCI ON -nuovo parametro
Sistemul MCI calculeaza noii parametri ai retelei
(Zu, Ic) cu injectia de curent.

MCI ON - ALARM BB1 (BB2)
A fost identificata o eroare la bara 1. Cauza este
indicata pe ecranul ”informazioni di anomalia”.
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Al treilea rand de pe display este dedicat mesajelor
de stare ale componentelor sistemului si starii
controlului sau monitorizarii.

Elementul 1 indica starea de comutare a bobinei in
interiorul retelei (vezi si cap. 3).

Bobina este ON sau OFF

Cuplajul bobinelor, de exemplu ASC 1-2

Elementul 2 indica starea dispozitivului ECI

ECI. ECI in pregatire (solicitare)

ECI.. ECI in curs de masurare

ECI..1+ ECI1 operativ (polaritate +)

ECI..1-  ECI1 operativ (polaritate -)

ECI..2+ ECI2 operativ (polaritate +)

ECI..2-  ECI2 operativ (polaritate -)
Ricerca 1

Reglarea bobinei 2 % pentru determinarea
gradientului curbei de rezonanta.

Ricerca 2
Corespunzator raportului rezonanta-tensiune
configurata, va fi cautat un punct pe partea
cealaltd a maximului de rezonanta.

Ricerca 3
Directia de cautare este schimbata, daca nu a fost
gasit niciun maxim care sa corespunda raportului
rezonanta-tensiune. Motivele posibile sunt, de
exemplu: procedura de cautare a inceput in
apropierea capatului de cursa si s-a atins capatul
de cursa fara sa fi fost determinate valori corecte
ale punctului de rezonanta.

Ricerca 4
Punctul de acord calculat se afla in interiorul
domeniului de acord al bobinei care a fost cautat.
Bobina se pozitioneaza pe acest punct de acord.

Ricerca 5
Pe parcursul cautarii spre pozitia intermediara
a bobinei, Vmin nu este depasita, dar se atinge
capatul de cursa. Pe parcursul cautarii 5 se
exploreaza intregul domeniu de acord al bobinei
pentru o tensiune neutru/ pamant mai mare decat
Vmin.

Ricerca 6
Al doilea capat de cursa este atins fara ca
tensiunea neutru/pamant sa fi depasit Vmin in
interiorul domeniului de acord al bobinei.

Guasto a terra transit.
Tensiunea neutru/pamant a depasit pragul pentru
detectia punerii la pamant. Totusi, nu a fost inca
depasit timpul care sa permita identificarea unei
puneri la pamant permanente.

Guasto di terra
Tensiunea neutru/pamant a depasit pragul pentru
detectia punerii la pamant. Punerea la pamant
este prezenta cel putin pentru un timp
corespunzator punerii la pamant tranzitorii.

RP ON, RP OFF
Comutarea rezistorului Rp este indicata daca
controlul rezistorului este activat.

RS2 ON, RS2 OFF
Comutarea rezistorului Rs2 este indicatd daca
controlul rezistorului este activat.

ECI wait..
Controlerul detecteaza oscilatii ale tensiunii
neutru/pamant. Dupa disparitia oscilatiilor se
efectueaza un nou calcul al parametrilor retelei.

ECI (1)
Daca o masurare cu injectie de curent nu este
corecta (controlul plauzibilitatii - de exemplu
datoritd comutarilor pe parcursul la masurarii),
controlerul ignora datele si initiaza o noua
masurare.
Daca numarul configurat de tentative de injectie
valida nu este suficient, controlerul trece
automat in procedura de control cu reglarea
bobinei (mod redundant).

6.2 LED-uri

LED-urile sunt colectate direct la intrarile si iesirile
corespunzatoare. LED-urile care indica intrarile
binare se aprind daca tensiunea aplicata este mai
mare decat pragul de comutare a tensiunii (110+230
V CA/CC). Functia de intrare corespunzatoare este
setata pe VERO. LED-ul iesirii binare este aprins
daca functia de iesire corespunzatoare este setata
pe VERO. Contactul corespunzator iesirii digitale

va fi setat.

Alocarea acestor functii intrare/iesire este predefinita
in configuratia standard din fabrica (vezi cap. 9).
Semnificatia intrarilor/iesirilor poate fi marcata pe o
banda de hartie, care poate fi introdusa pe cealalta
partea a panoului cu LED-uri (inainte de a introduce
la banda de hartie, scoateti din functiune
dispozitivul). Un set de astfel de benzi de hartie este
furnizat impreuna cu discul de instalare.

CONTR
LED-ul este verde cand controlerul DAN este
activ.

DETECT
LED-ul este verde cand protectia/monitorizarea
(MCI) este activa.
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Power
LED-ul alimentarii este intotdeauna verde cand
aparatul este sub tensiune. In caz de probleme,
verificati tensiunea de alimentare si fuzibilul F1 de
pe partea posterioara a dispozitivului.

Local
LED-ul galben indicd modul de operare "Local”. in
aceasta stare, toate comenzile din exterior (intrarile
digitale) sunt blocate. Acest mod este posibil
numai cand sistemele DAN si MCI au fost scoase
din functiune in prealabil.

Error
Acest LED rosu se aprinde continuu in caz de
eroare. Sunt afisate urmatoarele erori:

- Deplasare bobina: Controlerul a transmis o
comanda de reglare a bobinei. Cu toate acestea,
nu a fost efectuata nicio deplasare (> 0,1 %) in
timpul configurat sau deplasarea a fost efectuata
in directie eronata.

- Timp de functionare motor: Controlerul regleaza
bobina in mod continuu. Timpul de functionare al
motorului a fost depasit (vezi cap. 6).

- Tentative ECI >>: controlerul poate efectua o
injectie de curent valida pentru un numar maxim
de tentative admis.

- Eroare DSP : exista un conflict intre datele interne
de comunicatie.

- Reglati data & ora: controlerul are un timp incorect,
din cauza unei capacitati descarcate a circuitului
integrat de clock intern.

6.3 Erori de functionare

6.3.1 Erori initiale

Revenirea la configuratia initiala
n orice moment pe parcursul punerii in functiune
a dispozitivului, este posibil sa se revina la
configuratia initiala a dispozitivului, din meniului
Configuratii (vezi cap. 3).

Display-ul raméane stins dupa punerea in functiune
a dispozitivului
Verificati ca alimentarea corespunde specificatiilor
tehnice (vezi cap. 2). Verificati si eventual inlocuiti
fuzibilul F1 de pe partea posterioara a dispozitivului.

Controlerul nu masoara nicio tensiune
Este afisata numai o tensiune de valoare redusa
sau chiar nicio tensiune.
Verificati care tensiune poate fi masurata actual-
mente la terminalele de intrare ale dispozitivului.
in retele simetrice si/sau neacordate, tensiunea
neutru/pamant poate fi foarte redusa. Dupa ce
ati activat modul automat, controlerul incearca sa
calculeze punctul de rezonanta prin intermediul
injectiei de curent.

TRENCH

Daca acest lucru nu este posibil, controlerul trece
in mod redundant si incearca sa gaseasca o
tensiune neutru/pamant >0.1% in intregul domeniu
de acord al bobinei. Daca aceasta tensiune nu
poate fi gasita, bobina va fi pozitonata in
“posizione intermedia” predefinita.

Daca afisajul lipseste (dar tensiunea este
prezentd), controlati mai intai raportul configurat al
transformatorului de tensiune. Daca aceste
configuratii sunt corecte, inlocuiti fuzibilul F4 de pe
partea posterioara a dispozitivului.

Controlerul nu masoara niciun curent
Nu este afisata nicio injectie de curent sau este
afisata o injectie de curent redusa.

- Controlati ce curent trece realmente prin
contactele dispozitivului.

- In cazul in care curentul masurat este corect,
verificati valorile parametrilor transformatorului si
contactelor.

Starea intrarilor binare nu este cea preconizata
Starile intrarilor binare pot fi controlate in meniul
“verif. intr. digitale”.

verifica indressi digitali [EE4.-B4E]
DE186 : OFF
Lalay : OFF
bElEs : OFF
LElE : OFF
bEllE : OFF
bE11l : OFF
bE112 : OFF
bE113 : OFF
bEl14 : OFF
DE11S t OFF
DEL11E t OFF
DA117 : OFF
DE11s : OFF
LE119 : OFF
DE1ZE : OFF
DEzE1 : OFF
SCROLL E
= ritorna al mend

Atentie

Exista doua tipuri de placi. Una cu 16 intrari si alta cu
20 de intrari. Pe display sunt indicate intotdeauna 20

de intrari digitale, chiar si in cazul in care se utilizeaza
placa cu 16 intrari (in acest caz intrarile 17-20 nu pot fi
utilizate).

a) Intrarea este ON, dar ar trebui sa fie OFF.
Controlati tensiunea aplicata intre contactul de
intrare si contactul comun corespunzator. Pot fi
verificate cuplajele (inductive sau capacitive) de
tensiune intre cabluri adiacente. in acest caz,
schimbati dispunerea firelor astfel incat sa reduceti
cuplajul sau utilizati cabluri ecranate separate.
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b) Intrarea este OFF, dar ar trebui sa fie ON.
Controlati daca tensiunea necesara este aplicata
pe terminale si verificati valoarea acesteia. Aceasta
tensiune trebuie sa fie furnizata din exterior
(nu este suficient sa stabiliti contactul!). Daca
intrarea totusi nu functioneaza, controlati fuzibilul
corespunzator (vezi cap.9).

c) Starea unei functii de intrare binare nu este cea
preconizata. Mai intéi, controlati daca intrarea
fizica corespunzatoare este configurata corect.
Controlati in meniul PLC daca functia de intrare
este alocata corect intrarii binare corespunzatoare.
Controlati de asemenea integritatea intrarii fizice.
Corectati eventualele erori.

O iesire digitala nu functioneaza in modul
preconizat

Dispozitivul ofera posibilitatea de a configura fiecare
releu in mod individual, prin intermediul meniului
»verifica uscite digitali”. In acest meniu verificati
cablajul, prezenta tensiunii de control si daca iesirea
releului intern al controlerului comuta realmente
(apasati butonul rotativ pozitionat pe "EDIT”).

Atentie

Exista doua tipuri de placi. Una cu 16 iesiri si alta cu
20 de iesiri. Pe display sunt indicate intotdeauna 20
de iesiri digitale, chiar siin cazul in care se utilizeaza
placa cu 16 iesiri (in acest caz iesirile 17-20 nu pot fi
utilizate).

verifica uscite digitali [A64.-BEE]
LEZEE : OFF
LBazav : OFF
LBazas : OFF
LEazas : OFF
[elsch fx] i OFF
[Aaz11 i OFF
Laz1z i OFF
LEz13 t OFF
LBaz14 t OFF
[Ez15 : OFF
[EZ16 : OFF
LEz17 : OFF
LBaz1a : OFF
[Ez19 : OFF
Lazza i OFF
Lad4a1 i OFF
EiSgume  ECIT x

Daca releul functioneaza corect, verificati alocarea
functiei de iesire la releul de iesire. Corectati
eventualele erori. Tineti cont de faptul ca alocarea
este activd numai daca fisierul PLC este salvat.

Alocarea functiilor de iesire poate fi testata configurand
functia de iesire corespunzatoare in meniul "verif. funz.
di uscita”.

verifica funzioni di uscita [AE1.-3584]
EARTHFALLT : OFF
LI_MAk : OFF
ERROR : OFF
COMTR-_IS_0M : ulg|
COMTR_BLOCE i OFF
LOCAL i OFF
EHD_T_HMAX i OFF
EHD_I_MIH t OFF
HL_ALARM t OFF
FARA_ALARM : OFF
12 _Too_Lok : OFF
TUHELD_HC : OFF
TUHELD : ulg]
LI_MIH : OFF
R_OMH_LI_MAX i OFF
RASC_OFF i OFF
EBggme  ECIT x

Probleme la masurarea pozitia bobinei
Pozitia bobinei poate fi masurata cu un potentio-
metru sau un inclinometru cu intrare configurabild
(in mA). Controlerul evalueaza pozitia potentio-
metrului aplicand o tensiune (aproximativ 5V cc)
pe potentiometru (intre terminalele “+Pot” si
“-Pot”) si masurand tensiunea contactului mobil
(intre terminalele “sPot” si “-Pot”). Eroarea cea
mai intélnita pe parcursul punerii in functiune este
inversarea involuntara a terminalelor.

Inversarea terminalelor “-Pot” si “+Pot”
in acest caz pozitia indicata apare inversata (cu
alte cuvinte bobina se deplaseaza intr-un sens si
indicatia apare in sensul opus)

Inversarea terminalelor “sPot” (contact cu
alunecare) si “+Pot”
Acest eroare este indicata de o puternica
neliniaritate detectata pe parcursul calibrarii
bobinei (vezi cap.4). De asemenea, tensiunea sPot
va fi intotdeauna egala cu cea la contactul +Pot.

Sigurantele fuzibile F2 (+Pot) si F3 (contact mobil) pot
fi controlate demontand placa electronica (vezi cap. 9).

6.3.2 Probleme de control

Detectarea operatiilor de comutare pe parcursul
controlului
Controlerul calculeaza parametrii retelei prin
intermediul injectiei de curent. Daca numarul de
tentative configurat pentru injectia de curent nu
este suficient, controlerul trece automat in mod
redundant.
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Daca controlerul nu este capabil sa acordeze
bobina prin intermediul injectiei de curent (deci
controlerul nu afiseaza curba de rezonanta),
verificati directia curentului de injectie masurat.
Daca Ro (pe display-ul DAN) este negativa,
inversati contactele “k” si “I” de la intrarea de
curent a dispozitivului ECI sau introduceti un
raport negativ al transformatorului.

Oscilatia lui Vo pe parcursul procedurii de trigger
in cazul in care controlerul a gésit in prealabil un
punct de acord, oscilatiile tensiunii neutru/pamant
care depasesc pragul de trigger configurat
declanseaza o noua procedura de trigger. Daca
tensiunea coboara sub prag pe durata de intarziere
configurata, numai contorul evenimentelor trigger
va fi incrementat cu o unitate. Daca intarzierea
trigger-ului este prea scurta, pot interveni mai
multe proceduri de acord care nu sunt necesare.
Din acest motiv, intarzierea trigger-ului trebuie sa
nu fie prea scurta (se recomanda intre 30 secunde
si 2 minute).

6.3.3 Detectarea barelor conectate

Pe parcursul procedurii de pornire (start up) ar trebui
sa fie efectuat de asemenea un test de detectie
automata a barelor conectate. Aceasta procedura
trebuie sa detecteze automat cuplajul intre cele doua
bare ale statiei (bara verde / bara rosie), comparand
cele doua tensiuni neutru / pamant, Vo1 siVo2. Daca
cele doua tensiuni sunt egale si comportamentul este
similar, barele sunt considerate cuplate (ASC1-ASC2).
Cand conexiunea nu este efectuata prin intermediul
conjuctorului intern, exista un cuplaj extern.

Daca nu este disponibil un dispozitiv de cuplaj extern
intre doua linii, aceasta conditie poate fi simulata
inchizand conexiunea interna si dezactivand semnalul
de la conjuctor.

Daca detectia nu incepe, verificati ca aceasta este
activata in meniu (in configuratia din fabrica este, in
mod normal, activata).

Daca tensiunile Vo1 siVo2 difera prea mult una fata de
cealalta, cresteti pragul relativ “diferenta de tensiunea
toleratda dVo=Vo1-Vo2” sau pragul absolut "diferenta
minima de tensiune tolerata dVo=Vo1-Vo2” (nu depasiti
dublul valorilor configurate de fabricant).

TRENCH

Daca tensiunile Vo1 siVo2 sunt in directii opuse, sau
daca acesta este cazul comportamentului acestora pe
parcursul injectiei de curent, schimbati directia uneia
dintre cele doua tensiuni. (Tn acest caz, verificati, de
asemenea, functia de control si directia curentilor
homopolari in sistem, acolo unde tensiunea a fost
modificatd).

Daca barele sunt deconectate dupa detectia
cuplajului, tensiunea ar trebui sa fie din nou diferita.
Acest lucru face sa fie initiat un nou control prin
intermediul injectiei de curent. Pe parcursul acestei
injectii, tensiunile actioneaza in mod diferit si
conexiunea trebuie sa fie deschisa. Daca dispozitivul
nu identifica deschiderea cuplajului, verificati variatia
tensiunilor cand cuplajul era deschis. Variatia trebuie
sa fie mai mare decéat parametrul "diferenta de
tensiune tolerata ddVo=dVo1-dVo2”.

Cand cuplajul este inchis din nou (inchis a doua oara),
variatia tensiunilor trebuie sa fie mai mare decéat
“variatia lui Vo la noua verificare a starii parametrilor
externi” pentru a initia un nou control de cuplare (vezi
schema logica in cap. 9).

6.3.4 Detectia

Daca impedantele asimetriilor naturale ale uneia sau
mai multor linii sunt neasteptat de joase, este probabil
ca exista o problema de curenti lo neechilibrati ai
liniilor. Motivele existentei curentilor neechilibrati pot fi
urmatoarele:

- Buclele in linii (bucle cu rezistenta ohmica redusa)
permit circulatia curentilor datorati cauza cuplajului
magnetic ntre linii adiacente sau datorati unei
distributii diferite a fazelor curentilor de sarcina.

- Conexiunile Holmgreen pot cauza curenti virtuali
lo din cauza raporturilor usor diferite ale celor trei
transformatoare de curent.

- Pot apare probleme la transformatoarele toroidale,
cand curentul in ecranul cablului nu este perfect
compensat; pentru a obtine aceasta compensare
este necesar sa puneti ecranul la pamant prin
intermediul unui cablu care trebuie sa treaca prin
transformatorul toroidal. Conexiunile la pamant
n paralel pot impiedica compensarea completa
a curentului din ecran.

- Asimetriile capacitive (asimetrii reale) pot apare din
cauza cablurilor netorsadate in liniile aeriene,
rupturi de faza, alimentari bifazate, la care a treia
faza lipseste.

- Defectele reale de inalta rezistenta pot fi cauzate
de puneri la pamant spre capat (ruptura de faza cu
conexiune la pamant a partii transformatorului de
distributie).

- Ramele sau copacii pot fi in contact liniile aeriene.

- Infiltrarile de apa in cablurile din PVC sau
deteriorarea terminatiilor cablurilor pot da nastere
unui comportament de rezistenta ohmica ridicata.
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Pot fi efectuate urmatoarele teste cu dispozitivul MCl:

a.) Monitorizare
Un curent redus (de ex. 0.2 A) injectat direct intr-o
intrare analogica de curent, simuleaza o rezistenta
ohmica ridicata a liniei de aproximativ 1200 Ohm
(conform CT 50/1). lesirea corespunzatoare pentru
linie (pierdere usoara a izolarii) trebuie sa fie
configurata.

b.) Protectie impotriva punerii la pamant directionale
Pentru testarea protectiei 67.51, trebuie sa
fie aplicate anumite tensiuni la intrareaVo a
dispozitivului.
Daca tensiunea si curentul (masurate la intrarea lo)
sunt in faza, intregul curent este wattmetric.

Testul poate fi efectuat in conformitate cu circuitul de
mai jos:

1kOhm, 10W

1
|

100 V AC

Vo To

EFD (DAN/MCI)

Curentul lo_x pentru linia verificata trebuie sa fie in
sectorul S1. lesirea liniei corespunzatoare (pierdere
grava a izolarii - functia output PIG_T_FEEDER_Xx)
trebuie sa fie configurata.

Cand curentul este in afara acestui sector, iesirea
corespunzatoare a liniei nu trebuie sa fie configurata;
(se presupune ca defectul se afla pe bara din directia
opusa).
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7 Parametri

Parametrii pentru programarea dispozitivului sunt structurati intr-un meniu. Structura nivelurilor meniului este fixa
si nu poate fi schimbata. Cele trei niveluri ale meniului pot fi protejate cu o parold, daca necesar.

- livello operatore DAN MCI (1)
Sunt disponibili numai parametrii pentru controler si monitorizarea dezechilibrului

- livello operatore 67S (2)
Sunt disponibili toti parametrii necesari pentru protectia in caz de punere la pamant

- Menu completo (3)
Toti parametrii sunt disponibili pentru un utilizator avansat.

Vizualizarea parametrilor
Structura arborescenta urmatoare contine toti parametrii (pe partea dreapta este indicat nivelul operator care
trebuie sa fie utilizat; daca acesta nu este indicat, este valabil nivelul operator al ramurii imediat superioare).

Atentie

Parametrii optiunilor nu sunt vizibili in meniu, daca optiunea nu este activa.

Meniul principal "Configurazione dei parametri”:

+ opzioni abilitate (vezi capitolul 1.x.x)

preselezione di base (vezi capitolul 4.x.x)

configurazione controllore (vezi capitolul 4.x.x)
configurazione sistema di rilevamento (vezi capitolul 4.x.x)
iniezione corrente (vezi capitolul 4.x.x)

ingressi/uscite (vezi capitolul 4.x.x)

configurazione sistema (vezi capitolul 4.x.x)

* & & 6 o o0

Detaliile fiecarui element

¢ opzioni abilitate (1) (2) (3)
¢ preselezione di base (1) (2) (3)
- definizione testo, nome dispositivo (1) (2) (3)
- definizione testo, nome della stazione (1) (2) (3)
- ingressi analogici (1) (2) (3)
— attiva filtro DSP per 25Hz e 16 2/3Hz ?
— fase di riferimento
— numero linee controllati
— maodifica canali analogici; relativamente a
- V12
- V01’ V02’ V03
- leci1 leci2 leci3
- Caoll
- 1, per tutte le linee
— calcolo correzione di Vo per impedenza trasformatore
- resistenza omopolare R,
- reattanza X
- resistenza R,
- resistenza R,
- il controllore opera con (ASC1 e ECI1 oppure ASC2 e ECI2) (1) 3)
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- bobina di Petersen (1) 3)
— Imin bobina
— Imax bobina
— calibrazione bobina
— caratteristica bobina
— tempo risposta bobina
— max. tempo funzionamento motore
— limite software fine corsa inferiore Imin
— limite software fine corsa superiore Imax
- ECl-dispositivo iniezione di corrente ) (3)
— ECI1 installato (SI/NO)
— ECI2 installato (SI/NO)
— ECI3 installato (SI/NO)
- Reset contattori (tranne quello delle ore di esercizio) (2) (3)
- Reset lista eventi (2) (3)

+ configurazione controllore, DAN
- attivato (SI/NO)
- compensazione
- comportamento controllore
Vo-livello del trigger Vtrigg
tempo di ritardo del trigger
verifica periodica stato di accordo
tensione del guasto a terra (Vearth) espresso in %
tempo guasto transitorio
modalita operativa sbarra multipla
- modalita operativa controllore
- comportamento controllore Slave
comportamento controllore Slave
posizione predefinita bobina
— sintonia fine controllore
- posizione intermedia bobina (Imiddle) in %
- asincronia tollerata (Alv) in A
- numero max tentativi di accordo
- stop accordo bobina Vo>Vearth dopo (0.1 s)
- controllo bobina fissa ) (3)
— attivato (SI/NO)
— bobina fissa (valore in A se presente)
— bobina fissa attiva (SI/NO)
— punto di esclusione bobina fissa in %
— punto di inclusione bobina fissa in %
- controllo del resistore ) (3)
— attivato (SI/NO)
— resistenza Rs1
— resistenza Rs2
— Rp esclusa se Ipos > IposRp
— Rs2 esclusa se Ipos > IposRs2
- interruttore alimentazione esterno (1 (3)
— attivato (SI/NO)
— posizione bobina in %
¢ configurazione sistema di rilevamento, MCI (1) (
- attivato (SI/NO) (M2
- gruppi di identificazione (1) (
— condizione interruttori
— usate confugurazioni ad anello
— maodifica configurazione ad anello
— calcolo dei parametri solo per le linee monitorate
- monitoraggio
— attivare (attivazione procedura SI/NO)
— soglia di tensione per ricalcolo in V
— sogliaZ,/ G,

Lillill
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— ricalcolo periodico (3)
— livelli trigger per ricalcolo ) (3)
- ritardo di ricalcolo in sec
- livello trigger di allarme per Z, in kohm
- livello trigger di allarme per G in iS
- protezione guasto a terra direzionale
— settore trip 67.51
- attivato (SI/NO)
- attivato settore 67.S1 per linea
- soglia (valore primario) Vo[V], settore 67.S1
- soglia (valore secondario) Vo[V], settore 67.S1
- rapporto di ricaduta Vo [%], settore 67.S1
- soglia lo, settore 67.S1
- rapporto di ricaduta lo_Min [%], settore 67.S1
- angolo ALPHA, settore 67.51
- angolo di isteresi ALPHA [°], settore 67.S1
- angolo BETA, settore 67.S1
- angolo di isteresi BETA [°], settore 67.S1
- tempi di ritardo, settore 67.51
- inserire allarmi A67S1 nella lista eventi ? (2) (3)
— settore trip 67.52
- attivato (SI/NO)
- attivato settore 67.S2 per linea
- soglia (valore primario) Vo[V], settore 67.S2
- soglia (valore secondario) Vo[V], settore 67.S2
- rapporto di ricaduta Vo [%], settore 67.52
- soglia lo, settore 67.S2
- rapporto di ricaduta lo_Min [%], settore 67.S2
- angolo ALPHA, settore 67.S2
- angolo di isteresi ALPHA [°], settore 67.S2
- angolo BETA, settore 67.S2
- angolo di isteresi BETA [°], settore 67.S2
- tempi di ritardo, settore 67.52
- inserire allarmi A67S2 nella lista eventi ? (2) (3)
— settore trip 67.S3
- attivato (SI/NO)
- attivato settore 67.S3 per linea
- soglia (valore primario) Vo[V], settore 67.S3
- soglia (valore secondario) Vo[V], settore 67.S3
- rapporto di ricaduta Vo [%], settore 67.S3
- soglia lo, settore 67.S3
- rapporto di ricaduta lo_Min [%], settore 67.S3
- angolo ALPHA, settore 67.S3
- angolo di isteresi ALPHA [°], settore 67.S3
- angolo BETA, settore 67.S3
- angolo BETA, settore 67.S3
- tempi di ritardo, settore 67.S3
- inserire allarmi A67S3 nella lista eventi ? (2) (3)
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— finestra trip veloce TW [0.1s] (2) (3)
— settore trip 67.54 & 67.S5 (2) (3)
- attivato (SI/NO) (2) (3)
- soglia (valore primario) Vo[V], Avv.59Vo (2) (3)
- soglia (valore secondario) Vo[V], Avv.59Vo (2) (3)
- tempo di ritardo per finestra osservazione T67.5 [ms] (2) (3)
- tempo stop T67.5a[ms] (2) (3)
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tempo stop T67.5b[ms]
tempo osservazione T67.5¢c [ms]
- selezione segnale per guasti a terra evolutivi
- selezione segnale per guasti a terra intermittenti
- tempi di ritardo, settore 67.S4
— settore trip 67.S4 metodo Trench Austria
- attivato (SI/NO)
- attivato settore 67.S4 per linea
- soglia di tensione(valore primario) [V]
- soglia di tensione(valore secondario) [V]
- valutazione coeff. per singolo guasto transistorio
- valore soglia guasto transitorio
- tempi di ritardo, settore 67.S4
- ritardo fine guasto a terra [0.1s]

- Intervento risolutivo/non risolutivo bobina

soglia tensione omopolare [V]
soglia corrente bobina [A]
tempo di ritardo T2[ms]
tempo di ritardo T3[s]

tempo di ritardo T4[ms]
tempo di ritardo T5[ms]

Lillill

- codice segnale, impostazioni tempo

— tempo segnale [0.1s]
— tempo pausa segnale [0.1]

¢ richiusura automatica opzione

¢ iniezione corrente

- definizione ciclo di operazione
- max tentativi cicli di ECI
- ECI parametri temporali

— finestra di misura
— timeout ECI
— stabilizzazione misura

- attesa stabilizzazione oscillazioni di V

* minima variazione di tensione dVin V

* minima variazione di corrente dl_, in A

- massima variazione di tensione durante I’ iniezione in %
- massima variazione di tensione durante I’ iniezione in V
- uso dispositivo iniezione corrente fino a in %

- modalita inversa

— attivare
— soglia di inizio

- uso in modalita operativa sbarra multipla
- rilevamento di accoppiamento con tensi. neutro/terra

attivata (SI/NO)

differenza di tensione tollerata dVo=Vo1-Vo2 in %

minima differenza di tensione tollerata dVo=Vo1-Vo2 in V
differenza di tensione tollerata ddVo=dVo1-dVo2 in %

nuova verifica stato di parametri esterno variazione di Vo in %
ritardo di rilevazione di parallelo esterno

Lillill

- ECI controllato dal Master?

¢ ingressi/uscite

- PLC programmabile
- definizione testo

— definizione testo, flag
— definizione testo,uscite analogiche
— definizione testo,variabili SCADA
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- verifica di ingressi / uscite
— ingressi analogici
- verifica ingressi analogici
— caratteristica uscite analogiche
- caratteristica d'uscita 1 - 10
— ingressi digitali
- verifica ingressi digitali
- verifica funzioni ingresso
— uscite digitali
- verifica uscite digitali
- verifica funzioni di uscita
— verifica flag
— verifica LT
¢ configurazione sistema
- data & ora
- lingua
- timeout LCD
- assegnazione password
— usa password
— livello operatore DAN MCI (1)
— livello operatore 67S (2)
— livello Menu completo (3)
- impostazione LAN
— indirizzo IP EFDSubnetmask
— indirizzo IP gateway standard
— indirizzo IP nome dominio server 1
— indirizzo IP nome dominio server 2
— indirizzo IP multicastimpostazioni SNTP

- attivata correzione automatica del tempo

- indirizzo server del tempo
- time zone
- intervallo correzione [h]

- impostazione CAN

— indirizzo CAN dispositivo principale (EFD)

— impostazione CAN per EFX.1
- attivato
- indirizzo CAN dispositivo
- definizione testo, nome dispositivo
— impostazione CAN per EFX.2
- attivato
- indirizzo CAN dispositivo
- definizione testo, nome dispositivo
— edit accesso scheda EFX
- parametri di comunicazione (EFDLANTerm)
— porta terminale:
— indirizzo terminale
— baudrate
- reset contatori
- reset lista eventi

TRENCH

(1)(2) (3)
(1)(2) (3)

(1) (2) (3)
(1)) 3)
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Aten’;ie

Parametrii optiunilor nu sunt vizibili in meniu dacé optiunea nu este activa.
Sunt vizibili numai parametrii protocolului SCADA, care este activ.

- SCADA

Modbus opzione
attivato
indirizzo dispositivo
parametri interfaccia
- porta SCADA
- baudrate
- protocollo
- bit dati
- parita
- bit stop
— protocollo sintonizzazione fine
- Tipo di trasmissione a
- intervallo silenzioso modo RTU t3.5 [us]
- timeout fra caratteri modo RTU t1.5[us]
- timeout fra caratteri modo ASCII t1[ms]
- ritardo minimo prima di rispondere [ms]
- configurazione evento
- configurazione comando
- tempo impulsi motore [s]
- ignora indirizzo partenza e numero di bit dati

Ll

IEC61850
attivato
device SUB-address
parametri interfaccia
- porta SCADA
- baudrate
— LAN parametri
- |IP address
- subnetmask
- gateway
- SNTP server
- transfer data
— tempo impulsi motore [s]

Ll

SPA Bus
attivato
indirizzo dispositivo
parametri interfaccia
- porta SCADA
- baudrate
- bit dati
- parita
bit stop
configurazione evento
tempo impulsi motore [s]
mostra volori analogici in ......

Ll

Ll

)

3)

3)
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— strobe automatico dello SCADA [s]

IEC 60850-5-101 unbalanced (lo stesso per balanced) (3)
— attivato
— indirizzo dispositivo
— indirizzo apparecchiatura SCADA
— parametri interfaccia
- porta SCADA
- baudrate
- bit dati
- parita
- bit stop

configurazione evento
configurazione comando
configurazione valori misurati
tempo impulsi motore [s]
protocollo sintonizzazione fine
- tempo per trasmissione ciclica delle misure [s]

LIl

IEC 60850-5-103 & 101 (101 solo per i stati dei interruttori) (3)
— attivato
— indirizzo dispositivo
— parametri interfaccia
- porta SCADA
- baudrate
- bit dati
- parita
- bit stop
— configurazione evento
— configurazione comando
— tempo impulsi motore [s]
— protocollo sintonizzazione fine
- IEC mval 120% =
- valori misurati
- valori misurati | FUNC
- valori misurati | INFO
- valore Ipos [A]
- messagio ID COL
- messagio ID FUNC
- canale 1 distanza ubicazione FUNC
- canale 2 distanza ubicazione FUNC
- partenza distanza ubicazione FUNC
— configurazione IEC101
- indirizzo dispositivo
- parametri interfaccia
- porta SCADA IEC101
- baudrate
- bit dati
- parita
- bit stop
- massima tempo risposta [ms]
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- tempo ritardo [ms]

- tempo di polling per posizione interruttori [ms]

IEC 60850-5-103

—
—
—

attivato

indirizzo dispositivo

parametri interfaccia
- porta SCADA
- baudrate

bit dati

parita

bit stop

configurazione evento
configurazione comando
tempo impulsi motore [s]
protocollo sintonizzazione fine
- IEC mval 120% =
- valori misurati
- valori misurati | FUNC
- valori misurati | INFO
- valore Ipos [A]
- messagio ID COL
- messagio ID FUNC
- canale 1 distanza ubicazione FUNC
- canale 2 distanza ubicazione FUNC
- partenza distanza ubicazione FUNC

IEC 60850-5-104

—

N
N
N
N
N
N

attivato

indirizzo apparecchiatura
indirizzo apparecchiatura SCADA
configurazione evento
configurazione comando
configurazione valori misurati
tempo impulsi motore [s]

©)

©)
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7.1 Preselectia de baza

7.1.1 Definiz. testo, nome dispositivo
Scrieti numele dispozitivului (de ex. EFD).

7.1.2 Definiz. testo,nome della

stazione
Scrieti numele statiei primare (de ex. Modena).

7.1.3 Ingressi analogici

7.1.3.1 attiva filtro DSP per 25Hz e 16 2/3Hz ?
Aceasta functie trebuie sa fie activata in cazul in care
curentii sau tensiunile sub-armonice creeaza
probleme.

Considerand calculul mediei semnalelor, poate apare
o intarziere suplimentara in raspuns de max. 100 msec.

7.1.3.2 Fase di riferimento V12 [°]

Aceasta faza este alocata tensiuniiV12. Toate
semnalele masurate sunt rotite in mod corespunzator.
Daca tensiunea de referintd V12 este realmente
masurata intre fazele 1 si 2, faza de referinta trebuie sa
fie configurata la 30°.

7.1.3.3 numero linee controllati
Numarul liniilor controlate.

7.1.3.4 Modif. canali analogici
Sunt definiti parametrii urmatori:

A) Tensiunea de referinta V12
Trebuie sa fie definiti:

Test
Spatiu pentru un eventual test de identificare
a parametrului

Primar [V]
Valoarea nominala a tensiunii de referinta (primarul
transformatorului de masura)

Secundar [V]
Valoarea nominala a tensiunii de referinta (secundarul
transformatorului de masura)

Canal

Referintele canalului analogic alocat tensiunii de
referinta V12. Canalul alocat este fixat si nu poate fi
schimbat.

B) Tensiuni neutru-pamant Vo1, Vo2, Vo3
Trebuie sa fie definiti:

Test
Spatiu pentru un eventual test de identificare

TRENCH

a parametrului

Primar [V]
Valoarea nominald a tensiunii neutru/pamant (primarul
transformatorului de masura)

Secundar [V]
Valoarea nominala a tensiunii neutru/pamant
(secundarul transformatorului de masura)

Canal
Referintele canalului analogic alocat tensiunii neutru/
pamant Vo1, Vo2, Vo3.

C) Injectia de curent ECI1, ECI2, ECI3
Trebuie sa fie definiti:

Test
Spatiu pentru un eventual test de identificare
a parametrului

Primar [A]
Valoarea nominala a injectiei de curent (primarul
transformatorului de masura)

Secundar [A]
Valoarea nominala a injectiei de curent (secundarul
transformatorului de masura)

Canal
Referintele canalului analogic alocat injectiilor de
curent ECI1, ECI2, ECI3

D) Curentul bobinei
Trebuie sa fie definiti:

Test
Spatiu pentru un eventual test de identificare
a parametrului

Primar [A]
Valoarea nominald a curentului bobinei (primarul
transformatorului de masura din interiorul bobinei)

Secundar [A]
Valoarea nominald a curentului bobinei (secundarul
transformatorului de masura din interiorul bobinei)

Canal
Referintele canalului analogic alocat curentului bobinei

E) Curenti homopolari
Trebuie sa fie definiti (pentru fiecare linie, pana la
maxim 10):

Test
Spatiu pentru un eventual test de identificare

OM-EFDLANS.01
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a parametrului (de obicei, numele liniei)

Primar [A]

Valoarea nominala a curentului homopolar al liniei
(primarul transformatorului de masura din interiorul
bobinei)

Secundar [A]

Valoarea nominald a curentului homopolar al liniei
(secundarul transformatorului de masura din interiorul
bobinei)

Canal
Referintele canalului analogic alocat curentului
homopolar al liniei

7.1.3.5 calc. correzione di Vo per impedenza
trasformatore

Daca tensiunea neutru / pamant este masurata pe
bobina, caderea de tensiune pe rezistorul serie si
paralel si pe impedanta transformatorului perturba
masurarea. Aceste perturbatii pot fi corectate daca
sunt cunoscute valorile parametrilor urmatori:

A) rezistenta homopolara Ro [Ohm ]
Valoarea rezistentei paralele echivalente
a transformatorului la care este conectata bobina.

B) reactanta Xo [Ohm ]
Valoarea reactantei transformatorului la care este
conectata bobina.

C) rezistenta serie Rs1 [Ohm ]
Valoarea rezistentei serie Rs1, intotdeauna ON.

D) rezistenta serie Rs2 [Ohm ]
Valoarea rezistentei serie Rs2. Rezistorul Rs2 este
OFF, daca pozitia actuala a bobinei > IposRs2.

7.1.4 1l controllore opera con

Controlerul utilizeaza injectia de curent selectata pentru
acordul retelei. Standardul este ASC1/BB1/ECI1.

Este posibil sa utilizati si ASC2/BB2/ECI2 sau
ASC3/BB3/ECI3.

Functiile corespunzatoare intrare / iesire pentru
injectia de curent trebuie sa fie reglate corect.

7.1.5 Bobina di Petersen

7.1.5.1 Bobina: Imin [A]
Pozitia finala inferioara a domeniului de acord.

7.1.5.2 Bobina: Imax [A]
Pozitia finala superioara a domeniului de acord.

7.1.5.3 Calibrazione bobina

Procedura care calculeaza automat caracteristica
operativa dupa ce au fost configurati parametrii
indicati mai sus. Controlerul poate sa o utilizeze numai
dupa ce configuratia a fost memorizata.

7.1.5.4 Caratteristica bobina

Programarea punctelor de interpolare pentru
caracteristica operativa, asociind valorile calculate de
procedura automata cu cele indicate pe afisajul local
al bobinei.

7.1.5.5Tempo risposta bobina [s]

Intervalul maxim de timp (fara sa apara mesajul de
eroare de functionare "depasirea timpului de
deplasare a bobinei”) intre comanda de deplasare
pentru motor si modificarea pozitiei bobinei.

7.1.5.6 Max. tempo funzionamento motore

Un contor aduna timpul in care motorul este in
functiune si scade timpul in care bobina a ramas
nemiscata. Daca se depdseste un anumit prag, va fi
semnalata o eroare de functionare a dispozitivului.

7.1.5.7 Limite SW fine corsa inferiore Imin [A]
Valorea Imin configurata prin software, cand
controlerul nu trebuie sa opereze pe intregul domeniu
de acord al bobinei.

7.1.5.8 Limite SW fine corsa superiore Imax [A]
Valorea Imax configurata prin software, cand
controlerul nu trebuie sa opereze pe intregul domeniu
de acord al bobinei.

7.1.6 ECI-dispositivo iniezione di
corrente

7.1.6.1 ECI 1 installato

Va permite sa selectati daca (Sl) sau (NO) injectia de
curent ECI1 (ECI = Electrical Current Injection) este
disponibila. Daca parametrul este setat "NO” si
controlerul opereaza cu ASC1/BB1/ECI1, reteaua este
acordata prin metoda redundanta.

7.1.6.2 ECI 2 installato

Va permite sa selectati daca (Sl) sau (NO) injectia de
curent ECI2 (ECI = Electrical Current Injection) este
disponibila. Daca parametrul este setat "NO” si
controlerul opereaza cu ASC2/BB2/ECI2, reteaua este
acordata prin metoda redundanta.

7.1.6.3 ECI 3 installato

Va permite sa selectati daca (Sl) sau (NO) injectia de
curent ECI3 (ECI = Electrical Current Injection) este
disponibila. Daca parametrul este setat "NO” si
controlerul opereaza cu ASC3/BB3/ECI3, reteaua este
acordata prin metoda redundanta.

7.1.7 Reset contatori

Va permite sa resetati toate contoarele dispozitivului
cu exceptia celui pentru orele de functionare.

NOTA: acest parametru nu este activ in programul
EFDLANParam CP disponibil pe PC-ul extern.
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7.1.8 Reset lista eventi
Reseteaza lista evenimentelor aparatului.

NOTA: acest parametru nu este activ in programul
EFDLANParam CP disponibil pe PC-ul extern.

7.2 Configurazione controllore,
DAN

activat
Va permite sa activati meniul controlerului.

7.2.1 compensazione [%,A]
Configuratia diferentei intre punctul de acord si cel
de rezonanta. Daca se introduce semnul ”-”, exista
o0 subcompensare, fara acest semn, exista o
supracompensare.

7.2.2 comportamento controllore, DAN

7.2.2.1 Vo-livello del trigger Vtrigg [%]

Controlerul determina o variatie in configuratia retelei
printr-o variatie a tensiunii care depaseste pragul
vectorial de trigger si dureaza mai mult decét intarzierea
configurata pentru trigger. Dupa o procedura de
acord, tensiunea actuala neutru/pamant este utilizata
ca baza pentru calculul pragului de trigger.

7.2.2.2 tempo di ritardo del trigger [s]

Configurarea intarzierii pentru trigger. Operatia de
control nu este initiatd daca tensiunea neutru/pamant
revine sub pragul vectorial de trigger in timpul de
intarziere configurat pentru trigger.

7.2.2.3 verifica periodica stato di accordo [min]
Interval pentru verificarea periodica a starii de acord
a retelei.

7.2.2.4 tensione del guasto a terra Vearth [%]
Controlerul ia in considerare o tensiune neutru /
pamant mai mare decét cea de prag configurata ca
punere la pamant si opreste deplasarea bobinei dupa
un timp predefinit (vezi reglarea fina a controlerului).

7.2.2.5 tempo guasto transitorio [0.1s]

in intervalul de timp configurat (0.1...100s), controlerul
considera o punere la pamant ca tranzitorie si opreste
deplasarea bobinei dupa un timp predefinit (vezi
reglarea fina a controlerului).

7.2.2.6 modalita operativa sbarra multipla
Sunt definiti parametrii urmatori:

A) mod. operativa controllore
Selectati modul de operare al controlerului: Master
(standard, daca exista o singura bara) sau Slave.

TRENCH

AB) comportamento controllore Slave

In cazul in care controlerul opereaza in mod Slave, se
definesc:

- comportamento controllore Slave

Decideti daca in cazul barelor conectate, controlerul
Slave este blocat de Master sau va fi fortat sa regleze
bobina intr-o pozitie predefinita.

- posizione predefinita bobina [%]
Configurati pozitia predefinitéa a bobinei in % din
pozitia de maxim.

7.2.2.7 sintonia fine controllore
Sunt definiti parametrii urmatori:

A) posiz. intermedia bobina Imiddle [%]

Daca tensiunea neutru/pamant nu depaseste pragul
Vmin pe intregul domeniu al bobinei, controlerul
regleaza bobina in pozitia intermediara.

B) asincronia tollerata [%]
Valoarea reglata este utilizata ca dezacord admisibil al
pozitiei de acord calculata.

C) num. max. tentativi accordo

Daca numarul maxim de tentative de acord este
depasit, controlerul trece in mod control redundant.
Daca limita este depasita din nou ulterior, controlerul
genereaza un semnal de eroare globala.

D) Stop accordo bobinaVo>Vearth dopo [0.1s]

n caz de punere la padmant, controlerul blocheaza
deplasarea bobinei, dupa intarzierea configurata.
Daca pe parcursul procedurii de acord se identifica

0 punere la pamant, sau daca aceasta dureaza mai
mult decat valoarea configurata pentru o punere

la pamant tranzitorie, controlerul initiaza o noua
procedura de acord, dupa disparitia punerii la pamant.

7.2.3 Controllo bobina fissa

7.2.3.1 attivato
Controlerul poate utiliza, in plus fata de bobina

retelei. in acest caz este necesar sa definiti parametrii
acestei bobine.

7.2.3.2 bobina fissa [A]
Valoarea nominala a curentului bobinei fixe.

7.2.3.3 bobina fissa attiva

Introduceti DA in acest camp daca doriti sa fie luata
n considerare valoarea nominald a curentului bobinei
fixe, cand compensarea este configurata in %.
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7.2.3.4 punto di esclusione bobina fissa Ipos%
Bobina fixa va fi deconectata, daca punctul de acord
se afla dedesubtul valorii ”punto di esclusione Ipos
[%]”. La reglarea punctelor on / off trebuie sa aveti

n vedere dimensiunea bobinei fixe, pentru a evita
comportamente instabile ale procesului de control.

7.2.3.5 punto di inclusione bobina fissa Ipos%
Bobina fixa va fi conectata, daca punctul de acord se
afla deasupra valorii “punto di inclusione Ipos [%]”.

7.2.4 Controllo del resistore

7.2.4.1 attivato
Controlerul poate introduce mai multi sau mai putini
rezistori, in functie de pozitia bobinei.

7.2.4.2 resistenza Rs1 [Ohm]
Configurarea valorii rezistentei Rs1. Rezistorul Rs1
serie este intotdeauna introdus.

7.2.4.3 resistenza Rs2 [Ohm]
Configurarea valorii rezistentei Rs2.

7.2.4.4 Rp esclusa se Ipos > IposRp [A]
Rezistorul paralel Rp va fi deconectat, daca pozitia
actuala a bobinei mobile depaseste pozitia definita
"IposRp [A]”.

7.2.4.5 Rs2 esclusa se Ipos > IposRs2 [A]

Rezistorul serie Rs2 va fi deconectat (inchizand
circuitul bypass), daca pozitia actuala a bobinei mobile
depaseste pozitia definita ”IposRs2 [A]”.

7.2.5 interruttore alimentazione

esterno

Daca optiunea SW este activata si functia de intrare
CIF_SWITCH este configurata, controlerul deplaseaza
bobina intr-o pozitie predefinita.

7.3 Configurazione sistema di
rilevamento, MCI

activat
Va permite sa activati detectia pierderii izolarii.

7.3.1 gruppi di identificazione

ntr-un sistem cu doua bare, pentru o corecta evaluare
a valorilor masurate, trebuie sa fie efectuata o alocare
(grup) a diverselor linii relativ la tensiunile neutru/
pamant masurate. De asemenea, trebuie sa fie
cunoscut care linie este activa (disjunctor inchis),

in caz contrar curentii la pamant prezenti in liniile
deconectate si puse la pamant pot cauza indicatii
eronate.

7.3.1.1 Condizione interruttori

Daca sunt disponibile informatiile referitoare la
intrerupatoarele si disjunctoarele liniilor controlate,
este posibil sa se defineasca o conexiune clara intre o
linie si bobind, cu alte cuvinte apartenenta la un grup.
Dintre nodurile definite (de ex. Vo1, Vo2, ASC1, ASC2,
lo1..108), toate liniile conectate sunt alocate tensiunilor
neutru/ pamant masurate.

7.3.1.2 usate configurazioni ad anello fisso
Buclele construite (parcursul de rezistenta joasa in
bucld) permit circulatia curentilor datorati cuplajului
magnetic intre linii adiacente sau datorati unor
distributii diferite a fazelor curentilor de sarcina.
Acest lucru face detectia punerii la pamant foarte
dificila, dar, utilizand configuratii cu bucla fixa,
dispozitivul EFD poate executa algoritmul de detectie
a punerii la pamant in 2 etape.

in prima etap3 este luati in considerare suma
curentilor tuturor liniilor din configuratia in bucla.
Daca este satisfacuta conditia de punere la pamant,
linia cu defectul cel mai grav este indicata ca linie cu
punere la pamant (a doua etapa).

7.3.1.3 modifica configurazione ad anello

Pentru orice configuratie in bucla pot fi configurate
4 linii.

Pentru a activa configuratia in bucla, urmatoarele
functii de intrare trebuie sa fie configurate in fisierul
PLC: IF(USE_RING_1 - USE_RING_12)

7.3.1.4 calcolo dei parametri solo per le linee
monitorate

Injectia de curent, daca este activata, nu va fi utilizata
pentru grupurile fara linii monitorizate.

7.3.2 monitoraggio

7.3.2.1 attivare
Prin intermediul valorilor de asimetrie naturala se
identifica o punere la pamant de inalta impedanta.

7.3.2.2 soglia di tensione per ricalcolo [V]
Asimetria naturald si capacitatea linie-pamant a unei
linii sunt calculate cu ajutorul injectiei de curent. Pe
parcursul unei puneri la pamant de joasa impedanta,
tensiunea neutru /pamant este deja atat de ridicata,
incat o variatie cauzata de injectia de curent nu este
suficienta pentru un calcul precis. Configuratia
recomandata este intre 25% si 50 %, respectiv intre
3000 si 6000V, intr-o retea de 20kV. Daca tensiunea
neutru/pamant depaseste pragul, calculul asimetriei
naturale prin intermediul injectiei de curent este
blocat.
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7.3.2.3 soglia Zu/Gu

Este pragul de rezistenta pentru punerea la pamant,
cu alte cuvinte pragul corespunzator de admitanta,
pentru fiecare linie.

7.3.2.4 ricalcolo periodico [min]

Admitantele liniilor sunt actualizate periodic (cu alte
cuvinte sunt calculate din nou), cu perioada
configurata. Se recomanda sa utilizati o perioada mai
scurta decat 30min.

7.3.2.5 livelli trigger per ricalcolo

Daca se depaseste pragul de trigger, toate valorile
asimetriei naturale sunt calculate imediat,

de asemenea cu ajutorul injectiei de curent.

Sunt definiti parametrii urmatori:

A) ritardo di ricalcolo [0.1s]

Pentru a evita recalcularea parametrilor retelei datorita
fenomenelor de scurta durata (de ex. punerile la
pamant tranzitorii), se poate configura o intarziere.

B) livello trigger di allarme [kOhm]
Nivelul de trigger al impedantei de punere la pamant
(corespunde nivelului de trigger al admitantei).

C) livello trigger di allarme [uS]
Nivelul de trigger al admitantei de punere la pamant
(corespunde nivelului de trigger al impedantei).

7.3.3 protezione guasto a terra
direzionale

7.3.3.1 settore trip 67.S1

7.3.3.2 settore trip 67.52

7.3.3.3 settore trip 67.S3

Se indica o punere la pamant de rezistenta joasa cand
curentul homopolar lo (relativ la tensiunea homopolara
Vo) se afla in anumite sectoare ale planului complex.
Aceste sectoare sunt descrise de parametrii urmatori.

activat:
Toate sectoarele pot fi activate global

attivato settore 67S.1 (67.52 / 67.S3) per linea:
Sectorul poate fi activat pentru fiecare linie in mod
individual.

0 inactiv

1 activ

2 activ numai daca ASC este inclus (compensat)
3 activ numai daca ASC este exclus (izolat)

soglia di tensione(valore primario) [V]
DacaVo<Vo_Sector, nu este localizata nicio punere la
pamant.

TRENCH

soglia di tensione (valore secondario) [V]
Corespunde valorii primarului de mai sus, recalculata
cu raportul transformatorului TV.

rapporto di ricaduta Vo [%]
O punere la pamant a incetat daca valoarea reintra in
domeniul procentual de valori configurat.

soglia lo
Daca lo<lo_Min, nu este localizata nicio punere la
pamant.

rapporto di ricaduta lo_Min [%]
O punere la pamant a incetat daca valoarea reintra in
domeniul procentual de valori configurat.

angolo ALPHA
Alpha ia valori pozitive in sens orar fata de tensiunea
homopolara Vo.

angolo di isteresi ALPHA [°]

angolo BETA
Beta ia valori pozitive In sens orar fata de tensiunea
homopolara Vo.

angolo di isteresi BETA [°]

O punere la pamant este localizata cand:
(Vo>=Vo_Sector) AND (lo>=lo_Min) AND
(Alpha < = Angolo_lo relativ < = Beta.)

O punere la pamant a incetat cand:
(Vo>=Vo_Sector) AND (lo>=lo_Min) AND
(Alpha+isteresi < = Angolo_lo relativ < = Beta-isteresi.)

in afara valorilor de prag, pentru sectoarele de
declansare (trip) pot fi luate in considerare diverse
intarzieri.

tempi di ritardo

Pentru fiecare sector si fiecare linie pot fi definite

3 intarzieri diferite (Alarma, Declansare, Declansare
rapida)

T67.A1 (A2, A3)
intarziere pentru mesajul de alarma

T67.51 (S2,S3)
intarziere pentru mesajul de declansare

T67.S1c (S2¢,S3c)

intarziere redusa pentru mesajul de declansare
Aceasta intarziere inlocuieste T67.S1 (S2, S3), daca
functia de intrare IF_FAST_PIG_T_1 ... 10 este activa.

inserire allarmi A67S1 (S2, S3) nella lista eventi ?
daca este activ, orice eveniment din sectorul
corespunzator va apare in lista de evenimente

a dispozitivului EFD.
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7.3.3.4 finestra trip veloce  TW [0.1s]
Dupa inchiderea sau reinchiderea unei linii, va fi
activat modul de declansare rapida pentru timpul
configurat TW. in acest mod sunt valabile urmatoarele
intarzieri:

-T67.S1c pentru sectorul de declansare 67S1

- T67.S2¢ pentru sectorul de declansare 67S2

- T67.S3c pentru sectorul de declansare 67S3
Modul de declansare rapida poate fi activat si pentru
fiecare linie, daca sunt active functiile de intrare:

IF_FAST_PIG_T_1

IF_FAST_PIG_T_10
Modul de declansare rapida este activ pentru timpul in
care functia de intrare corespunzatoare este activa.
Dupa resetarea acestei functii de intrare, modul
de declansare rapida mai dureaza un timp definit de
valoarea configurata, TW.

7.3.3.5 settore trip 67.54 & 67.S5

attivato (SI/NO)

Pentru detectia unei puneri la pamant evolutiv (punere
la pamant instabild, cu intreruperi scurte) se utilizeaza
0 metoda speciald, bazata pe parametrii urmatori:

parametri configurabili:
- prag de tensiune homopolara Avv.59Uo
- intarziere pentru fereastra de observare T67.5
- timp stop T67.5a
- timp stop T67.5b
- timp observare T67.5¢
- intarzierea ferestrei de
observare T67.5
- timp observare T67.5¢

prag de tensiune homopolara Avv.59Uo

Dupa ce valoarea tensiunii homopolare depaseste
pragul de tensiune Avv.59Vo sau daca functia de
intrare CIF_RELEASE_AVV59_ V01 ... 3 este activata,
va fi declansat temporizatorul (timer) T67.5.

Daca valoarea tensiunii homopolare ramane sub
pragul de tensiune Avv.59Vo si functia de intrare
CIF_RELEASE_AVV59_V01 ... 3 nu este activa pentru
un timp definit de T67.5a, temporizatorul T67.5 se
opreste.

Daca temporizatorul T67.5 expird, se deschide
fereastra de observare pentru timp max. egal cu
T67.5cC.

In aceasta fereastrd sunt afisate semnalele Avv.67_1
si/sau Avv.67_2.

Semnalul Avv.67_1: sectorul de declansare 67.51 fara
intarziere
Semnalul Avv.67_2: sectorul de declansare 67.52 fara
intarziere

Daca semnalul Avv.67_1 si/sau Avv.67_2 (aceste
semnale pot fi activate/dezactivate individual) este
activ cata vreme fereastra de observare este deschisa,
va fi indicatad o punere la pamant evolutiva prin
functiile de iesire PIG_T67S5_FEEDER_1 ... 32.

7.3.3.6 settore trip 67.84 metodo Trench Austria

attivato (SI/NO)

Metoda de identificare a punerii la pamant tranzitorii
analizeaza semnalele tranzitorii de tensiune
homopolara si de curent homopolar la inceputul
punerii la pamant.

Tn special in cazul punerilor la pamant repetate,
aceasta metoda este preferabila altor metode care
lucreaza cu componenta de 50 Hz a semnalului
masurat, deoarece toate aceste metode pot esua.

attivato settore 67S.4 per linea:

Sectorul poate fi activat pentru fiecare linie in mod
individual.

0 inactiv

1 activ

2 activ numai daca ASC este inclus (compensat)
3 activ numai daca ASC este exclus (izolat)

soglia di tensione(valore primario) [V]

Daca se depaseste pragul de tensiune primara
configurat, va fi semnalata o punere la pamant prin
metoda punerii la pamant transitorii.

soglia di tensione(valore secondario) [V]
Corespunde valorii primarului de mai sus, recalculata
cu raportul transformatorului TV.

ritardo fine guasto a terra [0.1s]

Semnalul de punere la pamant este adus la zero dupa
ncetarea punerii la pamant, dupa un timp definit de
intarzierea configurata.

valutazione coeff. per singolo guasto transistorio
Nu modificati configuratia din fabrica.

valore soglia guasto transitorio
Nu modificati configuratia din fabrica.

tempi di ritardo, settore 67.54

Daca durata punerii la pamant este mai mare decat
intarzierea configurata, defectul pentru linia respectiva
va fi semnalizat.

ritardo fine guasto a terra

Semnalul de punere la pamant este adus la zero dupa
incetarea punerii la pamant, dupa un timp definit de
intarzierea configurata.

7.3.4 Intervento risolutivo/non
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risolutivo bobina

Pentru detectia unei interventii cu autostingere/fara
autostingere a bobinei, este utilizatd o schema
speciala bazata pe parametrii urmatori:

7.3.4.1 soglia tensione omopolare [V]
7.3.4.2 soglia corrente bobina [A]
7.3.4.3 tempo di ritardo T2 [ms]
7.3.4.4 tempo di ritardo T3 [s]

7.3.4.5 tempo di ritardo T4 [ms]
7.3.4.6 tempo di ritardo T5 [ms]

Decizia daca o punere la pamant este cu autostingere
sau este bazatd pe o schema logica complexa,

care tine cont de prezenta punerilor la pamant si del
operatiile intrerupatoarelor.

Aceasta schema logica este descrisa in anexa si in
functia Help a programului de gestiune a parametrilor
EFDLANParam.

7.4. inchiderea automata

Atent,ie

Parametrii optiunilor nu sunt vizibili in meniu daca
optiunea nu este activa.

activat
Activarea optiunii SW ARU.

7.4.1 sequenza di richiusura

OFF .. stingere si inchidere excluse

E ... Inchidere exclusa

R ... Inchidere rapida

R+L ... Inchidere rapida + lenta

R+L+M1 .. inchidere rapida + lenta +1x
inchidere memorizata

R+L+M2 .. inchidere rapida + lenta +2x
inchidere memorizata

R+L+M3 .. inchidere rapida + lenta +3x

inchidere memorizata
7.4.2 attivazione del settore di tripping

Fiecare sector de declansare al protectiei pentru
punerea la pamant directionala si a protectiei la curent
maxim poate fi activat/dezactivat pentru functia de
auto-inchidere.

67.51, 6752, 67S3 Protectie pentru punerea la pamant
67.54 Protectie pentru punerea la paméant transitorie
67.S5 Protectie pentru punerea la pamant evolutiva
51.S1 protectie la curent maxim (pragul 1)

51.8S2 protectie la curent maxim (pragul 2)

51.83 protectie la curent maxim (pragul 3)

7.4.3 tempo di ritardo, tempo

TRENCH

richiusura rapidaTRR [0.1s]

Dupa prima deschidere a unei linii determinata de
ARU, este declansat temporizatorul TRR. Cand
temporizatorul expira, este efectuata prima inchidere
(inchidere rapida, ciclu de inchidere rapida RR).

7.4.4 tempo di ritardo, tempo
richiusura lentaTRL [0.1s]

Daca apare un nou eveniment de declansare in timpul
de neutralizare TN, linia va fi din nou deschisa.

Dupa timpul de inchidere lenta TRL, linia va fi din nou
nchisa (ciclu de inchidere lenta RR).

7.4.5 tempo neutralizzazione TN [ms]
Dupa inchiderea automata a unei linii, este declansat
temporizatorul de neutralizare TN.

Daca apare un nou eveniment de declansare in timpul
de neutralizare TN, in functie de configuratia
parametrului ‘sequenza programmazione ARU’, este
posibil fie sa inceapa ciclul succesiv de inchidere, fie
ca linia sa fie deconectata definitiv de la retea.

Daca linia este deconectata definitiv de la retea,
inchiderea esueaza si acest fapt este semnalat prin
functia de iesire ARU_FAILED_FEEDER_xx pentru linia
corespunzatoare.

Daca nu apare un nou eveniment de declansare in
timpul de neutralizare TN, starea ARU este adusa in
starea INITIAL.

7.4.6 tempo discriminazione TD [ms]
Dupa o inchidere externa a unei linii, este declansat
temporizatorul de neutralizare TN.

Comportamentul in cazul in care timpul de
discriminare este TD > 0 ms:

Daca apare un nou eveniment de declansare in timpul
de discriminare TD, linia este deconectata definitiv de
la retea. Inchiderea a esuat si acest fapt este semnalat
prin functia de iesire ARU_FAILED_FEEDER_xx
corespunzatoare liniei.

Daca apare un nou eveniment de declansare dupa
timpul de discriminare TD, dar in timpul de neutralizare
TN, in functie de cum este configurat parametrul
'sequenza programmazione ARU', este posibil fie sa
nceapa ciclul succesiv de inchidere, fie ca linia sa fie
deconectata definitiv de la retea.

Daca linia este deconectata definitiv de la retea,
inchiderea a esuat si acest fapt este semnalat
prin functia de iesire ARU_FAILED_FEEDER_xx
corespunzatoare liniei.

Comportamentul in cazul in care timpul de
discriminare este TD = 0 ms: nicio influenta

Daca nu apare un nou eveniment de declansare in

timpul de neutralizare TN, starea ARU este adusa in
starea INITIAL.

7.4.7 attivazione tempo
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discriminazione TD

Parametrul este utilizat in caz de inchidere externa
a intrerupatorului, daca este utilizatad inchiderea
automata in unul din modurile urmatoare:

R+L ... richiusura rapida + lenta
R+L+MH1 ... richiusura rapida + lenta
+1x richiusura memorizzata
R+L+M2 ... richiusura rapida + lenta
+2x richiusura memorizzata
R+L+M3 ... richiusura rapida + lenta

+3x richiusura memorizzata

Dupa o inchidere externa a unei linii, este declansat
temporizatorul de neutralizare TN. Daca apare un nou
eveniment de declansare in timpul de discriminare TD,
linia este deconectata definitiv de la retea. Inchiderea
a esuat.

Daca apare un nou eveniment de declansare dupa
timpul de discriminare TD, dar in timpul de neutralizare
TN, in functie de cum este configurat parametrul
'sequenza programmazione ARU', este posibil fie sa
nceapa ciclul succesiv de inchidere, fie ca linia sa fie
deconectata definitiv de la retea.

Cu ajutorul acestui parametru, timpul de discriminare
TD poate fi activat/dezactivat in caz de inchidere
manuala a intrerupatorului.

7.4.8 tempo discriminazione TD1 [ms]
Timpul de discriminare TD1 este relevant numai in
cazul ciclului de inchidere lenta RL.

Comportamentul in cazul in care timpul de
discriminare este TD1 > 0 ms:

Daca apare un nou eveniment de declansare in timpul
de discriminare TD1, linia este deconectata definitiv de
la retea. inchiderea a esuat si acest fapt este semnalat
prin functia de iesire ARU_FAILED_FEEDER_xx
corespunzatoare liniei.

Daca apare un nou eveniment de declansare dupa
timpul de discriminare TD1, dar in timpul de
neutralizare TN, in functie de cum este configurat
parametrul ‘sequenza programmazione ARU’, este
posibil fie sa inceapa ciclul succesiv de inchidere, fie
ca linia sa fie deconectata definitiv de la retea.

Daca linia este deconectata definitiv de la retea,
inchiderea a esuat si acest fapt este semnalat prin
functia de iesire ARU_FAILED_FEEDER_xx
corespunzatoare liniei.

Comportamentul in cazul in care timpul de discriminare
este TD1 = 0 ms: nicio influenta.

Daca nu apare un nou eveniment de declansare in
timpul de neutralizare TN, starea ARU este adusa in
starea INITIAL.

7.4.9 tempo discriminazione TD2 [ms]
Timpul de discriminare TD2 este relevant numai in
cazul primului ciclu de inchidere memorizat RM.

Comportamentul in cazul in care timpul de

discriminare este TD2 > 0 ms:

Daca apare un nou eveniment de declansare in timpul
de discriminare TD2, linia este deconectata definitiv de
la retea. inchiderea a esuat si acest fapt este semnalat
prin functia de iesire ARU_FAILED_FEEDER_xx
corespunzatoare liniei.

Daca apare un nou eveniment de declansare dupa
timpul de discriminare TD2 dar in timpul de neutralizare
TN, in functie de cum este configurat parametrul
'sequenza programmazione ARU' este posibil fie sa
nceapa ciclul succesiv de inchidere, fie ca linia sa fie
deconectata definitiv de la retea.

Daca linia este deconectata definitiv de la retea,
inchiderea a esuat si acest fapt este semnalat
prin functia de iesire ARU_FAILED_FEEDER_xx
corespunzatoare liniei.

Comportamentul in cazul in care timpul de
discriminare este TD2 = 0 ms: nicio influenta

Daca nu apare un nou eveniment de declansare in
timpul de neutralizare TN, starea ARU este adusa in
starea INITIAL.

7.4.10 tempo addizionale per

richiusura deltaTR3 [ms]

Disjunctoarele (CB), care sunt deschise din cauza
unei puneri la pamant sau din cauza protectiei la
curent maxim, trebuie sa nu fie inchise in simultan cu
nchiderea altor intrerupatoare.

Daca un disjunctor este deschis din cauza unei puneri
la pamant 67S1,67S2,67S3 sau din cauza protectiei la
curent maxim 5151, 5152, 5188, aceasta situatie poate
fi rezolvata prin intermediul intarzierii suplimentare
deltaTR3.

7.4.11 tempo addizionale per

richiusura deltaTR4 [ms]

Daca un disjunctor este deschis din cauza unei puneri
la pamant 67S4, aceasta situatie poate fi rezolvata
prin intermediul intarzierii suplimentare deltaTR4.

7.4.12 tempo addizionale per

richiusura deltaTR5 [ms]

Daca un disjunctor este deschis din cauza unei puneri
la pamant 67S5, aceasta situatie poate fi rezolvata
prin intermediul intarzierii suplimentare deltaTR5.

7.4.13 tempo inpulso per richiusura

fallita [ms]

Acest parametru defineste durata impulsului pentru
functiile de iesire ARU_FAILED_FEEDER_1 ...
ARU_FAILED_FEEDER_10 (inchidere esuata)
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7.4.14 tempo impulso per comando

commutazione del CB [ms]
Acest parametru defineste durata impulsului pentru
deschiderea/inchiderea disjunctoarelor de putere.

7.4.15 comportam. se la funz.ingr.

IF_SF6_LP_CB_xx & attiva

Comportamentul dispozitivului EFD cu functiile de

intrare IF_SF6_LP_CB_1 ... IF_SF6_LP_CB_10 active

poate fi definit in mod individual pentru fiecare

disjunctor (CB), dupa cum urmeaza:

-0:  nicio influenta

-1: disjunctorul CB va fi deschis imediat, functia
de auto-inchidere (ARU) este blocata.

-2: disjunctorul CB nu poate fi deschis sau inchis
automat.

-3: disjunctorul CB nu poate fi deschis automat in
cazul in care exista evenimente de declansare
51.51, 51.S2, 51.S3 sau 67.S3, va fi deschis in
cazul in care exista evenimente de declansare
67.51 si 67.S2, 67.54, 67.S5 functia de auto-
inchidere (ARU) este blocata.

-4: disjunctorul CB poate fi deschis automat,
functia de auto-inchidere (ARU) este blocata.

7.4.16 attiva display debug per ARU ?

Daca acest element este activat, va fi afisat ulterior un
display (care poate fi selectat cu ,,D“), care permite
investigarea in detaliu a functiei ARU.

7.5 Injectia de curent

7.5.1 definizione ciclo di operazione
Pe baza conexiunilor efectuate (vezi capitolul 2),
indicati tipul de injectie de curent utilizat ("uni-” sau
"bi-” directionald).

7.5.2 max. tentativi cicli di ECI

Daca nu se poate obtine o injectie de curent valida
pentru un numar maxim de cicluri ale dispozitivului
ECI configurat, calculul impedantei sistemului prin
intermediul injectiei de curent este intrerupt si
controlerul schimba automat procedura de acord al
bobinei, in mod redundant.

7.5.3 ECI parametri temporali

7.5.3.1 finestra di misura [s]

Controlerul evalueaza valorile medii ale tuturor
semnalelor masurate in interiorul *ferestrei de
masurare”.

7.5.3.2 timeout ECI [s]

intarziere configurabild pentru verificarea executarii
comenzii. De exemplu, controlerul configureaza
comanda “ECI1+ On”. Daca in timpul configurat nu se
obtin semnale de raspuns (starea circuitului ECI1+),
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care sa indice ca "ECI1+” este activat, acesta nu va fi
utilizat pentru calculele ulterioare. Astfel, controlerul
trece automat in mod redundant.

7.5.3.3 Stabilizzazione misura [s]

Dupa initierea (terminarea) injectiei de curent, regimul
tranzitoriu introduce valori incorecte. Din acest motiv,
masurarea trebuie sa fie intarziata cu timpul configurat.
Luati in considerare intarzierea la punerea in functiune
(scoaterea din functiune) daca starea circuitului de
injectie nu este controlata.

7.5.4 Attesa stabilizz. oscill. di V

Oscilatiile tensiunii neutru/pamant introduc valori
masurate incorecte prin injectia de curent (fiabilitatea
acestora nu este garantata). Daca parametrul "attesa
stabilizzazione oscillazioni di tensione” este
configurata ”SI”, utilizarea injectiei de curent va fi
intarziata dupa fiecare valoare masurata incorect.

7.5.5 Minima variaz. tensione DeltaV
Pentru un calcul corect al impedantei, variatia tensiunii
fnainte de injectia de curent si pe parcursul acesteia
trebuie sa fie mai mare decat minimul delta Vo (bazat
pe nivelul de tensiune mediu).

7.5.6 Minima variaz. di corrente
Deltaleci [A]

Pentru un calcul corect al impedantei, diferenta intre
curentul injectat inainte de injectia de curent si pe
parcursul acesteia trebuie sa fie mai mare decat
minimul delta leci (bazat pe nivelul de tensiune mediu).

7.5.7 Max. variaz. tensione durante
iniezione [%]

Daca diferenta intre tensiunea neutru/pamant (de ex.
cauzata de o comutare in retea pe parcursul injectiei)
fnainte si dupa utilizarea injectiei de curent este mai
mare decat maximul delta Vo, controlerul incepe un
nou calcul prin intermediul injectiei de curent.

7.5.8 Max. variaz. tensione durante
iniezione [V]

Daca diferenta intre tensiunea neutru/pamant (de ex.
cauzata de o comutare in retea pe parcursul injectiei)
fnainte si dupa utilizarea injectiei de curent este mai
mare decat maximul delta Vo, controlerul incepe un
nou calcul prin intermediul injectiei de curent.

7.5.9 Uso disp. iniezione corrente sino
a [°/o]

Este un prag de tensiune utilizat de dispozitivul ECI.
Pentru a calcula impedantele sistemului, este necesara
o variatie a tensiunii neutru-pamant. Daca aceasta
tensiune este prea ridicata, variatia de tensiune Vo
produsa de injectia de curent poate sa fie insuficienta.
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7.5.10 modalita inversa

activare

intr-o retea simetric& este posibil si cresteti tensiunea
neutru/pamant cu o valoare foarte redusa, prin
intermediul injectiei de curent. Daca modul invers este
activat ("SI”), injectia de curent este activa in mod
continuu si, astfel, este disponibil un criteriu fiabil
pentru operatiile de acord.

7.5.10.1 soglia di inizio [V]
Controlerul initiaza modul invers al injectiei de curent,
daca
reteaua este acordata
tensiunea neutru/ pamant se afla sub "pragul de
initiere” configurat (cu dispozitivul ECI stins)
injectia de curent provoaca o crestere a tensiunii
neutru/pamant.
Controlerul revine la modul de operare normal, daca
reteaua este acordata si tensiunea neutru/pamant
depaseste "pragul de initiere” fara o injectie de curent
activa.

7.5.11 uso in mod. oper. sbharra multipla
in cazul in care barele sunt cuplate, se poate selecta
utilizarea dispozitivului de injectie de curent propriu
sau a tuturor dispozitivelor.

7.5.12 Rilevamento di accordo tensioni
neutro/terra

7.5.12.1 attivata

Daca detectia cuplajului este activata, identificarea
starii conectate a barelor se efectueaza prin
intermediul injectiei de curent si prin compararea
tensiunilor neutru/pamant pe ambele bare.

7.5.12.2 differenza di tensione tolerata
deltaVo=Vo1-Vo2 [%]

Vectorul diferenta al celor doua tensiuni trebuie sa
corespunda diferentei configurate, daca barele sunt
conectate. Parametrul este raportat la tensiunea cea
mai ridicata dintre cele doua.

7.5.12.3 Minima differenza tolerata di tensione
deltaVo [V]

Daca vectorul diferenta (Vo1-Vo2) este mai mic decét
pragul configurat, va fi efectuata o noua verificare a
starii de cuplare.

7.5.12.4 Differenza di tensione tolerata
deltadeltaVo=deltaVo1-deltaVo2 [%]

Initial, este calculat un vector de referinta in stare
cuplata (vectorul diferenta intre Vo1 siVo2). Ulterior se
verifica in mod continuu ca vectorul diferenta actual
este aproximativ egal cu cel memorizat. Se identifica
un cuplaj daca diferenta intre cei doi vectori (deltaVo1,
deltaVo2) se afla in limitele valorii de prag configurate.
Parametrul este raportat la tensiunea cea mai ridicata
dintre cele doua si la valoarea de referinta.

Daca pragul este depasit, incepe o operatie de
verificare a starii de cuplare prin intermediul
dispozitivului ECI.

7.5.12.5 Nuova verif. stato di par. esterno variaz. di
Vo [%]

Daca a fost detectata o stare de separare, valorile
de referinta ale tensiunii neutru/pamant actuale vor
fi memorizate. Nu trebuie sa fie efectuata o noua
detectie a cuplajului barelor daca tensiunea neutru/
pamant se afla sub limita de variatie configurata
(relativ la o singura tensiune neutru/pamant).

7.5.12.6 Ritardo di rilevazione di parallelo esterno
[0,1s]

Dispozitivul ECI efectueaza o verificare a cuplajului
numai cand criteriul de trigger calculat (toleranta lui
Vo1, Vo2 si toleranta minima aVo1, Vo2) depaseste in
mod constant pragul configurat, in intervalul de timp
definit.

7.5.13 ECI controllato dal Master

n cazul modului de operare cu bare multiple,
dispozitivul slave cedeaza controlul dispozitivului de
injectie de curent propriu controlerului Master, daca
barele retelei sunt cuplate si daca modul invers este
activ.

7.6 Ingressi/Uscite

7.6.1 PLC programmabile

Cu ajutorul programului de editare a fisierului PLC,
pot fi efetuate toate alocarile intrarilor, iesirilor,
definirea variabilelor logice, etc. Consultati cap. 3
pentru informatiile generale si cap .9 pentru
instructiunile complete.

7.6.2 definiz. testo

7.6.2.1 definiz. testo, flag

Pot fi introduse comentarii (de ex. numele liniei,
numele della cabina, etc.) pentru cele 128 variabile
flag disponibile (variabile logice). De asemenea,
poate fi specificat daca o variabila flag trebuie sa fie
memorizata in lista de evenimente sau nu.

7.6.2.2 definiz. testo uscite analogiche

Sunt disponibile doua iesiri analogice programabile
liber (0...20mA). Numele fiecarei iesiri poate fi ales
liber.

7.6.2.3 definiz. testo variabili SCADA

Sunt disponibile 128 de variabile SCADA (variabile
logice auxiliare). Pentru o orientare mai usoara pe
parcursul configurarii parametrilor, pot fi definite
etichete la libera alegere (maxim 8 caractere).
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7.6.3 caratteristica uscite analogiche
Reglarea iesirilor in mA pentru dispozitive de masura
externe. Este necesar sa definiti cele doua limite

ale caracteristicii de transfer. Poate fi selectata

o caracteristica liniara, intrerupta sau logaritmica.

7.6.4 verifica di ingressi / uscite

7.6.3.1 ingressi analogici

A) verificarea intrarilor analogice

Se afiseaza valorile masurate la contactele intrarilor
analogice.

7.6.3.2 ingressi digitali

A) verificarea intrarilor digitale

Se afiseaza starile intrarilor digitale.

B) verificarea functiilor de intrare

Va permite sa verificati functiile de intrare.

7.6.3.3 uscite digitali

A) verificarea iesirilor digitale

Poate fi activata starea iesirilor digitale.
B) verificarea functiilor de iesire

Va permite sa verificati functiile de iesire.

7.6.3.4 verifica flag
Poate fi activata starea variabilelor flag.

7.6.3.4 verifica LT
Poate fi activata starea variabilelor SCADA.

7.7 Configuratia sistemului

7.7.1 data e ora

Configurarea datei (format aaaa-ll-zz)
Configurarea orei (format hh:mm)

7.7.2 lingua

Sunt disponibile:
germana
engleza
italiana

7.7.3Timeout LCD

Display-ul se stinge dupa timpul configurat (5 - 60 min).

Prin apasarea butonului rotativ, display-ul se aprinde
din nou.

7.7.4 assegnazione password

Numerele intre 1 si 32767 pot fi utilizate ca parola.
Introducerea oricaror alte parole face sa se revina la
parola standard pentru nivelul respectiv.

7.7.4.1 uso password

Meniurile vor fi protejate cu o parola daca selectati "SI”.

7.74.2 livello operatore DAN MCI
Modificarea parolei standard ”1” pentru Controler si
Monitorizare.
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7.7.4.3 livello operatore 67S
Modificarea parolei standard ”2” pentru nivelul
Protectie pentru punerea la pamant.

7.7.4.4 livello menu completo
Modificarea parolei standard ”3” pentru nivelul Meniul
complet.

7.7.5 Impostazione LAN

7.7.5.1 Indirizzo IP del controllore.

valori configurate din fabrica: 127.0.0.1

Va rugam sa luati legatura cu administratorul retelei
informatice pentru o configurare corecta a acestor
parametri.

7.7.5.2 Subnetmask

valori configurate din fabrica: 255.255.255.0

Va rugam sa luati legatura cu administratorul retelei
informatice pentru o configurare corecta a acestor
parametri.

7.7.5.3 Indirizzo IP gateway standard

Gateway este numele general al unui sistem de
interfatare intre doua retele de comunicatii. Cand
controlerul trebuie sa transmita date unui PC aflat
intr-o alta retea IP, acesta trebuie sa contacteze mai
intai sistemul gateway

valori configurate din fabrica: 0.0.0.0 (nu exista
gateway)

Va rugam sa luati legatura cu administratorul retelei
informatice pentru o configurare corecta a acestor
parametri.

7.7.5.4 Indirizzo IP nhome dominio server 1

Adresa IP a serverului principal pentru numele
domeniului (DNS). (de exemplu www.trench.at)

valori configurate din fabrica: 0.0.0.0 (nu exista server
DNS).

Va rugam sa luati legatura cu administratorul retelei
informatice pentru o configurare corecta a acestor
parametri.

7.7.5.5 Indirizzo IP nome dominio server 2

Adresa IP a serverului 1 de rezerva pentru numele
domeniului (DNS).

valori configurate din fabrica: 0.0.0.0 (nu exista server
DNS).

Va rugam sa luati legatura cu administratorul retelei
informatice pentru o configurare corecta a acestor
parametri.

7.7.5.6 Indirizzo IP multicast

Acest parametru este necesar pentru comunicatiile
prin retea intre mai multe dispozitive EFD, spre
deosebire de cazul comunicarii 2 dispozitive EFD
conectate intre ele printr-un cablu crosslink.

Adresa IP multicast configurata trebuie sa fie aceeasi
pentru toate dispozitivele EFD din retea.
Comunicatia poate fi utilizata pentru a schimba
informatii logice sau aritmetice intre blocurile PLC ale
diverselor dispozitive EFD.
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Definiti cu multa atentie acesti parametri in cazul in
care configurati comunicarea in retea a mai multor
dispozitive EFD.

INDEX-ul unei comenzi de transmisie SEND(LAN,
BOOL, INDEX,...) trebuie sa nu apara de doua ori in
reteaua de comunicatii.

valori configurate din fabrica: 0.0.0.0 (fara serviciu
multicast)

domeniul de adrese : 224.0.0.1 - 239.255.255.254
Va rugam sa luati legatura cu administratorul retelei
informatice pentru o configurare corecta.

7.75.7 Impostazioni SNTP

attivata correzione automatica del tempo
Este posibila sincronizarea prin reteaua IP

a configuratiei de timp a sistemului, daca este
disponibil un server de timp (SNTP).

data e ora
Configurarea datei (format aaaa-Il-zz)
Configurarea orei (format hh:mm)

indirizzo server del tempo

Se utilizeaza pentru sincronizarea configuratiei de timp
a sistemului prin protocolul SNTP (Simple Network
Time Protocol).

valori configurate din fabrica: ntp.nasa.gov

Va rugam sa luati legatura cu administratorul retelei
informatice pentru o configurare corecta a acestor
parametri.

time zone

Pentru la sincronizarea prin reteaua IP a configuratiei
de timp a sistemului, informatia de timp receptionata
corespunde formatului UTC.

Pentru beneficia de corectia automata a timpului, este
necesar sa configurati fusul orar (time zone).

UTC .. universal time coordinated

WET/WEST ... west european time - ora Europei de Vest

CET/CEST ... central european time - ora Europei
centrale
EET/EEST ... east european time - ora Europei de EST

intervallo correzione [h]
Intervalul de corectie pentru reglarea timpului
dispozitivului EFD

7.7.6 Impostazione CAN

7.7.6.1 indirizzo CAN dispositivo principale (EFD)
Adresa interfetei CAN a dispozitivului EFD.

Daca exista comunicare intre 2 sau mai multe EFD
este nevoie sa tineti cont de faptul ca fiecare adresa
trebuie sa fie unica.

Daca exista numai o comunicare intre EFD si EFX
configurarea adresei este irelevanta.

7.7.6.2 impostazione CAN per EFX.1 / EFX2

Adresa interfetei CAN a dispozitivului EFX.

Daca exista comunicare intre 2 sau mai multe EFD sau
EFX este nevoie sa tineti cont de faptul ca fiecare
adresa trebuie sa fie unica. Adresa configurata din
fabrica a dispozitivului EFX este 128. Daca necesar,
adresa dispozitivului EFX poate fi schimbata pe placa
CPU.

7.7.6.3 edit accesso scheda EFX

Daca mai mult de un dispozitiv EFD comunica cu
o caseta de extensie, este necesar sa decideti care
placi cu iesiri digitale ale dispozitivului EFX apartin
dispozitivului EFD.

Un dispozitiv EFX poate comunica cu maxim 3
dispozitive EFD.

7.7.7 parametri di comunicazione

7.7.8.1 porta terminale

Selectati interfata (COM1, COM2, COM3, COM4)
utilizata pentru comunicarea cu programul
EFDLANTerm.

7.7.8.2 indirizzo terminale

Pentru comunicarea controlerului cu un PC

(si programul EFDLANTerm), adresa configurata
trebuie sa corespunda celei utilizate in programul
EFDLANTerm.

Utilizand adrese diferite, este posibila comunicarea
cu diverse dispozitive EFD utilizand un singur modem.
Diversele dispozitive sunt conectate la modem prin
intermediul unei interfete de distributie. Ca adrese,

se utilizeaza numerele de la 0 la 255.

7.7.8.3 baudrate
Viteza de trasmisie standard este configurabild intre
1200 si 115200 baud.

7.7.8 SCADA

Aten’;ie

Parametrii optiunilor nu sunt vizibili in meniu daca
optiunea nu este activa.

Sunt vizibili numai parametrii protocolului SCADA,
care este activ.

7.7.8.1 MODBUS:

attivato
Activarea optiunii SW SCADA.

indirizzo dispositivo
valoarea configurata din fabrica: 10
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parametri interfaccia

port SCADA: dezactivata, COM2, COM3, COM4

baudrate: 1200 - 19200 bd

protocolul: RS485, NONE, XOFF/XON,
RTS/CTS, DTR/DSR

bit de date: 7 sau 8

paritate: none, even, mark, space

bit de stop: 1sau?2

protocollo sintonizzazione fine

Tipo di trasmissione a
configuratia standard pentru modul RTU: 8E1
configuratia standard pentru modul ASCII: 7E1

intervallo silenzioso modo RTU t3.5 [us]
in mod RTU, cadrele (frames) mesajelor sunt separate
de un interval de pauza de cel putin t3.5 (3.5 durate
caracter). Intervalul de pauza depinde de valoarea de
vitezei de transmisie configurate; valorile recomandate
pentru t3.5 in conformitate cu specificatiile sunt:

13.5 =3500ps pentru 9600 baud

t3.5 = 1750us pentru 19200 baud (sau mai rapide)
Se recomanda o valoare t3.5>=5000ps.

timeout fra caratteri modo RTU t1.5 [ps]
in mod RTU, intregul cadru (frame) al mesajului trebuie
sa fie transmis ca succesiune continua de caractere.
Daca intre 2 caractere apare un interval de pauza mai
lung decét t1.5 (1.5 durate caracter), intregul cadru al
mesajului este considerat incomplet si este ignorat de
dispozitivul EFD. Valorile recomandate pentru t1.5 in
conformitate cu specificatiile sunt:

11.5 =1500ps pentru 9600 baud

t1.5 = 750us for 19200 baud (sau mai rapide)
Aceasta functie poate fi dezactivata configurand
t1.5=0ps.
Se recomanda sa dezactivati aceasta functie.

timeout fra caratteri modo ASCII t1[ms]
in mod ASCII, inregul cadru (frame) al mesajului
trebuie sa fie transmis ca succesiune continua de
caractere.
Daca intre 2 caractere apare un interval de pauza mai
lung decét t1, intregul cadru al mesajului este
considerat incomplet si este ignorat de dispozitivul EFD
Valorile recomandate pentru t1 sunt:

t1 =1000ms ... 5000ms

ritardo minimo prima di rispondere [ms]

Timpul de asteptare in milisecunde inainte de a
raspunde la o solicitare (pentru dispozitive cu reactie
lenta).

configurazione evento
Activarea evenimentelor, definitia cuvantului (byte)
superior si a celui inferior.

configurazione comando
Activarea comenzilor, definitia cuvantului (byte)
superior si a celui inferior
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durata impulsuri motor [s]
reglarea bobinei Petersen prin Scada

ignora indirizzo partenza e numero di bit dati

in cazul in care parametrul este configurat 'SI', pentru
solicitarile MODBUS

- Cod functie 0x01 READ Coils

- Cod functie 0x02 READ Discrete Inputs

adresa de inceput si numarul de biti sunt ignorate.
Cadrul mesajului de raspuns considera intotdeauna
adresa de inceput 0x00 Ox6E si numarul de biti 90.

7.7.8.2 IEC 60850-5-101

attivato
Activarea optiunii SW SCADA.

indirizzo dispositivo
valoarea configurata din fabrica: 10

indirizzo apparecchiatura SCADA

Adresa aparatului SCADA este utilizata de dispozitivul
EFD pentru comanda de interogare. Valoarea
configurata din fabrica: 255

parametri interfaccia

port SCADA: dezactivata, COM2, COM3, COM4
baudrate: 1200 - 115200 bd

bit de date: standard 8

paritate: standard even

bit de stop: standard 1

configurazione evento
pentru a defini tipul si numarul INFO / activati
repertoriul semnalelor (sau EFDLANParam)

configurazione comando

pentru a defini numarul INFO, activati
repertoriul comenzilor (sau EFDLANParam)
configurazione valori misurati

pentru a defini tipul si numarul INFO / activati
repertoriul semnalelor (sau EFDParam)

tempo impulsi motore [s]
reglarea bobinei Petersen prin Scada

protocollo sintonizzazione fine

tempo per trasmissione ciclica delle misure [s]
valoarea configurata din fabrica: 60s

7.7.8.3 IEC 60850-5-103

attivato
Activarea optiunii SW SCADA.

indirizzo dispositivo
valoarea configurata din fabrica: 10
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parametri interfaccia

port SCADA: dezactivatda, COM2, COM3, COM4
baudrate: 1200 - 19200 bd

bit de date: standard 8

paritate: standard even

bit de stop: standard 1

configurazione evento
pentru a defini tipul, numarul INFO, codul FUNC/activati
repertoriul semnalelor (sau EFDLANParam)

configurazione comando
pentru a defini numarul INFO, sau codul FUNC, activati
repertoriul comenzilor (sau EFDLANParam)

tempo impulsi motore [s]
reglarea bobinei Petersen prin Scada

protocollo sintonizzazione fine
IEC mval 120% = 2048 sau 4096 (integer)

valori masurate ASDUS3 sau ASDU9
valori masurate | FUNC 1

valori masurate | INFO 20

valoarea Ipos [A] (Ipos) sau (Ipos+Ifix)

mesaj ID COL 0

mesajlD FUNC 5

canal 1 dist. loc. FUNC 130
canal 2 dist. loc. FUNC 131
nceput dist. loc. FUNC 132

7.7.8.4 configurazione & IEC101 (per interruttori)

indirizzo dispositivo
valoarea configurata din fabrica: 19

parametri interfaccia
poarta Scada IEC101: dezactivata, COM2, COMS3,
COM4

baudrate: 1200 - 19200 bd

bit de date: standard 8

paritate: standard even

bit de stop: standard 1

massima tempo risposta [ms] 5000
tempo ritardo [ms] 2000

tempo di polling per posizione interruttori [ms] 500
7.7.8.5 IEC 60850-5-104

attivato
Activarea optiunii SW SCADA.

indirizzo apparecchiatura
valoarea configurata din fabrica: 10

indirizzo apparecchiatura SCADA

Adresa aparatului SCADA este utilizata de dispozitivul
EFD pentru comanda de interogare. Valoarea
configurata din fabrica: 255

configurazione evento
pentru a defini tipul si numarul INFO / activati
repertoriul semnalelor (sau EFDLANParam)

configurazione comando
pentru a defini numarul INFO, activati
repertoriul comenzilor (sau EFDLANParam)

configurazione valori misurati
pentru a defini tipul si numarul INFO / activati
repertoriul semnalelor (sau EFDLANParam)

tempo impulsi motore [s]
reglarea bobinei Petersen prin Scada
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8.1 Notiuni de baza 8.3 Instalare

EFDLANTerm este programul, compatibil cu sistemul

Windows, furnizat impreuna cu dispozitivul EFD. - Introduceti CD-ul EFDLANTerm in driverul pentru
Acesta este capabil s& comunice cu dispozitivul EFD CD.
prin intermediul interfetei seriale, direct sau prin retea - Apasati butonul "Start” si selectati optiunea “Run”.
LAN sau modem. Programul se compune din trei parti - Introduceti, de exemplu,“e:\setup” in campul
diferite, corespunzatoare urmatoarelor functii: solicitat.
- Incepeti instalarea, selectand "OK”.

- Programul pentru controlul la distanta, transferul Confirmati sfarsitul instaldrii cu "OK”. Acum

de date, configurarea online a parametrilor si programul EFDLANTerm poate fi executat.

actualizarea software-ului.
- Analiza datelor memorizate in aparat.

- Configurarea offline a parametrilor dispozitivului. 8.4 EFDLANTerm

Programul porneste cu fereastra urmatoare:

8.2 Cerinte tehnice hardware

minime pentru PC

File Functions Settings View ?

- PO compatii I =Edl [Rdk AR EAE AP I

- 4 NMBRAM
- 4 MB spatiu liber pe hard disk

- interfata seriald RS232 (sau, ca alternativa, 8.4.1 Meniul "File”
dispozitivul de conversie USB/RS232)
- Driver pentru CD-ROM 8.4.1.1 EFDLANAnNalyse
- Placa grafica si display compatibile cu sistemul
Windows Acest element al meniului permite deschiderea rutinei
- Mouse compatibil cu sistemul Windows programului pentru evaluarea datelor memorizate

- Sistem de operare Microsoft Windows 98, NT 4.0, (data buffer).
Win2000, XP, Vista
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8.4.1.2 EFDLANParam
Acest element deschide rutina programului in care pot
fi configurati parametrii.

8.4.1.3 Exit
Inchide programul.

8.4.2 Meniul ”Functions”

8.4.2.1 Load parameters from controller....
Configurati directorul in care trebuie sa fie salvat
fisierul pentru parametrii dispozitivului EFD si numele
fisierului. Parametrii sunt memorizati pe PC. Volumul
de date transferat (in %) este indicat pe bara de
vizualizare.

8.4.2.2Transmit parameters to controller...
Configurati directorul PC-ului in care se afla fisierul cu
parametrii care trebuie sa fie incarcati in controler si
numele fisierului. Volumul de date transferat (in %)
este indicat pe bara de vizualizare. Datele transferate
pot fi verificate in meniul dispozitivului DAN, care se
deschide automat.

NOTA IMPORTANTA: Pentru a memoriza noua
configuratie pe dispozitiv, este necesar sa selectati
“memor” cand parasiti meniul.

in caz contrar (pentru a mentine configuratia originald
a dispozitivului), parasiti meniul selectionand “ignora”.
in acest caz dispozitivul continui s& functioneze cu
vechea configuratie.

8.4.2.3 Load Data buffer...

Introduceti numele fisierului cu datele dispozitivului
EFD si directorul corespunzator. Dispozitivul DAN
transmite datele (din memorie) catre PC. Volumul de
date transferat (in procente) este indicat pe bara de
vizualizare.

8.4.2.4 Load archiv...

Introduceti numele fisierului cu datele dispozitivului
EFD si directorul corespunzator. Dispozitivul DAN
transmite arhiva datelor (de pe flash drive) catre PC.
Volumul de date transferat (in procente) este indicat
pe bara de vizualizare.

8.4.2.5 Load statistics

Introduceti numele fisierului cu datele statistice (*.txt)
ale dispozitivului EFD si directorul corespunzator.
Dispozitivul DAN transmite datele statistice (de pe
flash drive) catre PC.

8.4.2.6 Load event list

Introduceti numele fisierului cu evenimentele (*.txt)
dispozitivului EFD si directorul corespunzator.
Dispozitivul DAN transmite lista evenimentelor (de pe
flash drive) catre PC.

8.4.2.5 Monitoring controller...
Demareaza modul terminal al programului
EFDLANTerm (operare la distanta). Display-ul afiseaza

pe monitorul del PC-ului versiunea software-ului, pe
primul rand al ferestrei (vezi prima figura de pe prima
pagina a acestui capitol).

8.4.2.6 Software update...

Introduceti seria dispozitivului si parola corespunza-
toare pentru actualizare.

Introduceti, de asemenea, numele si directorul noii
versiuni de software a dispozitivului EFD sau, eventual,
noua versiune de software DSP (software pentru
procesoarele de semnal). Parola si fisierele necesare
pot fi comandate de la Trench Austria, daca este
disponibila o versiune actualizata.

X
Software update loader 200

Please enter the passward software update for the

2033031109
I 0

— File with EFD - program
C:hArbeitzdateienh Gerate \EFD20NEFD 20 LAM_FLU

EFDr with zenial umber

Browse. ..

L

r— File with DSP - program
|E:\.t’-‘«rbeitsdateien\ﬁeréte\EFD2D\EFD2E|_LAN_FLLI

Browsze...

Cancel

g

(119 |

Dupa ce ati confirmat (cu OK, parametrii salvati) se
deschide o a doua fereastra, in care este posibil sa
transferati software-ul EFD (si/sau DSP) sau numai sa
il verificati.

x

¥ programm EFD

¥ programm DSP

transfered bytes /0
zhatuz i}

sa_|

Transferul dureaza aproximativ 2 min @ 115.2 kBd.
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8.4.3 Meniul ”Settings”

8.4.3.1 Communication settings

Pot fi definite configuratiile importante pentru PC,
si transmisia de date prin LAN sau modem.

Se deschide fereastra urmatoare:

Fereastra "Communication settings”:

Communication settings ] il

LAM settings
b odem |

Maodem parameter |
Communication setings

— Senal PC interface

Port -

baud ISEDD ‘I
patity |NDNE v[

data bitz

|EI ms
Address of unit |1 ]

Diclaytime bebween data

[ use Modem
[~ Recording of the last transfer

oK I Abbrechen

Port: portul utilizat ca interfata de catre PC.
Modemurile interne trebuie sa fie alocate unui port
virtual liber.

Programul EFDLANTerm trebuie sa nu fie deschis de
doua ori pe PC, pentru a evita blocarea interfetei seriale.

WEemehmen Hilte

Baudrate: introduceti aceeasi valoare definitd pe EFD
(vezi "configuratia sistemului” ->"parametrii
comunicatiei” -> "baudrate”).

Aceeasi valoare trebuie s3 fie utilizata si pentru
configurarea PC-ului prin intermediul functiei
sistemului de operare Windows "Control Pannel” ->
”System” -> "hardware” -> "Device Manager” ->
"Ports” -> "[selectati portul utilizat de interfata pentru
EFD]” -> "Port Settings”

Parity: introduceti aceeasi valoare si pentru
configurarea PC-ului prin intermediul functiei
sistemului de operare Windows mentionata mai sus
(vezi baudrate)

Data bits: introduceti aceeasi valoare si pentru
configurarea PC-ului prin intermediul functiei sistemului

de operare Windows mentionata mai sus (vezi baudrate)

Delay time between data [ms]: Utilizati valorile
urmatoare: 0 pentru conexiunea directa sau LAN
0 - 50 pentru conexiunea prin modem

TRENCH

Address of unit: introduceti aceeasi valoare definita
pe EFD (vezi "configuratia sistemului” -> "parametrii
comunicatiei” -> "adresa terminalului”).

Fereastra "Modem”

Communication settings ) i[

LAM sethngs |
Modem

todem parameter I

Communication settings

Hew Copy [Delete |

Directony of KOMMPAR.DAT
IE:\F’ngram Files\Trench\EFD2Z0CPTerm %1.1% |

[ Eemehmen Hilfe

kK I Abbrechen

Pot fi addugate diverse modemuri, utilizand fereastra
urmatoare.

Fisierul "lkommpar.dat” contine toate configuratiile
(nume, numere, etc) ale statiilor.

Introduceti directorul in care se afla acest fisier.

Fereastra "Modem parameter”

Communication settings ] |

Modem
LaM zettingz I

Communication settings I
Modem parameter

Modem

Carnmand prefis
Command terminator
It string L3
Tone dial code
Pulse dial code
Dial method
Hangup code

Reset code

Ok I Abbrechen

Hbermebmen Hilfe

OM-EFDLANS.01
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Este utilizata pentru configurarea parametrilor
comunicatiei modemurilor utilizate.

Parametrii principali pentru modem sunt indicati in
manualul de instructiuni al acestuia.

Init string

in principiu, modemurile pot opera cu EFDLANTerm
asa cum au fost configurate din fabrica (&F).
Reglajele ulterioare (de ex. X3) corespund centralelor
telefonice specifice. De exemplu, daca este utilizat un
ELSA Microlink 33k, este necesar sa configurati ca
"init string” &F%C0%G1%B9600 (compresia datelor
este dezactivata si la viteza de transmisie este
constanta, 9600 Baud).

Fereastra "LAN settings”

Communication settings ﬂ

Communication settings | Modem |
Modem parameter LAN ssftings
P | 127 . 0 0 1
Pot 54545
i coMm
0K I Abbrachen [Eernehmer Hilfe |

IP: introduceti aceeasi valoare definitd pe EFD

8.4.3.2 Disconnect communication
Deconecteaza comunicatiile existente.

8.4.3.3 Connect communication
Incearca sa stabileasca o comunicatie intre EFD si PC.
Daca se selecteaza "communication settings” -> "Use

modem?”, se deschide o fereastra, in care este necesar
sa selectati la statia dorita.

fratect matien ks

Dlisdrg i Tiaz
| oF. |

Este posibil sa reglati sau revedeti parametrii statiilor
existente.

Careni |

[Paramtors siiation Fil
[e——
ko SR
Tebaphons kel 0047 722 5731 210 L Ernarme
P raadars S T
el E | I Colteck
paks I oo b B T —
EN o <
Stop b [ =1 Coneckoniest [COHHECT
v Badbots of ud
% Soarcad I ¥ Snded [
i |
D | b |

Optiunile ”Ask for password” sau "Callback” pot fi
activate, daca modemul statiei permite acest lucru.

Parolele si numerele de apel sunt memorizate de
modemul statiei.

8.4.3.4 Language

Germana, engleza sau italiana. Daca selectati italiana,
comenzile raman in engleza, dar parametrii
dispozitivului DAN si fisierul de help sunt afisate in
italiana.

8.4.3.5 Colour setting
Pot fi alese culorile fundalului display-ului.
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8.4.4 Meniul "View”

8.4.4.1 Symbol bar
Va permite sa afisati sau sa ascundeti bara.

CENTIEARAL AR AV S

Simbolurile corespund comenzilor urmatoare:

Simbolul Comanda

Conectare

Deconectare

Initiere mod

incarcare data buffer

Incarcare fisier de
arhiva

Incarcare fisier de
statistica

Incarcare fisier
evenimente

Incércare parametri
de la controler

Trasmisia unui
parametru la controler

Asistenta (indisponibil
pt. EFDTerm)

IR R E R (= L

8.4.4.2 Status bar
Va permite sa afisati sau sa ascundeti bara.
Ready [il=d [ [1BOR03 [16:48:24

8.4.5 Meniul About EFDLANTerm

Afiseaza versiunea programului EFDLANTerm si a
software-ului dispozitivului.

Blvnit EFDHLANT mem |
EFCLAH Tarm WA [A00E 0T
Foa Warzian EFCLAH R 001 T

Copmght & 1539 - 208
Trarech fesai GirabH

e

TRENCH

8.5 EFDLANAnNalyse

Programul de analiza porneste cu fereastra urmatoare.

File  Edit Zoom Settings View ?

BEHEG LBO 5 32t W ]| T

8.5.1 Meniul ”File”

8.5.1.1 Open
Deschide un fisier (tip *.mwp) memorizat.

8.5.1.2 Save
Fisierul modificat poate fi memorizat din nou.

8.5.1.3 Save as...
Fisierul modificat poate fi memorizat cu nume si
director diferite.

8.5.1.4 Save as ASCII table

Datele pot fi memorizate in format ASCII (*.asc) pentru
a fi compatibile si cu alte programe (de ex. Excel,
Access, etc. ).

8.5.1.5 Print...
Imprima curbele evaluate.

8.5.1.6 Print preview
Permite vizualizarea inainte de imprimare.

8.5.1.7 Print setup
Configuratia imprimantei/ imprimantelor instalate.

8.5.1.8 Last files
Afiseaza ultimele 4 fisiere deschise.

8.5.1.9 EFDLANTerm
Acest element permite deschiderea programului de
emulare pentru terminal.

8.5.1.10 EFDLANParam

Acest element permite deschiderea rutinei
programului pentru configurarea parametrilor
dispozitivului.

8.5.1.11 Exit
Permite parasirea programului de analiza.

8.5.2 Meniul "Edit”

8.5.2.1 Select curves

Cand un fisier este deschis sau transferat, nu a fost
selectata nicio curba. Aceasta fereastra afiseaza
curbele care pot fi selectionate. Curbele dorite trebuie
sa fie adaugate in dreapta ferestrei.

OM-EFDLANS.01
Decembrie 2009
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dotied Curear — ouvez i plod

THDT LF =1 o

MO T DOwH —all [ Jucz

FELRTHRALLT 1Tl Feagsil

A o2 Famcid

SEARDA Wil Feederd

ECOHTRIS 0N lolM Fanciesi

TCOHTR_ALOCK

BLOCAL

BEND_|_Mex

10 ENG_I_MIH

11 Hw! ]2k

12 Pufl ALEFN =
I [T ER% I 24 Femrpren I
= | _ e |

8.5.2.2 Representation
Chiama la finestra “Display measured values”

EREE T
& Wk st poink wlth cimie
W Conmsan daim ponts sah e
[ v e phaes prgle
I il Bl s
F Lok
[+ Fl pant i one pags
T e noas bor s bired o gidrs

8.5.2.3 x-y diagram settings

Aceasta fereastra de dialog poate fi deschisa numai
dupa ce ati selectat "Display x-y diagram” din meniul
"View”.

Este utilizata in principal pentru afisarea curbei de
rezonanta (pozitia bobinei Ipos pe axa x, Vo1 sau Vo2
pe axay).

Settingzs x-y diagram

Scaling of y axis

MNumber of decades

w-y diagram
w-anis Im 'l
y-ayis |Un1 j

|

Exemplu

Pentru a obtine o curba de rezonanta completa,
bobina trebuie sa fie reglata pe intregul domeniu.
Dupa aceasta, memoria tampon (data buffer) este
transferata pe PC. Domeniul de timp corespunzator

b trebuie sa fie selectat inainte de a se modifica in
T | T | diagrama x-y.
Dt Tire:
o Preen fizeas 2 g ==
i posEogx iz e [x]
LoD
Inrcapteon |m|lr.-||- --|
L 1 Bl
(o] beea |
L] ! LY
II|
in aceasti fereastr4 se afla si parametrul "time axis - / ‘*.,
inscription”, care poate avea urmatoarele valori: 40 y "*.‘
s
relatively: timpul relativ de la inceputul inregistrarii 2,0 f_’,./’ 2 Mo
absolutely:  timpul absolut, cu data si ora (actuale - T
sau ale inregistrarii) s 181
none: nicio indicatie de timp 400 ADeD L A0 1200
ms-timer: timpul este calculat automat de la
ultimul punct de date, daca timpul a fost
reconfigurat
pagina 94 OM-EFDLAN3.01
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8.5.2.4 Event list settings

EEZTEEE——— Il
xni wll vtz 1
b ol g 1]
E-vrtt Evani lod ooy g
CF0 WOT_UIP [ T iH = P
COFi WOT_DiTwi | T P -
OFI2 EARTHRAULT |DFI.'!12 EARTHRALLT = b
OFOTIY e [ oFoma_me = =
CFO EFFOR | E = =
{OFINS COWTH_E_OH [ e ConaTR_E_ - =
OFO0E CONT A_BLOCE | s T R_BLCCH - -
OFO7 LOCSL |l:m:|.‘ LOCAL - =
e

Aceasta fereastra de dialog poate fi deschisa numai
dupa ce ati selectat "Display event list” din meniul
"View”.

Aceasta fereastra de dialog joaca rolul de unui filtru de
semnal. Evenimentul individual corespunde functiei de
iesire a dispozitivului si poate fi configurat ca element
din lista de evenimente.

8.5.3 Meniul ”Zoom”

8.5.3.1 Rectangular Zoom

Cursorul din fereastra principala se transforma in lupa.
Poate fi selectat un dreptunghi pentru marire.

Marirea maxima depinde de numarul de curbe
selectionate si de domeniul de timp vizualizat. Daca
marirea nu este suficientd, este necesar sa reduceti
numarul de curbe sau domeniul de timp vizualizat
trebuie sa fie mai scurt.

8.5.3.2 Fit

Le curbe selectionate sunt adaptate la dimensiunea
actuald a ferestrei. Aceasta comanda este disponibila
si pe bara cu simboluri.

8.5.3.3 Reset

Scala curbelor este determinata in functie de domeniul
valorilor vizualizate. Aceasta comanda este disponibila
si pe bara cu simboluri.

8.5.3.4 Halve horizontal
Scala de timp este injumatatita.

8.5.3.5 Double horizontal
Scala de timp este dublata.

8.5.3.6 Halve vertical
Axay este Tnjumatatita.

8.5.3.7 Double vertical
Axay este dublata.

8.5.3.8 Set...
Factori de scala pentru x si y.

TRENCH

8.5.4 Meniul ”Settings”

8.5.4.1 Language
Germana sau engleza.

8.5.4.2Time interval

Domeniul de timp vizualizat poate fi configurat fie in
functie de la fereastra selectata (curent) fie in functie
de intregul domeniu de timp al memoriei tampon (data
buffer).

8.5.5 Meniul *View”

8.5.5.1 Symbol bar
Afiseaza sau ascunde bara urmatoare.

EEHE 0P E 3 3 Lzl

e R

Simbolurile corespund comenzilor urmatoare:

Simbolul Comanda
E-ﬁ' Deschidere
Memorizare
Imprimare
Marire

Adaptare scala

Reset factor de scala

Injumatétire orizontal

% Dublare orizontal

l:2 Injumatatire vertical
[=2 Dublare vertical

Hf Domeniu complet

o Domeniul ferestrei

+| Cursor stanga

|+ Cursor dreapta

c@ Versiunea Programului

Analyse

OM-EFDLANS.01
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8.5.5.2 Status bar
Afiseaza sau ascunde bara urmatoare.
Ready fimi | 120603 [16:48:24

8.5.5.3 Display values
Deschide fereastra cu valorile masurate in pozitia
actuala a cursorului.

8.5.5.4 Display x-y diagram
Deschide fereastra cu graficul x-y al datelor selectate.

8.5.5.5 Display event list

Deschide fereastra, care contine elementele introduse
n lista de evenimente, pe timpul selectat (vezi
reprezentarea).

Dara
I00E=10-15 120 el S

8.5.5.6 Display vector diagram

Deschide fereastra, care afiseaza vectorii (amplitudine/
faza) ai curentilor homopolari in planul complex.
Timpul indicat corespunde pozitiei cursorului activ pe
display x-y.

8.5.5.7 Display list of faults

Deschide fereastra, care contine o lista de puneri la
pamant rezistenta inalta si joasa, care au aparut pe in
timpul corespunzator memoriei tampon (buffer) de
date.

8.5.6 Meniul About EFDLANAnNalyse

Afiseaza versiunea programului EFDLANAnNalyse si
a software-ului dispozitivului.

x
EFDLANARElyse V307 [2009-10-07)

for wersion EFDLAN W3.01 [2009-10-07]

Copyright 2 1539 - 2009
Trench Austria GrmbH

8.6 EFDLANParam

Programul pentru configuratia parametrilor porneste
cu fereastra urmatoare.

@ EFDLANParam - Unbenannt

File EditParameters Settings View 7

hedR_ES %

8.6.1 Meniul "File”

8.6.1.1 New
Deschide un nou fisier cu parametri (*.par).

8.6.1.1 Open
Deschide un fisier memorizat (*.par).

8.6.1.2 Save
Salveaza cu acelasi nume figierul modificat.

8.6.1.3 Save as...
Salveaza fisierul modificat. Numele si directorul pot fi
selectate.

8.6.1.4 Compare with file
Fisierul deschis poate fi comparat cu un altul.
Diferentele sunt inventariate intr-un un figier text.

8.6.1.5 Factory settings

Deschide fisierul cu configuratiile furnizate de
fabricant, corespunzatoare conexiunilor standard (vezi
cap.2 diagramele de conexiuni). Sunt disponibile le
configuratiile urmatoare:

Master_unipolar.par (ECI unidirectional)
Slave_unipolar.par (ECI unidirectional)
Master_bipolar.par (ECI bidirectional)
Slave_bipolar.par (ECI unidirectional)

8.6.1.6 Print...

Imprima lista c. Sunt afisati numai parametrii nivelului
selectat. Seria (ID) si versiunea software-ului instalat
sunt imprimate in header.

8.6.1.7 Print preview
Permite vizualizarea nainte de imprimare.

8.6.1.8 Print setup
Configuratia imprimantei instalate.

8.6.1.9 Last files
Pot fi selectate ultimele 4 fisiere deschise.
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8.6.1.10 EFDLANTerm
Acest element permite deschiderea programului de
emulare pentru terminal.

8.6.1.11 EFDLANAnNalyse

Acest element permite deschiderea rutinei programului
pentru evaluarea valorilor masurate aflate in memoria
tampon (data buffer).

8.6.1.12 Exit
Permite parasirea programului de configurare
a parametrilor.

8.6.2 Meniul ’Edit Parameters”

Structura parametrilor programului pe PC corespunde
cu cea a meniului dispozitivului. Pentru editarea
fisierului PLC, vezi sfarsitul acestui capitol ("Editor
PLC”).

8.6.2.1 Operation level
Este permis accesul numai la parametrii cei mai
importanti ("Top Ten Parameter”).

8.6.2.2 Commissioning level
Sunt disponibili toti parametrii necesari pentru prima
instalare.

8.6.2.3 Expert level
Sunt disponibili toti parametrii necesari pentru
configuratii speciale.

8.6.2.4 All levels
Toti parametrii sunt disponibili.

8.6.3 Meniul ”Settings”

8.6.3.1 Language

Germana, engleza sau italiand. Daca selectati italiana,
meniul de comanda raméne in engleza, dar parametrii
dispozitivului DAN si fisierul de help sunt afisate in
italiana.

8.6.4 Meniul "View”

8.6.4.1 Symbol bar
Afiseaza sau ascunde bara simbolurilor.

DEeE RS 7

TRENCH

Simbolurile corespund comenzilor urmatoare:

Simbolul Comanda

Fisier nou

Deschidere fisier

Memorizare

Vizualizare Tnainte de
imprimare

Imprimare

Versiunea programului

2 [ o) & § O

EFD20Param
Status bar
Afiseaza sau ascunde bara de stare.
Ready il [ [180E03 [16:48.24

8.6.5 Meniul About EFDLANParam

Afiseaza versiunea programului EFDLANParam si
a software-ului corespunzator al dispozitivului.

Aot AW x|

i EFTAL&H Poyriny W2 [20F-1HIT]

by Westin EFTILAN W 2EHIT]

Cogrgeghi. T 134 - 2T0E
Tsrach Lajidris [arabiH

[ = ]
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8.7 Editorul PLC (EFDLANParam)

Selectionand din meniul principal “ingressi/uscite” -> ”Editor PLC” apare fereastra urmatoare.

gk ek DI WA Engbs oewewsds (e essstank T
& Indsx aodlicasc

| FFDG R AFAEFRGOCRd . b (3010 -40)

arararaTaTraraTavarara

STARDAEED FARAMETER FILE EFDcio &F, AASTER GETTINS ARE 2DED

kinn Lf AF ol L]

[ 3

AEASTER PLC MILT IF MORSTOG MOTH ARCE AL rAUSEAR RIS N |
FLAPE PLC FIAR 9 MORKETNG MITWH ASSS RS (NOERAR GREEND ey B
AT AT AT AT AT AT T AT AT AT AT T A T AT AT AT A AT A A AT AT AT AT AT A AT AT AT AT AT AT A AT AT AT AT AT AT

RARTWART CONFTSURATTON EFTL
STRET RZ0 a1
SL0T AN 4k
ATRET RO OY: DEF DIRUT

SLOT AN a4 BN OIS
SEATIEAYE CONFICIATION DERE
SLOT A0 El: ELF LIGIN

FLOT MDD OEX: DA DIROUT

SLOT MO Eac EF NIGIN
STRET MO Df: D4F DIROUT

FLOT MD EE: LW DJTGIN

La¥ DIGIN

i IR IETTUT SIGRALT + O0d SMORITIETNY SN0TY RRARTENINT OF AST

A AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT A AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AT AW

FRAGYETEICT FANLTE
IFIMIF JECTE RELENGE LFo2=DT Lo

- COOIRG STGRELE

OFFSET POk STOMAL CGODING o8 FOR BE KED,. E+4 FOR AR SREEW)

D43 linee <lacksd, DE

Exempilul ilustreaza configuratia din fabrica pentru
“Master-bidirectional”.

Editorul PLC permite configurarea alocarilor si
efectuarea operatiilor intre:

Intrari digitale

lesiri digitale

Variabile booleene (flags)
Intrari analogice
Variabile aritmetice
Constante

Sunt disponibili operatori booleani si aritmetici,
comparatori si functii speciale (intéarzieri, impulsuri,
etc.), care va permit sa configurati comportamentul
dorit al dispozitivului.

De asemenea, orice comentariu poate fi introdus dupa
(;) (utilizati numai litere majuscule). Editorul este dotat
si cu o rutind de corectare a sintaxei, care face sugestii
automat.

8.7.1 Linia comenzilor

PLC editor

Syntar check  Edit Wiew  Single commands  Line assistant 2

I? Index assistant

8.7.1.1 Meniul ”syntax check”

Check all
Se controleaza intregul text. Erorile de sintaxa sunt
indicate in fereastra de jos.

Check act. line
Se controleaza numai linia actuala (pozitia cursorului).

8.7.1.2 Meniul "Edit”

Undo (Ctrl 2)
Anuleaza actiunea precedenta.

Find (Ctrl F)

Este posibil sa efectuati cautarea unui sir de caractere
introducand sirul in fereastra de cautare. Programul se
deplaseaza la prima pozitie corespunzatoare sirului.
Utilizati numai litere majuscule.
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Find Next (Ctrl N)
Programul se deplaseaza la urmatoarea pozitie
corespunzatoare sirului.

8.7.1.3 Meniul "View”

Display index

Numarul care indica elementul utilizat (de ex. iesirile
digitali, flag etc.) este indicat intre parenteze drepte.
fn mod normal, nu este o informatie de interes.

Display defines

Numele care defineste elementul utilizat (de ex. iesirile
digitali, flag etc.) este indicat intre parenteze drepte.
fn mod normal, acesta ofera informatia solicitata.

Update colours

Comentariile, parantezele, functiile, etc. sunt afisate
in culori diferite. Dupa ca ati introdus text, puteti sa
schimbati culoarea.

8.7.1.4 Meniul Single commands

Pot fi selectate elementele urmatoare:

Flag M[]
Input Functions IF(]
Digital outputs D[]
analogue inpuks Al

fnalogue inputs external AIE[]

Yariable Y[

analogue outpuks 800 b
Const []

Digital inputs D]

Qutput Functions QF[]

Input From SCADS LT[]

Red errar LED ERRORLED
Timer TMR[]

Counter CHT]

Flip - flop Function FF[]

Sample - hold Function SH[]

Delay Funckion DLY[]

Pulse Funckion PL3[]
pulse-edge evaluation SLOPEL...) M

rECEVE RECEIVE(...] »

Eransmit SEMDL, . ) k

TRENCH

De ex. iesirea digitala 0304 poate fi selectata in modul
urmator:

B coemaninls. =

. digical impucs alac DSl

Cancal |

Elementul selectat este pozitionat in fisierul text.
Alternativ, este posibil sa introduceti textul prin
intermediul tastaturii sau utilizand functia copy / paste
a sistemului Windows.

in anex& poate fi gasita o lista a functiilor PLC si

a elementelor disponibile.

8.7.1.5 Meniul Line assistant

Pot fi selectate elementele urmatoare:

Assign Flags M[]=

Assign input Functions IF[]=

Assign digital outputs Do[]=
Assign red error LED ERRORLED=
Assign variable W[]=

Assign const, _[]=

&nalogue inputs external  AIE[]

Assign analogue outputs  AC[]=

Timer Funckion TR, ]
Counker Function CHT k
Flip-flop Function FF k
sample - hold Function 5H k
Delay Function DLY k
Pulse Function FLS k
kransmit SEMD,..) k

OM-EFDLANS.01
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Spre deosebire de comenzile individuale, editorul va
ghideaza de-a lungul liniei si sugereaza operatorii
dintre elementele individuale.

Figura urmatoare ilustreaza sugestiile propuse cand
selectionati “assign red error led”

obel o=

T FALSE

cwaww: OuEpUE Function OF[]

porope  Input Funckion 1F[]

DOCD(  Digital oukput D[]

DO Digital inpuk DI[]

DOLD!  ped error LED ERRORLED

DOLD Blag M

DOLD! Input from SCADA LT[]

DOLDC spape pulse function PLS[].READ()

BOLDU g abe delay Function DLY[].READ()

DO LD State Flip Flap FF[]1.READ()

porni  A5C switched an IS_ASC ... QN 3
po[ni  Coupling state of busbhar IS_COUPLED_BE..._BB...() 3
DOLD! Timer finished? TMR[].ISFINISHED{)

po[rn:  Mew brackets (ool

DOLD(  Inwert expression I{expression)

DOLD | ogical combinations Lok Al B v L == =1 L

DO LD

Arithmetic comparison Lok dene= 2 m= = = L b 3

Exemplu:

O iesire digitala trebuie sa fie indice ca bobina se afla
la capatul de cursa inferior sau superior.

lesirea este o combinatie OR a ambelor capete de
cursa. Contactele de capat de cursa ale bobinei sunt
conectate la intrarile digitale ale dispozitivului
EFD500.

Asocierea intrarilor digitale cu functiile de intrare
corespunzatoare sunt efectuate in modul urmator.

IF[MIF_END_|_MAX]=DI[D0205]
: CAPAT DE CURSA SUPERIOR
IF[MIF_END_|_MIN]=DI[D0206]
: CAPAT DE CURSA INFERIOR

lesirea digitala poate fi programata fie ca OR boolean
intre intrarile digitale 0205 si 0206, fie ca OR boolean
intre ambele functii de intrare.

Mai intéi, selectati iesirea digitala (de ex. 0304) si
confirmati cu OK.

O expresie booleana trebuie sa fie asociata cu iesirea.
Fereastra de dedesubt ofera alternativele posibile.
Daca aceasta fereastra non este afisata automat,
pozitionati cursorul pe {BOOL} si apasati butonul
stang si apoi cel drept al mausului.

in acest mod pot fi selectate combinatiile logice si
poate fi selectat simbolul | pentru OR logic.

i Pary brachats (ead ]

o pre FTRE EATaRRHIN S

B[ o |

parrs ARhwedi pEmpwEon s e e e e o B RGTORGRICRE] ]
CAHDH &

PR il | FCT MG RN B
HOR ®
QL -
ROTELAL -

Se obtine expresia

DO[D0304] = {BOOL} | {BOOL}

Astfel, se poate selecta "Input function” si prima
functie MIF_END_I_MAX.

FLL commansa E

IF(HIF_END_I_HIH|
IF(CIF_COMTRELACH]
IF[CIF_COUTR_DH]
IF(CIF_COMTR_OPF|
IF{CIF_HAT_UB]
IF{CIF_HIT_LaW]
IFCHIF_FIH_Id_aH|
IF(CIF_SMITCH)
IF[CIF_RF_TRIEG]
IF{CIF_RF_BLOCH]
IFCHIF_RF_I8_DW]
IF{CIF_Ral_ELOCK|
TFCHIF_Fal_Ta_all|
IF CHIF_MITH_NA K|
IF (HIF_MITH_TRIF|
IFCHIF_TEHF_NMiH|
IF(HIF_TEHF_TEIF|
IF{CIF_CAMTR_TEIGEH|
IF{RISIRVE_K|
TFCHIF_HES2A5E_1|
IF (HIF_SLANE|
IFCHIF_daC_1_Td_uMl|
IFCHIF_daC_E_ld_uMl|
IF(HIF_jaC_%_Ia_uMl| =l

TFCALF_ERT:_T_RAXI

e |

Programul se pozitioneaza la expresia booleana
succesiva si se poate selecta din nou ”Input function”
si a doua functie MIF_END_I_MIN. La sfarsit, se obtine
expresia dorita

DO[D0304]=(IF[MIF_END_I_MAX] | IF[MIF_END_I_MIN]),

care configureaza iesirea 0304 (in exemplu). Aceasta
iesire, daca este activa, arata ca bobina a ajuns intr-o
pozitie de capéat de cursa (inferior sau superior).

In principiu, intregul fisier poate fi creat in acest mod.
Fisierul este memorizat impreuna cu parametrii
dispozitivului. Astfel, pentru instalatii similare, este
mai simplu sa utilizati fisierul cu parametri al instalatiei
precedente sau configuratiile din fabrica si sa le
modificati numai pentru cerinte specifice ale substatiei.
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9 Anexa
9.1 Schema logica

9.1.1 Controler (DAN)

TRENCH

Vo = Vo_ref

TA

Comparazione
abs (Vo - Vo_ref)/Vo_ref>
soglia

A 4

no

ritardo

raggiunto numero
massimo tentativi
ECI

controllo ridondante

no

A

calcolo di Zo

Errore
come ECI

|

accordato

si

no

accordo della bobina

OM-EFDLANS.01
Decembrie 2009
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9.1.2 Schema logica pentru detectia barelor conectate

DAN incluso

no

cambio di
Vo1 e Vo2
nuova verific

comparazione
Vo1 - Vo2
delta Vo (%,A)

O
1

stato: non accoppiate
memorizza Vo1 e Vo2
come riferimenti

verifica con IECI
accoppiamento ?

stato: accoppiate

-> Master/Slave
memorizza (Vo1 - Vo2)

come riferimento

Cambio di
(Vo1-Vo2)
nuova verific
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Descrierea schemei logice a controlerului:

- Dupa acordare, Vo este memorizata ca referinta.

- Variatiile lui Vo sunt controlate intotdeauna.

- Daca variatiile sunt mai mari decat pragul de trigger (de ex. 20%) si dureaza mai mult decat intarzierea
configurata, este initiata o noua verificare la pornirea dispozitivului ECI.

- Cu ajutorul masurarilor dispozitivului ECI, este calculat un nou punct de acord si bobina va fi pozitionata.

- Dupa cateva injectii de curent nevalide, dispozitivul trece in control redundant (cu deplasarea bobinei).

- In punctul de acord este efectuata o verificare finala cu injectia de curent. Noul punct de acord calculat
trebuie sa coincida cu pozitia actuala bobinei, in limitele tolerantei maxime admisibile a pozitiei. Altfel bobina
este pozitionata in noul punct.

- Dupa un numar de reglajele esuate, dispozitivul trece in control redundant.

- Daca noul punct de acord corespunde pozitiei actuale a bobinei, acordare a fost efectuata cu succes
("acordat”).

Descrierea schemei logice pentru detectia barelor conectate:

Configurarea detectiei cuplajului; de exemplu:

diferenta de tensiunea tolerata (Vo1-Vo2)/MAX(V01,V02): delta Vo = 30%

diferenta minima tolerata (V01-V02): delta Vo = 200V

diferenta de tensiunea tolerata (deltaVo1-deltaVo2)/MAX(deltaV01,deltaV02): deltadeltaVo = 20%
prag de variatie pt. o noua verificare a cuplajului: 25%

intarzierea inceperii verificarii: 1s (10*0.1s)

- Daca detectia cuplarii barelor este activata, aceasta incepe numai cand controlerul DAN este in functiune.

- Verificarea cu ECI este efectuatd numai cand diferenta intre Vo1 si Vo2 este mai mica de 30% sau mai mica
de 200V

- Daca diferenta intre variatia (pe parcursul injectia) lui Vo1 si cea a luiVo2 este mai mica de 20%, retelele sunt
considerate cuplate.

- Daca retelele sunt cuplate, vectorul diferenta Vo1-Vo2 este memorizat ca referinta.

- Daca retelele NU sunt cuplate, valorile Vo1 siVo2 sunt memorizate ca referinta.

- Daca retelele sunt cuplate, vectorul diferentd Vo1-Vo2 actual trebuie sa varieze cu mai mult de 25 % pentru
ca o noua verificare cu ECI sa fie initiata.

- Daca retelele NU sunt cuplate, ambele Vo1 siVo2 trebuie sa se modifice cu mai mult de 25 % fata de valorile
lor de referinta, pentru ca o noua verificare cu ECI sa fie initiata.

- Toate verificarile utilizeaza o intarziere de 1s pentru a evita influentele varfurilor scurte de tensiune.
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9.1.3 Punere la pamant evolutiva

Pentru detectia unei puneri la pamant evolutive (punere la pamant instabila cu
intreruperi scurte) se utilizeaza o metoda speciald bazata pe parametrii urmatori:
parametri configurabili:

- pragul de tensiune homopolara Avv.59Vo

- intarzierea la dezactivare T67.5a

- intarzierea la activare pentru fereastra de observare T67.5

- timpul ferestrei de observare T67.5¢

Dupa ce valoarea tensiunii homopolare a depasit pragul de tensiune Avv.59Vo
sau daca functia de intrare CIF_RELEASE_AVV59_VO01 ... 3 este activa, este declansat temporizatorul T67.5.

Daca valoarea tensiunii homopolare ramane sub pragul de tensiune Avv.59Vo
si functia de intrare CIF_RELEASE_AVV59_VO01 ... 3 nu este activa pentru un timp definit de T67.5a,
temporizatorul T67.5 se opreste.

Daca temporizatorul T67.5 expira, se deschide fereastra de observare pentru timp max. egal cu T67.5c.

in aceast4 fereastra pot fi supravegheate semnalele Avv.67_1 si/sau Avv.67_2.

Semnalul Avv.67_1: sectorul de declansare 67.S1 fara intarziere

Semnalul Avv.67_2: sectorul de declansare 67.S2 fara intarziere

Daca semnalul Avv.67_1 si/sau Avv.67_2 (aceste semnale pot fi activate/dezactivate
individual) este activ cata vreme fereastra de observare este deschisa, va fi indicata o punere la pamant
evolutiva prin functiile de iesire PIG_T67S5_FEEDER_1 ... 32.

| A | | | | turn | | turn | | T&F.5¢ |
EEEEEEY L 11 A EE | | @ | | on | | - | | |
| | o~ |----| delay |---+-—--| delay |-——| | | [|-----—--|
e | | T&7.5a | | | T67.5 | [ I | | 67_s5
CIF_RELEASE_AWWSI_WD | | | | | | | | - | I &k I ——————
| REset | === |
| | | | |
! — |
A I SWl | | |
-] 671 |----- e e e e e e e e e e | | |
| | |
| orR |-+
Ao £ S2 | |
-] 72 |-----f B e e e R e |
| |
A | | | turn |
-——-—| 5%e |--—| | | off | | || turn | |
| R |===| delay |=======c=cecmcme———| | | on [===m= | | TET_s4
T et | | Tﬁ?.ga | | & [---| delay | | &&  [------
CIF_RELEASE_avvS9_wl | | | | T“I I I TET .54 I +--I I
|
|
! |
| Aww | Joosw | | | | |
memmme | BT_L [ mmmmef mmmee- | | | ur |
| | | | | off |
/ | of |==t==| delay |=-=-+
T 7 oss | |77 Terike |
memmmn| B7_2  |mmmeef emeeas | [ |
| | | | I | |
e e e — e —
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9.1.4 Interventia bobinei cu/fara remediere

Pentru detectia interventii a bobinei cu/fara remediere, este utilizata o schema speciala bazata pe parametrii
urmatori:

interventia bobinei cu/fara remediere - pragul de tensiune homopolara [V]

- pragul de curent al bobinei [A]

- intarzierea T2 [ms]

- intarzierea T3 [s]

- intarzierea T4 [ms]

- intarzierea T5 [ms]

schema logica:
Alarma 67.A1 sau 67.A2 a liniei n

67aln -1 | | “delay | | —
| OR |----=- | T2 |==mmmmmmmem - - | Il pulse |
G7az_n -l—| R | : :: rising :T
| | & | |
signal_release_thresholduolasc bushar R | == | | |
Io=> OR Udzx B —--—mmmmmmmmmmmm 1 | | | |
S . | I #--al | |
To== O Uo== W | | | R ==+ 1 | | | |
| & (SR P | | |
internal coupling---J_ | 1 | |
(MIF _COUPLED_EBx_BEBy) | ==l 5 | . - resolutive
LB close 1 | | I delay | dAntervention
| | FF |==#==] T4 o
F2CCE N [ -—- | | delay | o | | 1
| & |===1 T3 e | == R 1| |
F2cas n [ -—a | | | : : | | : :
ALARM maximum current protection | | | |
31.A ————————————— | | | |
S . | | | | | | | |
F1.A W | | | R et | | | | |
| & (SR P | | | | | |
internal coupling---J_ | + | |
(MIF _COUPLED_EBx_BEBy) : :
| |
| |
.) - +
LB open )I
F2CCE N [ -—a | | delay | | = |
| &% |---1 100ms |--+ | I 1 non )
resolutive
F2cas n [ -—-1 | | (| I opulse || | +==| I 1 Antervention
S A #=mmmmm==| rising 1--| | - B
G7al_n -| | | delay | l— 1 | 0Ok J-mmmmmmmmmmmmmmm e | |
| OB |---m—m- I T B — | I I |
G7az_n -l—| | | | |
Descrierea semnalelor:
- ’ALARM maximum current protection’
activat cu functiile de intrare MIF_51ALARM_BB1...3.
- ’52cxx n’ ... disjunctorul liniei n inchis, este utilizata functia de intrare IF_CB_ON_1 ... 32
-’62cax n’ ... = NOT ’52¢cxx n’
-’lo>> OR Uo>> R’ ... a fost depasit pragul tensiunii homopolare [V] sau al curentului bobinei [A]
Acordati atentie faptului ca trebuie sa fie masurate si tensiunea homopolara [V] sau
curentul celeilalte bobine, in cazul unui cuplaj intern.
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9.2 Editorul PLC

Editorul PLC permite programarea urmatoarelor elemente:

- Functiile intrare-iesire

- Intrarile si iesirile digitale
- Variabile interne (flags, variabile, constante)
- Functiile (temporizari, contoare, registre flip flop, esantionare & memorare, intarzieri, generatoare de impulsuri)

Fisierul PLC este procesat in mod sincron, deci pozitia comenzii nu este importanta.

9.2.1 Functii de intrare

S
c
3

functie de intrare

descriere

IF[MIF_END_|_MAX]

capatde cursa superior

IF[MIF_END_|_MIN]

capatde cursa inferior

IF[CIF_CONTRBLOCK]

controler blocat

IF[CIF_CONTR_ON]

controler activat

IF[CIF_CONTR_OFF]

controler dezactivat

IF[CIF_MOT_UP]

comanda pentru deplasarea bobinei in directia Imax

IF[CIF_MOT_DOWN]

comanda pentru deplasarea bobinei in directia Imin

IF[MIF_FIX_IS_ON]

bobina fixa introdusa

IF[CIF_SWITCH]

nu este utilizat

IF[CIF_RP_TRIGG]

nu este utilizat

IF[CIF_RP_BLOCK] Rp blocat
IF[MIF_RP_IS_ON] Rp introdus
IF[CIF_RS2_BLOCK] Rs2 blocat

IF[MIF_RS2_IS_ON]

Rs2 introdus

IF[MIF_BUCH_WARN]

alarma Buchholz (de la bobina)

IF[MIF_BUCH_TRIP]

declansare Buchholz (de la bobina)

IF[MIF_TEMP_WARN]

alarma temperatura (de la bobina)

IF[MIF_TEMP_TRIP]

declangare temperatura (de la bobina)

IF[CIF_CONTR_TRIGG]

trigger fortat DAN

IF[SPS_BOOT]

nu este utilizat

IF[MIF_MESSAGE_1]

nu este utilizat

'S O] N N PN N N ) N DN B PN
Y O I I I I I N R I N S A A i R N el e R el

IF[MIF_SLAVE]

daca 2 EFD20 controleaza 2 bare si daca barele sunt cuplate intre
ele, prin intermediul acestei functii de intrare, un regulator primeste
informatia ca trebuie sa functioneze ca Slave

22 |IF[MIF_ASC_1_IS_ON] bobina 1 conectata
23 |IF[MIF_ASC_2_IS_ON] bobina 2 conectata
24 |IF[MIF_ASC_3_IS_ON] nu este utilizat
25 |[IF[MIF_COUPLED_BB1_BB2] cuplaj intre BB1 si BB2
26 |[IF[MIF_COUPLED_BB1_BB3] nu este utilizat
27 |IF[MIF_COUPLED_BB2_BB3] nu este utilizat
28 |IF[MIF_ECI_REQUEST] solicitare externa pentru dispozitivul de injectie de curent
29 |IF[MIF_ECI_USED] dispozitivde injectie de curent utilizat din exterior
30 |IF[MIF_ECI_POS_1] ECI1 activatin directia pozitiva
31 |IF[MIF_ECI_POS_2] ECI2 activat in directia pozitiva
32 |IF[MIF_ECI_POS_3] neutilizat
33 [IF[MIF_ECI_NEG_1] ECI1 activat in directia negativa
34 |IF[MIF_ECI_NEG_2] ECI2 activatin directia negativa
35 |IF[MIF_ECI_NEG_3] neutilizat
36 |IF[MIF_POWER_ERROR] rezervat
37 |IF[CIF_FLIPFLOP_SET_1] rezervat
38 |IF[CIF_FLIPFLOP_RESET_1] rezervat
39 |IF[CIF_FLIPFLOP_SET_2] rezervat
40 |[IF[CIF_FLIPFLOP_RESET_2] rezervat
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41 |IF[MIF_RP1_IS_ON] RP1 introdus
42 |IF[MIF_RP2_IS_ON] RP2 introdus
43 |IF[MIF_RP3_IS_ON] RP3 introdus
44 |IF[CIF_DET_ON] MCI activat
45 |IF[CIF_DET_OFF] MCI dezactivat
46 |IF[CIF_DET_TRIGG] trigger fortat MCI
47 |IF[CIF_TRIGG_FB1] trigger fortat 1 buffer pentru avarie
48 |IF[CIF_TRIGG_FB2] trigger fortat 2 buffer pentru avarie
49 |IF[CIF_TRIGG_FB3] trigger fortat 3 buffer pentru avarie
50 |IF[CIF_TRIGG_FB4] trigger fortat 4 buffer pentru avarie
51 |IF[CIF_TRIGG_FB5] trigger fortat 5 buffer pentru avarie
52 |IF[USE_RING_1] identificare bucla 1
53 |IF[USE_RING_2] identificare bucla 2
54 |IF[USE_RING_3] identificare bucla 3
55 |IF[USE_RING_4] identificare bucla 4
56 |IF[USE_RING_5] identificare bucla 5
57 |IF[RESERVED_57] rezervat
58 |IF[MIF_ASC_ERROR] alarma de la bobinad (Buchholz temperatura, ...)
59 |IF[CIF_RELEASE_AVWV59_V01] [punere la pamantevolutivda permis (bara 1)
60 |IF[CIF_RELEASE_AVV59_V02] [punere la pamantevolutivda permis (bara 2)
61 |IF[CIF_RELEASE_AVV59_ V03] [punerela pamantevolutivda permis (bara 3)
62 |IF[MIF_51ALARM_BB1] neutilizat
63 |IF[MIF_51ALARM_BB2] neutilizat
64 |IF[MIF_51ALARM_BB3] neutilizat
65 |IF[CIF_BLOCK_INTER_BB1] rezervat
66 |IF[CIF_BLOCK_INTER_BB2] rezervat
67 |IF[CIF_BLOCK_INTER_BB3] rezervat
68 |IF[CIF_BLOCK_SECT4_BB1] rezervat
69 |IF[CIF_BLOCK_SECT4_BB2] rezervat
70 |IF[CIF_BLOCK_SECT4_BB3] rezervat
71 |IF[IF_FAST_PIG_T_1] neutilizat (ARU)
... |IF[IF_FAST_PIG_T_x] neutilizat (ARU) (x:2 -31)
102 |IF[IF_FAST_PIG_T_32] neutilizat (ARU)
103 |IF[MIF_CB_ON_1] neutilizat (ARU)
... |IF[MIF_CB_ON_x] neutilizat (ARU) (x:2 -31)
134 |IF[MIF_CB_ON_32] neutilizat (ARU)
135 |IF[CIF_SF6_LP_CB_1] neutilizat (ARU)
... |IF[CIF_SF6_LP_CB_x] neutilizat (ARU) (x:2 -31)
166 |IF[CIF_SF6_LP_CB_32] neutilizat (ARU)
167 |IF[CIF_DISABLE_ARU_1] neutilizat (ARU)
... |IF[CIF_DISABLE_ARU_x] neutilizat (ARU) (x:2 -31)
198 |IF[CIF_DISABLE_ARU_32] neutilizat (ARU)
199 |IF[MIF_CB_OFF_1] functie MOIM
... |IF[MIF_CB_OFF_x] functie MOIM
230 |IF[MIF_CB_OFF_32] functie MOIM
231 |IF[CIF_CMD_CB_OFF_1] functie MOIM
... |IF[CIF_CMD_CB_OFF_x] functie MOIM
262 |IF[CIF_CMD_CB_OFF_32] functie MOIM
263 [IF[MIF_51AVV_FEEDER_1] functie MOIM
... |IF[MIF_51AVWW_FEEDER_x] functie MOIM
294 |IF[MIF_51AVV_FEEDER_32] functie MOIM
295 |IF[USE_RING_6] detectie bucla 6
296 |IF[USE_RING_7] detectie bucla 7
297 |IF[USE_RING_8] detectie bucla 8
298 |IF[USE_RING_9] detectie bucla 9
299 |IF[USE_RING_10] detectie bucla 10
300 [IF[USE_RING_11] detectie bucla 11
301 |[IF[USE_RING_12] detectie bucla 12
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9.2.2 Functii de iesire

nr. [functie de iesire descriere
0 OF[MOT_UP] reglare In directia Imax
1 OF[MOT_DOWN] reglare in directia Imin
2 OF[EARTHFAULT] Punere la paméant; in cazul in care tensiunea Vox > Vearth, Acest semnal
va fi setat in 1, dupa ce a expirat "timpul de punere la pamant tranzitorie"
(parametru definit in meniu). Vox este:
pentru controlerul bobinei 1/ECI1 Vox=Vo1
p
3 OF[V_MAX Acest semnal va fi setat in 1 in cazul in care tensiunea Vox > Vmax.
Vox este:
pentru controlerul bobinei 1/ECI1 Vox=Vo1
pentru controlerul bobinei 2/ECI2  Vox=Vo02
pentru controlerul bobinei 3/ECI3
4 OF[ERROR] semnal de defect global de la controler
ERROR contine urmétoarele defecte posibile:
- eroare de deplasare a bobinei (nicio
deplasare sau deplasare eronata)
- eroare run time (a fost depasit timpul maxim)
5 OF[CONTR_IS_ON] controler activ
6 OF[CONTR_BLOCK] controler oprit
7 OF[LOCAL] controler in mod local
8 OF[END_I_MAX atingere capat de cursa superior (capat de cursa software sau
ca functie de intrare MIF_END_|_MAX)
9 OF[END_I|_MIN] atingere capat de cursa inferior (capat de cursa software sau
ca functie de intrare MIF_END_|_MIN)
10 [OF[HW_ALARM] Erori de HARDWARE
HW_ALARM
- eroare la incarcarea figierului DSP
- nicio comunicatie cu DSP
- eroare placa - o placa nu mai este recunoscuta
11 |OF[PARA_ALARM] Erori referitoare la parametri:
- Figierul parametrilor ar putea sa nu fie incarcat - incarcat
configuratia standard
- Nu s-a gasit figierul SPS
- Fisier SPS cu ERORI DE SINTAXA
12 |OF[V12_TOO_LOW] tensiune de referinta V12 sub 10%
13 |OF[TUNED_NC] Controlerul nu efectueaza acordul cu valorile configurate - NECOMPENSAT
Cauze: s-a tins un capat de cursa sau U>Umax
14 |OF[TUNED] Controlerul efectueaza acordul cu valorile configurate - COMPENSAT
15 [OF[V_MIN] Vo < Vmin
16 [OF[R_ON_V_MAX] neutilizat
17 |OF[ASC_OFF] bobina deconectata
18 [OF[RESERVED_18] rezervat
19 |OF[RP_ON] introducere rezistor Rp (semnal de nivel continuu)
20 [OF[XBOX 1_OK] unitate extensie (1) ok.
21 |OF[XBOX 2_OK] unitate extensie (2) ok.
22 |OF[RP_BLOCK] introducere Rp impiedicata (depinde de functia de intrare corespunzatoare
IF[CIF_RP_BLOCK])
23 |OF[RS2_ON] introducere rezistor Rs2 (semnal de nivel continuu)
24 |OF[RESERVE?24] rezervat
25 |OF[IEC101_TIMEOUT] eroare de comunicatie (pentru Scada IEC 60870-5-101)
26 |OF[RS2_BLOCK] introducere Rs2 impiedicata (depinde de functia de intrare corespunzéatoare
IF[CIF_RS2_BLOCK])
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27 |OF[FIX_ON] Indicatie a starii bobinei fixe; cand este activat controlul automat al bobinei
fixe, bobina fixa va fi introdusa cu aceasta functie de iesire (semnal de nivel
continuu)

28 |OF[RESERVEZ28] rezervat

29 |OF[ECI_USEDA4CD] injectia de curent este utilizata pentru a determina cuplajul barelor

30 |OF[BUCH_WARN] ca functie de intrare IF[BUCH_WARN]

31 |OF[BUCH_TRIP] ca functie de intrare IF[BUCH_TRIP]

32 |OF[TEMP_WARN] ca functie de intrare IF[TEMP_WARN]

33 |OF[TEMP_TRIP] ca functie de intrare IF[TEMP_TRIP]

34 |OF[IS_MASTER] controlerul este Master si reteaua este cuplata
(semnalul de iesire blocheaza pe Slave)

35 |OF[IS_SLAVE] controlerul este Slave si reteaua este cuplata
(dispozitivul DAN este blocat de celalalt dispozitiv DAN)

36 |OF[COUPLED_BB1_BB2] cuplaj intre BB1 si BB2 activ

37 |OF[COUPLED_BB1_BB3] neutilizat

38 |OF[COUPLED_BB2_BB3] neutilizat

39 |OF[ECI_REQUEST] solicitare pentru injectia de curent

40 |OF[ECI_USED] injectia de curent este in curs

41 |OF[ECI_POS_1] injectia de curent ECI1 este activa in directia pozitiva

42 |OF[ECI_POS_2] injectia de curent ECI2 este activa in directia pozitiva

43 |OF[ECI_POS_3] neutilizat

44 |OF[ECI_NEG_1] injectia de curent ECI1 este activa in directia negativa

45 |OF[ECI_NEG_2] injectia de curent ECI2 este activa in directia negativa

46 |OF[ECI_NEG_3] neutilizat

47 |OF[ECI_ERROR_1] eroare la injectia de curent ECI1

48 |OF[ECI_ERROR_2] eroare la injectia de curent ECI2

49 |OF[ECI_ERROR_3] neutilizat

50 |OF[ECI_ERROR] semnal de eroare globala de la ECI1, 2, 3 sau s-a atins numarul maxim de
tentative de obtinere a unei injectii de curent valide

51 |OF[CNTRL_RED] controler in mod redundant (control efectuat cu reglarea pozitiei bobinei,
nu cu ECI)

52 |OF[ECI_USED4CONTR] ECI este utilizat de controler

53 |OF[ECI_USEDA4DET)] ECI este utilizat de detectie

54 |OF[FLIPFLOP_STATE_1] neutilizat

55 |OF[FLIPFLOP_STATE_2] neutilizat

56 |OF[RESERVED_56] rezervat

57 |OF[RESERVED_57] rezervat

58 |OF[RESERVED_58] rezervat

59 |OF[RESERVED_59] rezervat

60 |OF[RESERVED_60] rezervat

61 |OF[RESERVED_61] rezervat

62 |OF[RESERVED_62] rezervat

63 |OF[DET_IS_ON] detectie (MCI) activa

64 |OF[DET_ALARM_1] Detectia la bara 1 in stare de ALLARMA, de exemplu ECI1 nu exista,
detectia cu ECI nu functioneaza (no PIL)

65 |OF[DET_ALARM_2] Detectia la bara 2 in stare de ALLARMA, de exemplu ECI1 nu exista,
detectia cu ECI nu functioneaza (no PIL)

66 |OF[DET_ALARM_3] Detectia la bara 2 in stare de ALLARMA, de exemplu ECI1 nu exista,
detectia cu ECI nu functioneaza (no PIL)

67 |OF[PIL_A_FEEDER_1] linia 1 alarma (PIL) -> punere la pamant cu rezistenta ridicata -
metoda admitantei

68-98 |OF[PIL_A_FEEDER_2-32] ca precedentele, de la OF[PIL_A_FEEDER_2] pana la
OF[PIL_A_FEEDER_32]

99 |OF[PIL_A_BB1] bara 1 alarma globala (PIL) -> punere la pamant cu rezistenta ridicata -
metoda admitantei

100 |OF[PIL_A_BBZ2] bara 2 alarma globala (PIL) -> punere la pamant cu rezistenta ridicata -
metoda admitantei

101 |OF[PIL_A_BB3] bara 3 alarma globala (PIL) -> punere la pamant cu rezistenta ridicata -
metoda admitantei

102 |OF[PIG_A_FEEDER_1] linia 1 alarma (PIG) -> punere la pamant cu rezistenta scazuta -
sector S1 - S5

103-133|OF[PIG_A_FEEDER_2-32] ca precedentele, de la OF[PIG_A_FEEDER_2] pana la
OF[PIG_A_FEEDER_32]
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134 |OF[PIG_A_BB1]

bara 1 alarma globala (PIG) -> punere la pamant cu rezistenta scazuta -
sector S1 - S5

135 |OF[PIG_A_BB2]

bara 2 alarma globala (PIG) -> punere la pamant cu rezistenta scazuta -
sector S1 - S5

136 |OF[PIG_A_BB3]

bara 3 alarma globala (PIG) -> punere la pamant cu rezistenta scazuta -
sector S1 - S5

137 |OF[PIG_T_FEEDER_T1]

linia 1 punere la pamant (PIG) -> punere la pamant cu rezistenta scazuta -
sector S1 - S5

138-168|OF[PIG_T_FEEDER_2-32]

ca precedentele, de la OF[PIG_T_FEEDER_2] pana la
OF[PIG_T_FEEDER_32]

169 |OF[PIG_T_BB1]

bara 1 punere la pamant globala (PIG) -> punere la pamant cu rezistenta
scazuta - sector S1 - S5

170 |OF[PIG_T_BB2]

bara 2 punere la pamant globala (PIG) -> punere la pamant cu rezistenta
scazuta - sector S1 - S5

171 |OF[PIG_T_BB3]|

bara 3 punere la pamant globala (PIG) -> punere la pamant cu rezistenta
scazuta - sector S1 - S5

172 |OF[WINDOW_67S5_BB1]

fereastra de observare este deschisa (punere la pamant evolutiva)

173 |OF[WINDOW _67S5_BB2]

fereastra de observare este deschisa (punere la pamant evolutiva)

174 |OF[WINDOW_67S5_BB3]

fereastra de observare este deschisa (punere la pamant evolutiva)

175 |OF[RESO_FEEDER 1]

linia 1 punere la pamant cu autostingere

185-206|OF[RESO_FEEDER _2-32]

ca precedentele, de la OF[RESO_FEEDER_2] pana la
OF[RESO_FEEDER_32]

207 |OF[NONRESO_FEEDER 1]

linia 1 punere la pamant fara autostingere

208-238|OF[NONRESO_FEEDER_2-10]

ca precedentele, de la OF[NONRESO_FEEDER_2] pana la
OF[NONRESO_FEEDER_32]

239 |OF[ARU_OFF_CB_1]

neutilizat (ARU)

240-270|OF[ARU_OFF_CB_2-32]

ca precedentele, de la OF[ARU_OFF_CB_2] pana la OFARU_OFF_CB_32]

271 |OF[ARU_ON_CB_1]

neutilizat (ARU)

272-302|OF[ARU_ON_CB_2-32]

ca precedentele, de la OF[ARU_ON_CB_2] pana la OFARU_ON_CB_32]

303 |OF[TIMEOUT ERROR_CB_1]

neutilizat (ARU)

]

304-334|OF[TIMEOUT_ERROR_CB_2...32

ca precedentele, de la OF[ARU_WORKS_FEEDER_2] pana la
OF[ARU_WORKS_FEEDER_32]

335 |OF[ARU_FAILED_FEEDER_1]

neutilizat (ARU)

336-366|OF[ARU_FAILED_FEEDER_2-32]

ca precedentele, de la OF[ARU_FAILED_FEEDER_2] pana la
OF[ARU_FAILED_FEEDER_32]

367 |OF[ARU_ERROR _CB]

neutilizat (ARU)

368 |OF[RESERVED_368]

rezervat

369-383|OF[RESERVED_369-383]

ca precedentele, de la OF[RESERVED 369] pana la OF[RESERVED_383]

9.2.3 Variabile interne

Flags M[0] ...... M[127] sunt variabile booleene, care pot avea numai valori TRUE sau FALSE.
Valorile alocate variabilelor Flag trebuie sa fie de tip boolean. Pot avea nume care sa corespunda semnificatiei
lor. Starea de fiecarui flag este memorizata in memoria tampon (data buffer).

Operatori pentru valori booleene:
&...S1 (AND)

|...SAU (OR)

I...NU (NOT)

I]...NICI (NOR)

1&...SI NEGAT (NAND)

A...SAU EXCLUSIV (XOR)
==...EGAL CU

I=...DIFERIT DE

Operatori pentru valori numerice cu rezultat boolean:

<...MAIMIC

<=...MAI MIC SAU EGAL
>...MAI MARE

>=...MAI MARE SAU EGAL
==...EGAL CU
|=...DIFERIT DE
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Exemplu: M[MO10LINEAO1]=DI[D0105] (definitie flag: stare de comutare/ruptura a circuitului linia 1)
Exemplu: M[MO10LINEAO1]=DI[D0105] (definitie flag: stare de disjunctor/intrerupator linia 1)

Variabile V[0] ...... V[31] sunt valori numerice (de ex. tensiune, curent, etc.). Valorile alocate variabilelor trebuie sa
fie de tip numeric.

Operatori aritmetici intre valori numerice:
+...ADUNARE

-...SCADERE

*...MULTIPLICARE

/...DIVIZIUNE

%...MODUL

Valorile numerice pot fi alte variabile, constante, valori ale intrarilor analogice (de ex. Vo1, Vo2, etc.) sau valori
calculate, cum ar fi I_RES (punctul de rezonantd). De asemenea, contoarele, temporizatoarele si functiile
esantionare&memorare iau valori numerice.

Exemplu: V[0]=AI[UO1_V] (Variabila 0 este asociata cu valoarea tensiunii neutru/pamantVo1)

Constantele C[0] ...... C[31] sunt valori numerice si pot fi definite o singura data in fisierul PLC ca valori
constante.

Exemplu: C[0]=1150 (Constantele sunt calculate numai o data in prima bucla PLC si nu mai sunt modificate
ulterior.)

9.2.4 Functiile PLC
Toti timpii trebuie sa fie exprimati in ms. Domeniul maxim este de o zi (86400 *10° ms) minus 1ms.

intarzieri (Delay) DLY[O] ...... DLY[63]

Aceste intarzieri pot fi definite astfel:

DLY [0-63].SET(inceputul intarzierii, sfarsitul intarzierii, expresie booleana)

Expresia booleana este intarziata pentru un timp definit de "inceputul intarzierii” si mentinuta pentru un timp
definit de ”sfarsitul intarzierii”.

Exemplu: Un semnal de supratensiune (Vo>Vearth) va fi intarziat cu 5s si va dura timp de minim 2 s.
Rezultatul va fi transmis la iesirea digitala DO301.

DLY[000].SET(5000,2000,0F[EARTHFAULT]) definitia intarzierii

DO[D0301]=DLY[000].READ() alocarea releului de iesire

Generator de impulsuri PLS[0] ...... PLS[63]

Impulsurile pot fi definite astfel:

PLS[0-63].SET(tPulse, expresie booleana)

Panta de crestere a expresiei booleane genereaza un impuls de lungime tPulse.

Exemplu: Un impuls de punere in functiune pentru rezistorul paralel este generat si transmis la iesirea D0406:
PLS[0].SET(1000,0F[RP_ON]) definitia lungimii impulsului, functia de iesire
DO[D0406]=PLS[000].READ() alocarea releului de iesire

Comanda PLS poate fi modificata pentru a obtine mai multe cicluri, pentru a intarzia pornirea si pentru a defini
timpi de asteptare (vezi EFDLANTerm).
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Sample & Hold SHI[O] ...... SH[63]
Functia esantionare & memorare (Sample & Hold) memorizeaza o valoare aritmetica la un anumit moment in
timp.

Exemplu: pozitia bobinei va fi memorizata in Variable(0), cand se identifica o punere la pamant
SHI[000].SET(AI[IPOS_A],OF[EARTHFAULT]) definitia evenimentului care trebuie sa fie memorizat
V[0]=SH[000].READ() alocarea variabilei

Registrele FLIP FLOP FF[(] ...... FF[63]
In loc de o valoare numerica, este memorizata o expresie booleana la un anumit moment in timp.

Exemplu: ORTUNED trebuie sa fie memorizat in FLAG(0), cand se identifica o punere la pamant
FF[000].SET(OF[TUNED],OF[EARTHFAULT]) definitia evenimentului care trebuie sa fie memorizat
M[MO007]=FF[000].READ() alocarea variabilei flag

Contoare CNT[O] ...... CNTI[63]
Un contor poate fi definit astfel:
CNT[0-63].SET(MIN,MAX,INIT)

Contorul este initializat la valoarea ”INIT”, numara pana la "MAX” si continua pana la "MIN”
Daca este definit numai ”INIT”, atunci MIN este 0 si MAX este 999999.

INCREASE COUNTER

CNT[0-63].INC(trigger) Incrementeaza contorul cu 1 pe panta de cresterea a trigger-ului
CNT[0-63].MODIFY(numeric value, trigger) Aduna "numeric value” la contor corespunzator cu panta de cresterea
a trigger-ului

CNT[0-63].DEC(trigger) Decrementeaza contorul cu 1 corespunzator cu panta de cresterea a trigger-ului
CNT[0-63].RESET(trigger) Aduce contorul la ”INIT” corespunzator cu panta de cresterea a trigger-ului
CNT[0-63].READ () Transmite contorul ca valoare numerica

Exemplu: V[0] contorizeaza numarul de erori la dispozitivul DAN

CNT[000].SET(0) Definitia contorului

CNT[000].INC(OF[ERROR]) Incrementeaza contorul, daca OF.ERROR este configurat.
V[0]=CNT[000].READ() Citeste contorul si il asociaza variabilei V(0)

CNT[0-63].READ () Considera contorul ca valoare numerica

Exemplu: Vo contorizeaza numarul de erori la dispozitivul DAN

CNT[000].SET(0) Definitia contorului
CNT[000].INC(OF[ERROR]) Incrementeaza contorul, daca OFERROR este configurat.
V[0]=CNT[000].READ) Citeste contorul si il asociaza variabilei V(0)

TIMERTMRIO] ...... TMR[63]

Temporizatoarele pot fi definite astfel:

TMRI[0-63].SET(runningTime) temporizatorul se opreste dupa ce a expirat "runningTime”.
Daca runningTime = 0 temporizatorul nu se opreste

Temporizatorul poate fi activat astfel:
TMRI[0-63].START(Boolic expression) panta de cresterea a expresiei booleane declanseaza temporizatorul

Temporizatorul poate fi oprit astfel:
TMRI[0-63].STOP(Boolic expression) panta de cresterea a expresiei booleane opreste temporizatorul

Temporizatorul poate fi citit astfel:
de ex. V[0]=TMR[000].READ() V(0) indica timpul (ms) intre START si STOP
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Transmiterea unui impuls SLOPE ()

Aceasta functie transmite impuls scurt de o valoare booleana, in cazul in care valoarea

+SLOPE(BOOL) se modifica de la 0 -> 1

-SLOPE(BOOL) se modifica de la 1-> 0

SLOPE(BOOL) se modifica de la 0 -> 1 sau se modifica de la 1-> 0

Aceasta functie poate fi utilizatd, de exemplu, pentru a crea un impuls de pornire pentru un temporizator sau
pentru registrele FLIP-FLOP.

Aceasta functie trebuie sa nu fie utilizata direct pe o iesire digitala!

Intrari SCADA LT[L000-127]

Aceste valori flag pot fi configurate de aparatul SCADA si pot fi utilizate, de exemplu, pentru a indica starea unui
disjunctor prin intermediul aparatului SCADA. Orice alt tip de comanda poate fi stabilit prin intermediul
aparatului SCADA.

Atent,ie

in cazul in care comunicatia cu aparatul SCADA este intrerupta, starea valorilor flag LT rdméane neschimbata
(p&@na cand dispozitivul EFD este stins sau parametrii de configuratie sunt memorizati). Cand comunicatia cu
aparatul SCADA este restabilita, valoarea se poate schimba din nou.

9.2.5 Comenzi de transfer (Transmisie/Receptie)

Mai multe unitati EFD pot comunica prin LAN sau CAN. Este posibil sa transferati valori booleane si numerice de
tip floating. Pentru comunicatia LAN, trebuie sa fie definita adresa IP multicast pentru toate dispozitivele.

Exemplu: Semnalul Master de la dispozitivul DAN rosu trebuie sa fie transferat la dispozitivul DAN verde si la
acesta din urma trebuie sa fie setata functia de intrare Slave.

La Master Rosu: SEND(LAN,BOOL,000,0F[IS_MASTER])

La Slave Verde : IF[MIF_SLAVE]=RECEIVE(BOOL,000)

Numarul informatiei transmise (000-255) poate ales liber, dar trebuie sa fie utilizat numai o data.

9.2.6 Intrari analogice externe (AIE)

Sunt intrari analogice virtuale (12 canale), care pot fi utilizate in locul intrarilor de masurare (Al). Valoarea este un
singur vector la 50Hz si poate fi definit in fisierul PLC pentru fiecare intrare prin amplitudine si (unghi de) faza.

Exemplu: un curent homopolar lo1, masurat la dispozitivul SLAVE, trebuie sa fie utilizat ca intrare la dispozitivul
Master pentru a fi monitorizat de functia MCI a acestui aparat.

la Master:
SEND (LAN, FLOAT, 000,AI[I01_A]); amplitudineain A
SEND (LAN, FLOAT, 001 ,ATI[I01_°]);fazainin?®

la Slave:
AIE[000] .POLAR (RECEIVE (FLOAT, 000) ,RECEIVE (FLOAT, 001) ); definitia lui AIE(O)
cu aceasta definitie la Slave, este posibila utilizarea urmatoarei configuratii pentru intrarile analogice:

1020 |J23a | | BD.DDD|A f-\ [az=][oa =] [T =]

loz1 |I018Iave | | 1.uuu|ﬁ f-\ [aE =[oo=] [~ =] ]
1022 |Abgang22 | | su.uuu|ﬁ f-\ [ =-=1 [-=]
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Aten’gie

Valoarea virtuala creata in acest caz este numai o valoare la 50Hz! Din acest motiv, nicio analizé a regimului
tranzitoriu (punere la pamant tranzitorie) nu va functiona. De asemenea, trebuie sa fie luat in considerare faptul
ca transmisia prin LAN cauzeaza o intarziere suplimentara a semnalului. Din acest motiv, nu este posibila

o reactie rapida a aparaturii pentru un astfel de semnal.

Funcitiile speciale Al:

Pentru valorile intrarilor analogice (Al) (masurate sau calculate), exista 3 tipuri de functii speciale, care au
o semnificatie speciala:

- AI[CODE_NR] numarul liniei (1....32)

- AI[CODE_TYPE] codul evenimentului

- Codul evenimentului 0:  START monitorizare PIL (ALARMA start)
- Codul evenimentului 5:  STOP monitorizare PIL (ALARMA stop)
- Codul evenimentului 1:  punere la pamant cu autostingere

- Codul evenimentului 29: punere la pamant fara autostingere

Aceste coduri numerice sunt transferate procesului PLC intr-o succesiune temporala corecta
(se evita suprapunerea codurilor; un cod va fi present la PLC pentru 1 sec).

- AI[FEEDER_STATE_01-32]
- indica faptul ca tensiunea este conectata cu linia

stare 0 nicio tensiune
stare 1 tensiunea V01
stare 2 tensiunea V02

Exemplu (| = OR logic / & = AND logic) :

linia 1 copensatd = ( (AI[FEEDER_STATE_01]==1)&(IF_ASC_1_IS_ON]) |
((AI[FEEDER_STATE_01]==2)&(IF_ASC_2_IS_ON]
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9.3 Schimbarea sigurantelor fuzibile:
Siguranta fuzibild principala F1:

Pentru verificarea sigurantei fuzibile principale tip T3,15A de pe partea posterioara a dispozitivului, desurubati
capacul acesteia si controlati siguranta fuzibila in lumind sau masurand rezistenta acesteia. Daca nu
functioneaza, inlocuiti-o sigurantele fuzibile de schimb furnizate. Nu uitati sa insurubati capacul.

Placa potentiometrului: sigurantele fuzibile sunt situate in interiorul dispozitivului, pe placa electronica. Tnainte de
a efectua modificari, luati legatura cu firmaTrench. Sigurantele fuzibile de schimb (160mA) fac parte din setul de
livrare.

Intrari digitale: sigurantele fuzibile sunt situate in interiorul dispozitivului, pe placa electronica. Tnainte de

a efectua modificari, luati legatura cu firmaTrench. Sigurantele fuzibile de schimb (160mA) fac parte din setul de
livrare.

9.4 intrebari frecvente (FAQ):

Punerea in functiune / scoaterea din functiune a dispozitivului

Dispozitivul contine capacitati care asigura functiile principale in caz de pierdere a alimentarii. Pentru a-si
indeplini functia, acestea trebuie sa fie incarcate. Din acest motiv, nu scoateti din functiune dispozitivul imediat
dupa ce I-ati pus in functiune.

Luminozitatea display-ului

Din cauza variatiilor de temperatura, luminozitatea display-ului poate varia. Pentru a o regla din nou, este
necesar sa apasati butonul rotativ pentru navigare timp de cel putin 2 secunde, Tnainte sa efectuati reglarea
rotindu-I.

Apasati inca o data pentru a termina procedura de reglare. Display-ul se intuneca automat dupa 15 minute, daca
sunt efectuate operatii. Apasati butonul rotativ o data si Display-ul se aprinde din nou.

DAN, MCI in mod meniu

Dispozitivele DAN si MCI continua sa functioneze cu configuratiile actuale cand dispozitivul este in mod manual.
Daca parametrii sunt modificati si memorizati, dispozitivul incepe noi operatii de acord si calculeaza noii
parametri ai retelei. Modul meniu este dezactivat automat, daca nu se efectueaza nicio operatie timp de 60 de
minute. in acest caz, parametrii modificati eventual nu vor fi memorizati.

Precautii la inlocuirea placii controlerului
Este indispensabil ca urice placa a controlerului sa fie scoasa numai dupa cel putin 5 minute de la scoaterea din
functiune a aparaturii.

Avertizare

Nerespectarea acestei avertizari avea drept consecinta avarierea placii electronice si anularea garantiei.

CD furnizat in setul de livrare
Setul de livrare al bobinei Petersen si al controlerului acesteia (DAN, MCI) includ si un CD care contine:

1) copia acestui manual

2) copia manualului bobinei

3) versiunea actualizata a intrebarilor frecvente (FAQ) (care se recomanda a fi consultata pentru mai multe
informatii)
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