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Obiectul achizitiei: Echipament de laborator pentru necesitdtile Proiectului ,, Inbundtdtirea Educatiei in Inginerie Mecanicd in Moldova pentru_industria 4.0/
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Specificarea tehnica deplina

pentru roboti Robot Universal
colaborativi Training Platform
Inclus in set:
DOBOT MG400
DOBOT Mini
ElectroMagnetic
Gripper
DOBOT MG400
Mini Vacuum
Pump Box
Vacuum Suction
Cup kit

Achizitionarea  unei  platforme
educationale modulare care
integreaza un  brat  robotizat
colaborativ  universal, sistem de
control, sistem de viziune artificiala,
conveior motorizat, unitate
pneumaticd si interfete de operare.
Sistemul trebuie sa permitd simularea
proceselor de automatizare  si
dezvoltarea de competente aplicate n
programarea si operarea robotilor
colaborativi.

Destinatia

Activitati didactice si de cercetare
aplicativd 1n domeniul roboticii
colaborative, automatizarilor
industriale si sistemelor de viziune.
Domeniul de utilizare

Invatimant profesional-tehnic,
invatdmant  superior  ingineresc,
formare continud si perfectionare
pentru Industria 4.0.

Specificatii tehnice generale
Pachetul trebuie sa includa:

1. Brat robotic colaborativ
programabil, cu min. 4 grade de
libertate;

1 Brat robotic colaborativ
programabil, cu min. 4 grade de
libertate;

2 Conveior motorizat, cu senzori
de detectie a obiectelor;

3 Kit de viziune computerizata,
pentru detectie de obiecte si
procesare de imagini;

4 Set de placi interschimbabile
pentru aplicatii robotice;

5 Sursa de vacuum pentru
actionarea ventuzei bratului robotic;
6 Trusa de scule si accesorii;

7 Software de control si
programare, compatibil cu multiple
limbaje de programare.

e Parametri functionali

- Numar de axe: min. 4 axe (cu
articulatii motorizate);

- Sarcina utild maxima: > 500 g;

- Raza de operare: > 300 mm;

- Repetabilitate: £0,2 mm sau mai
buna;

- Viteza maxima (pentru sarcind de
250 g): > 300°/s pentru fiecare axa;
- Metoda de montare: pe masa
(desktop mounting);

Denumirea bunurilor Denumirea ' Ia'ra_ de Produci- solicitati de citre autoritatea Specificarea tehnici deplini Standarde
modelului bunului origine torul < propusa de citre ofertant de referinti
contractanta ’
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2. Conveior motorizat, cu senzori
de detectie a obiectelor;

3. Kit de viziune computerizata,
pentru detectie de obiecte si
procesare de imagini;

4. Set de plici interschimbabile
pentru aplicatii robotice;

5. Sursa de vacuum pentru
actionarea ventuzei bratului robotic;
6. Trusa de scule si accesorii;

7. Software de control si
programare, compatibil cu multiple
limbaje de programare.

1. Brat robotic colaborativ (cerinte
tehnice minime)

e Caracteristici generale

Tip echipament: Brat robotizat
colaborativ de tip desktop, cu min. 4
axe, destinat instruirii in robotica,
automatizari, programare si
dezvoltare de aplicatii mecatronice.
Aplicatii educationale posibile:
imprimare 3D, gravare cu laser,
desen/caligrafie, prindere si
manipulare, programare graficad si
scripticd, dezvoltare secundara.

e Parametri functionali minimi

- Numar de axe: min. 4 axe (cu
articulatii motorizate);

- Sarcind utila maxima: > 500 g;

- Raza de operare: > 300 mm;

- Repetabilitate: £0,2 mm sau mai
buna;

- Viteza maxima (pentru sarcind de
250 g): > 300°/s pentru fiecare axa;

- Metoda de montare: pe masa
(desktop mounting);

- Dimensiuni la baza: max. 160 x
160 mm;

- Greutate totala: < 8 kg;

- Material carcasa: Aluminiu si
plastic ABS sau echivalent;

- Dimensiuni la baza: max. 160 x

160 mm:;

- Greutate totald: < 8 kg;

- Material carcasa: Aluminiu si

plastic ABS sau echivalent;

- Temperatura de operare: -10°C

pana la +60°C;

- Interfatd de comunicatie: USB

si/sau Wi-Fi si/sau Bluetooth;

- Alimentare: 12V-24V DC, max.

80W, cu adaptor 100-240V AC,

50/60 Hz;

o Interfete si extensibilitate

- Porturi de extensie: min. 10 I/O

configurabile (PWM/analog);

- lesiri de putere: min. 4 x 12V

controlabile;

- Compatibilitate software: Suport

pentru programare prin interfete

grafice (Blockly), script

(Python/C++), SDK;

- Compatibil cu aplicatii software

educationale (ex: DobotLab,

RepetierHost, GRBL Controller);

o Efectoare finale (End-
effectors) incluse

Modul imprimare 3D:

- Material acceptat: PLA

- Rezolutie de imprimare: < 0.1

mm

- Volum minim: 150 x 150 x 150

mm

Modul laser gravare:

- Tip laser: albastru, 405 nm

- Putere: > 500 mW

- Declangare: TTL (PWM Driver)

Port pix / stilou:

- Diametru acceptat: min. 10 mm

Ventuza cu vacuum:

- Diametru: min. 20 mm

- Presiune vacuum: cel putin -35

kPa

Gripper pneumatic:

- Deschidere: min. 25 mm




- Temperatura de operare: -10°C
pana la +60°C,;

- Interfata de comunicatie: USB
si/sau Wi-Fi si/sau Bluetooth;

- Alimentare: 12V-24V DC, max.
80W, cu adaptor 100-240V AC,
50/60 Hz;

o Interfete si extensibilitate

- Porturi de extensie: min. 10 I/O
configurabile (PWM/analog);

- lesiri de putere: min. 4 x 12V
controlabile;

- Compatibilitate software: Suport
pentru programare prin interfete
grafice (Blockly), script
(Python/C++), SDK;

- Compatibil cu aplicatii software
educationale (ex: DobotLab,
RepetierHost, GRBL Controller);
o Efectoare finale (End-effectors)

incluse
Modul imprimare 3D:
- Material acceptat: PLA
- Rezolutie de imprimare: < 0.1 mm
- Volum minim: 150 x 150 x 150
mm
Modul laser gravare:
- Tip laser: albastru, 405 nm
- Putere: > 500 mW
- Declansare: TTL (PWM Driver)
Port pix / stilou:
- Diametru acceptat: min. 10 mm
Ventuza cu vacuum:
- Diametru: min. 20 mm
- Presiune vacuum: cel putin -35 kPa
Gripper pneumatic:
- Deschidere: min. 25 mm
- Forta de prindere: min. 8 N
e Alte cerinte
- Compatibilitate cu accesorii
externe de tip banda transportoare,
linie de ghidaj, module de viziune,
module mobile etc.;

- Forta de prindere: min. 8 N.

Parametri pentru conveior
motorizat:

Dimensiuni utile ale benzii: min.
500 x 80 mm;

- Structura de sustinere: cadru rigid
din aluminiu sau otel vopsit, cu
picioare antiderapante;

- Mod de actionare: actionare
electrica cu motor DC sau pas cu
pas;

- Sistem de control: control digital
integrat sau conectabil la
robot/PLC;

- Senzor de detectie: min. 1 senzor
optoelectronic pentru identificarea
obiectelor pe banda;

- Encoder: liniar pentru méasurarea
pozitiei sau vitezei benzii;

- Alimentare: 12V-24V DC, max.
2A;

- Viteza ajustabila: min. 2 trepte
sau control continuu;

- Interfata de conectare: porturi I/O
standard pentru integrare cu roboti
educationali sau PLC;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ

. Kit de viziune computerizata
- Rezolutia camerei: min. 280x1024
px, senzor CMOS;

- Lentila: tip prime, fixa,
compatibila cu dimensiunea
senzorului;

- Sursa de iluminare: LED cu
lumina rece (alba), intensitate
ajustabild;

- Fixare: suport reglabil pe Inéltime
si unghi, montare stabila;




- Manual de utilizare si ghiduri de
exercitii didactice in format digital,
in engleza sau romana.

2. Conveior motorizat (cerinte
tehnice minime)

o Caracteristici generale
Tip echipament: Sistem de transport
de tip conveier cu banda, destinat
simuldrii  liniilor de productie
automatizate in contexte educationale
si de cercetare aplicativa.
Functionalitati si aplicatii:
Simularea fluxului de productie in
aplicatii precum alimentare automata,
transport si descarcare a pieselor,
identificare si sortare cu unitate de
viziune artificiala, interactiune cu
brate robotice.

Compatibilitate cu scenarii de
testare pentru viteza, pozitionare si
sincronizare.

e Parametri functionali minimi

- Dimensiuni utile ale benzii: min.
500 x 80 mm;

- Structura de sustinere: cadru rigid
din aluminiu sau otel vopsit, cu
picioare antiderapante;

- Mod de actionare: actionare
electrica cu motor DC sau pas cu pas;

- Sistem de control: control digital
integrat sau conectabil la robot/PLC;

- Senzor de detectie: min. 1 senzor
optoelectronic pentru identificarea
obiectelor pe banda;

- Encoder: liniar pentru masurarea
pozitiei sau vitezei benzii;

- Alimentare: 12V—-24V DC, max.
2A;

- Viteza ajustabila: min. 2 trepte sau
control continuu;

- Interfata de conectare: porturi I/O
standard pentru integrare cu roboti
educationali sau PLC;

- Conectivitate: USB 3.0 sau GigE
pentru vitezd mare de transmisie
date;

- Compatibilitate software:
platforme educationale sau SDK-uri
pentru dezvoltare in Python, C++,
etc.;

- Numar de operatori de procesare
imagini: > 1000 functii (filtrare,
masurare, detectie contururi,
inspectie etc.);

- Aplicatii posibile: pozitionare
vizuala, inspectie calitate,
recunoastere de obiecte, masuratori
dimensionale, urmarire traiectorii;

- Sistem de declansare (trigger):
Hardware/software (TTL, PWM);

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1.

4. Set de pliaci interschimbabile
pentru aplicatii robotice

- Numar de placi incluse: min. 4
placi functionale diferite pentru
functionalitati educationale (ex.
Pozitionare verticald; Masurare si
control dimensional; Recunoastere
de obiecte; Ghidare robotica pentru
asamblare);

- Material: plastic ABS sau aliaj de
aluminiu, cu marcaje si repere
functionale vizibile;

- Montare: Rapida, prin sistem de
fixare pe baza standardizata;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1 si kit-ul de
viziune computerizatd din pozitia 3;
- Cutie de depozitare inclusa.

5. Sursa de vacuum
- Tip: conectare directa la bratul
robotic;




- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1.

3. Kit de viziune computerizata
(cerinte tehnice minime)

o Caracteristici generale

Tip echipament: Sistem educational
de viziune computerizata, integrabil
intr-o platforma de instruire robotica
cu aplicatii In pozitionare vizuala,
sortare, inspectie si asamblare.
Functionalitati si aplicatii:
Realizarea de proiecte didactice care
implica sortare de obiecte dupa
culoare/forma, identificarea si
urmarirea pozitiei unui obiect 1n
miscare, controlul robotului pe baza
feedback-ului vizual, inspectia de
componente simulate (ex. placi cu
defecte, piese lipsa).

Utilizare in combinatie cu
Conveiorul motorizat si Bratul
robotic colaborativ pentru sarcini de
manipulare automatizata.

e Parametri functionali minimi

- Rezolutia camerei: min. 2801024
px, senzor CMOS;

- Lentila: tip prime, fixa, compatibild
cu dimensiunea senzorului;

- Sursé de iluminare: LED cu lumina
rece (albd), intensitate ajustabila;

- Fixare: suport reglabil pe Tnaltime
si unghi, montare stabila;

- Conectivitate: USB 3.0 sau GigE
pentru viteza mare de transmisie

date;

- Compatibilitate software:

platforme educationale sau SDK-uri
pentru dezvoltare in Python, C++,
etc.;

- Numar de operatori de procesare
imagini: > 1000 functii (filtrare,

- Presiune de operare: -70 kPa pana
la-110 kPa;

- Alimentare: 12V-24V DC,
conectare prin port 1/O robot;

- Control: activare prin semnal
digital sau PWM,;

- Racorduri: min. 1 furtun de
vacuum cu conectori standard
(inclus);

- Zgomot in functionare: < 60 dB
(in regim educational);

- Sistem de prindere: Suport pentru
ventuze cu diametru min. 20 mm;

- Mod de fixare: Fixare magnetica
sau mecanica (suruburi) pe
platforma educationald;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1.

6. Trusa de scule si accesorii

- Tip: cutie portabila cu
compartimente interioare si sistem
de amortizare intern (spuma sau
cauciuc);

- Material carcasa: plastic ABS dur
sau metal ugor, cu maner si
inchidere sigura;

- Dimensiuni minime:
300%x200%x100 mm;

- Sistem de organizare intern:
compartimente modulare, burete
decupat sau insertii de amortizare;
- Continut minim:

o set de calibrare pozitie
robot;

o adaptoare pentru robotul
colaborativ;

o piese de lucru pentru
exercitii (min. 5 forme
diferite);

o tuburi de conectare (min. 2)




masurare, detectie contururi,
inspectie etc.);

- Aplicatii posibile: pozitionare
vizuald, inspectie calitate,
recunoastere de obiecte, masuratori
dimensionale, urmarire traiectorii;

- Sistem de declansare (trigger):
Hardware/software (TTL, PWM);

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris 1n pozitia 1.

4. Set de placi interschimbabile
pentru aplicatii robotice

e Descriere generala

Setul de placi interschimbabile este
destinat utilizarii cu  platforme
educationale de instruire in robotica,
avand scopul de a simula si sustine
activitati precum pozitionare,
inspectie,  recunoastere,  sortare,
manipulare si asamblare asistata de
robot si sistem de viziune.

e Parametri functionali minimi

- Numar de placi incluse: min. 4
placi functionale diferite pentru
functionalitati educationale (ex.
Pozitionare verticald; Masurare si
control dimensional; Recunoastere de
obiecte; Ghidare robotica pentru
asamblare);

- Material: plastic ABS sau aliaj de
aluminiu, cu marcaje si repere
functionale vizibile;

- Montare: Rapida, prin sistem de
fixare pe baza standardizata;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris in pozitia 1 si kit-ul de
viziune computerizata din pozitia 3;

- Cutie de depozitare inclusa.

5. Sursa de vacuum
e Descriere generala

o unelte de baza (ex.
surubelnita, cheie
hexagonald).

7. Software de control si
programare

- Platforma dedicatd pentru
controlul si programarea bratelor
robotice;

- Suport pentru programare vizuala
(Blockly, Scratch) si avansata
(Python, C++);

- Compatibil cu Windows, Linux si
macOS.

Garantie 24 Luni




Sursa de vacuum este destinatd
alimentdrii cu presiune negativd a
efectoarelor cu ventuza utilizate in
aplicatii  robotice  educationale.
Aceasta trebuie sd permitd executia
unor sarcini  precum  prinderea
delicata, transportul i plasarea
obiectelor pe o platforma didactica.
Utilizare in combinatie cu Conveiorul
cu banda si Kit-ul de viziune
computerizata.

e Parametri functionali minimi

- Tip: conectare directa la bratul
robotic;

- Presiune de operare: -70 kPa pana
la-110 kPa;

- Alimentare: 12V-24V DC,
conectare prin port I/O robot;

- Control: activare prin semnal
digital sau PWM;

- Racorduri: min. 1 furtun de
vacuum cu conectori standard
(inclus);

- Zgomot in functionare: < 60 dB (in
regim educational);

- Sistem de prindere: Suport pentru
ventuze cu diametru min. 20 mm;

- Mod de fixare: Fixare magnetica
sau mecanica (suruburi) pe platforma
educationala;

- Compatibilitate: complet
compatibil cu robotul colaborativ
descris n pozitia 1.

6. Trusa de scule si accesorii

e Descriere generala

Trusa de scule este destinata
depozitarii si organizarii accesoriilor
necesare operarii platformei
educationale cu robot colaborativ.
Aceasta include efectiv elemente de
prindere, instrumente de calibrare,
scule de montaj si componente
functionale auxiliare.




e Cerinte tehnice minime

- Tip: cutie portabila cu
compartimente interioare si sistem de
amortizare intern (spuma sau
cauciuc);

- Material carcasa: plastic ABS dur
sau metal usor, cu maner si inchidere
sigurd;

- Dimensiuni minime: 300x200x100
mm;

- Sistem de organizare intern:
compartimente modulare, burete
decupat sau insertii de amortizare;

- Continut minim:

o set de calibrare pozitie robot;

o adaptoare pentru robotul
colaborativ;

o piese de lucru pentru
exercitii (min. 5 forme
diferite);

o tuburi de conectare (min. 2)

o unelte de baza (ex.
surubelnita, cheie
hexagonald).

o Functionalititi educationale
- Asigurarea montarii i intretinerii
componentelor platformei
educationale;

- Sprijin pentru exercitii de
asamblare, calibrare, mentenanta si
schimb rapid de componente;

- Utilizare Tn contexte de formare
practicd in roboticd, mecatronica,
automatizari.

7. Software de control si
programare

- Platforma dedicata pentru controlul
si programarea bratelor robotice;

- Suport pentru programare vizuala
(Blockly, Scratch) si avansatd
(Python, C++);

- Compatibil cu Windows, Linux si
macOS.




Conditii de livrare si garantie

- Garantie: min.2 ani de la producator
sau furnizor, cu efect din momentul
livrarii. La livrare, bunurile vor fi

insotite obligatoriu de
certificatul/certificatele de
garantie;

- Platforma educationalad trebuie sa
fie livrat cu toate accesoriile necesare
pentru utilizare imediata;

- Toate componentele platformei
educationale sa fie compatibile intre
ele si sa fie furnizate ca un pachet
unitar, de la acelasi producétor;

- Documentatie tehnicd completd;

- Manuale de utilizare si ghiduri
educationale.

LOT 2 — Laborator didactic ,,Automatizari in

dustriale”

Panou de training PLC

PLC S7-1215C
TRAINING PANEL
(AA044.000.03)

SIEMENS

Germania

Obiectul achizitiei

Achizitionarea unui panou de training
pentru controlere logice programabile
(PLC),  destinat  formarii  si
experimentarii in domeniul
automatizarilor industriale. Sistemul
trebuie sa fie complet echipat pentru
simularea proceselor industriale si
pentru instruirea in programarea si
utilizarea PLC-urilor.

1. Descriere generala

Panoul de training va fi echipat cu un
PLC industrial, avand intrari digitale,
iesiri digitale si intrari analogice.

In  panou vor fi integrate
intrerupatoare  pentru  simularea
intrarilor digitale, prize de siguranta
pentru  iesirile cu releu si
potentiometre  pentru  simularea
intrarilor analogice.

2. Specificatii tehnice generale
Panoul de training trebuie sa includa:
- Controler logic programabil (PLC),
Cu unitate centrald si module I/O
integrate;

Specificatii Tehnice:
8DI1/ 8DO/2AI1/2A0 version

* SIEMENS SIMATIC S7-1200
PLC (CPU 1215C PN): 14DlI, 24V
DC/10DO0, 24V DC, 0.5A/2Al, 0-
10V DC/2A0, 0-20mA

* POWER MODULE: 120/230 V
AC,24V DC,3A
8DI/ 8DO/2AI/2A0 version

* SIEMENS SIMATIC S7-1200
PLC (CPU 1215C PN): 14DlI, 24V
DC/10DO0, 24V DC, 0.5A/2Al, 0-
10V DC/2A0, 0-20mA

* POWER MODULE: 120/230 V
AC,24V DC,3A

1 pair 4 mm safety sockets for
powering external equipment via
24V DC output




- Alimentare si protectie electricd;
- Componente de intrare si iesire
pentru simulare;
- Porturi de comunicare si
conectivitate avansata.
3. Cerinte tehnice minime pentru
PLC
- Tip CPU: Procesor industrial,
destinat aplicatiilor de automatizare;
- Memorie de program: min. 100 KB;
- Capacitate de procesare a
instructiunilor: min. 0.08 ps per
instructiune;
- Intrari digitale: min. 10
- lesiri digitale: min. 6
- Intrari analogice: min. 2
- Tensiune de alimentare: 24V DC
- Suport pentru extensii de I/O
- Protocoale de comunicare: Ethernet
industrial (Modbus TCP/IP,
PROFINET sau echivalent), Interfata
pentru programare si diagnosticare;
- Suport pentru limbaje de programare
industriale conform IEC 61131-3
(Ladder Diagram, Structured Text,
Function Block Diagram, Instruction
List).
4. Cerinte tehnice minime pentru
panoul de training
- Componente de simulare:
o min. 8 intrerupatoare pentru
simularea intrarilor digitale;
o min. 6 prize de sigurantd
pentru iesirile cu releu;

o Potentiometre pentru
simularea intrarilor
analogice;

o LED-uri pentru indicarea
starii sistemului;

o Senzori simulati  pentru
interactiune.

- Protectie electrici integrata:

disjunctor de protectie, alimentare
stabilizata 24V DC

* Power supply socket with general
switch and LED indicator

SIZE (W x H x D): 266 x 297 x 165
mm NET WEIGHT: 3.05 Kg

THE PACKAGE ALSO
INCLUDES: Power cable, Ethernet
cable, User manual

License Programming software TIA
Portal V19 — Siemens

Garantie 24 Luni




- Carcasa modulara, robusta,
destinatd  utilizarii  In = medii
educationale.

5. Cerinte pentru software si
programare

- Compatibilitate cu software de
programare dedicat pentru PLC;

- Posibilitate de simulare si testare a
programelor create fard hardware
aditional,

- Functii de monitorizare si
diagnosticare a sistemului Tn timp
real;

- Tip licenta: Licenta Flotanta

- Utilizare: User

- Clasa: A.

Conditii de livrare si garantie

- Garantie: min. 2 ani de la
producator sau furnizor, cu efect din
momentul livrarii. La livrare,
bunurile vor fi insotite obligatoriu
de certificatul/certificatele  de
garantie;

- Panoul trebuie sé fie livrat cu toate
accesoriile necesare pentru utilizare
imediata;

- In cadrul lotului poate fi oferita o
»Licenta flotantd” care va permite
functionarea simultand pana la 10
dispozitive;

- Documentatie tehnica detaliata,
manuale de utilizare si ghiduri de
instruire.

Semnat: Numele, Prenumele:_lurie Berzan_ Tn calitate de: Administrator

Ofertantul: ASCENDA IT SRL Adresa: Calea Mosilor 28, Chisinau, Moldova
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