Anexa nr.3

la Invitatia de participare

Specificatii tehnice

pentru achizitia utilajelor GNSS

CERINTE OBLIGATORI

0. CERINTE GENERALE

# Cerinta Valoare
0.1 Respectarea parametrilor solicitati cu aceste Exact sau mai bine
cerinte
0.2 Componenta setului - Receptor GNSS, cu baterii detasabile, un incarcator
pentru baterii dintr-o retea de 220 V si un cablu pentru
descéarcarea datelor;
- Un controler cu software pentru controlul receptorului
si efectuarea calculelor, cu baterii detasabile, cu un
incdrcator din reteaua de 220 V si un cablu pentru
descarcarea datelor
- Jalon telescopic 2 m din fibra de carbon
- Suport pentru controler pentru jalon
- Valiza rezistenta la socuri pentru transportul
receptorului, controlerului gi Incarcatoarelor
0.3 Starea echipamentului Nou cu 1 an de garantie, cu garantie reinnoibil
0.4 Licente software Activ pentru o perioada nelimitata
1. RECEIVER
# Cerinta Valoare
1.1 OPTIUNI DE MASURARE
111 Canalele monitorizate simulant | 600
1.1.2 Semnalele satelit monitorizate si calculate | masuratori de faza si cod; GPS: L1, L2, L5; GLONASS:
simulant | L1, L2, L3; BeiDou: B1, B2, B3; Galileo: E1, E5;
SBAS: L1, L5
1.1.3 Frecventa de masurare | Pana la 20Hz
1.1.4 Mod de Baza / Rover | Baza + Rover
1.1.5 Mod de misurare | Standalone, Post-processing, RTK, RTK cu Tnregistrare
datelor
1.1.6 Suport de RTK | Point-to-point, de la internet, de la satelit
117 RTK protocoale | VRS, FKP, MAC, acceptd complet protocolul NTRIP,
compatibil cu MOLDPOS
1.1.8 Formatele de date | Rinex3.02, RTCM 3.2, CMR+, NMEA 0183
1.1.9 Afisarea inclindrii | Unitate de masurd inertiala (IMU), nivel electronic
1.1.10 Unitate de masur inertiald (IMU) | Inclinare pana la 30°, fira calibrare, imun la interferenta
magnetica, controlul integritatii (sateliti, temperatura,
etc)
1.2 PRECIZIA MASURARII
121 Cod diferential
Orizontald | 0,25 m + 1 ppm RMS
Pe 1naltime | 0,50 m + 1 ppm RMS
1.2.2 Masurarea SBAS | <5 m RMS




1.2.3 Masurari statice cu precizie ridicata
Orizontala | 3 mm + 0,1 ppm RMS
Pe 1ndltime | 5 mm + 0,5 ppm RMS
1.2.4 Masurari cinematice in timp real (RTK)
Orizontala | 8 mm + 0,5 ppm RMS
Pe indltime | 15 mm + 0,5 ppm RMS
1.25 Masurari cinematice RTK prin satelit
Orizontala | 20 mm RMS pe intregul teritoriu al Moldovei
Pe indltime | 50 mm RMS pe intregul teritoriu al Moldovei
1.2.6 Timp de RTK initializarea cu precizia
preselectata
RTK | pana la 8 sec
RTK de la satelit | pana la 60 sec dupa initializare initiala
1.2.7 Unitate de masura inertiala (IMU) | inclinare pana la 30°, fara calibrare,
controlul integritatii (sateliti, temperatura, etc)
1.2.8 IMU incertitudine suplimentard | +5 mm +0,5 mm/° RMS
1.3 CONDITII DE MEDIU
1.3.1 Temperatura de lucru | de la—25 °C pana la +60 °C
1.3.2 Umiditatea | 100 % cu condensarea
1.3.3 Clasa de protectie impotriva prafului si apei | IP67
1.4 REZISTENTA MECANICA
1.4.1 la impact | Cadere la beton de la2 m
1.4.2 la vibratii | MIL-STD-810F
1.5 ELECTROALIMENTARE
15.1 Acumulator | Li-lon, detasabil
15.2 Timp de lucru la receptie de la un acumulator | 6 ore
1.5.3 Alimentare externa | Curent continuu, 12 sau 24 V, protectie la supratensiune
1.6 INTERCONECTARE SI STOCARE

DATELOR

1.6.1 Stocare datelor | Memorie interna 5 Gb
1.6.2 USB incorporat | 2.0
1.6.3 Bluetooth incorporat | 4.0 dual mode
1.6.4 Wi-Fi incorporat | 802.11 b/g/n, hotspot
1.6.6 Serial port incorporat | conector LEMO
1.6.7 Modem celular incorporat | 3.5G, GSM CSD, GPRS, EDGE, UMTS/HSDPA, LTE,
lucrati in retelele tuturor operatorilor de telefonie mobila
care activeaza in Moldova
1.6.8 UHF radio | Posibilitate de instalare, receptor si transmitator, puterea
transmitatorului 2W, banda 430-450 MHz
1.7 ADMINISTRARE
1.7.1 Interfata cu utilizatorul | Indicatorii LED sau ecran LCD sau echivalent
1.7.2 Administrarea WEBUI | prin USB, Bluetooth si Wi-Fi
1.8 PROGRAME EXTERNE
1.8.1 Colectarea datelor pe dispozitive | Android, iOS, Windows
1.9 CONFORMITATEA

191

Certificare 1n organizatii responsabile

FCC, CE

1.10

GREUTATE

1.10.1

Greutate receptor

Péana la 1,18 kg

1.10.2

Greutate rover (impreuna cu jalon, controller)

Péana la 4 kg




2. CONTROLER

2.1 HARDWARE
2.1.1 Procesor | 64-bit, 4-core
2.1.2 Memorie RAM | 8 Gb
2.1.3 Memorie ROM | 128 Gb
2.1.4 Extension memory | SD sau equivalent 512 Gh
215 Ecran | Diagonala de 5-7 inch, 1280 x 800 pixel, 700+ nit, Gorilla
Glass, capacitiv multi-touch, anti-reflector, control cu
manusi
2.1.6 Tastatura | fizica QWERTY retro-iluminata tastatura cu butoane
functionale personalizabile
2.1.7 Acumulatori | detasabil, indicator LED de incarcare
2.1.8 Timp de lucru cu acumulatori | 8 ore
2.1.9 Audio | Difuzor, microfon
2.1.10 Camera | Din spate de 8 MP, frontala de 2 MP
2111 Conexiune la retele si alte dispozitive
2.1.11.1 USB | USB 3.1
21.11.2 Bluetooth | BT 5.0
2.1.113 Modem celular incorporat | LTE/3G, lucrati in retelele tuturor operatorilor de
telefonie mobila care activeaza in Moldova
2.1.114 Wi-Fi | 802.11 a/b/g/n
2.1.11.5 Serial | RS232
2.1.12 GNSS receptor incorporat | Cu precizia 2-4 m
2.1.13 Senzori | Accelerometru, senzor magnetic
2.2. SOFTWARE
2.2.1 Sistem de operare | Windows® 10
2.2.2 Aplicatii de sistem | parola de intrare, antivirus, web-browser, e-mail, Viber /
Skype, prelucrare de fisiere dwg / pdf / xsl / doc, suport
software pentru Windows OS
2.2.3 Echipament intretinut | Receptor GNSS, TS, scaner laser
2.2.4 Receptor GNSS | Control complet al receptorului - pornire / oprire, afisarea
starii componentelor si a constelatiilor satelitului, moduri
de operare in Baza si Rover - Standalone, Post-
processing, RTK, RTK cu inregistrare datelor, RTK de la
satelit, citirea si salvarea rezultatelor masuratorilor,
schimbarea licentelor, actualizare firmware.
2.2.5 Aplicatii | Moduri de ridicarea si scoaterea in teren, inregistrare
puncte cu date de calitate i parametri de masurare, import
/ export puncte / curbe / suprafete, import proiecte DWG,
folosind un fundal de harta (inclusiv WMS), calcularea
ariilor si volumelor intre suprafete, managementul 3D
suprafetei, utilizarea mediului cloud pentru sincronizarea
datelor din teren cu birou, utilizatori cu drepturi propriu,
suport 5-7 inch capacitiv multi-touch ecran, actualizare
software
2.3. CONDITII DE MEDIU
2.3.1 Temperatura de lucru | de la—25 °C pana la 60 °C
2.3.3 Accelerare | caderi de la o indltime de 1,2 m pe beton
2.3.4 Clasa de protectie impotriva prafului si apei | IP68
2.4 REZISTENTA MECANICA
24.1 la impact | Cadere pe betondela 1,2 m
2.4.2 la vibratii | MIL-STD-810G
2.5 CONFORMITATEA
251 Certificare 1n organizatii responsabile | FCC, CE




