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In conformitate cu prevederile Legii metrologiei nr. 19 din 4 martie 2016, la recomandarea

A certificat de aprobare de model ce denotd ci mijlocul de mésurare aprobat poate fi utilizat in WS

Republica Moldova in domeniile de interes public o

LR

APARAT DE CINTARIT CU FUNCTIONARE NEAUTOMATA =
(basculd pod electronici pentru vehicule rutiere) tip BSA >
(denumirca §i tipul mijlocului de masurare) ™A

producitor __,Alex S & E” S.R.L., str. Pruncul, 4/1, mun. Chisinau, Republica Moldova, j
(denumirea agcnlulul economic, adrcsn, tclcl'onul) '._""g_.‘ /

* cu nr. 1-0750:2010 din ,,Registrul de stat al mijloacelor de masurare” (partea I).

‘ perioada de verificare 12 luni.

Pentru modelul aprobat se stabileste obligatoriu verificarea metrologica iniiala si periodica cu

Acest certificat atestd conformitatea modelelor cu ceringele prevazute in

RGML 14:2007.

{reglementarca de metrologic Tegala)

Conformitatea a fost stabilitd prin incercdrile metrologice in scopul aprobarii de model

descrise in raportul parte componenta a dosarului nr. 1007, care cuprinde 72 file.

- de model, care atesth coﬁféfnqtat

urare livrat se va aplica, prin grija solicitantului, marcajul aprobarii
acestuia cu modelul aprobat.
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DESCRIEREA MODELULUI MIJLOACELOR DE MASURARE I’ICN"I‘I'lU :
REGISTRUL DE STAT AL MIJLOACELOR DE MASURARE PERMISE SPRE
UTILIZARE IN REPUBLICA MOLDOVA

APROBAT
_~Director al INM
lic MELENCIUC

o7 2017
APARAT DE CINTARIT CU Inclus in Registrul de Statal 'mi]iuucclur de milsurare
FUNCTIONARE NEAUTOMATA permise spre utilizare in Republica Moldova
(basculil pod electronici pentru
vehicule rutiere) tip BSA Nr. de inregistrare 1-0750:2010

Fabricat conform documentagiei producétorului.

DESTINATIE SI DOMENIU DE APLICARE: Aparatele de clntirit cu funcfionare neautomatd
(basculit pod electronicd pentru vehicule rutiere) tip BSA (in continuare - balante) sunt destinate pentru
cintdirirea static a diferitor sarcini transportate de transportul auto i sunt destinate utilizarii in diferite
domenii ale industriei §i gospodriei agricole la livrarea, evidenfa bunurilor materiale, eviden{ei
comerciale si in alte domenii de interes public.

DESCRIERE: Simbolurile utilizate la identificarea balanjelor au urmitoarele semnificafii (fig. 1).

BSA = e D1.4 m;T)"v(lvzv“)

Denumirea tipului* I S
Limita maxima de clntarire |

Dispozitiv Indicator** i

A - cu 2 platforme; |

T- cu 3 platforme;
lipsa acestor simbolurl inseamna existenta unel
platforme.

V - versiunea dispozitivului |
electronic (1, 2,4) l
* Denumirea tipului BSA:
unde B - balane;
S — stationare;
A — auto.
**D1.4:
unde D — tipul dispozitivului indicator — analog — digitald;
| — citire vizuala;
4 — citire la distanta,
Fig. 1. Simbolurile conventionale.
Principiul de funcfionare se bazeazd pe metoda de echilibrare a greutatii forfei mecanice
elastice al celulelor de sarcind i transformarea acestei fore in semnal electric.




Semnalul analogic al traductorului se transmite prin intermediul cablului spre dispozitiv
electronic, in componenta cliruia intrd traductor analog-digital, sursa de alimentare stabilizatd a
traductorului, procesor si dispozitiv indicator, prin intermediul c4ruia se face citirea datelor.

Balantele au urmitoarele pér{i componente:

- dispozitiv receptor de sarcind (DRS);
- celulele de sarcina (CC);

- dispozitiv electronic (DE);

- cablul de conexiune a traductorului;
- cablu de alimentare.

Dispozitivul receptor de sarcind reprezintd o constructie in forma de una, doua sau trei
platforme. In varianta cu o platformé dispozitivul de recepie se sprijina de patru CC, in varianta
cu dou platforme — pe sase sau opt CC, dar in varianta cu trei — pe opt sau doudsprezece CC.

Pardoseala DRS poate fi din metal sau din beton armat in dependenté de solicitare.

Dimensiunile de gabarit ale DRS pentru modificarea concreta sunt prezentate in tabelul 1.

in calitate de celule de sarcini se utilizeaza traductor electrotensometric rezistiv tip CSP-M,
tip ASC, producitor Vishay Revere Transducers BV, Regatul Tarilor de Jos sau Vishay Tedea-
Huntleigh International Ltd Vishay Technology Ltd , Israel, tip CI6AC3, producitor HMB
GmbH, Republica Federald Germania, tip BM14A, BM14G, H8M producitor ZEMIC,
Republica Populara Chineza, tip ZS, QS, NHS, YBS, SB, SB-A, SB-SS/ASS, ZSF-A, ZSF-ASS,
ZSFY-A, ZSFY-ASS, ZSFB-D, QS-D producitor Keli Electric Manufacturing (Ningbo),
Republica Populard Chinezd si tip 740, 740D producdtor Tecnicas de Electronica y

Automatismos, Spania, Aceste modele detin certificat de aprobare de model in conformitate cu

OIML R 60.

Dispozitivul electronic MERAV este executat in doud versiuni:

-  MERAV-2000 (in simbolul convengional al balanfelor este indicat ca 1) confine placa de baza
dotatd cu traductor analog-digital, microprocesor, dispozitiv indicator (display) cu cristale
lichide, tastatura cu membrand cu taste de comandd a balanjelor, iesire de conexiune la
dispozitiv de prelucrare electronica a datelor (de exemplu calculator sau imprimantéd pentru
imprimarea informatiei despre sarcina cintdritd, imprimarea etichetelor) prin port serial RS
232C. Numarul diviziunilor de verificare — de la 500 pini la 10000. Masa — nu mai mult de
2,6 kg, dimensiunile de gabarit — nu mai mult de 250x150x130 mm;

- MERAV-3001 (in simbolul conventional al balanfelor este indicat ca 2 §i 4) confine placd de
bazi dotatd cu traductor analog-digital, microprocesor, cu protectia contra accesului
nesanctionat datoratd sumei de control, dispozitiv indicator (display) cu cristale lichide,
tastatura cu membrand cu taste de comanda a balanielor, iegire de conexiune prin port serial
(RS 232/485). Numiirul diviziunilor de verificare — de la 500 pina la 10000. Masa — nu mai
mult de 2,6 kg, dimensiunile de gabarit — nu mai mult de 250%150x130 mm.

Fig. 2 Aspectul exterior al dispozitivhlui electronic MERAV-2000, varianta 1
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Fig. 3 Aspectul exterior al dispozitivului electronic MERAV-3001, varianta 2
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Fig. 4 Aspectul exterior al dispozitivului electronic MERAV-3001, varianta 4

SOFT-ul dispozitivului indicator este incorporat si se utilizeazi doar in dispozitivul electronic
indicat mai sus, el nu poate fi modificat sau incércat printr-o interfaf sau prin intermediul altor
dispozitive dupd aplicarea marcajului de verificare metrologici.

Clasa de protectie a dispozitivului electronic IP54.

Balantele sunt dotate cu dispozitivele auxiliare:

- dispozitiv semiautomat de aducere la zero;

- dispozitiv semiautomat de sustragere a tarei;

- dispozitiv de aducere initiala la zero;

- dispozitiv de reactie la defecte semnificative, totodat la depagirea Max + 9e;

- dispozitiv al regimului de dialog (doar pentru MERAV-3001).
Balantele asigurd urmatoarele regimuri functionale:

- regimul de stabilizare a rezultatelor cintéririi;

- regimul de cintérire simpl4;

- regim automat de aducere la zero;

- regimul de cintérire cu sustragerea masei tarei;

- regimul de semnalizare sonora despre defecte, totodata si depasirea Max + 9e;

- transmiterea datelor prin interfata RS-232C (la comanda speciald);

regimul de dialog de exploatare (doar pentru MERAV-3001).

CARACTERISTICILE TEHNICE $I METROLOGICE DE BAZA sunt prezentate in tabelul 1:

Tabelul 1
Limita Masa balantelor, t, nu mai
Limita Numiirul
im# Dimensiunile mult
Simbolul conventional ma:;e minim# de =it diviziunilor TP T
al balangelor cintrire, : de verificare, & Sy pardoseala pardoseala
cT;it::ll;e, Min, t 2 nu mai mult i di:rll:::ttm
1 2 3 + 5 6 7 8
BSA-10D1.4-(1,2,4) 10 0,1 0,005 2000 (24x5) 2,5 8,0
BSA-15D1.4-(1,2,4) 15 0,1 0,005 3000 (24x5) 2D 10,0
BSA-20D1.4-(1,2,4) 20 0,1 0,005 4000 (24x5) 2,5 15,0
BSA-20/40D1.4(1,2,4) (24x5) 9,0 45,0
BSA-20/40D1.471-(1 2.4) 20/40 0,2 0,01/0,02 | 2000/2000 2(9%4) 19,0 45.0




Tabelul 1 (continuare)

1 2 3 4 5 6 7 8
BSA-30D1.4-(1,2,4) 24x5 6,0 22,0
BSA-30D1.471(1,2,4) 30 0,2 0,01 3000 g(9x4; 6.0 22.0
BSA-40D1.4-(1,2,4) 9,0 45,0
BSA-40D1.4J1-(1,2,4) 40 0,2 0,01 4000 (22?9}:2) 19,0 45,0
BSA-30/40D1.4-(1,2,4) 24x5 9,0 50,0
ool oy | 30140 | 02 10,01/0,02 | 300012000 (2 - 4)) 19,0 45.0
BSA-60D1.4-(1,2,4) (24x5) 14,0 50,0
BSA-60D1.411-(1,2,4) 60 0,2 0,01 6000 2(12x3) 25,0 44,0
BSA-60D1.4T-(1,2,4) 3(8x3) 27,0 44,0
BSA-60D1.4-(1,2,4) (24x5) 14,0 50,0
BSA-60D1.471-(1,2,4) 60 0,4 0,02 3000 2(12x3) 25,0 44,0
BSA-60D1.4T-(1,2,4) 3(8x3) 27.0 44.0

BSA-30/60D1.4-(1,2,4) (25x5) 14,0 50,0
BSA-30/60D1.4J1-(1,2,4) | 30/60 0,2 0,01/0,02 | 3000/3000 | 2(12x3) 25,0 44,0
BSA-30/60D1.4T-(1,2,4) 3(8x3) 27.0 44,0
BSA-50D1.4+(1,2,4) (24x5) 14,0 50,0
BSA-50D1.4/1-(1,2,4) 50 0,2 0,01 5000 2(12x3) 25,0 44,0
BSA-50D1.4T-(1,2,4) 3(8x3) 27,0 44,0
BSA-40/80D1.4 -(1,2,4) (24x5) 14,0 50,0
BSA-40/80D1.4]1-(1,2,4) | 40/80 04 |0,02/0,05| 2000/1600 | 2(12x3) 12,0 44,0
BSA-40/80D1.4T-(1,2,4) 3(8x3) 27.0 44.0
BSA-50/80D1.4 -(1,2,4) (24x5) 14,0 50,0
BSA-50/80D1.4]1-(1,2,4) | 50/80 04 |0,02/0,05| 2500/1600 | 2(12x3) 12,0 44,0
BSA-50/80D1.4T-(1,2,4) 3(8x3) 27.0 44.0
BSA-80D1.4-(1,2,4) (24x5) 14,0 50,0
BSA-80D1.4]1-(1,2,4) 80 0,4 0,02 4000 2(12x3) 12,0 44.0
BSA-80D1.4T-(1,2,4) 3(8x3) 27,0 44.0

Nota: Dimensiunile de gabarit pot fi modificate la cerere fard modificarea caracteristicilor

tehnice si metrologice.

Clasa de exactitate in conformitate cu RGML 14:2007 - @ .
Indicarea rezultatelor cintéririi nu depaseste valoarea de Max+9e.
Eroarea indicatiilor obfinute pentru diferite pozitii ale sarcinii pe receptorul de sarcina trebuie
st nu depiiseasca valoarea de = mpe.
Froarea abaterii de zero asupra rezultatului cintdrii dupa aducerea la zero nu trebuie si fie mai
mare de £0,25e.
Retragerea sau agezarea fard soc pe balanta in echilibru a unei suprasarcini egala cu 1,4 ori
diviziunea reald, trebuie si schimbe indicatia initiala.
Efectul total al dispozitivului de aducere initiald la zero nu depaseste 20% din Max.
Conditiile de exploatare:
- intervalul temperaturilor de lucru:
» pentru dispozitivul indicator (display) de la minus 5 °C pind la 35 °C;
« pentru DRS de la minus 30 °C pini la 45 °C;
. umiditatea relativa la temperatura de 25 °C, nu mai mult de 80 %;

- presiune atmosferica de la 84,0 pind la 106,7 kPa.




Timpul necesar pentru stabilirea regimului de functionare — nu mai mult de 45 s, timpul
necesar pentru masurare masei — nu mai mult de 135s.

Intervalul de alegere a masei tare — de la 0 pini la Max.

Alimentarea electrica balantelor cu dispozitivul electronic MERAV 3001 are loc de la sursa
de curent continuu cu tensiunea de 220 V (+10 %; -15 %) cu frecvenfa de 50 + 1 Hz.

Alimentarea electrica a balanelor cu dispozitiv electronic MERAV 2000 are loc de la baterie
de acumulator cu tensiunea de 6 V (timpul de functionare a balantelor in regim autonom — 10 h,
timpul necesar pentru incércarea baterii de acumulator 10 h, incércarea acumulatorului are loc de
la sursa de curent continuu cu tensiunea de 220 V (+10 %; -15 %) cu frecventa de 50 + 1 Hz).

Balantele pastreaza caracteristici metrologice la variatia tensiunii de alimentare de la 187 pina la
244V,

La tensiunea acumulatorului de 4,2 V apare semnalul, care indicd ca acumulatorul se
descarca.
Puterea consumati, nu mai mult de 15 V-A.

Informatia despre indentificarea datelor despre soft este prezentata in tabelul 2.

Tabelul 2

Denumirea Ve Algoritmul de
dispozitivului el Suma de control identificare a
; softului :
electronic sumei de control
MERAV-2000 UErl F2C4
CRC-16
1.0 04713
MERYS00. Merav v.4.2 8858

MARCAJUL APROBARII DE MODEL: Se aplici pe tablita cu inscriptiondri (fig.5, pet. 1) §1 pe
pasaportul national prin metoda tipografica.
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Fig. 5 cul de aplicare a marcajului aprobarii de model.
COMPLETARE: Setul de livrare conform documentatiei producatorului.

VERIFICARE METROLOGICA: Se efectueazi in conformitate cu NML R 76-1:2009.

in cadrul verificdrilor se determinid daci suma de control coincide cu cea indicatd in descrierea de
model.

in cazul rezultatelor pozitive ale verificarii metrologice:

- Se se aplica marcajul de verificare metrologicé prin marcare la rece (sau la cald) cu ajutorul tipei §i
contratipii (fig.6, pct. 1).
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Se elibereaza buletin de verificare metrologicd conform RGML 12:2013.

in cazul rezultatelor negative a verificdrii metrologice se elibereaza buletin de inutilizabilitate, conform
RGML 12:2013.

Pct. 1

Fig. 6 Locul de aplicare a marcajului de verificare metrologica.

DOCUMENTE NORMATIVE: NML R 76-1:2009; RGML 14:2007.

CONCLUZIE: Aparatele de cintirit cu funcfionare neautomata (basculd pod electronicd pentru
vehicule rutiere) tip BSA corespund cerinjelor RGML 14:2007.

PRODUCATOR: ,,Alex S & E” S.R.L., str. Pruncul, 4/1, mun. Chisinaiu, Republica Moldova.

c

Sef adjunct Direcfia Metrologie Legald : Q 7 Diana Bejenaru
(seminiitura) (prenumele, numele)
4)
Executor A/@fk"«:z Tudor Popa
(semnitura) ~ (prenumele, numele)
Solicitantul [ . Mihail Vaisman /

semnatira) (prenumele, numele)




		2020-11-11T16:33:30+0200




