
Приложение Б 

Структурная схема системы регулирования ГРП-2 (вариант 2) 
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Условное обозначение линий связи:

Витая пара (цифровая линия связи, RS-485, Modbus RTU)

Витая пара (цифровая линия связи, Ethernet, Modbus TCP)

Оптоволоконный кабель (цифровая линия связи, Ethernet, Modbus TCP)

Физические сигналы:

AI - аналоговые входы (4-20 мА);

DI - дискретные входы ("сухой контакт");

DO - дискретные выходы (=24 В, ~380 В).


