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Introducere

Acest manual de operare are scopul de a familiariza personalul de exploatare
cu proiectarea si principiul de functionare al locatorului PROGRESS K2 (denumit
in continuare locator) pentru testarea nedistructiva a comunicatiilor subterane.
Manualul contine toate informatiile necesare despre functionarea dispozitivului,
indica reqgulile de functionare si intretinere a acestuia.

1. Scop

Gasitorul de rute este conceput pentru a cduta traseul de comunicatii subterane
(conducte, cabluri de alimentare) si pentru a determina adancimea fara
deschiderea solului, precum si pentru a detecta locurile de deteriorare a stratului
izolator, precum si calitatea redusa a izolatiei.

Din punct de vedere structural, localizatorul este un monobloc cu principalele
componente si senzori localizati in el.

Routerul ofera:

- cdutare automata a axei traseului de comunicatii metalice, putere
cabluri, tevi cu protectie catodica, precum si axa caii de comunicatii nemetalice,
daca contine un lichid conductor sau un sir de cautare;

- analiza starii de izolare a unei conducte sau cablu de alimentare cu indirect
determinarea gradului de distrugere a stratului izolator;

- determinarea continud, automata, a curentului care circula
comunicatii in timp real;

- capacitatea de a cauta doua comunicatii apropiate deodata, cand
cu conditia ca o cale sa fie sub influenta curentului de frecventa industriala;

- inregistrarea rezultatelor lucrarilor de cautare in memorie si apoi transferarea lor in
PC pentru analiza grafica a modelelor de deteriorare si documentarea
rezultatelor lucrarilor la sol.

Localizatorul poate efectua toate tipurile de lucrari intr-o singura trecere, fara
masuratori suplimentare repetate. Dispozitivul ofera o functie de conectare a
comunicatiei care este examinata la coordonatele geografice de la sol, scop in care
un modul de sisteme de pozitionare globala in standardele GLONASS si GPS este
incorporat in localizator.

O caracteristica distinctiva este un element de control progresiv, convenabil si
compact - un valcoder, care in posibilitatile sale este aproape de un mouse
standard de computer, precum si ajustarea automata a amplificarii semnalului
in locator fara interventia operatorului.

1.1 Domeniul de aplicare ,PROGRESS K2”

Localizatorul este utilizat in urmatoarele domenii:

- servicii orasenesti si regionale de protectie electrochimica si intretinere tehnica

a complexului de petrol si gaze;

- servicii de topografie a complexului de petrol si gaze;

- industria chimica - retele de transport amoniac;

- retele de alimentare cu energie electrica urbana si industriala;

- cdi ferate;

- sisteme de telefonie cu fir;



- organizatii de constructii;
- servicii de geodezie si cartografie.

2 Conditii de functionare
Localizatorul este destinat utilizarii atunci cand:

- temperatura ambianta de la minus 20 °C pana la 50 -C;
- umiditate relativa pana la 95% la o temperatura de +35 -C;

- presiunea atmosferica de la 84 la 106,7 kPa;

Atunci cand se analizeaza starea de izolare, grosimea inghetului solului nu trebuie sa

depaseasca 15 cm.

Gasitorul de rute permite functionarea in conditii de precipitatii directe sub forma de zapada si
ploaie pentru o perioada lunga de timp, datorita nivelului de protectie IP65.

3 Date tehnice

Localizatorul este un dispozitiv de tip indicator si nu este supus certificarii
metrologice obligatorii. Toate valorile determinate de dispozitiv au doar scop

informativ si nu pretind a fi foarte precise.

Principalele caracteristici tehnice sunt prezentate in tabelul 1.

tabelul 1
Numele parametrului Sens
Dimensiuni totale, mm, nu mai mult 780 x 340 x 230
Greutate, cu acumulatorul instalat, kg, nu mai mult 2.2
Tensiune nominala de incarcare, V 9
Timp de functionare continua cu iluminarea de
fundal oprita, la o temperatura ambientala de 25 °C, 8
h, nu mai putin
Valoarea maxima a adancimii de comunicare
determinata, m, nu mai mult 5
Abaterea valorii determinate a adancimii de
comunicare in absenta interferentei, %, nu mai +10+5cm

mult

Valorile frecventelor receptionate si abaterea acestora, nu mai
mult de Hz

525+1; 2025+1; 8025+1;
33025+1; 5802541

Grad de protectie a carcasei, IP

65

Timp maxim de functionare

pana la ora 12

4 Domeniul de livrare

Localizatorul este furnizat intr-o cutie sau geanta specializata cu
compartimente pentru depozitarea componentelor trusei. Setul de baza este

prezentat in tabelul 2.




masa 2
Nume Cantitate
Localizator ,PROGRESS K2" 1
Caseta baterie
Adaptor de retea, 9V; 2A
Cablu de citire a datelor
Stick USB cu software
Pasaport
Manual
Pachet

— | | ) | | [

5 Proiectare si principiu de functionare

Principiul de functionare al locatorului la determinarea traseului si adancimii
comunicatiilor subterane se bazeaza pe metoda inductiva, care consta in captarea
de catre receptor a campului magnetic din cablu sau conducta, care este creat de
curentul alternativ al generatorului.

Principiul de functionare al locatorului atunci cand se determina locatia deteriorarii
izolatiei conductei este acela ca pe suprafata pamantului de-a lungul caii de comunicatie,
localizatorul detecteaza campuri de la curentii de scurgere, a caror intensitate depinde de
gradul de deteriorare a izolatie.

Pentru majoritatea lucrarilor de cdutare, este necesar un generator care este
conectat la comunicarea dorita pentru a crea un curent cu o anumita frecventa in
acesta pentru analiza ulterioara a derivatei sale in localizator (mod selectiv).

Generatorul poate fi conectat la comunicare in orice loc convenabil pentru o
conducta, acesta poate fi un conductor de control, o flansa sau o supapa pentru un
cablu, aceasta este oricare dintre iesirile sale la suprafata sau la o distributie;
substatie.

Practic, se foloseste o conexiune directa la traseu cu contact direct cu acesta.

In unele cazuri, dac3 este imposibil din punct de vedere fizic s3 se conecteze
la 0 conducta sau un cablu, se folosesc cleme magnetice, prin care un semnal
este introdus in comunicare, totusi, aceasta metoda are un dezavantaj
semnificativ - pierderi mari ale semnalului util si, ca un rezultat, cautati la o
distanta relativ scurta de locul in care este intrarea semnalului.

Cautarea unui traseu sub influenta unui curent de frecventa industrial de 50 Hz sau
a protectiei catodice de 100 Hz este posibila direct din semnalul emis de traseu, fara
utilizarea unui generator (mod frecventa industriald). Datorita acestui principiu,
localizatorul este capabil sa afiseze simultan doua comunicatii apropiate, una bazata
pe un semnal generator, cealalta bazata pe un semnal din curent de frecventa
industriala sau protectie catodica.

Localizatorul foloseste principiul ghidarii pe traseu folosind un marcator
vizual, care se deplaseaza pe ecranul de afisare, indicand operatorului pozitia sa
fata de axa traseului, ceea ce elimina nevoia de a merge in ,zig-zag”, miscand
constant dispozitivul. dintr-o parte in alta si folosind metodele maxime si
minime. Localizatorul nu foloseste metodele de semnal maxim si minim pentru
a gasi axa de urmarire, toate cele necesare

5



Operatorul primeste informatii pe ecranul de afisare dupa procesare intr-un sistem cu
microprocesor care utilizeaza senzori de ghidare. Aceasta caracteristica reduce
semnificativ timpul necesar pentru a finaliza intreaga cantitate de munca.

Pentru a analiza si documenta rezultatele muncii cu referire la coordonatele
de pe teren, localizatorul foloseste un modul de sisteme de pozitionare globala
in standardele GLONASS si GPS. Antena de satelit incorporata in localizator
primeste un semnal de pozitionare de la constelatii de sateliti in doua sisteme
simultan, ceea ce ofera, in egala masura, o precizie sporita a pozitionarii la sol si,
in consecinta, o precizie mai mare a cartografierii locatiei axa traseului studiat.

Trebuie remarcat faptul ca, in unele cazuri, din cauza proliferarii bruiajelor radio de
urmarire cu putere redusa pentru masini, poate exista o pierdere a comunicarii cu
satelitii, o schimbare a coordonatelor reale - distorsiuni de pozitionare.

Uneori se observa asa-numita ,spoofing” - inlocuirea coordonatelor cu alte
valori care nu corespund locatiei reale, care se observa in zona instalatiilor
guvernamentale special protejate sau in timpul exercitiilor armatei folosind
echipamente de razboi electronic.

Gasitorul de ruta este un monobloc, purtat in mana operatorului pe toata
durata miscarii sale de-a lungul liniei rutei studiate. Monoblocul este format din
mai multe parti interconectate functional.

Aspectul locatorului este prezentatin Figura 1.

1

-

Poza 1

1 - display cu cristale lichide;

2 - element de control locator - valcoder; 3 -

conector USB (partea inferioara a vitrinei);

4 - capac compartiment de

alimentare; 5 - priza incarcator; 6 -

ansamblu senzor;

In partea de jos a locatorului (la capatul tijei acestuia) existd un grup de senzori
utilizati pentru a ghida traseul, a determina nivelul semnalului si a gasi locatiile de
deteriorare a izolatiei. Toti senzorii sunt amplasati intr-un compartiment separatin
unghiuri diferite.
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La utilizarea locatorului, operatorul trebuie sa evite impacturile puternice pe
partea inferioara cu senzorii pentru a evita defectiunea acestora sau perturbarea
calitatii determinarii parametrilor rutei.

6 Instructiuni de siguranta

Operatorul de localizare trebuie sa respecte regulile de functionare pentru instalatiile electrice
de consum, instructiunile generale si speciale privind protectia muncii si atunci cand lucreaza la
conductele de gaz, regulile de siguranta pentru sistemele de alimentare cu gaz.

Pentru a preveni socurile electrice, nu atingeti punctele de conectare a
generatorului la reteaua sau la pinul de impamantare in timpul functionarii.
Conectarea si deconectarea de la comunicatie trebuie efectuate numai cu
generatorul complet deconectat.

Specialistii care nu au studiat acest manual de utilizare si nu au trecut un test
anual de cunostinte de siguranta electrica nu au voie sa lucreze cu localizatorul.

7 Meniul de localizare

Cand apasati butonul codificator, meniul de control va aparea pe ecran. Apasand
din nou butonul ascunde meniul. La apelarea unui meniu, operatorul trebuie sa
selecteze mai intai fila in care doreste sa faca modificari sau setari. Pentru a face acest
lucru, rotiti butonul codificatorului intr-o directie sau alta. Marcajul selectat este
intotdeauna in partea de jos, in mijlocul derularii meniului. Pentru a deschide un
marcaj, operatorul trebuie sa apese din nou butonul codificator, marcajul se va
deschide pe ecran complet.

Acum puteti manipula in interiorul marcajului selectat bifand sau debifand
.Casuta de selectare” (punct negru intr-un cerc) care indica parametrul sau
functia selectata. Setarea sau debifarea unei casete de selectare se poate face si
prin apasarea butonului codificator, dupa mutarea cursorului la elementul
selectat. Cursorul se deplaseaza prin rotirea codificatorului intr-o directie sau
alta. Dupa ce operatorul a facut setarile in interiorul marcajului, puteti iesi din
acesta deplasand cursorul la elementul ,iesire”, marcajul se va inchide si
operatorul va vedea din nou meniul de control al receptorului derulant. Puteti
continua setarile n alte file in acelasi mod. Daca operatorul a finalizat toate
setarile necesare, atunci trebuie sa gasiti fila de meniu ,iesire” prin rotirea
butonului codificatorului. Cand acest marcaj este setat in centru, apasati
butonul valcoder, meniul va disparea. Acum puteti continua sa lucrati cu
dispozitivul pe pista.

Diagrama de derulare a meniului este prezentata in Figura 2.
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Figura 2
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Cand rotiti butonul codificatorului, marcajele se deplaseaza in directia in care
este rotit butonul, nu exista pozitii limita, marcajele sunt bucle, iar acest lucru
inseamna ca puteti roti continuu butonul codificatorului si puteti gasi in mod
repetat marcajul dorit.

Figura 3 prezinta fila extinsa"iluminare de fundal”, conceput pentru a regla
luminozitatea luminii de fundal a afisajului in amurg.
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Figura 3

Prin rotirea butonului intr-o directie sau alta, puteti regla luminozitatea luminii de
fundal a afisajului, exista 5 gradatii - oprit, slab, mediu, luminos, super luminos; Pentru
a iesi din acest marcaj deschis, trebuie sa apasati butonul codificator si veti iesi in
meniu. Nu uitati, cu cat lumina de fundal este mai puternica, cu atat consumul de
energie este mai mare si, prin urmare, timpul de functionare al dispozitivului este mai
scurt.

Urmatorul marcaj"navigator" este prezentat in Figura 4. Se cere operatorului sa
activeze sau sa dezactiveze navigatorul vocal - un element de pseudo-comunicare
cu operatorul, raportare asupra functiilor activate, comportamentul semnalului la
schimbare, erori in performanta muncii, baterie descarcata, instructiuni pentru
incepatori. si mult mai mult. Acest lucru permite noilor angajati sa invete cum sa

opereze dispozitivul si alerteaza specialistii calificati asupra problemelor in timp
util.
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Aceasta fila sugereaza activarea navigatorului bifand caseta de 1dnga mesajul
JActivati vocea”. In acest mod, dispozitivul va raporta activarea functiilor de
localizare. Daca bifati a doua caseta de selectare de langa mesajul ,activare
solicitari”, atunci pe langa mesajele despre activarea functiei, va fi adaugat un
grup de solicitari pentru a ajuta operatorul sa invete si sa monitorizeze
modificarile semnalului, precum si sa monitorizeze bateria.

Marcaj"fereastra”(Figura 5) este conceput pentru a afisa informatii, a caror
iesire este determinata de operator insusi. Aici vi se cere sa selectati afisarea datei
Si orei curente, temperatura din dispozitiv (pentru a monitoriza depasirea limitelor
admise ale temperaturilor de functionare), coordonatele curente ale locatiei
locatorului si tensiunea bateriei.

HACTPOHEA OKHA IIOTES OF
PErrom
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Figura 5

Marcaj"ceas"(Figura 6) este destinat pentru setarea orei si datei, precum si a
fusului orar in care este operat localizatorul. Cand primiti locatorul in functiune,
setati mai intai ceasul, acest lucru este necesar pentru a crea numele corect al
fisierului dupa ora si data cand utilizati modul de inregistrare. Puteti activa
corectarea automata a ceasului conform standardului atomic al satelitului de
navigatie de la bord, dar corectia va functiona numai daca navigarea este
activata intr-o alta fila de meniu (fila ,,anegistrare").

Trebuie amintit ca navigatia prin satelit pornita constant consuma energie
suplimentara din baterie si reduce durata totala de functionare a locatorului.
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Figura 6
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Pentru a seta ora, trebuie doar sa mutati cursorul la mesajul ,,ore/minute” si
sa apasati butonul codificator. Prima fereastra ,ore” va fi evidentiata in negativ,
acum puteti roti butonul encoderului si astfel introduceti valoarea dorita a
timpului in ore, dupé setare, apasati din nou butonul. In continuare, fereastra
~.minute” va fi evidentiata. Rotiti din nou butonul si setati minutele. Dupa setarea
minutelor, apasati din nou butonul valcoder pentru a iesi din punctul de setare
ora-minut.

Apoi, puteti muta cursorul la elementul ,zi/luna/an” si puteti seta calendarul,
efectuand aceleasi manipulari ca si setarea orei. Fusul orar este setat in acelasi
mod, doar intr-o singura fereastra.

Dupa toate setarile, mutati cursorul la elementul ,iesire” si apasati butonul,
veti iesi Tn meniu.

Marcaj"urmari"(Figura 7) permite operatorului sa selecteze modul optim de
functionare al locatorului in functie de numarul de urme afisate pe afisaj.

PERNOT
IIoFcE Tpacow

o oM eXTHEY O =
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Figura 7

Puteti alege sa afisati doar una dintre urme, printr-un semnal generator (mod
selectiv) sau printr-un semnal de frecventa industrial (mod frecventa industrial), sau
doua deodata, totusi, trebuie sa retineti ca in acest caz locatorul va afisa urme mai
lent, deoarece procesarea semnalelor a doua urme simultan necesita petrecerea mai
mult timp. Operatorul va trebui sa se miste mai incet. Cu toate acestea, cu o vedere
panoramica a tuturor comunicdrilor posibile, aceasta abordare este justificata. Pe
ldanga mesaje, operatorul vede si un mnemonic al pictogramelor - marcatori de ruta
pentru a reprezenta care pictograma, dupa selectie, va ghida operatorul catre axa de
comunicare.

De asemenea, este necesar sa ne amintim ca prioritatea de afisare a tuturor parametrilor
rutei are loc numai in functie de semnalul generatorului standard de afisare a parametrilor
pentru ruta cu frecventa industriala;

Marcaj"setari"(Figura 8) este conceput pentru a activa sau dezactiva afisarea
valorii cAmpului E (analiza starii izolatiei). Daca aceasta caracteristica este
dezactivata, localizatorul poate rula putin mai rapid. Daca urmeaza sa se faca o
simpla urmarire la instalatie, fara a analiza starea izolatiei, este mai bine sa
dezactivati aceasta functie.
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Figura 8

Aceasta fila contine o ajustare ascunsa a serviciului, care este conceputa pentru a
seta praguri de alarma pentru conditiile de izolare. Daca intri in aceasta fila si rotiti
continuu butonul codificatorului in sensul acelor de ceasornic, puteti vedea 4
puncte in care sunt setate valorile pragurilor de alarma, ale caror numere
corespund valorilor de pe cdmpul E indicator. Selectand elementul dorit cu
cursorul, puteti ajusta oricare dintre praguri:

- pragul 1 - aceasta este cea mai mica deteriorare sau subestimare a izolatiei in caz
deplasare exact de-a lungul axei pistei. De asemenea, este folosit pentru a
avertiza orice grad de deteriorare siin cazul unor deplasari fata de axa cadii.
Setare din fabrica - 500;

- pragul 2 - deteriorare medie a izolatiei, setare din fabrica - 1000;

- pragul 3 - aceasta este o deteriorare mare a izolatiei, setare din fabrica - 1500;

- pragul 4 - utilizat de producator pentru a ajusta citirile curente in
procesul de fabricare a dispozitivului. Aceasta setare nu trebuie schimbata.

Trebuie amintit ca pragurile de raspuns indicate sunt legate de o frecventa de operare
de 8 kHz la o frecventa de 2 kHz, acestea pot fi valori diferite.

Pragurile de alarma indicate au mai mult o functie de service pentru o evaluare
mai precisa a gradului de deteriorare in functie de valoarea curenta din traseu,
utilizati tabelul de mai jos.

Definibil Indicator de izolare, camp E
localizator Daune medii Pagube majore
curent, mA
10+30 350 400
30+50 450 500
50+80 600 700
80+120 800 1000
120+160 1200 1500
160+200 1500 2500
200+260 2500 3500
ey diagnostice  stat izolator acoperiri  conducte

se foloseste o frecventa de 8 kHz.

unsprezece



Nu incercati sa efectuati diagnostice la alte frecvente de functionare ale
locatorului; acestea nu sunt destinate testarii stratului de izolatie al conductelor.

Cand operatorul se deplaseaza cu un pas mediu, localizatorul semnaleaza despre
deteriorarea izolatiei la aproximativ o distanta de 1...2 metri de punctul real de
deteriorare. Daca este necesara locatia cea mai precisa a deteriorarii, atunci ar trebui
sa va deplasati cu o viteza care sa nu depaseasca 0,3...0,5 metri pe secunda. Acest ritm
este necesar doar pentru clarificare. Pentru a verifica rapid intregul traseu, nu este
necesara o astfel de miscare lenta.

Operatorul este obligat sa mentina o distanta de la suprafata solului pana la
punctul cel mai de jos al locatorului de aproximativ 5 - 10 centimetri pentru ca
pragurile de alarma sa functioneze corect.

in plus, in timpul conducerii, operatorul trebuie s3 se deplaseze intr-o directie
si sa nu faca miscari de translatie inainte si inapoi, altfel alarma de prag nu se va
declansa corect.

Trebuie remarcat faptul ca nivelul semnalului de cdmp E indicd, iar pragurile
corespunzatoare sunt declansate de, gradul de scurgere a curentului
generatorului la masa printr-o defectiune a izolatiei, si nu dimensiunile
geometrice ale acestei defectiuni. Gaura din izolatia deteriorata poate fi mica,
dar un curent de scurgere mare poate trece prin ea, ceea ce inseamna o
progresie intensa a coroziunii materialului conductei. Pe de alta parte, decojirea
izolatiei poate fi vizibila, dar curentul de scurgere poate fi mai mic, ceea ce se
datoreaza solului mai uscat intr-un anumit punct si mai multor alte motive.

De asemenea, trebuie amintit ca analiza starii de izolatie va fi corecta atunci cand curentul
din urm3 este de cel putin 10 mA. In caz contrar, pentru a continua analiza, este necesara o
reconectare la un nou punct de intrare a semnalului in traseu. In acest caz, urmarirea este
posibila mai departe pana la un curent minim in urma de 2...3 mA. Aproximativ, distanta
maxima de la punctul de conectare a generatorului printr-o singura conducta bine izolata cu
diametrul de 400 mm, la o frecventa de 8 kHz, este posibila la o distanta de pana la 1 km.

Marcaj"limba"(Figura 9) va permite sa selectati limba de comunicare cu
operatorul care este convenabila pentru afisare si mesaje vocale. Localizatorul
ofera doua limbi - rusa si engleza. Limbi suplimentare sunt posibile la cererea
clientului, contra unei taxe suplimentare.
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Figura 9
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Marcaj"frecventa"(Figura 10) permite operatorului sa selecteze frecventa de functionare a
locatorului dintre cinci posibile. Operatorul trebuie sa seteze frecventa la aceeasi
exact ca un generator standard.
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Figura 10

Marcaj"record"(Figura 11) permite operatorului sa inregistreze starea rutei in
memoria instrumentului de cautare a rutei cu referire la teren folosind navigatia

prin satelit.

F!.!ﬂyiw" 'HL 2ATIHCTT

Errxom

SATTHCE EEN/ERIET

Py HoH pe N 3ATTHCH

':T[‘J-."T]E{I'EI:ZEII:-‘J.H HAEFT 41T

VOANHTE haFm

YOATHTE EBce paFns

B e R KRR R X KRR RN RN RN s

Figura 11

Inregistrarea este activata prin bifarea casetei de selectare ,inregistrare activata/
dezactivata”. Daca in acelasi timp este selectat modul manual de inregistrare a punctelor
individuale de pe ruta de comunicatie, atunci inregistrarea manuala are loc facand dublu clic
pe butonul codificatorului. Daca este selectat modul de inregistrare automata, atunci cand
navigarea prin satelit este activata, inregistrarea va incepe si dupa apdsarea de doua ori a
butonului codificator. Daca doriti sa opriti inregistrarea, trebuie sa faceti dublu clic din nou pe
butonul codificatorului. Daca sarcina este sa continuati inregistrarea zonei de interes, faceti
dublu clic din nou pe butonul codificatorului. Daca trebuie sa ocoliti un obstacol, este mai bine
sa opriti inregistrarea pentru o perioada facand dublu clic si apoi sa continuati din nou.

Daca trebuie sa terminati inregistrarea zonei sondate, atunci trebuie sa mergeti la meniul
Inregistrare, debifati caseta corespunzatoare, apoi fisierul isi va primi numele si va fi
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inregistrat sub acesta in memoria dispozitivului. Puteti inregistra pana la 100 de mii de puncte in total intr-un
singur fisier.

Puteti sterge toate fisierele sau doar partial selectate din partea de jos a
marcajului, deplasand cursorul la mesajele corespunzatoare.

Daca este selectata stergerea partiala a fisierelor, se va deschide un submeniu
special in aceasta fila, unde puteti vedea o lista de fisiere. Numele fisierelor sunt
atribuite automat de catre dispozitiv; numele este ora si data la care a inceput
inregistrarea (Figura 12).
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Figura 12

Fisierul selectat este evidentiat cu o linie negativa; fisierul este selectat prin rotirea
butonului codificator. Daca este selectat un fisier, trebuie sa apasati butonul
codificator, va apdrea un cursor in partea de jos a marcajului. Aici operatorului i se va
cere sa selecteze o actiune cu fisierul: confirmati stergerea daca cursorul este langa
mesajul ,,OK”, ,Anulati” - dacd operatorul se rdzgandeste sau face o greseald. In acest
din urma caz, veti iesi din submeniu in fila principala ,inregistrare”.

Daca este nevoie sa reveniti din nou si sa stergeti un alt fisier, atunci cursorul ar
trebui sa fie vizavi de mesajul ,selectati alt fisier. Dupa selectarea articolului,
apasati butonul codificator si actiunea va fi efectuata.

Ori de cate ori setarile din meniul de localizare sunt finalizate, trebuie sa parasiti
meniul gasind fila ,iesire”. In aceasta pozitie, apasati butonul codificator, meniul va
disparea si localizatorul va continua sa functioneze in modul normal.

8 Procedura de operare

Inainte de a incepe lucrul, trebuie sa va asigurati c bateria de localizare este
complet incarcata, efectuati un test de pornire si verificati nivelul de incarcare a
bateriei pe afisaj.

Cand au fost create conditii pentru fluxul normal de curent al generatorului de-a lungul
liniei de traseu, puteti incepe sa lucrati cu localizatorul.

Porniti-l apasand butonul valcoder. Un ecran de introducere va aparea pe
afisaj si se va auzi un semnal gata de utilizare.

Pentru a regla volumul semnalelor sonore ale locatorului, utilizati rotirea
butonului codificatorului fara a apasa butonul, iar ecranul va afisa
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bara de nivel, care poate fi folosita pentru a seta volumul necesar. Opriti rotirea
si banda va dispdrea dupa scurt timp.

Pe ecranul de localizare, operatorul poate observa valorile cantitatilor care
sunt determinate si un camp cu un marcator care indica traseul - o figura
geometrica mobild, precum si informatii suplimentare de serviciu pentru
usurinta in utilizare (Figura 13).
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Figura 13

1 - indicator de curent de urmarire 2
- indicator de nivel de semnal 3 -
indicator de izolatie

- indicator de frecventa de
functionare 5 - camp de marcare
vizuala 6 - indicator de adancime 7 -
indicator de setare a castigului 8 -
indicator de incarcare a bateriei 9 -
indicator de comunicare prin satelit 10
- fereastra utilizatorului

11 - indicator al prezentei frecventelor industriale

Indicatorul 1 al curentului de traseu arata valoarea curentului care curge prin sectiunea
masurata intr-un punct dat, ceea ce permite operatorului sa evalueze starea izolatiei, sa
gaseasca curbe si legaturi.

Al 2-lea indicator de nivel de semnal este conceput pentru a evalua distanta operatorului de
la punctul de conectare la traseu, precum si pentru ghidare preliminara la cautarea axei
autostrazii subterane.

Indicatorul 3 ofera informatii despre gradul de deteriorare a stratului izolator
al conductei.

Toti cei trei indicatori de mai sus functioneaza continuu in timp real, afisand
constant noile valori ale parametrilor masurati.
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Indicatorul de frecventa de operare 4 arata valoarea frecventei selectate la care
functioneaza localizatorul.

Campul de marcare vizuala 5 este destinat deplasarii marcatorului de ruta in el. Acolo
unde se aflad marcajul este axa traseului. In centrul cAmpului exista o linie care indic
pozitia operatorului. Pentru urmele cu semnal generator standard, este prevazut un
marcator sub forma de cerc pentru urmele cu curent de frecventa industriala, este
prevazut un marcator sub forma de triunghi. Aceasta forma de markeri a fost aleasa
pentru a putea combina ambele pictograme intr-un singur loc, ceea ce face in plus
posibila observarea prezentei atat a semnalului generator, cat si a curentului de frecventa
industrial sau a protectiei catodice pe acelasi traseu.

Indicatorul de adancime 6 arata operatorului valoarea curenta a adancimii in
metri. Indicatorul functioneaza continuu in timp real, afisand constant noile
valori de adancime detectate.

Indicatorul de reglare automata a castigului 7 este destinat sa indice procesul de
reglare a sensibilitatii dispozitivului. In timp ce castigul este reglat, operatorul trebuie sa
se opreasca din miscare pentru o perioada scurta de timp.

Indicatorul de incarcare a bateriei 8 arata nivelul de incdrcare al bateriei de
localizare. Exista cinci semne in mnemonic. Toate cele cinci semne corespund
uneiincarcari complete.

Indicatorul 9 informeaza operatorul despre comunicarea cu satelitii daca este
selectata functia de lucru folosind sistemul de pozitionare globala. Acest
indicator are o animatie in timpul cautarii de sateliti, mnemonicul antenei ,se
roteste” - modul de cautare. Dupa ce a gasit o constelatie de sateliti, antena se
opreste, semnaland operatorului sa afiseze coordonatele sau sa inceapa
inregistrarea traiectoriei de miscare - modul de urmadrire.

~Fereastra utilizator” 10 este destinata utilizarii optionale la cererea
operatorului. In el puteti aloca iesirea coordonatelor satelitului, data si ora
curenta, temperatura in receptor, tensiunea exacta a bateriei.

Indicatorul 11 indica operatorului ca exista un cablu sau o linie de alimentare in
apropiere; pictograma este realizata sub forma unui ,fulger”. Daca este detectat un
obiect cu protectie catodica, pictograma se schimba intr-o sectiune stilizata a
conductei cu o sageata in jos, simbolizand prezenta curentului de protectie catodica.

Indicatorul de curent de urmarire, indicatorul de nivel al semnalului si indicatorul de
izolatie au, pe langa reprezentarea digitala a informatiilor, si o pseudo-sageata, sub forma
de scale mici deasupra valorii digitale a parametrului masurat.

Acest lucru se face pentru comoditatea prezentarii dinamicii modificarilor valorilor, ceea
ce permite operatorului sa mareasca raspunsul la valorile care se schimba rapid intr-o
directie sau alta.

9 Cautati lucrari pe calea de comunicatie

Daca generatorul este conectat la ruta si a fost coordonat cu acesta, atunci
puteti incepe s cdutati comunicatii subterane. In primul rand, locatorul trebuie
setat la aceeasi frecventa ca si generatorul. Dispozitivul va regla castigul
automat. In timpul ajustarii castigului, indicatorul 7 va clipi (Figura 13). Asteptati
pana cand locatorul ajusteaza castigul pe sectiunea selectata a traseului. Cand
indicatorul 7 dispare, puteti continua cautarea. Trebuie remarcat faptul ca in
cazurirare
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Localizatorul se poate regla pentru un timp mai lung decat de obicei, acest lucru se
datoreaza instabilitatii semnalului de la ruta din mai multe motive. Operatorul
poate percepe actiuni precum ,inghetarea” a locatorului. Va rugam sa asteptati
pana cand procesul de ajustare este finalizat, iar localizatorul va fi gata pentru
lucrari ulterioare.

La Inceputul urmaririi, este necesar sa se decida unde este localizata urma si daca locatia sa
este necunoscuta, atunci este necesar s se bazeze pe citirile cdmpului H. In acest caz, in locul unui
marcator, instrumentul de cautare a rutei afiseaza pe ecran o ,bara de nivel”, care va permite sa
evaluati momentul de apropiere de axa rutei dupa numarul de repere afisate pe ecran. Cu cat
abaterea benzii de nivel este mai mare si cu cat citirea indicatorului de cdmp H este mai mare, cu
atat operatorul este mai aproape de axa urmei (Figura 14).
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In zona Indepartata de linia c3ii, marcatorul de ghidare dispare de pe ecranul de
afisare apare numai in zona apropiata cand operatorul este aproape sau direct
deasupra axei caii. Daca exista o deplasare fata de axa pistei de mai mult de un
anumit grad, este dat un scurt semnal sonor pentru a avertiza operatorul. Semnale
sonore suplimentare sunt furnizate si atunci cand cautati o ruta in zona
indepdrtata si va deplasati in zona apropiata.

Daca operatorul traverseaza limita conventionala a zonelor indepartate si apropiate
atunci cand marcatorul de ghidare apare deja, acest lucru este confirmat de un semnal
sonor, simbolizand un avertisment - ,,axa gasita”.

Daca, dimpotriva, operatorul se indepdrteaza din zona apropiata in zona indepartata si traverseaza
granita conditionatd, atunci cand marcatorul de ghidare in cautarea apropiata dispare, atunci este dat
un alt semnal - ,,axa caii este pierduta”.

Semnalele sonore suplimentare faciliteaza munca operatorului si permit sa se
uite mai putin la afisaj atunci cand conduceti pe teren accidentat dificil, datorita
orientarii catre semnalele sonore ale locatorului.

Daca semnalul slabeste la deplasarea departe de-a lungul traseului, markerul
dispare de pe ecran si atunci este posibila doar urmarirea pe baza semnalului
maxim, gasit prin abaterea barei de nivel, fara a fi afisati parametrii determinati
- adancime, curent si altele. La intersectiile cu comunicatii straine, marcatorul
poate disparea pentru scurt timp si poate aparea o bara de nivel, care
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este o dovada indirecta catre operator a trecerii unui astfel de loc. Apoi,
marcatorul este restaurat pe ecran.

Dupa ce operatorul a atins axa rutei, se realizeaza trasarea ulterioara de-a
lungul marcatorului de ghidare, cu senzorii de ghidare 6 (Figura 1) fiecare pe
partea sa a axei rutei. Nu este dificil sa verificati traiectoria traseului in plan
orizontal este suficient sa rotiti locatorul in jurul axei sale la unul dintre punctele
axei traseului. Daca planul in care sunt amplasati senzorii de ghidare se
dovedeste a fi perpendicular pe axa caii, atunci citirile indicatorului de camp H
vor fi maxime si daca planul in care sunt amplasati senzorii de ghidare se
dovedeste a fi paralel cu calea. axa, atunci citirile indicatorului de camp H vor fi
minime pana cand markerul va dispare. Astfel, directia axei de urmarire poate fi
observata rotind usor locatorul in jurul axei sale si observand citirile
indicatorului de cdmp H. Evident, acolo unde citirile campului H sunt maxime,
acolo linia traseului este perpendiculara pe planul in care se afla ambii senzori
de ghidare.

Cand operatorul se deplaseaza cu localizatorul de-a lungul axei comunicatiei
subterane, semnalul generatorului va scadea treptat, ceea ce se va reflecta in citirile
indicatorului de camp H. Astfel, se poate judeca indirect distanta de la punctul de
conectare la traseu.

In timp ce se deplaseaza de-a lungul axei traseului, operatorul poate observa simultan
starea izolatiei acestuia din urma pe indicatorul E-field.

Trebuie amintit ca atunci cand analizeaza starea de izolare, trasorul
analizeaza campul pe sectiuni foarte scurte ale traseului, ceea ce se datoreaza
insasi naturii acestui tip de avarie. Prin urmare, miscarea operatorului trebuie sa
fie fara graba, spre deosebire de simpla urmarire, altfel urmatorul punct de
deteriorare a comunicatiei poate fi ratat. Cu toate acestea, o astfel de miscare se
dovedeste a fi vizibil mai rapida in comparatie cu metoda pin de scufundare a
electrozilor in pamant si, in plus, face posibila cautarea deteriorarii izolatiei pe o
suprafata de asfalt sau beton, care este exclusa atunci cand se utilizeaza un
standard A. -cadru. Utilizarea unui senzor special conceput de detectare a
daunelor elimina necesitatea ca operatorul sa foloseasca sonde in contact cu
solul in puncte discrete de-a lungul axei traseului, ceea ce face munca mult mai
eficienta cu eficienta ridicata si in locuri inaccesibile altor metode.

De asemenea, trebuie amintit ca abaterea de la axa traseului intr-o directie sau
alta duce la o eroare vizibila in determinare, prin urmare operatorul trebuie sa
citeasca citirile de adancime numai atunci cand se afla exact deasupra axei
comunicatiei, atat in timpul deplasarii. iar la oprirea in orice punct al traseului
studiat . Deplasarea fata de axa nu trebuie sa depaseasca 1,0 m.

Trebuie remarcat faptul ca in unele cazuri se poate observa o astfel de imagine
- localizatorul este deasupra axei rutei, operatorul este la stanga axei, citirile campului
E sunt, sa zicem, 1000 de unitati, apoi operatorul se intoarce, acum localizatorul este
din nou deasupra axei, dar operatorul se afla in dreapta axei, citirile cAmpului E sunt
semnificativ mai mici si, sau invers, mai mari. Acest efect este posibil atunci cand,
dintr-un motiv sau altul, ,punctul potential” este situat brusc asimetric in raport cu axa
cdii. Desi astfel de cazuri, atunci cand se lucreaza pe traseul conductei
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nu apar des, totusi, un anumit procent de ,negasire” unor astfel de locuri atunci
cand operatorul se misca intr-o directie apare si trebuie luat in considerare.

Indicatorul de curent de urmarire este proiectat pentru a detecta doar defectiuni
mari de izolatie, precum si ramuri de urmarire in mai multe directii. Acestea pot fi
curbe si legaturi sau tranzitii de la un diametru de comunicare la altul. Pe baza
curentului de cale, puteti estima si distanta de la punctul in care generatorul este
conectat la linia de comunicatie. Pe masura ce va indepartati de acest punct, valoarea
curenta va scadea. Unul dintre scopurile principale ale acestui indicator este de a
determina ,propria” cale pe baza citirilor de curent maxim, in locurile in care trec cai
paralele, la care este indus si semnalul generatorului.

Nu ar trebui sa determinati adancimea la o frecventa de 0,5 kHz, precizia aici nu este
standardizata, desi in etapa de productie determinarea adancimii este, de asemenea,
calibrata la aceasta frecventa. Aceasta frecventa este doar in scop de urmarire.

La sfarsitul lucrarilor de cautare, localizatorul este oprit prin apasarea si mentinerea
apasata a butonului codificatorului timp de cateva secunde, dupa care dispozitivul va fi
oprit.

10 Inregistrarea si procesarea rezultatelor cautarii

10.1 Inregistrarea rezultatelor urmaririi

O caracteristica speciala a locatorului este capacitatea de a inregistra parametrii
rutei In memorie utilizand sisteme globale de navigatie prin satelit in standardele
GLONASS si GPS.

Localizatorul ofera inregistrarea simultana a maxim patru parametri de ruta,
fiecare punct de inregistrare fiind legat de coordonatele geografice de la sol. Se
accepta inregistrarea unor parametri precum adancimea de ingropare in metri,
curentul pe cale, campul H si cdmpul E. Localizatorul inregistreaza intotdeauna
toti cei patru parametri in mod implicit. Daca senzorul E-field a fost dezactivat in
fila meniului ,Setari” (pentru a accelera operarea), atunci E-field nu va fi
inregistrat.

Dupa finalizarea lucrarilor la una sau mai multe sectiuni ale comunicatiilor
subterane studiate cu inregistrarea parametrilor, datele pot fi transferate pe un
computer extern pentru analiza si documentarea ulterioara a rezultatelor
cautarii. Pentru a face acest lucru, operatorul foloseste cablul de citire inclus in
kitul de localizare, il conecteaza la conectorul USB 3 (Figura 1) si conecteaza
celalalt capat al cablului la computer. Acestia pornesc localizatorul si, folosind
programul special ,Progress Map” care vine cu dispozitivul, transfera datele pe
computer. Programul trebuie sa fie preinstalat pe computer de pe o unitate
flash USB, de asemenea inclusa in kit.

Un exemplu de functionare a programului poate fi vazut in Figura 15. Programul
este oferit consumatorului care ruleaza pe mai multe platforme: Yandex, Google,
Open Street Map.

Precizia de pozitionare a modulului de navigatie locator este influentata de
multi factori diferiti, cum ar fi numarul de sateliti ,vizibili” in zona de lucru,
conditiile meteorologice, reflexiile semnalului de la obiecte mari - case, poduri,
absorbtia semnalului - tuneluri, pasaje subterane. Receptorul de satelit
autonom ofera precizie standard numai in
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in zone deschise, in teren accidentat si zone urbane dense, precizia punctarii nu
este garantatd. In plus, acuratetea hartilor electronice disponibile oferite de
programul de citire afecteaza si corectitudinea afisajului traseelor finalizate. In
unele cazuri, pista poate ,trece” peste acoperisurile caselor. Incercati diferite
harti furnizate in program pentru a obtine cea mai corecta afisare.

Spre deosebire de navigatorii auto care au acces la Internet, unde navigatia
este pre-legata la reteaua rutiera (sablon) si este posibil sa se arate o directie
stricta, modulele de navigatie autonome pentru functionarea pietonala ar
trebui, in principiu, sa nu aiba nicio legatura. Deoarece traiectoria operatorului
nu poate fi calculata initial si corespunde oricarui sablon, fluctuatia punctelor
inregistrate pe pista este un fenomen natural.

Daca este necesara precizia geodezica, atunci aveti nevoie de acces la Internet
si de achizitionarea unui navigator profesional separat, proportional cu costul
gasitorului de rute sau chiar mai mult. In acest caz, operatorul va putea obtine
precizie in centimetri, nivel RTK.

La inregistrarea parametrilor rutei, pot exista cazuri de bruiaj a semnalelor de
navigatie prin satelit sau de inlocuire a coordonatelor - asa-numita ,spoofing”, care cu
siguranta se va reflecta in traseul trasat pe harta electronica.

In mod obisnuit, blocarea si inlocuirea coordonatelor sunt rezultatul utilizirii echipamentelor de rézboi
electronic in apropierea unor institutii guvernamentale si militare importante, precum si temporar in timpul
exercitiilor armatei.
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Figura 15

In plus, este o practica obisnuita ca civilii s3 foloseasca echipamente portabile
de bruiaj cu o raza scurta de actiune de 5...50 de metri.

In special, astfel de mijloace sunt folosite in transport pentru a bloca
urmarirea miscarilor de catre persoanele si organizatiile interesate.
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Daca in practica dvs. de a lucra cu un localizator va confruntati cu o situatie de
bruiaj cand localizatorul nu poate ,gasi” deloc sateliti sau pista are distorsiuni
serioase la inregistrare, atunci incercati sa inregistrati din nou alta data.

Programul ofera operatorului posibilitatea de a observa pe o harta descarcata
de pe Internet zona in care s-au efectuat lucrarile de cautare, inregistrand
parametrii si coordonatele. Harta este afisata in partea stanga, iar graficele
parametrilor inregistrati in fiecare punct discret al comunicatiei studiate sunt
afisate in partea dreapta.

Prezentarea grafica a informatiilor ofera avantaje enorme, deoarece este mult
mai vizualad in comparatie cu prezentarea tabelara. Daca este necesar, puteti
activa harta sau graficul pe ecran complet facand clic pe ,,butonul”
corespunzator. La randul sau, nu este necesar sa afisati simultan toate graficele
pe ecran (de obicei, programul o face in mod implicit, puteti afisa doar unul sau
mai multe grafice de interes selectand elementele corespunzatoare din
program);

Toate punctele de urmarire de pe grafice pot fi vizualizate deruland cu mouse-ul in partea
de jos a campului grafic. Puteti selecta un punct de masurare de interes facand clic pe acesta
cu mouse-ul, punctul va fi evidentiat in dimensiune pe harta si grafice;

Pentru imprimarea alb-negru, este posibila evidentierea punctelor grafice cu
diferite forme geometrice.

Mai multe detalii despre modul in care functioneaza programul pot fi gasite in descrierea
acestuia, integrata in programul in sine. Consultati sectiunea ,,despre program, ajutor,
continut”.

Pentru a transfera date de la locator, trebuie sa conectati cablul de citire
inclus in kit la conectorul sau USB 3 (Figura 1). Pentru a face acest lucru, porniti
localizatorul, conectati cablul la acesta si celalalt capat al cablului la computer.
Deschideti programul de citire ,,Progress Map”, mutati cursorul la elementul
.date” (Figura 16), se va deschide o fereastra de selectie, selectati elementul
.Citeste de pe dispozitiv”’ si va incepe transferul de date.

Mporparma  Kapta  Tpagur  Ananus rpaduros ,ﬂﬁlHHbleW Pexxum okHa  TMevats O nporpanme

YreHnue ¢ npubopa
Pabota ¢ daitnom
North CpasHeHue ¢aiinos

Ocean SkcnopT B Excel Tunisia

[<]

| Y6pate mapwpyT

Quuctute BblAgeHbIE TOYKHN

Figura 16

Progresul procesului de incarcare poate fi observat in coltul din stanga jos al
ferestrei programului, gradul de incarcare este indicat ca o linie in crestere. La
atingerea incarcarii 100%, programul va afisa mesajul: ,descarcare finalizata”, din
acest moment locatorul poate fi oprit si cablul deconectat.
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Acum toate datele despre urmele inregistrate sunt in program. Apoi, operatorul
poate face clic din nou pe elementul ,date”, dar acum trebuie sa selecteze elementul
Jucrare cu fisierul” - se va deschide o fereastra in care operatorul poate selecta un
folder cu un nume digital care corespunde ID-ului unic al locatorului . Apoi, din lista
oferita, selectati traseul dupa data si ora care va intereseaza. Dupa selectarea
traseului, faceti clic pe ,descarcare”, iar daca exista o conexiune la Internet, puteti
urmari procesul de construire a graficelor si urmarirea distantei parcurse. Asteptati
finalizarea procesului de construire. Daca exista multe puncte inregistrate pe traseu,
incdrcarea poate dura cateva minute. La finalizarea incarcarii datelor, vor fi afisate
mesajul ,constructie finalizata” si numarul de puncte de urmarire.

10.2 Analiza rezultatelor urmelor

Odata ce datele au fost incarcate in computer, puteti incepe sa analizati
datele primite.

Graficul ,negru” - adancime, indica valoarea adancimii de comunicare
determinata de locator de la punctul cel mai de jos al locatorului pana la axa
traseului.

Graficul ,rosu” - ,campul E”, contine informatii despre starea imediata a
stratului izolator al conductelor, indicand n unitati relative gradul de scurgere
sau deteriorare in acesta.

Graficul ,albastru” este curentul din traseu, indicand valoarea curentului generatorului
determinata de localizator, care circula prin comunicarea in aceasta locatie speciala. Va
permite sa evaluati prezenta robinetelor sau robinetelor, precum si a deteriorarilor mari ale
izolatiei, prin scaderea curentului din spatele unei locatii localizate.

Graficul ,verde” - ,campul H", ofera operatorului informatii despre gradul de
distanta de-a lungul rutei sau abaterea de la acesta si este un indicator al puterii
semnalului, exprimat in unitati relative.

Trebuie amintit ca comunicatiile din apropiere pot distorsiona semnificativ
adancimea si valorile curente! De asemenea, citirile incorecte ale adancimii si
curentului pot fi inregistrate in locurile in care traseul se intoarce si se ramifica din
acesta. La trecerea unor astfel de locuri de-a lungul traseului, dupa inregistrarea
parametrilor, pe graficele din aceste locuri pot fi observate ,indoiri” ascutite in curbele
de adancime si curent, ceea ce indica prezenta comunicatiilor care se intersecteaza si
poate fi un semn suplimentar al prezentei comunicatii straine. Acest lucru creeaza
anumite avantaje pentru studierea rutelor pierdute si pentru evaluarea indirecta a
numadrului de comunicatii posibile la o anumita locatie de sondaj.

Pentru a stabili adancimea reala, operatorul trebuie sa treaca printr-un locin
care sunt concentrate mai multe comunicatii si sa mearga intr-o zona in care se
presupune ca numai traseul studiat se afla la distanta maxima fata de
conductele si cablurile straine.

Puteti verifica adanc adancimea folosind o metoda alternativa instaland dispozitivul
exact deasupra axei traseului, notand citirile cdmpului H. Apoi operatorul se
deplaseaza la stanga axei de urmarire pana in momentul in care citirile campului H
devin exact la jumatate mai mari. O procedura similara este efectuata pe partea
dreapta a axei traseului. Adancimea va fi egala cu distanta dintre punctele gasite
impartita la 2.
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11 Intretinere

Intretinerea locatorului este efectuatd pentru a mentine operabilitatea si
pregatirea constanta pentru lucru, asigurand in acelasi timp parametrii si
caracteristicile tehnice solicitate. intretinerea include incarcarea la timp a
bateriei de localizare.

O baterie descarcata poate fi incarcata fara a o scoate din compartimentul bateriei prin
priza de incarcare.

Pentru a incarca bateria n interiorul locatorului, utilizati adaptorul de curent alternativ.
Stecherul adaptorului este introdus in priza de conectare 5 (Figura 1) de pe corpul
locatorului, adaptorul este introdus intr-o priza de 230 V Indicatorul de incdrcare a bateriei
ar trebui sa clipeasca langa priza 5. De indata ce bateria este incarcatd, indicatorul se va
stinge, semnaland sfarsitul ciclului de incarcare si dispozitivul este gata de utilizare.

Pentru a incarca bateria, utilizati numai adaptorul de incarcare standard,
utilizarea dispozitivelor terte poate deteriora locatorul. Activarea modului de
incarcare este posibila numai cand localizatorul este oprit.

Utilizarea unei casete suplimentare inlocuibile va permite sa extindeti functionarea
locatorului in conditii de teren, pana la maximum 24 de ore.

Dupa ce incarcarea casetei din locator a expirat, aceasta este indepartata tragand de
cureaua si se introduce o caseta de schimb in locul ei. Astfel, se realizeaza o rotatie constanta
a casetelor de putere. Dupa ce a expirat incarcarea celei de-a doua casete, ambele sunt
incarcate. Daca din orice motiv indicatorul de incarcare nu se aprinde, aceasta indica o
defectiune a incarcatorului, ceea ce inseamna ca dispozitivul necesita reparatii.

Inspectati corpul locatorului pentru crapaturi si adancituri. Daca exista
suspiciunea ca etansarea carcasei a fost compromisa sau dupa un impact,
dispozitivul trebuie trimis la reparatie.

12 Defectiuni tipice si eliminarea lor

Mai jos este Tabelul 4, care prezinta defectiunile tipice ale locatorului si
metodele de eliminare a acestora.

Tabelul 4
Semne caracteristice Posibil cauza Metods eliminare
defectiuni defectiuni defectiuni
IN localizator Incdlcat  awalegawa V| Ainlocui  nefunctional
Caseta este instalata, dar | caseta caseta
nu porneste
Generator lucrari Gresit instalat Log in \Y meniul
normal, locatorul nu frecventain localizator localizator Si
primeste semnal sau este instalat tipul de rutd | setati frecventa la fel ca
gresit in generator sau selectati
tipul de urmarire
Localizator ,blocat” Prabusire software Clic buton
Si necontrolate furnizare ca urmare a codificatorul si tineti-l apdsat
codificator interferentelor extrem de puternice | timp de cel putin 15 secunde,
dupa ce ati oprit din nou
porniti localizatorul
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13 Marcare

Marcajul de localizare contine urmatoarele informatii:

- denumirea producatorului sau marca inregistrata;

- simbolul ,,PROGRESS K2”;

- desemnarea conditiilor tehnice;

- gradul de protectie al carcasei IP 65 conform GOST 14254;

- numarul de serie al produsului conform sistemului de numerotare al producatorului;

- data fabricatiei (an si luna);

- 0 marca unica pentru circulatia produselor pe piata statelor membre UEE;
- inscriptia: ,MADE IN BELARUS";

- denumirea portului de alimentare: ,POWER CHARGE".

Gasitorul de rute este sigilat de catre producator inainte de prezentarea catre client.

14 Ambalare

Localizatorul poate fi furnizat complet cu generatorul si ambalat intr-o cutie
sau geanta de transport specializata.

Documentatia operationala si de expediere este inclusa intr-o punga de
plastic cu un sigiliu rapid.

15 Reguli de depozitare si transport

Localizatoarele ambalate trebuie transportate in transport terestre, maritim si
aerian inchis. Conditiile de transport sunt efectuate in conformitate cu conditiile
de depozitare 3 (ZhZ) conform GOST 15150 in absenta expunerii directe la
lumina soarelui, precipitatii si stropii de apa.

La Incarcarea, reincdrcarea si descarcarea locatorului trebuie respectate
masurile de precautie indicate sub forma de avertismente de pe container.
Amenajarea si fixarea in vehicule trebuie sa previna posibilitatea impactului
unul impotriva celuilalt, precum si impotriva peretilor vehiculelor.

Pentru depozitarea pe termen lung (mai mult de 3 luni), caseta cu bateria
trebuie scoasa din corpul locatorului si depozitata separat.

Gasitorul de rute trebuie depozitat in depozite in forma ambalata pe rafturi in conditii de
depozitare 1 (L) in conformitate cu GOST 15150.

16 Instructiuni generale

Dupa primirea locatorului, consumatorul trebuie sa verifice caracterul complet al
acestuia cu datele din sectiunea 4 a acestui manual.

In toate etapele de functionare, locatorul trebuie protejat de impact. Caseta

bateriei este furnizata neincarcata, astfel incat bateria trebuie incarcata
inainte de a porni dispozitivul.

Inainte de a incepe lucrul pe calea de comunicatie, cititi cu atentie
instructiunile de utilizare.
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17 Obligatii de garantie

Producator garantii corespondenta localizator
+PROGRESS K2" indeplineste cerintele tehnice ale TU BY 100162047.048-2022,
sub rezerva conditiilor de transport, depozitare si exploatare.

Producdtorul ia in considerare afirmatiile privind calitatea si caracterul
complet al locatorului, sub rezerva respectarii de catre consumator a regulilor
stabilite prin documentatia operationald si in prezenta acestui pasaport. in cazul
pierderii pasaportului, repararea sau inlocuirea gratuita a unui localizator defect
si a componentelor acestuia nu vor fi efectuate si nu vor fi acceptate reclamatii.

Perioada de garantie este de 18 luni de la data vanzarii citre consumator. In cazul in

care localizatorul se defecteaza sau functioneaza defectuos in perioada de garantie,
consumatorul trebuie sa intocmeasca un raport.

Reparatiile locatorului in perioada de garantie sunt efectuate de producator.

Perioada de garantie se prelungeste pentru perioada de la depunerea unei reclamatii
pana la punerea in functiune de catre producator.
Obligatiile de garantie inceteaza:
- in cazul incalcarii conditiilor de exploatare, transport, depozitare;
- in caz de deteriorare mecanica;
- in cazul incalcarii sigiliilor producatorului.
Reclamatiile sunt prezentate producatorului in modul si in termenele stabilite de
Legea Republicii Belarus ,,Cu privire la protectia drepturilor consumatorilor”.

Pentru intrebari legate de garantie si service post-garantie, va rugam sa
contactati producatorul la:

220026 Minsk, st. Zhilunovicha, 2B, etajul 2 (camera izolata 13), camera. 13-1
NPODO ,FARMEC".

Tel/fax +375 17 250 22 12.
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HAYYHO-NMPOU3BOACTBEHHOE OBLWECTBO
C AONOJNTHUTENBHOWU OTBETCTBEHHOCTbLIO

MARM3IK

NPODO "FARMEC"
Adresa: 220026, Republica Belarus, Minsk,
Sf. Zhilunovicha, 2B-13,
Etajul 2, camera. 13-31 E-
mail: sales@pharmec.by
Site:https://pharmec.by
Tel. +37517 252 22 11

GAZ FARMEC SRL
tel./fax: +7 (499) 264 55 77 tel.: +7
(495) 755 63 46, +7 (495) 739 80 07
E-mail: info@gaz-farmek.ru
www.gaz-farmek.ru
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