Manualul de operare pentru invertorul de
frecventa din seria PI150

1.Introducere

Multumim ci ati ales invertorul de frecventd fundamental din seria Powtran PT150.

Desenele din aceste instructiuni de operare sunt folosite in scopuri de clarificare si pot sa difere usor de produs din
cauza actualizarilor acestuia. Va rugam sa consultati produsul real.

Vi rugam sa luati acest manual si sa-1 furnizati utilizatorului final, pastrdndu-1 pentru utilizare viitoare in caz de
intretinere.

Daci aveti intrebari, va rugam sa luati legatura cu compania noastra sau cu agentul nostru in timp util; va vom oferi un
serviciu dedicat.

2.Instructiuni privind pliacuta de identificare

PP rovmw e

Model invertor MODEL | PI150 2R2G3

Specif. Puterea de iesire PUTEREA|  2.2kW

Sursa de alimentare (intrare) INTRARE AC 3PH 380V(-15%) ~ 440V(+10%) 50Hz/60Hz
Sursa de alimentarc(icsire) IESIRE | AC3PH OV~ Vin 5.1A 0-~400Hz

" T
Bt L
Adresa de productic DALIAN POWTRAN TECHNOLOGY CO,LTD.

Denumirea modelului:

PI 150 2R2G 3 OO

POWTRAN Invertor lj

Codul seriei
PI150 seria Nivelul de tensiune de
intrare

Configuratia de iesire
0: Fara unitate de frina, standard(omisa)
Z: Cu unitate de frind(optional)

1:Monofozat 220V

it 2:Trifazat 220V
de iesire 3:Trifazat 380V

2R2: 2.2kW

004: 4kW

Capacitatea nominala

incarcare standard

Digitally signed by Moroz Eugeniu
Date: 2026.05.05 07:58:55 EEST
Reason: MoldSign Signature
Location: Moldova

MOLDOVA EUROPEANA
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3.Dimensiuni

H

De la 0,75 pana la 5,5 kW, suport pentru montarea pe sina tip G3.

0.75 to 5.5kW G3 dimensiuni

P Di . Instalare Pozitia de instalare a
imensiuni e .
Model ies;:-?g::v(;e omrn) sinei de ghidare (mm) Greutate(kg)
L |W|H A B E
PI150 0R4G1(Z) 0.4
PI150 0R4G2(Z) 0.4
PI150 O0R7G1(Z) 0.75
PI150 0R7G2(Z) 0.75
PI150 0R7G3(Z) 0.75
PI150 IRSG1(Z) 135 138 | 72 [123.5 127 | 61 | 5 62 1.1
PI150 1RSG2(Z) 1.5
PI150 1R5G3(Z) 1.5
PI150 2R2G3(Z) 2.2
PI150 2R2G3(Z) 22
PI150 2R2G1(Z) 22
PI150 2R2G2(Z) 2.2
PIT50 004G3(Z) 7 1851 72 [ 134 175 | 45 | 5 82 13
PI150 SR5G3(Z) 5.5

4.Prezentare a tastaturii de operare

BEEE
-~ I

PI150 JPO1

Figura 4-1: Ecranul panoului de operare

4.1 Indicatorul tastaturii

Lumini indicator

Nume

Indicator
de stare

RUN
(a functiona)

Lumina indicator de functionare:
* ON: Invertorul este in functiune
* OFF: Invertorul este oprit

Lumina indicator de functionare inainte/inapoi:

FWD/REV * ON: n modul de functionare inainte
(inainte/inapoi) * OFF: In modul de functionare inapoi
Hz Indicator de frecventa
A Indicator de curent

4.2 Descrierea butoanelor de pe panoul de control

Indicator

Nume

Functia

Tasta pentru setarea

*Intrati in starea modificata a meniului principal;

* Apasati Esc pentru a iesi din modificarea parametrilor functionali;

arametrilor/esc o S : . . N
P *Apasati Esc pentru a iesi din submeniul sau meniul functional in
eniul de stare;
Tasta Shift *Alegeti parametrul afisat circular sub interfata de rulare sau

loprire; alegeti pozitia de modificare a parametrului cand
imodificati parametrul;

Tasta de crestere

* Cresterea numarului parametrului sau functiei;

Tasta de scadere

* Scaderea numarului parametrului sau functiei;

Tasta de pornire

* Pentru a incepe rularea in modul de control cu tastatura;

Tasta de oprire/Resetare

* Pentru a opri rularea in starea de rulare; pentru a reseta
operatia in starea de alarma pentru defecte. Functia tastei este
determinata de codul de functie F6.00;

Tasta Enter

* Pas cu pas in meniul ecranului, setati parametrii pentru a
confirma.

pEOEROE B

Tasta rapida cu functii
multiple

* Aceasta functie a tastei este determinata de codul de functie
F6.21.

2/15




Specificatii standard

Elemente Specificatii
|AC 1PH 220V(-15%)~240V(+10%)
g [Tensiune nominalad IAC 3PH 220V(-15%)~240V(+10%) AC 3PH 380V (-15%) to 440V(+10%)
E
;.‘3-_,—" [Frecventa de intrare ISOHz/60Hz
o [Volatilitate continua a tensiunii: ~ [Mai putin de 3% din rata de dezechilibru a
l:’s IPermiterea fluctuatiilor 10%; tensiunii;
A [Fluctuatia frecventei de intrare:  [Distortia sa respecte standardul IEC61800-2.
H5%;
Sistem de control lInversor de control vectorial de performanta inalta bazat pe DSP
Metoda de control IControl V/F, control vectorial fara PG (generare de pulsuri)
IFunctie automata de IRealizeaza controlul frecventei joase (1Hz) si al cuplului mare de iesire in modul de
lcrestere a cuplului control V/F.
IControlul IMod direct sau S-curba. Disponibile de patru ori si intervalul de timp este de 1a 0,0 la
ccelerdrii/deceleratiei  16500,0 secunde.
odul de curba V/F (Curba V/F liniara, radical patratic/al puterii m-th, personalizata
(tensiune/frecventa)
ICapacitate de Tip G: Curent nominal 150% - 1 minut, curent nominal 180% - 2 secunde
suprasarcina
IFrecventd maxima 1. Control vectorial: 0 la 300Hz; 2. Control V/F: 0 la 3200Hz
[Frecventa a purtatorului 0,5 la 16kHz; ajusteaza automat frecventa purtatoare in functie de caracteristicile de
lincarcare.
° [Rezolutie a frecventei de|Setare digitala: 0,01Hz minim, analog: Frecventa maxima * 0,025%.
E intrare
o ICuplu de pornire [Tip G: 0,5H2/150% (control vectorial fard PG)
z Interval de viteza 1:100 (control vectorial fara PG)
2 IPrecizie la viteza (Control vectorial fara PG: <=+ 0,5% (viteza sincrona nominala)
7] lconstantd
IRaspuns la cuplu I< 40ms (control vectorial fard PG)
ICrestere a cuplului (Crestere automata a cuplului; crestere manuald a cuplului (0,1% péna la 30,0%)
Franare cu curent PID incorporat regleaza curentul de frinare pentru a asigura un cuplu de franare
continuu (DC) suficient fara supratensiune. Frecventa de franare DC: 0,0Hz pana la frecventa
imaxima, timpul de franare: 0,0 pana la 100,0 secunde, valoarea curentului de
franare: 0,0% pana la 100,0%
(Controlul jogging Interval de frecventa pentru jogging: 0,00Hz pana la frecventa maxima; timp de
laccelerare/decelerare pentru jogging: 0,0 pana la 6500,0 secunde.
PID incorporat Usor de realizat un sistem de control in bucla inchisa pentru controlul procesului.
[Reglarea automata a IMentine automat o tensiune de iesire constanta cand tensiunea de la retea se
tensiunii (AVR) imodifica.
Metoda de urmarire a  [Urmdreste automat viteza curentd a motorului cand invertorul porneste.
itezei
|Auto-inspectie a Dupa pornirea sistemului, echipamentele periferice vor efectua teste de siguranta,
° perifericelor dupa lcum ar fi verificarea legaturii la pamant, scurtcircuit, etc.
8 g ornire
S35 Limitare rapida a |Algoritmul de limitare a curentului este utilizat pentru a reduce probabilitatea de
:é § curentului supracurent a inversorului si pentru a imbunatati capacitatea generala de anti-
o g linterferenta a intregii unitati.
IControl cu temporizare [Functia de control cu temporizare: Intervalul de setare a timpului (de la 0 minute la
6500 minute).
[Terminale de 5 terminale de intrare digitala
intrare DI
Intrare analogica |1 terminal de intrare analogica All, selectati intrarea de la 0 la 10V sau de 1a 0 la
IALL 20mA
ontrol cu mai Se pot seta cel mult 16 viteze (ruleaza utilizand terminalele multifunctionale sau
imulte trepte de  [program)
g |viteza
£ |Oprire de urgentd [lesirea controlorului de intreruperi
'_u;) [Resetare defect ~ [Cand functia de protectie este activata, puteti reseta conditia de defect automat sau
] = imanual.
S £ [Semnal de lInclusiv DC (0 la 10V), DC (0 la 20mA)
2 & _|feedback PID
§ = [Terminal de iesire |1 terminala de iesire cu relee; 1 terminala de iesire analogica DA
A & [|lesire cu relee Puteti alege din 40 de tipuri de semnale pentru fiecare cale. Capacitatea de contact a
'_u;) eleei: Contact normal deschis SA/AC 250V; 5A/DC 30V
= [lesire analogica [l iesire analogica, puteti selecta 16 tipuri de semnale, cum ar fi frecventa, curentul,
E IDA1 tensiunea, etc. Intervalul de semnal de iesire poate fi setat la discretie in intervalul de
3 lla 0 la 10V/0 la 20mA.
anal de comanda [Trei canale: Panoul de operare, terminalele de control si portul de comunicatie
entru rulare seriald. Acestea pot fi comutate prin diverse modalitati.
Sursa de frecventd lin total, 7 surse de frecventa: digital, tensiune analogicd, multi-viteza si port serial.
[Functie de rulare ILimita de frecventd, frecventa de sariturd, compensarea frecventei, auto-reglajul,
controlul PID.
Protectie impotriva supratensiunii, protectie impotriva subtensiunii, protectie
2o [impotriva supracurentului, protectie impotriva suprasarcinii, protectie impotriva
28 [Protectie pentru invertor [supraincilzirii, protectie impotriva blocarii din cauza supracurentului, protectie
g2 [impotriva blocarii din cauza supratensiunii, protectie impotriva pierderii de faza
s ((optional), eroare de comunicare, anomalii in semnalul de feedback PID si protectie
[impotriva scurtcircuitului la pamant.
(Obiectele de monitorizare includ: frecventa de rulare, frecventa setata, tensiunea
[Tastaturd cu  [Informatii [busului, tensiunea de iesire, curentul de iesire, puterea de iesire, cuplul de iesire,
lafisaj LED despre  [starea terminalului de intrare, starea terminalului de iesire, valoarea analogica All,
rulare iteza reala de rulare a motorului, procentajul valorii setate PID, procentajul valorii
> de feedback PID.
= Informatii [Se pot salva cel mult trei mesaje de eroare, iar atunci cand apare o defectiune, se pot
< espre linteroga timpul, tipul, tensiunea, curentul, frecventa si starea de functionare.
lerori
Blocare tasta si selectie  [Se pot bloca partial sau integral tastele, se poate defini domeniul de functie al unor
functie taste pentru a preveni utilizarea gresita.
[Temperaturd IGBT Se afiseazd temperatura curenta a IGBT in interiorul invertorului.
2
8 RS485 485 incorporat
E
£
S
[Temperatura mediului 10 pana la 40°C (Temperatura mediului; pentru temperaturi intre 40 si 50°C, va rugdm
lsa utilizati cu limitarea capacitatii)
[Temperatura de stocare |20 to 65 C
'-?E) Umiditatea mediului Umiditate relativd mai mica de 90%, fara condensare.
= [Vibratii |Accelerare maxima sub 5.9 m/s? (= 0.6g)
ILocuri de aplicare [Utilizare in interior, intr-un loc lipsit de lumina solara, gaze corozive sau explozive,
Ivapori de apa, praf, gaze inflamabile, ceata de ulei, vapori de apa, picaturi sau sare,
letc
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|Altitudine [Utilizare la altitudini sub 1000m fara reducere de putere, cu o reducere de 1% pentru
[fiecare 100m adaugati deasupra a 1000m, altitudinea maxima fiind de 3000m.
INivel de protectie ILP20
bl IProdusul adopta standarde{[EC61800-5-1:2007
£ 8 e sigurantd.
E] S [Produsul adopta standardel[EC61800-3:2005
? 3 [EmMC
Metoda de racire IRacire cu aer fortat
Metoda de instalare IMontare pe sind, montare pe perete

5.Diagrama de conectare
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Note privind cablarea circuitului principal

(1). Specificatiile de cablare, va rugam sa efectuati cablarea conform regulamentelor electrice;

(2). Nu conectati curent alternativ la iesirea inversorului de frecventa (U, V, W), altfel invertorul de
frecventa va fi deteriorat;

(3). Pentru cablarea alimentarii, incercati sa utilizati o linie si un conduct franati, iar capetele liniei sau ale
conductului de frana trebuie legate la pimant;

(4). Cablul de legare al invertorului de frecventa nu poate fi legat la pamant impreuna cu masina de sudura,
motorul de mare putere sau sarcina de curent mare; va rugdm sa faceti legarea la pamant separat;

(5).impémintarea va rugam sa impamantati corect, rezistenta la impamantare mai mica de 10Q.

Note privind cablarea circuitului de control

(1). Va rugam sa separati linia de semnal de control de linia circuitului principal si de alte linii de alimentare;

(2). Pentru a preveni functionarea gresita cauzata de interferentd, utilizati cabluri torsionate sau cu dubla
protectie, cu specificatii de 0,5 pana la 2mm?;

(3). Asigurati-va ca conditiile permise ale fiecdrui terminal, cum ar fi alimentarea, curentul maxim
permis, etc;

(4). Cerintele de cablare ale terminalului, selectati corect accesorii, cum ar fi: voltmetru, sursa de alimentare
de intrare, etc;

(5). Dupa finalizarea cablarii, verificati corectitudinea acesteia si asigurati-va cd este corectd inainte de a o
alimenta cu energie.

6. Lista de parametri

In invertorul de frecventa din seria PI150, unele parametri sunt "rezervati de producator", iar numerele lor de serie
nu sunt enumerate in tabelul de parametri de functie, ceea ce duce la discontinuitatea unor numere de serie de
parametri in tabel. Pentru parametrii care nu sunt introdusi in manual, va rugdm sa nu incercati sa i modificati pentru
a evita erorile.

Grupul de functii de monitorizare

Setarea
Cod Nume parametru Decrierea functionala din
fabrica
d0.00 [Frecventa de rulare Frecventa teoretica de functionare a invertorului 0.01Hz
d0.01 [Frecventa setata [Frecventa setatd efectiv 0.01Hz
d0.02 [Tensiunea busului continuu |Valoarea detectatd a tensiunii busului DC 0.1V
(DC)
d0.03 [Tensiunea de iesire [Tensiunea de iesire efectiva v
d0.04 [Curentul de iesire |Valoarea eficace a curentului real al motorului 0.01A
d0.05 |Putere de iesire Valoarea calculatd a puterii de iesire a motorului 0.1kW
d0.06 [Cuplu de iesire IProcentajul cuplului de iesire al motorului 0.1%
d0.07 [Starea intrarii DI (intrari Starea intrarii DI (intréri digitale) -
digitale)
d0.08 [Starea iesirii DO (iesiri digitale)(Starea iesirii DO (iesiri digitale) -
d0.09 [Tensiune AIl (intrare Valoarea tensiunii AIl de intrare 0.01V
lanalogica)
do.12 [Valoare de contor \Valoarea actuald a numdrului de impulsuri in functia de -
Inumarare
d0.13 [Valoare de lungime Lungimea actuald in functia de lungime fixa -
d0.14 [Viteza de functionare actuala  [Viteza de functionare actuala a motorului -
do.15 [Setare PID IProcentajul valorii de referinta atunci cand ruleaza PID %
d0.16 [Feedback PID (feedback pentru [Procentajul valorii de feedback atunci cénd ruleaza PID %
controlul PID)
d0.17 [Stadiu PLC (control logic IAfisare stadiu PLC in timpul functionarii PLC -
rogramabil)
d0.19 [Viteza de feedback Frecventa de iesire efectiva a invertorului 0.01H
Y4
d0.20 [Timp ramas de functionare Afisarea timpului ramas de functionare, pentru controlul 0.1Mi
rularii in functie de timp n
d0.22 [Timpul curent de pornire Timpul total de functionare actual al invertorului 1Min
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d0.23 [Timpul curent de functionare  [Timpul total de functionare actual al invertorului 0.1Mi
n
Valoarea setatd pentru Valori de comanda pentru frecventa, cuplu sau alte setari prin| o
d0.25 |comunicare portul de comunicare 0.01%
|Afisarea setarii frecventei [Frecventa setatd prin sursa de setare a frecventei principale
d0.27 tnaestre IF0.03 0.01H
z
IAfisarea setarii frecventei [Frecventa setatd prin sursa de setare a frecventei auxiliare
d0.28 Luxiliare F0.04 0.01H
z
d0.35 [Starea invertorului |Afisarea informatiilor despre starea de functionare, asteptare, -
ete.
d0.36 [Tipul invertorului 1: Tipul G: Potrivit pentru sarcini cu cuplu constant -
d0.37 [Tensiunea AIl inainte de \Valoarea tensiunii de intrare inainte de corectia liniara a AIl | .01V
corectie
Grupul de parametri de baza pentru functionare
Setiiri din  (Modificare
Cod Nume Interval de setare fabrici
parametru
F0.00 [Mod de control al 0: Control vectorial fara PG; 2: Control V/F 2 *
imotorului
F0.01 [Setare frecventd cu | Intervalul de la 0.00Hz la F0.19 (frecventa 50.00Hz pAS
tastaturd maxima)
[Rezolutia comenzii . .
F0.02 |4 frecventd 1: 0.1Hz 2:0.01Hz 2 *
Setarea s'urs_ei c!e . 0: Setare frecventa cu tastatura (F0.01,
frecventa principald | UP/DOWN poate fi modificat, fard memorie
in caz de intrerupere de alimentare)
1: Setare frecventa cu tastatura (F0.01,
F0.03 UP/DQWN poate fi mo_diﬁcat, cu memorie in 1 *
caz de intrerupere de alimentare);
2: Setare analogica All;
4: Setare potentiometru panou (utilizare
tastatura externa);
6: Setare functionare cu mai multe trepte;
7: Setare program PLC simplu;
8: Setare control PID;
9: Setare comunicare la distanta
Setarea sursei de
F0.04 ffrecventd auxiliard | L8 fel ca setarea F0.03 0 *
SE]E‘??ia obiectului de | . Raportat la frecventa maxima;
F0.05 [referinta pentru 1. Raportat la sursa de frecventa principal 1 0 s
Isetarea sursei de IR
- < PR 2. Raportat la sursa de frecventa principala 2
ifrecventa auxiliara i
Interval de setare 0% to 150%
F0.06 [pentru sursa de 100% i
frecventa auxiliard
Selectia suprapunerii | Cifra unitatilor: Selectia sursei de
F0.07 |[frecventei frecventa; 00 ¥
Cifra zecilor: Relatia aritmetica dintre
sursa principala si sursa auxiliard pentru
sursa de frecventd
[Frecventa offsetului .
F0.08 |\ xiliar De la 0.00Hz la F0.19 (frecventa maxima) 0.00Hz w
Selectarea memoriei . . R
F0.09 |4e oprire 0: Fard memorie; 1: Cu memorie 1 pe
Referinta comanda
F0.10 [UP/DOWN pentru 0: Frecventa de rulare; 1: Frecventa setatd 0 *
frecventa de
[functionare
0. Control cu tastatura (LED
stins)
Selectarea 1. Control cu terminalul de
FO.11 sursei bloc (LED apriﬁs) ) ) 0 w
comenzii 2. Comanda prin comunicare (LED clipeste)
3.Control cu tastaturd + Comanda prin
comunicare
4.Control cu tastatura + Comanda prin
comunicare + Control cu terminalul de
bloc
Legarea sursei de Cifra unitatilor: Selectia sursei de frecventa
frecventd pentru sursa| pentru comanda tastaturii
comenzii 0: Nelegata;  1: Setare frecventa cu
tastatura; 2: Setare All;
4: Setare potentiometru panou (tastaturd
externd) 6: Setare cu mai multe trepte;
F0.12 7: Setare PLC simplu; 8: Setare PID; 9: 000 i
Setare referinta prin comunicare
Cifra zecilor: Selectia sursei de frecventa
pentru comanda terminalului (dela0la 9, la
fel ca cifra unitatilor)
Cifra sutelor: Selectia sursei de frecventa
pentru comanda prin comunicare (de la 0 la
9, la fel ca cifra unitatilor)
[Timp de accelerare 1 i
FO.13 | T 0.0s to 65005 Depinde de %
modele
[Timp de decelerare 1 i
Fo4 [ 7 0.0s to 6500s Depinde de *
modele
F0.15 (Unitatea de timp 0:1s;  1:0.1s;  2:0.01s 1 *
pentru
laccelerare/decelerare
F0.16 Frecventa de referintd| 0:F0.19(Frecventa maxima) 1:Frecventa 0 *
+*? |pentru timpul de setatd ;2:100Hz
laccelerare/decelerare
|Ajustarea frecventei
F0.17 0:NU ; 1: DA 0 *

[purtatoare
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[Frecventa purtitoare i
FO.18 ap De la 0.5kHz pina la 16.0kHz Depinde de e
modele
[Frecventa de iesire .
FO.19 | ovima 50.00Hz pina la 320.00Hz 50.00Hz *
Sursa frecventei limita . 21 ica :
F0.20 [ oo t 0: Setare.a F0.2.1, 1: Seta.rea analogica All; 0 *
[SuP! 5: Referinta prin comunicare
[Frecventa limitd De la F0.23 (frecventa limitd inferioard) la F0.19
Fo21 superioara (frecventa maxima) 50.00Hz *
Offsetul frecventei limita L .
F0.22 superioare De la 0.00Hz pind la F0.19(Frecventa maxima) 0.00Hz Yo
F0.23 |Frecventa limitd inferioard| De la 0.00Hz pina la F0.21(Frecventa limitd 0.00Hz b5d
superioara)
F0.24 |Directia de functionare 0: Aceeasi directie; 1: Directie opusa 0 pAg
F0.26 [Precizia analogicd Al 0:0.01Hz;  1:0.05Hz; 2:0.1Hz; 3:0.5Hz 1 PAe
Terminale de intrare
Setari din Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare fabrica
F1.00 Selectia functiei terminalelor DI1 1 *
F1.01 Selectia functiei terminalelor DI2 2 *
F1.02 Selectia functiei terminalelor DI3 Dela0lasl 8 *
F1.03 Selectia functiei terminalelor DI4 9 *
F1.04 Selectia functiei terminalelor DI5S 0 *
[Functiile terminalelor digitale multifunctionale DI1 pana la DI5 pot fi setate folosind parametrii F1.00 pana la F1.04.

[Functiile optionale sunt prezentate in tabelul urmator:

Valoarea . .
setatd Functia Descriere
0 Fara functie [Terminalul care nu este utilizat poate fi setat la "fara functie" pentru a preveni
loperatiile accidentale.
1 IPornire inainte (FWD) [Terminalele externe sunt utilizate pentru a controla modul de functionare FWD
lal invertorului
2 IPornire inapoi (REV) [Terminalele externe sunt utilizate pentru a controla modul de functionare REV
lal invertorului.
IControl cu trei fire |Acest terminal este folosit pentru a determina modul de control cu trei fire al
3 linvertorului. Pentru detalii, vd rugam sa consultati instructiunile codului de
functie F1.10 ("modul de comanda prin terminal").
Pornire JOG finainte (FJOG) [FJOG inseamna pornire JOG inainte, iar RIOG inseamna pornire JOG inapoi.
4 Pentru frecventa de functionare JOG si timpul de acceleratie/deceleratie JOG,
a rugam sa consultati descrierea codurilor de functie F7.00, F7.01, F7.02.
5 IPornire JOG inapoi (RJOG) [Modificati comanda de incrementare/decrementare a frecventei atunci cand
6 [Terminal UP frecventa este referentiata prin terminalul extern. Ajustati in sus/jos frecventa
7 Terminal DOWN setata atunci cand sursa de frecventa selectata este setarea digitala.
lesirea invertorului este blocata, iar in acel moment, procesul de parcare al
8 prire libera motorului nu este controlat de invertor. Aceastda modalitate este similard cu
rincipiul oprire libera descris in F3.07.
[Functia utilizeaza terminalul pentru resetarea erorii. Are aceeasi functie cu tasta
9 Resetare eroare (RESET)  [RESET de pe tastatura. Aceasta functie poate fi folosita pentru a realiza
resetarea la distanta a erorii.
IPauza in functionare [Invertorul incetineste si se opreste, dar toti parametrii de functionare sunt
10 Imemorizati. Aceasta include parametrii PLC, parametrii de frecventd pentru
obbulate si parametrii PID. Atunci cind semnalul terminalului dispare,
linvertorul revine la starea anterioara de functionare inainte de parcare.
Intrare deschisa in mod |Atunci cand semnalul este trimis la invertor, acesta raporteaza eroarea Err.15 si
11 ormal pentru defect extern |efectueazd depanarea conform actiunii de protectie impotriva defectiunilor
(pentru detalii, consultati codul de functie F8.17).
12 [Terminal pentru mai multe
ltrepte 1 Setarea a 16 trepte de viteza sau a altor 16 comenzi poate fi realizata prin cele
13 [Terminal pentru mai multe |16 stari ale celor patru terminale.
trepte 2
14 [Terminal pentru mai multe
trepte 3
15 [Terminal pentru mai multe
trepte 4
16 [Terminal de selectie a
timpului de Selectia a 4 timpuri de accelerare/decelerare poate fi realizata prin cele 4 stari
laccelerare/decelerare 1 lale celor doua terminale.
17 'l‘"crmina‘l de selectie a
timpului de
laccelerare/decelerare 2
omutarea sursei de Folosit pentru a comuta intre diferite surse de frecventa. In functie de setarea
18 frecventa codului de functie pentru selectia sursei de frecventa (F0.07), terminalul este
utilizat pentru a comuta intre doud surse de frecventa.
|Atunci cand referinta de frecventa este frecventa digitala, acest terminal este
19 Setare UP/DOWN (terminal, [utilizat pentru a sterge valoarea de frecventa modificata de terminalul
[tastatura) [UP/DOWN sau de tastatura UP/DOWN, astfel incat frecventa de referinta sa
oata reveni la valoarea setatd in F0.01.
IComutator de comandd in  [Cand sursa comenzii este setata la controlul terminalului (F0.11 = 1),
functiune terminal 1 terminalul poate fi folosit pentru a comuta intre controlul terminalului si
20 controlul tastaturii.
ICand sursa comenzii este setatd la controlul comunicarii (F0.11 = 2), terminalul
poate fi folosit pentru a comuta intre controlul comunicarii si controlul
ltastaturii.
21 Interzicere Asigurati-va ca invertorul este liber de influenta semnalelor externe (cu
laccelerare/decelerare lexceptia comenzii de oprire), mentindnd frecventa de iesire curenta.
2 Pauza PID PID este temporar dezactivat, invertorul mentine frecventa de iesire curenta si
Inu mai efectueaza ajustarea PID a sursei de frecventd
23 IResetare stadiu PLC ICand PLC este pus in pauza si repornit, acest terminal este folosit pentru a
reseta invertorul la starea initiala a PLC-ului simplu.
24 Pauza Wobbulate Atunci cand invertorul emite la frecventa centrala, functia Wobbulate se pune
[in pauza.
25 Intrare de contor [Terminalul de intrare pentru impulsurile de numarare
26 Resetare contor Sterge starea contorului
27 [ntrare pentru numaratoarea [Terminalul de intrare pentru numarul de lungime.
lungimii
28  [Resetare pentru Sterge lungimea
Inumaratoarea lungimii
3 ggrire imediata cu frnare |Daca terminalul este activ, invertorul trece direct in starea de franare DC.
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33 Intrare inchisa in mod [Atunci cand semnalul de la intrarea inchisa in mod normal pentru defectul exter:
Inormal pentru defect extern_|este introdus in invertor, invertorul va raporta eroarea Err.15 si se va opri.
34 |Activare schimbare IDaca functia este setata ca fiind valabila, atunci cand frecventa se schimba,
frecventa linvertorul nu raspunde la schimbarile de frecventa pana cand starea
terminalului este invalida.
35 IDirectie de actiune PID ca  [Daca terminalul este valid, directia actiunii PID este opusa directiei setate prin
finapoi [E2.03.
[Terminal de parcare externd [in modul de control al tastaturii, terminalul poate fi folosit pentru a opri
36 . -
1 invertorul, la fel ca tasta STOP de pe tastatura.
IComutator de comanda de  [Folosit pentru a comuta intre controlul terminalului si controlul comunicarii.
37 lcontrol terminal 2 IDaca sursa comenzii este selectatd ca fiind controlul terminalului, sistemul va
trece in modul de control al comunicarii atunci cand terminalul este activ; si
invers.
IPauza integrala PID Cand terminalul este activ, functia de ajustare integrala PID este intrerupta,
38 dar ajustarile proportionale si diferentiale ale PID ramén valabile.
IComutati intre setarea sursei
39 lde frecventa master si Cand terminalul este activ, sursa de frecventa A este inlocuita cu frecventa
frecventa presetatd presetatd (F0.01).
IComutati intre setarea sursei
40 de frecventa auxiliara si Cand terminalul este activ, sursa de frecventd B este inlocuita cu frecventa
frecventa presetata presetatd (F0.01).
IComutarea parametrilor PID| Atunci cand terminalul DI (E2.19 = 1) este folosit pentru a comuta parametrii
43 PID, daca terminalul este invalid, parametrii PID folosesc E2.13 pana la
E2.15; dacd terminalul este valid, parametrii PID folosesc E2.16 pana la
E2.18.
44 IDefect personalizat 1 Atunci cand defectul personalizat 1 si defectul personalizat 2 sunt active,
[Defect personalizat 2 invertorul declanseaza respectiv defectul Err.27 si defectul Err.28 si le
45 gestioneaza in functie de modul selectat de actiune de protectie impotriva
defectiunilor F8.19.
prire de urgenta Daca terminalul este valid, invertorul va efectua o oprire de urgenta la cea
mai mare viteza, iar curentul se mentine la limita superioara setata in timpul
47 procesului de oprire. Aceasta functie este utilizata pentru a satisface cerintele
conform carora invertorul trebuie sa se opreascd cat mai rapid posibil atunci
céand sistemul se afla intr-o stare de urgenta.
[Terminal extern de parcare Tn orice mod de control (control tastatura, control terminal, control
48 2 comunicare), terminalul poate fi utilizat pentru a decelera invertorul pana la
oprire, moment in care timpul de decelerare este fixat pentru deceleratia 4.
[Franare DC de decelerare Daci terminalul este valid, mai intai invertorul decelereaza pana la frecventa
49 initiala de oprire pentru franare DC, si apoi trece direct in starea de franare
DC.
50 (S::;;%:: timpul de functionare Daca terminalul este valid, timpul de functionare curent al invertorului este
sters.
Tabelul 1 - Descrierea functiilor de comanda multipla: Peste 4 segmente de terminal de comanda, pot fi combinate
16 stari, fiecare stare corespunde la 16 valori de setare a instructiunilor. Asa cum este aratat in Tabelul 1 de mai jos:
K4 K3 K2 K1 Setarea comenzii Parametri
OFF OFF OFF OFF o - Setarea vitezei stadiului 0X ET.00
OFF OFF OFF ON "1 - Setarea vitezei stadiului 1X ET.0T
OFF OFF ON OFF " _ Setarea vitezei stadiului 2X ET.02
OFF OFF ON ON 13 - Setarea vitezei stadiului 3X ET.03
OFF ON OFF OFF 4 _ Setarea vitezei stadiului 4X ET.04
OFF ON OFF ON "5 . Setarea vitezei stadiului 5X ET.05
OFF ON ON OFF 6 _ Setarea vitezei stadiului 6X ET.06
OFF ON ON ON 17 - Setarea vitezei stadiului 7X ET.07
ON OFF OF_F OFF 3 _ Setarea vitezei stadiului 8X ET.08
ON OFF OFF ON o - Setarea vitezei stadiului 9X ET.09
ON OFF ON OFF 110 - Setarea vitezei stadiului 10X ET.TO
ON OFF ON ON i1 - Setarea vitezei stadiului 11X ELTT
ON ON OFF OFF 112 - Setarea vitezei stadiului 12X ET.T2
ON ON OFF ON"113 - Setarea vitezei stadiului 13X ET.T3
ON ON ON OFF 114 - Setarea vitezei stadiului 14X ET.14
ON ON ON ON 15 - Setarea vitezei stadiului 15X EL15
odul de comanda al 0: Tip cu doua fire 11; 1: Tip cu doua fire 2 2; 2: Tip
F1.10 terminalului cu trei fire 1; 3: Tip cu trei fire 2 0 *
F1.11  [Terminal UP/DOWN 0.001Hz/s to 65.535Hz/s 1.000Hz/s | +¢
F1.12  [Valoarea minima de intrare 0.00V pana la F1.14 0.30V ¥
entru All
F1.13 Setarea corespunzitoare pentru | -100.0% pini la +100.0% 0.0% *
IF1.12
F1.14  |Valoarea maxima de intrare F1.12 pind la +10.00V 10.00V ¥
entru All
F1.15 Setarea corespunzitoare pentru | -100.0% pini la +100.0% 100.0% *
IF1.14
Selectia setarii de intrare Al Cifra unitatilor: AI1 AIl Sub selectia setérii de
F1.25 intrare minima 000 e
0: Corespunzator setdrii de intrare minima 1: 0,0%;
F1.30  [Timpul de filtrare pentru DI 0.000s pina la 1.000s 0.010s *
F1.31  [Timpul de filtrare pentru AIl | 0.00s pina la 10.00s 0.10s A
Cifra unitatilor: DI1:
el dului inalului 0: Nivel inalt activ;
F1.35 Dfi ?Ctarea modului terminalului 1: Nivel scazut activ Cifra zecilor: DI2 (la fel ca cifral| 00000 *
unitatilor);
Cifra sutelor: DI3 (la fel ca cifra unitatilor);
Cifra miilor: DI4 (la fel ca cifra unitatilor);
Cifra zecilor de mii: DIS (la fel ca cifra unitatilor)
F1.37  [Timpul de intarziere pentru DI | 0.0s pina la 3600.0s 0.0s *
F1.38  [Timpul de intarziere pentru DI2 | 0.0s pina la 3600.0s 0.0s *
F1.39  [Timpul de intarziere pentru DI3 | (.05 pina la 3600.0s 0.0s *
Definiti repetarea terminalului . ~
F1.40 lde intrare 0: Nepetrecator; 1: Petrecdtor 0 *
Terminal de iesire
Setiri |Modificare|
Cod Nume parametru Interval de setare ed:n
fabrica
F2.02 | Selectarea functiei de iesire a releului (TA.TC) 0 pind la 40 2 bAs
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Descrierea functiei de iesire a releului:

Valori Functia Descriere

setate

0. Fara iesire Nicio actiune de iesire

1 Invertorul ruleaza Invertorul este in stare de functionare, frecventa de iesire
(poate fi zero), semnalul de iesire ACTIVAT.

2. Iesire de eroare (Eroare dezactivata) Cand variatorul de viteza imémpinz} o defectiune i este oprit,
semnalul de iesire se ACTIVEAZA.

3. Detectarea nivelului de frecventd - | Varugdm sa consultati codul de functie F7.23, instructiunile

Iesire FDT1 F7.24.
4. Frecventa sosirii Vi rugam sa consultati descrierea codului de functie F7.25.
5. Functionare cu turatie zero (fara iesire Functionarea invertorului si frecventa de iesire este zero,
la oprire) semnalul de iesire este ACTIVAT. Cand invertorul este oprit,
semnalul este DEZACTIVAT.

6. Pre-alarma de suprasarcind a inainte de protectia impotriva suprasarcinii a motorului, in

motorului functie de valoarea pragului de prealarma a suprasarcinii, se
emite un semnal ACTIVAT atunci cand depaseste valoarea
pragului de prealarma. Setarile parametrilor pentru
suprasarcina motorului se gasesc in codurile de functie F8.02
pana la F8.04.

7. Pre-alarma  de  suprasarcina  a Tnainte ca suprasarcina invertorului si apara timp de 10

invertorului secunde, se emite un semnal ACTIVAT. Contorul de
configurare ajunge.

s. Contor de configurare ajuns Cand numdrul atinge valoarea setata in E0.08, se emite un
semnal ACTIVAT. Specifica valoarea numarului la care
trebuie sd ajunga.

9. Specificd valoarea numadrului la care | Cand numarul ajunge la valoarea setata in E0.09, se emite un

trebuie s ajunga. semnal ACTIVAT. Referintd functionala de numarare pentru
grupul EO.

10. Sosire pe lungime Cand lungimea reala detectata depaseste lungimea setata in
E0.05, se emite un semnal ACTIVAT.

11. Ciclul PLC este complet. Dupa ce un PLC simplu finalizeazd un ciclu, se emite un
semnal cu o latime de impuls de 250 ms.

12. Durata totala de sosire Timpul total de functionare al invertorului este mai mare
decat timpul setat F7.21 F6.07, semnalul ON de iesire.

13. Frecventa limitata Atunci cand frecventa setatd depaseste frecventa limitd
superioard sau frecventa inferioard, iar frecventa de iesire
depaseste frecventa limitd superioara sau frecventa limita
inferioard, semnal ON de iesire.

14. Limitarea cuplului in modul de control al vitezei, atunci cand cuplul de iesire
atinge limita de cuplu, invertorul intrd in starea de protectie
fmpotriva blocarii, iar in acelasi timp se emite un semnal
ACTIVAT.

15. Gata de functionare Cand circuitul principal al invertorului si circuitul de control
al alimentarii au ajuns la stabilitate, iar variatorul nu
detecteaza nicio informatie de defect, variatorul se afla intr-
o stare de functionare, semnalul de iesire este ACTIVAT.

17. Sosirea frecventei superioare Cand frecventa de operare atinge frecventa superioard, se
emite un semnal ACTIVAT.

18. Sosirea frecventei inferioare (Fara Cand frecventa de operare atinge frecventa inferioard, se

iesire cand este oprit) emite un semnal ACTIVAT. Semnalul pentru urmatoarea
stare de oprire este DEZACTIVAT.

19. Iesire in stare de subtensiune Cand invertorul se afla intr-o stare de subtensiune, se emite
un semnal ACTIVAT.

20. Setarea comunicarii Consultati protocolul de comunicare.

23. Functionare la viteza zero 2 (Iesire si Frecventa de iesire a invertorului este 0, semnalul de iesire

cénd este oprit) este ACTIVAT. Semnalul este, de asemenea, ACTIVAT
cénd este oprit.

24. Sosirea timpului total de functionare. Cand timpul total de functionare acumulat al invertorului
(F6.08) depaseste timpul setat in F7.20, se emite un semnal
ACTIVAT.

25. Detectarea nivelului de frecventd - | Varugdm s consultati codul de functie F7.26, instructiunile

Tesire FDT2 F7.27.

26. Cand frecventa 1 atinge valoarea Va rugam sa consultati codul de functie F7.28, instructiunile

setatd, se emite un semnal de iesire. F7.29.

27. Cand frecventa 2 atinge valoarea | Varugdm s consultati codul de functie F7.30, instructiunile

setatd, se emite un semnal de iesire. F7.31.

28. Cand curentul 1 atinge valoarea setatd, Vi rugam sa consultati codul de functie F7.36, instructiunile

se emite un semnal de iesire. F7.37.

29. Cand curentul 2 atinge valoarea Va rugam sa consultati codul de functie F7.38,

setatd, se emite un semnal de iesire. instructiunile F7.39.

30. Sosirea timpului - Iesire Cand selectarea functiei temporizatorului (F7.42) este valida,
timpul de actionare pentru a ajunge la aceasta rulare dupa
expirarea timpului setat, semnal de iesire ON.

31. Suprasarcind la intrarea All Cand valoarea intrarii analogice All este mai mare decat
F7.51 (limita protectiei la intrarea AIl) sau mai micd decét
F7.50 (protectia intrarii AIl sub), semnalul ON de iesire.

33. Tn afara sarcinii Cand invertorul se afla in starea de descarcare (fara sarcina),
se emite un semnal ACTIVAT.

34. Operare inversa in cazul in care invertorul ruleazi in revers, se emite un
semnal ACTIVAT.

35, 0 starea actuald Consultati descrierea codului de functie F7.32, F7.33.

36. Temperatura modulului atinge | Cand temperatura radiatorului modulului invertorului

valoarea setata. (F6.06) atinge valoarea setata pentru temperatura modulului
(F7.40), se emite un semnal ACTIVAT.

37. Limita de curent din software Va rugam sa consultati codul de functie F7.34, instructiunile
F7.35

38. Sosirea cu frecventd mai micd (Oprire Cand frecventa de operare atinge frecvegga limita inferioara,

si iesire) semnalul de iesire este activat (ON). In starea de oprire,
semnalul este, de asemenea, activat (ON)

40. Timpul curent de sosire Cand timpul de functionare al invertorului este mai mare
decat timpul setat prin F7.45, acesta emite un semnal activat
(ON).

F2.07 Selectia functiei de iesire DA 0 pinala 17 | 2 | * |
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Gama de iesire analogica DA este de la OV la 10V sau de la OmA la 20mA, cu relatia de scalare corespunzatoare
prezentata in tabela de mai jos.

Valori Functia Descriere
setate
0. Frecventa de functionare De la 0 la frecventa maxima de iesire.
1 Frecventa setatd De la 0 la frecventa maxima de iegire.
2. Curent de iesire De la 0 la de doud ori curentul nominal al motorului.
3. Cuplu de iesire De la 0 la de doua ori cuplul nominal al motorului.
4. Putere de iesire De la 0 la de doud ori puterea nominala.
5. Tensiune de iesire De la 0 la 1.2 ori tensiunea nominald a invertorului
7. ATl analogic Dela 0V la 10V (sau de la 0 la 20mA)
10. Valoarea lungimii De la 0 la lungimea maxima setata.
11. Valoarea contorului De la 0 la valoarea maxima a contorului.
12. Setare de comunicare De 1a 0,0% la 100,0%
13. Viteza motorului De la 0 la frecventa maxima de iesire corespunzatoare
vitezei.
14. Curent de iesire De la 0.0A la 100.0A (Putere invertor < 55kW);
De la 0.0A la 1000.0A (Putere invertor > 55kW)
15. Tensiunea busului DC De 1a 0,0V la 1000,0V
17. Setarea sursei de frecventa | Dela 0 la frecventa maxima de iesire
principala
F2.11 Timpul de intarziere pentru iesirea de De la 0.0 secunde la 3600.0 secunde 0.0s 'S
la Releul 1
F2.15 Selectarea starii active a terminalului Unitatea cifrei: Rezervat Tens digit: 00000 Yo
DO Releu 0: Pozitiv; 1: Negativ
F2.16 Coeficientul de compensare a zero- -100,0% péna la +100,0% 20.0% *
ului pentru DAL
F2.17 Céastigul DA1 -10,00 péna la +10,00 0.8 *

Grup de control pentru pornire si oprire

Setare din | Modificare
ICod Nume parametru Interval de setare fabrica
Mod de pornire 0: Pornire directa; 1: Repornire ci
F3.00 urmarire a vitezei 2: Pornire cul w
preexcitatie (motor asincron AC)
F3.01 [Mod de urmarire a vitezei 3: Mod greu de urmdrire a vitezei 3 *
F3.02 |[Viteza de urmdrire a vitezei 0 pini la 100 20 Pie
F3.03 [Frecventd de pornire 0.00Hz pini la 10.00Hz 0.00Hz ¥
F3.04 (Timp de mentinere a frecventei de| 0.0s pin la 100.0s 0.0s *
ornire
F3.05 [Curent de preexcitatie DC 0% pini la 100% 0% *
F3.06 |Timp de preexcitatie DC 0.0s pini la 100.0s 0.0s *
F3.07 [Mod de oprire 0: Oprire prin decelerare; 1: Oprire0 pe
libera
F3.08 |Frecventa de pornire DC 0.00Hz pini la  FO0.19(Frecvental0.00Hz *
maxima)
F3.09 (Timp de asteptare DC 0.0s pin la 100.0s 0.0s ¥
F3.10 [Curent de franare 0% pina la 100% 0% ¥
F3.11 [Timp de franare 0.0s pini la 100.0s 0.0s A
F3.12 [Rata de utilizare a franarii 0% pind la 100% 100% Y
IMod de accelerare/decelerare 0: Accelerare si decelerare
F3.13 liniard; 1@ Accelerare  si 0 *
decelerare in forma de S A; 2:
Accelerare si decelerare in forma
deSB
F3.14 [Proportia sectiunii de start a curbei| 0.0% pina la (100.0%. pina la F3.15)  [30.0% *
S
F3.15 [Proportia sectiunii de sfarsit a 0.0% pina la (100.0%. pina la F3.14)  {30.0% *
curbei S
Grup de parametri de control V/F
Setare [ Modificare
ICod Nume parametru Interval de setare din
fabrici
Setarea curbei V/F 0: V/F liniar; 1: V/F cu mai multe puncte; 2:
V/F patratic; 3: V/F cu putere 1.2; 4: V/F cu
F4.00 putere 1.4; 6: V/F cu putere 1.6; 8: V/F cu 0 *
putere 1.8; 10: V/F complet separat; 11: V/F
jumatate separat.
F4.01 |Cresterea cuplului 0,0% (Crestere automata a cuplului) 0,1 pndla | g 9oy *
30%
F4.02 |Frecventa de taiere a cresterii| 9, 00Hz pina la F0.19 (Max. Frequency) 15.00H *
lcuplului
F4.03 [Punct de frecventd V/F cu | 0.00Hz pini la F4.05 0.00Hz *
imai multe puncte 1
F4.04 [Punct de tensiune V/F cumai| 0.0% pina la 100.0% 0.0% *
imulte puncte V1
F4.05 [Punctde frecventd V/F cu | £4.03 pini la F4.07 0.00Hz *
imai multe puncte 2
F4.06 [Punct de tensiune V/F cumai| 0,09 pina la 100.0% 0.0% *
imulte puncte V2
F4.07 [Punct de frecventd V/F cu F4.05 la b0.04 (Frecventa nominali a motorului)| 0.00Hz *
Imai multe puncte 3
F4.08 |Punct de tensiune V/F cumail (0% pind la 100.0% 0.0% *
imulte puncte V3
F4.09 [Castigul de compensare a 0.0% pin la 200.0% 0.0% e
lalunecarii V/F
F4.10 |Castigul de supraexcitatie 0 pina la 200 30 Y
\V/E
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turatie redusd (Jog)

Fa.11 [Castigul de suprimare a 0 pini la 100 0 ¥
loscilatiilor V/F
F4.12 [Sursa de tensiune pentru 0 pind la 9 0 e
separarea V/F
Setarea digitala a tensiunii de . L .
F4.13 separare V/F De la 0V la tensiunea nominala a motorului. ov hAS
F4.14 (Timpul de crestere a tensiunii| 0,05 pina la 1000.0s 0.0s
de separare V/F
Grup de parametri de control vectorial
Setare [ Modificare
ICod Nume parametru Interval de setare din
fabrici
F5.00 |[Proportia buclei de viteza G1 1 pini la 100 30 e
F5.01 [Integrala buclei de viteza T1 0.01s pina la 10.00s 0.50s ¥
F5.02 [Frecventa de comutare 1 0.00 pind la F5.05 5.00Hz *
F5.03 |Proportia buclei de viteza G2 0 pind la 100 20 e
F5.04 |Integrala buclei de viteza T2 0.01s pina la 10.00s 1.00s e
F5.05 |[Frecventa de comutare 2 [F5.02 pana la F0.19 (Frecventa 10.00HZ| Y
Imaxima)
F5.06 |Integrala buclei de viteza 0: Invalid; 1: Valid 0 e
Sursa limitarii cuplului sub modul de  [0: Setare cod de functie F5.08; 1:
F5.07 lcontrol al vitezei Setare All; 5: Setare de comunicare 0 *
F5.08 [Setare digitala pentru limita superioara | (09 t0 200.0% 150.0% ¥
la cuplului
F5.09 [Castigul diferential pentru controlul 50% t0 200% 150% e
vectorial
F5.10 [Timpul de filtrare al buclei de viteza 0.000s t0 0.100s 0.000s ¥
F5.11 [Castigul de supraexcitatie pentru 0 pina la 200 64 ¥
controlul vectorial
F5.12 [Castigul proportional al regulatorului def ¢ pina la 60000 2000 e
lexcitatie
F5.13 [Céstigul integral al regulatorului de 0 pina la 60000 1300 ¥
lexcitatie
F5.14 [Castigul proportional al regulatorului de| ¢ pin la 60000 2000 ¥
cuplu
F5.15 [Castigul integral al regulatorului de 0 pini la 60000 1300 e
cuplu
Tastaturi si afisaj
Setari |Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare ed;: !
fabricd
[Functiile tastei STOP/RESET 0: Tasta STOP/RESET este activatdl
[doar in modul de operare al tastaturii
F6.00 1: Tasta STOP/RESET este activata in ! *
lorice mod de operare
F6.01 |[Parametri de afisare a starii de de la 0x0000 la OXFFFF
functionare 1 001F ¥
F6.02 |[Parametri de afisare a starii de de 1a 0x0000 la OXFFFF
[functionare 2 0000 Yo
F6.03 |[Parametri de afisare a starii de oprire [e la 0x0001 la OXFFFF 0033 ¥
F6.04 [Coeficient de afisare a vitezei de de 1a 0,0001 la 6,5000 3.0000 ¥
lincarcare
Locuri zecimale pentru afisarea 0: 0 locuri zecimale; 2: 2 locuri
F6.05 \vitezei de incarcare lzecimale 1: 1 loc zecimal; 3: 3 locuril 1 ¥
lzecimale
[Temperatura radiatorului modulului |de la 0,0°C la 100,0°C
F6.06 linvertor - o
F6.07 [Timpul total de functionare de 1a Oh la 65535h - .
F6.08 [Timpul total de pornire de la Oh la 65535h _ .
F6.09 |[Consumul total de energie ide la 0 la 65535°C R .
F6.10 [Numarul produsului Numarul de produs al invertorului R .
|Versiunea software a placii de control
F6.11 |Versiunea software-ului INumarul de produs al invertoruluif R .
[Versiunea software a placii de control
(Cifra unitatilor: selectie eroare CRC:
0: Eroare de verificare a raspunsului;
o 1: Niciun raspuns la eroarea def
F6.13 Selectarea datelor pentru citire si erificare; Cifra zecilor: selectie de] 011 B
scriere prin comunicare ffiltrare a mesajului de broadcast: 0-|
fara filtrare; 1-filtrare Cifra sutelors]
selectie de citire a informatiilor def
leroare ale invertorului: 0-citire; 1-fara
lcitire
F6.17 | Coeficientul de corectie a puterii  [d¢ 12 0,00 1a 10,00 1.00 w
Selectarea blocarii tastaturii 0: Valabil numai tastele RUN si
F6.20 STOP; 2: Valabil numai tastele RUN|) 0 P
STOP, UP, DOWN; 3: Valabila numai
tasta STOP
Selectarea functiei tastei QUICK 0: Fara functie; 1: Rulare la comanda;
2: Tasta Shit; 3: Comutare Iintre]
F6.21 functionarea  inainte/inapoi; 4 1 e
Stergere setare UP/DOWN; 5: Oprire
libera; 6: Comanda de rulare data in|
secvent
Grup de parametri pentru functiile auxiliare
Setiri |Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare Tjif !
fabrici
F7.00 [Frecventa de functionare la pornirea [0.00Hz pana la F0.19 (Frecventa 6.00Hz
la turatie redusd (Jog) [maxima)
F7.01 [Timpul de accelerare la pornirea la  [0.0s pana la 6500.0s 5.0s
turatie redusa (Jog)
F7.02 [Timpul de decelerare la pornirea la  [0.0s pana la 6500.0s 5.0s
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F7.03 |Prioritatea la pornirea la turatie 0:Invalid; 1:Valid 1 ¥
redusa (Jog)
F7.04 |Frecventa de saritura 1 (Jump) 0.00Hz t0 F0.19 (Max. frequency) 0.00Hz Y
F7.05 |Frecventa de sariturd 2 (Jump) 0.00Hz t0 F0.19 (Max. frequency) 0.00Hz #
F7.06 |Intervalul de frecventd pentru 0.00Hz t0 F0.19 (Max. frequency) 0.00Hz Y
saritura (Jump)
F7.07 [Disponibilitatea frecventei de 0: Nevalid; 1: Valid 0 I
sariturd (Jump)
[Timpul de accelerare 2 0.0s pana la 6500.0s
F7.08 P p [Depends on X
models
[Timpul de decelerare 2 10.0s pana la 6500.0s S
F7.09 P p [Depends on %
models
Timpul de accelerare 3 0.0s pana la 6500.0s
F7.10 P p [Depends on X
models
[Timpul de decelerare 3 0.0s pana la 6500.0s Depends on
F7.11 *
models
112 [Timpul de accelerare 4 10.0s pana la 6500.0s Depends on -
models
[Timpul de decelerare 4 0.0s pana la 6500.0s
F7.13 P p [Depends on x
models
IPunctul de comutare a frecventei 0.00Hz pana la F0.19 (Frecventa
F7.14 |intre timpul de accelerare 1 si timpul jmaxima) 0.00Hz Y
de accelerare 2
IPunctul de comutare a frecventei 0.00Hz pana la F0.19 (Frecventa
F7.15 [intre timpul de decelerare 1 si timpul [maxima) 0.00Hz Y
de decelerare 2
F7.16 |Zona moartd pentru rotatia 00s pana la 3600.0s 0.00s
linainte/inapoi
F7.17 |Controlul rotatiei in sens invers 0: Permis; 1: Interzis 0
IModul sub frecventa limita inferioard|0: Functionare la frecventa limita
F7.18 linferioara; 1: Oprire; 0 ¥
2: Functionare la viteza zero
F7.19 [Control de cadere de tensiune 0.00Hz pana la 10.00Hz 0.00Hz Y
(Droop)
F7.20 [Setarea timpului de sosire la pornire (0Oh pana la 36000h Oh P
F7.21 [Setarea timpului de sosire in Oh pana la 36000h Oh P
functiune
F7.22 |[Selectarea protectiei la pornire 0: Oprit; 1: Pornit 0 P
F7.23 [Valoarea de detectare FDT1 0.00Hz pana la F0.19 (Frecventa 50.00Hz e
Imaxima)
F7.24 [Valoarea de histerie pentru ivelul FDT1: 0.0% péna la 100.0% 5.0% Y
detectarea FDT1
F7.25 |Latimea de detectare a frecventei 0.00 pana la 100% (Frecventa 0.0% ¢
latinsa Imaxima)
F7.26 [Valoarea de detectare FDT2 0.00Hz pana la F0.19 (Frecventa 50.00Hz P
maxima)
F7.27 [Valoarea de histerie pentru ivel FDT2: 0.0% pana la 100.0% 5.0% Pie
detectarea FDT2
F7.28 [Valoarea de detectare a frecventei 1 [0.00Hz péana la F0.19 (Frecventa 50.00Hz P
[maxima)
F7.29 [Latimea de detectare a frecventei 1  [0.00 pana la 100% (Frecventa 0.0% Pie
Imaxima)
F7.30 [Valoarea de detectare a frecventei 2 [00.00Hz pana la F0.19 (Frecventa 50.00Hz Y
Imaxima)
F7.31 [Latimea de detectare a frecventei 2 [0.00 pana la 100% (Frecventa 0.0% ¢
Imaxima)
F7.32 |Detectarea curentului de 0 0.0% pana la 300.0% (Curent nominal 5.0% Pie
lal motorului)
F7.33 [Timpul de intarziere al curentului de [0.01s pana la 360.00s 0.10s *
0
Valoarea supratensiunii curentului  (0.0% (Nedetectat); 0.1% pana la o
F7.34 300.0% (Frecventa maxima) 200.0% ¥
F7.35 [Timpul de supratensiune al 10.00s pana la 360.00s 0.00s *
curentului
F7.36 [Curentul de sosire 1 0.0% pana la 300.0% (Curent nominal 100.0% P
lal motorului)
F7.37 |Latimea curentului 1 0.0% pana la 300.0% (Curent nominal 0.0% Pie
lal motorului)
F7.38 |Curentul de sosire 1 0.0% pana la 300.0% (Curent nominal 100.0% Y
lal motorului)
F7.39 [Latimea curentului 1 0.0% pana la 300.0% (Curent nominal 0.0% Pie
lal motorului)
F7.40 [Sosirea temperaturii modulului 0°C pana la 100°C 75°C Y
(Controlul ventilatorului de ricire 0: Ventilatorul ruleaza cand invertorul
F7.41 leste in functiune; 1: Ventilatorul 0 *
framéane in functiune
F7.42 [Selectarea functiei de temporizare  [0: Nevalid; 1: Valid 0
Selectarea timpului de functionare cu|0: F7.44 setat; 1: Setare AIl
F7.43 temporizare ota: Intervalul de intrare analogica 0
corespunde lui F7.44
F7.44 [Timpul de functionare cu 0.0Min pana la 6500.0Min 0.0Min *
temporizare
F7.45 [Sosirea timpului de functionare 0.0Min pana la 6500.0Min 0.0Min *
[Frecventa de trezire IDormancy frequency (F7.48) to
F7.46 imaximumfrequency (F0.19) 0.00Hz *
F7.47 (Timpul de intarziere pentru trezire  [0.0s pana la 6500.0s 0.0s Phe
F7.48 [Frecventa de adormire 0.00Hz pana la frecventa de trezire 0.00Hz Y
(F7.46)
F7.49 [Timpul de intarziere pentru adormire 0.0s pana la 6500.0s 0.0s Pie
Limita inferioard de protectie a 0.00V pana la F7.51
F7.50 ltensiunii de intrare AIl 3.1V *
Limita superioara de protectie a F7.50 pina la 10.00V
F7.51 . protect . 6.8V w

tensiunii de intrare AIl
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Grup de parametri pentru erori si protectie

ari Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare S;tianr !
fabrica
F8.00 [Castigul de blocare la curent excesiv (0 pana la 100 20 P
F8.01 [Curentul de protectie pentru pierderea(l00% pana la 200% - e
vitezei
F8.02 [Protectia la suprasarcina 0: Interzis; 1: Permis 1 ¢
F8.03 [Castigul pentru protectia la 0.20 pana la 10.00 1.00 e
lsuprasarcina a motorului
F8.04 [Coeficientul de prealarma pentru 50% pana la 100% 80% ¢
suprasarcina motorului
F8.05 [Castigul pentru blocarea la 0 (Fara blocare la supratensiune) pan| 0 e
supratensiune la 100
[Tensiunea de protectie / tensiunea de |120% péna la 150% (Trei faze) o
F8.06 |tranare a consumului de energie 130% s
entru protectia la blocarea la
supratensiune
F8.08 [Protectia impotriva pierderii de faza |0: Interzis; 1: Permis 1 e
la iesire
F8.09 [Protectia impotriva scurtcircuitului la |0: Nevalid; 1: Valid 1 Phe
Imasd
F8.10 [Numarul de resetari automate a 0 pana la 32767 0 ¢
lerorilor
Selectarea actiunii DO pentru erori in [0: Oprit; 1: Pornit
F8.11 timpul resetarii automate a erorilor 0 s
F8.12 [Resetarea automata a erorilor 0.1s pana la 100.0s 1.0s e
F8.25 [Frecventa de rezerva anormald 60.0% péana la 100.0% 100% ¢
Selectarea actiunii in caz de 0: Nevalid; 1: Decelerare; 2:
F8.26 lintrerupere momentana a alimentarii [Decelerare si oprire 0 "
[Timpul de judecata a tensiunii de 0.00s pana la 100.00s
F8.28 recuperare in caz de intrerupere 0.50s ks
I/momentana a alimentarii
F8.29 |Valoarea de judecata a tensiunii in ~ |50.0% pana la 100.0% (Tensiunea 80% Pe
caz de intrerupere momentana a standard a busului)
jalimentarii
Communication parameter group
Ari Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare Sedtianr !
fabrica
Rata de baud Unitate: Modbus
2: 1200BPS; 3: 2400BPS; 4: 4800BPS; 5: 9600BPS;
F9.00 6: 19200BPS; 7: 38400BPS; 8: 57600BPS; 9: 6005 ¢
115200BPS
Cifra unitatilor: Rezervata;
(Cifra sutelor: Rezervata;
Cifra miilor: Rezervata
[Formatul datelor 0: Fara paritate (8-N-2); 1: Paritate para (8-E-1)
F9.01 2: Paritate impara (8-O-1) 0 x
3: Fara paritate (8-N-1)
F9.02 |Adresa acestei unitati |1 pand la 250, pentru adresa de broadcast 1 *
F9.03 [Intarzierea de raspuns [0ms pana la 20ms 2ms P
[Timpul de expirare a 0.0 (Nevalid); 0.1 pana la 60.0s 0.0
F9.04 lcomunicarii *
Selectarea formatului  [Cifra unitatilor: Modbus 0: Protocol Modbus non-
F9.05 |de transfer de date standard; 1: Protocol Modbus standard 31 P
Cifra zecilor: Rezervata
Rezolutia curenta a
F9.06 [citirii comunicarii 0:0.01A ; 1:0.1A 0 NS
Grup de optimizare a parametrilor de control
Setari |Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare dinl
fabricd
Fb.00 |[Mod de limitare rapida a curentului |0: Dezactivat; 1: Activat 1 P
Fb.01 [Setarea punctului de subtensiune 50.0% péna la 140.0% 100.0% Pe
Fb.02 |[Setarea punctului de supratensiune  [200.0 pana la 2500.0V - *
Selectarea modului de compensare a |0: Fard compensare; 1: Mod de
Fb.03 |70nei moarte lcompensare 1; 2: Mod de compensare 1 ¥
Fb.04 |Compensarea detectarii curentului |0 pana la 100 5 Y
Selectarea modului de optimizare ~ |0: Fara compensare; 1: Mod de
Fb.05 \vectoriala fard PG lcompensare 1; 2: Mod de compensare 1 *
2
Frecventa superioara de limitare 10.00 pana la 15.00Hz
Fb.06 Ipentru comutarea DPWM 12.00Hz ¥
Fb.07 [Modul de modulatie PWM 0: Asincron; 1: Sincron 0 Y
Adancimea PWM aleatorie 0: Nevalid 1 pana la 10: Adancimea
Fb.08 laleatorie a frecventei purtatoare PWM 0 *
Grup de wobbulare, lungime fixi si numiritoare
Setiri  [Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare dinr !
fabrici
odul de setare al oscilarii 0: Raportat la frecventa centrala; 1: 0
E0.00 Raportat la frecventa maxima ¥
E0.01 [Intervalul de oscilare 0.0% pana la 100.0% 0.0% ¥
E0.02 [Intervalul de frecventd cu salt brusc [0.0% péna la 50.0% 0.0% Y
E0.03 [Ciclu de oscilare 0.1s pana la 3000.0s 10.0s Pe
E0.04 [Coeficientul timpului de crestere a  [0.1% péna la 100.0% 50.0% e
undei triunghiulare
E0.05 |Lungimea setata 0m pana la 65535m 1000m Y
E0.06 |[Lungimea reald 0m pana la 65535m Om P

12/15




E0.07 [Pulsatii per metru 0.1 pana la 6553.5 100.0 Y
E0.08 |Valoarea de numarare setata 1 pana la 65535 1000 Pie
E0.09 [Valoarea specificatd de numarare 1 pana la 65535 1000 Y
Parametru PLC de esantionare pentru mai multe viteze
Setari Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare edianr !
fabrici
E1.00 [0: Setare viteza etapa 0 0X -100.0% péna la 100.0% 0.0% ¢
E1.01 |1: Setare viteza etapa 1 1X -100.0% pana la 100.0% 0.0% Yo
E1.02 [2: Setare viteza etapa 2 2X -100.0% péna la 100.0% 0.0% ¢
E1.03 [3: Setare viteza etapa 3 3X -100.0% péna la 100.0% 0.0% Yo
E1.04 [4: Setare viteza etapd 4 4X -100.0% péna la 100.0% 0.0% ¢
E1.05 [5: Setare viteza etapa 5 5X -100.0% péna la 100.0% 0.0% Yo
E1.06 |6: Setare viteza etapd 6 6X -100.0% péna la 100.0% 0.0% e
E1.07 [7: Setare viteza etapa 7 7X -100.0% pana la 100.0% 0.0% i
E1.08 [8: Setare viteza etapa 8 8X -100.0% pana la 100.0% 0.0% Yo
E1.09 [9: Setare viteza etapa 9 9X -100.0% péna la 100.0% 0.0% ¢
E1.10 |10: Setare viteza etapa 10 10X -100.0% péna la 100.0% 0.0% ¢
E1.11 |l1: Setare viteza etapa 11 11X -100.0% péna la 100.0% 0.0% e
E1.12 |12: Setare viteza etapa 12 12X -100.0% péna la 100.0% 0.0% i
E1.13 |13: Setare viteza etapa 13 13X -100.0% péna la 100.0% 0.0% e
E1.14 |14: Setare viteza etapa 14 14X -100.0% péna la 100.0% 0.0% ¢
E1.15 [15: Setare viteza etapa 15 15X -100.0% pana la 100.0% 0.0% P
IMod de functionare simplu PLC 0: Opreste dupa o singura rulare; 1:
El.16 Pastreaza valoarea finald dupa o 0 e
singura rulare; 2: Circulant
[Unitati: memorie la oprirea
lalimentarii; 0: Fara memorie la
E1.17 | Selectare memorie PLC loprirea alimentarii; 1: Cu memorie 11 %
lla oprirea alimentarii; Zeci: oprire
cu memorie; 0: Opreste fard
imemorie; 1: Opreste cu memorie
E1.18 | Timp de functionare etapa 0 TO 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) bxe
. . 0: F0.13, F0.14; 1: F7.08, F7.09;
E1.19 | Selectare timp de acceleratie / 2:F7.10, F7.11; 3: F7.12, F7.13 0 Yo
decelerare pentru etapa 0
E1.20 [Timp de functionare etapa 1 T1 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.21 [Selectare timp de acceleratie / decelerare|La fel ca E1.19 0 e
entru etapa |
E1.22 [Timp de functionare etapa 2 T2 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.23 [Selectare timp de acceleratie / decelerare|La fel ca E1.19 0 e
entru etapa 2
E1.24 |Timp de functionare etapa 3 T3 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) e
E1.25 [Selectare timp de acceleratie / decelerare|La fel ca E1.19 0 P
entru etapa 3
E1.26 [Timp de functionare etapa 4 T4 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Y
E1.27 [Selectare timp de acceleratie / decelerare|La fel ca E1.19 0 P
entru etapa 4
E1.28 [Timp de functionare etapa 5 TS 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.29 [Selectare timp de acceleratie / decelerare|La fel ca E1.19 0 e
entru etapa 5
E1.30 [Timp de functionare etapa 6 T6 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) e
E1.31 [Selectare timp de acceleratie / decelerare|La fel ca E1.19 0 e
entru etapa 6
E1.32 [Timp de functionare etapa 7 T7 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.33 [Selectare timp de acceleratie / decelerarefLa fel ca E1.19 0 *
entru etapa 7
E1.34 |Timp de functionare etapa 8 T8 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.35 [Selectare timp de acceleratie / decelerarefLa fel ca E1.19 0 *
entru etapa 8
E1.36 [Timp de functionare etapa 9 T9 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) P
E1.37 [Selectare timp de acceleratie / decelerarefLa fel ca E1.19 0 *
entru etapa 9
E1.38 [Timp de functionare etapa 10 T10 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.39 [Selectare timp de acceleratie / decelerarefLa fel ca E1.19 0 Yo
entru etapa 10
E1.40 [Timp de functionare etapa 11 T11 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
El1.41 [Selectare timp de acceleratie / decelerarefLa fel ca E1.19 0 Yo
entru etapa 11
E1.42 [Timp de functionare etapa 12 T12 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.43 [Selectare timp de acceleratie / decelerare|La fel ca E1.19 0 Yo
entru etapa 12
El1.44 |Timp de functionare etapa 13 T13 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.45 [Selectare timp de acceleratie / decelerarefLa fel ca E1.19 0 Yo
entru etapa 13
E1.46 [Timp de functionare etapa 14 T14 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.47 [Selectare timp de acceleratie / decelerare|La fel ca E1.19 0 Yo
entru etapa 14
E1.48 [Timp de functionare etapa 15 T15 0.0s(h) pana la 6500.0s(h) 0.0s(h) Pe
E1.49 [Selectare timp de acceleratie / decelerarefLa fel ca E1.19 0 *
entru etapa 15
E1.50 | Unitate de timp de functionare simplu [0: S(s); 1: H(h) 0 e
PLC
0: Cod de functie E1.00 de referinta
e 1: Referinta AIl analoga; 5: Setare
E1.51 Modul de referinta pentru e control PID; 6: Setare de 0 B
comenzi in mai multe etape 0 frecventd a tastaturii (F0.01),
[UP/DOWN poate fi modificat
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Grup de parametri pentru functia PID

tari Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare S?ﬁanr !
fabrici
0: Setare E2.01; 1: Referinta Al
E2.00 | Sursa de setare PID analogica; 5: Referinta prin comunicare; 0 Y
6: Referinta pentru comanda multipla
E2.01 [Referinta tastaturd PID 0,0% la 100,0% 50.0% ¥
E2.02 [Sursa feedback PID 0: Analog Al furnizat; 5: Comunicatii 0 w
furnizate;
E2.03 |Directie actiune PID 0: Pozitiv; 1: Negativ 0 Ag
E2.04 [Plaja de feedback pentru setare | ( |3 65535 1000 ¢
IPID
E2.05 [Frecventd de tdiere inversa PID| 0,00 la F0,19 (Frecventa maxima) 0.00Hz ¥
E2.06 [Limita de deviatie PID 0,0% la 100,0% 2.0% ¢
E2.07 [Limitare diferentiala PID 0,00% la 100,00% 0.10% e
E2.08 [Timp de schimbare a referintei (0,00 secunde la 650,00 secunde 0.00s ¢
IPID
E2.09 [Timp de filtrare feedback PID 10,00 secunde la 60,00 secunde 0.00s e
E2.10 [Timp de filtrare iesire PID 0,00 secunde la 60,00 secunde 0.00s ¢
[Valoare de detectie a pierderii .
E2.11 |feedback-ului PID 0,0%: Pierdere de feedback neevaluata; 0.0% Y
0,1% la 100,0%
[Timp de detectie a pierderii 0,0 secunde pana la 20,0 secunde
E2.12 Jeedback-ului PID 0.0s ¥
E2.13 [Castig proportional KP1 PID (0,0 pana la 200,0 80.0 Phe
E2.14 [Timp de integrare Til PID 0,01 secunde pana la 10,00 secunde 0.50s Pe
E2.15 [Timp diferential Td1 PID 0,00 secunde pana la 10,000 secunde 0.000s e
E2.16 [Castig proportional KP2 PID (0,0 pana la 200,0 20.0 ¥
E2.17 [Timp de integrare Ti2 PID 0,01 secunde pana la 10,00 secunde 2.00s e
E2.18 [Timp diferential Td2 PID 0,00 pana la 10,000 0.000s P
E2.19 (Conditii fje schimbare a 0: Fara comutare; 1: Comutare prin 0 Y
-*7 |parametrilor PID intermediul terminalelor
2: Comutare automata in functie de abatere.
IDeviatie de comutare a 0,0% pana la E2,21 o
E2.20 [parametrilor PID 1 20.0% *
IDeviatie de comutare a [E2,20 pand la 100,0% o
E2.21 [parametrilor PID 2 80.0% ¥
[Proprietati integrale PID Cifra unitatilor: Separarea integrala 0:
E2.22 Nevalida; 1: Valida Cifra zecilor: Oprirea 00 Y
integrarii cand iesirea atinge limita 0:
Continud; 1: Se opreste
E2.23 [Valoare initiala PID 0,0% pana la 100,0% 0.0% Pe
E2.24 [Timp de mentinere a valorii 0,00 secunde pana la 360,00 secunde 0.00s e
initiale PID
Deviatie maxima a iesirilor de [0,00% péna la 100,00% o
E2.25 l4oua ori (inainte) 1.00% PAY
[Deviatie maxima a iesirilor de |0,00% pana la 100,00% o
E2.26 doud ori (inapoi) 1.00% i
Stare de calcul dupa oprirea  |0: Oprire fara calcul 1: Oprire cu calcul
E2.27 |pip pe op P P 1 he
Selectie automata de frecventa |0: Nevalid; 1: Valid
E2.29 4e scadere PID 1 *
E2.30 [Frecventa de oprire PID 0,00 Hz pana la frecventa maxima (F0,19) 25 e
E2.31 [Timp de verificare PID 0 secunde pana la 3600 secunde 10 Pie
E2.32 [Numarul de verificari PID 10 pana la 500 20 Pe
Parametrii motorului
Setari  |Modificare
Cod Nume parametru Interval de setare dinl
fabricd
Selectarea tipului de  [0: Motor asincron general 1: Motor asincron cu
0.0 Jrotor linvertoare 0 *
Putere nominala 0,1 kW pana la 1000,0 kW Depinde de
b0.01 Imodele *
[Tensiune nominala 1V pana la 2000 V [Depinde de
b0.02 Imodele *
(Curent nominal 0,01 A pana la 655,35 A (Putere invertoare = 55 [Depinde de
50.03 W) 0,1 A pani la 6553,5 A (Ratd invertoare > 55  [modele *
W)
Frecventa nominald 0,01 Hz pana la F0,19 (Frecventa maxima) Depinde de
b0.04 lmodele *
Viteza nominala 1 rpm péana la 36000 rpm Depinde de
b0.05 Imodele *
IRezistenta statorului 0,001 Q pana la 65,535 Q (Putere invertoare <= 55 |[Parametrii
5006 |notorului asincron W) 0,0001 Q pana la 6,5535 Q (Putere invertoare [motorului *
55 kW)
Rezistenta rotorului 0,001 Q pana la 65,535 Q (Putere invertoare <= 55 |Parametrii
50.07 motorului asincron W) 0,0001 Q pana la 6,5535 Q (Putere invertoare [motorului *
55 kW)
Inductanta de scurgere aj0,01 mH pana la 655,35 mH (putere invertoare <= |Parametrii
0.08  {iotorului asincron 55 kW) 0,001 mH pana la 65,535 mH (putere [motorului *
linvertoare > 55 kW)
Inductanta mutuald a  |0,1 mH péana la 6553,5 mH (Putere invertoare <= 55[Parametrii
50.09 notorului asincron W) 0,01 mH péna la 655,35 mH (Putere invertoare motorului *
55 kW)
(Curentul in gol al 0,01 A pana la 0,03 b (Putere invertoare <= 55 kW) |Parametrii
5010 }notorului asincron 0,1 A pana la 0,03 b (Putere invertoare > 55 kW) [motorului *
0: Fara operatiune 1: Parametrii motorului asincron
Reglarea automati a  [incd sunt in reglare automata 2: Reglarea automatd
0.27 parametrilor cuprinzatoare a parametrilor motorului asincron 0 *
motorului




Gestionarea codurilor de functii

Cod Nume parametru Interval de setare S;tianr ! Modificare
fabrica
0: Fara operatiune 1: Restabilirea valorilor
limplicite ale parametrilor, fara includerea
[parametrilor motorului 2: Stergere istoric
l[nitializare parametri 3: Restabilirea valorilor implicite ale
¥0.00 parametrilor, inclusiv parametrii motorului 0 *
14: Backup parametrii utilizatorului curent
|5: Restaurarea parametrilor utilizatorului din
[backup
IParold utilizator 0 pana la 65535
0.01 0 ¢
(Cifra unitatilor: Selectarea afisajului grupului d
0: Nu afiseaza 1: Afigeaza
(Cifra zecilor: Selectarea afisajului grupului E
y0.02 (Selectarea grupului de  |(La fel ca mai sus) 11111 *
lafisare a parametrilor de [Cifra sutelor: Selectarea afisajului grupului b
ifunctie (La fel ca mai sus)
(Cifra miilor: Selectarea afigajului grupului y
(La fel ca mai sus)
(Cifra zecilor de mii: Selectarea afisajului
lgrupului L (La fel ca mai sus)
Selectarea grupului de  |Cifra unitatilor: Rezervata
y0.03 fafisare a parametrilor de |Cifra zecilor: Selectarea afisajului parametrilor
ersonalitate imodificati de utilizator 00 *
0: Nu afisare 1: Afisare
Proprietati de modificare [0: Modificabil 1: Necomodificabil
¥0.04 |y codului de functie 0 w
Grup de parametri pentru interogarea defectiunilor
Cod Nume parametru Interval de setare Si;?;:ig;n Modificare
y1.00 [Tipul primei defectiuni  |0: Fard defect - .
Tipul celei de-a dova 1: Protectie unitate inversor N
y1.01 4 II: fiuni 2: Supracurent de accelerare °
cleciunt 3: Supracurent de decelerare
14: Supracurent la viteza constanta
5: Supratensiune de accelerare
6: Supratensiune de decelerare
|7: Supratensiune la viteza constanta
8: Defectiune in alimentarea cu energie de
control
9: Subtensiune
10: Suprasarcind a inversorului
11: Suprasarcind a motorului
12: Pierdere de faza de intrare
13: Pierdere de faza de iesire
14: Supraincilzire a modulului
15: Defectiune externa
16: Comunicare anormala
17: Contact anormal
18: Detectare anormala a curentului
19: Autodetectare anormala a motorului
y1.02 | Tipul celei de-a treia (La [20: Abnormalitate la cardul de encoder/PG R .
final) defectiuni 21: Abatere anormala la citirea si scrierea
[parametrilor
22: Anomalie hardware a inversorului
23: Motor cu scurtcircuit la masa
24: Rezervat
25: Rezervat
26: Timpul de functionare a fost atins
27: Defect personalizat 1
28: Defect personalizat 2
29: Timpul de pornire a fost atins
30: Cadere de sarcina
31: Pierdere de feedback PID in timpul
ifunctionarii
140: Depasirea limitarii rapide a curentului
141: Comutarea motorului in timpul
ifunctionarii
142: Abatere prea mare a vitezei
143: Supraviteza a motorului
[45: Supratemperatura a motorului
51: Eroare de pozitionare initiald
ICOF: Esec de comunicare
y1.03 [Frecventa celei de-a treia | - - °
(La final) defectiuni
y1.04 [Curentul celei de-a treia - - .
(La final) defectiuni
y1.05 [Tensiunea autobuzului - - .
celei de-a treia (La final)
defectiuni
y1.06 [Starea terminalului de - - .
lintrare a celei de-a treia
((La final) defectiuni
y1.07 [Starea terminalului de - - °
liesire a celei de-a treia (La
Ifinal) defectiuni
y1.08 [Rezervat -
y1.09 [Timpul de pornire a celei - .
de-a treia (La final)
defectiuni
y1.10 [Timpul de functionare a - - °
lcelei de-a treia (La final)
defectiuni
yl1.13 [Frecventa celei de-a doua - °
defectiuni
yl1.14 [Curentul celei de-a doua | - - °
defectiuni
y1.15 [Tensiunea autobuzului - - .




lcelei de-a doua defectiuni

yl.16 [Starea terminalului de - - °
lintrare a celei de-a doua
defectiuni

y1.17 [Starea terminalului de - - .
liesire a celei de-a doua
defectiuni

y1.19 [Timpul de pornire a celei - .
de-a doua defectiuni

y1.20 [Timpul de functionare a - - .
lcelei de-a doua defectiuni

y1.23 [Frecventa primei - °
defectiuni

y1.24 |Curentul primei defectiuni | - - .

y1.25 [Tensiunea autobuzului - - °

rimei defectiuni

y1.26 [Starea terminalului de - - °
intrare a primei defectiuni

yl1.27 Starea terminalului de - - °
liesire a primei defectiuni

y1.29 [Timpul de pornire a primei - °
defectiuni

y1.30 (Timpul de functionare a - °
primei defectiuni

7. Alarmi de defectiune si misuri corective
PI150 poate oferi protectie eficienta atunci cand performanta echipamentului este exploatata pe deplin. in
cazul unei defectiuni anormale, functia de protectie va fi activatd, inversorul va opri iesirea, iar contactul releului defect
al inversorului va fi activat, iar codul de defectiune va fi afisat pe panoul de afisare al inversorului. Inainte de a consulta
departamentul de service, utilizatorul poate efectua o verificare auto, analiza cauza defectiunii si gasi solutia conform
instructiunilor din acest capitol. Daca defectiunea este cauzata de motivele descrise in cadrul punctat, va rugam sa
consultati agentii de inversoare sau sd contactati direct compania noastra.

Nr.| ID Tipul defectiunii Cauze posibile Solutii
ne
|Unitatea de protectie | 1. Are loc scurtcircuitul la iesirea 1. Eliminati defectiunile periferice.
la inversorului inversorului. 2. Instalati in plus reactorul sau
2. Cablajul pentru motor si inversor filtrul de iesire.
este prea lung. 3. Verificati daca canalul de aer este
s 3. Supraincalzirea modulelor. blocat sau nu si daca ventilatorul
.01 L ) . . o .
4.Cablajul intern al inversorului este functioneaza normal sau nu, si
slab conectat. eliminati problemele.
5.Panoul de control principal are @. Conectati corect toate cablurile.
defectiuni. 5 Cautati suport tehnic.
6. Panoul de control al unitatii de
actionare are defectiuni.
7.Modulul inversorului are
defectiuni.
Supracurent de 1. Timpul de accelerare este prea  |1. Cregsteti timpul de accelerare.
laccelerare scurt. 2 Reglati cresterea manuala a

2. Cresterea manuald a cuplului cuplului sau curba V/F.
sau curba V/F nu sunt potrivite. [3. Setati tensiunea in intervalul

3. Tensiunea este scazuta. normal.

H. Are loc scurtcircuitul sau (. Eliminati defectiunile periferice.

2 | Err.02 impamantarea la iesirea 5. Efectuati identificarea
inversorului. parametrilor motorului.

5. Modul de control este vectorial (6. Selectati Pornirea urmaririi vitezei
si nu are identificarea sau reporniti motorul dupa oprire.
parametrilor. 7. Anulati incarcarea brusca.

6. Motorul care este in miscare 8. Alegeti un inversor cu o putere
porneste neasteptat. mai mare.

7. Cresterea brusca a incarcarii in
procesul de accelerare.

8. Selectia tipului de inversor este
prea mica.

Supracurent de 1. Are loc scurtcircuitul sau 1. Eliminati defectiunile periferice.
decelerare impamantarea la iesirea L. Efectuati identificarea
inversorului. parametrilor motorului.

2. Modul de control este vectorial sif3. Cresteti timpul de decelerare.
nu are identificarea parametrilor. (4. Setati tensiunea in intervalul

3 | Err.03 .

3. Timpul de decelerare este prea normal.
scurt. 5. Anulati incarcarea brusca.

1. Tensiunea este scazuta. 6. Instalati unitatea de franare si

5. Cresterea brusca a incarcarii in rezistorul de franare.
procesul de decelerare.

6. Nu s-a instalat unitatea de franare

i rezistorul de franare.
Supracurent la vitezd | 1. Are loc scurtcircuitul sau 1. Eliminati defectiunile periferice.
constantd impamantarea la iesirea inversorului. o, Efectuati identificarea
2.Modul de control este vectorial si nu parametrilor motorului.
are identificarea parametrilor. 3. Setati tensiunea in intervalul
4 | Err.04 3. Tensiunea este scazuta. normal
4.S-a addugat brusc incércare in timpul L Anulati- incarcarea brusca.
functiondrii? . Lo .
5. Selectia tipului de inversor este prea S Algge{l un inversor cu o putere
mica. mail mare.
Supratensiune de 1. Nu s-a instalat unitatea de franare|l. Instalati unitatea de franare si
laccelerare si rezistorul de franare. rezistorul de franare.
5 | Erros 2. Tensiunea de intrare este prea  [2. Setati tensiunea in intervalul
mare. normal.

3. Exista o forta externa care trage [3. Anulati forta externd sau instalati
motorul in timpul accelerarii. un rezistor de frénare.

% Timpul de accelerare este prea  |4. Cresteti timpul de accelerare.
scurt.

Supratensiune de 1. Tensiunea de intrare este prea  |1. Setati tensiunea in intervalul
decelerare mare. normal.
6 | Er.06 2. Existd o forgné externd care trage 2. Anulat:i forta externa sau instalati
motorul in timpul decelerarii. un rezistor de franare.

3. Timpul de decelerare este prea 3. Cresteti timpul de decelerare.
scurt. (. Instalati unitatea de franare si

1. Nu s-a instalat unitatea de franare| rezistorul de franare.
si rezistorul de franare.

Supratensiune la 1. Exista o forta externa care trage |I. Anulati forta externa sau instalati
7 | Err.07 |viteza constanta motorul in timpul functionarii. un rezistor de franare.

2. Tensiunea de intrare este prea  [2. Setati tensiunea in intervalul

mare. normal.
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IDefectiune la

Intervalul de tensiune de intrare nu se

Ajustati tensiunea la intervalul cerut de

8 | B8 lalimentare incadreazd in specificatii. specificatii.

IDefectiune la 1.Oprirea momentana a alimentarii cu|l. Resetati defectiunea.
subtensiune energie electrica. 2. Ajustati tensiunea in intervalul
2. Tensiunea de intrare a inversorului nu| normal.

se incadreaza in specificatii. 3. Cautati suport tehnic.
9 | Em.09 3. Tensiunea busului nu este normala.
4.Podul rectificator si rezistenta tampon|
sunt anormale.
5.Panoul de comandd al unitatii de|
actionare este anormal.
6.Panoul de control este anormal.
_Suprasarcm_a a 1. Selectia tipului de inversor este 1. Ale_geu un inversor cu o putere
10 | Err.10 inversorului prea mica. mai mare. Lo .
2. Reduceti incarcarea si verificati
2. Este posibil ca incarcarea sa fie starea motorului si conditiile
prea mare sau sa apara blocarea mecanice ale acestuia.
motorului.
Suprasarcina a 1. Tensiunea refelei de alimentare | | Check the power grid voltage
imotorului cu energie electrica este prea .
5ots 2.Correctly set this parameter.
11 | Bre11 scazuta. N o g
b. Verificati daca setirile 3.Reduce the load .md. check the
parametrilor de protectie ai motor _and its mechanical
motorului (F8.03) sunt adecvate conditions
sau nu.
3. Verificati daca incarcarea este
prea mare sau daca apare
blocarea motorului.
Pierdere de faza la 1. Verificati tensiunea retelei de | Eliminati .
L . I e . iminati defectiunile
iesire alimentare cu energie electrica. e ’
. periferice.

13 | Bre.13 2. Setati corect acest parametru. X . s
3.Reduceti incarcarea si verificati 2. Verificati daca bobinajul
starea motorului si conditiile trifazic al motorului este in
mecanice ale acestuia. reguld si eliminati

defectiunile.
3. Cautati suport tehnic.
Supraincilzire a 1. Canalul de aer este blocat. 1. Curatati canalul de aer.
imodulelor 2. Ventilatorul este deteriorat. 2. inlocuiti ventilatorul.
14 | Err.14 3. Temperatura ambiantd este prea 3. Redusi temperatura ambianta.
ridicata. 4. Inlocuiti termistorul.
. Termistorul modulului este 5. nlocuiti modulul inversorului.
deteriorat.
5. Modulul inversorului este
deteriorat
Det_e ctiune la Introduceti semnalul de defectiune L .

15 | Err.15 fechipamentul extern o X N . Reporniti functionarea.
externd prin intermediul terminalului
multifunctional DI (intrare digitald).

IDefectiune la 1. Cablul de comunicare nu este
comunicare in regula. 1. Verificati cablul de comunicare.
2. Setarile pentru cartela de 2. Setati corect tipul cartelei de
16 | Brr.16 expar_lsiune a comunicarii F9.07 expaljlsiune a comunic?rii.
’ sunt incorecte. 3. Setati corect parametrii de
3. Setarile pentru parametrii de comunicare.
comunicare din grupul F9 sunt 4. Verificati cablajul calculatorului
incorecte. gazda
4. Calculatorul gazda nu
functioneaza corespunzitor.
IDefectiune la . o 1. Verificati si eliminati
¥ 1. Pierdere de faza la intrare. T P
17 | Er17 contactor ) ) pro})lcr.nclc existente in linia
2.Placa de actionare si contactul nu periferica.
sunt in stare normala. 2. Inlocuiti placa de actionare,
placa de alimentare sau
contactorul, dupa caz.
18 | 18 Defectiune la lerificati dispozitiyul Ha_ll; . . 1. _inl(_)_cuigi pgnoul de comanda al
"*° |detectarea curentului pnoul de comanda al unitatii de actionare| unitatii de actionare.
lanormal. 2. Inlocuiti dispozitivul Hall.
Defectiune la 1. Parametrii motorului nu au fost 1. Setati corect parametrii
19 | Err.19 lajustarea automatd a | setati conform placutei cu date motorului conform placutei
*7 |parametrilor tehnice. cu date tehnice.
imotorului 2. Procesul de identificare a 2. Verificati cablul de legatura
parametrilor a depasit timpul alocat de la inversor la motor
(timeout).

21 | Err.21 Dcfcc.puncA]a citirea Cipul EEPROM este deteriorat. fnlocuiti panoul de control principal.
51 scrierea in
IEEPROM
IDefectiune la 1. supratensiune 1. Eliminati defectiunea de

22 | Err.22 .
hardware-ul 2. supracurent supratensiune.
linversorului 2. Eliminati defectiunea de

supracurent.

23 | Err.23 Scurtcircuit la pamant Motorul are un scurtcircuit la pimant. | Inlocuiti cablul sau motorul.

26 | Err.26 |Defectiune la Defectiunea de atingere a timpului total| Stergeti informatiile istoricului utilizand
latingerea timpului de | de functionare cumulativ. parametrii functiei de initializare
functionare cumulativ

27 | Er27 IDefectiune Introduceti semnalul de defectiune IReporniti functionarea.

" Ipersonalizata 1 personalizata 1 prin intermediul
terminalului multifunctional DI
(intrare digitala).
2% | E Defectiune Introduceti semnalul de defectiune Reporniti functionarea
.28 P lizata 2 prin intermediul
[personalizata 2 Ppersonalizata 2 pri ¢ X
terminalului multifunctional DI (intrare
digitala).
Defecglune totala la Timpul total de functionare a ajuns Stergeti informatiile istorice folosind
29 | Err.29 Jsosire la momentul la val . A . -
. a valoarea setata. functia de initializare si parametrii
pornirii .
aferenti.
Ple%rderea feedback- Feedback-ul PID este mai mic decat Verificati semnalul de feedback PID
31 | Err.31 [ului PID la rularea < a L
S valoarea setatd in E2.11. sau setati E2.11 la o valoare
defectiunii HE
corespunzitoare.
IDefectiune de limitare|l. Verificati dacd incarcarea este  |l. Reduceti incarcarea si verificati
rapida a curentului prea mare sau daca apare starea motorului si conditiile
40 | Err.40 blocarea motorului. mecanice ale acestuia.

Verificati daca selectia tipului de

Alegeti un inversor cu o putere

inversor este prea mica.

mai mare.
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[Eroare de abatere
[prea mare a vitezei

1. Setarile pentru parametrii de deviatie
de viteza prea mare (F8.15, F8.16) nu
sunt rezonabile.

1. Setati in mod rezonabil parametrii de

detectare.
2. Setati corect parametrii encoderului.

42 | Brr42 . Setarile pentru parametrii encoderului [3. Efectuati identificarea parametrilor
sunt incorecte. motorului.
3. Parametrul nu a fost identificat.
[Eroare de pozitie Deviatia dintre parametrii motorului Reconfirmati parametrii corecti ai
51 | Err.51 [initiala si parametrii reali este prea mare. motorului, concentrati-va pe faptul
daca curentul nominal este setat prea
mic.
[Eroare de comunicare| 1.Interfata placii de control a 1. Detectarea interfetei tastaturii
interfetei tastaturii; indica o anomalie la interfata
2. Conectorul tastaturii sau al placii de control.
- | COF cristalului; 2. Detectarea tastaturii aratd
3. Daune hardware la placa de anomalii la legaturile cu
control sau la tastatura; cristalul.
4. Cablul tastaturii este prea lung, 3. inlocui@i placa de control sau
cauzand interferente. tastatura.
4. Consultati fabrica si cautati
ajutor.

PI150 Instructiuni standard in limba engleza V2.0 20190724E
(tradus in romana)
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