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ROBOTI COLABORATIVI

RI SERIES

Doresti cu pasi siguri sa treci la o noud etapa de
dezvoltare care va asigura succesul tau incepand cu
acest an?

Compania ROBOT INDUSTRIES leader in Romania pe
domeniul solutiilor robotice te sprijind sa incepi a
optimiza procesul de productie prin intermediul
intregrarii robotilor colaborativi Rl, fapt ce va genera
o reducere semnificativa a costurilor, eficientizarea
procesului, cresterea veniturilor din primele luni de
activitate.

La sigur, ai impresia ca robotii colaborativi modelul RI
sunt enorm de scumpi si nu-si merita banii. Dar ce ar fi
daca ai stii ca investitia intr-un astfel de robot, se
recupereaza In maxim 6 luni. Timp in care robotul
colaborativ Rl va munci in tandem cu angajatii si va
realiza cele mai riscante, dificile, repititive operatiuni.




B LIVRARE DIN STOC
Oriunde ai fi in Romania, noi echipa Robot Industrier
livram Robotii Colaborativi Rl in decurs de 2 zile.

B INTEGRARE & INSTRUIRE
Echipa Robot Industries participa direct si nemij
la integrarea robotilor colaborativi in procesul de
automatizare asigurand totodata instruire
angajatilor Dvs.
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B CEL MAI MIC PRET DIN ROMANIA
e P [ 1 i \
Robotii colaborativi RI s;unt 100% pe
oricarei firme, indiferent d&" mdrimea ac

. . \
numadrul de angajati. A

B TESTEAZA GRATUIT N
Nu te costa nimic, este absolut gratuit ca sa *t:este%‘r/'l‘,n
lucru robotii colaboraitiv Rl si sa te convingi de
necesitatea si eficienta acestora.

('] ROBOTII COLABORATIVI Rl recomandati de cdtre
ROBOT INDUSTRIES fisi recupereaza investitia Tn
termen de 3 - 6 luni iar ca rezultat compania poate
miza pe urmdtoarele succese:

M Cresterea veniturile in urma eficientizérii
procesului de productie si a sarcinilor complexe;
B Posibilitatea de a avea un numar mai mic de
angajati dedicati activitatilor ce vor genera un plus
valoare companie;

B Reducerea costurile de operare precum si
cantitatea rebuturilor de productie realizats;

B Majorarea volumul de productie, diversitatea si
variatia gamei de produse.

I ROBOTII COLABORATIVI RI preiau sarcinile
obositoare si repetitive a angajatilor, protejand
sandtatea oamenilor si in acelasi timp asigurand
automatizarea procesului de lucru.




[ CONEXIUNE FARA FIR
Prin intermediul wireless se asigura o
conexiune rapidd a Robotilor
Colabortivi Rl la procesul de lucru,
fara utilizarea de fir si cablaje sau altor
dispozitive voluminoase, fapt ce
permite de a crea un spatiu xR
convenabil si organizat de munca.

I COOPERARE SIGURA SI EFICIENTA
Colaborarea dintre angajatii companiei si
Robotii Colaborativi Rl este una absolut
sigurd, astfel in caz de coleziuni, cobotul
se opreste instant pentru a evita orice
situatie ce ar afecta sanatatea
angajatilor.
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. CONTROL LA DISTANTA,
MONITORIZARE iN TIMP REAL o
Robotii Colaborativi Rl poate fi - \%
programati, controlati si gestionati de \
la distantd, indiferent de limitele
geografice, cu monitorizarea in timp
real a sarcinilor realizate.

[ CONECTEAZA sl UTILIZEAZA
Robotii Colaborativi Rl au dimensiuni
compacte, cu instalare usoara, /
recunoastere vizuala si /
compatibilitate cu alte aplicatii j’/
robotice. Caracteristicile robotilor @
permite ca acestia sa fie integrati
rapid si usor in orice mediu de munca. . ECOSISTEM SOFTWARE &
Apropo, fiecare sarcina poate fi HARDWARE P
personalizata si repartizata pe cicluri. Rl se bazeaza pe platforma de sistem

Linux. Utilizatorii pot interactiona de la
distanta cu robotii prin intermediul
Protocol Ethernet (TCP / IP) si Modbus
cu conexiune de pe platformele precum
Android, iOS si Windows.




ROBOTI COLABORATIVIRI 7

pana la 819 mm. Obtineti portabil
si capacitate mare de incdrcare in
acelasi timp.

ROBOTI COLABORATIVIRI 5
Incdrcarea 5 KG, raza de lucru este de
pand la 954 mm. Usor de integrat, nu
necesita spatii si zone largi de lucru.

Incércarea 7 KG, raza de lucru este de

ROBOTI COLABORATIVIRI 18
Greutatea este de 35 KG, incdrcarea 18
KG, raza de lucru este de pana la 1073
mm; Poate realiza interactiuni tri-co
cu operatori, alti roboti si medii de
lucru.

itate

ROBOTI COLABORATIVIRI 12
Incércarea de 12 kg si raza de lucru
este de 1327 mm. Sarcind mai mare,
raza de lucru mai mare, potrivita
pentru inlocuirea lucrarilor grele de
manipulare manuald, luand in
considerare n acelasi timp
flexibilitatea de instalare si usurinta
de utilizare.
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large arm

suonedijdads

Payload 3kg
Weight (W cable) 12kg
Work radius 626mm
Repeatability +0.03mm
Axis 6

Programming

Graphical programming, free-drive

Teach pendant

MT (PAD/Mobile) APP

Collaborative operation

Accordance with GB11291.1-2011

Robot Work radius

Joint 1 626 180°/s

Joint 2 380 180°/s

Joint 3 380 180°/s

Joint 4 152 180°/s

Joint 5 152 180°/s

Joint 6 105 180°/s

Max speed Robot Base 1.5m/s / Ofthetoolend 5.63m/s

Rated power 150W
Temperaturerange  0-50°C
IP Specification IP54

Installation

Installation at any Angle

Tool 1/O

Digital input 2

Tool 1/O power

Digital output 2
Analoginput 1
24V

base diameter

129mm

Materials Aluminum. PC
Tool I/O size M8
Cable length 6m




Industria auto 3C electronica Fabricatie Echipament medical

Electrocasnice mari Ambalare Energia regenerabila = Produse sintetice

Electrocasnice mici Educatie Afaceri Etc




ROBOTII COLABORATIV RAI - tehnologii inovatoare,
inteligente, simple si eficiente, fiind echipati cu optiuni
robotizate avansate, cum ar fi conexiunea wireless,
programarea grafica. ROBOTII COLABORATIVI RAI
revolutioneaza modul de interactiune Om-Cobot, asigurand
siguranta maxima a cooperdrii.

RAI integreaza modulul plug-and-play pentru o interactiune
rapida si eficientd dintre: cobot, mediu uman si cel de
operare.




I DESPRE camera de luat vederi Rl 2D

Camera de luat vederi RI 2D de inalta rezolutie, cu modul
specializat de sursa de lumind. Camera de luat vederi Rl 2D
ofera utilizatorilor functii complete dar si experienta
viziunii 2D. Aceasta poate fi instalata usor la capatul
robotului prin intermediul a 2 tipuri de fixatoare externe.

B FUNCTII RI CAMERA VISION 2D

Camera de luat vederi RI 2D are la baza trei module: camers,
obiectiv si sursa de lumina. Imaginile 2D pot fi obtinute in timp
real iar sursa de lumina poate fi pornita si oprita independent.
Conexiunea cu camera precum si necesitatea alimentarii
poate fi realizata doar cu un singur cablu.
Camera de luat vederi RI 2D este configurat prin interfata

web a panelului de control, cu functii ca recunoasterea tintei,
pozitionarea vizuald, gestionarea camerei.

I SISTEM DE PROTECTIE VIZUALA

SISTEMUL DE PROTECTIE VIZUALA este amplasat
deasupra zonei de operare a robotului colaborativ R,
avand ca scop monitorizarea si analiza spatiului de lucru
pentru o buna functionarea a cobotului.

In momentul cdnd un obiect extern (persoand sau
dispozitiv) intrd in zona de monitorizare a sistemului,
acesta analizeaza imaginile obtinute iar ulterior transmite
comanda de actiune sau nu robotului colaborativ, pentru a
evita coleziunile si a nu pune fin pericol siguranta
angajatilor. Acest timp de sistem poate fi utilizat si ca
dispozitiv de monitorizare la distanta si in timp real a
procesului de lucru.




INDUSTRIES

PIONEER OF ROBOTIC APPLICATIONS

Sediul Central:
Bucuresti calea Floreasca 169 Corp X

Robot Industries dep. Cercetare Dezvoltare
Aplicatii Robotice:
Brasov Triaj, loc Sampetru, str. Livezii nr 30

Robot Industries Academy : Brasov,
Strada Crisului nr.18, cartier Racadau,
Centrul Comercial Magnolia et.1

Robot Industries dep. productie
Parc Industrial Miroslava, Str. Principala nr. 33,
Corp A, Comuna Miroslava, lasi

Robot Industries Moldova
Chisinau, str. Mihail Sadoveanu 18/1

+40311277777 robotindustries.ro
+40722277570 office@robotindustries.ro
440722205570 sales@robotindustries.ro
+40722277711 academy(@robotindustries.ro
+40730777666 support@robotindustries.ro
+373 22 008800 sales@robotindustries.md
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